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Consignes  d'utilisation 

Google  est  fier  de  travailler  en  partenariat  avec  des  bibliothèques  à  la  numérisation  des  ouvrages  apparienani  au  domaine  public  cl  de  les  rendre 
ainsi  accessibles  à  tous.  Ces  livres  sont  en  effet  la  propriété  de  tous  et  de  toutes  et  nous  sommes  tout  simplement  les  gardiens  de  ce  patrimoine. 
Il  s'agit  toutefois  d'un  projet  coûteux.  Par  conséquent  et  en  vue  de  poursuivre  la  diffusion  de  ces  ressources  inépuisables,  nous  avons  pris  les 
dispositions  nécessaires  afin  de  prévenir  les  éventuels  abus  auxquels  pourraient  se  livrer  des  sites  marchands  tiers,  notamment  en  instaurant  des 
contraintes  techniques  relatives  aux  requêtes  automatisées. 
Nous  vous  demandons  également  de: 

+  Ne  pas  utiliser  les  fichiers  à  des  fins  commerciales  Nous  avons  conçu  le  programme  Google  Recherche  de  Livres  à  l'usage  des  particuliers. 
Nous  vous  demandons  donc  d'utiliser  uniquement  ces  fichiers  à  des  fins  personnelles.  Ils  ne  sauraient  en  effet  être  employés  dans  un 
quelconque  but  commercial. 

+  Ne  pas  procéder  à  des  requêtes  automatisées  N'envoyez  aucune  requête  automatisée  quelle  qu'elle  soit  au  système  Google.  Si  vous  effectuez 
des  recherches  concernant  les  logiciels  de  traduction,  la  reconnaissance  optique  de  caractères  ou  tout  autre  domaine  nécessitant  de  disposer 
d'importantes  quantités  de  texte,  n'hésitez  pas  à  nous  contacter  Nous  encourageons  pour  la  réalisation  de  ce  type  de  travaux  l'utilisation  des 
ouvrages  et  documents  appartenant  au  domaine  public  et  serions  heureux  de  vous  être  utile. 

+  Ne  pas  supprimer  l'attribution  Le  filigrane  Google  contenu  dans  chaque  fichier  est  indispensable  pour  informer  les  internautes  de  notre  projet 
et  leur  permettre  d'accéder  à  davantage  de  documents  par  l'intermédiaire  du  Programme  Google  Recherche  de  Livres.  Ne  le  supprimez  en 
aucun  cas. 

+  Rester  dans  la  légalité  Quelle  que  soit  l'utilisation  que  vous  comptez  faire  des  fichiers,  n'oubliez  pas  qu'il  est  de  votre  responsabilité  de 
veiller  à  respecter  la  loi.  Si  un  ouvrage  appartient  au  domaine  public  américain,  n'en  déduisez  pas  pour  autant  qu'il  en  va  de  même  dans 
les  autres  pays.  La  durée  légale  des  droits  d'auteur  d'un  livre  varie  d'un  pays  à  l'autre.  Nous  ne  sommes  donc  pas  en  mesure  de  répertorier 
les  ouvrages  dont  l'utilisation  est  autorisée  et  ceux  dont  elle  ne  l'est  pas.  Ne  croyez  pas  que  le  simple  fait  d'afficher  un  livre  sur  Google 
Recherche  de  Livres  signifie  que  celui-ci  peut  être  utilisé  de  quelque  façon  que  ce  soit  dans  le  monde  entier.  La  condamnation  à  laquelle  vous 
vous  exposeriez  en  cas  de  violation  des  droits  d'auteur  peut  être  sévère. 

A  propos  du  service  Google  Recherche  de  Livres 

En  favorisant  la  recherche  et  l'accès  à  un  nombre  croissant  de  livres  disponibles  dans  de  nombreuses  langues,  dont  le  français,  Google  souhaite 
contribuer  à  promouvoir  la  diversité  culturelle  grâce  à  Google  Recherche  de  Livres.  En  effet,  le  Programme  Google  Recherche  de  Livres  permet 
aux  internautes  de  découvrir  le  patrimoine  littéraire  mondial,  tout  en  aidant  les  auteurs  et  les  éditeurs  à  élargir  leur  public.  Vous  pouvez  effectuer 
des  recherches  en  ligne  dans  le  texte  intégral  de  cet  ouvrage  à  l'adressefhttp:  //books  .google.  com| 


BIBLIOGRAPHIC  RECORD  TARGET 

Graduate  Lifarary 
University  of  Michigan 

Préservation  Office 

Storage  Number: 


ABN7310 

UL  FMT  B  RT  a  BL  m  T/C    DT  09/12/88  R/DT  08/30/96  CC    STATmmE/Ll 
010:  :  |a    10002834 
035/1:  :  |  a  (RLIN)MIUG86-B46741 
035/2:  :  1  a  (CaOTULAS)160036486 
040:  :  |aRPB  jcRPB  |dMiU 
050/1:0:  |aQA551  lb.B85 

100:1:  laBriol,  |cM.  |q  (Charles),  |d  1817-1882. 
245:00:  |  a  Leçons  de  géométrie  analytique. 
250:  ;  |  a  14.  éd.  rev.  et  annotée  par  M.  Appell. 
260:  :  ]  a  Paris,  |  b  C.  Delagrave,  |cl893. 
300/1:  :  |  a  2  p.  L.,  iii,  758  p.  |b317diagrs.  |c23cm. 


650/1:  0: 
700/1:1 
700/2:1 


I  a  Geometry,  Analytic 

jaBouguet,  |cM.  |  q  (Jean  Claude),  [d  1819-1885.  |  e  joint  author. 

I  a  AppeU,  Paul,  |d  1855-1930.  |eed. 


998/1:  :  |cRSH  |  s  9124 


Scanned  by  Imagenes  Digitales 
Nogales,  AZ 

On  behalf  of 

Préservation  Division 

Tlie  University  of  Michigan  Libraries 


Date  work  Began:  _ 
Caméra  Operator:  _ 


y  Google 


y  Google 


y  Google 


y  Google 


y  Google 


y  Google 


LEÇONS 

GÉOMÉTRIE 

ANALYTIQUE 


y  Google 


Tout  es^&mplaire  non  revêtu  de  la  griffe  de  l'Éditeur  e 
de  l'Auteur,  sera  réputé  contrefait. 


^--é^^^^^^' 


'A 


DES    MEMES    AUTEURS 

BRIOT  ET  BOUQUET 

Leçons  de  Trigonométrie.  6'  Édition.  In-S 3  5U 

Complément  de  Géométrie  analytique,  leçons  faites  par  M.  Bbiot 
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C.   ERIOT  I       J.-C.    BOUQUET 

jr   à    la    FBWUé    fles    Sciences.         Membre  de  l'instilul,  professeur  i  la  Facul 
de   conKtences   à    l'École   Nor-  dp.s    Sciences,   mallro    do   contéiences 

I       l'École  Normale. 

QÏIATORZSÊME  ÉDITIO^Ï 

Par  M.  APPELL,  Membre  de  l'fiistitut. 
Professeur  à  la  FacuKù  des  Sciences. 


PARIS 
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AVERTISSEMENT  DE  L'EDITEUR 


A  la  suite  des  changements  apportés  aux  programmes 
des  Ecoles  et  de  l'introduction  do  nouvelles  méthodes 
dans  renseignement,  la  géométrie  analytique  de  MM.  Briot 
et  Bouquet  présentait  quelques  lacunes  que  M.  Appell, 
professeur  à  la  Faculté  des  sciences  de  Paris,  et  élève  de 
MM.  Briot  et  Bouquet,  a  essayé  de  combler,  en  s'inspîrant 
des  leçons  de  ses  anciens  maîtres. 

Les  modifications  et  les  additions  ont  été  faites  de  telle 
façon  que  cet  ouvrage,  tout  en  conservant  le  caractère  de 
siraphcité  et  de  précision  que  lui  avaient  donné  ses  savants 
auteurs,  puisse  être  utile  non  seulement  aux  élèves  des 
lycées,  mais  encore  aux  étudiants  des  Facultés  des 
sciences,  candidats  à  l'agrégation.  Les  principaux  chan- 
gements portent  sur  les  sujets  suivants  : 

GÉOMÉTRIE  PliANE 

Coordonnées  du  point  qui  divise  un  segment  donné  dans  un 
rapport  doimé  (n"  37  j. 

Équatioii  des  droites  passant  par  le  point  de  concours  de  deux 
droites  données  (n°  69). 

Développement  de  la  tliéorie  du  cercle. 

Sur  les  fonctions  des  coefficients  de  l'équation  d'une  conique 
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II  AVEUTISSEMENT  DE  L'ÉDITE Uli. 

et  de  l'angle  des  axes  qui  ne  changent  pas  quand  on  fait  une 
(ran  s  forma  lion  de  coordonnées  («"IM). 

Application  au  calcul  des  axes  d'une  conique  à  cenlre,  du 
paramètre  d'une  parabole  (n"  214), 

Équation  réduite  commune  aux  trois  courbes  du  second  ordre 
fW  263). 

Coordonnées  tangentielles  (n°306). 

Coordonnées  homogènes,  points  à  l'infini  (n°  330). 

Coordonnées  trilinéaires  (n»  331). 

Intersection  de  deux  coniques.  Discussion  de  l'équation  en  A 
par  la  méthode  de  M.  Darboux  {n°  332). 

SigniQcation  géométrique  de  certaines  relations  simples  entre 
les  racines  de  l'équation  en  \  (page  374). 

Application  de  la  théorie  des  polynômes  homogènes  du  second 
degré  à  l'étude  des  propriétés  des  courbes  du  second  ordre 
[page  383). 

Courbes  tangentes,  courbes  normales  (n°  343), 

Points  d'inflexion,  Hcssienne  (n"  355). 

Classe  d'une  courbe.  Formules  de  Plucker  (sans  démonstration) 
(■page  421). 

Construction  des  courbes  en  coordoDuées  polaires.  Équation 
de  la  tangente  et  de  la  normale.  Sous-tangente  et  sous-normale 
[n"  376). 

Notions  sur  les  courbes unicursales  (page  485).  Ce  chapitre  est 
dûsliné  à  préparer  l'étude  delà  géométrie  sur  une  courbe  et  des 
applications  géométriques  du  théorème  d'Abel. 

GÉOMÉTRIE  DANS  L'ESPACE 

Théorie  de  la  ligne  droite.  Cette  théorie  a  été  modiQée  con- 
formément à  l'usage  qui  s'est  introduit  partout  de  prendre  les 
équations  d'une  droite  sous  la  forme 

x—af^y  —  y'^z  —  z'^ 
a  b  e     ' 

Longueur  d'un  arc  de  courbe.  Courbure  (n°  A8î). 
Sur  les  fonctions  des  coefficients  de  l'équation  d'une  sui  Faco 
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AVERTISSEMENT  DE  I.'ÈOlTEÎJit.  III 

liu  secood  ordre  qui  ne  changent  pas  quand  on  fait  un  change- 
ment d'axef  re  cl  in  gui  lires  (n"  jlO  . 

Remarques,  sui  l'équation  en  S  (page  607). 

Axes  d'une  sfction  centrale  d'une  surface  du  secood  ordre  h 
centre  (n"  517  bis) 

Signification  du  signe  du  disci iminant  (n"  580  bis). 

Courbes  gmches  du  quatiième  ordre  (n"  597). 

Note  sur  les  sei  tions  circulaires  (n"  S98). 

Notions  sur  les  complexns  de  dioites  in"  599). 

Pe  nombreux  exercices  ont  été  ajoutés  dans  !o  texte, 
nolammont  à  propos  des  coordonnées  tangentielles,  des 
coordonnées  homogènes,  de  l'équation  en  îi,  des  courbes 
unicursales  et  des  complexes. 

Enlin,  on  a  placé  à  la  fin  de  l'ouvrage  la  liste  des  sujets 
de  composition  donnés  aux  principaux  concours. 
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GEOMETRIE 

ANALYTIQUE 


La  Géométrie  analytique  a  pour  but  l'étude  des  figures  par 
les  procédés  du  calcul  ou  de  l'analyse  algébrique. 

C'est  à  Descahtes  que  l'on  doit  la  représentation  des  figures 
par  des  symboles  algébriques  ;  il  en  résulte,  comme  nous  le 
verrons,  une  métliode  générale  pour  la  résolution  des  ques- 
tions de  géométrie. 

Nous  nous  occuperons  d'abord  des  figures  planes  ou  à  deux 
dimensions,  et  ensuite  des  figures  dans  l'espace  ou  à  trois  di- 
mensions. 


GEOMETRIE  PLANE 

LIYM   ! 

CHAPITRE    PREMIER 

Des  Cooi*doi>o4^eB. 

On  détermina  la  position  d'un  point  dans  un  plan  au  moyen 
de  deux  quantités,  que  l'on  nomme  les  coordonnées  du  point- 
Il  y  a  une  infinité  de  systèmes  de  coordonnées;  nous  indique- 
rons seulement  les  systèmes  les  plus  simples  et  les  plus  em- 
ployés. 

GÉOli.    ANALYT.  * 
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LIVRE  I.  CIlAPITIiE  I. 

COORDONNÉES  IIECTILIGNES. 

i.  Soient  deux  droites  ou  axes  fixes  X'X  et  T'Y  tracées  daim 
le  plan  (fig.  i);  la  position  d'un  point 
quelconque  M  du  plan  sera  déterminée 
■  par  l'intersection  de  deux  droites  G'C, 
H'H  parallèles  aux  axes.  La  position 
de  la  parallèle  H'H  est  définie  par 
le  segment  OP  qu'elle  intercepte 
sur  X'X;  il  faut,  de  plus,  indiquer 
l'-iij.  i.  dans    quel    sens    est    portée    la  lon- 

gueur OP;  on  convient,  pour  cela,  d'affecter  la  distance 
OP  du  signe  -j-  si  elle  est  portée  sur  OX  par  exemple, 
du  signe  —  si  elle  est  portée  sur  OX'.  De  même,  la  posi- 
tion de  la  parallèle  G'G  est  définie  par  la  longueur  OQ 
affectée  du  signe  +  ou  du  signe  — ,  suivant  qu'elle  est 
portée  sur  OY  ou  OY'. 

Ces  deux  longueurs  OP  et  OQ  (affectées  chacune  du  signe 
convenable),  qui  déterminent  ainsi  la  position  des  deux  paral- 
lèles, et  par  conséquent  le  point  M,  sont  les  coordonnées  reclt- 
lignes  du  point.  On  les  désigne  ordinairement  par  les  lettres 
xeiy.  Cependantla  coordonnée  désignée  par  apporte  plus  par- 
ticulièrement le  nom  à'abscisse,  l'autre,  y,  celui  d'ordonnée. 
Les  deux  droites  fixes  X'X  et  YT  s'appellent  les  axes  des  coor- 
données j  le  premier  est  l'axe  des  x,  le  deuxième  l'axe  des  i/. 
Le  point  0,  à  partir  duquel  on  compte  les  coordonnées  sur 
chaque  axe,  dans  un  sens  ou  dans  l'autre,  prend  le  nom  d'ori- 
gine des  coordonnées. 

Si  l'on  donne  kx  et  k  y  toutes  les  valeurs  possibles  posi- 
tives ou  négatives,  en  d'autres  termes,  si  l'on  fait  varier  x  et 
yie  —  oo  à  -|-  oo,  on  obtient  tous  les  points  du  plan  ;  d'ailleurs 
chaque  couple  de  valeurs  donne  un  point  et  un  seul. 

Nous  ferons  remarquer  que  les  deux  coordonnées  du  point 
M  sont  les  projections  de  la  droite  OM,  parcourue  dans  le  sens 
OM,  sur  les  axes  OX  et  OY,  la  projection  sur  chaque  axe  se  fai- 
sant parallèlement  à  l'autre.  La  projection  sur  l'axe  des  x, 
comme  la  coordonnée  x  elle-même,  est  la  longueur  OP,  affectée 
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DES  GOOaDONNÉES.  3 

du  signe  +  ou  du  signe  — ,  suivant  qu'elle  est  portée  dans  la  di- 
rection OX  ou  dans  la  direction  opposée  OX'  ;  de  même  la  pro- 
jection, sur  l'axe  des  y,  comme  la  coordonnée  y,  est  la  longueur 
OQ,  affectée  du  signe  -|-  ou  du  signe  — ,  suivant  quelle  est 
portée  dans  la  direction  OY  ou  dans  la  direction  opposée  OY'. 

COORDONNÉES  RECTILIGNES   RECTANGULAIRES. 

2.  Ordinairement  on  trace  les  axes  fixes 
perpendiculaires  entre  eux  :  dans  ce  cas, 

les  deux  coordonnées  du  point  M  [flg.  a) 

sont  les  distances  de  ce  point  aux  deux 

I'  *  axes  ;  ce  sont  aussi  les  projections  ortho- 
gonales de  la  droite  OM  sur  les  deux  axes. 

S.i. 


3.  SoitO  1 


COORDONNÉES 

Il  point  fixe  nommé  pôle,  OX  un 


III,  iixe  noiiiine  poie,  UA  un  axe  fixe  (fig.  3), 
on  peut  déterminer  la  position  du  point  M 
par  la  longueur  p  du  rayon  vecteur  OM  et 

^    1- par  l'angle  m  que  fait  ce  rayon  vecteur 

"  ^       avec  l'axe, 

La  position  du  point  M  est  déterminée  par  l'intersection 
d'un  cercle  de  rayon  p,  ayant  pour  centre 
le  pôle,  et  d'une  demi-droite  OL  partant 
du  pôle  et  faisant  avec  l'axe  OX  l'angle  w 
"  (fig.  3}  ;  mais  il  faut  convenir  du  sens  dans 
lequel  on  compte  l'angle  u,  à  partir  de 
Fig,  4,  l'axe  OX. 

On  obtient  tous  les  points  du  plan  en  faisant  varier  p  de  o  à 
-|-  co  et  w  de  0  à  air.  En  effet,  si,  laissant  u)  constant,  on  fait 
varier  p  de  o  à  -|-  oo,  on  a  tous  les  points  de  la  demi-droite  OL  ; 
si,  ensuite,  on  fait  varier  w  de  o  à  air,  la  demi-droite  OL  part 
de  la  position  OX  et  décrit  tout  le  plan. 

COORDONNÉES  BI-POLAIEES. 

4.  On  peut  aussi  définir  la  position  d'un  point  M  par  ses 
■distances  w  et  u  à  deax  points  fixes  F  et  F'  (fig.  5).  La  position 
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du  point  M  se  trouve  alors  déterminée  par  l'intersection  de 
deux  cercles,  décrits  des  points  F  et 
F'  comme  centres,  avec  les  rayons 
M  et  V.  Mais  ce  système  n'oflre  pas  la 
même  perfection  théorique  que  les 
deux  précédents  ;  d'abord,  tout  cou- 
ple de  valeurs  de  w  et  u  n'est  pas 
admissible  ;  il  faut  que  la  distance  des  pôles  soit  moindre  que 
leur  somme  et  plus  grande  que  leur  différence  ;  lorsque  cette 
condition  est  remplie,  los  deux  circonférences  se  coupant  en 
deux  points,  il  en  résulte  un  ambiguïté  fâcheuse. 

On  peut  encore  déterminer  la  position  du  point  M  à  l'aide 
des  angles  MFF',  MF'F  ;  nous  désignerons  ces  angles,  comptés 
dans  un  sens  déterminé,  par  «  et  p  ;  chacun  d'eux  pourra  varier 
entre  o  et  at  ;  à  tout  couple  de  valeurs  de  «  et  p  correspond 
un  point  du  plan  et  un  seul. 

IDÉE  GÉNÉRALE  DES  SYSTEMES  DE  COORDONNÉES. 

3.  Le  nombre  dos  systèmes  de  coordonnées  est  infini.  En 
général,  on  détermine  la  position 
d'un  point  dans  un  plan  par  l'inter- 
section do  deux  lignes  tracées  dans 
e  plan.  Soient  (fig.  6)  A',  A",  A",.... 
B^-ZS'""^  T~~^  une  première  série  de  lignes  de  même 
'^'       V       /v"  espèce,  correspondant  à  diverses  va- 

Fig.  «-  leurs  m',  !^,  M™ de  la  variable  m; 

B',  B",  B",...  une  seconde  série  de  lignes  de  même  espèce, 
correspondant  à  diverses  valeurs  v',  v",  if,...  de  la  variable  v, 
un  point  quelconque  du  plan  est  défini  par  les  deux  lignes  qui 
passent  en  ce  point,  et  les  valeurs  particidières  qu'il  faut  don- 
ner aux  variables  m  et  u  pour  avoir  ces  deux  lignes  s'appellent 
les  coordonnées  du  point.  L'ensemble  de  ces  deux  séries  de 
lignes  constitue  un  système  de  coordonnées. 

Dans  le  premier  des  systèmes  que  nous  avons  étudiés,  cha- 
cune des  deux  séries  de  lignes  se  compose  de  droites  paral- 
lèles ;  c'est  pourquoi  on  désigne  ces  coordonnées  sous  lo  nom 
de  coordonnées  rectilignes. 
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Dans  le  système  polaire,  la  première  série  se  compose  de 
demi-droites  émanant  du  pôle  0,  et  définies  par  l'angle  va- 
riable w  qu'elles  font  avec  l'axe  OX  (flg.  4);  1*  seconde  série, 
de  cercles  concentriques,  décrits  du  point  0  comme  centre 
avec  le  rayon  variable  p. 

Dans  le  premier  système  bi-polaire,  chacune  des  séries  se 
compose  de  cercles  concentriques  (fig.  5).  Dans  le  second, 
chacune  des  séries  se  compose  de  demi-droites  partant  de 
l'un  des  points  fixes  F  ou  F', 

REPRÉSENTATION   DES  LIGNES  PLANES  PAR  DES  ÉQUATIONS. 

6.  Soit  une  ligne  plane  quelconque  AB  (fig.  7);  traçons 
dans  le  plan  deux  axes  OX  et  OY,  et  dé- 
signons par  a;  et  y  les  deux  coordonnées 
OP  et  MP  d'un  point  M  quelconque  de  la 
ligne  ;  quand  le  point  M  se  meut  sur  la 
ligne,  les  deux  coordonnées  varient  si- 
multanément; si  l'on  donne  à  l'abscisse 

Fig-  '■  une  valeur  arbitraire  OP,  la  grandeur 

de  l'ordonnée  correspondante  MP  est  parfaitement  détermi- 
née, et  la  variation  de  l'abscisse  entraine  celie  de  l'ordonnée. 
Ainsi  l'ordonnée  MP  est  une  fonction  do  l'abscisse  OP;  la  na- 
ture de  cette  fonction  dépend  de  celle  de  la  ligne.  Quand  la 
ligne  est  définie  géométriquement,  on  conçoit  que  l'on  puisse, 
de  la  définition  géométrique  de  la  ligne,  déduire  une  équation 
entre  x  et  y,  servant  à  définir  analytiquoment  la  fonction  y. 
L'équation  en  ^  et  y  que  l'on  trouve  de  cette  manière  s'ap- 
pelle l'équation  de  la  ligne. 

7.  Supposons,  réciproquement,  que  l'on  donne  une  équation 

'P{x,y)  =  (i, 
entre  les  deux  variables  a:  et  y;  chaque  couple  de  valeurs  réelles 
de  a:  et  y  satisfaisant  à  cette  équation  détermine  un  point  du 
plan  Soient  x^  st  i/„  des  valeurs  réelles  àcxciy  vérifiant  l'é- 
quation; si  l'on  fait  varier  x  d'une  manière  continue  à  partir 
de  x„,  l'une  des  valeurs  de  y  variera  aussi  d'une  manière  con- 
tinue à  partir  de  y,,  et  sera  en  général  réelle  tant  que  x  restera 
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comprise  entre  certaines  limites;  le  point,  dont  les  coordon- 
nées sont  X  ety,  décrira  dans  le  plan  une  ligne  continue.  Ainsi 
l'ensemble  des  solutions  réelles  d'une  équation  à  deux  variables  est, 
en  géné-at,  figuré  par  une  ligne  plane. 

Q.  Ce  que  nous  venons  de  dire  des  cordonnées  rectilignes 
a  lieu  évidemment  dans  tout  autre  système  de  coordonnées. 
Dans  le  système  polaire,  quand  le  point  M  se  meut  sur  la 
ligne  donnée,  le  rayon  vecteur  p  varie  avec  l'angle  a>  ;  c'est  une 
fonction  de  m,  et  la  ligne  est  représentée  par  une  certaine 
équation  entre  p  et  w. 

0.  La  représentation  des  flgurea  par  des  équations  est  la 
base  de  la  Géométrie  analytique  ;  elle  permet  d'appliquer  à 
l'étude  des  figures  les  procédés  du  calcul  algébrique.  On  s'oc- 
cupe, en  Géométrie  analytique,  de  trois  questions  fondamen- 
tales :  quand  une  figure  est  définie  géométriquement,  on  chei> 
elle  son  équation  ;  réciproquement,  on  apprend  à  construire 
la  figure  que  représente  une  équation  donnée;  enfin,  on  étu- 
die les  relations  qui  existent  entre  les  propriétés  géométriques 
des  figures  et  les  propriétés  analytiques  des  équations. 

Les  exemples  que  nous  donnons  dans  le  chapitre  suivant 
feront  bien  comprendre  comment  on  représente  les  lignes  par 
des  équations. 
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Exemples. 


En  général,  la  définition  géométrique  d'une  courbe,  déter- 
minant chacun  de  ses  points,  coiTespond  à  un  certain  système 
de  coordonnées  ;  si  l'on  clioiait  le  système  particulier  indiqué 
par  l'énoncé,  l'équation  de  la  courbe  est  la  traduction  immé- 
diate de  sa  définition  géométrique. 


10.  Le  cercle  est  le  lieu  des  points  également  distants  d'un 
point  fixe  appelé  centre.  On  le  décrit  à  l'aide  d'un  compas  : 
une  pointe  étant  placée  au  centre,  l'autre  pointe  trace  la  cii^ 
conférence. 

Si  l'on  prend  le  centre  0  pour  pôle 
et  une  droite  quelconque  OX  pour 
axe  polaire  (flg.  8),  et  que  l'on  dési- 
gne par  r  la  longueur  du  rayon,  l'é- 
quation de  la  circonférence  en  coor- 
données polaires  est 

(1)  )=•; 

puisque  la  longueur  du  rayon  vecteur  est  constamment  égale 
à  r,  quelle  que  soit  la  valeur  de  l'angle  a. 

Cherchons  maintenant  l'équation  du  cercle  en  coordonnées 
rectilignes.  Si  l'on  prend  deux  axes  rectangulaires  OX  et  OY 
passant  par  îe  centre,  le  triangle  rectangle  OMP  donne  im- 
médiatement la  relation 

(a)  x^--iry^=r\ 

qui  existe  entre  les  deux  coordonnées  xaiy  d'un  point  quel- 
conque M  do  la  circonférence.  C'est  l'équation  de  la  circonfé- 
rence dans  co  système  de  coordonnées. 
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11.  L'ellipse  est  une  courbe  (elle  que  la  somme  des  distances  de 
chacun  de  ses  points  à  deux  points  fixes  est  constante.  Ces  deux 
points  sont  les  foyers  de  l'ellipse. 

Désignons  par  2a  la  somme  constante  des  distances  de  cha- 
cun des  points  de  ï'ellipse  aux  deux  foyers,  et  par  ac  la  distance 
FF'  des  fojers.  On  peut  construire 
l'ellipse  par  points  en  décrivant  un 
cercle  de  l'un  des  foyers  F  comme 
centre  avec  un  rayon  arbitraire  m, 
et  un  second  cercle  de  l'autre  foyer 
F'  comme  centre  avec  un  rayon  a 
^'s-  ^-  égal  à  aa — w.  Les  points  d'inter- 

section M  et  M'  des  deux  cercles  appartiennent  à  l'ellipse. 
Pour  que  les  deux  cercles  se  coupent,  il  faut  que  le  plus  grand 
rayon  soit  plus  petit  que  a-\-c;  alors  le  plus  petit  est  plus 
gi-and  que  a — c. 

Les  points  M  et  M' étant  symétriques  l'un  de  l'autre  par  rap- 
port à  la  droite  FF',  cette  droite  est  un  axe  de  la  courbe.  La 
droite  BB'  menée  par  le  point  0,  milieu  de  FF',  perpendicu- 
laire à  FF',  est  un  second  axe. 

Les  points  où  les  axes  coupent  la  courbe  s'appellent  sommets. 
On  obtient  les  sommets  A  et  A'  situés  sur  le  premier  axe,  en 
prenant  les  distances  FA,  F' A',  égales  à  a — e.  On  détermine 
les  sommets  B  et  B',  situés  sur  le  second  axe,  en  décrivant  de 
l'un  des  foyers  comme  centre  un  cercle,  avec  un  rayon  égal  à  a. 
La  distance  OA  est  égale  à  a,  et  la  distance  OB,  que  l'on  dési- 
gne par  b,  est  égale  à  s/à' — c'.  Au  lieu  de  définir  l'ellipse  par  les 
deux  longueurs  ao  et  ac,  comme  précédemment,  on  peut 
la  définir  par  les  deux  longueurs  aa  et  aô  ;  on  a  alors 
e  ;=  \/û'  —  b'.  Le  point  0,  milieu  do  FF',  est  centre  de  la  courbe. 

12.  Cherchons  l'équation  de  l'ellipse.  Le  système  de  coor- 
données indiqué  par  l'énoncé  est  le  premier  système  bipo- 
laire (n°  4)  ;  si  l'on  détermine  la  position  de  chacun  des  points 
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du  plan  par  ses  distances  aux  deux  points  fixes  F  et  F',  l'ellipse 
aura  pour  équation 

(,)  „  +  .  =  ,a. 

Dans  le  second  système  bi-polaire,  l'équation  a  aussi  une 
forme  très-simple;  si  l'on  désigne  par  a  et  p  les  deux  angles 
coordonnés  MFF',  MF'F,  et  par  2/)  le  périmètre  aa-j-ac  du 
triangle  MFF',  on  a 


tang 


d'oi 


.=v/; 


'(p- 


■){p- 


(2)    tang  ^  tang  (-  = 


tangUy/^^-^^^ty^; 


a-\-c 


13.  Cherchons  enfla  l'équation  en  coordonnées  rectilignes. 
Prenons  les  deux  axes  de  la  courbe  pour  axes  des  coor- 
données (flg.  10)  ;  les  longueurs  FF  et  FF'  étant  égales  à 
c — X  et  à  c-\-x,  les  triangles  rectangles  FMP,  F'MP  donnent 


En  substituant  les  valeurs  de  u  et  de 
V  dans  l'équation  (1),  on  obtient  l'é- 
quation 


(3)  s/f+ic-xr-]-\/y'+{c+^y=^^- 
Pour  mettre  cette  équation  sous 
forme  entière,  nous  élèverons  au 
carré,  après  avoir  fait  passer  le  pre- 
mier radical  dans  le  second  membre,  ce  qui  donne 

ou,  en  simplifiant. 


Une  nouvelle  élévation  au  carré  conduit  à  l'équation 
(4)  a'!/'  +  {a'  —  c')  a:'  =  a'  [a'  -  c'). 
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Mais  l'équation  (4)  n'est  pas  équivalente  à  l'équatiou  (3)  ; 
elle  équivaut  aux  quatre  équations 

que  l'on  obtient,  quand  dans  l'équation  (3)  on  change  îes  si- 
gnes des  radicaux.  L'équation— ii—î!=2a  n'a  pas  de  solution 
réelle.  Les  équations  m— î;=aa,  — ii+y=2a  n'ont  pas  non 
plus  de  solution  réelle,  quand  on  suppose  aa^-ac;  car  les 
quantités  w  et  y  désignent  les  distances  des  points  F  et  F'  à  un 
point  du  plan  ayant  pour  coordonnées  x  et  y,  et  la  différence  des 
distances  ne  peut  pas  être  égale  à  la  longueur  aa  plus  grande 
que  la  distance  ac  ou  FF'.  Ainsi,  quand  on  se  borne  aux  solu- 
tions réelles,  on  peut  dire  que  l'équation  (4)  est  équivalente  à 
l'équation  (3).  La  soramo  constante  sa  étant  plus  grande  que 
la  distance  des  foyers  ae,  on  peut  poser  a' — c^^b^,  et  l'équa- 
tion de  l'ellipse  se  met  sous  la  forme  d^y^-\-b*x^=a^b^,o\jL 


HYPERBOLE. 

14.  L'hyperbole  est  une  courbe  telle  que  la  différence  des  dis- 
lances de  chacun  de  ses  points  à  deux  points  fixes  est  constante.  Ces 
deux  points  fixes  F  et  F'  sont  les  foyers  de  l'hyperbole. 

L'hyperbole  admet,  comme  l'ellipse,  deux  axes  de  symétrie, 
qui  sont  la  droite  FF'(flg.  ii)etlaperpendiculairoBB'àcette 
droite,  en  son  milieu  0.  Elle 
se  compose  de  deux  branches 
distinctes.  On  peut  construire 
par  points  ïa  branche  de 
droite,  en  décrivant  un  cercle 
du  foyer  F  comme  centre,  avec 
un  rayon  arbitraire  m,  et  un 
second  cercle  du  foyer  F' 
PI    ,,_  comme  centre,  avec  un  rayon 

V  égal  à  2a-\-u.  Pour  que  les 
cercles  se  coupent,  il  faut  que  l'on  ait  u  plus  grand  que  c—a. 
On  obtient  de  la  même  manière  la  seconde  branche.  Le  point 
0,  milieu  de  FF',  est  centre  de  la  courbe. 
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Le  premier  axe  rencontre  seul  la  courbe  en  deux  points  A 
et  A',  qui  sont  les  sommets,  et  que  l'on  détermine  en  prenant 
OA=OA'^fl;  c'est  pourquoi  cet  axo  a  reçu  le  nom  d'axe 
transTerse. 

Dans  le  premier  système  bi-polaire,  si  l'on  appelle  m  et  «  les 
distances  d'un  point  quelconque  de  la  courbe  aux  deux  foyers 
F  et  F',  les  deux  branches  de  la  courbe  ont  respectivement 
pour  équations 

Dans  le  second  système  bi-polairc,  les  équations  des  deux 
branches  sont 


(') 


_c  +  a 


tang- 
tangS 


13.  En  coordonnées  rectangulaires,  si  l'on  prend  pour  axes 
des  coordonnées  les  deux  axes  de  la  courbe,  l'équation  de  l'hy- 
perbole est 


En  répétant  ici  les  transformations  du  n"  i3,  on  arrive  à  l'é- 
quation sous  forme  entière,  a^y^-\-{a^ — c')cc^:=û^{a^ — c^), 
que  nous  avons  déjà  obtenue  pour  l'ellipse. 

Cette  équation,  comme  noua  l'avons  remarqué,  équivaut  aux 
quatre  équations  distinctes  v — u:=±ia,  u-\-v:=±c/.a;  mais, 
dans  le  cas  actuel,  aa  étant  plus  petit  que  ae,  les  deux  der- 
nières n'ont  pas  de  solution  réelle.  Si  l'on  pose  c^ — a"^6', 
l'équation  de  l'hyperbole  devient 

Il  est  bon  d'observer  que,  dans  le  système  rectiligne,  les 
doux  branches  do  l'hyperbole  sont  comprises  dans  la  même 
équation  (3),  tandis  que,  dans  le  premier  système  b'-po)aire, 
l'une  des  branches  est  représentée  par  l'équation  f — ii=-^a, 
l'autre  par  l'équation  u — v^^a.  Il  faut  aussi  deux  équationa 
distinctes  dans  le  second  système  bi-polaire. 
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PAEABOLB. 


10.  La  parabole  est  une  courbe  dont  chacun  aes  points  est  éga- 
lement distant  d'un  point  fixe  nommé  foyer  et  d'une  droite  fixe 
appelée  directrice, 
La  perpendiculaire  abaissée  du  foyer  F  sur  la  directrice  DD' 
est  un  axe  de  symétrie  de  la  courbe.  Le 
point  A,  miSieu  de  FD,  est  le  sommet  de  la 
parabole.  La  courbe  estsituéetoutentière  à 
droite  de  la  parallèle  menée  par  le  point  A 
"  à  ia  directrice.  On  obtient  un  point  quel- 
conque de  la  courbe  en  menant  une  paral- 
lèle MM'  à  la  directrice,  à  une  distance  DP 
plus  grande  que  AD,  et  décrivant  un  cercle 
du  foyer  F  comme  centre,  avec  un  rayon 
égal  à  cette  distance  DP. 
47.  La  définition  de  la  parabole  indique  un  système  de 
coordonnées  dont  nous  n'avons  point  en- 
core parlé.  On  peut  déterminer  un  point 
quelconque  M  du  plan  par  ses  distances  MF 
et  ME  à  un  point  fixe  F  et  à  une  droite  fixe 
DD'  (fig.  i3);  la  position  du  point  M  sera 
donnée  parl'intorsection  d'un  cercle  décrit 
du  point  F  comme  centre  et  d'une  droite 
parallèle  à  DD'.  Si  l'on  appelle  w  et  n  les 
deux  coordonnées  du  point  M,  la  parabole 
aura  pour  équation,  dans  ce  système. 


10.  Prenons  maintenant  pour  origine  des  coordonnées 
rectilignes  le  sommet  A  de  la  parabole,  pour  axe  des  x  l'axo 
AX  de  la  parabole,  et  pour  axe  des  y  une  perpendiculaire  AY. 
En  désignant  par  p  la  distance  FD  du  foyer  à  la  directrice, 
on  a 


f  =  AP4-AD=a:-i-^ 


=v'.=+(.~ï)'. 
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et  l'ëquation  de  la  parabole  devient 


VVm^ 


ou  (a)       </  =  ^px. 

19.  Avant  d'aller  plus  loin  nous  dirons  comment  on  dé- 
finit la  tangente  à  une   courbe  quelconque.  En  Géométrie 

^__^^^  élémentaire ,   on  appelle  tan- 

gente  au  cercle  une  droite 
qui  n'a  qu'un  point 
î"ig-  '*■  commun    avec     la     circonfé- 

rence; mais  cette  définition  n'étant  pas  susceptible  d'être 
généralisée,  il  convient  de  définir  la  tangente  d'une  autre 
manière.  Soit  M  un  point  donné  sur  une  courbe  (fig.  i4)  ;  par 
ce  point  et  un  point  voisin  M',  menons  une  droite  indéfinie  : 
dans  les  figures  que  nous  étudierons,  la  direction  MM'  tend, 
en  général,  vers  une  direction  limite  MT,  lorsque  le  point  M' 
tond  le  point  M.  C'est  cette  droite  MT  que  l'on  appelle  tanfituie 
à  la  courbe  au  point  M.  On  appelle  normale  à  la  courbe  au 
point  M  la  perpendiculaire  menée  par  ce  point  à  la  tangente. 
H  est  aisé  de  voir,  d'après  cette  définition,  que  la  tangente 
\^  au  cercle  au  point  M  est  perpendiculaire 

-^  à  l'extrémité  du  rayon  OM  (flg.  i5  );  car, 
dans  le  triangle  isocèle  MOM',  l'angle 
OMM'  est  égal  à  un  angle  droit,  moins  la 
moitié  de  l'angle  au  centre  MOM';  quand 
le  point  M' se  rapproche  indéfiniment  du 
Fig.  15.  point  M,  l'angle  au  centre  tend  vers 

zéro,  et  l'angle  OMM'  devient  droit.  La  normale  au  cercle  en 
M  est  le  rayon  MO. 

CrSSOÏDE  DE  DIOCLÈS. 

20,  Étant  donnés  un  cercle,  un  diamètre  AB,  une  tangente 
BC  à  l'extrémité  de  ce  diamètre  {fig.  i6),  si  autour  du  pointA 
00  fait  tourner  une  sécante  AE,  sur  laquelle  on  porte  à  partir 
du  point  A  une  longueur  AM  égale  à  la  portion  DE  de  la  se- 
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cante  comprise  entre  le  cercle  et  la  tangente  fixe,  le  lieu 
du  point  M  est  une  courbe  qui 
porto  le  nom  de  Chsoïde. 

Sil'on  suppose  que  la  sécante  mo- 
bileparte  delà  position  AB  et  tourne 
autour  du  point  A,  de  AX  vers  la 
perpendiculaire AY,  lalongueurDE 
et  par  suite  AM,  augmentant  indé- 
finiment, le  point  M  décrira  une 
branche  de  courbe  infinie  AM&l'.  En 
faisant  tourner  la  sécante  mobile 
de  l'autre  côté  de  AB,  on  obtiendra 
évidemment  une  seconde  branche 
égale  à  la  première. 

La  droite  AB  est  un  axe  de  la 
courbe,  puisque  les  deux  branches 
sont  symétriques  par  rapport  à  cette  droite. 

Les  tangentes  aux  deux  branches  au  point  A  coïncident  avec 
l'axe.  Car  si  la  sécante  AM  tourne  autour  du  point  A  de  manière 
à  ce  que  la  corde  AM  ou  DE  devienne  nulle,  elle  tend  vers  la 
position  limite  AB;  donc  AB  est  la  tangente  en  A.  Le  point  A 
est  ce  qu'on  appelle  un  point  de  reàroussement. 

On  peut  voir  aussi  que  les  deux  branches  de  la  courbe  se 
rapprochentindéfiniment  de  la  droite  CC.  En  efîet,  considérons 
la  sécante  dans  la  position  AE  ;  si  de  la  longueur  totale  AE'  on 
retranche  alternativement  les  deux  longueurs  égales  AM'  et 
D'E',  on  a  M'E'  =  AD'.  La  corde  AD'  diminuant  de  plus  en  plus 
et  tendant  vers  zéro,  il  en  est  de  même  de  la  longueur  M'E',  et 
à  plus  forte  raison  de  la  perpendiculaire  M'H.  Cette  droite  CC, 
dont  la  courbe  se  rapproche  indéfiniment,  s'appelle  une 
asymptote. 

La  cissoïde  a  été  imaginée  par  le  géomètre  grec  Dioclès,  pour 
résoudre  le  problème  de  la  construction  do  deux  moyennes 
proportionnelles  entre  deux  lignes  données. 

21.  Cherchons  l'équation  de  la  cissoïde  en  coordon- 
nées polaires;  prenons  le  point  A  pour  pôle  et  la  droite  AB 
pour  axe  polaire.  Appelons  a  le  diamètre  du  cercle  donné, 


y  Google 


EXEMPLES.  Ib 

p  et  w  les  coordonnées  d'un  point  quelconque  M  de  la  courbe 
(0g.  17).  Dans  les  triangles  rectangles  ABE,  ABD,  on  a 

cos  w    ' 

aain*(« 


dou 


p==DE  =  AE  — AD  = 


-  a  cos  w  =  — — 


Ainailacissoïdeestreprésentéeen  coor- 
données polaires  par  l'équation 


Cherchons  maintenant  l'équat-on  en 

coordonnées    rectilignes  ;    prenons    le 

point  A  pour  origine,  la  droite  AB  pour 

axe  des  x  et  une  perpendiculaire  pour 

axe  des  y.  Dans  le  triangle  rectangle  MAP,  on  a 

X  ^  p  cos  w     ,     y  ^  p  sin  01    ,     p=  :=  x^  -f  j'  ; 

si,  dans  l'équation  (1),  on  remplace  d'abord  cos  w  par  -,  sin  m 

P 

par-,  ce  qui  donne  f'x^ay^,  puis  p^  par  ^'-|-î'^'^•l  arrive  à 
l'équation  de  la  cissoïde  en  coordonnées  rectilignes 
(a)  f{a  —  x)  —  x''^o. 

22.  Proposons-nous  de  construire,  au  moyen  de  son  équa- 
tion en  coordonnées  rectilignes,  la  cissoïde,  dont  nous  avons 
déjà  trouvé  la  forme  d'après  sa  définition  géométrique. 

En  résolvant  l'équation  par  rapport  à  f/,  ou  a 


tx\/- 


L'ordonnée  n'est  réelle  que  pour  les  valeurs  de  l'abscisse 
comprises  entre  0  et  a;  donc  la  courbe  est  située  tout  entière 
entre  l'axe  des  y  et  la  parallèle  CC  menée  à  la  distance  a 
{fig.  16).  Quand  x  croît  de  0  à  a,  la  valeur  numérique  de 
y  croit  de  0  à  t>^ ,  ce  qui  donne  une  branche  de  courbe 
partant  de  l'origlno  A  et  s'élevant  indéfiniment.  En  même 
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temps,  la  distance  M'H  ^  a  —  x  d'un  point  de  la  courije  à  la 
droite  BC  tend  vers  zéro,  ce  qui  fait  voir  que  la  droite  EC  est 
asymptote  de  la  courbe.  Comme  à  chaque  valeur  de  x  corres- 
pondent deux  valeurs  de  y  égales  et  de  signes  contraires,  la 
courbe  se  compose  de  deux  branches,  symétriques  par  rapport 
à  l'axe  AX, 

STBOPHOÏDB. 

23.  Un  angle  droit  YOX  (fig.  l8),  et  un  point  flxe  A  sur  un 
de  ses  côtés,  étant  donnés  dans  un  plan,  on  mène  du  point  fixe 
A  une  droite  quelconque  AD,  qui  rencontre  le  côté  OY  en  D,  et 
l'on  porte  sur  cette  droite,  d'un  côté  et  de  l'autre,  à  partir  du 
point  D,  des  longueurs  DM  et  DN  égales  à  OD;  le  lieu  des  points 
M  et  N  est  la  strophoîde. 

Quand  la  droite  mobile  occupe  la  position  AO,  les  deux  points 
M  et  N  se  confondent  en  0.  Si  la  droite  tourne  de  manière  à  ce 
que  le  point  D  s'élève  indéfiniment  sur  OY,  OD  augmente, 
et  le  point  N  décrit  une  branche  de  courbe  infinie  ON. 
Le  point  M  se  rapproche  de  plus 
en  plus  du  point  A;  car  on  ob- 
tient les  points  M  et  N  en  décri- 
vant un  cercle  du  point  D  comme 
centre  avec  DO  pour  rayon;  quand 
le  point  D  s'éloigne  iodéfiniraent, 
■  l'angle  MOA  lend  vers  un  angle 
droit,  et  le  point  M  vient  en 
A.  Il  y  a  évidemment  une  partie 
symétrique  de  l'autre  côté  de  l'axe 
OX. 

Le  point  0,  par  lequel  passent 
p,g.  ,g.  les  deux  branches  de  courbe,  est 

nn  point  double.  Les  tangentes  en  ce  point  aux  deux  bran- 
ches de  courbe  ctfincident  avec  les  bissectrices  des  angles 
droits  YOX,  YOX'.  Car  l'angle  ODE,  extérieur  au  triangle  iso- 
cèle DOM,  est  égal  à  la  somme  des  deux  angles  intérieurs  op- 
posés, et,  par  conséquent,  à  deux  fois  Vangle  DOM;  de  -s-^-^ 
l'angle  ODA  est  égal  à  deux  fois  l'angle  DON.  Quand  la 


même 
droite 
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AD  s'applique  sur  AO,  l'angle  obtus  ODE  diminua  ■ît  tead  vers 
uû  angle  droit  ;  donc  l'angle  moitié  YOM  diminue  ot  tend  vers  y  - 
L'angle  aigu  ODA  augmente  au  conti'aire  et  tend  vers  un  angle 
droit  ;  donc  l'angle  moitié  YON  augmente  et  tend  aussi  vers  -  ■ 

On  peut  remarquer  d'aUIeura  que  les  deux  droites  OM  et  ON 
sont  rectangulaires.  On  voit,  en  outre,  que  l'arc  DMA  est  situé 
au-dessous  de  sa  tangente,  tandis  que  l'arc  ON  est  au-dessus. 

La  tangente  au  sommet  A  est  perpendiculaire  à  l'axe  OX  ; 
car,  lorsque  le  point  D  s'élève  indéfiniment,  la  corde  AM  de- 
vient perpendiculaire  à  OX. 

Sur  le  prolongement  de  AO  prenons  OG  =  OA,  et  par  le 
point  G  élevons  la  perpendiculaire  H'H;  cette  droite  est  asymp- 
tote de  part  et  d'autre  aux  deux  branches  infinies  de  la  courbe; 
car  la  distance  ME,  égale  à  AM,  tend  vers  zéro. 

24.  Cherchons  l'équation  de  la  courbe  en  coordonnées 
polaires.  Prenons  ie  point  0  pour  pôle,  et  la  droite  OA  pour 
axe  polaire  ;  les  coordonnées  du  point  M  sont  p=OM,  !o=MOA; 
dans  le  triangle  isocèle  DOM,  chacun  des  angles  DOM,  DM0  est 

égal  à 01,  et  l'angle  ODMà  aw;  l'angle  OAM,  complémen- 
taire du  précédent,  vaut aw.  Si  l'on  désigne  par  a  la  lon- 
gueur OA,  on  a,  dans  le  triangle  OMA, 


™e- 

„.) 

aco 

•0 

S2W 

d'où  (i) 

Les  coordonnées  du  point  N  vérifient  la  même  équation. 

Cherchons  l'équation  de  la  courte  en  coordonnées  rec- 
tilignes,  en  prenant  pour  axes  les  deux  droites  OX  et 
OY.  Si,  dans  l'équation  précédente,  mise  sous  la  forme 
f  C03  w  ^  a  (cos'm  —  sin' w),  on  remplace  eos  w  et  sin  w  par  leurs 

GÉOU.    ANALÏT.  I 
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valeurs  -  et  -,  on  a  xa^z=a[x''  -—y^)  \  mettant  ensuite  à  la 

P      P 
place  de  p'  sa  valeur  v^''+^^  on  arrive  àl'équation  du  troisième 
degré 
(3)  X  {x^  -i-  )/")  —  a  [x'  —  y')  =  0. 

2S,  Proposons-noua  maintenant  de  construire  la  courbo 
au  moyen  de  son  équation  en  coordonnées  rectilignes.  L'équa- 
tion (3),  résolue  par  rapport  à  y,  donne 


t^v'"-^ 


•  a  +  x 

Pour  que  l'ordonnée  y  soit  réelle,  il  faut  que  la  quantité 
placée  sous  le  radical  soit  positive.  Quand  on  donne  à  a;  des 
valeurs  positives,  le  dénominateur  étant  positif,  le  numérateur 
doit  être  aussi  positif,  ce  qui  exige  que  x  soit  plus  petit  que  a. 
Quand  on  donne  à  x  des  valeurs  négatives,  le  numérateur 
étant  positif,  le  dénominateur  doit  être  aussi  positif,  ce  qui 
exige  que  la  valeur  absolue  de  x  soit  moindre  que  a.  Ainsi 
l'abscisse  x  ne  peut  varier  que  de  —  a  à  -|-  a  ;  si  donc  on  porte 
sur  l'axe  des  x,  à  partir  de  l'origine,  et  de  part  et  d'autre,  dos 
longueurs  OA  et  OG  égales  à  a,  et  que  par  les  points  G  et  A  on 
mène  des  parallèles  HH',  KK.'  à  l'axe  des  y,  la  courbe  sera  tout 
entière  comprise  entre  ces  deux  parallèles.  On  verra  la  forme 
de  la  courbe  en  suivant  la  variation  de  la  fonction 


^v/^ 


a-j-x 

Quand  x  varie  de  0  à  a,  l'ordonnée  y  conserve  des  valeurs 
finies;  elle  s'annule  pour  x=o,  et  aussi  pour  x=a;  il  en  résulte 
une  branche  de  courbe  OMA,  partant  du  point  0,  et  aboutis- 
sant au  point  A.  Quand  a;  varie  de  oà  —  a,  l'ordonnée  y  est 
négative  et  varie  de  0  à  — 00;  il  en  résulte  une  branche  ON', 
qui  part  dcl'origineet  s'abaisse  indéfiniment,  en  se  rapprochant 
de  plus  en  plus  de  la  droite  HH',  qui  est  une  asymptote  ;  cette 
branche  ON'  fait  suite  à  la  branche  AMO. 

En  changeant  le  signe  du  radical,  on  obtient  une  branche 
AM'ON,  symétrique  de  la  première  par  rapport  à  l'axe  des  x. 
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26.  Par  un  point  A  pris  sur  un  cercle,  on  mène  une  sé- 
cante quelconque  AD,  sur  laquelle  à  partir  du  point  D,  oà  elle 
rencontre  le  cercle,  on  porte  de  part  et  d'autre  une  longueur 
donnée  DM  ou  DN;  le  lieu  des  pointa  M  et  N  (fig.  tg)  est  une 
courbe  nommée  limaçon  de  Pascal. 

On  obtiendra  la  courbe  entière,  en  supposant  que  le  rayon 
vecteur  coïncide  d'abord  avec  le  diamètre  AB  du  cercle,  et 
tourne  ensuite  d'un  angle  droit  dans  un  sons  ou  dans  l'autre. 
On  obtiendra  aussi  la  courbe  entière  en  faisant  faire  au  rayon 
Yocteur  une  révolution  complète,  et  portant  la  longueur  con- 
stante dans  le  sens  du  rayon,  à  partir  du  point  où  ce  rayon  ou 
son  prolongement  coupe  le  cercle.  La  courbe  présente  trois 
formes  différentes,  suivant  que  la  longueur  constante  a  est 
supérieure,  égale  ou  inférieure  au  diamètre  b  du  cercle. 
1°  Considérons  d'abord  le  cas  où  la  longueur  a  est  plus 
grande  que  i.  Quand  le 
rayon  coïncide  avec  la  di- 
rection AB,  il  faut,  à  partir 
du  point  B,  porter  sur  ce 
rayon  une  longueur  BG 
égale  à  a,  ce  qui  donne  un 
point  G  du  lieu  (tig.  19), 
Lorsque  le  rayon-tourné  au- 
tour du  point  A  et  prend  la 
direction  AD,  on  a  le  point 
M.  Quand  le  rayon  a  tourné 
d'unangle  droit,  le  point  D  vient  en  A,  et  le  point  M  en  M'.  Le 
rayon,  continuant  son  mouvement,  prend  la  direction  AD'  ;  son 
prolongement  coupe  le  cercle  en  D,;  il  faut,  à  partir  de  ce 
point  Dj ,  porter  dans  la  direction  mêmeAD'une  longueur  D,M| 
égale  à  a.  Quand  le  rayon,  ayant  tourné  de  deux  angles  droits, 
occupe  la  position  AX',  le  point  D,  vient  en  B,  et  le  point  M,  en 
H;  on  a  ainsi  l'arc  M'M, H,  qui  fait  suite  au  premier,  et  qui  est 
aussi  extérieur  au  cercle.  Le  rayon  dépassant  la  position  AX'  et 
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lournant  encore  de  deux  angles  droits,  pour  revenir  à  la 
position  initiale  AX,  le  point  mobile  décrit  l'arc  HN'O,  sjmé- 
triqiic  de  l'arc  GMH,  par  rapport  à  la  droite  X'X,  Do  cotto 
manière,  le  point  décrit 
la  courbe  entière  d'un 
mouvement  continu. 

2°  Supposons  mainte- 
nant que  la  longueur 
a  soit  égale  à  b.  Le 
rajon  vecteur  tournant 
de  deux  angles  droits,  à 
partir  de  la  position  ini- 
tiale AX,  le  point  M  dé- 
crit l'arc  GMM'A  (fig. 
ao),  qui  vient  aboutir  au  point  A,  La  tangente  en  A  est  la 
droite  AX',  position  limite  de  la  sécante  AM,.  Le  point  A  est 
un  point  de  rebrousscment. 

5°  Considérons  enfin  le  cas  où  la  longueur  a  est  plus  petite 
que  b.  Lorsque  le  rayon  vecteur  tourne  d'un  angle  droit  à 
partir  de  la  position  initiale  AX,  le  point  M  décrit  l'arc  GMM' 
(fig.  3i).  Le  rayon  prend  ensuite  la  direction  AD';  le  point  D 
vient  en  D„  le  point 
M  en  M,.   Le  rayon 
prend  une  direction 
AD"  telle  que  lacorde 
_  DjA  est  égale  àa;le 
'  point  M[  vient  alors 
en  A  et  la  courbe  est 
tangente  à  la  droite 
AD".  Le  rayon  con- 
tinuant son  mouve- 
^'^'^''  ment,  la  corde  D^A 

devient  plus  grande  que  a,  et,  si  l'on  prend  la  longueur  D^M, 
égaîe  à  a,  on  a  un  point  M3  situé  à  l'intérieur  du  cercle.  Enfin, 
quand  le  rayon  prend  la  direction  AX',  le  point  M3  vient  en  H. 
L'arc  extérieur  GM'A  se  prolonge  ainsi  suivant  l'arc  intérieur 
AMjII.  L'autre  moitié  de  la  rotation  donne  l'are  HNAN'G, 
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symétrique  du  premier  par  rapport  à  la  droite  X'X,  et  com- 
plète la  courbe. 

£ï.  Chcrclions  l'équation  de  la  courbe  c«  coordounées 
polaires.  Prenons  le  point  A  pour  pôle,  et  la  droite  AX  poui 
axe  polaire.  Appelons  w  l'angle  que  fait  la  direction  du  rayon 
vecteur  avec  la  direction  AX.  Quand  la  direction  même  du 
rayon  coupe  !o  cercle,  ce  qui  a  lieu  dans  !a  position  AD,  le 
triangle  rectangle  ADB  donne  AD=:i  cos  u,  et,  par  suite, 

P  =  DM  +  AD  =  fl  +  ôcoso). 

Quande'estleprolongementdu  rayon  qui  rencontre  le  cercle, 

ce  qui  a  lieu  dans  la  position  AD',  l'angle  ui  est  l'angle  XAD'  ; 

le  triangle  rectangle  BAD,  donne  D|A=— û  cos  u,et,  par  suite, 

f  =  D,M,— D,A=(!  +  icoso>. 

Dans  la  figure  21,  quand  le  rayon  occupe  la  direction  AD'", 
la  longueur  du  rayon  vecteur  n'est  plus  portée  dans  la  direc- 
tion même  de  ce  rayon,  mais  dans  la  direction  opposée  ;  on 
convient  d'appeler  rayon  vecteur  du  point  M  la  quantité  AMj 
affectée  du  signe  — ;  on  a  alors 

P=  — AMg^DsMj  — AD,  =  a  +  ècos». 

Ainsi,  dans  tous  les  cas,  la  courbe  entière  est  représentée  par 

l'équation 

(1)  p  =  a  +  icos».. 

En  coordonnées  rectilignes,  si  l'on  prend  le  point  A  pour 
origine,  le  diamètre  AB  pour  axe  des  a:,  une  perpendiculaire 
pour  axe  des  y,  l'équation  de  la  courbe  est 

{2)  (x'  -\-y^  —  bxf  =  a'  (:£*  +  )/'). 

On  l'obtient  en  remplaçant  dans  l'équation  (1)  cos  <o  par  sa 

valeur  -,  puis  p^  par  x''-\-y^  (n"  a»),  et  élevant  au  carré  pour 

P 
faire  disparaître  le  radical. 

fiô.  On  obtient  cette  même  courbe  par  un  autre  procédé. 
Étant  donné  un  cercle  GH  et  un  point  fixe  A,  imaginons  qu'une 
tangente  mobile  CM  roule  sur  le  cercle,  et  du  point  A  abaissonî 
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une  perpendiculaire  AM  sur  cotte  tangente  (fig.  aa);  on  de- 

#       mande  le  lieu  du  point  M. 
II  y  a  trois  cas  à  considérer,  sui- 
vant que  le  point  Aest  intérieur  au 
cercle,  sur  le  cercle,  ou  extérieur. 
—    Supposons,  par  exemple,  le  point 
A  extérieur  au  cercle.  Lorsque  la 
tangente  touche  le  cercle  en  G,  la 
perpendiculaire  abaissée  du  point 
A  coïncide  avec  le  diamètre  AG  et 
^'^'  ^''  le  point  G  est  un  point  du  lieu. 

La  tangente  roulant  sur  le  quart  de  cercle  GGC,  le  point  M 
décrit  l'arc  de  courbe  GMM'.  La  tangente  s'incline  ensuite 
jusqu'à  la  position  C'A,  et  l'on  a  l'arc  do  courbe  M'A.  La  tan- 
gente continuant  son  mouvement  suivant  C"H,  le  pied  de  la 
perpendiculaire  tombe  au-dessous  du  diamètre  et  décrit  l'arc 
de  courbe  ANH.  Nous  avons  fait  rouler  la  tangente  sur  le  demi- 
cercle  GC'H;  en  la  faisant  rouler  sur  le  demi-cercle  inférieur, 
on  obtient  une  partie  symétrique  de  la  première. 

Cherchons  l'équation  de  cette  courbe  en  coordonnées  po- 
laires; désignons  par  a  le  rayon  BG  du  cercle  donné,  et  par 
b  la  distance  AB.  Si,  par  le  centre  B  du  cercle,  on  mène  une 
parallèle  BD  à  la  tangente  CM,  on  a 

f  =  AD  4-  DM  =  è  cos  u>-\-a. 
Cette  équation  est  la  même  que  l'équation  (i),  d'où  l'on  con- 
clut l'identité  des  deux  courbes. 

Au  reste,  il  est  facile  de  reconnaître  géométriquement  cette 
identité.  L'angle  D  étant  droit,  le  lieu  du  point  D  est  le  cercle 
décrit  sur  AB  comme  diamètre  ;  on  obtiendra  donc  le  pointMen 
prolongeantlacordeADd'unequantité  constante  DMégaleàBC, 

ROSACE  A  QUATRE  BRANCHES. 

20.  Étant  données  deux  droites  rectangulaires  OX,  OY, 
Bar  lesquelles  glissent  les  extrémités  d'une  droite  PQ  do 
longueur  constante,  du  point  0  on  abaisse  une  perpendicu- 
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iaire  OM  sur  cette  droite  ;  étudier  le  lieu  du  point  M  (Hg.  23). 
QuandladroitePQ 
s'applique  sur  0"ï,  le 
point  M  vient  eu  0, 
et  la  corde  OM  prend 
ladirection  OX;donc 
la  tangente  en  0  à 
l'arc  OM  coïncide 
avec  OX,  Le  point  I, 
milieu  de  PQ,  dé- 
crit un  cercle  dont  le 
centre  est  0,  et  le 
rayon  égal  à  a,  si 
l'on  désigne  par  aa  la 
longueur  constante 
PQ  ;  or  la  perpendiculaire  OM  est  plus  petite  que  l'oblique  01  ; 
donc  la  distance  OM  est  maximum  quand  la  droite  PQ  est  per- 
pendiculaire à  la  bissectrice  OA.  Lorsque  la  droite  mobile  con- 
tinue son  mouvement,  elle  passe  par  une  position  P'Q'  symé- 
trique de  PQ  par  rapport  à  labissectrice  0  A,  et  l'on  obtient  un 
arc  OM'A  symétrique  de  l'arc  OMA  par  rapporta  OA.  La  même 
courbe  se  reproduit  dans  chacun  des  quatre  angles  droits.  Ainsi 
la  courbe  a  quatre  axes,  les  deux  droites  fixes  OX,  OY,  et  les 
deux  bissectrices  A'A,  B'B.  Le  point  0  ast  centre  de  la  courbe. 
30,  Si  l'on  prend  le  point  0  pour  pôle,  et  OX  pour  axe 
polaire,  on  a,  dans  les  triangles  rectangles  OMP,  OPQ, 

p  =  OPcosw     ,     OP  =  aasinu>; 
donc 
(i)  p^=(isin2<o. 

En  coordonnées  rectilignes,  la  courbe  est  représentée  par 
une  équation  du  sixième  degré 

(a)  {x'-}-ify-~^a^xY=Q' 


TANGENTE. 

31.  Les  exemples  qui  précèdent  montrent  comment  on 
peut  construire  une  courbe  d'après  sa  définition  géométrique, 
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et  trouver  ensuite  l'équation  qui  la  représente.  Il  est  possible 
aussi  quelquefois  de  déduire  de  la  définition  géométrique  de 
la  courbe  une  construction  simple  de  la  tangente.  Nous  en 
citerons  deux  exemples  remarquables,  les  courbes  décrites  par 
les  différents  points  d'une  figure  plane  qui  se  meut  dans  un 
plan,  et  lo  lieu  dos  pieds  des  perpendiculaires  abaissées  d'un 
point  fixe  sur  les  tangentes  aune  courbe  donnée.  La  construc- 
tion relative  à  la  première  classe  de  courbes  dépend  des  pro- 
positions suivantes  : 

Lemme.  Toute  figure  plane  peut  être  amenée  d'une  position  à 
une  autre  dam  son  plan  par  une  rotation  autour  d'un  point  fixe. 

Nous  remarquons  d'abord  que  la  position  d'une  figure  plane 
dans  un  plan  est  déterminée  lorsqu'on  connaît  les  positions  de 
deux  de  ses  pointa.  Soient  A  et  B  deux  points  de  la  figure  dans 
sa  première  position  (fig.  34).  A'  et  B'  ces  mêmes  points  dans 
saseconde  position;  la  droite  AB,  de 
longueur  invariable,  s'est  transpor- 
tée enA'B'.Éievonsdesperpendicu- 
laires  aux  droites  AA',BB',enleurs 
milieux;  cesperpendiculairesse cou- 
pent en  un  point  I.  Les  deux  trian- 
"^^  "■  gles  AIE,  A'IB'  sont  égaux  comme 

ayant  les  trois  côtés  égaux  chacun  à  chacun,  savoir  AB  égal  à 
A'B',  lA  et  lA'  égaux  comme  obliques  s'écartant  également  du 
pied  de  la  perpendiculaire,  et  de  même  IB  et  IB';  donc  les  deux 
angles  AIB,  A'IB'  sont  égaux;  en  retranchant  la  partie  com- 
mune A'IB,  on  en  conclutque  les  angles  AXA',  BIB'  sont  égaux. 
Imaginons  maintenant  quelafiguretourneautourdupointfixel 
de  l'angle  AIA',  le  rayon  lA  viendra  sur  lA'  et  le  point  A  en  A'; 
de  mèmOi  le  rayon  IB,  tournant  d'un  angle  BIB'  égal  à  AIA', 
viendrasurIB'etlepointBenB'.  Cette  rotationautour  du  point  I 
amène  donc  la  ilgure  de  sa  première  position  à  la  seconde. 

32.  ThÉoeèue.  Si  l'on  considère  les  courbes  décrites  par  les 
différents  points  A,  B,  C....,  d'une  figure  plane  invariable  qui  se 
meut  dam  un  plan,  les  normales  à  ces  courbes,  aux  points  qui 
correspondent  à  une  même  position  de  la  figure,  passent  par  un 
même  point. 
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Soient  A,  B,  C-,  différents  points  delà  figure  dans  une  po- 
sition quelconque,  A',  B',  C',...  ces  mêmes  points  dans  une 
position  voisine  ;  d'après  ce  que  nous  avons  dit,  on  peut  ame- 
ner la  figure  de  la  première  position  à  la 
seconde  en  la  faisant  tourner  autour  d'un 
certain  point  I,  ;  dans  ce  mouvement,  les 
i  rayons  IiA,  1,6, 1,C,...  décrivent  des  angles 
respectivement  égaux  et  viennent  se  pla- 
cer sur  I, A',  I|B',I,C',...  (fig.  a5).  Les  per- 
pendiculaires MI|,  Nil,  Pli,...  aux  cordes 
AA',  BB',  CG',.-.  en  leurs  milieux,  passent 
toutes  par  le  point  I,. 

Supposons  maintenant  que  la  seconde  position  se  rapproche 
de  plus  en  plus  de  la  première  et  que  le  point  I,  tende -vers  une 
position  limite  1;  les  cordes  AA',  BB',  CC',...,  prolongées,  de- 
viennent tangentes  aux  courbes  ea  A,  B,  C,.,  ;  les  perpendi- 
culaires Mil,  J^Ii'  Pli-"  aux  cordes  se  confondent  avec  les 
perpendiculaires  aux  tangentes  en  A,  B,  C,...,  c'est-à-dire 
avec  les  normales  aux  courbes.  On  en  conclut  que  les  nor- 
males en  A,  B,  C,...  aux  courbes  décrites  par  ces  points  pas- 
sent toutes  par  un  même  point  I. 

CoROLLAinE.  Si  l'on  sait  mener  les  normales  aux  courbes  dé- 
crites par  deux  points  A  et  B  de  la  figure  mobile,  ces  deux 
normales,  par  leur  intersection,  détermineront  le  point  I  ;  en 
joignant  le  point  I  à  un  troisième  point  quelconque  0,  on  aura 
la  normale  à  la  courbe  décrite  par  le  point  0  ;  une  perpendi- 
culaire à  la  normale  sera  la  tangente.  C'est  ce  qui  a  lieu  si 
deux  points  décrivent  des  lignes  droites  ou  des  circonférences 
de  cercle.  Voici  quelques  applications  de  cette  méthode. 

33,  Nous  allons  faire  voir  que  lorsque  deux  points  de  la 
figure  mobile  décrivent  des  droites,  la  courbe  décrite  par  un 
point  quelconque  est  une  ellipse  ;  la  méthode  précédente  nous 
donnera  le  moyen  de  construire  la  tangente  à  l'ellipse. 

Supposons  d'abord  que  les  deux  extrémités  d'une  drc  jte  CD, 
ds  longueur  invariable,  glissent  sur  deux  droites  rectangu- 
laires fixes  OX,  OY,  et  cherchons  le  lieu  décrit  par  un  point  M 
de  cette  droite  (fig.  26).  Quand  îa  droite  CD  est  appliquée  sur 
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OS,  le  point  M  est  en  A,  à  une  distance  OAégaleàDM;  l' ex- 
trémité D  glissant  sur  OY  et  s'éloi- 
gnant  du  point  0,  rextrèraité  C  se 
___  I  rapproche  du  point  0,  et  le  point  M 

"''^^^^/  décrit  l'arc  AMB  ;  la  droite  s'appli- 

e'^^-^:^'it\-^,  quant  sur  OY,  le  point  M  vient  en 

'y     f*\«      ï~  E,  à  une  distance  MB  égale  à  CM. 
''  Le  même  arc  se  reproduit  dans  cha- 

^'E'  2^'  cun  des  quatre  angles  droits,  et  la 

courbe  fermée  que  l'on  obtient  ainsi  est  une  ellipse. 

En  effet,  si  l'on  prend  les  deux  droites  fixes  OX,  OY  pour 
axes  des  coordonnées,  que  l'on  appelle  a  et  ô  les  deux  lon- 
gueurs constantesDM  et  CM,  a;  et  y  les  coordonnées  du  pointM, 
les  triangles  semblables  MPC,  DQM  donnent 

MP_CM  y        ^h. 

DQ'^DM'      '^"     sJ~^ZI^i^  a." 

c'est  l'équation  (5)  du  n"  i3,  résolue  par  rapport  à  y.  Ainsi 
la  courbe  est  une  ellipse  dont  les  axes  an  et  ih  sont  dirigés  sui- 
vant les  doux  droites  rectangulaires  données. 

34,  Il  n'est  pas  nécessaire  que  le  point  M  soit  situé  sur  la 
droite  mobile  entre  les  points  C  et  D  ;  il  peut  être  situé  sur  le 
prolongement.  Considérons  la  droite  C'B'  dont  les  deux  points 
C  et  D' glissent  sur  les  deux  droites  rectangulaires  OX  etOY,et 
cherchons  le  lieu  décrit  par  le  point  M.  Si  l'on  appelle  a  et  4 
les  distances  D'M  et  CM,  les  triangles  semblables  MPC,  D'QM 
donneront,  comme  précédemment, 

MP      MC  y  h 


D'Q     MD''  \A^^^     «' 

C'est  sur  cette  pi-opriété  que  repose  la  construction  d'un  petit 
instrument  appelé  compas  elliptique.  Deux  pointes  sont  fixées 
en  deuy  points  C  et  D,  pris  à  volonté  sur  une  droite  CD,  et  un 
crayon  au  point  M  ;  les  deux  pointes  glissent  dans  des  rainures 
pratiquées  sur  deux  droites  rectangulaires  OX  et  OY;  le  crayon 
M  décrit  l'ellipse  d'un  mouvement  continu. 
Il  est  évident  qu'une  ligne  droite  est  à  elle-même  sa  propre 
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tangente.  Les  points  G  et  D  du  plan  mobile  décrivent  les 
droites  OXet  OY  ;  les  perpendiculaires  CI  et  DI  à  ces  droites 
déterminent  le  point  I,  par  lequel  passent  les  normales  aux 
courbes  décrites  par  les  différents  points  de  la  figure  mobile, 
pour  une  même  position  de  cette  figure.  La  droite  IM  est 
donc  normale  en  M  à  l'ellipse  décrite  par  ce  point  :  en  me- 
nant une  perpendiculaire  à  IM,  on  aura  la  tangente. 

33,  Supposons  maintenant  que  deux  points  E  et  F  du  plan 
mobile  glissent  sur  deux  droites  fixes  quelconques  OA  et  OB 
(fig.  37).  Les  perpendiculaires  à  ces  droites  aux  points  E  et  F 
déterminent  le  point  de  concours  I  des  normales.  Le  cercle 
décrit  sur  01  comme  diamètre  passe  par  les  points  E  et  F  ; 
la  droite  EF  étant  constante  ainsi  que  l'angle  EOF,  le  dia- 
mètre du  cercle  est  constant.  Ima- 
ginons que  le  cercle  soit  situé  dans 
le  plan  mobile  et  emporté  dans  son 
mouvement  avec  la  droite  EF;  ce 
cercle  passera  constamment  par  le 
point  0  ;  tout  point  D  do  la  circonfé- 
.  renée  décrira  une  ligne  droite  OY, 
puisque  l'angle  inscrit  FOD,  qui  cor- 
rig.  ï7.  '  respond  à  l'arc  constant  FD,  est  lui- 
même  constant. 

Considérons  un  point  quelconque  M  du  plan  mobile;  joi- 
gnons ce  point  au  centre  K  du  cercle  ;  les  doux  points  C  et  D, 
extrémités  du  diamètre  MK,  décrivent  deux  droites  rectan- 
gulaires OX  et  OY;  on  en  conclut  que  le  point  M  décrit  une 
ellipse  dont  les  axes,  égaux  à  deux  fois  les  distances  CM  et 
DM,  sont  dirigés  suivant  OX  et  OY.  La  droite  IM  est  nor- 
male à  l'ellipse  au  point  M. 


36.  Etant  donnes  un  point  A  et  une  droite  CC,  par 
le  point  A  on  mène  une  sécante  quelconque  AD  et,  à 
partir  du  point  D  où  elle  rencontre  la  droite  CC,  on 
porte  de  part  et  d'autre   une    longueur    donnée    DM    et 
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DN;  le  lieu  des  points  M  et  N  est  une  conchoïde  (fig.  28}. 
On  voit  aisément  que  cctfo  courbe 
se  compose  de  deux  branches  infiuiea, 
situées  de  part  et  d'autre  de  la  droite 
ce,  et  asjmptotes  à  cette  droite,  I,a 
branche  de  gauche  présenté  des  for- 
nics  différentes  suivant  que  la  lon- 
_  gueur  DM  est  inférieure,  égale  ou 
supérieure  à  la  perpendiculaire  AB 
abaissée  du  point  A  sur  la  droite  CC. 
Cette  courbe  rentre  dans  la  caté- 
gorie précédente;  on  peut  regarder 
en  effet  la  droite  AD  comme  se  mou- 
vant dans  le  plan,  de  manière  que 
l'un  do  ses  points  D  décrive  la  droite 
ce,  tandis  qu'elle  glisse  sur  le  point  A  autour  duquel  elle 
tourne  ;  un  point  M  do  cotte  droite  décrit  une  branche  de  con- 
cho'ide.  Considérons  le  point  de  la  droite  mobile  qui  est  en  A, 
lorsque  la  droite  occupe  la  position  AD  ;  ce  point  décrit  une 
branche  de  conchoïde  passant  par  lo  point  A  et  tangente  en  ce 
point  à  la  droite  AD;  la  normale  à  cette  courbe  particulière 
est  la  droite  AI  perpendiculaire  à  AD.  La  normale  à  la  ligne 
décrite  par  le  point  D  est  la  perpendiculaire  DI  à  la  droite  CC  ; 
enjoignant  au  point  M  !e  point  d'intersection  I  de  ces  deux 
normales,  on  a  la  normale  IM  à  la  courbe  décrite  par  le  point  M  ; 
la  perpendiculaire  à  IM  est  la  tangente  en  M. 
Le  limaçon  (û°  a6)  est  une  courbe  analogue  à  la  conchoïde  ; 
il  suffît  de  remplacer  la  droite  CC,  sur 
laquelle  glisse  le  point  D,  par  une  cir- 
conférence de  cercle  (fig.  29).  Considérons 
encore  le  point  de  la  droite  mobile  qui  est 
en  A,  quand  la  droite  occupe  la  position 
AD  ;  CG  point  décrit  une  courbe  passant  par 
le  point  A  et  tangente  en  ce  point  à  ia  droite 
'rig.si;.  AD;  la  normale  à  cette  courbe  fst  la  per- 

pendiculaire AL  La  normale  à  la  circonférence  décrite  par  le 
point  Dest  le  diamètre  DI;  le  pointde  concours  Ides  normales 
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est  donc  l'extrémité  du  diamètre  qui  passe  par  le  point  D  ;  en 
joignant  IM,  on  a  la  normale  à  la  courbe  décrite  par  le  point  M. 
3r.  La  même  construction  peut  aussi  être  appliquée  à  la 
cissoïde  et  à  la  stropiioïde  ;  mais  il  faut  auparavant  donner  de 
CCS  courbes  une  autre  définition 
géométrique.  Considérons  un  an- 
gle droit  ABC  (fig.  3o),  dont  un 
côté  BA  passe  par  un  point  fixe  A, 
et  dont  un  point  C  do  l'autre  côté 
glisse  sur  une  droite  EE' ;  on  sup- 
pose de  plus  que  la  longueur  BC 
est  égale  à  la  distance  AO  du  point 
A  à  la  droite  EE'  ;  le  point  M,  mi- 
^ig.  30.  lieu  de  BC,  décrit  une  cissoïde,  et 

le  sommet  B  de  l'angle  droit  une  atrophoïde. 

En  effet,  les  deux  triangles  rectangles  ABC,  AOC  étant 
égaux,  les  angles  CAL,  ACL  sont  égaux,  et  le  triangle  ALC 
isocèle;  puisque  AB  est  égal  à  CO,  oa  a  aussi  LB~LO;  donc 
le  lieu  du  point  B  est  une  strophoïde  (n"  33). 
Le  t'iangle  ACP  est  aussi  isocèle;  joignons  le  point  M  au 
milieu  D  de  AO  et  prolongeons  cette  ligne  jusqu'à  sa  ren- 
contre en  K  avec  la  parallèle  CK  à  AO.  Le  triangle  CMK  étant 
isocèle,  on  a  CK  =  CM  =  A  D.  Enfin  décrivons  une  circonfé- 
rence du  point  0  comme  centre  avec  CD  pour  rayon,  soient  F 
l'extrémité  du  diamètre  1)0  et  H  le  point  de  rencontre  avec 
DK.  Le  triangle  isocèle  MCK  est  égal  à  DOH,  DH  =MK,  d'où 
DM  =  KH;  d'ailleurs  la  ligne  FG  est  tangente  en  F  à  la  cir- 
conférence. Donc  le  lieu  du  point  M  est  une  cissoïde  ayant 
pour  sommet  le  point  D  et  pour  asymptote  la  droite  GG'  (n"  ao). 
Considérons  maintenant  le  point  do  ia  figure  mobile  qui  est 
en  A,  lorsque  l'angle  droit  occupe  la  position  ABC  ;  ce  point 
décrit  une  courbe  passant  par  le  point  Aet  tangente  en  ce  point 
à  la  droite  AB;  la  droite  AI,  perpendiculaire  à  AB,  sera  la 
normale  à  cette  courbe.  D'autre  part,  la  droite  CI,  perpendi- 
culaire à  EE',  est  la  normale  à  la  droite  décrite  par  le  point 
C  ;  le  point  d'intersection  I  de  ces  deux  normales  est  le  point 
do  concours  de  toutes  les  normales.  Donc  les  droites  IB  et  IM 
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sont  normales,  l'une  à  la  strophoïde,  l'autre  à  la  cissoïde. 


38.  On  appelle  podaire  d'une  courbe  donnée  AB  le  Heu  du 
pied  P  de  la  perpendiculaire  abaissée  d'un  point  fixe  0  sur  une 
tangente  quelconque  MP  à  cette  courbe  (fig.  3i).  Une  tangente 
voisine  M'P'  donnera  un  second  point  P'  de  la  podaire.  SoitD 
le  point  d'intersection  des  doux  tangentes  ;  le  cercle  décrit  sur 
OD  comme  diamètre  passe  par  les  points  P  et  P',  et  la  droite 
PP'  est  une  sécante  du  cercle.  Imaginons  maintenant  que  le 
point  M'  se  rapproche  indéfiniment  du  point  M,  le  point  D 
viendra  en  M,  et  le  diamètre  OD  coïncidera  avec  OM  ;  la  sécante 
PP'  deviendra  tangente  à 
la  fois  à  ia  podaire  et  au 
cercle;  la  normale  à  la  po- 
daire coïncidera  donc  aver. 
la  normale  au  cercle  con- 
struit sur  OM  comme  dia- 
mètre, et  l'on  obtiendra 
cette  normale  enjoignant  ïo  point  P  au  point  G,  milieu  de  OM. 
Cette  construction  peut  être  appliquée  aussi  au  limaçon, 
qui  est  la  podaire  du  cercle  [a"  28),  Mais  nous  verrons  plua 
fard  (n*  ^07)  que  la  construction  des  tangentes  aux  podaircs 
se  ramène  à  la  méthode  générale  indiquée  au  n'  32. 

EXERCICES. 


i»  Un  triangle  variable  ABC,  dont  le  sommet  A  est  flïe  et  l'angle  A 
constant,  est  inacrit  dans  un  cercle  donné.  Démontrer  que  le  lieu  des 
centres  du  cercle  inscrit  et  des  cercles  es-inscrits  au  triangle  se  com- 
pose de  deui  limaçons. 

2"  Démontrer  que  le  lieu  des  sommets  des  angles  de  grandeur  donnée 
dont  les  côtés  sont  tangents  à  deux  cercles  donnés  se  compose  de  deus 
limaçons. 

3°  Un  cercle  variable  touche  un  cercle  donné  en  un  point  donné, 
on  mène  une  tangente  commune  aux  deux  cercles.  Démontrer  que  le 
lieu  du  point  de  contact  de  cette  tangente  avec  le  cercle  vai'iable  est 
une  cissoïde. 
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EXEMPLES.  it 

4"  Un  plan  mobile  se  meut  daos  un  plan  fixe,  de  manière  que  deuï 
droites  du  plan  mobile  restent  tangentei  leipectivement  à  deux  cercles 
du  plan  lise.  Démontrer  qu'un  point  du  plan  fixe  trace  une  ellipse 
sur  le  plan  mobile. 

5"  Construire  les  courbes  qui,  dans  le  premier  système  des  coordon- 
nÉBs  bi-po!aires,  sont  dèfimea  par  l'équation  M+nu= a.  Démontrer  que 
des  trois  équations  M+nu  =  a,  M — nv=a,  —a+)nj  =  a,  dans  lesquelles 
les  deux  constantes  a  et  n  ont  les  mêmes  valeurs,  doux  seulement  dé- 
fiuissent  des  lieux  géométriques.  Ces  lieux  sont  deux  courbes  fermées 
ir.térieures  l'une  à  l'autre;  on  les  appelle  ovales  conjuguées  de  Des- 
cartes. Elles  sont  représentées  par  une  même  équation  algébrique  et 
entière  en  coordonnées  rectilignes.  Sur  la  droite  qui  passe  par  îes  deux 
pôles,  il  existe  un  troisième  point,  tel  qu'en  prenant  pour  pôle  ce 
point  et  l'un  des  premiers,  l'équation  conserve  la  même  forme. 

6"  Étant  donnés  deux  cercles,  si  par  un  point  fixe  pris  sur  la  ligne 
des  centres  on  mène  une  sécante  quelconque,  et  qu'on  joigne  cliaque 
centre  à  l'un  des  points  de  rencontre  de  la  sécante  et  du  cercle,  dé- 
montrer que  le  point  d'intersection  de  ces  deux  droites  décrit  les 
ovales  de  Des  cartes. 

7"  La  projection  de  la  courbe  d'intersection  de  deux  cônes  de  révo- 
lution dont  les  axes  sont  parallèles  sur  un  plan  perpendiculaire  aux 
axes  est  un  système  d'ovale  de  Descartes. 

8"  Construire  la  courbe  qui,  dans  le  premier  système  bi-polajre,  est 
représentée  par!'équationwu=a',  2o  étant  la  distance  des  deux  pôles. 
Cette  courbe  se  nomme  lemniscate. 

9"  Trouver  le  lieu  du  sommet  d'un  triangle  dont  la  base  a  reste  fixe, 
et  dans  lequel  les  deux  autres  côtés  6,  cet  la  médiane  correspondante 
m  vérifient  la  relation  6  —  c-=iml/ï  (lemniscate], 

10"  Une  ligne  droite  et  une  circonférence  tournent  chacune  d'un 
mouvement  uniforme  autour  d'un  point  fixe  commun  aux  deux  lignes, 
on  connaît  le  rapport  m  des  deux  vitesses  angulaires,  rapport  affecté 
du  signe  +  ou  du  signe  — ,  suivant  que  les  rotations  sont  de  même 
sens  ou  de  sens  contraire  ;  on  demande  le  lieu  décrit  par  ie  point  de 
rencontre  des  deux  lignes. 

On  appliquera  aux  cas  particuliers  suivants  :  l''m=  r'  ou  m  =  r* 

limaçon  de  Pascal;  2"  m— —  1,  ou  ra=  ■^,  rosace  à  quatre  branchesi 

3.m=-l,.„»=l;4«™  =  2,.»».=  | 

11°  Mémo  question,  en  prenant  pour  lignes  mobiles  deux  circonfé- 
rences égales  qui  tournent  autour  d'un  point  fixe  qui  leur  est  commun, 

Applications:  1"  m= 2,  limaçon  de  Pascal;  2<' m= 3,  rosace  à  quatre 
brancîies;  m  =  — 2;  4"»!=—   - 
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CHAPITRE  III 


yo.  Définitions.  On  dit  qu'une  fonction  /(a,  b,  e,,..)  est 
homogène  par  rapport  aux  lettres,  a,  è,  c,...,  lorsque,  en  rem- 
plaçant a  par  ka,  b  par  kb,...,  od  a 

f{ka .  kb ,  ko , ...}  =  A™ /{a ,  a ,  c , ..,)  ; 

l'exposant  m  est  le  degré  de  la  fonction  homogène. 
Telles  sont,  par  exemple,  les  fonctions 


a\/b^b^csm-  ,  j- 


le  degré  do  la  première  est  a,  celui  do  la  seconde  -,  celui  da 

la  troisième  o,  et  celui  de  la  quatrième  — 2. 

On  voit  aisément  ; 

1°  Que  la  somme  ou  la  diirércnce  do  deux  fonctions  homo- 
gènes du  même  degré  est  une  fonction  homogène  du  même 
degré  que  les  fonctions  proposées; 

a"  Que  le  produit  de  plusieurs  fonctions  homogènes  de  de- 
grés quelconques  est  une  fonction  homogène  dont  le  degré 
est  égal  à  la  somme  des  degrés  des  fonctions  proposées  ; 

3"  Que  le  quotient  de  deux  fonctions  homogènes  est  une 
fonction  homogène  dont  lo  degré  est  égal  à  l'excès  du  degré 
du  dividende  sur  le  degré  du  diviseur; 

4°  Que  la  puissance  d'une  fonction  homogène  est  une  fonc- 
tion homogène  dont  le  degré  est  égal  au  degré  de  la  fonction 
e  multiplié  par  l'indice  de  la  puissance; 
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5*  Que  la  racine  d'une  Ibnetion  homogène  est  une  fonction 
homogène  dont  le  degré  est  égal  au  degré  de  la  fonction  pro- 
posée divisé  par  l'indice  de  la  racine; 

6"  Qu'une  fonction  transcendante  d'une  fonction  homogène 
et  du  degré  o  est  elle-même  homogène  et  du  degré  o.  Par 
exemple,  les  fonctions 

«'Ha-^T^>    ''^{       a  +  ô        ) 

sont  homogènes  et  du  degré  o;  car  si  on  remplace  a  et  6  par 
ka  et  kb,  la  lettre  k  disparait  sous  Je  signe  transcendant,  et  on 
peut  mettre  en  avant  le  facteur  k°.  Mais,  si  la  quantité  placée 
sous  le  signe  transcendant,  quoique  homogène,  n'était  pas  du 
degré  o,  la  lettre  k  ne  pourrait  se  mettre  en  facteur  en  avant  du 
signe  transcendant  et  la  fonction  ne  serait  pas  homogène. 
Ainsi,  la  fonction  sin  (a-\-\/6c)  n'est  pas  homogène. 

Lorsqu'un  monôme  est  rationnel  et  entier  par  rapport  aux 
lettres  a,  b,  <?,...,  on  appelle  degré  du  monôme,  par  rapport  à 
une  lettre,  l'exposant  de  cette  lettre  dans  le  monôme  ;  degré  du 
monôme,  par  rapport  à  plusieurs  lettres,  la  somme  des  expo- 
sants de  ces  lettres.  Un  monôme  est  toujours  une  fonction  ho- 
mogène, d'un  degré  égal  au  degré  du  monôme  ;  donc  la  somme 
de  plusieurs  monômes  du  même  degré  est  un  poljnôme  homo- 
gène de  ce  même  degré.  Par  exemple,  le  polynôme 

a'  —  /ia^à-\-5ab^  —  2Ù' 

est  une  fonction  homogène  du  troisième  degré,  par  rapport 
aux  lettres  a  et  b. 

40.  Lorsqu'on  cherche  les  relations  qui  existent  entre  les 
longueurs  des  diverses  lignes  A,  E,  C,.,.  d'une  figure,  on  ima- 
gine ces  lignes  rapportées  à  une  unité  de  longueur,  qui  ordi- 
nairement n'est  pas  spécifiée  et  reste  tout  à  fait  arbitraire. 
Désignons  par  les  lettres  a,  b,  c,...  les  nombres  qui  expriment 
ainsi  les  mesures  des  lignes  de  la  figure,  et  supposons  que 
l'on  ait  trouvé  entre  ces  nombres  la  relation 

(1)  /■(a,e,ej..,)  =  o. 

liâOU.  ANALÏT.  3 
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Les  raisonnements  que  l'on  a  faits  pour  arriver  à  cette  rela- 
tion étant  indépendants  de  l'unité  de  longueur,  il  est  éyident 
que  cette  relation  doit  subsister,  quelle  que  soit  cette  unité. 
Appelons  a,  p,  i,...  les  valeurs  particulières  de  a.  S,  e,...  pour 
une  première  unité;  a',  p',  /,...  les  valeurs  de  ces  mêmes 
quantités  pour  une  autre  unité  ;  ces  deux  séries  de  nombres 
vérifient  les  relations 

W  /■(«,p,r,...)  =  o, 

(5)  /■(«',p',y,...)  =  o. 

Mais  quand  on  change  l'unité,  les  nombres  varient  propor- 
tionnellement, de  sorte  que,  si  l'on  désigne  par  le  le  rapport 
de  la  première  unité  à  !a  seconde,  ou  a 

d'où  a'  =  h-t ,  s'  =  /fjî ,  -/'  ^^  A-y 

Si  l'on  substitue  ces  valeurs  dans  la  relation  (3),  il  vient. 

(4)  f{k^,k?,ky,..,)  =  o. 

Concevons  que,  la  première  unité  restant  fixe,  la  seconde 
varie;  «,  p,  i,...  seront  des  nombres  constants,  k  un  nombre 
arbitraire,  et  l'équation  (4)  devra  être  vérifiée  quel  que  soit 
ce  nombre  k. 

Ainsi,  si  l'équation  (i)  est  vérifiée  quand  on  y  remplace  ies 
lettres  a,  b,  c,..,  parles  nombres  a,  p,  Yj"-i  ^^^^  s^''"  ««ss;  vérifiée 
quand  on  y  remplacera  ces  mêmes  letti'es  par  ka,  kp,  ky,...  quel- 
que soit  le  nombre  k. 

4Î .  La  condition  précédente  est  évidemment  remplie,  lors- 
que le  premier  membre  de  l'équation  (i)  est  une  fonction  ho- 
mogène  des  lettres  a,  b,  c,...;  car  alors  on  a 

f{k^,k^,kt,...)  =  lrf{^.,p,y,...); 

si  l'expression  f{«,  p,  ■!,...)  est  nulle,  il  en  sera  de  même  de 
f{k<t,  tp,  kf,..,),  quel  que  soit  t. 
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Réciproquement,  pour  que  la  condition  précédente  soit 
remplie,  il  est  nécessaire  que  l'équation  soit  homogène.  Nous 
no  considérons  ici  que  le  cas  où  l'équation  est  algébrique. 

Supposons  que  f(a,  b,  c,...)soit  un  polynôme  entier;  si  tous 
les  termes  ne  sont  pas  du  même  degré,  groupons  les  termes 
dont  le  degré  est  le  même;  appelons  tp  (a,  b,  c,...}  l'ensemble 
des  termes  du  degré  le  plus  élevé  m,  •^  [a,  b,  c,...)  l'ensemble 
des  termes  du  degré  n,  etc.,  l'équation  (4)  devient 
/^-9(a,p,T,...)  +  À''t(«,p,r,...)  +  ...-o. 

Pour  que  cette  équation  soit  vérifiée,  quel  que  soit  !i,  il  est 
nécessaire  que  l'on  ait  séparément 

Comme  l'unité  à  laquelle  se  rapportent  les  nombres  a,  p,  i,... 
est  arbitraire,  on  a  entre  les  lignes  de  la  figure  les  relations 
homogènes 

ç (q,  ^,c, ,..)---- o,       '^{a,b  ,e,.,.)^:o,.... 

Donc,  Si'  l'équation  (i)  n'est  pas  homogène,  elle  équivaut  à  plu- 
sieurs équations,  homogènes  séparément. 

•42.  Il  peut  arriver  qu'une  équation  non  homogène  soit 
vérifiée,  quand  on  fait  choix  d'uno  unité  particulière,  sans  que 
les  parties  qui  la  composent  soient  nulles  séparément  ; 
mais  alors,  si  l'on  change  l'unité,  l'équation  cessera  d'être 
vérifiée. 

Expliquons  ceci  par  un  exemple  :  Proposons-nous  de  déter- 
miner les  dimensions  d'un  cjlindre,  de  telle  sorte  que  sa  sur- 
face totale  soit  équivalente  à  celle  d'une  sphère  de  rayon 
donné  A  et  son  volume  à  celui  d'une  sphère  de  rayon  E. 

Soient  X  le  rayon  et  Y  la  hauteur  du  cylindre;  appelons  a, 
b,  X,  y  les  mesures  des  lignes  A,  B,  X,  Y,  rapportées  à  une 
unité  quelconque;  les  inconnues  devront  satisfaire  aux  deux 
équations 

{5}  ix^  -\-^xy  —  l\a^^o, 

(0)  .■j,-|4-=o. 
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Chacune  de  ces  équations  est  homogène  :  l'une  est  du  second 
degré,  l'autre  du  troisième.  Si  elles  sont  vérifiées  quand  on 
rapporte  les  lignes  à  une  certaine  unité,  il  on  sera  de  m<Jme 
quand  on  les  rapportera  à  une  autre  unité. 

Les  inconnues  x  et  y  satisfont  également  à  l'équation  non 
Homogène 

que  l'on  obtient  en  ajoutant  les  précédentes  membre  à  membre. 
Considérons  maintenant  l'équation  {7),  abstraction  faite  de  son 
origine.  Onpeuttrouver  quatre  lignes  A,  B,  X,  Y,  telles  que,  si 
on  les  mesure  avec  une  unité  particulière,  les  nombres  obtenus 
vérifient  cette  équation,  sans  annuler  séparément  les  deux  par- 
ties. Supposons,  par  exemple,  que  les  lignes,  rapportées  à  une 
première  Unité,  aient  pour  mesures  les  quatre  nombreaa^^i, 
b=5,x=:^,i/=^i,  dont  trois  ont  été  pris  arbitrairement  et 
le  quatrième  déterminé  ensuite  par  l'équation  (7)  ;  si  on  me- 
sure les  mÉmes  lignes  avec  une  unité  deux  fois  plus  petite,  on 
obtient  des  nombres  deux  fois  plus  grands  (1=2,  é=6,a:=:4, 
yr=8,  qui  ne  satisfont  plus  à  l'équation.  Le  cylindre  construit 
avec  les  lignes  X  et  Y  ainsi  déterminées  jouit  de  cette  propriété 
que  la  somme  des  nombres,  qui,  avec  l'unité  choisie,  expriment 
les  mesures  de  sa  surface  ebde  son  volume,  est  égale  à  la  somme 
des  nombres  qui  expriment  les  mesures  de  la  surface  d'une 
sphère  et  du  volume  d'une  autre  sphère;  mais  !a  même  rela- 
tion n'a  plus  lieu  quand  l'unité  linéaire  change.  L'équation  {7) 
ne  peut  être  vérifiée  par  les  mesures  des  mêmes  lignes,  quand 
onfaitvarierarbitrairementl'unité  de  longueur,  qu'autant  que 
ces  lignes  satisfont  aux  équations  (5)  et  (6),  prises  isolément. 
Dans  la  résolution  des  problèmes  de  géométrie,  on  ne  fait 
jamais  de  combinaisons  d'équations  analogues  à  ia  précédente. 
Les  équations,  que  donnent  immédiatement  les  théorèmes  de 
lagéométrieélémentaire.sonthomogènes;  et,  quand  on  ajoute 
deux  équations  membre  à  membre,  c'est  afin  d'obtenir  une 
nouvelle  équation  plus  simple  que  l'une  des  proposées;  pour 
cela,  i!  est  nécessaire  que  les  équations  que  l'on  ajoute 
Boient  du  même  degré.  Le  principe  de  l'homogénéité  pourra 


y  Google 


DE  L'HOMOGÉNÉITÉ.  37 

servir  à  nhaque  instant  à  vérifier  les  transformations  algé- 
briques effectuées. 

-13.  Lorsqu'on  prend  pour  unité  de  longueur  une  des  ligues 
de  la  figure,  les  équations  cessent  d'être  homogènes;  mais  il 
est  facile  de  rétablir  rhomogénéitë.  Soit 
(8)  F{b',c',...)  =  o 

l'équation  à  laquelle  ou  arrive  quand  on  prend  pour  unité  la 
ligne  A;  les  lettres  6',  c',..,  désignent  les  mesures  des  lignes 
B,  C,...  rapportées  à  A.  Laissons  l'unité  arbitraire  et  appe- 
lons a,  b,  e,...  les  mesures  des  lignes  A,  B,  C,...;  on  a 


d'où  b'=-     ,    c'=- 

a  a 

et  l'équation  (8)  se  transforme  dans  la  suivante 

fe)  '^H'I-h'- 

qui  est  homogène. 

Ainsi,  par  exemple,  si  l'on  rapporte  les  côtés  de  l'angle 
droit  d'un  triangle  rectangle  à  l'hypoténuse  do  ce  triangle 
prise  pour  unité,  les  mesures  des  côtés  vérifient  l'équation 
non  homogène 

6-  +  c"  =  ,. 

de  laquelle  on  déduit  l'équation  homogène 

^4-^=1,     on     6=  +  c=  =  ra», 

en  remplaçant  b'  par  -  et  c'  par  -■ 

Les  courbes,  ellipse,  hyperbole,  parabole,  cissoïde,  etc. ,  étu- 
diées dans  le  chapitre  précédent,  sont  représentées  par  des 
équations  homogènes.  Une  équation  homogène  quelconque 

f  ix,  y,  a,  b,  €,...)  =  <}, 
entre  les  coordonnées  variables  x  ety  d'un  point  du  plan  et 
les  longueurs  a,  b,  c,...  de  diverses  droites  données,  détermine 
une  courbe,  dont  la  position  et  les  dimensions  sont  indépeu- 
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dantes  de  l'unité  avec  laquelle  on  mesure  les  lignes.  Considé- 
rons au  contraire  une  équation  numérique  entre  x  et  y, 

c'est-à-diro  une  équation  ne  renfermant  pas  d'autres  lettres 
que  X  et  y,  et  supposons  cetto  équation  non  homogène.  Pour 
représenter  par  des  points  du  plan  les  solutions  réelles  de  cette 
équation,  il  faut  commencer  par  choisir  arbitrairement  une 
échelle,  ou  la  droite  que  l'on  prendra  pour  unité.  Quand  l'é- 
chelle varie,  la  courbe  ne  reste  plus  la  même  ;  nous  verrons 
plus  tard  que  les  diverses  courbes  ainsi  obtenues  ont  des  ana- 
logies remarquables  ;  ce  sont  des  courbes  homotkétigues. 

•44,  Remarque  I,  Il  arrive  souvent  que  l'on  considère  dans 
une  même  question  des  nombres  qui  expriment  des  mesures 
de  lignes,  de  surfaces  et  de  volumes  ;  les  unités  de  surface  et 
de  volume  restent,  comme  l'unité  de  ligne,  indéterminées  ;  mais 
on  suppose  habituellement  qu'il  existe  entre  elles  cette  rela- 
tion, que  l'unité  de  surface  est  le  carré  construit  sur  l'unité 
de  longueur,  et  l'unité  de  volume  lo  cube  construit  sur  la 
même  droite.  Dans  ce  cas,  pour  vérifier  l'iiomogénéité  d'une 
relation  dans  laquelle  certaines  lettres  S  et  V  désignent  la 
mesure  d'une  surface  ou  d'un  volume ,  on  remplacera  ces 
lettres  par  p*  et  q",  en  désignant  par  p  et  q  les  côtés  du  carré 
ou  du  cube  équivalents  à  la  surface  ou  au  volume  considérés; 
de  cette  manière  l'équation  ne  contiendra  plus  que  des  lignes. 
On  peut  aussi  so  dispenser  de  faire  cette  substitution ,  et 
alors,  dans  l'évaluation  du  degré  de  chaque  terme,  on  double 
l'exposant  des  lettres  qui  désignent  des  surfaces,  et  on  triple 
ceux  des  lettres  qui  désignent  des  volumes, 

Remakque  II.  En  général,  lorsque  des  angles  entrent  dans 
un  calcul,  ces  angles  sont  rapportés  à  une  unité  complètement 
déterminée  et  leurs  mesures  sont  des  nombres  fixes.  Pour 
évaluer  un  angle,  on  décrit  de  son  sommet  comme  centre,  avec 
un  rajon  arbitraire,  un  arc  de  cercle  et  on  prend  le  rapport 
de  cet  arc  au  rayon,  ce  qui  revient  à  choisir  pour  unité 
d'angle  celui  dans  lequel  l'arc  est  égal  au  rayon.  Les  fonctions 
trigonométriques  des  angles  sont  également  des  nombres. 
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Dans  l'applicatioE  du  principe  de  l'hoinogénéité,  on  fera  donc 
abstraction  des  lettres  qui  désignent  des  angles  ou  leurs  fonc- 
tions tri  gonom  étriqué  s. 

CONSTRUCTION    DES    FORMULES. 

•43.  En  résolvant,  si  cela  est  possible,  les  équations  d'un 
problème  déterminé,  on  obtient  des  formules  qui  indiquent 
les  opérations  arithmétiques  qu'il  faut  effectuer  surles  nombres 
qui  mesurent  les  grandeurs  connues  pour  avoir  les  valeurs 
numériques  des  inconnues.  Mais  no  pourrait-on  pas  déduire 
de  chaque  formule,  ou  même  de  chaque  équation,  une  con- 
struction graphique  propre  adonner,  non  plus  la  valeur  numé- 
rique de  rinconuue,  mais  l'inconnue  elle-même?  Enun  mot,  est- 
il  possible  de  remplacerlesopératlonsnumériquespardcs opé- 
rations graphiques?  En  géométrie  élémentaire,  on  no  consi- 
dère que  los  constnictions  qui  peuvent  être  effectuées  au 
moyen  d'un  nombre  limité  de  lignes  droites  et  de  cercles,  et 
qui,  par  conséquent,  n'exigent  que  l'emploi  de  la  règle  et  du 
compas.  Comme  le  cercle  est  la  plus  simple  des  courbes  et  la 
plus  facile  à  décrire,  les  anciens  géomètres  attachaient  beau- 
coup de  prix  à  ces  sortes  de  constructions;  d'un  autre  côté, 
ignorant  l'analyse  algébrique,  ils  manquaient  de  moyens  pour 
décider  si  la  question  qu'ils  avaient  en  vue  est  susceptible 
d'une  solution  do  ce  genre,  et  ce  n'est  qu'après  avoir  fait 
bien  des  efforts  inutiles  qu'ils  so  décidaient  enfin  à  recourir 
à  d'autres  courbes.  Leurs  re,''.hcrches  ont  rendu  célèbres 
certains  problèmes  que  l'on  démontre  aujourd'hui  ne  pou- 
voir être  résolus  par  la  ligne  droite  et  le  cercle.  Tels  sont 
les  problèmes  de  la  duplication  du  cube,  de  la  trisection  de 
i'angle,  etc. 

■  Nous  supposerons  que  l'inconnue  est  une  ligne  droite  ;  quand 
l'inconnue  est  une  surface  ou  un  volume,  on  la  représente 
par  ax  ou  a^x,  a  étant  une  ligne  prise  arbitrairement;  la 
construction  de  la  ligne  x  donne  un  rectangle  ou  un  paral- 
lélipipède  équivalents  à  la  surface  ou  au  volume  cherchés.  La 
détermination  d'un  angle  donné  par  une  de  ses  lignes  trigo- 
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noraétriques  se  ramène  aussi  à  celle  d'une  droite.  Nous  sup- 
poserons encore  que  toutes  les  lettres  désignent,  ainsi  que  x, 
des  lignes  droites. 

46.  Formulï;  rationnelle.  La  formule  qui  donne  l'io- 
connue  x  doit  être  homogène  et  du  premier  degré  ;  elle  peut 
d'ailleurs  être  entière,  rationnelle  ou  irrationnelle.  Quand 
elle  est  entière,  elle  a  la  forme 

et  on  obtient  la  longueur  x  en  portant  à  ia  suite  l'une  de  l'au- 
tre, dans  un  sens  ou  dans  l'autre,  les  longueurs  a,  S,  c,... 
La  formule  fractionnnaire  la  plus  simple  est 


L'inconnue  est  une  quatrième  proportionnelle,  que  l'on  con- 
struira par  deux  parallèles  ou  par  un  cercle. 
On  construira  de  même  la  forravile 

aècd  a       b       cd 

par  une  série  de  quatrièmes  proportioauelles, 

cd  bf  a& 

■'=7  ■  P=y  '  -=7- 

A  l'aide    de   la  construction    précédente ,    un    monôme 

abc...ghi.,.l  ,     ,       ,  ,  .  ,     ^  -, 

■ — , ,,  ,     - ,-  du  degré  m  se  ramènera  a  la  forme  ii...l,  ou 
abc. ..g' 

encore  à  la  forme  X""-'  t,  \  étant  une  longueur  quelconque  et  ( 

une  ligne  déterminée  par  la  formule 


Considérons  maintenant  la  formule 
_ A— B+C 


"~A'  +  B'-C' 
dans  laquelle  A,  B,  C  désignent  des  monômes  du  degré  m-f-i, 
A',  B',  C  des  monômes  du  degré  m.  On  ramène  d'abord  chacun 
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de  ces  monômes  aux  formes  simples 

^"a  ,  X^ô  ,  l^r:,...,        X"^'(t'  ,  X"'-'6'  ,  X'^-V, 

et  l'on  a 

_X(a  — 6_4-_e)_Xa 

On  déterminera  ensuite  l'inconnue  x  par  une  quatrième  pro- 
portionnelle entre  les  lignes  p,  a,  X. 

Si  la  fraction  était  du  degré  m,  les  opérations  qui  précèdent 
la  ramèneraient  à  la  forme 

47.  Formule  irrationnelle  du  second  degré.  Soit  d'a- 
bord la  formule 

./~l  a     X 

x  =  \'ao,    ou    -^T* 

'  X        0 

L'inconnue  x  est  une  moyenne  proportionnelle  entre  les  lignes 
a  et  S  ;  on  l'obtient  par  un  triangle  rectangle,  ou  par  une  tan- 
gente au  cercle. 

Lorsque  le  radical  porte  sur  une  fonction  rationnelle  du 
degré  m,  on  transforme  ainsi  la  formule 

^i  =  x'^w. 

Considérons  maintenant  une  formule  irrationnelle  du  second 
degré,  dans  laquelle  nous  supposons  que  les  quantités  réunies 
par  le  signe  +  ou  le  signe  -—  sont  homogènes  et  du  même 
degré.  Pour  plus  de  clarté,  nous  imaginerons  la  valeur  de  x 
ramenée  à  la  forme 

_N 

N  et  D  désignant  des  fonctions  dans  lesquelles  n'entre  pas  le 
signe  de  la  division,  ni  d'exposant  fractionnaire  ou  négatif;  on 
peut  supposer  aussi  qu'il  n'y  a  pas  de  produit  de  deux  radicaux 
ni  de  produit  d'un  radical  par  une  quantité  entière.  Pour  ob- 
tenir la  valeur  du  numérateur  N,  il  faut  effectuer  certaines 
opérations  dans  un  ordre  déterminé  ;  le  premier  signe  radical 
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porte  sur  uae  expression  entière,  on  le  ramènera  à  la  forme 
l'u;  si  cette  quantité  doit  être  ajoutée  à  d'autres,  on  ramènera 
ceUes-ci  à  !a  même  forme,  et  par  suite  aussi  leur  somme.  Un 
nouveau  signe  radical  peut  porter  maintenant,  soit  sur  une 

quantité  entière,  soit  sur  une  quantité  affectée  de  l'exposant  -, 
m  étant  impair.  Dans  tous  les  cas,  on  ramènera  le  radical  à  la 

forme  X'j;,  on  ajoutera  ce  terme  à  d'autres  de  même  forme,  et 
ainsi  de  suite.  On  voit  ainsi  que  le  numérateur  N  prendra  la 

forme  î^  ^''t.  Il  en  sera  de  même  du  dénominateur  D.  L'inconnue 
X  étant  du  premier  degré,  on  l'obtiendra  par  une  quatrième 
proportionnelle. 

On  démontre  que  les  hypothèses  que  uous  avons  faites  sur 
la  composition  do  la  formule  sont  nécessaires  pour  qu'elle  soit 


Ainsi,  ioitle  expression  homogène  du  premier  degré,  composte 
d'une  manière  quelconque  au  moyen  des  signes  d'opérations  simples, 
addition,  soustraction,  multiplication,  division,  élévation  à  une 
puissance  entière,  racine  carrée;  en  un  mol,  toutes  les  expressions 
rationnelles  et  toutes  les  expressions  irrationnelles  ne  contenant  que 
des  racines  carrées,  peuvent  être  construites  au  moyen  d'un  nombre 
limité  de  lignes  droites  et  de  cercles. 

On  démontre  aussi  que  les  expressions  de  cette  nature  sont 
seules  susceptibles  d'être  construites  de  la  façon  indiquée; 
mais  cette  démonstration  ne  peut  trouver  place  ici.  Ainsi,  par 
exemple,  le  côté  x  du  cube  double  d'un .  autre  dont  le  côté  est 
a,  côté  donné  par  la  formule 

ne  peut  pas  s'obtenir  par  la  règle  et  le  compas;  il  en  est  de 
même,  en  général,  dos  racines  des  équations  du  troisième  et 
du  quatrième  degré,  puisqu'il  entre  des  radicaux  cubiques 
dans  l'expression  de  ces  racines. 

■58.  Construction  des  racines  de  l'équation  du  second 
DEGRÉ.  L'équation  du  second  degré  à  une  seule  inconnue  se 
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ramène  à  la  forme  x^-{-pX'}'q:=o;  pour  qu'elle  soit  homo- 
gène, il  faut  quo  la  quantité  p  soit  du  premier  degré,  et  q  du 
second  degré  ;  si  ces  quantités  sont  rationnelles  ou  irration- 
nelles du  second  degré,  on  pourra  construire  une  ligne  d  équi- 
valente à  la  première  et  un  carré  è'  équivalent  à  la  seconde , 
et  l'équation  du  second  degré  présentera  l'une  des  quatre  dis- 
positions suivantes  : 

x^  -{- ax  —  ô^  =^  0, 

x^  —  ax  —  b'^^o. 

Les  racines  de  la  première  et  de  la  seconde  équation  sont 
égales  à  celles  de  la  troisième  et  de  la  quatrième,  prises  en 
signes  contraires;  il  suffit  donc  de  considérer  celles-ci;  or,  si 
on  les  mot  sous  la  forme 

x{a  —  x)^b^  ,  x{x  —  a)^b'^, 
on  voit  qu'il  s'agit  de  construire  un  rectangle  équivalent  à  un 
carré  h^,  et  dont  la  somme  ou  la  différence  des  côtés  soit  égale 
à  une  ligne  donnée  a,  problèmes  que  l'on  résout  en  géométrie 
élémentaire.  La  résolution  des  équations  et  la  construction 
des  formules  feraient  au  besoin  retrouver  les  solutions  de  la 
géométrie. 
L'équation  bi-carrée  se  ramène  pareillement  à  l'un  des  types 

a;'  -j-  ahx^  —  c^d^  =^  o, 

jc'  —  abx^  4'  '^^^^  =^  **■ 

car  il  est  inutile  de  considérer  l'équation  a:'-l-aiK^-l-c'rf^=:o, 
qui  n'a  que  des  racines  imaginaires.  Si  l'on  pose  x^  ^^  cz,  ces 
équations  deviennent 

2=4—2—^^=0  ,  î^ z-\-d'=zo  ,  z^—z—d^=a. 

On  détermine,  comme  on  vient  do  le  dire,  les  racines  z  de 
celles-ci,  puis  on  trouve  x  par  une  moyenne  proportionnelle 
entre  c  et  z. 
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CHAPITRE    IV 

Transformation  des  Coordonnées* 

Quand  on  connaît  l'équation  d'uno  ligne  par  rapport  à  cer- 
taines coordonnées,  il  importe  de  pouvoir  en  déduire  l'équation 
de  la  même  ligne  par  rapport  à  d'autres  coordonnées. 

Pour  résoudre  cette  question  d'une  manière  générale,  il  faut 
trouver  des  formules  qui  expriment  les  coordonnées  d'un  point 
quelconque  du  plan  dans  un  certain  système,  au  moyen  des 
coordonnées  du  même  point  dans  un  autre  système.  Ces  for- 
mules sont  utiles  aussi  dans  un  grand  nombre  d'autres  ques- 
tions. 

Nous  nous  occuperons  en  premier  lieu  de  la  transformation 
descoordonnéesrectilignesend'autrescoordonnéesrectilignes. 

DÉPLACEMENT    DE    l'ORIGINE. 

49.  Supposons  d'abord  que  l'on  remplace  les   deux  axes 
OX  et  OY  par  d'autres  axes  O'X'  et  OT'  respectivement  paral- 
lèles aux  premiers  {flg.  Sa)  et  de  même 
sens.  La  position  des  nouveaux  axes  sera 
déterminée  par  les  coordonnées  a  et  ô  de 
a  nouvelle  origine  0'  relativement  aux 
1  primitifs.  Nous  appellerons  a:  et  y 
les  coordonnées  d'un  point  quelconque  M 
Flg.  3î  du  plan  relatives  aux  premiers  axes,  x' 

et  y'  les  coordonnées  du  même  point  relatives  aux  nouveaux 
axes.  Imaginons  qu'un  mobile  aille  du  point  0  au  point  M  en 
suivant  la  ligne  droite  OM  ou  la  ligne  brisée  OO'M,  et  proje- 
tons ces  deux  chemins  sur  l'axe  OX  parallèlement  à  OY.  La 
projection  de  la  droite  OM.  avec  le  signe  qui  lui  convient, 
est  l'abscisse  x  du  point  M  ;  la  projection  de  la  droite  00'  est 
l'abscisse  a  du  point  0'  ;  la  projection  do  la  droite  O'M  sur  OX, 
ou  sur  l'axe  parallèle  O'X',  est  la  nouvelle  abscisse  x'.  Les 
projections  des  deux  chemins  étant  égales  entre  elles,  on  a 
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x:=a-{'X'.  Eq  projetant  sur  l'axe  OY,  parallèlement  à  OX,  on 

a  de  même  y^lj-^y'.  On  obtient  ainsi  les  deux  relations 

(0  xz=a-\-x'    ,    y  =  6+/, 

entre  les  anciennes  et  les  nouvelles  coordonnées  du  point  M. 

Ces  relations  sont  vraies,  quelle  que  soit  la  position  du  point  M 

dans  le  plan.  On  en  déduit 

(a)  x'  =  x  —  a     ,     y'  =  y  —  b. 

CHANGEMENT  DE  LA  DIRECTION  DES  AXES. 

SO.  Supposons  maintenant  que  l'on  change  la  direction 
des  axes  en  conservant  la  même  origine.  Nous  traiterons 
d'abord  un  cas  particulier  qui  se  pré- 
sente souvent  dans  la  pratique,  celui 
où  les  axes  des  deux  systèmes  sont 
rectangulaires.  Imaginons  que  l'on 
ehangeladirectiondesaxesenfaisant 
*      tourner  l'angle  droit  XOY  (fîg.  35) 
^'^-  ^'-  d'un  certain  angle  «  autour  de  l'ori- 

gine, pour  l'amener  dans  la  position  X'OY',  et  considérons 
l'angle  a  comme  positif,  si  la  rotation  s'effectue  de  OX  vers  OY, 
comme  négatif  si  la  rotation  s'exécute  en  sens  inverse. 

Par  un  point  quelconque  M  du  plan  menons  des  parallèles  MP 
et  MF' aux  axes OYetOY';  désignons  par  3;  et  !/lescoordonnées 
du  point  M  relatives  aux  premiers  axes,  et  par  ce' et  y' les  coor- 
données du  même  point  relatives  aux  nouveaux  axes.  Les  pro- 
jections des  deux  chemins  OPM,  OP'M  sur  un  axe  quelconque 
sont  égales.  Projetons  ces  deux  chemins  d'abord  sur  l'axe  OX  ; 
la  projection  de  la  longueur  OP  est  cette  longueur  elle-même, 
affectée  du  signe  -|-  ou  du  signe  — ,  suivant  qu'elle  est  portée 
dans  la  direction  OX,  ou  dans  la  direction  opposée  ;  c'est,  dans 
tous  les  cas,  l'abscisse  a;;  PM  étant  perpendiculaire  sur  OX,  sa 
projection  est  nulle;  la  projection  dupremier  chemin  se  réduit 
donc  à  a;.  Projetons  maintenant  ie  chemin  OP'M;  et  d'abord 
projetons  le  premier  côté  OP'  ;  si  la  longueur  OP'  est  portée 
sur  OX',  il  faut  la  multiplier  par  ces  a,  ce  qui  donne  la  pro- 
jection OP'  X  cos  a  ;  si  cette  longueur  est  portée  en  .sens  in- 
verse, il  faut  la  multiplier  par  cos  (œ  +  tc),  ce  qui  donne 
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OP'X  cos  (a  +  Tt)  OU  —  OP'Xcosa;  mais,  dans  le  premier 
cas,  on  aa;'=OP',  dans  le  second  cas  3:'^— OP':  ainsi  la 
projection  du  côté  OP'  est  toujours  exprimée  par  37'cosa. 
Considérons  le  second  côté  P'M;  s'il  est  dirigé  dans  le  sens 

OY',  il  fait  avec  OX  l'angle  a-|--,  et  sa  projection  est 
P'M  X  cos  («  +  -};  s'il  est  dirigé  en  sens  inverse,  il  fait  avec 
OX  l'angle  o  +  -  +  ti,  et  sa  projection  est  — P'M  X  cos(  a+-  1  ; 

mais  on  a,  dans  le  premier  cas  y'=P'M,  dans  le  second  cas 
y'^ — ^P'M  ;  ainsi,  la  projection  de  P'M  est  toujours  exprimée 

par  î/'  cos  f  a  +  -  )  ■  Il  en  résulte  que  le  chemin  OP'M  a  pour 
projection  a;' cosoi-]-y' ™s  (a-|--j,  ou  a:' cos  a  —  y' sin  a.  En 

égalant  les  projections  des  doux  chemins  OPM,  OP'M,  on  ob- 
tient la  relation  3:=x'  cos  a  —  y'  sin  a. 

Projetons  ensuite  les  deux  chemins  sur  l'axe  OY.  La  projec- 
tion de  OP  est  nulle  ;  celle  de  PM,  affectée  du  signe  conve- 
nable, est^;  ainsi  la  projection  du  premier  chemin  se  réduit 
à  y.  Les  deux  directions  OX'  et  OY'  font  avec  OY  les  angles 

—  --^a.  et  a,  ce  qui  donne  pour  la  projection  du  second  che- 
min ai' cos  f  — --j-oj  +  y'cosa,  ou  a:' sin  a -|- y' cos  «,  et  l'on 
a  la  relation  y  =  x'  sin  a-j-y'  cos  a.  On  obtient  ainsi  les  for- 
mules 

(3)        a:  =  J,''cosa  — /sina     ,    y' =  x' sin  a -\- y' cos  rx, 
qui  expriment  les  anciennes  coordonnées  en  fonction  des  nou- 
velles. 

54.  Occupons-nous  maintenant  de  la  question  générale. 
Soient  OX  et  OY  deux  axes  quelconques  faisant  entre  eux 
un  angle  6,  OX'  et  OY'  deux  nouveaux  axes  dont  on  dé- 
finit les  directions  par  les  angles  a  et  p  qu'ils  font  avec 
OX  {/îff-  34);  on  convient  de  regarder  les  angles  «  et  p 
comme  positifs,  quand  une  droite  mobile,  partant  de  la 
position  OX,  les  décrit  en  tournant  de  OX  vers  OY,  et 
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coHirae  négatifs,  quand  la  droite  tourne  en  sens  contraire.  Par 

n:  un  point  M  quelconque  du  plan  me- 

T\         i  y  nons  les  droites MP  et MP'  respeotive- 

\       !         /  ment  parallèles  aux  axea  OY  et  OY'. 

\   \    /       A        Pour  avoir  x,  nous  projetterons  les 

Vi'/fp  ^..-J^-"^^'  deux  chemins  OPM,  OP'M  sur  une 

\]^-TTgj/ _  direction  OH  perpendiculaire  à  OY, 

''■^.,  et  telle  qu'une  droite,  partant  de  la 

"x,  position  OY,  tourne  d'un  angle  égala 


j..    j^  -  de  OY  vers  OX,  pour  3 

position  OH.  La  direction  OX  faisant  avec  OH  l'angle  -  —  0, 
et  la  direction  OY  étant  perpendiculaire  à  OH,  la  projec- 
tion du  premier  chemin  se  réduit  à  x  sin  6.  La  direction 
OX'  fait  avec  OH  un  angle  égal  à  l'angle  HOX,  augmenté 

de  J'angle  XOX',  ce  qui  fait  (-  — 9)+«;  ^^  même,  la  direc- 
tion OY'  fait  avec  OH  un  angle  égal  à  [-  —  0  l+p;  on  a  doac 
pour  la  projection  du  second  chemin 

y  ces  (-  —  a  +  aW  y'  cos  (^  —  0  +  p) . 

ou  a;' sin  (6  — a)-f  !/'  sin{9  — p), 

ce  qui  donne  la  relation 

a^sinO=ysin(0 — a}-|-?/'sin(9  —  p). 

Pour  avoir  y,  projetons  les  deux  chemins  OPM,OP'M  sur  une 

direction  OK  perpendiculaire  à  OX,  et  telle  qu'une  droite, 

partant  de  la  position  OX,  tourne  d'un  angle  égal  à  -  de  OX 

vers  OY,  pour  arriver  à  la  position  OK.  La  direction  OX  étant 
perpendiculaire  à  OK  et  la  direction  OY  faisant  avec  cette 
droite  l'angle [-6,  la  projection  du  premier  chemin  se 

réduit  à  y  sin  0.  Les  angles  que  les  directions  OX'et  OY'  font 
avec  OK  sont  égaux  aux  angles  qu'elles  font  avec  OX,  diminués 

de  -,  ce  qui  donne j-"'  ^t j-p;  la  projection  du 
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second  chemin  est  donc  x' cos  { [-«J-f-y' "^os  ( h P ) i 

ou  x'  sin  n  +  y'  sin  p,  et  l'on  a  la  relation 

y'  sin  0  =  :c'  sin  a  +  y'  sin  p. 
On  obtient  ainsi  les  deux  formules 

,     _  x'  sin  (â  —  a)  +  y'  sin  (6  —  p) 
(4) 


pour  la  transformation  des  coordonnées  obliques  en  d'autres 
coordonnées  obliques. 

On  en  déduit  facilement  des  formules  servant  à  revenir  des 
nouveaux  axes  aux  anciens.  L'angle  des  nouveaux  axes  est 
p— a;  les  axes  OX  et  OYfont  avec  OX'les  angles — «  et — k+3  ; 
il  suffît  donc,  dans  les  formules  précédentes,  de  remplacer  8 
par  p  —  «,  «  par  —  «,  p  par  9  —  «,  ce  qui  donne 


(5) 


/     '  _  ^  sin  p  -|-  !/  sin  (p  —  0) 
~  sin(^  — m) 


j    , —  a:  sin  OL  -j-  y  sin  {fl  —  n) 

U-  sin{p-a) 

Appelons  0'  l'angle  des  nouveaux  axes  fl'^p  —  %  ;  alors  le 

déterminant  des  coefficients  de  j;' et!/' dans  les  formules  (4)  est 

sin  G  sin  (0  —  «)  — sin  a  sin  (0  — ^) sin  6' 

sin'  6  sin  0  ' 

et  le  déterminant  des  coefficients  de  a;  et?/ dans  les  formules  (5} 

est  l'inverse  du  précédent  -. — ,  • 
^  sin  6 

32.  Les  formules   générales   donnent    quelques  formules 
particulières  qu'il  est  bon  de  connaître. 

1°  Cos  où  le%  axes  primitifs  sont  rectangulaires.  Dans  ce  caâ 
on  a  0  =-,  et  les  formules  (4)  se  réduisent  à 
.  ,  (  a:  =  a:' cos  a  +  y' cos  p, 

^'  U  =  ^'sin«  +  y'sinp. 
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a'  Cas  oit  les  nouveaux  axes  sont  rectangulaires.   Supposona 
P  =  o:i-~,  les  formules  (4)  deviennent 

x'  sin  (e  —  a)  —  y'  Cos(6  — a) 

&) 


smfl 
On  pourrait  supposer  aussi   p  =  « ,  co  qui  revient  à 

changer  le  sens  de  l'axe  OY',  et,  par  conséquent,  lo  signe  de  y' 
dans  les  formules  (7). 
5"  Cas  où  les   deux  si/sfèmes  d'axes  sont  rectangulaires.    Si, 

dans  les  formules  (6),  on  suppose  f,=.'x-\-~,  on  obtient  les 

formules  (3)  déjà  trouvées. 


=x  cos  a — y  s 

=a:'sin«+j''c 

On  les  obtiendrait  aussi  en  supposant  dans  les  formules  (7) 


\y  =x  sin«+ji  coso. 


TRANSFORMATION    GENERALE. 

53.  Supposons  que  l'on  change  à  la  fols  l'origine  et  la  di- 
,  rection  des  axes.  On  déterminera  le 

nouveau  système  d'axes  par  les  coor- 
données a  et  i  de  la  nouvelle  origine  0' 
relativement  aux  anciens  axes ,  et  par 
les  angles  m  et  p  que  font  les  nouveaux 


/**  "    axes  O'X' et  O'Y' avec  l'axe  OX(fig.  55}, 

Fig.  SU.  Parle  pointO'menons  deux  axes  O'X, 

et  O'Y,  respectivement  parallèles  à  OX  et  OY.  On  a,  d'une  part 

d'autre  part,  en  vertu  des  formules  (4) , 

a;'sin(e— «)+y'sin(6— p)  x' sma-\-y- smi^  _^ 

^'—  sin  9  sin  S 

on  en  déduit  les  formules  générales  de  transformation 
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Nous  reinai'quei'ons  que  les  coordonnées  anciennes  a:  et  y 
s'expriment  par  des  fonctions  entières  et  du  premier  degré 
des  coordonnées  nouvelles  x'  et  y', 

TEA-NSFORMATION    DES    COORDONNEES   RECTILIGNES    EN 
COORDONNÉES   POLAIRES. 

04.  Soient  OX  et  OY  deux  axes  rectangulaires  ;  prenons 
l'origine  pour  pôle,  et  l'axe  des  x  pour 
axe  polaire  (fîg.  36);  on  projetant  la  droite 
OM  sur  l'axe  OX  et  sur  l'axe  OY,  on  ob- 
tient les  relations 
(9)  a:  =  pco3!o,  !/  =  psinw. 

Onpassera  réciproquement  des  coordon- 


nées polaires  aux  coordonnées  rectilignes  à  l'aide  des  formules 

f=\/x^-\-y\     tang<o==|- 

Nous  ayons  fait  plusieurs  transformations  de  cette  sorte, 
quand  nous  avons  cherché  les  équations  en  coordonnées  rec- 
tilignes de  la  cissoïde,  de  la  strophoïde,  du  limaçon  de  Pascal 
et  de  la  rosace  [a."  21,  24,  27,  5o). 

DISTAMCS    DE   DEUX    POINTS. 

S3.  Supposons   d'abord    les  axes  rectangulaires  et  cher- 
chons la  distance  de  l'origine  à  un  point  M 
dont  nous  appeUeronsx  et^  les  coordonnées  ■ 
/I"         Dans  le  triangle  rectangle  OPM  (fig.  3;),  on  a 

I  Ôm'  =ÔP'  -I- PM'  =  x^-{- y\ 


Fiff,  37,  quelle  que  soit  la  position  du  point  M  dans 

le  plan;  d'où  l'on  déduit,  en  désignant  par  l  la  distance  OM, 
(,o)        l=\/x-  +  y: 
Cherchons  maintenant  la  distance  des  deux  points  M  et  M', 
situés  d'une  manière  quelconque  dans  le  plan  ;  nous  appellerons 
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X  et  y  les  coordonnées  du  point  M,  x'  et 

y' celles  du  point  M',  par  rapport  aux  axes 

;,,--^'"'    rectangulaires  OX,  OY.  Par  le  point  M 

— y  (fig.  38}  menons  des  axes  MX',  MY',  paral- 

___^_  lèles  aux  axes  proposés;  les  coordonnées 

du  point  M'  relatives  à  ces  nouveaux  axes 

sont  égales  à  x'  —  x,  y'  — y,  en  vertu  des 

formules  (a)  du  n°  49.  La  distance  /  de  la  nouvelle  origine  M 

au  point  M' sera  donc,  d'après  la  formule  (10), 


y/{:c'~j:y  +  [y'-yr. 


sont  obliques  et  font  entre  eux  l'an- 
gle e,  l'expression  de  la  distance  est 
un  peu  plus  compliquée.  Cherchons 
d'abord  la  distance  de  l'origine  0  à 

^  un  point  quelconque  M  du  plan. 
Dans  le  triangle  OPM  (iig.  5g),  fjuello 
que  soit  la  position   du  point  M , 


OM  =ÔP  H-PM  — a.OP.PMcosOPM. 
Quandle  point  M  est  situé  dans  l'angle  YOX,  les  coordonnées  x 
et  j'  de  ce  point  sont  égales  à  -j-  OP  et  à  +  PM,  et  l'angle  OPM 
est  le  supplément  de  l'angle  9  ;  on  a  donc 
,(12)  1=^/3:" -^f-\-2xycosO. 

Si  le  point  M  est  situé  dans  l'angle  Y'OX',  les  coordonnées  x 
«t  y  étant  égales  à  —  OP  et  à  —  PM,  et  l'angle  OPM  le  supplé- 
ment de  a,  on  obtient  la  même  formule  {12).  Quand  le  point  M 
est  situé  dans  l'un  dos  angles  YOX',  Y'OX,  l'angle  OPM  est 
égal  à  9,  mais  l'une  des  coordonnées  est  positive,  l'autre  néga- 
tive, ce  qui  reproduit  encore  la  formule  (12).  Cette  formule 
«st  donc  générale. 

Pour  avoir  la  distance  de  deux  points  M  et  M',  on  imaginera, 
comme  précédemment,  par  le  point  M  des  axes  parallèles  aux 
premiers,  et  l'on  obtiendra  la  formule 
<.?11      [=\/'{x'-xY  +  {y--yY-\-2{x'-x){y'-y)cos^. 
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87.  Oû  a  souvent  besoin  des  coordonnées  du  point  qui  par- 
/  tage  dans  un  rapport  donné  la  droite 

qui  joint  deux  points  donnés.  Lorsque 
plusieurs  segments  sont  situés  sur  une 
même  droite,  on  appelle  sens  d'un  seg- 
ment MM'  le  sens  dans  lequel  marche 
Fig.  4c,  un  mobile  partant  du  premier  point  M 

et  allant  vers  le  second  M'.  La  valeur  algébrique  du  rap- 
port de  deux  segments  est  alors  la  valeur  absolue  de  ce 
rapport,  précédée  du  signe  +  ou  du  signe  — ,  suivant  que 
les  deux  segments  sont  dirigés  ou  non  dans  le  même  sens. 

Ainsi,  dans  la  figure  {4o),  le  rapport  ;rj~  est  positif,  les 

,  ma; 

rapports  ^ 

Étant  donnés,  sur  une  droite  indéfinie,  deux  points  M  et  M' 

ayant  pour  coordonnées  ic  et  î/  ,  a:' et/  ,  cherchons  sur  cette 

droite  un  point  Mi  do  coordonnées  ir,  et  y,,  tel  que  le  rap- 

JAiM.    .^  ,         ,        ,  ...        m' 

port ■j-prr;  ait  Une  valeur  donnée  en  grandeur  et  en  signe  — , 

Si  l'on  transporte  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes  au 
point  Ml ,  les  coordonnées  nouvelles  du  point  M  et  du  point  M' 
seront  x — a?i  et  y  — y,,  x'  —  x,  et  y'  —  !/i.  Lorsque  le  rapport 

donné  —  est  négatifj  le  point  cherché  Mi  doit  se  trouver 

entro  M  et  M';  c'est  le  cas  de  la  figure.  Les  différences  x — x, 
et  x'—^x'i  ou  y  —  y,  et  y'  —  yt  sont  de  signes  contraires;  leur 
rapport  est  négatif  et  la  valeur  absolue  do  ce  rapport  est 


M,  M' 


.  On  a  donc,  en 


grandeur  et  on  signe, 

(  là)  x—x,  _  y  —y,  _  »/  _ 

Lorsque  —  est  positif,  le  point  cherché  Mi  se  trouve  i 

dehors  du  segment  MM'  ;  les  différences  x  —  a-,  et  x'  — 
ou  y — yi  et  y' — y,  sont  de  mêmes  signes;  leur  rapport  e 
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conviennent  aussi  à  co  cas,  On  en  tire  les  formules  suivantes 

qui  résolvent  la  question  pour  toutes  les  valeurs  du  rapport  — 

mx  —  m'x'  my  —  m'y' 

Remarque.  Considérons  le  point  Ma  dont  les  coordonnées  x^ 
et  ya  se  déduisent  des  précédentes  par  le  changement  de 
signe  de  m' 

m3;-}-m'3;'         my  -\-m'y' 

^'~    >n  +  rri      '  ^'~    m  +  m'     " 
Ce  point  sera  tel  que  l'on  ait 

M,M_  M3M_m\ 
M, M'"  MaM'^m' 
on  dit  que  ces  points  Mi  et  Mj,  correspondant  à  des  valeurs 
égales  et  de  signes  contraires  du  rapport  — ,  sont  conjugués 
harmoniques  par  rapport  au  segment  MM'.  Lorsque  le  rapport 
donné  —  est  égal  à  —  1  ,  le  point  M,  devient  le  milieu  du 
segment  MM'  et  a  pour  coordonnées 

'  2       '  ^'  i'    ' 

le  point  Ma  s'éloigne  à  l'infini. 

Si  l'on  pose  — ^  — ï,  on  voit  que  les  deux  points  conju- 
gués Ml  et  Ma  ont  pour  coordonnées 


x  +  lx^ 

X-Ài' 

.      'J-V 

CLA.SSIF1C.1.T10N  DES   LTSKES  PLANES. 

88.  On  emploie  surtout  les  coordonnées  rectilignes  pour 
l'étude, des' propriétés  générales  des  lignes  planes.  Dans  ce 
système,  on  c!asso  les  lignes  de  la  manière  suivante  ;  on 
les  distingue  d'abord  en  algébriques  et  transcendantes,  suivant 
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que  les  équations  qui  les  représentent  sont  algébriques  ou 
traîi,scen(iantos.  Une  équation  est  dite  algébrique  lorsque 
les  coordonnées  x  et  1/  n'y  entrent  qu'affectées  des  signes 
d'opérations  algébriques.  Mais,  si  l'une  des  coordonnées  entre 
sous  un  signe  transcendant,  comme  un  sinus,  un  loga- 
rithme, etc.,  l'équation  est  dite  transcendante.  On  peut  tou- 
jours mettre  les  équations  algébriques  sous  la  forme  entîèro, 
en  faisant  disparaître  les  radicaux  et  les  dénominateurs. 

On  classe  ensuite  les  lignes  algébriques  d'après  le  degré  de 
leurs  équations.  Les  lignes  du  premier  degré  sont  celles  qui  sont 
représentées  par  des  équations  du  premier  degré  en  3;  et  y  ;  l'é- 
quation du  second  degré  donne  les  lignes  du  second  degré,  etc. 

H  est  aisé  de  Yoir  que  le  degré  d'une  ligne  reste  le  même, 
quelle  que  soit  la  position  des  axes  des  coordonnées  dans  la 
plan.  En  effet,  soit  /  {x,i/)  =  0  l'équation  d'une  ligne  rappor- 
tée à  de  certains  axes  OX  et  OY,  m  le  degré  de  cette  équa- 
tion supposée  entière  (dans  l'évaluation  du  dogré,  on  ne  tient 
compte  que  dos  coordonnées  a;  et  y).  Pour  rapporter  cette 
ligné  à  d'autres  axes  O'X'  et  O'Y',  on  substituera  à  3:  et  y 
dans  l'équation  les  valeurs  données  parles  formules  de  trans- 
formation (8);  ces  formules  étant  dn  premier  degré  par  rap- 
port aux  coordonnées  œ'  et  1/',  il  est  impossible  que  l'équation 
en  x'  et  y'  soit  d'un  degré  supérieur  à  m.  Elle  ne  sera  pas  non 
plus  d'un  degré  moindre;  car  alors  la  transformation  inverse 
élèverait  le  degré,  ce  qui  est  impossible.  Ainsi,  la  nouvelle 
équation  est  du  même  degré  que  l'équation  primitive. 

Le  degré  d'une  ligne  indique  en  combien  de  points  au  plus 
la  ligne  peut  être  coupée  par  une  droite.  En  effet,  soit™  le 
degré  d'une  ligne,  /  {x,  ;/)  =  o  l'équation  qui  la  représente 
lorsqu'on  prend  la  droite  pour  axe  des  x;  si  dans  cette  équa- 
tion on  fait  y  ^0,  l'équation  en  x  ainsi  obtenue  donnera  les 
abscisses  des  points  du  lieu  qui  ont  une  ordonnée  nulle,  c'est- 
à-dire  les  points  communs  à  co  lieu  et  à  l'axe  des  x.  Quand 
le  premier  membre  de  l'équation  n'est  pas  idcntiiiuoment 
nul,  comme  il  est  au  plus  du  degré  m,  l'équation  n'a  pas  plus 
de  m  racines,  et,  par  conséquent,  la  droite  a  au  plus  m  points 
communs  avec  la  ligne.  Si  l'équation  était  vérifiée  par  plus 


y  Google 


TRANSFORMATION  DES  COORDONNEES.  35 

de  m  valeurs  de  x,  le  premier  membre  serait  identiquement 
nul,  et,  par  conséquent,  la  droite  entière  ferait  partie  du  lieu  ; 
dans  ce  cas,  le  polynôme  f  {x,  y)  devenant  identiquement  nul, 
quand  on  y  fait  y  =  o,  contiendrait  y  en  facteur  et  l'équation 
f{x,  y)  ^^  0  se  décomposerait  en  deux,  l'une  y  =  o  du  premier 
degré,  l'autre  du  degré  m—i. 

D'après  cela,  les  lignes  du  premier  degré,  ne  pouvant  être 
coupées  par  une  droite  en  plus  d'un  point,  sont  des  lignes 
droites.  Les  lignes  du  second  degré  ne  peuvent  être  coupées 
par  une  droite  en  plus  de  deux  points  ;  colles  du  troisième 
degré  en  plus  de  trois  points.  Lo  cercle,  l'ellipse,  l'hyperbole 
et  la  parabole  sont  des  courbes  du  second  degré  {n°'  lo,  i3, 
i5,  18);  ces  courbes  peuvent  être  coupées  en  deux  points  par 
des  droites.  La  cissoïde  et  la  strophoïde  (n"'  ai  et  24)  sont  du 
troisième  degré;  ces  courbes  peuvent  être  coupées  en  trois 
points  par  des  droites.  Le  limaçon  de  Pascal  (n°  37)  est  du 
quatrième  degré,  la  rosace  à  quatre  branches  (n"  3o)  du 
sixième  degré. 

Nous  étudierons  d'abord  les  lignes  du  premier  degré,  puis 
celles  du  second  degré,  et  ensuite  les  lignes  d'un  degré  quel- 
conque. 

Quand  on  dit  qu'une  équation  algébrique  et  entière  du  degré 
m  représente  une  courbe  du  degré  m,  on  suppose  que  le  pre- 
mier membre  n'est  pas  décomposable  en  un  produit  de  fac- 
teurs entiers  ;  autrement  l'équation  représenterait  deux  ou  un 
plus  grand  nombre  de  lignes  d'ordres  inférieurs.  Ainsi,  par 
exemple,  une  équation  du  second  degré,  dont  le  premier 
membre  est  le  produit  de  deux  facteurs  entiers  du  pre- 
mier degré,  représente  deux  lignes  du  premier  degré,  c'est- 
à-dire  deux  droites.  De  même,  une  équation  du  troisième 
degré  peut  représenter  trois  droites,  ou  une  ligne  du  se- 
cond degré  avec  une  ligne  droite.  C'est  pourquoi  cer- 
taines propriétés  des  lignes  de  l'ordre  m  s'appliquent  au  sys- 
tème de  m  droites,  c'est-à-dire  au  polygone  de  m  côtés.  Ainsi 
nous  verrons  que  des  propriétés  des  courbes  du  second  degré 
'B'appliquent  au  système  de  deux  droites,  parce  que  ce  sys- 
tème peut  être  considéré  comme  un  lieu  du  second  degré. 
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CHAPITRE  PREMIER 


CONHTRtJCTION  DE  L'ÉQUATION  DU  PREMIER  DEGRÉ. 

39.  L'équation  générale  du  premier  degré  entre  les  deux 
variables  x  at;/  est  de  la  forme 
(0  A:î.  +  By  +  C  =  o. 

Nous  ayons  déjà  fait  remarquer  que  la  ligne  représentée 
par  cette  équation,  no  pouvant  être  coupée  par  une  droite  en 
plus  d'un  point,  est  nécessairement  droite.  Mais  il  est  bon  de 
âémontrer  directement  que  cette  équation  représente  une 
ligne  droite. 

Il  est  impossible  que  les  deux  coefficients  A  et  B  des  va- 
riables soient  nuls  à  la  fois  ;  car  alors  il  faudrait  que  l'on 
y  eûtG  =  o,  et  l'équation  se  réduirait  à 

/  une  identité.  Mais  il  peut  arriver  que 

£! y... ^ <L    l'un   des  coefficients  soit  nul;   si,   par 

/  /  exemple,  le  coefflcient  A  est  nul,  l'è- 

~'Y  ^'         ~^    quation  se  réduit  à  la  forme  By  +  G  =  o 

Fis.  ^i.  ouji^^S.  Cette  équation  représente  le 

lieu  d'un  point  M  dont  l'ordonnée  est  constante  et  égale  à 
b,  quelle  que  soit  l'abscisse  ;  c'est  une  droite  G'G  parallèle 
à  l'axe  OX  (flg,  41);  on  l'obtient  en  portant  sur  l'axe  OY,  à 
partir  de  l'origine,  une  longueur  OB  égale  à  la  valeur  abso- 
lue de  fi,  dans  un  sens  ou  dans  l'antre  suivant  le  signe  de  *, 
et  menant  par  le  point  B  une  parallèle  G'G-  à  l'axe  OX.  En 
parficulier,  Téquation  r/ =  o  représente  l'axe  OS  lui-même. 
Lorsque  le  coefficient  B  est  oui,  l'équation  se  réduit  à 
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Aa;  -j-  C  =  s,  ou  x  =  a.  Cette  équation  représente  le  lieu  du 

,  (  .j       point  l\l  dont  l'abscisse   est  constante   et 

/         /        égale   à  a,    quelle  que  soit  l'ordonnée; 

g/— ^',1  c'est  une  droite  ÏÏ'H  parallèle  à  l'axe  OY 

/        /  {flg.  4a);  on  l'obtient  en  portant  sur  l'axe 

"/ n ï    ^^'  ^  partir  de  l'origine,  une  longueur 

/         U  OA  égale  à  la  valeur  absolue  de  a,  dans 

Fig.  4î.  vin  sens  ou  dans  l'autre  suivant  le  signe 

de  a,  et  menant  par  le  point  A  une  parallèle  H'H  à  l'axe 
OY.  En  particulier,  l'équation  s:  =  o  représente  l'axe  OY. 

Lorsque  le  coefficient  B  n'est  pas  nu),  on  peut  diviser  tous 
les  termes  par  B  et  mettre  l'équation  sous  la  forme 
A         C 
"B^      B' 
y  =  ax-{-  b, 

C 


ou  (a) 

en  posant,  pour  abréger,  a  =  - 


B' 


Considérons  d'abord  le  cas  particulier  où  b~ 
l'équation  à  la  forme 

y 


,  co  qui  réduit 


Si  a  est  un  nombre  positif,  tous  les  points  du  lieu,  ayant  leurs 
n.  coordonnées  de  même  signe,  se 
trouvent  dans  l'angle  YOX,  ou 
dans  son  opposé  par  le  sommet 
Y'OS'  (fig.  43)-  Prenons  une 
abscisse  quelconque  OP,  et  par 
"  le  point  P  menons  une  parallèle 
à  l'axe  des  y  ;  on  pourra,  sur 
cette  parallèle,  trouver  unpoint 

M  tel  que  Ion  aitTrp=o,  le 

Fig-  *3.  point  M  sera  un  point  du  lieu. 

Soient  M,  M',  M",...  divers  points  du  lieu  construits  de  cette 
façon;  des  rapports  égaux 

MP      M'P'      -M"P"_      _ 


OP  ■  "  OP'  ■ 


-OP' 


yGoosle 


-8  LIVRE  ÏI,  CHAPITRE  I. 

il  résulte  que  les  triangles  OPM,  OP'M',  OP"M",...  sont  scm- 
blables,  et  que,  par  suite,  les  angles  MOP,  M'OP',  M"OP",  ... 
sontégaux:  donc  les  points  M,  M',  M",...  sonttous  placés  sur 
une  même  droite  A'A  passant  par  l'origine.  Si  l'on  fait  varier 
X  d'une  manière  continue  do  —  oo  à  +  =o  ,  le  point  M  se  mont 
d'un  mouvement  continu  et  décrit  la  droite  indéfinie  A'A. 
Lorsque  «  est  négatif,  tous  les  points  du  lieu,  ayant  leurs 
coordonnées  de  signes  contraires, 
sont  situés  dans  les  angles  YOX'  et 
Y'OX  (fig.  44).  Soient  M,  M',  M",,.. 
différents  points  du  lieu;  des  rela- 
tions 


on  conclut,  comme  précédemment,  que  tous  ces  points  sont 
sur  une  même  droite  A'A  passant  par  l'origine.  Ainsi,  dans 
tous  les  cas,  l'équation  y^=ax  représente  une  ligne  droite 
A'A  passant  par  l'origine. 

Revenons  maintenant  à  l'équation  y^ax-\~b.  Si  l'on  com- 
pare les  deux  équations  ^  =  «^-1-0,  y  =  33:,  on  voit  que  les 
ordonnées  correspondantes  à  une  même  abscisse  diffèrent  d'une 
quantité  constante  b;  on  augmentera  donc  ou  l'on  diminuera, 
suivant  le  signe  de  6,  les  ordonnées  de  tous  les  points  de  la 
droite  A'A  do  longueurs  MN,  M'N',  M"N",.,.  égales  à  la  va- 
leur absolue  de  b  (fig.  43);  les  points  N,  N',  N",...  ainsi  obte- 
nus forment  évidemment  une  droite  B'B  parallèle  à  A'A. 

Il  résulte  de  ce  qui  précède  que  toute  équation  du  premier 
degré  entre  les  deux  variables  x  et  y  représente  une  ligne 
droite. 

GO.  Nous  ferons  voir  que,  réciproquement,  toute  ligne 
droite  est  représentée  par  une  équation  du  premier  degré. 
Si  la  droite  est  parallèle  à  l'axe  OS,  comme  tous  ses  points 
ont  même  ordonnée,  son  équation  est  de  la  forme  y  =  b 
(fig.  41).  Si  elle  est  parallèle  à  l'axe  OY,  tous  ses  points  ayant 
même  abscisse,  son  équation  est  de  la  forme  x=^a  (fig.  4  a).  Si 
la  droite  passe  par  l'origine,  elle  occupe  l'une  des  deux  posi- 


y  Google 


LIGNE  DROITE.  59 

tions  indiquées  dans  les  iigiires  4S  et  44,  et  les  triangles  sem- 
blables donnent 

MP_M'F_  — M"P"_ 

OP~OP'~-OP ' 

ou 

MP   _   MF   _  — M''P°_ 
—  0P~  — 0P'~    OP" 
Si  l'on  appelle  a  ce  rapport  constant,  1  équation  de  la  droite 
est-==:a  oa  y^ax.  Supposons  enfin  que  la  droite,  sans  être 

parallèle  à  l'un  des  axes,  ne  passe  pas  par  l'origine  (fig.  43); 
d'après  ce  qui  précède,  une  parallèle  à  cette  droite  menée  par 
l'origine  aura  pour  équation  y  =  iw:;  or  l'excès  de  l'ordonnée 
de  la  droite  proposée  sur  l'ordonnée  correspondante  de  la  pa- 
rallèle est  une  quantité  constante  6;  donc  la  droite  proposée 
a  pour  équation ij^ax-\-h. 

SIGNIFICATION  DES  COEFFICIENTS. 

61.   L'équation  de  toute  droite  non  parallèle  à  l'axe  des 
y  peut  être  mise  sous  la  forme 

y  =  ax-\'b. 
La  constante  b  est  l'ordonnée  du  point  H  (fig.  43)  où  la 
droite  coupe  l'axe  des  y;  on  l'appelle  ordonnée  à  l'origine. 

La  constante  a  ne  dépend  que  de  la  direction  delà  droite; 
elle  est  la  même  pour  toutes  les  droites  parallèles  ;  on  l'appelle 
coefficient  angulaire  ou  de  direction.  Menons  par  l'origine  une 
demi-droite  OA  parallèle  à  la  droite  proposée  et  située  par 
rapport  à  l'axe  X'X  du  même  côté  que  la  demi-droite  OY.  Ap- 
pelons 8  l'angle  des  axes,  «  l'angle  de  OA  avec  OX,  angle 
qui  peut  varier  de  o  àTt;ona,  dans  la  disposition  de  la  figure  45, 
_  j/_MP_sinMOP_  sina 
°~i~"ÔP~sinOMP~sin(0  — «)' 
et,  dans  celle  de  la  figure  44, 

y         MP sinMOP    __   sin(Tr — a)   sina 

"^i^  — 0P~  — siiiOMP^— sin(«— 9)^sin(e— ÏT)* 
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on  a  donc,  dans  tous  les  cas, 

sin  (0  —  h) 
Quand  les  axes  sont  rectangulaires,  cette  relation  se  rédoit  à 
(4)  tanga  =  a, 

et  détermine  l'angle  «  que  fait  avec  l'axe  OX  la  direction  OA, 
Quand  les  axes  sont  obliques,  de  la  relation  (3)  ou  déduit  la 
formule 

,  a  sin  9 

Cette  formule  n'étant  pas  calculable  par  logarithmes,  pour 
o&tenir  l'angle  a  au  moyen  des  tables,  on  transforme  l'équa- 
tion (3)  de  la  manière  suivante.  On  a 


.    ,,        ,      tang  (a  — -  j 
-sin(e  — a)  ®  V        a7 


.  +  ,i„(0_.,-         ^^^,_ 


d'où  (6)    tang  (  M  —  ^  )  =  — —  tang 


\        2/      a-\-i 


62.  Lorsqu'on  veut  construire  la  droite  représentée  par 
une  équation  du  premier  degré,  à  coefficients  numériques,  on 
cherche  ordinairement  les  points  où  elle  coupe  les  axes,  et  on 
fait  passer  une  droite  par  ces  deux  points. 

Soit,  par  exemple,  l'équation  aa:  —  3y  =  5  ;  pour  )/:=o,  on 
ax  =  i;  pour  a;  =  o,  ^  =  —  j  ;  on  portera,  à  partir  de  l'origine, 
sur  l'axe  des  x  la  longueur  1  dans  la  direction  OX,  sur  l'axe 
des  y  la  longueur  -  dans  la  direction  OY'. 

Quand  l'équation  ne  renferme  pas  de  terme  constant,  la 
droite  passe  par  l'origine.  On  en  détermine  un  second  point, 
en  donnant  à  x  une  valeur  particulière  ;  soit,  par  exemple, 
l'équation  3y  +  ^^  =  o;  l'équation  étant  vérifiée  pour  x^o, 
y  =  o,  la  droite  passe  par  l'origine;  si  l'on  fait  a:  =  3,  on  a 
y= — 3  ;  on  construira  le  point  qui  a  pour  coordonnées  a;  =:  a, 
^  =  —  3,  et  on  le  joindra  à  l'origine. 
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63.  L'équation  générale  de  la  ligne  droite 

renferme  deux  coefficients  ou  paramètres  arbitraires  ;  car  on 
peut  diviser  l'équation  par  l'un  des  coefficients,  et  il  restera 
les  rapports  des  deux  autres  coefficients  à  celui  par  lequel  on  a 
divisé.  Quand  on  met  l'équation  sous  !afonney  =  aa:  +  i,  ces 
deux  paramètres  sont  a  et  5.  Pour  fixer  la  position  de  la  ligne 
droite  dans  le  plan,  il  faudra  donner  les  valeurs  des  deux  pa- 
ramètres, ou  deux  relations  entre  ces  paramètres  servant  à 
déterminer  leurs  valeurs. 

fi'S.  Problème  I.  Trouver  l' équation  générale  des  droites  qui 
passent  par  un  point  donné. 

Appelons  x'  et  y'  les  coordonnées  du  point  donné  M.  L'équa- 
tion d'une  droite  quelconque  est 

i/^ax-\-b. 
Pour  que  cette  droite  passe  par  le  point  M,  il  faut  que  les  coor- 
données de  ce  point  vérifient  l'équation  de  la  droite  ;  si  donc 
on  remplace  les  coordonnées  variables  a;  et  y  par  les  coordon- 
nées x'  et  y  du  point  M,  on  aura  l'équation  de  condition 

l/'^asf-\-  b. 

Cette  relation  entre  les  deux  paramètres  a  et  i  détermine  l'un 
d'eux  en  fonction  de  l'autre,  par  exemple  le  paramètre  h  en 
fonction  de  a  ;  en  remplaçant  h  dans  l'équation  do  la  droite 
par  sa  valeur  y' — na;'  tirée  de  l'équation  de  condition,  on  ob- 
tient l'équation 
(r)  y—y'=,a{x  —  x'). 

L'équation  (7),  dans  laquelle  le  coefficient  angulaire  a  est  arbi- 
traire, représente  toutes  les  droites  qui  passent  par  le  point  M. 
Quand  on  fait  varier  le  paramètre  a,  la  droite  tourne  autour 
du  point  M. 

Nous  avons  supposé  que  toute  droite  est  représentée  par 
une  équation  de  la  forme  y^=^ax-\-h,  quelle  que  soit  sa  posi- 
tion dans  le  plan.  Mais  il  y  a  une  exception,  c'est  lorsque 
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la  droite  est  parallèle  à  l'axe  des  y  ;  car,  daas  ce  cas,  le  coeffi- 
cient angulaire  a  est  infini,  ainsi  que  l'ordonnée  à  l'origine  b. 
Cependant,  si  dans  l'ëquation  (7)  on  remplace  a  par  le  rapport 

—  ,  qu'on  mette  l'équation  sous  la  forme 

n{y  —  y')  =  m[x  —  x') , 

et  qu'on  fasse  ensuite  «;=  0,  on  obtient  l'équation  x^x',  qui 
représente  la  parallèle  à  l'axe  des  y,  menée  par  le  point  M. 

6S.  Problème  II.  Par  un  point  donné  mener  une  di-oite  pa- 
rallèle à  une  droite  donnée. 
Soit  y:^ax-\-b  l'équation  de  la  droite  donnée  AB,  a;' et 
y'  les  coordonnées  du  point  donné  M 
(fig.  45).  La  droite  demandée  devant  pas- 
ser par  le  point  donné,  son  équation, 
e  nous  l'avons  dit,  sera  de  la  forme 
y  —  y'  =  a'{x  —  x'). 
Cotte  droite  devant  être  parallèle  à  la 
droite  AB,  son  coefficient  angulaire  a'  sera  égal  au  coefficient 
angulaire  a  de  la  droite  AB  ;  on  aura  donc  a'=a,  et  la  paral- 
lèle demandée  CD  sera  représentée  par  l'équation 

y  —  y'-^a{x~x-). 

.  Problème  III-  Mener  une  droite  par  deux  points  donnés. 
>)  les  deux  points  donnés,  x'  et  y'  les 
coordonnées  du  point  M,  x"  et  y  celles  du 
point  M'.  La  droite  MM',  passant  par  le 
point  M,  est  représentée  par  une  équa- 
tion de  la  forme 


Fie.«.  (7)      y-~y'=^{x—x'); 

il  s'agit  de  déterminer  le  coefficient  a,  de  manière  que  cette 
droite  passe  aussi  par  le  point  M'.  Il  faut  pour  cela  que  les  co- 
ordonnées du  point  M'  vérifient  l'équation  {7),  ce  qui  donne  la 
relation 

f  —  y'^aix'-x'), 


yGoosle 


LIGNE  DROITE.  63 

d'où  l'on  déduit 

x"  —  x' 
Ainsi,  le  coefficient  angulaire  de  la  droite  MM'  est  égal  au 
rapport  de  la  différence  des  ordonnées  à  la  différence  des  abs- 
cisses des  deux  points  donnés.  Si  dans  l'équation  (?)  on  rem- 
place a  par  sa  valeur,  on  obtient  l'équation  de  la  droite  MM', 

équation  que  l'on  peut  mettre  sous  la  forme 

X  —  x' y  —  y' 

x"-~x'~y"  —  y'' 
Lorsque  le  point  M  est  à  l'origine,  on  a  x'^=o,  î/'=o,  et  l'é- 
quation (8)  se  réduit  à 

67.  Il  arrive  souvent  que  la  droite  est  définie  par  les  points 
A  et  B  où  elle  coupe  les  axcs(flg.  4r);  appe- 
lons a  l'abscisse  du  premier  point,  b  l'or- 
donnée du  second,  et  soit 

A3;+Bî/+C=o 
l'équation  de  la  droite  cherchée.  Si  l'on  y 
fait  successivement  j/  =  o  et  a;^o,  on  ob- 
tient les  points  oùla  droite  coupe  les  axes; 

on   a  ainsi   a  =  —  -^,b=—^•,à'o^lk= ,  B  =  — r-  En 

A  B  a  b 

remplaçant  A  et  B  par  leurs  valeurs,  on  met  l'équation  sous 

la  forme  simple 

(»)  f+h'- 

Glï.  Problème  IV.    Tj^ouver  le  point  d'intersection  de  deux 
droites  données. 
Soient 

A^  +  By  +  C  =  o, 
A'x-|-BV  +  C'=o, 
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les  équations  de  doux  droites  données  AB  et  CD  (fig.  48),  M  le 
point  d'intersection  de  ces  deux  droites. 
Le  point  M  appartenant  à  chacune  des 
droites,  ses  coordonnées  vérifient  à  la  fois 
les  deux  équations;  si  donc  on  résout  ces 
deux  équations  simultanées  à  deux  incon- 
nues X  et  y,  on  obtiendra  les  coordonnées 
FiE-^s.  du  point  M, 

_BC'  — CB'  _CA'— AC 

^  — AB'— BA'     '     ^~AB'  — BA'" 

Quand  le  dénominateur  AB' — BA'  estdifférent  de  zéro,  les 
formules  donnent  pour  x  aiy  des  valeurs  finies  et  détermi- 
nées, elles  deux  droites  se  coupent  effectivement  enun  pointM. 
Mais  quand  le  dénominateur  AB' — BA'  est  nul,  sans  que  les 
numérateurs  le  soient,  on  obtient  pour  x  %i  y  des  valeurs 
infinies  ;  ceci  indique  que  les  deux  droites  proposées  sont  paral- 
lèles; et,  en  effet,  dans  ce  cas,  elles  ont  leurs  coefficients  angu- 

i  .       ,  A  A'    „.  ,,         .  ,    „  .  A'     B'     C    , 

laires  égaux— ^r^  —  ^-  Si  Ion  a  à  la  fois-T-=n-=7r'  les 

deux  numérateurs  sont  nuls  en  même  temps  que  les  dénomi- 
nateurs, et  les  valeurs  de  a;  et  de  y  se  présentent  sous  la  forme  -  ; 
il  y  a  indétermination,  et,  en  effet,  les  deux  droites  proposées 

--    -^     i  -1.  A'      B'      C      ,,,..,      ,, 

coïncident  ;  car,  si  1  on  pose  -r-=;=r:=-7r^A,  dou  A^  hJi, 
*^       A      B       C 

B'^BA,  C'^C/c,  que  l'on  remplace  dans  la  seconde  équation, 

et  que  l'on  divise  par  k,  cette  équation  devient  identique  à  la 

première. 

69.  Problème  V.  Trouver  l'équation  générale  des  droites  qui 
passent  par  le  point  d'intersection  de  deux  droites  données. 

Soient 
(10)  Aa;-fBy  +  C  =  o, 

{..)  A';r  +  B'y  +  r.'-.o, 

les  équations  des  deux  droites  données.  On  pourrait  traiter  la 
question  on  cherchant  les  coordonnéas  du  point  d'intersection 
des  deux  droites  par  la  résolution  des  équations  (10)  et  (11);  on 
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ferait  ensuite  passer  une  droite  quelconque  par  ee  point  {n"  64). 
Mais  on  arrive  au  même  résultat  par  une  marche  plus  rapide. 

Si  l'on  ajoute  membre  à  membre  les  deux  équations  (10)  et 
(il),  après  avoir  multiplié  l'une  d'elles  par  une  quantité  arbi- 
traire y.,  on  obtient  une  équation  du  premier  degré 
(la)  (Ai.  +  By  +  C)+MA'^  +  BV  +  C')  =  o, 

qui  représente  une  troisième  droite  passant  parle  point  d'inter- 
section des  deux  premières  ;  et,  en  effet,  les  coordonnées  de  ce 
point,  vérifiant  à  la  fois  les  deux  équations  (10)  et  (ii),  annu- 
lent les  deux  quantités  placées  entre  parenthèses,  et,  par  con- 
séquent, satisfont  à  l'équation  (12).  Cette  équation  (12),  dans 
laquelle  le  coefficient  X  est  arbitraire,  représente  toutes  les 
droites  qui  passent  par  le  point  d'intersection  des  deux  droites 
données;  car  on  peut  déterminer  ce  coefficient  de  manière 
que  la  droite  passe  par  un  point  quelconque  M  du  plan,  ayant 
pour  coordonnées  a^' et  il' ;  il  suffit  pour  cela  que  l'équation 
de  condition 

(Aa;'  +  B;/'-fC)4-X(AV  +  By+C')  =  o 
soit  vérifiée,  ce  qui  donne 
(  ^\  l-       Ax'  +  By'  +  C 

^'^^  AV  +  By+C' 

Quand  on  fait)>=o,  l'équation  (12)  devient  Acc-|-By+C=o; 
c'est  la  première  droite.  Si  l'on  remplace  À  par  —,  ot  qu'api'ès 

avoir  multiplié  par  n,  on  fasse  jï^o,  on  a  la  seconde  droite 
A'a:+B'y+C'=o. 

Si,  dans  l'équation  {12),  on  remplace  ï.  par  la  valeur  (i5), 
on  obtient  l'équation 

(n  A^  +  By  +  C_A'a:  +  BV  +  C' 

^'^'  Ax'  +  By'-\-G     AV  +  By  +  C' 

qui  représente  la  droite  passant  par  le  point  M  et  le  point  d'in- 
tersection des  deux  droites  données.  Les  numérateurs  senties 
premiers  membres  des  équations  des  deux  droites  données,  les 
dénominateurs  les  valeurs  de  ces  polynômes,  quand  on  y  rem- 
place X  oty  par  les  coordonnées  du  point  donné.  On  reconnaît 
immédiatement,  à  l'inspection  de  cette  équation,  que  la  droite 
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qu'elle  représente  passe  par  le  point  donné  et  par  le  point 

d'intersection  des  deux  droites  données. 

Lorsque  les  deux  droites  (lo)  et  {u)sont  parallèles,  l'équa- 
tion (la)  représente  toutes  les  droites  parallèles  à  celles-là. 

Une  équation  du  premier  degré  en  x  et  y,  qui  contient  un 
paramètre  arbitraire  l,  représente  une  infinité  de  droites; 
lorsque  ce  paramètre  n'entre  qu'au  premier  degré  dans  l'é- 
quation, on  peut  mettre  l'équation  sous  la  forme  (la);  on  voit 
alors  que  toutes  les  droites  passent  par  un  même  point,  le 
point  d'intersection  des  droites  (lo)  et  (ii). 

Remarque.  Étant  données  quatre  droites  concourantes 
d,d',fl,  et  rfj  on  dit  que  les  droites  rfi  et  du  sont  conjuguées  har 
moniques  par  rapport  aux  droites  d  et  d',  lorsque  les  deux  points 
où  une  sécante  coupe  les  droites  rf,  et  d^  sont  conjugués  har- 
moniques par  rapport  aux  deux  points  où  elle  coupe  d  et  d' 
(n*  51).  On  voit  alors  facilement  que  les  deux  droites  d^  et  (/a 
ayant  pour  équations  : 

(rf,)    A:r  +  By  +  C  +  Mi'^+BV  +  C')  =  o 
{d^)    A3^  +  B!/  +  C-X(A'x  +  B'^  +  G')  =  o 
sont  conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux  droites  données 
(lo)  et  (m)-  En  effet,  coupons  les  trois  droites  (lo)  (u)  et  (la) 
par  une  sécante  ayant  pour  équation  y:=mx-{-n  et  rencon- 
trant ces  droites  en  des  points  M,  M'  et  M[. 

Les  abscisses  x,x'  et  a?,  de  ces  trois  points  sont  : 

_      Bn+G      .__      BV  +  C-    _  ^      B^+C+MB'H  +  O') 
^~     A  +  BBi'"^  A'-I-B'm''^'  A+Bm+X{A'+B'f7i)' 

et, d'après  les  formules  du  (n"  57),  on  a,  en  grandeur  et  en 
signe, 

M, M  _x  — 37i__      ^M  +  B'm 
M,M'~a,''  — a;,  ~         A  -r^m 
On   aura  de  même,  en  appelant  M^  le  point  où  la  màmô 
sëcaute  coupe  la  droite  d^ 

M.M  _    A'+B'm 
M,M'^    A  +Bm  ' 
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comme  on  le  voit  immédiatement  en  changeant  >  en  —  X.  Donc 
enfin 

Ml  M  __       MgM  _ 
M,M'~""MaM'' 
ce  qui  montre  que  les  points  MiMa  sont  conjugués  harmoni- 
ques par  rapport  aux  points  M,M'  (  1°  57). 

70.  Problème  VI.  Heconnaître  si  trois  droites  passent  par  un 
même  point. 
Soient 

Aa^  +  By  +  C  =0, 

A'V  +  BV  +  C"  =  o, 
les  équations  des  trois  droites  données.  On  cherchera  le  point 
d'intersection  des  deux  premières  droites,  et  l'on  substituera 
les  coordonnées  de  ce  point  dans  la  troisième  équation. 

La  condition  qui  exprime  que  les  droites  ont  un  point  com- 
mun s'ohtient  en  égalant  à  zéro  lo  déterminant 
[A,     B,     G    1 
D=       A',     B',     G' 
I  A'^    B",     C  I 

Si  ce  déterminant  est  nul,  les  trois  droites  sont  concou- 
rantes ou  parallèles;  elles  sont  parallèles  lorsque  les  trois 
mineurs, 

AB'— BA'  ,  A'B"  — B'A"  ,  A"B  ~  B"A 
sont  nu/s  (OMS  trois,  concourantes  dans  le  cas  contraire. 

Autrement  ;  l'équation  générale  des  droites  qui  passent  par 
le  point  d'intersection  des  deux  premières  est 

(A  +  )A')  ^  +  (B  +  XB')  y  +  (G  +  XG')  -  o. 
Si  les  droites  ont  un  point  commun,  en  attribuant  au  para- 
mètre \  une  valeur  convenable,  cette  équation  représentera 
la  troisième  droite;  on  doit  avoir  les  deux  relations 
A  +  XA'  __  B-i-XB'  _  G  +  XC' 
A"      ~       B"  G" 

L'élimination  de  X  donne  la  condition  déjà  obtenue. 
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71.  Exemple,  Considérons  les  trois  médianes  d'un  triangle  OAB 
(lig.  49);  prenons  ie  sommet  0  pour  ori- 
gine, les  deux  côtés  OA  et  OB  pour  axes  des 
coordonnées,  et  désignons  par  a  et  6  les 
deux  longueurs  OA  et  OB.  La  médiane  AE, 

coupant  les  axes  h  des  distances  0  et  -  de 
l'origine,  a  pour  équation 


r  +  i 


s,  k  médiane  BF  a  pour  équatio 


Le  point  D,  milieu  de  AB,  a  pour  coordonnées  0F  =  - ,  OE:^  -;  la 
droite  CD,  qui  va  de  l'origine  à  ce  point,  est  représentée  par  l'éqiiatioQ 


En  résolvant  les  deux  premières  équations,  on  obtient  les  coordonnées 
SB  =  ^  ,  y  =  s  ,  du  point  d'intersection  G  des  deux  premières  médiane» 

AE  et  BF.  Ces  coordonnées  vérifiant  la  troisième  éqiiation,  oq  en  con- 
clut qiie  la  troisième  médiane  passe  aussi  par  le  point  G. 

En  appliquant  la  second  méthode,  on  reconnaît  immédiatement  que 
les  trois  médianes  passent  par  un  même  point;  car,  si  l'on  retranche  les 
deux  premières  équations  membre  à  membre,  on  obtient  la  b'oisième, 
7  ii.'PROBLÈM'By  II.  Heconnaîlresi  trou  points  sont  en  hgnedroite. 
Soient  x'  et  y',  x"  et  y",  x"  et  y™  les  coordonnées  des  trois 
points  donnés  M',  M",  M".  Si  les  points  sont  en  ligne  droite, 
les  couples  précédents  vérifient  une  équa- 
tion de  la  forme  Aj7-|-By  +  C=:o,  et  le 
déterminaot 


U=U',  j-, . 

est  nul. 

"s-^°'  Autrement.  Les  droites    M'W 

coïncident,  leurs  coefficients  angulaires  sont  égaux, 
s'  —  ■>'  _  .»"  —  a'  , 
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73.  ExEHPLE.  Si  l'on  prolonge  les  quatre  eûtes  d'nn  quadrilatêra 
OACB  («g.  5j),  on  formo  ce 
qu'on  appelle  un  qQadn!alÊre 
complet;  les  côtés  se  coupent 
dcuï  à  dcui  en  sis  points  ou 
sommets;  en  joignant  les  som- 
mets opposés,  on  ohtient  trois 
diagonales  AU,  A'B',  OC;  nous 
allons  diSmontrer  que  les  trois 
j..„  ,.  points  D,  E,  F,  qui  divisent  ces 

diagonales  en  deux  parties  éga- 
les, sont  en  lignes  droites. 

Prenons  les  côtés  OA  et  OB  pour  axes  des  coordonnées  ;  désignons 
par  a  et  a'  les  abscisses  des  points  A  et  A',  par  b  et  h'  les  ordonnées  des 

points  B  et  B'.  Le  point  D,  milieu  de  AB,  a  pour  coordonnÉes  af  =  -, 

ï'  =  -.  Le  point  E,  milieu  de  A'6',  a  pour  coordonnées  sf=:—iy°= — 

Pour  avoir  les  coordounéos  du  point  F,  milieu  de  OC,  cliorciions  celles 
du  point  C,  intersection  dis  dcns  droites  AB',  A'B,  qui  ont   pour 

équations  simultanées,  on  obtient  les  coor- 
^_«ffl'(fc-6') 


En  résolvant  ces  de 
données  du  point  C, 


!/-- 


Le  point  F  étant  le  milieu  de  la  droite  OC,  ses  coordonnées  a 
sont  les  moitiés  de  celles  du  point  G;  on  a  donc 


\9':JtrzKl 


W  [a  —  a-) 
:[ah  —  a'h-)' 


Ayant  les  coordonnées  des  points  D,  E,  F,  on  reconnaît  aisément  que 
les  trois  points  sont  en  ligne  droite.  Les  droites  DE  et  DF  ont  pour 
coofiîeicnls  angulaires 

bb'  (a  —  a')  _  ^ 
y"  —  y' b'  —  6         y"  —  y'  __    ab  —  a'b'  b'  —  b 


ces  deux  cooffieiouls  angulaires  étant  égaux  entre 
que  les  trois  points  D,  E,  F  sont  en  iigae  droite. 
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74.  Problème  VIII.  Trouvey  l'angle  de  deux  droites. 
Soient  f/i=aj:-\-è,  i/—:a'x-\-¥,  les  équations  des  deux  droites 
données.  Par  l'origine,  et  du  côté  de 
l'axe  X'X  où  se  trouve  OY,  menons 
des  demi-droites  OA  et  OA'  paral- 
lèles aux  droites  données  (fig.  Sa)  ; 
appelons  a  et  a'  les  angles  que  font  ces 
*'  "  *       directions  avec  OX,  V  l'angle  qu'elles 

>■'?■  >5-  font  entre  elles,  et,  pour  préciser, 

supposons  'j.'~>a.  On  a  évidemment  V  =  «'  —  «,  d'où 

,        .jr       tanga'  — tanga 

tang  V  =  —~ T-—.  ■ 

"         1 4- tang  a  tang  a 

Quand  les  axes  sont  rectangulaires,  on  sait  que 

tang  a  ^^  a  ,  tanga'  =  û'; 

si  l'on  substitue  dans  la  formule  précédente,  il  vient 

{i6)  tangV=-^^- 

Quand  les  axes  sont  obliques,  on  a  (n°  6i)  ; 

asinO  ,         a'sinO 


"         1 4-  a'  cos  6 
et,  par  suite, 

^  "  ^  i-4-fla'-|-(a  +  n')cos6 

De  ces  formules,  on  déduit  la  relation  qui  existe  entre  les 
coefûcients  angulaires  de  deux  droites  perpendiculaires  entre 
elles.  En  effet,  quand  l'angle  V  est  droit,  sa  tangente  deve- 
nant infinie,  on  a,  si  les  axes  sont  rectangulaires, 
(.8)  ,  +  fl«'  =  o, 

et,  si  les  axes  sont  obliques, 
(19)  I  -{-  aa'  -\-  {a  -\-  a')  cos^^=  0. 

73.  Problème  IX.  D'un  point  donné  abaisser  une  perpendU 
culatre  sur  une  droite  donnée,  et  trouver  la  longueur  de  cette  per- 
pendiculaire. 

Soient 
(a)  y^ax+M 


yGoosle 


LIGNE   DROITE.  71 

rèqnation  de  la  droite  donnée  AB,  x'  et  y'  les  coordonnées  du 
point  donné  M  (fîg.  53).  Supposons  d'abord 
les  axes  rectangulaires.  Une  droite  quel- 
conque passant  parle  point  M  a  une  équa- 
tion do  la  forme  (n"  G4) 

y^y'  =  a\x^x\ 
Pour  que  cette  droite  soit  perpendicu- 
laire à  la  droite  AB,  il  faut  que  la  relation  1  -|-aa'^o  soit  vé- 

nfiée  (a"  74)  ;  d'où  l'on  déduit  a' = En  remplaçant  a' par  sa 

valeur,  on  obtient  l'équation  de  la  perpendiculaire  MP 

M  j,-y  =  -i(x^x'). 

On  trouvera  les  coordonnées  x  et  j  du  pied  F  de  la  perpen- 
diculaire, ou  le  point  d'intersection  des  deux  droites  AB  et  MP, 
en  résolvant  les  deux  équations  simultanées  (2}  et  (ao);  mais 
il  vaut  mieux  chercher  les  différences  x — x'  dy^j/,  parce 
que  l'expression  de  la  distance  ne  contient  que  ces  différences 
(n"  55).  L'équation  (2)  peut  être  mise  sous  !a  forme 

y  —  y'  =  a{x~x')  —  [y-  —  ax'~b); 
si,  dans  cette  équation,  on  remplace  y — y'  pav  sa  valeur  don- 
née par  l'équation  (ao),  on  trouve 


et,  par  suite,  en  vertu  de  l'équation  (ao 
y'  —  ax'  - 


y  — y  =- 


En  appliquant  la  formule  de  la  distance  de  deux  points  (n*  55), 
on  obtiendra  la  longueur  /  de  la  perpendiculaire  MP, 


/=V^-xy+te-yy=\/'^'^''^;-'j;!'+'''J. 
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On  choisira  le  signe  de  manière  à  avoir  pour  l  une  valeur 
positive.  I!  est  aisé  de  voir  que  le  numérateur  est  positif  ou 
négatif,  suivant  que  le  point  M  est  placé,  par  rapport  à  la  droite 
AB,  du  côté  des  1/  positives  ou  du  côté  des  y  négatives.  En  effet, 
soit  N  le  point  où  la  droite  AB  est  rencontrée  par  la  paral- 
lèle à  l'axe  des  y  menée  par  le  point  M  ;  le  point  N  étant  sur 
la  droite  AB,  l'ordonnée  y,  de  ce  point  est  égale  à  ax'-\-b,  i§ 
Borte.que  la  formule  {21)  devient 


La  différence  y' — y^  est  positive  dans  le  premier  cas,  néga- 
tive dans  le  second  cas. 

On  aurait  pu  obtenir  immédiatement  la  longueur  de  la  per- 
pendiculaire sous  cette  dernière  forme,  en  remarquant  que  le 
triangle  rectangle  MNP  donno 

MP=MN  sin  MNP  =  +  (y'-y,)  cos  cc=±-^^ii.- 

76.  Supposons  maintenant  les  coordonnées  obliques;  les 
droites  AB  et  MF  seron,t  perpendiculaires  si  leurs  coefficients 
angulaires  a  et  a'  vérmént  la  relation  1 4- aa'+ ("+"')  ™^  0^=0, 

d'où  l'on  déduit  a' =- , 

a-j-cosâ 
laire  MP  est  donc 


En  résolvant  les  deux  équations  simultanées  (a)  et  (22),  on 
obtiendra  les  coordonnées  a:  et  y  du  point  P.  Si,  comme  précé- 
demment, on  cherche  les  différences  x — x',  y — y',  on  trouve 
, {y'  —  aaf — b)  (a-j-cosO) 

~       ~  1-|- «'-1-2(1003  0 

,__      (3/ — ax' — b)  (i-|-acosO). 
^~y  ~  i-i-a'-|-aaco3  9         ' 

substituant  ces  difTércnces  dans  la  formule  de  la  distance  de 
deux  points  (n"  56) 

l=\^{x~x')'-\-{y  —  yy-\-2{x  —  x')  (y  —  y')  cos  0 , 
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on  a 

_±(i/'— aa:'— 6)v/(a-|-cose)'+(>+'ico3  5)'— 3(n+cosS)(i+flCosO)cos9. 
i-\-2acos<l-\-a' 
En  développant  les  calculs,  on  remarque  que  la  quantité  placée 
sous  ie  radical  contient  le  facteur  i  —  coa^û  ou  sin^'O,  et  est  égale  à 

{i  -f-aacos6-|-i')  siii'9; 
il  en  résulte 
(=3)  l=+  fa'-"'-')£El 

y  i  +aa  cos  0-|-a' 
Le  numérateur  est  positif  ou  négatif,  suivant  que  le  pom  i  M  est 
placé,  par  rapport  à  la  droite  AB,  du  côté  des  y  positives,  ou 
du  côté  des  y  négatives.  On  prendra  le  signe  do  manière  à 
avoir  pour  l  une  quantité  positive. 

77.   Dans  ce  qui  précède,  nous  avons  supposé  l'équation 
do  la  droite  donnée  mise  sous  la  forme  y^(w;+  6.  Si  cette 
équation  avait  la  forme  générale 
(i)  A^  +  B^  +  C  =  o, 

le  coefficient  angulaire  a  de  la  droite  donnée  étant  égal  à 
—  '—,  on  aurait,  dans  le  castlos  coordonnées  rectangulaires, 

a'  = z^— ,-et  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  M  serait 

par  l'équation 

A  B 

La  formule  (21),  dans  laquelle  on  remplace  a  et  !>  par  leurs 
valeurs — ï;>  — ^j  devient 

V^A'  +  B' 
Cette  formule  exprime  la  distance  d'un  point  à  une  droite  ea 
coordonnées  rectangulaires  :  le  numérateur  est  le  premier 
membre  de  l'équation  de  la  droite,  dans  lequel  on  remplace  x 


(^4) 
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et  y  par  les  coordonnées  du  point  ;  le  dénominateur  est  la  ra- 
cine carrée  de  la  somme  des  carrés  des  coefficients  de  x  et  de  y. 
Quand  les  axes  sont  obliques,  on  a 

,_B  — Acose. 
^  A  —  B  cos  6  ' 

l'équation  de  !a  perpendiculaire  est 


'^  '  A  — BcosO      B  — Acosû' 

et  la  formule  (a3)  devient 
(^^)  i  =  ^   (A;>:-  +  B/  +  C)sinO 

V/A'  +  B'-aABcosfl 

Il  est  aisé  de  reconnaître  le  signe  du  numérateur,  suivant  la 
position  du  point  M  par  rapport  à  la  droite  AB.  Soit  N  (fig.  53)  le 
point  où  la  parallèle  MQ  à  l'axe  des  y  rencontre  la  droite  AB  ; 
imaginons  qu'un  point  mobile,  ayant  pour  coordonnées  x  et  y, 
parcoure  cetteparallèle,etcon8idérons  les  valeurs  dupolynôme 
Aiï+By  +  C  pour  les  diverses  positions  du  point  mobile; 
quand  le  point  mobile  est  en  N,  la  valeur  du  polynôme  est 
nulle.  Si  le  coefficient  B  est  positif,  quand  on  marche  dans  le 
sens  des  y  positives,  le  terme  By  augmente,  et  la'fonction  prend 
des  valeurs  positives  de  plus  en  plus  grandes;  quand  on  mar- 
che dans  le  sens  opposé,  elle  prend  des  valeurs  négatives. 
C'est  le  contraire  qui  a  lieu,  lorsque  B  est  négatif. 

78.  Problème  X.  Par  le  point  d'intersection  de  deux  droites 
données,  mener  une  droite  perpendiculaire  à  une  droite  donnée. 
Soient 

A^+B^+C-o, 
A':c^B'y  +  C'=o. 
A"x  +  B'y  -\-  G"—  0 , 

les  équations  des  trois  droites  en  coordonnées  rectangulaires  ; 
toute  droite  passant  par  le  point  d'intersection  des  deux 
premières  est  représentée  par  uue  équation  de  la  forme 

(Ai  +  B,v  +  C)  +  l(A-i  +  BV  +  C')  =  o; 
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pour  qu'ellfi  soit  perpendiculaire  à  la  troisième  droite,  on 
doit  avoir 

"'"B"(B  +  ),B')"~    ' 
d'où  l'on  déduit 

AA"  +  BB". 


A'A"  +  B'B" 
valeur,  on  obtient  l'équation  de  la 


en  remplaçant  \  par  s 

droite  cherchée 

{^8}  (AA°+B'B°)  (Aa;+By+C)::-(A'A+E'B)  (A'^+BV+C). 

79.  Les  trois  droites  données  forment  un  triangle  dont 
les  sommets  sont  les  points  d'intersection  de  ces  droites  deux 
à  deux;  l'équation  (aS)  représente  la  perpendiculaire  abaissée 
de  l'un  des  sommets  sur  le  côté  opposé.  En  permutant  Ses  ac- 
cents, on  aura  les  équations  des  perpendiculaires  abaissées 
de  chacun  des  deux  autres  sommets  sur  le  côté  opposé,  savoir 
(A'-A  +  B'B)  (A'^  +  BV+C')=(AA'-|-BB')  (Â"a:4-B>  +  C"), 
(AA'  +  BB'i  (A°aT-|-BV+C")  =  {A'A"+B'B'')  (A3:+E^-|-C). 
En  ajoutant  les  deux  premières  équations  membre  à  membre, 
on  obtient  la  troisième.  On  en  conclut  (n"  70)  que  les  trois 
hauteurs  d'un  triangle  passent  par  un  même  point. 

80.  Problème  XI,  Trouver  le  lieu  des  points  également  distants  âe 
deux  points  donnés. 

Supposons  les  axes  rectangulaires  et  soient  x'  et  y',  x"  et  y"  les 
coordonnées  des  deux  points  donnés.  Si  l'on  désigne  par  x  et  y  les 
coordonnées  d'un  point  quelconque  du  lieu,  l'équation  du  lieu  sera 

ou  plus  simplement 

{.9)        (^  ~:^){x~  ''-^)  +  (!,"  -  ;,')  (y  -  ^^^j  =  o. 

Ce  lieu  est  une  droite  pcrpciiâiculaire  sur  le  milieu  de  la  droite  qui 
joint  les  deux  points  donnas. 

81.  PHOBLÈas  xn.  Trouver  le  Heu  des  points  également  distants  de 
deux  droites  données. 

Nous  supposons  encore  les  axes  rectangulaires;  soient 
Aie  +Sy  +C  =  o, 
A'i£  +  Wy  +  C'=o, 
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les  équations  de  deus  droites  donaêes.  Si  l'on  désigne  par  x  et  y  lea 
coordonnées  d'un  point  quelconque  du  lieu,  rûquallon  du  iiou  sera 

Afc  +  B?;  +  C  _      k'x  +  [j'y  +  G' 
'  l/  A'  +  B'  \f  A"  +  B" 

A  eause  du  double  signe,  cette  équation  reprÉscnle  deux  droites,  qui 
sont  les  iissectricos  des  angles  formés  par  les  douï  droites  donuées. 


EQUATION  DE  LA  LIGNE  DROITE  EN  COORDONNEES  POLAIRES. 

82.  Soit  0  le  pôle  et  OX  l'axe  polaire.  On  peut  déterminep 
la  position  d'une  droite  AB  par  la  longueur  a  de  la  perpendi- 
culaire OD  abaissée  de  l'origine  sur  cette 
droite  (fig.  54),  et  par  l'angle  a  que  fait 
cette  perpendiculaire  avec  l'axe  polaire, 
cet  angle  étant  compris  entre  o  et  air.  Ap- 
_    pelons  p  et  M  les  coordonnées  d'un  point 
\        quelconque  M  de  la  droite;  eu  projetant 
Fis,  Si.  le  rayon  vecteur  OM  sur  la  perpendicu- 

laire OD,  on  a 

(5i)  pcos[c>  — H}^(i; 


'      ces  (<»-«) 

Puisque  a  et  «  sont  dos  constantes,  cette  équation  est  de  la 
forme 

,3,  C 

^    '  '^      Acosw  +  B  sin  k 

Réciproquement,  toute  équation  de  cette  forme  représente 
une  droite;  car  si  l'on  revient  aux  coordonnées  rectiligncs, 
en  prenant  l'axe  polaire  pour  axe  des  x,  et  une  perpendicu- 
laire menée  par  le  pôle  pour  axe  des  y,  à  l'aide  des  formules 
de  transformation  a;=p  cos  w,  y^p  sin  lo,  l'équation  nouvelle 
est  Aa;-|-By  =  C. 

Remarque.  Si  la  droite  passe  par  le  pôle,  son  équation  est 
de  la  forme 

<o  =  C»; 
c'est  là  un  cas  limite  qu'on  peut  déduire  de  l'équation  (3i)  en 
supposant  a  nul. 
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AUTRE   FOI'.JIE   DE  L'ÉQUATTON  d'oNE   DRO'TF!. 

83.  L'équation  (3i)  développée  devient  : 

p  cos  (0  cos  a  +  p  sin  (1)  sin  tt  =  a , 
on,  en  coordonnées  rectilignes  rectangulaires, 
(33)  a:  cos  a  -]-  y  sin  a  —  a  =  o. 

L'équatien  de  la  droite  étant  mise  sous  cette  fonr.û,  le  pre- 
mier membre  a  une  signification  géomé- 
trique très-simple.  Considérons  un  point 
quelconque  M  du  plan,  ayant  pour  coor- 
données polaires  p  et  w,etpour  coordon- 
nées rectilignes  x  ety  ;  do  ce  point  abais- 
sons une  perpendiculaire  MP  sur  la  droite 
AB  (fig.  55).  La  projectiondu rayon  vec- 
teur OM  sur  la  droite  OD  est  p  cos((o-- -a)  ; 
mais  cette  projection  est  égale  à  OD,  augmentée  ou  diminuée 
de  la  perpendiculaire  PM,  suirant  que  le  point  M  et  l'origine 
0  sont  situés  de  part  et  d'autre  de  la  droite  ou  du  même 
côté;  si  donc  on  désigne  par  p  cette  perpendiculaire,  affectée 
du  signe -(-dans  le  premier  cas,  du  signe  —  dans  le  second 
cas,  on  aura,  d'une  manière  générale, 

a+p^p  cos(w — «):=j;  cos  «-)-!/  sina, 
d'où  p^x  cos  a  -|-  y  sin  a  —  a. 

Ainsi,  le  premier  membre  de  l'équation  (33)  représente  la  dis- 
tance d'un  point  quelconque  du  plan,  ayant  pour  coordonnées 
a;  et  y,  à  la  droite  définie  par  cette  équation,  distance  affectée 
d'un  signe  convenable. 

Il  est  facile  d'en  déduire  les  coordonnées  a:,  et  y,  du  pied  P 
de  la  perpendiculaire;  les  différences  x — xi,  y — y^  étant  les 
projections  de  la  droite  PM  sur  les  deux  axes,  on  a 

X  —  x^  =p  cos  «^  {a:  cos  a-)- y  sin  a  —  a)  cos  a, 
y^y^^p  sin  a  =  (j;cosa-|~ysina  — a)sin  n. 

La  forme  (33),  sous  laquelle  on  peut  toiijours  mettre  l'équa- 
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tion  de  la  droite,  est  utile  dans  un  grand  nombre  de  ques- 
tions. 

83.  àis.  Équation  d'une  droile  passant  par  deux  points. 

Soient 

(Pi   .  «^i)     .     (pa  1   (^î) 
les  coordonnées  des  deux  points  ;  l'équation  de  !a  droite  joi- 
gnant ces  deux  points,  est 


en  effet,  cette  équation  représente  une  droite  et  est  évidem- 
ment vérifiée  par  p=  pi  ,  w==w,etp=pj  ,  u  =  Wj. 
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CHAPITRE  II 
Du  Cercle. 

R4.  Cherchons  d'abord  l'équation  de  la  circonférence  en 
coordonnées  rectangulaires.  Dési- 
gnons par  a  et  6  les  coordonnées  du 
centre  G  (flg.  56)  et  par  r  le  rayon; 
la  circonférence,  étant  le  Jieu  des 
points  dont  la  distance  au  centre  est 
égale  au  rayon,  a  pour  équation 
Fis-  s«.  (i)    (a;  —  a)'  +(y  —  b)'  =  r»  ; 

cette  équation  développée  se  met  sous  la  forme 
(2)  A(^'  +  y^)  +  ^Dx  +  iEî/  +  F  -  o. 

Ainsi,  réqitation  du  cercle,  en  coordonnées  rectangulaires,  est 
une  équation  du  second  degré,  qui  ne  renferme  pas  le  rectangle  xy 
des  variables,  et  dans  laquelle  les  termes  en  x°  et  en  y^  ont  mfme 
coef^cient. 

83.  Réciproquement,  toute  équation  de  cette  forme,  en 
coordonnées  rectangulaires,  représente  une  circonférence  de 
cercle,  quand  elle  représente  un  lieu.  En  effet,  on  peut  écrire 
l'équation  (i)  de  la  manière  suivante,  après  avoir  divisé  par  A 

Marquons  le  point  C,  qui  a  pour  coordonnées  — -^  et  — -j-;  le 

premier  membre  représente  le  carre  de  la  distance  d'un  point 
quelconque  M  du  plan,  ayant  pour  coordonnées  a:  et  y,  au  point 
C  ;  si  le  second  membre  est  positif,  l'équation  sera  vérifiée  par 
les  cooi'doniiées  de  tous  les  points  du  plan  dont  la  distance  au 

point  G  est  égale  à  1  /^i—X-îL  —  _;  elle  représente  donc  une 
V        A=  A 
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circonférence  de  cercle.  Lorsque  le  second  membre  est  nul,  la 
distance  MO  devant  être  nulle,  le  point  M  coïncidera  avec  le 
point  C,  et  l'équation  ne  sera  vérifiée  que  par  les  coordonnées 
de  ce  point;  le  lieu  se  réduit  donc  à  un  point  unique.  Enfin, 
lorsque  le  second  membre  est  négatif,  l'équation  ne  peut 
être  vérifiée  par  les  coordonnées  d'aucun  point  du  plan;  car 
le  carré  de  la  distance  du  point  M  au  point  C  est  une  quan- 
tité positive;  Inéquation  ne  représente  donc,  dans  ce  cas,  au- 
cun lieu  géométrique. 

T  8G.    Supposons   maintenant   les 

t/     —  axes  des  coordonnées  obliques,  etfai- 

/  VC        \     sant  entre  eux  l'angle  6  (fig.  67); 

y/.„._|.^^^c       i    ^^  exprimant  que  la  distance  d'un 

/^^....-----'''S/   ly      point  quelconque  du  lieu  au  contre 

~/^'^ 1^ —   D^ — r  est  égale  au  rayon,  on  aura  l'équa- 

Fig.  57.  tion  de  la  circonférence 

Cetle  équation  est  de  la  forme 

(',)         A(a!^  -{-  ys  +  aa^  cos  6)  +  ^Dx-\-iEy  +  F  =  0. 

Ainsi,  l'éguation  du  cercle,  eii  coordonnées  obliques,  est  une 
équation  du  second  degré,  dans  laquelle  les  termes  en  x',  en  y^  et 
en  2xy  cos  ^  ont  les  mêmes  coefficients. 

En  divisant  par  A,  on  ramène,  comme  dans  (3),  les  coeffi- 
cients de  x^,y',  -ixijcos^  à  être  égaux  à  l'unité. 

C7.  Réciproquement,  toute  équation  de  cetle  forme  re- 
présente une  circonférence  de  cercle,  quand  elle  représente 
un  lieu.  En  effet,  on  peut  déterminer  les  trois  constantes  a, 
b,  r",  de  manière  à  îdentifler  les  équations  (3)  et  (4).  L'équa- 
tion (3),  développée,  devient 

«^  +  )/' 4- aaî!/ cos  8  —  2  (3  +  ;»  cos  9)  œ  —  2  (6 -[- rt  cos  B)  !/ 
+  a'  4"  *'  +  ^"^  <50s  ^  —  r'  =0. 
On  identifiera  cette  équation  à  l'équation  (4)  en  posant 

a-|-6cos9  =  —        ,     ft-f-ffcoso  —  —  — , 

F 

«*  +  &'-)-  -i-ab  cos  0  —  j'^  =  -  ■ 
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Les  deux  premières  relations  donnent  pour  a  et  6  des  valeurs 
flitejipuisque  le  déterminant  i  —  cos^9  ou  sin'9  est  différent 
de  zéro.  La  troisième  donne 

F 

Marquons  le  point  C,  qui  a  pour  coordonnées  a  et  b.  Le  pre- 
mier membre  de  l'équation  (5)  représente  le  carré  de  la  dis- 
tance d'un  point  quelconque  M  du  plan,  ayant  pour  coordon- 
nées X  et  y,  au  point  C.  Si  l'on  trouve  pour  r^  une  quantité 
positive,  l'équation  sera  vérifiée  par  les  coordonnées  de  tous 
les  points  du  plan  distants  du  point  C  de  la  longueur  r;  elle 
représente  donc  une  circonférence  de  cercle.  Si  l'on  trouve 
pour  r°  une  quantité  nulle,  la  distance  MC  devant  être  nulle, 
l'équation  ne  sera  yérifiée  que  par  les  coordonnées  du  point 
0;  elle  représente  un  seul  point.  Enfin,  si  l'on  trouve  pour  r* 
une  quantité  négative,  l'équation  n'est  vérifiée  par  les  coor- 
données d'aucun  point  du  plan. 

Au  Heu  de  déterminer  ie  centre  C  du  cercle  par  ses  coor- 
données a  et  h,  il  est  plus  commode  de  le  déterminer  par 
les  projections  orthogonales  de  la  droite  00  sur  les  deux 
axes.  Appelons  a'  et  b'  ces  deux  projections  OD  et  OE  (flg.  67), 
affectées  de  signes  convenables,  et  exprimons  que  la  projec- 
tion de  la  droite  OC  sur  l'un  ou  l'autre  axeest  égale  à  celle  de 
la  ligne  brisée  OPC  ou  OQC;  nous  aurons 

a' 7=  a -\-0co%  Il    ,    ô'=:ft  +  ![cos9; 

il  en  résulte  a'^=  — --'  ^'^  —  t'  -Api'ss  avoir  porté  sur  les 

axes  à  partir  de  l'origine  les  longueurs  a'  et  b',  ou  mènera 
par  les  points  D  et  E  des  perpendiculaires  aux  axes  ;  l'inter- 
section des  deux  perpendiculaires  déterminera  le  centre  C. 
88,  L'équation  d'une  circonférence  de  cercle,  comme  nous 
l'avons  dit,  est 

(5)      {x  —  ay  +  (y-by-\-^[x~-a){y~b)Qosfi~-r'  =  o. 

Le  premier  membre  a  une  signification  géométrique  qu'il 
cÉoM.  ANALrr.  S 
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est  bon  de  remarquer.  Considérons  un  point  M  du  plan  ayant 
pour  coordonnées  a;  et  y  ;  l'expression 

{^  — a)' -\-{i/—by-\- s  {x  — a)  {y  — è)ec,fiQ 

représente  le  carré  de  la  droite  MC  qui  joint  le  point  M  au  centre 
[  (fig,  58)  ;  le  premier  membre  do  l'équation 
est  donc  égal  à  MC  — r%  c'est-à-dire  au 
produit  des  deux  facteurs  MC-|-retMC — r, 
qui  sont  les  deux  segments  MA  et  MB  du 
Fig,  56.  diamètre  mené  par  le  poiat  M,  segments 

affectés  du  même  signe  ou  de  signes  contraires,  suivant 
qu'ils  sont  portés  dans  le  même  sens,  ou  daas  des  sens  oppo- 
sés. Ainsi,  le  premier  membre  de  l'équation  (5)  représente  le 
produit  des  deux  segments  d'une  sécante  quelconque  menée 
par  le  poiot  M,  c'est-à-dire  la  puissance  de  ce  point  par  rap- 
port au  cercle.  Quand  le  point  M  est  extérieur  au  cercle,  ce 
produit  est  égal  au  carré  de  la  tangente. 

09.  PROBLÈME  I.  Trouver  l'équation  de  la  tangente  à  une  courbe 
quelconque. 

Nous  avons  déjà  donné  la  défi- 

'  y  nition  de  la  tangente  en  un  point  M 

^L^:;!^        d'une  courbe  (n»  19).  Par  le  point 

^/- — ^  D  M  et  un  point  voisin  M' pris  sur  la 

■"yy    i  courbe,  menons  une  sécante  MM', 

/   /     !  puis  supposons  que  le  point  M'  se 

"1  p       p'         s      rapproche  indéfiniment  du  point 

Fig-  s8-  M  ;  la  sécanteMM'  tournera  autour 

dtt  point  M  et  si  elle  tend  vers  une  direction  limite  MT,  cette 

droite  MT  est  dite  tangente  à  la  courba  au  point  M  (fig.  69). 

Soient  a;  et  y  les  coordonnées  du  point  de  contact  M,  x-\-h 

&iy-\-k  celles  du  point  voisin  M'  ;  le  coefficient  angulaire  de  la 

k 
sécante  MM'  est  le  rapport  -r  de  la  différence  des  ordonnées  des 

deux  points  M  et  M'  à  la  différence  de  leurs  abscisses.  Quand  te 
point  M'  se  rapproche  indéfiniment  du  point  M,  les  deux  ac- 
croissements ^  et  A  tendent  simultanément  vers  zéro  ;  nous 
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n'étudierons  que  les  courbes  définies  par  des  équations  telles 
que  le  rapport  r  tende  vers  une  limite,  qui  est  la  dérivée  de 
l'ordonnée  considérée  comme  fonction  de  l'abscisse. 

Si  l'équation  de  la  courbe  est  résolue  par  rapport  à  y  et  mise 
sous  Sa  forme  y=f{ss),  la  tangente  aura  pour  coefficient  an- 
gulaire y'=f{x).  Lorsque  l'équation  de  la  courbe  f  [x,  y)  =  o 
n'est  pas  résolue,  on  obtientla  dérivée  y'  de  la  fonction  impli- 
cite y  à  l'aide  do  l'équation  /a  +  J'7^  =  o.  dans  laquelle  f^  et 
fy  désignent  les  dérivées  partielles  de  la  fonction  f  {x,  y)  par 
rapport  à  x  et  par  rapport  à  y.  On  en  déduit 

(6)  y'  =  ~f- 

Ainsi,  si  l'on  désigne  par  X  et  Y  les  coordonnées  d'un  point 
quelconque  de  la  tangente,  l'équation  de  cette  droite  est 


(7)     Y-ï 


i'^" 


■X),  ou  (x-i)/;+(Y-s)/;  = 


00,  Problème  II.  Trouver  l'équation  de  îatangmte  au  cercle. 

Appliquons  la  formule  précédente  au  cercle,  en  suppo- 
sant les  axes  rectangulaires  et  l'origine  placée  au  centre  du 
cercle.  Le  cercle  a  pour  équation 
(8)  x'^J^y'-r'^o. 

Résolue  par  rapport  à  y,  l'équation  devient  y  ^^±:\/r'-—x^;  en 
prenant  la  dérivée  dé  cette  fonction,  on  a 


En  conservant  l'équation  non  résolue  et  appliquant  la  for- 
mule (6),  on  obtient  la  même  valeur  y'^:=- Ainsi  l'équa- 
tion de  la  tangente  est 

Y-y  =  -^(X-:.),    ou    ^X  +  yY  =  ^  +  j,'. 
Puisque  le  point  M  est  sur  le  cercle,  ses  coordonnées  vérifient 
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l'équation  du  cercle,  et  l'on  a  a:'-|-y^  =  '''-  L'équatioiide  la 
tangente  se  simplifie  et  devient 

(9)  xlL-\-yr  =  r\ 

Le  coefficient  angulaire  du  rayon  qui  va  du  centre  aii  point 
de  contact  étant  -'  on  voit  que  la  tangente  est  perpendicu- 
laire à  ce  rayon. 

91.  Problème  JII.  Mener  tme  tangente  au  cercle  par  un  point 
extérieur  P. 

Supposons  toujours  le  cercle  rapporté  à  des  axes  rectangu- 
laires menés  par  le  centre,  et  représenté  par  l'équation 
(8)  x^+f=r^; 

désignons  para:,  et  3/1  les  coordonnées  du  point  donné  P  (flg.  60). 
Soit  MP  une  tangente  menée  par  ce 
point;  la  question  revient  à  déterminer 
le  point  de  contact  M,  dont  nous  appel- 
lerons ce  et  y  les  coordonnées  incon- 
nues. Le  point  M  étant  sur  le  cercle, 
ses  coordonnées  vérifient  l'équation  (s). 
La  tangente  au  point  M  a  pour  équation 
Fig.  so.  a;X+^/Y=»■^  Cette  tangente  passant 

par  le  point  P,  son  équation  doit  être  vérifiée  par  les  coor- 
données de  ce  point,  ce  qui  donne  la  relation 

(10)  xx,Aryy,  =  r''. 

En  résolvant  les  deux  équations  simultanées  (8)  et  (lo),  on 
obtiendra  les  valeurs  des  inconnues  x  et  y. 

La  résolution  des  deux  équations  (g)  et  (10)  revient  à  la  re- 
cherche des  points  d'intersection  de  doux  lignes.  La  première 
équation  représente  le  cercle  proposé  ;  la  seconde  une  ligne 
droite.  Chercher  les  valeurs  de  a;  et  de  y  qui  vérifient  à  la  fois 
ces  deux  équations,  c'est  chercher  les  points  d'intersection  de 
la  droite  et  du  cercle.  Cette  droite  coupe  le  cercle  en  deux 
points  M  et  M';  c'est  la  droite  des  contacts.  On  remarque  que 
l'équation  (10}  de  la  droite  des  contacts  a  même  forme  aue 
l'équation  (9)  de  la  tangente;  seulement,  les  coordonnées 
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du  point  de  contact  sont  remplacées  pai'  celles  du  point  P. 
92.  On  sait  que,  lorsqu'on  a  deux  équations  simultanées 
A  =  o,  B  =  o, 
à  deux  inconnues  x  et  y,  si  l'on  remplace  l'une  d'elles  par  l'é- 
quation niA+nB  =  o,  que  Ton  obtient  en  ajoutant  membre  à 
membre  les  deux  équations  proposées,  après  les  avoir  multi- 
pliées par  des  nombres  arbitraires  m  et  n,  on  forme  un  nou- 
veau système  d'équations 

A  =  o,     mA  +  «B  =  o, 
équivalent  au  système  proposé.  Cela  signifie  géométriquement 
que  les  points  d'intersection  des  deux  lignes  représentées  par 
les  deux  équations  proposées  sont  les  mêmes  que  les  points 
d'intersection  de  l'une  d'elles  par  la  troisième  ligne. 

Nous  avons  dit  que  les  points  de  contactMetM' sont  donnés 
par  l'intersection  du  cercle  proposé  et  de  la  droite  des  contacts. 
En  retranchant  les  deux  équations  (g)  et  (lo)  membre  àmem- 
bre,  on  obtient  la  nouvelle  équation 

x'iJ^y^  —  x^x  —  y.y^za, 

qui  peut  remplacer  l'équation  {10);  cette  nouvelle  équation 
représente  un  cercle;  le  centre,  dont  les  coordonnées  sont  — 

et  -'  est  le  milieu  de  la  droite  OP;  l'équation  ne  contenant 

pas  de  terme  constant,  le  cercle  passe  par  l'origine  ;  on  a  ainsi 
le  cercle  décrit  sur  la  droite  OP  comme  diamètre;  les  points 
où  ce  cercle  coupe  le  cercle  proposé  sont  les  points  de  contact. 
On  retrouve  de  cette  manière  la  construction  delà  géométrie 
élémentaire. 

93.  ProblÈwe  IV.  Mener  une  tangente  pai'allèle  à  une  droite 
donnée. 

Au  cercle 
(8)  r'  +  y=  =  ,.' 
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on  veut  mener  une  langente  parallèle  à  une  droiteOA,  que  l'on 
peut  supposer  passer  par  i'origme  et  représentée  par  l'équa- 
iion  y  =  mx(ùg.  6)).  Si  l'on  désigne  par  rc  et  y  les  coordonnées 
du  point  de  contact  M,  on  sait  que  le 
coefficient  angulaire  de  la  tangente  est 
égal  à ;  pour  que  la  tangente  MT 

•\T  soit  parallèle  à  la  droite  donnée,  il  faut 
son  coefficient  angulaire  soit  égal 

on  aura  donc  la  relation =^m. 


y^ "'■ 


D'ailleurs  les  coordonnées  du  point  M  vérifient  l'équation  du 
cercle.  Ces  coordonnées  seront  donc  déterminées  par  les  deux 
équations  simultanées  (9)  et  (1 1),  et,  par  conséquent,  les  points 
de  contact  M  et  M'  seront  donnés  par  l'intersection  du  cercle 
et  de  la  droite  que  représenteréquation(ii};  cette  droite  MM' 
est  un  diamètre  perpendiculaire  à  la  droite  donnée  OA. 

84,  On  peut  traiter  la  question  d'une  autre  manière,  et 
ceci  nous  fournira  l'occasion  de  présenter  l'équation  de  la  tan- 
gente au  cercle  sous  une  forme  nouvelle.  Proposons-nous  d'a- 
bord de  chercher  les  pointsd'intersection  d'un  cercle  j:°-j-y^=:r* 
et  d'une  droite  quelconque  y=^mx--\-k.  En  éliminant)/,  on 
obtient  l'équation  du  second  degré  x^-\~{mx-\-kY=r'' ,  ou 

{ra^  -\-  1)  x'^  -\- zmkx -\- k^  —  r'^o. 
Quand  cette  équation  a  ses  racines  réelles,  la  droite  coupe  le 
cercle  en  deux  points,  dont  les  abscisses  sont  les  racines  de 
l'équation.  Si  les  racines  deviennent  égales  entre  elles,  les  deux 
points  d'intersection  se  confondent,  et  la  droite  devient  tan- 
gente au  cercle.  Enfin,  quand  les  racines  sont  imaginaires,  la 
droite  ne  rencontre  pas  le  cercle. 

Ainsi,  la  condition  pour  que  la  droite  soit  tangente  au  cer- 
cle est 


,'k'-~{m'  +  i){!c' 


'=('»' +  i). 
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L'équation  de  ]a  droite,  dans  laquelle  on  remplace  k  par  sa 
valeur,  devient 

Cette  équation,  qui  renferme  un  paramètre  arbitraire  m,  re- 
présente toutes  les  tangentes  au  cercle. 

Si  l'on  donne  la  direction  de  la  tangente,  le  coefficient  an- 
gulaire m  étant  connu,  on  a  immédiatement  les  équations  des 
deux  tangentes  parallèles  à  la  direction  donnée. 

dS.  Problème  V.  Trottver  le  lieu  des  points  dont  les  distances  à  deux 
points  fiœes  soient  entre  elles  dans  un  rapport  donné. 

Soient  A  utB  les  deux  points  donnés  (fig,  62);  prenons  pour  axe  des  x 
!a  droite  AB  et  pour  aie  des  y  la  perpen- 
diculaire élevée  sur  le  milieu  de  AR. 

appelle  aa  la  distance  AB,  —  le 

rapport  donné,  et  si  l'on  désigne  par  x 
et  y  les  coordonnées  d'un  point  quel coa- 
tjue  du  lieu,  l'équatiou  de  ce  lieu  sera 


C'est  un  cercle  dont  le  centre  est  situé  sur  l'axe  des  a;  ;  les  deux  extré- 
mités du  diumètro  DE  sont  les  points  qui  divisent  la  droite  AB  dans 
le  rapport  de  m  à  n. 

96.  Problème  VL  Trouver  les  points  d'intersection  de  deux 

Soient 
(,',)  a;' +  f  4 2Dx  +  aE»/  -|-F  =0, 

(.5)  a7^+y>  +  ^D'a;  +  2E^î/  +  F'  =  <,, 

les  équations  des  deux  cercles, 'en  coordonnées  rectangu- 
laires, les  coefficients  de  x^-\-y^  étant  égaux  à  l'unité.  Les 
points  d'intersection  seront  donnés  par  ces  deux  équations' 
siraultanées.  On  peut  remplacer  le  second  cercle  parla  droite 
(irt)  a{D-DO*-fa(E-E')|/  +  {F-F')-c> 

que  l'on  obtient  en  retranchant  ces  équations  membre   à 
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membre,  et  la  question  est  ramenée  à  la  recherche  des  points 
d'intersection  du  premier  cercle  par  cette  droite.  Si  la  droite 
coupe  le  cercle,  les  deux  cercles  ont  deux  points  d'intersec- 
tion, et  l'équation  (16)  représente  la  sécante  commune.  Si  la 
droite  devient  tangente  au  cercle,  les  deux  points  d'intersec- 
tion se  confondent,  et  les  deux  cercles  sont  tangents  ;  l'équa- 
tion (16)  représente  dans  ce  cas  la  tangente  commune.  Enfin, 
lorsque  la  droite  ne  rencontre  pas  le  cercle,  les  deux  cercles 
n'ont  pas  de  point  commun. 

Cependant  l'équation  (16)  a,  dans  tous  les  cas,  une  signifi- 
cation géométrique  remarquable.  Les  premiers  membres  de» 
équations  (14)  et  (i5)  représentent  (n°  88)  les  puissances  d'un 
point  quelconque  M  du  plan,  ayant  pour  coordonnées  x  et  y, 
par  rapport  à  l'un  et  l'antre  cercle;  or,  on  obtient  l'équation 
(16)  en  égalant  ces  deux  expressions,  ce  qui  fait  disparaître 
les  termes  du  second  degré  ;  l'équation  (16)  représente  donc 
le  lieu  des  pointa  d' égale  puissance  par  rapport  à  chacun  dos 
cercles  ;  ce  lieu  est  une  droite  que  l'on  appelle  ose  radical  des 
deux  cercles.  La  partie  de  cette  droite  extérieure  aux  cercles 
est  le  lieu  des  points  d'où  les  tangentes  menées  aux  deux 
ceï'cles  sont  égales  entre  elles^  Il  est  c-lair  que  les  axes  radi- 
caux de  trois  cercles  combinés  deux  à  deux  passent  par 
un  même  point;  on  appelle  ce  point  cmtre  radical  des  trois 
cercles.  Quand  il  est  extérienr  aux  trois  cercles,  les  tan- 
gentes issues  de  ce  point  ont  mêmes  longueurs.  Le  cercle 
décrit  du  centre  radical  comme  centre  avec  un  rayon  égal  à 
la  longueur  commune  des  tangentes  est  orthogonal  aux 
trois  cercles  considérés. 

Remarque.  Si  les  coefficients  de  iï'+y'  n'élaient  pas 
égaux  à  l'unité  et  si  les  équations  des  deux  cercles  étaient 
de  k  forme 

('7)         ^(^,î/)  =  A(3;^  +  f)-f  .Da^  +  .Ey+F=o 
?(a^,)/)  =  A'(^=  +  r)  +  aD'x  +  aE'î/ 4  F=  o, 
on  obtiendrait  l'équation  de  l'axe  radical  en  éliminant  entre 
ces  deux  équations  les  termes  du  second  degré,  c'est-à-dire 
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en  multipliant  la  première  par  —A',  la  seconde  par  A  et 

ajoutant;  on  a  ainsi  réqualion 

(i8)      Aa— A7=2{AD'— DA')«+a(AE'— EA')?/4-AF— FA'=o. 

Cette  équation  représente   bien  l'axe   radical,  car  la 
puissance  du  point  {x,y},  par  rapport  au  premier  cercle, 

est  '-:^^ ,  pai-  rapport  au  deuxième  ~7^  ;  en  égalant  ces 

deux  puissances  et  chassant  les  dénominateurs,  on  obtient 
l'équation  (18). 

97.  PnOBLÈME  VIL  Trouver  t'ëqtmtion  générale  des  cercles 
passant  par  les  points  d'intersection  de  deux  cercles  donnés. 

L'ensemble  de  ces  cercles  se  nomme  un  faisceau  de  cercles. 
Pour  trouver  leur  équation,  on  peut  suivre  une  méthode  iden- 
tique à  celle  qui  a  été  employée  pour  le  problème  analogue 
relatif  aux  lignes  droites  (n"  69).  Soient  deux  cercles  repré- 
sentés par  les  équations  (17),  Téquation 
(,y)  f{œ.y)-^mx,y)  =  o 

c'est-à-dire 

{Â+X.V)(«'-l-y=)  +  a(D  +  ÀD').T  +  a(Ë+XE');/  +  F+XF'=o 
oià  X  désigne  une  constante  quelconque,  représente  un  cercle 
passant  par  les  points  d'intersection  des  deux  cercles 
donnés,  car  les  coordonnées  de  chacun  des  points  d'inter- 
section, annulant  /  et  tp,  annulent  évidemment  f-j-Xç. 
L'équation  (ig)  est  de  plus  l'équation  la  plus  générale 
des  cercles  demandés,  c'est-à-dire  que,  pour  une  détermi- 
nation convenable  de  X,  elle  représente  un  cercle  quel- 
conque S  passant  par  les  points  communs  aux  proposés. 
En  effet,  sur  le  cercle  S  choisissons  un  point  (a;,,  y,),  et 
déterminons  \  par  l'équation  du  premier  degré 

qui  exprime  que  le  cercle  {19)  passe  par  le  point  (x„yj.  Le 
coefficient  1  étant  ainsi  déterminé,  le  cercle  (ii))  et  le  cercle 
considéré  S  coïncident,  car  ils  ont  trois  points  communs  à 
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distance  finie,  à  savoir  les  deux  points  d'intersection  des 
cercles  donnés  et  le  point  (x,,y,). 

Tous  les  cercles  du  faisceau  (19)  associés  deux  à  deux, 
ont  le  même  axe  radical  qui  n'est  autre  que  l'axe  radical  des 
cercles  donnés  (18).  Cet  axe  radical  se  trouve  d'ailleurs 
lui-même  parmi  les  cercles  du  faisceau,  comme  on  le  voit  en 

donnant  à  ),  la  valeur  particulière  — — ;qui  fait  disparaître 
les  termes  du  second  degré. 

Points  limites.  Prenons,  pour  simplifler,  la  ligne  des 
centres  des  deux  cercles  donnés  {17)  pour  axe  des  x  et  leur 
axe  radical  pour  axe  des  y;  les  équations  des  deux  cercles 
seront  de  la  forme 

(20)  x^  -j-y^  —  mx  -|-c  =  o 

x^  +  y^  —  -^a'x  +  c  =  o 
a  et  a'  désignant  les  abscisses  des  centres  dea  deux  cercles 
et  c  la  puissance  de  l'origine  par  rapport  à  chacun  des  deux 
cercles,  puissance  qui  est  la  même  pour  les  deux  cercles,  car 
l'origine  appartient  par  liypothèse  à  l'axe  radical.  L'équation 
générale  des  cercles  passant  par  les  points  communs  aux 
deux  proposés  est 

(.+^){a;>4-r)-^(«  +  i«')^  +  (i  +  îK  =  o 
ou  plus  simplement  en  divisant  par  i  +^  et  a[)pelant  [j.  le 
rapport  ■■  '     ■■ 

II.  désignant  un  coefficient  arbitraire.  Cette  dernière  équation 
aurait  pu  être  écrite  a  priori,  car  c'est  l'équation  générale 
des  cercles  qui,  associés  avec  l'un  des  cercles  donnés,  ont 
pour  axe  radical  Oy.  Parmi  ces  cercles  {ai),  il  s'en  trouve 
deux  qui  sont  réduits  chacun  à  un  point  réel  ou  imaginaire, 
c'est-à-dire  qui  ont  un  rayon  nul:  ces  deux  cercles  sont  les 
points  Umiles.  On  peut  en  effet  écrire  l'équation  (ai) 
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Donc  pour  [h  =  ±yc,  ce  cercle  se  réduit  au  point  x  =  ii., 
î/  =  o.  Si  c  est  positif,  c'est-à-dire  si  l'origine  est  extérieure 
aux  deux  cercles,  ou,  ce  qui  revient  au  même,  si  les  deux 
cercles  se  coupent  en  des  points  imaginaires,  les  valeurs 
de  [A  sont  réelles  et  les  deux  points  limites  sont  réels.  Dans 
ce  cas,  \/c  désigne  la  longueur  commune  des  tangentes 
menées  du  point  0  aux  cercles  donnés;  les  points  limites 
sont  donc  à  l'intersection  de  la  ligne  des  centres,  Oa:,  et  du 
cercle  décrit  du  pied  0  de  l'axe  radical  comme  centre  avec 
un  rayon  égal  à  la  longueur  de  la  tangente  menée  de  0  à  l'un 
quelconque  des  cercles  donnés.  Si,  au  contraire,  les  deux 
cercles  donnés  (20)  se  coupent  en  des  points  réels,  O  est  à 
l'intérieur  des  deux  cercles,  c  est  négatif,  les  points  limites 
sont  imaginaires.  Si  les  deux  cercles  proposés  sont  tangents, 
0  est  leur  point  de  contact,  c  =  o,  !i:=o,  et  les  deux  points 
limites  coïncident  avec  0. 

07  bis.  Problème  VIII.  Exprimer  que  deux  cercles  se  coupent 
orthogonalement. 

Lorsque  deux  cercles  se  coupent  à  angle  droit,  les  rayons 
aboutissant  à  l'un  des  points  d'intersection  M  sont  rectan- 
gulaires, car  ils  sont  perpendiculaires  aux  tangentes  qui 
sont  rectangulaires  par  hypothèse.  Le  triangle  ayant  pour 
sommets  le  point  M  et  les  deux  centres  est  donc  rectangle 
en  M,  et  le  carré  de  la  distance  des  centres  est  égal  à  la 
somme  des  carrés  des  rayons'.  Soient  alors  les  deux  cercles 
représentésparles  équations  (17),  d'après  les  expressions  don- 
nées dans  le  n»  85  pour  les  coordonnées  du  centre  d'un  cercle 
et  le  carré  de  son  rayon,  on  aura  pour  la  condition  d'ortho- 
gonalilé  des  deux  cercles  en  coordonnées  rectangulaires 

[k!      A/  ~^W'      a)  A^  a  '        A'=  A' 

ou  en  réduisant  et  chassant  les  dénominateurs 
(22)  AF'  +  FA'—  2  (DD'  +  EE')  =  0. 

Nous  arriverons  au  même  résultat  sans  le  secoui"S  de  la 
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géométrie.  Soit(x,  y)  un  point  commun  aux  deux  cercles  (i8): 
!es  coefficients  angulaires  des  tangentes  aux  deux  cercles  en 

ce  point  étant  respectivement  {n"  89)  —  ^  et  —  -^ ,  la  con- 

I  s  tu 

dition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  les  deux  cercles 
soient  orthogonaux  au  point  (x,  y)  est 

c'est-à-dire  développant  les  calculs 

(a3)  AA'(rc^+ï/=)-KAD'+DÂ').«+(A.Ii.'+EiOy+DD'+EE'=o. 
Si  l'on  regarde  x  6iy  comme  des  coordonnées  courantes, 
cette  dernière  équation  représente  un  cercle,  et,  comme  elle 
doit  être  vérifiée  par  les  coordonnées  des  points  d'inter- 
section des  deux  cercles  donnés  (17),  elle  doit  représenter 
un  cercle  passant  par  les  points  d'intersection  de  ces  deux 
cercles.  On  peut  encore  dire  que  les  trois  cercles  (17)  et  (^3) 
associés  deux  à  deux  doivent  avoir  môme  axe  radical.  L'axe 
radical  du  cercle  (aS)  associé  au  premier  cercle  ('•}),  f~  o,  a 
pour  équation 

(AD'~DA')-r-f(AE'-Ei')ï/  +  DD'-|-EE'-F-V  =  o; 
de  même  l'axe  radical  du  cercle  (^3)  associé  au  deuxième 
cercle  {17),  9=^0,  est 

(AD' —  DA')  a;+ (AE'' -  E  A')  ?/ —  DD' —  EE' -f  ,AF' =  o. 
Écrivant  que  ces  droites  coïncident,  on  retrouve  la  condition 

Comme  vérification  de  cette  condition  (aa),  supposons 
A'  — o;  le  second  cercle  se  réduit  alors  à  une  droite,  et  la 
condition  d'orthogonaUté  doit  exprimer  que  cette  droite 
passe  par  le  centre  du  premier  cercle.  C'est  bien  ce  qu'on 
vérifie. 

Remarque.  La  condition  d'orthogon alité  (ïî)  est  linéaire 
et  homogène  par  rapport  aux  coefficients  de  chacun  des 
cercles.  Réciproquement,  si  entre  les  coefficients  A,  D,  E,  F 
de  l'équation  d'un  cercle 
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on  établit  une  relation  linéaire  et  homogène  quelconque 
LA-  +  MD  +  NE  +  PF  =  o, 

cetfe  relation  comparée  à  la  condition  (22)  exprime  que  le 
cercle  considéré  est  orthogonal  au  cercle  fixe 
P{x'  +  )f)  —  Ma;  —  Nî/  +  L  =  o. 
Applications.  Trouver  l'équation  du  cercle  coupant  orthogonale- 
ment  trois  cercles  donnés 

f[œ,y)^k'(x^  +  y')  +  2U'x +  $E'y  +  F' ^o 
^(x,y)  ^  .^"(3!*  +  !/')  +  2  D"x  +  2  E";/  +  F"  =  o. 
Soit 

le  cercle  cherché  ;  on  doit  ayoir  d'après  la  condition  (22)  appliquée 
au  cercla  (24)  associé  à  chacun  dos  trois  autres  et  ordonnée  par 
rapport  à  a,  d,  e,  f 

(25)  af-MQ-ieE  +  fk  =  o 

ar  —  2<;D'  —  2  eE'  +  fk'  =  o 
aV  —  âdD'  —  2  eW  +  fk''^o 
Si  les  trois  cercles  proposés  pris  deux  à  deux  n'ont  pas  le  même 
axe  radical,  ces  équations  donnent  pour  ies  rapports  des  coefficients 
a,  d,  e,  f  k  l'un  d'entre  eux,  un  seul  système  de  valeurs  ;  il  y  a  donc 
alors  un  seul  cercie  coupant  les  proposés  à  angle  droit  :  on  l'appelle  le 
cercle  ortkoîomigue.  On  obtient  son  équation  en  éliminant  a,  2(i,  2«,  / 
entre  les  équations  (24)  et  (25),  ce  qui  donne  sous  forme  de  délerrainant 
\    x^+y^    —X      —y      1 


Rien  n'empêche  de  supposer  que  l'un  ou  l'autre  des  coefficients 
A,  A',  A"  soit  nu];  le  cercle  correspondant  est  alora  remplacé  par 
une  droite, 

RÉSEAU  ïjE  csRCLMS.   Soient  fix,y},  v{x,y),  ^{3!,y),  les   premiers 
membres  des  équations  des  trois  cercles  précédents  qui,  associés  deux 
à  deux,  n'ont  pas  le  même  axe  radical;  l'équation 
26)  lf(x,y)  +  i^9{^,y)  +  mx,p)  =  o 

où  î,  n,  1  sont  des  coefficients  arbitraires,  représente  une  infinité  du 
cercles  formant  ce  que  l'on  appelle  un  réseau.  Tous  les  cercles  du 
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reseau  sont  orthogr naux  'i  un  même  cercle  fixi,  a  savoir  iu  cerolp 
orlhot-omigue  que  nous  venons  do  ieteirambr  En  effet  en  aj  tant 
memhri'  à  nienbie  les  equatiunf  (2b)  api  s  avoir  muU  plie  la 
piemicre  par  ï  la  deuxième  par  (i  la  troisième  par  v  onobtientune 
relation  qui  exprime  précisément  qie  le  cercle  (26  est  oithogonal 
au  cercle  ortbotomique  (24) 

Réciproquement  1  ensemble  des  cer  Ifs  orthojonaui  à  un  erde 
fixe  forme  un  j  e^eau  En  effet  la  coiviiMo;}  pour  qu  un  cercle  S  soif 
oithogonal  à  un  cercle  fl\e  se  tiadait  par  une  relation  linéaire 
et  homogène  panapport  aux  quatre  eiefflcients  de  lequation  du 
cercle  S  Lun  de  ces  coefficients  est  donc  une  fonction  lin'-'iiie  et 
homogène  des  trois  autres  qui  restent  arbitraires  et  qion  pcul 
appeler/,,  p.,  v;  lequation  du  cercle  S  ordonnée  par  rapport  à  a,  y.,  v, 
prend  alorg  la  forme  (26)  et  les  cercles  S  forment  un  réseau. 


ÉQUATION  DU   CERCLE   EM  COOEDONNÉBS  POLAIRES. 

97  ter.  Soient  Ole  pôle  et  OX  l'axe  polaire  (fig.  63);  appe- 
lons «  et  M  les  coordonnées  du 
centre  G,  r  le  rayon,  p  et  u>  les  coor- 
données d'un  point  quelconque  M 
de  la  circonférence.  Dans  le  triangle 
OGM,  on  a 

Fig.  63.  (■i,)p=  — 2«pcos(w-a)+a^  — )-'  =  o. 

Lorsque  le  pôle  0  est  situé  sur  la  circonférence,  on  a 
ft  =  r,  et  l'équation  se  réduit  à 

(.8)  p  =  arco3(»-=<). 

Pour  montrer  une  application  de  cette  équation,  considé- 
rons deux  cercles  qui  se  coupent;  par  l'un  des  points  d'inter- 
section 0,  menons  une  sécante  quelconque;  cette  sécante 
rencontre  les  cercles  en  deux  autres  points  M  et  M';  cherchons 
le  lieu  du  point  milieu  de  ia  droite  MM'.  Si  l'on  prend  le 
point  0  pour  pôle,  les  deux  cercles  sont  représentés  parles 
équations 

p  =  4  reOS  (w  —  a)      ,      p  =  a  »•'  COS  (oi  —  a'), 
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et  l'on  obtient  immédiatement  l'équation  du  lieu 

p  =  rco3  (w  —  «)4-'''cos  (w  — a'); 
cette  équation  pouvant  être  mise  sous  la  forme 

p  — ar,  cos(m  — a,), 
le  lieu  est  un  cercle  passant  par  le  point  d'intersection  0  des 
deux  cercles  d 
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CHAPITRE  lïl 

B^teux:  géomûlrîquea 


08.  On  définit  les  lieux  géométriques  de  plu; 
rcs.  Tantôt  on  donne  une  propriété  commune  à  chacun  des 
points  du  lieu,  et  c'est  en  traduisant  cette  propriété,  à  l'aide 
des  signes  algébriques,  que  l'on  obtient  l'équation  du  lieu. 
C'est  ainsi  que  nous  avons  défini  la  circonférence  du  cercle,  le 
lieu  des  points  distants  d'unpointdonné  d'une  quantité  don  née; 
en  exprimant  cette  propriété  commune  à  tous  les  points  du 
lieu,  nous  avons  obtenu  l'équation  de  la  circonférence  (n°  84), 
Nous  avons  trouvé  de  la  même  manière  le  lieu  des  points  dont 
les  distances  à  deux  points  donnés  sont  entre  elles  dans  un 
rapport  donné  (n°  gS)  ;  l'expression  de  cette  propriété  donne 
l'équation  du  lieu.  Nous  avons  aussi  obtenu  par  le  même  pro 
cédé  l'équation  de  la  perpendiculaire  élevée  sur  le  milieu  de 
la  droite  qui  joint  deux  points  donnés  (n"  80),  et  celles  des 
bissectrices  des  angles  formés  par  deux  droites  données  (n'Si). 

Mais  on  définit  ordinairement  une  ligne  PQ  (fig.  64)  par  le 
mouvement  d'un  point  dans  le  plan.  Chacune  des  positions  du 
point  mobile  M  est  donnée  parla  construction  d'une  figure  dont 
les  diverses  parties  ne  dépendent  que  d'un  paramètre  arbi- 
traire a.  D'après  cela,  îes  deux  coordonnées  a;  et  y  du  point  M 
sont  des  fonctions  de  ce  paramètre  variable  a  :  soient 

*=/(«)   .   y= [.{'). 

ces  deux  fonctions;  nous  verrons  que  l'on  obtient  l'équation 
du  lieu  décrit  par  lo  point  M,  en  éliminant  le  paramètre  a 
entre  ces  deux  équations. 

Plus  généralement,  la  construction  géométrique  détermine 
chacun  des  points  du  lieu  par  la  rencontre  de  deux  lignes 
mobiles  qui  dépendent  du  paramètre  a\  soient 
(0  F  {x,y,a)^<,. 

(a)  F.(^,y,a)=o, 
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S  de  ces  deux  lignes  Sî  l'on  attribue  à  ce  paramètre 
une  valeur  particulière,  on  obtient  deux 
lignes  A  et  B  qui  se  coupent  en  un 
point  M,  dont  les  coordonnées  a:  et  j 
vérifient  les  deux  équations  simultanées 

,  (i)  et  (a).  Si  l'on  attribue  au  paramètre 

une  autre  valeur  d,  les  deux  lignes 
occuperont  les  positions  A'  et  B'  et  le 
point  d'intersection  viendra  en  M';  une 
troisième  valeur  a'  attribuée  au  paramètre  donnera  les  deux 
lignes  A°  et  B"  et  le  point  d'intersection  M°,  et  ainsi  de  suite. 
Concevons  que  l'on  fasse  varier  le  paramètre  a  d'une  manière 
continue,  les  deux  lignes  A  et  B  se  déplaceront  dans  le  plan 
d'une  manière  continue,  et  le  point  d'intersection  M  décrira 
la  ligne  PQ. 

On  obtiendra  l'équation  de  la  ligne  PQ,  lieu  du  point  M,  en 
éliminant  le  paramètre  a  entre  les  deux  équations  (i)  et  (2). 
'En  effet,  éliminer  a  entre  les  deux  équations  (1)  et  (a),  c'est 
trouver  un  système  de  deux  équations 

(3)  F,{^,y,a)=:o, 

(4)  t{^,y)  =  ^, 

équivalent  au  système  des  deux  équations  (1)  et  (2),  et  tel  que 
l'une  d'elles  ne  renferme  plus  la  lettre  a.  On  dit  que  deux  sys- 
tèmes d'équations  sont  équivalents,  lorsqu'ils  sont  vérifiés  par 
les  mêmes  valeurs  attribuées  aux  variables,.  Quand  on  donne 
à  a  une  valeur  particulière,  les  coordonnées  a:  et  y  du  point  M, 
jointes  à  cette  valeur  de  a,  forment  un  système  de  valeurs  des 
trois  quantités  x,  y,  a  vérifiant  à  la  fois  les  deux  équations  (1) 
et  (2)  ;  puisque  le  système  des  équations  (3)  et  (4)  est  équiva- 
lent au  précédent,  ces  valeurs  vérifient  aussi  les  équations  (3) 
et  (4);  Véquation  (4),  ne  renfermant  pas  a,  est  donc  vérifiés 
par  les  coordonnées  de  l'un  quelconque  des  points  du  lieu. 

Réciproquement,  tout  point  M,  dont  les  coordonnées  xety 
vérifient  ï'équation  (4),  appartient  au  lieu.  Car,  si  l'on  déter- 
mine une  valeur  de  fl  qui  vérifie  l'équation  (3),  dans  laquelle 
on  attribue  à  a;  et , y  les  valeurs  précédentes,  on  obtient  un 
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système  de  valeurs  des  trois  quantités  x,  y,  a  vérifiant  le  sys- 
tème des  équations  (3)  et  (4).  Les  équations  (1)  et  (2),  formant 
Un  système  équivalent  à  celui-là,  seront  vérifiées  par  les 
mêmes  valeurs  ;  on  obtiendra  ainsi  deux  lignes  A  et  B  passant 
par  le  point  M. 

Il  peut  arriver,  cependant,  qu'à  un  système  de  valeurs  réelles 
do  ic  et  do  y  vérifiant  l'équation  (4)  corresponde  une  valeur  de 
a,  pour  laquelle  les  équations  (1)  et  (2)  ne  représentent  pas  de 
lignes  réelles  ;  c'est  ce  qui  aurait  lieu,  par  exemple,  si  la  va- 
leur de  a  était  imaginaire.  Mais,  dans  tous  les  cas,  les  valeurs 
de  X,  y,  a  satisferont  aux  deux  équations  (i)  et  (2). 

99.  Quoique  la  construction  de  chacune  des  positions  de  la 
figure,  qui  donne  les  divers  points  du  lieu,  ne  dépende  que  de 
la  valeur  attribuée  à  un  paramètre  arbitraire,  il  est  souvent 
plus  commode  d'introduire  dans  le  calcul  plusieurs  paramè- 
tres variables  0,  b,  c,...;  mais  alore  ces  paramètres  sont  liés 
entre  eux  d^  telle  sorte  que  la  valeur  d'un  seul  soit  arbitraire, 
et  que  la  variation  de  ce  paramètre  détermine,  par  consé- 
quent, celle  de  tous  les  autres. -Si  ces  paramètres  sont  au 
nombre  de  n,  ils  seront  liés  par  n —  1  équations  de  condition. 

Supposons  d'abord  que  l'on  emploie  seulement  deux  para- 
mètres variables  a  et  i  liés  par  l'équation  de  condition 

(5)  ç(a,6)=:o, 
et  soient 

(6)  ¥  {x,y,a,i)=o, 
[,)  F,{x,y,a,i)  =  „. 

les  équations  des  deux  lignes  mobiles  A  et  B,  dont  l'intersec- 
tion donne  chaque  point  du  lieu.' Si  l'on  fait  varier  le  .para- 
mètre a  d'une  manière  continue,  le  paramètre  ô,  qui  dépend 
de  a  d'après  la  relation  (5),  variera  aussi  d'une  manière  con- 
tinue ;  les  deux  lignes  A  et  B,  dont  les  équations  contiennent 
ces  deux  paramètres,  varieront  aussi  d'une  manière  continue,, 
et  leur  point  d'intersection  M  décrira  la  ligne  PQ, 

On  obtiendra  l'équation  de  cette  ligne  en  éliminant  les  deux 
paramètres  0  et  ô  entre  les  trois  équations  (5),  (6),  (7).  En  effet, 
éliminer  a  et  6  entre  ces  trois  équations,  c'est  trouver  un 
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système  de  trois  équatio 

ns 

(8) 

F. 

(^,ï.« 

.S)  =  o, 

(9) 

F. 

{x.y.a 

,»)=», 

(■«)  f{':,S)  =  «, 

équivalent  au  système  proposé  et  tel  que  l'une  d'elles  ne  con- 
tienne plus  a  et  b.  Quand  on  attribue  à  a  et  6  des  valeurs  vé- 
rifiant l'équation  (5),  les  coordonnées  a;  et  ji  du  point  M,  join- 
tes à  ces  valeurs  de  a  et  de  b,  forment  un  système  de  valeurs 
des  quatre  quantités  x,  y,  a,  b,  vérifiant  à  la  fois  les  trois 
équations  (5),  (6),  (7).  Les  trois  équations  (8),  (9),  (10),  for- 
mant un  système  équivalent  au  système  précédent,  seront 
aussi  vérifiées  pi^r  les  mêmes  valeurs;  l'équation  (10),  étant 
indépendante  de  a  et  do  b,  sera  donc  vérifiée  par  les  coordon- 
nées j:  et  y  do  chacun  des  points  du  lieu. 

Réciproquement,  tout  point  M  dont  les  coordonnées  a;  et  y 
vérifient  l'équation  (10),  appartient  au  lieji  ;  car,  si  l'on  déter- 
mine des  valeurs  de  a  et  do  ô  qui  vérifient  les  deux  équations 
(8)  et  (9),  dans  lesquelles  on  attribue  à  ^  et  à  y  les  valeurs 
précédentes,  on  obtient  un  système  de  valeurs  des  quatre 
quantités  x,  y,  a,  h  vérifiant  le  système  des  trois  équations  (8), 
(9),  (10).  Les  trois  équations  (5),  (6),  (7),  formant  un  système 
équivalent  à  celui-là,  seront  aussi  vérifiées,  et  l'on  aura  deux 
lignes  A  et  B  passant  par  le  point  M.  " 

100,  Supposons,  en  général,  que  l'on  emploie  n  paramè- 
tres variables  a,  b,  c,...,  h,  liés  entre  eux  par  n —  i  équations 
de  condition, 

j  <^,[a,b,c,...,h)  =  o, 
Y,(«,6,c,...,/0  =  o, 


{" 


l    <f,^,(t!,i,C,...,A)  =  0, 

el  soient 

(13)  F  {x,y,a,b,c,...,h)^o, 

(i3)  F^{x,y,a,b,c,...,h)  =  o, 

les  équations  des  deux  lignes  mobiles  A  et  B,  dont  l'intersec- 
tion donne  chaque  point  du  lieu.  Quand  on  fait  varier  le  para- 
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mètre  a,  les  autres  paramètres  varient  simultanément,  et  !e 
point  M  dtScrit  le  iieu.  On  obtient  l'équation  de  ce  lieu  en  éli- 
minantlesn  paramètres  entre  les  n+i  équations  (il),  (12),  {i5). 
lOX.  Nous  avons  dit  que  la  construction  de  la  figure  ne 
dépend  que  d'un  seul  paramètre  arbitraire  a.  Si  la  figure  dé- 
pendait de  deux  paramètres  arbitraires  a  et  è,  les  deux  coor- 
données a:  et  y  du  point  M  seraient  des  fonctions  de  ces  deux 
paramètres 

i  =  /-(a.S)     ,     y  =  A(<'.»)- 
On  pourrait  attribuer  à  ces  paramètres  des  valeurs  telles,  que 
le  point  M  coïncidât  avec  un  point  quelconque  du  plan,  ayant 
pour  coordonnées  x,  et  y,  ;  il  suffirait,  pour  cela,  de  détermi- 
ner a  et  6  à  l'aide  des  deux  équations 

Le  point  M  décrirait  ainsi  tout  le  plan  et  non  une  ligne  dé- 
terminée dans  le  plan. 

On  comprend  bien,  par  là,  comment  il  est  nécessaire,  lors- 
qu'on emploie  «  paramètres  variables,  que  ces  n  paramètres 
soient  liés  par  n— i  équations  de  condition  distinctes; 
car,  si  on  pouvait  réduire  ces  équations  de  condition  à  un 
nombre  moindre,  deux  paramètres  au  moins  seraient  arbi- 
traires. 

Il  peut  arriver  que  les  deux  lignes  variables  A  et  B  se  cou- 
pent en  plusieurs  points  ;  le  calcul  précédent  donne  le  lieu 
décrit  par  l'ensemble  de  ces  points. 

102.  Remarque.  Il  arrive  quelquefois  que  l'une  des  deux 
courbes  mobiles  A  et  B,  dont  l'intersection  donne  un  point  M  du 
lieu,  passe  par  un  point  fixe  P.  Dans  ce  cas,  les  coordonnées  de 
ce  point  P  vérifient  l'équation  résultant  de  l'élimination.  En 
effet,  supposons  que  les  équations  des  deux  lignes  contiennent 
«paramètres  variablesliés  entre  eux  paru — i  relations  (n"  100); 
si  les  coordonnées  3;,  et  y,  d'un  point  fixe  P  satisfont  à  l'é- 
quation de  la  ligne  A,  quelles  que  soient  les  valeurs  des  para- 
mètres, en  remplaçant  a;  et  y  par  x,  et  y,  dans  l'équation  de  la 
ligne  B.  on  aura  une  équation  qui,  jointe  aux  n —  1  équations 
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de  condition  entre  les  paramètres,  formera  un  système  do  n 
équations  pour  déterminer  les  valeurs  de  ces  paramètres.  Co 
point  P  sera  étranger  au  lieu  géométrique  proprementdit,  si 
aux  valeurs  trouvées  ne  correspondent  pas  de  lignes  réelles. 
Dans  ce  cas,  il  arrive  quelquefois  que  le  point  P  entre 
dans  l'équation  par  un  facteur  particulier  que  l'on  peut  sup- 
primer; après  la  suppression  de  ce  facteur,  l'équation  repré- 
sente le  lieu  géométrique  lui-même.  Mais  souvent  il  est  im- 
possible de  décomposer  en  deux  facteurs  le  premier  membre 
de  l'équation,  et  le  point  P  doit  être  considéré  comme  un 
point  isolé  lié  à  la  courbe. 

103.  PaoBLÈiiB  I.  Étant  donnés  un  angle  XOY  et  un  pdnt  ^xe  P  dans 
le  plan  (flg,  65),  par  le  point  P  on  mène 
une  sécante  fixe  PBA  et  une  sécanlemo- 
bile  PDG,  on  mène  les  droites  AD,  BC; 
trouver  le lieude  leur pointderencontreU. 
Prenons  les  droitesOXelOVpour axes 
des  coordonnées,  et  désignons  par  x,  et 
^Jescoordonnéesdupoint  P. La  sécante 
fiîe  PBA  aura  une  équation  de  la  forme 

a  une  valeur  constante.  De  même  la  sé- 
représentée  par  l'équation 

dans  laquelle  m  désigne  un  paramôlro  variaLle.  Si,  dans  chacune  de 
équations, 


daïis  laquelle  le  paramètre 
cante  mobile  PUC 


a  fait  succcBsivemcnt 
données  des  points  où  ces  droites  rencontrent  les 


L  obtient  les  coor- 
des  coordonnées. 


En  appliquant  la  formule  du 

AD,  en, 


y  =  y,~mx,. 
"  G7,  on  a  les  Équatio 
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Les  valeurs  de  xety,  qui  vérifient  les  deus  équations  simultanées  (i) 
et  (a), sont  les  coordonnées  dupoint  d'intersection  M  des  deus  droites  AD 
et  BC;  ces  coordonnées  varient  avec  le  paramètre  arbitraire  m.  Si  l'on  re- 
tranche les  deux  équations  membre  à  membre,  on  obtient  l'équation 


te.-».)(!,.-„..)""°'  +  '--"  =  °- 
qui,  jointe  à  l'équation  (i),  forme  un  sjstème  équivalent  an  système 
des  deux  équations  (i)  et  (a).  Tant  que  le  paramètre  m  a  une  valeur 
différente  de  a,  le  premier  facteur  étant  différent  de  zéro,  les  coor- 
données œ  et  !/  du  point  M  doivent  annuler  le  second  facteur.  Ainsi, 
les  coordonnées  de  chacun  des  points  du  lieu  vérifient  l'éqtiaûon 

Ce  lieu  est  une  droite  OL  passant  par  i'origine. 

Quand  m=^a,  le  système  des  deux  équations  (i)  et  (s)  se  réduit  à 
l'équation  (i)  ;  les  deux  droites  AD  et  BG  coïncident,  et  leur  point 
d'intersection  est  un  point  quelconque  de  la  vacante  fixe  PA. 

Si  l'on  avdt  fait  l'élimination  d  une  autre  manière,  si  l'on  avait, 
par  exemple,  tiré  la  valeur  de  m  de  l'equation  ^i)  pour  la  porter  dana 
l'équation  (a),  on  aurait  obtenu  une  équation  du  second  degré,  dont 
le  premier  membre  serait  décomposable  en  deux  facteurs  du  premier 
degré,  et  qui,  par  conséquent,  représenterait  deux  droites,  le  lieu  OL 
et  la  droite  PA.  Cette  équation  serait 

\^i!B-^x,y)  [y  —  yi—a  (œ— aii)]  =  o. 

Remarquons  que  l'équation  (4)  no  contient  pas  le  paramétre  constant 
o;  il  en  résulte  que  le  lieu  est  indépendant  de  la  position  particulière 
attribuée  à  la  sécante  iÎKe  PA.  On  en  conclut  le  théorème  suivant  :  Étant 
donnés  un  angle  XOY  et  un  point  fixe  P  dans  son  plan,  si  par  le  point 
P  ou  mène  deux  sécantes  quelconques  PA,  PC,  le  point  de  rencontre 
M  des  deux  droites  AD  et  BC  est  toujours  situé  sur  une  même  droite  OL, 

Nous  temnrquerons  encore  que  l'équation  (4)  ne  dépend  que  du  rap- 
port —'  c'est-à-dire  du  coefficient  angulaire  de  la  droite  OP.  Ainsi  le 
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lieu  OL  restera  le  même,  si  l'on  déplace  le  point  P  sur  la  droite  OP 
passant  à  l' origine. 

■104.  Ou  peut  traiter  cette  question  d'une  manière  plus  rapide.  Sup- 
posons que  l'on  ait  tracé  dans  le  plan,  deux  ases  quelconques.  Repré- 
sentons, pour  abréger,  par  0  =  0,  p  =  o  les  équations  des  droites  don- 
nées OA  et  OB,  et  par  y  =  o  celle  de  la  sécante  fixe  PA.  On  déftrmi- 
nera  le  point  donné  P,  non  plus  par  ses  coordonnées,  mais  par  l'in- 
tersection des  deux  diroites  donnges  PA  et  OP  ;  cette  dernière,  passant 
par  le  point  d'intersection  0  des  droites  OA  el;  OB,  a  une  équation  de 
la  forme  p  -{-  a  n  =  o.  La  sécante  mobile  PC,  menée  par  le  point  d'in- 
tersection P  des  deux  droites  p  +  aa^o,  T^o,  est  représentée  par 
ane  équation  de  la  forme 
(i)  p  +  fl.  +  mï  =  o, 

dans  laquelle  m  désigne  un  paramètre  arbitraire.  Le  point  Cj  où  cette 
sécante  coUpe  la  droite  OA,  est  donné  par  les  deux  équations  simul- 
tanées a  =  o,  p  -i-  aa  -H  wiï  =  o,  ou  plus  simplement  a  =  o,  P  +  mï  =  o  ; 
cette  dernière  équation  représente  une  droite  passant  par  le  point  C, 
et  aussi  par  le  point  d'intersection  B  des  droites  P^^o,  ï=:o;  c'est 
donc  l'équation  de  la  droite  BC.  De  même,  le  point  D,  où  la  sécante 
mobile  coupe  la  droite  OB,  est  donné  par  les  deux  équations  simul- 
tanées p  =  o,  p  +  o«  -i-  mï  =  o,  ou  plus  simplement  P  —  o,  aa  4-  mï  =  o  ; 
la  droite  représentée  par  cette  dernière  équation,  passant  aussi  par  le 
point  d'intersection  A'des  droites  a=^o,  y^^^i  n'est  autre  chose  que 
la  droite  AD.  Les  deux  droites  mobiles  BC  et  AD,  dont  l'intersection 
détermine  un  point  M  du  lieu,  ont  donc  pour  équations 
(a)  fi  +  mï==o, 

(3)  aa  +  m-i-o. 

On  obtiendra  l'équation  du  lieu  en  éliminant  le  paramétre  m  entre 
ces  deuï  équations  ;  si  on  les  retranche  membre  à  membre,  on  obtient 
l'équation 

(4)  |l-o.=  o. 

On  en  conclut  que  le  lieu  est  une  droite  passant  par  le  point  0.  Cette 

droite  est  indépendante  de  y,  c'est-à-dire  de  la  sécante  fixe  PA,  et  elle 

est  la  même  quelle  que  soit  la  position  du  point  P  sur  la  droite  OP. 

Nous  avons  supposé  que  le  paramètre  m  a  une  valeur  finie;  si  l'on 

remplace  m  par  ->  et  qu'après  avoir  multiplié  par  q,  on  fasse  9 :^  o, 

les  équations  (i),  (2),  (3)  se  réduisent  à  y=o;  la  sécante  mobile  coïn- 
cide avec  la  sécante  fixe  PA,  ainsi  que  les  deux  droites  BC  et  AD. 

103,  PaoBLèuE  II,  Les  côtés  d'un  triangle  vayiable  ABC  tournent  au- 
tour de  trois  joints  toes  V,  P',  V,  situés  er.  ligne  droite,  tandis  que  deiim 
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it  sur  deux  droites  fixes  ID  et  lE  ;  trouver  te 
lieu  décrit  par  le  troisième  sommet  C  (flg.  GG), 

rrraçnns  dans  !e  plan  deux  ases  quftlconques,  et,  pour  abréger,  re- 
présentons, comme  précédemment,  par  a  —  o,  ?  =  o,  les  équations  de» 
droites  données  ID,  lE,  etparï^o  celle  de  la  droite  PP'P';  chacun 
dos  poiots  fixes  P,  P',  P'  peut  être  déQni  par  l'intersection  de  cette 
droite  et  d'une  droite  passant  par  le 
point  I  ;  le  point  1  étant  le  point  d'in- 
tersection des  droites  a  ^  o,  P  ^  o,  les 
droites  IP,  IP',  IP'ont  des  équations 
de  la  forme 


p  +  cw^o,  p  +  a'«  =  o,  ?  +  a\  =  q, 
dans  lesquelles  a,  a',  a"  désignent  des 
coeflicients  constants.  Pour  construire 
une  position  particulière  de  la  figure 
variable,  onmèneraparlepointP  une 
droite  arbitraire  PA,  puis  on  tracera  les  droites  AP'  et  BP",  dont  l'in- 
tersection donnera  un  point  C  du  lieu.  Le  point  P  étant  l'intersection 
des  deux  droites  y  =  o,  P  -f  (!«  =  o,  la  droite  PA,  menée  par  ce  point, 
aura  une  équation  de  la  forme 
(i]  p  +  »a  +  mï  =  o, 

dans  îaquelle  m  désigne  xm  paramètre  arbitraire.  Le  point  A,  où  la 
droite  PA  coupe  la  droite  ID,  est  donné  par  les  deux  équations  simul- 
tanées a  =  o,  j3-f-tî«-J-mï  =  o,  ou  plus  simplement  a  — o,  P  +  ™ï  =  o. 
La  droite  AP',  passant  par  ce  point,  a  une  équation  de  la  forme 
p-\-m-(  +  7n'a^=o;  il  faut  déterminer  le  coeflîcient  m'  de  manière 
que  la  droite  passe  aussi  par  le  point  P',  défini  par  les  dens  équations 
Y  =r  o,  3  -|-  a'a  =:  o  ;  si  daas  l'équation  do  cotte  droite  on  fait  y  =  o  et 
p  =  — a'a,  on  a  [m'~a"ia  =  o\  comme  «  n'est  pas  nulle,  puisque  le 
point  P'  n'est  pas  sur  la  droite  a  =  o,  on  am'  — a'  =  o;  on  prendra 
donc  m'=  a'.  Ainsi,  la  droite  AP'  est  représentée  par  l'équation 

(2)  i3  +  n'a-}-my  =  o. 

De  même,  le  point  B,  où  la  droite  PB  coupe  la  droite  lE,  est  donné 
par  les  deux  équations  p  — 0,  p  + aa  +  my  =  o,  ou  plus  simplement 
9  =  0,  aa  4-  wiï  ;=  0  ;  la  droite  BP",  passant  par  ce  point,  a  une  équa- 
tion de  !a  forme  «a  +  mï  +  m'^  =  o  ;  on  déterminera  le  coefficient  m' 
de  manière  que  cette  droite  passe  par  le  point  P°,  intersection  des 
droites  7  =  0,  ^  +  a"a  =  o;  si  dans  cette  équation  on  fait  ï=;o  et 

p  =  ~a''o,  on  a(a — mV)B=o;  on  prendra  doncm"=-i7;  ainsi  ia 
droite  BP"  est  représentée  par  i'équation 

(3'  ^_(?  +  a"^]  +  m-!  =  9. 
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Les  équations  (a)  et  (5)  sont  les  équations  d«3  deux  droites  mobiles 

AP'  et  GP",  dont  l'intersection  donne  un  point  quelconque  C  du  lieu  ; 

on  obtiendra  i'équation  du  Ueu  en  éliminant  ie  paramétre  m  entre  ces 

deux  équations;  si  on  les  retranche  membre  à  membre,  on  a  Tcqua- 


(a'-a)a"a  +  (a"-a)p 


(4J 

On  en  conclut  que  le  lieu  cherché  est  une  droite  passant  par  lo 

point  1. 

106.  GoaoLLAiBE  1.  On  déduit  de  ce  qui  précède  la  solution  de  ce 
problème  :  Inscrire  dans  un  triangle  IDE  un  second  triangle,  dont  les 
côtés  passent  respectivement  par  trois  points  donnés  P,  P',  P",  en  ligne 
droite.  Si  l'on  conçoit  un  triangle  variable  dont  les  côtés  soient  assu- 
jettis à  passer  par  les  points  P,  P',  P",  tandis  que  deos  des  sommets 
A.  et  B  glissent  sur  les  droites  ID,  IE,  le  lieu  du  troisiÈme  sommet  G 
est  une  droite  IC.  Le  point  de  rencontre  Cj  des  droites  IG  et  DE  est 
donc  l'un  des  sommets  G,  du  triangle  cherché;  les  droites  C,  P',  G,  P" 
donnent  les  deux  autres  sommets  Ai  et  B,.  Il  est  à  remarquer  que 
cette  solution  n'esige  aucun  autre  instrument  que  la  règle. 

le  précédent, 
I    quadrila- 


GonoLLAiBE  II.  On  peut  aisément  généraliser  le  prohiùm 
Considér 


tére  dont  -les  quatre  côtés 
pivotent  autour  de  quatre 
poidts  fixes  P,  P',  P",  F'", 
situés  en  ligne  droite,  tan- 
dis que  trois  sommets  A,  B, 
C  glissent  sur  trois  droites 
lixes  R,  S,  T;  et  proposons- 
nous  de  chercher  le  lieu  dé- 
crit par  le  quatrième  som- 
met D  (fig.  G7). 

Los  trois  côtés  du  trian- 
gle BGE  pivotent  autour  des 
Fig.  «'■  trois  points  fixes  P,  P",  P'", 

tandis  que  deux  sommets  B  et  C  glissent  sur  les  droites  fixes  S  etT; 
le  sommet  E  décrit  donc  une  droite  EF.  D'après  cela,  les  trois  côtés  du 
triaiAgle  AED  pivotent  autour  des  trois  points  fixes  P,  P',  P",  tandis 
que  deux  sommets  A  et  E  glissent  sur  les  deux  droites  R  et  EF;  le 
sommet  D  décrit  donc  une  ligne  droite. 

Du  quadrilatère  on  passera  de  la  même  manière  au  pentagone.  Ainsi, 
quand  les  n  côtés  d'un  polygone  pivotent  autour  de  n  points  fixes  si- 
tués en  ligne  droite,  tandis  quen— i  sommets  glissent  surn  — i 
droites  fixes,  le  n°"  sommet  décrit  une  ligne  droite. 
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107.  Problème  III.  Étant  donné  un  triangle  ABA',  par  un  point  fitae 
0  pris  sur  un  coté  AA',  on  mène  une  se- 
e  mobile  OCC,  on  fait  passer  un  pre- 
•  cercle  par  les  trois  points  0,  A,  C, 
un  second  cercle  par  les  trois  points  0,  A', 
C;  trouver  le  Heu  du  point  d'interseetion 
M  de  ces  deux  cercles  (flg.  68). 

Prenons  la  droite  OA'  pour  axe  des  x 
et  une  perpendiculaire  OY,  menée  pur  Je 
point  0,  pour  axe  des  y.  Si  l'on  appelle 
a  et  a'  les  abscisses  des  points  A  et  A',  lea 
deux  droites  fixes  AB,  A'B  seront  repré- 


sontéea  par  los  équations 

(•) 

y  =  e  {x  —  a), 

(^) 

y  =  c'[x-a;). 

et  la  sécante  mobile  par 

équation 

(3)  y^rnm, 

dans  laquelle  m  désigne  un  paramètre  variable.  On  obtient  les  coor- 
données du  point  C  en  résolvant  les  deux  équations  simultanées  (i) 
et  [5),  ce  qui  donne 

mea 


Fout  cercle  passant  par  les  points  0  et  A  a 
x^  +  y^  —  aa!  —  by  = 


e  équation  de  la  forme 


dans  laquelle  le  paramètre  &  est  arbitraire.  On  détermine  ce  paramètre 
en  esprimant  que  le  cercle  passe  par  le  point  C,  ce  qui  donne 


le  cercle  qui  passe  par  les  trois  points  0,  A,  C  a  donc  pour  équation 


Si,  dans  cette  équation,  oa  remplace  a  et  c  par  a'  et  cf,  on  obtiendra 
évidemment  l'équation  do  cercle  qui  passe  par  les  trois  points  0,  A',  C, 


Pour  avoir  i'équation  du  lieu  du  point  d'intersection  M  des  deus  cer- 
cJes,  il  faut  éliminer  le  paramètre  variable  m  entre  les  deux  équations 
(4)  et  (5).  En  égalant  les  valeurs  de  m  tirées  des  équations  (4)  et  (5), 
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on  obtient  réq;ualion 

(3,2  +y^  —  ax)  +  cay      (x^  +  y^  —  a'x)  +  o'a'y 
qui,  misG  sous  forme  entière,  s'écrit 

[c  -  c')  [[x^+  y^  —  ax)  [ai'  +  j/^  -  a'a;)  +  aa'y^] 
+  {i  +  cc')î/  [a'  (œ^  +  V'  —  ûi»)  -  0(3;»  +  ï'  —a'a-à  =  o, 

(c- e')  [{ic=  +  ï')' -  (a  +  «')  ai  (aï' +  !/=)  +  aa' (iB^  +  y=)] 
+  (i  +  c<;'){a'— o)!/(a:^  +  ;/^)  =  o; 
«n  mettant  œ'  +y^  en  facteur  commun,  et  divisant  par  c~<^,  on  a 
l'écjuation 

(6)  (x''  +  yi)^a:^+y^-{a  +  a')x-^-^^^^^^^^^y  +  aa''j=o. 
Cette  éijuation  se  décompose  en  deux  :  l'une, 

x'  +  y^  =  o, 
donne  le  point  0  où  se  coupent  toujours  les  detis  cercles  mobiles; 
l'autre, 

(7)  x^  +  y^~{a  +  a^œ-^'+f}}y'^y  +  aa-=^o, 

est  l'étiuation  du  lieu  du  point  M.  Ce  lieu  est  uu  cercle. 

On  reconnaît  à  priori  que  les  trois  points  B,  A,  A'  appartiennent 
au  lieu.  Car,  si  la  sécante  mobile  passe  par  le  point  B,  les  deux  cercles 
se  coupent  en  B  ;  ce  point  fait  partie  du  lieu.  Supposons  maintenant 
que  la  sécante  devienne  parallèle  à  la  droite  A'B  ;  le  point  C  s'éloî- 
gnant  à  l'infini,  le  second  cercle  coïncide  avec  la  droite  OA',  qui  coupe 
en  A  le  premier  cercle.  On  obtient  de  même  le  point  A',  quand  la  sé- 
cante devient  parallèle  à  AB.  Il  est  d'ailleurs  facile  de  vériQer  sur  l'é- 
quation [7)  que  le  lieu  passe  par  trois  points  B,  A,  A'.  Ainsi  le  lieu 
demandé  est  le  cercle  circonscrit  au  triangle  ABA'. 

108.  Pkoblèhb  IV.  Étant  donnés  itn  cercle  et  un  point  fixe  P,  autour 
du  point  P  on  fait  tourner  un  angle  droit  APB;  on  joint  par  une  droite 
les  deux  points  A  et  B,  où  les  côtés  de  l'angle  droit  rencontrent  le  cercle, 
et  on  abaisse  du  point  P  une  perpendiculaire  PM  sur  la  droite  AB  ;  trou- 
ver le  Heu  du  pied  M  de  la  pei-pendiculaire  (fig.  69). 

Prenons  pour  axe  des  œ  le  diamètre  OP,  pour  axe  des  y  le  diamètrt 
perpendiculaire;  le  cercle  donné  est  représenté  par  l'équation 
(1)  x^  +  y^  =  r'. 

Soit 
(3)  y  =  ax  +  b 
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rcfjuation de  la  sÉcanto  Ay.Sii'ouéiimiuey  entrolos  dcui équations (i) 
et  (2),cniobtientiinecquatioadusecond  degré 
(3)  [i  +  a=]3i=  +  a  aÈx  +  b^—r^  ^  --, 
dont  les  racines  sont  les  abscisses  œ'  et  a:' 
des  points  A  et  B  ;  les  ordonnées  y'  et  y"  au- 
ront pour  valeurs  auf  +  b,  aaj"  +  b.  Si  l'on 
appelle  c  la  longueur  constante  OP,  les  doui 
droites  PA,  PB  ont  pour  coeflicients  an- 
gulaires 
y'  y"  ax'-^-b         na"+6. 


[uaïf  +  h)  [a3f  +  6) 

{i  +  a')  a^a/"  +  [ab  —  c)  [x'  +  a--")  +  &^  +  c=  =  o  ; 
n  remplace  x'  +  x"  et  x'x"  par  leurs  valeurs  tirées  de  l'équation  (3). 


r^)  +  2È  [ac  +  6)  = 


on  oliticnt  la  relation 

(4)  {i  +  û=){o^ 
qui  lie  les  deux  paramètres  variables  a  et  6. 

La  perpendiculaire  PM,  abaissée  du  point  P  sur  la  droite  AB,  a  pour 
équation 

(5)  y  =  -l{x~c). 

Le  point  M  est  défini  par  les  équations  (a)  et  (5),  dans  lesquelles  les 
paramètres  variables  o  et  6  satisfont  à  l'équation  (4)  ;  on  obtient  l'é- 
quation du  lieu  du  point  M  en  éliminant  ces  deux  paramètres  entra 

les  trois  équations  (a),  (4),  (5).  De  l'équation  [5)  on  lire  a  = '^-  _ 


de  l'équation  (a)  on  déduit  ensuite  6  = — - 

valeurs  dans  l'équation  (4),  on  obtient  l'équafion 


[y^  +  [in-cY][w^^-y^-cx■ 
nposo  en  deuï;  l'une,  y^  +  [x- 


(6) 
l'autre 

(:)  x-^  +  y 

représente  le  Heu  cherché. 
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II  est  érideat  que  le  point  P  n'appartient  pas  au  lieu  géométrique 
tel  qu'on  !'a  défini;  mais  il  est  facile  de  compreodre  comment  l'ana- 
lyse l'introduit  dans  le  résultat.  Les  coordonnées  ic  =  e,  î^=odu  point 
p  vérifient  l'équation  (5),  quels  que  soient  les  paramètres;  on  pourra 
donc  déduire  des  doux  équations  fa]  et  (4)  des  valeurs  correspondantes 
des  deux  paramètres  a  et  i;  on  trouve  ainsi  a  — ±:î,  b  =  —  ac.  C'est 
une  application  de  la  remarque  faite  au  n"  loa. 

L'équation  [7)  montre  que  le  lieu  est  un  cercle  ayant  son  centre  sur 
la  droite  OP.  Pour  le  construire,  il  suffit  de  déterminer  les  deux  ex- 
trémités du  diamètre  CD;  si  l'on  mène  des  droites  AB',  BA'  faisant 
dos  angles  de  45"  3vec  le  diamètre  OP,  les  eordes  AA',  BB',  étant  per- 
pendiculaires sur  ce  diamètre,  donneront  les  deux  points  C  et  D. 

109.  On  obtient  !e  même  cercle  en  chercliant  le  lieu  do  milieu  M'  de 
la.  cQïie  AB,  Eu  elïet.,(Le  çoint  milieu  est  àèterinmè  153.1  l'intasediuû 
de  la  corde  AB  el  de  la  perpendiculaire  abaissée  du  centre  sur  celte 
corde.  Ces  doux  droites  ayant  pour  équations 

on  obtiendra  l'équation  du  lieu  en  éliminant  les  deux  paramètres  va- 
riables a  et  6  entre  ces  deux  équations  et  l'équation  (4),  ce  qui  con- 
duit à  l'équation 

qui  se  décompose  en  denï, 
donnant  l'uae  le  point  0 
étranger  au  lieu  géométri- 
que, l'autre  le  cercle, 

HO.  Phoblèhk  V,  Étant 
donnés  une  ainonférmce  et 
unpoint  fixe  P,  ttn  angle  droit 
tourne  autour  de  son  sommet 
placé  enVj  trouver  le  lieu  du 
point  de  concours  M  des  tan- 
gentes menées  à  la  circonfé- 
rence, aux  points  de  rencon- 
tre A  et  B  mec  les  côtés  de 
l'angle  droit  (ûg.  70). 
Prenons  pour  aïe  des  x 
le  diamélro  OP  et  pour  aie  des  y  le  diamètre  perpendiculaire;  soit  r 
le  rayon  de  la  circonférence  et  c  la  distance  OP;  l'équation  de  la  cir- 
conférence donnée  est 
(.)  X^-i-y'  =  rK 

Représentons  par  xi  etij/i  les  coordonuées  d'un  point  quelconque 
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H  du  plan,  la  corde  des  contacts  'des  tangentes  issues  de  ce  point  sera 
représentée  par  l'équation  (n"  gr) 

(a)  XtX  +  y,y  =  rK 

On  obtient  les  coordonnées  des  points  de  contact  en  résolvant  les 
équations  simultanées  (i)  et  (a).  Si  l'on  considère  une  solution  a;,  y  de 
ce  système,  la  valeur  m  du  coefficient  angulaire  de  la  droite  qui  joint 
le  point  correspondant  au  point  P  a  pour  expression 

L'élimination  de  i  et  1/  entre  les  équations  (i),  [a],  (3),  donne  l'é- 
quation qui  détermine  les  coefficients  angulaires  des  deux  droites 
menées  du  point  P  aux  points  de  rencontre  do  la  droite  (a)  avec  la 
circonférence.  Pour  faire  cette  élimination,  on  résout  les  équations  (2) 
et  (3J  par  rapport  kx  etij,  et  l'on  substitue  dans  (i)  ;  on  obtient  ainsi 
l'équation  du  second  degré 

Pour  que  îe  poiat  M,  pris  d'abord  arbitrairement  dans  le  plan,  soit 
au  point  du  lieu,  il  faut  et  il  suffit  que  les  directions,  qui  correspondent 
aux  deux  racines  de  l'équation  (41.  soient  rectangulaires.  En  exprimant 
que  le  produit  des  racines  est  égal  à —  1,  on  obtient  l'équation  du  lieu 

(x,^  +  j/,s]  [î-a  —  e")  +  ï  r^cx,  —  3  r'  =  o, 
que  l'on  peut  écrire  ainsi,  en  supprimant  les  indices, 

Le  lieu  est  une  circonférence  que  l'on  construira  par  la  métbode  in- 
diquée dans  le  problème  précédent. 

Les  rayons  R  et  >■  des  deux  circonférences,  et  la  distance  D  de  leurs 
centres  satisfont  à  la  relation 
(6)  (R2  — D^)S  =  2rS(n=  +  D=). 

Si  l'on  prolonge  les  côtés  de  l'angle  droit  APB,  et  que  l'on  mène  les 
tangentes  en  A'  et  B',  les  points  de  rencontre  des  tangentes  consécu- 
tives sont  les  sommets  d'un  quadrilatère  variable,  qui  est  en  même 
temps  circonscrit  au  cercle  donné  et  inscrit  dans  le  cercle  (5),  Ainsi, 
lorsque  les  rayons  R  ef  r  de  deux  cercles  0,  et  0  et  la  distance  D  de  leurs 
centres  satisfont  d  la  relation  (6),  on  peut  construire  un  quadrikdére 
inscrit  dans  0,  et  areonscrit  à  0,  en  prenant  pow  Vtm  des  côtés  du  qwi- 
^ilaté^e  une  tangente  quelconque  au  cerele  0. 

m.  Probième  VI.  Ti-owoer  le  lieu  des  points,  tels  que  les  pieds 
des  perytendiculaires  abaissées  de  chacun  d'eux  sur.  les  trois  côtés  d'un- 
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triangle  ABC,  soient  en  ligne  droite. 

ttcos  a  +  y  sina  — p,=o, 
Soient  (i)       œ  cos  p  +  y  sia  P  — ji,  ^  o, 

[xeos-t  +  y  sin  7—^3=0, 
les  équations  des  trois  eûtes  du  triangle,  rapportées  à  deux  axes  rec- 
tangulaires quelconques,  et,  pour  abréger,  désignons  par  «,,  p,,  ï,  les 
premiers  membres  de  ces  équations.  Appelons  œ  et  y  les  coordonnées 
d'un  piiint  M  du  lien,  œ,  et  y,,  aij  et  y^,  a;,  et  y^  celles  des  pieds  des 
perpendiculaires  abaissées  du  point  M  sur  les  côtés  du  triangle ,  ou 
a  (n»  83) 

x  —  Xi  =  a^  cos  a,    x—Xji  =  ?i  cos  P,    œ— a;3  =  ïi  cos  ï, 

î/-t/,=M,  sin  a,    ï/  — yj  =  p,  sin  p,    y  —  j/j  =  y,  sin  y. 

Nous  obtiendrons  l'équation  du  lieu  en  exprimant  que  ces  trois  points 

sont  en  ligne  droite.  I!  faut  pour  cola  égaler  les  deus  rapports -^——i, 

y?— yi. 


que  l'on  peut  mettre  sons  la  f 

orme 

lx^  —  a))  —  (x,  —  x)      («3 

-!/)-(y. 

-y). 

isi  l'équation 

P,  sinp-a,  sin«       ï, 

sin  ï  — «1  ; 

sino 

Les  lettres  n,,  p,,  ïi  désignant  des  polynômes  du  premier  degré  en  œ 
et  y,  on  voit  que  l'équation  {2)  est  du  second  degré.  Le  coefficient  du 
terme  en  X'j  est 
sîn  (o  +  p)  sin  (P  -  a)  +  sin  (p  +  y)  sin  (y  -  P]  +  sin  [ï  +  «)  sin  (« — y)  ; 
si  l'on  transforme  les  produits  de  sinus  en  différences  de  cosinus,  ce 
coefficient  devient 


il  est  égal  à  zéro.  Les  coefficients  dos  termes  en  x''  et  en  y^  sont 
M  =  cosMcosp3in(p-=)  +  cosMsïsin(Y-P)  +  cosïcos«sin(o:-ïj, 
N  — 3inasinPsin(p  — a)  +  5inpsinY3in(Y  — P)  +  sinïsin  =  sin{a— -ïi. 
Si  on  calcuio  leur  somme  et  leur  ditFérence,  on  a 

M  —  N  =  cos  (a  +  p)Ein  (P  ~  «)  +  cos  (p  +  f)  sin  {y  -  p) 

+  eos[ï  +  a)sin[a  — y) 
sin  ap  — sinLa  +  singT-sina^  +  sinaa  — singï____ 
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=  cos[a-P]sin(^— «}  +  co9  0  — ■ 

()sin(T- 

cos|T-.)im(— ,) 

»ina(P-a)  +  sina(ï-P)  +  sin: 

■  («-,) 

D°  =  ■    ,Z,    ■'    d'où    D"  — R^^ïî- 


on  en  dùduit 

Ainsi,  le  lieu  est  unD  circouférenco  dn  cercle.  L'6qiïation  (2)  étant  vè. 
ri(i6e  quand  on  y  fait  ^^^^o,  x,^=o,  le  point  A  appartient  au  lieu;  il 
en  est  de  même  des  points  It  et  G;  le  lieu  est  donc  le  cercle  circonscrit 
au  triangle  ABC. 

112.  De  l'équation  (2)  qui  représente  le  cercle  circonscrit  à  un 
triangle  dont  les  côtés  sont  définis  par  les  équations  (i)  on  déduit  ai- 
sément une  propriété  importante  d'un  système  particulier  do  deus 
cercles.  Supposons  que  les  droites  (i)  soient  tangentes  à  un  cercle  de 
rayon  r  ayant  son  centre  à  l'origine  0  des  coordonnées;  il  faudra  dans 
les  équations  (i)  faire  p,  =p^=^p3  =  T.  Si  l'on  développe  l'équation 
du  cercle  (a),  elle  se  met  sous  !a  forme 

(3)  l,l(œ^  +  y^)  —  Pœ  —  Qy  +  F  =  o. 

Rejirésontons  par  R  le  rayon  de  ce  cercle  et  par  D  la  distance  de  son 
centre  0,  au  centre  0  du  premier;  on  aura 

4M2  M 

Les  rayons  du  cercle  0,  déterminés  pai'  les  angles  a,  p,  y,  font  deuï  à 
deux  des  angles  supplémentaires  des  angles  A,  B,  C  du  triangle  formé 
par  les  trois  tangentes.  On  a  donc 

M  =  --sinAsinBsinG  = 1->- 

F  =  .'(smA+>InB  +  ,mC)  =  4.-c<„^„sîco.5  =  is, 

S  désignant  la  surface  du  triangle  ABC.  De  ces  relations  on  déduit 

F 

—  =  —  îRr,  et  par  suite 

(4)  D5  =  R'  — aRr. 

T'roposons-nous  maintenant  de  déterminer  tous  les  triangles  qui 
sont  en  même  temps  inscrits  dans  un  cercle  0,  et  circonscrits  à  un 
cercle  0,  dont  les  rayons  et  la  distance  des  centres  vérifient  la  rela- 
tion (4).  Comme  on  peut  supposer  le  point  0,  placé  sur  l'ase  des  x, 
les  angles  a,  ?,  y  devront  vérifier  les  conditions 

pS  p  T>! 

Mais,  à  cause  de  la  relation  (4),  à  laquelle  satisfont  les  données  R,  r 
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et  D,  on  peut  remplacer  ces  (rois  relations  par  les  deux  suiTanfe»  : 
(5)  (J  =  .    ,     B  =  -  =  Hr. 


Soieat,  ea  effet,  R'  le  rayon  d'u 
A'B'C,  détermine  par  des  angles  c', 
D'  la  distauee  de  son  centre  0'  at 
précède, 


1  ccrelo  circonscrit  à  un  triangle 
?',  y'  qui  vérifient  !es  conditions  {5), 
point  0;  on  aura,  d'après  ce  qui 


M"^ 


2RV 


Mais  on  a  aussi,  par  hypothèse, 

—  |  =  2Hr    ,     D=  =  RS  — aR»-; 

on  en  conclut  qiie  R'  est  égal  à  R  et  D'  à  D.  L'un  des  trois  angles 
a',  P',  y',  assujettis  à  Tériûer  seulement  les  deux  coaditions  [5), peut 
donc  être  pris  arbitrairement.  Ainsi,  lorsque  les  rayons  R  et  T  de  deias 
cercles  0,  et  0  et  la  distance  D  de  leurs  centres  satisfont  à  la  relation  (4}, 
on  peut  construire  un  triangle  inscrit  dans  0,  et  circonscrit  à  0,  en  pre- 
nantpourl'un  des  côtés  du  triangle  une  tangente  quelconque  au  cercle  0. 
Il  existe  des  théorèmes  analogues  au  précédent  et  à  celui  du  n"  iio 
pour  des  polygones  d'un  nombre  quelcoBÇ[ue  de  côtés. 

113.  Il  faut  remarquer  la  forme  (a)  de  l'équation  du  cercle  circou- 
r.  scrit  à  un  triangle.  Le  premier  membre  a  une 

signilication  géométrique  trûs-aimplc,  Tour  pré- 
ciser, supposons  que  l'origine  des  coordonnées 
soit  placéeàrintÈrieurdu  triangle  ABC  [Gg.  71) 
et  que  les  angles  a,  p,  y,  compiis  entre  o  et  an, 
soient  rangés  par  ordre  de  grandeur  croissante. 
ConsidéroDS  un  point  M  ayant  pour  coordon- 
nées a;  et  ;/  et  situé  aussi  à  l'intérieur  du  trian- 
F[g.  71,  gle  ;  de  ce  point  abaissons  des  perpendiculaii'es 

snr  les  côtés  et  joignons  les  pieds  de  ces  perpendiculaires  pour  former 
le  triangle  DEF.  Les  lettres  «i ,  P 1 ,  T 1  désigaent  les  longueurs  de  ces  per- 
pendiculaires aifectées  ici  du  sigue  —  ;  ces  perpendiculaires  sont  d'ail- 
leurs dirigées  dans  le  même  sens  que  celles  qui  ont  été  menées  de 
l'origine  et  qui  ont  servi  à  déterminer  les  angles  œ,P,ï.  Le  terme 
a,  p,  sia(P  — k)  étant  égal  à  MDxMliXaînDMË  représente  le  doubla 
de  l'aire  du  triangle  DME;  les  deux  autres  termes  représentent  de  même 
les  doubles  des  triangles  EMF,  FJID;  ainsi  le  premier  membre  de 
l'équation  (a)  représente  le  double  de  l'aire  du  triangle  DEF. 

Considérons  maintenant  un  point  M'  situé  à  l'extérieur  du  triangle 
ABC.Ona,danslocasdelaflgure,a[  =  — M'D',p,=:  — M'E',Ti  =  -fM'F; 
le  premier  membre  de  l'équation  représente  le  double  de  la  différence 
qui  existe  entre  le  triangle  D'M'E'  et  la  somme  des  deux  triangles  E'MT, 

GÉOM.  ANALïT.  8 
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F'M'D';  o'esi  eucorc  le  double  de  l'aire  du  triangle  D'E'F'.  Quelle  que 
soit  la  position  du  point  M  dans  le  plan,  le  premier  memluo  de 
léqoatiin  repre'^enîe  le  double  de  l'aire  du  triangle  DKF,  affocLée 
du  s  gne  +  ou  du  signe  —  L  équation  (a)  exprime  donc  que  l'aire 
du  triançle  DEF  est  nulle  c  est-à-dire  que  les  trois  points  D,  E,  F 
ont  en  lif,ne  di  iitc 
Si  I  on  appelle  i  le  rayon  du  cercle  circonscrit  au  triangle  ABC,  et 
d  la  di  tance  d  un  point  ayant  pour  coordonnées  a;  et  y  au  centre  de 
ce  ceicle  le  jiom  er  meniLie  Je  l'Équation  (a),  pouvant  être  mis  sous 
h  forme 

A{x^  +  y^+ ), 

ebt  e„ J.1  à  A  (d^  —  r'j  Cette  expression  conserve  le  même  signe,  tant 
que  la  d  stanco  d  est  moindiL  que  r,  c'est-à-dire  tant  que  le  point  M 
reste  à  Tmlérieur  du  cercle,  et  eUo  prend  un  sigue  contraire  quand  le 
point  M  passe  à  l'extérieur. 

Il  résulte  de  ce  qui  précède  que  le  lieu  des  points  tels  que  l'aire  du 
triangle  ayant  pour  sommets  les  pieds  des  trois  perpendiculaires  soit 
égale  à  une  quantité  donnée  ft",  se  compose  de  deux  cercles  représentés 
par  les  équations 

a,[i,siniP-«]-|-p,ï,ainf-r-?)  +  ï,«,siu(<i-ï)  =  ±2R 

Ces  doux  cercles  sont  concentriques  au  cercle  circonscrit  au  triangle 
ABCr  l'un  est  extérieur  et  toujours  réel,  quelle  que  soit  l'aire  donnée; 
l'autre  est  intérieur  et  n'est  réel,  que  si  l'aire  donnée  est  moindre  que 

la  valeur  absolue  de 


EXERCICES. 

t"  Exprimer  l'aire  d'uu  triangle  et  d'un  polygone  quelconque  en 
fonction  des  coordonnées  des  sommets. 

2»  Trouver  l'aire  d'un  triangle  formé  par  trois  di-oites  dont  on  donne 
les  équations. 

3'  Étant  donnés  dans  un  plan  n  points  A,  B,  C,...  et  n  quantités 
m',  m",  m'",...  qui  correspondent  à  ces  n  points;  sur  la  droite  AB  on 
prend  un  point  Nj,  tel  que  les  distances  de  ce  point  aux  deux  pre- 
miers points  soient  dans  le  rappoitde  m"  km'-  puis  sur  la  droite  NjC 
qui  joint  N,  au  troisième  plan  on  piend  un  pomt  Na  tel  que  ses  dis- 
tancPs  aux  points  N,  et  C  soient  dan=  le  lajpoi t  de  m'"  km'  +  m"; 
puis  "sur  la  droite  NjD  qui  joint  le  pomt  Nj  au  quatrième  point  D  un 
point  Nj,  tel  que  ses  distances  nus  points  N^  et  D  soient  dans  le  rap- 
port de  wi"  à  m'  +  to"  -!-  m'",  et  ainsi  de  «uite,  jusqu'à  ce  qu'on  soit 
arrivé  au  dernier  point  donné  :  trouver  les  coordonnées  du  dernier 
point  de  division  que  l'on  appelle  centre  des  distances  proportionnelles. 
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Lorsque  les  multiplicateurs  m',  in",  m'",...  sont  égaux  entie  pus,  !e 
dernier  point  de  division  s'appelle  centre  des  moyennes  dtstan  ti 

Comme  application,  Irouvoi  los  quantité*!  m,  m",  m  qui  donnent, 
dans  le  cas  d  un  Imn^lp,  soit  le  centre  de  gravité,  soit  le  centre  du 
cticlo  m-.cnt,  loit  le  point  de  lencontie  des  troi=  Inuteuri,  soit  le 
centre  du  cercle  ci rcu usent 

4"  Trouver  !o  heu  des  points  teU  que  la  somme  des  produits  des 
caxies  des  distances  de  cliacua  d  eux  a  n  pointi  donnes  pu  des  quan 
tités  constantes  m',  m",  m'",...  soit  égale  à  une  quantité  dmnée 

5"  Lieu  des  centres  des  cercles  qui  sont  vus  de  deux  pointa  doon6s 
sous  des  angles  donnés. 

6"  Lieu  des  centres  des  cercles  qui  rencontrent,  en  des  points  dia- 
métralement opposés,  deux  cercles  donnés. 

7"  Lieu  des  points  tels  que  la  somme  dos  distances  de  chacun  d'eux 
i  deux  droites  et  en  général  à  plusieurs  droites  données  soit  constante. 

8"  Sur  deux  droites  rectangulaires  OX,  OY  on  construit  un  rectangle 
variable  OABC  ayant  un  périmètre  donné  sb  ;  la  perpendiculaire  menée 
du  sommet  G  sur  la  diagonale  AB  passe  par  un  point  fixe. 

9°  Ayant  fait  la  figure  qui  sert  à.  démontrer  le  tliéorèma  du  carré  d« 
l'hypoténuse  d'un  triangle  rectangle,  démontrer  que  les  deux  droites 
qui  joignent  les  extrémités  de  l'hypoténuse  aux  sommets  des  carrés 
construits  sur  les  côtés  opposés  se  coupent  sur  la  perpendiculaire 
ahaisséc  du  sommet  de  l'angle  droit surThypoténuse. 

la"  D'un  point  fixe  P  on  mène  des  tangentes  aux  cercles  qui  pas- 
sent par  deux  points  donnés  ;  trouver  le  lieu  du  point  où  la  corde  de» 
contacts  rencontre  le  diamètre  qui  passe  au  point  P. 

1 1"  Étant  donné  un  hexagone  régulier  ABCDEF,  on  joint  AC  et  AE  : 
par  le  centre  on  mène  une  sécante  quelconque  qui  coupe  les  deux 
droites  AC  et  AE  aux  points  G  et  H  ;  on  joint  BG  et  FH  ;  trouver  la 
lieu  du  point  de  rencontre  de  ces  deux  droites, 

12"  Les  circonférences  décrites  sur  les  trois  diagonales  d'un  qua- 
drilatère complet,  comme  diamètres,  ont  deux  à  deux  même  axe  radical, 
iS"  Étant  données  cinq  droites,  on  en  prend  quatre  qui  forment  un 
quadrilatère  complet,  dans  lequel  les  milieux  dos  trois  diagonales  sont 
en  hgne  droite  ;  les  cinq  droites  ainsi  obtenues  se  coupent  au  même 
point. 

14"  Étant  donnés  trois  points  A,  B,  C,  et  deux  droites  X,  Y  :  sur  AB 
comme  diagonale,  on  construit  un  parallélogramme  dont  les  côtés 
sont  parallèles  à  X  et  Y  ;  on  opère  de  même  avec  B,  C  et  C,  A  ;  les  se- 
condes diagonales  des  trois  parallélogrammes  passent  au  même  point, 

i5o  Étant  données  qnati'e  droites  A,  B,  C,  D,  on  on  prend  trois  pour 
former  un  triangle,  dont  on  détermine  le  point  de  concours  des  hau- 
teurs ;  les  quatre  points  ainsi  obtenus  sont  en  ligne  droite. 

16"  Étant  donnés  deux  cercles  iixes,  deux  cercles  variables  soat  tau- 
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geots  entre  eus  et  aux  précédents?  trouver  le  lieu  du  point  de  con- 
tact des  cercles  yariables. 

17"  On  prend  quatre  points  arbitrairement  sur  une  circonférence  ; 
les  bissectrices  des  trois  couples  de  droites  qui  passent  par  ces  quatre 
points  sont  parallâles  dcuï  à  dcus. 

18"  Lieu  du  point  tel  que  les  cordes  de  contact  des  tangeates  menées 
de  ce  point  à  trois  cercles  donnés  se  coupent  en  un  même  point. 

ig"  On  donne  un  angle  AOA'  et  un  point  C  sur  la  bissectrice.  Un 
angle  de  grandeur  constante  tourne  autour  de  son  sommet  jdacé  en  C, 
on  joint  les  points  de  reneontre  B  et  B'  des  côtés  de  l'angle  mobile 
avec  les  côtés  de  l'angle  lixo,  du  point  C  on  abaisse  une  perpendicu- 
laire sur  BB';  trouver  le  iieu  du  pied  de  la  perpendiculaire. 

20°  On  donne  quatre  droites  A,  B,  C,  D,  qui,  prises  (rois  à  trois, 
forment  quatre  triangles.  La  droite  A  appartient  à  trois  de  ces  trian- 
gles, on  joint  le  centre  du  cercle  circonscrit  à  chacun  d'eux  au  som- 
met non  situé  sur  A  ;  les  trois  droites  ainsi  obtenues  se  coupent  en 
an  même  point  I;  les  quatre  points  analogues  à  I  et  les  centres  des 
quatre  cercles  sont  sur  une  même  circonférence. 

ai"  Étant  donnés  divers  cercles  qui,  pris  dens  à  deux,  admettent  le 
même  axe  radical  ;  si  un  cercle  variable  coupe  deus  de  ces  cercles  sona 
des  angles  constants,  il  coupera  également  chacun  des  antres  cercles 
sous  un  angle  constant. 

aï"  Le  lieu  des  centres  des  cercles  orthogonaos  k  deus  cercles 
fixes  est  l'axe  radical. 

25»  Montrer  que  le  cercle,  coupant  orthogonalemenl  trois  cercles 
donnés 

f—a,f  —  o,<l,  =  o 

qui,  pris  deux  à  deux,  n'ont  pas  le  même  axe  radical,  est  le  lieu  des 
points  dont  les  polaires,  par  rapport  à  ces  trois  cercles,  sont  eoncou- 

34"  Démontrer  que  les  points  limites  d'un  faisceau  de  cercles  et  le 
point  à  l'infini  sur  l'axe  radical  ont  chacun  même  polaire  par 
rapport  à  tous  les  cercles  du  faisceau. 
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COURBES   DU    SECOJV»  DI^GRU 


CHAPITRE  PREMIER 

Consfi-uction  des  ligues  ilu  ^teensitt  ilcs''é- 

1  l'ï.  L'équation  géoérale  du  second  degré  entre  les  deux 
variables  oBty  est  de  la  forme 

elle  renferme  cinq  paramètres  arbitraires,  les  rapports  de 
cinq  coefficients  au  sixième. 

Pour  nous  rendre  compte  des  différentes  formes  de 
courbes  qui  peuvent  être  représentées  par  celte  équation, 
résolvons-la  par  rapport  à  y. 

Deux  cas  sont  à  distinguer,  suivant  que  l'équation  con- 
tientj/  au  second  ou  seulenientau  premier  degré,  c'est-à-dire 
suivant  que  G  est  différent  de  zéro  ou  égal  à  zéro. 

Supposons  que  le  coefficient  G  ne  soit  pas  nul,  et  résolvons 
l'équation  par  rapport  à  »/  ;  on  a 


en  posant  M  =  B'—AC,  N  =  BE  — CD,P  =  E"  — CF. 
Construisons  la  ilioite  DD'  représentée  par  l'équation 

Ba!  +  E 
.;  = j^. 

Pour  cbaque  valem'  de  x,  il  faut,  à  partir  de  la  droite  DD', 
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portei-  de  part  et  d'autre  sur  l'ordonnée  une  longueur  égale  à 


Y  =  ^\/M^=  +  2Na:  +  P 


La  droite  DD'  (flg.  72),  qui  di- 
vise en  deux  parties  égales  les 
cordes  parallèles  à  l'axe  OY,  est 
un  rfïflm^fre  de  la  courbe;  la  quan- 
tité Y  est  la  valeur  de  l'ordon- 
née comptée  à  partir  du  dia- 
mètre. La  construction  du  lieu 
est  ainsi  ramenée  à  l'étude  du 
trinôme 

Mx^  +  ^Nœ  +  P 
"'"'  '"  et,  comme  la  forme  du  lieu  dé- 

pend principalement  du  signe  du  coefficient  M,  on  distingue 
trois  cas  principaux. 


GENRE  ELLIPSE 

lis.  Considérons  d'abord  le  cas  où  le  coefficient  M,  c'est- 
à-dire  B'  —  AG  a  une  valeur  négative.  L'ordonnée  Y  n'est 
réelle  que  si  le  trinôme  a  une  valeur  positive.  Le  cas  que 
nous  examinons  se  subdivise  à  son  tour  en  trois  autres, 
suivant  la  nature  des  racines  de  ce  trinôme. 

jo  N*  — MF  >  o.  Les  deux  racines  du  trinôme  sont  réelles 
et  inégales.  Désignons  par  x'  la  plus  petite  et  par  se"  la  plus 
grande;  le  trinôme  peut  s'écrire 

M(x  —  x')(x  —  x"),    ou    —  M(iC  —  x')  {x"  —  x)  ; 

le  trinôme  est  positif,  et,  par  conséquent,  l'ordonnée  Y  est 
réelle,  pour  toutes  les  valeurs  de  x  comprises  entre  x'  et  x"; 
le  [trinôme  est  au  contraire  négatif,  et  l'ordonnée  imaginaire 
pour  toute  valeur  de  x  plus  petite  que  a^  ou  plus  grande  quea;". 
Prenons  sur  l'axe  des  x  deux  points  F'  et  P"  ayant  pour 
abscisses  3/  et  x",  et  par  les  points  P'  et  V"  menons  des  parai- 
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lèles  P'A',  P"A"  à  l'axe  des  y;  la  courbe  sera  Wute  entière 
comprise  entre  ces  deux  parallèles.  L'abscisse  x  variant  de  x 
à  af',  l'ordonnée  Y  conserve  une  valeur  finie,  et  part  de  la 
valeur  zéro  pour  revenir  à  zéro;  on  a  ainsi  une  courbe  fermée, 
qui  passe  par  les  points  A'  et  A",  et  à  laquelle  on  a  donné  le 
nom  A'ellipse. 

Une  valear  de  x  comprise  entre  af  et  of'  sera  l'abscisse  d'im 
point  P  compris  entre  P'  et  P",  et  la  valeur  corrcspondauto 
de  Y  sera  égale  à 


i\/(-M)PP'-PP". 
Le  produit  variable  PP'  X  PP"  des  deux  segments  de  la  droite 
P'P"  est  égal  au  carré  de  l'ordonnée  du  cercle  décrit  sur  P'P" 
comme  diamètre  ;  quand  le  point  P  va  de  P'  au  point  I,  milieu 
de  P'P",  l'ordonnée  du  cercle,  et  par  suite  la  quantité  Y  qui  lui 
est  proportionnelle,  va  en  augmentant;  elle  diminue  au  con- 
traire, quand  le  point  P  va  de  I  en  F',  La  quantité  Y  acquiert 
donc  sa  valeur  maximunjj  quand  le  point  P  est  en  I,  c'est-à- 
_N 

h.  {x"-x') 


A  partir  du  point  G,  milieu  du  diamètre  A'  A", 

portons  sur  l'ordonnée,  et,  de  part  et  d'autre,  une  longueur 
égale  à  cette  valeur  maximum,  nous  aurons  deux  points  B'  et 
B"  de  la  courbe,  et,  en  menant  par  ces  points  des  parallèles  au 
diamètre,  nous  formerons  un  parallélogramme  FGKH,  dans 
lequel  sera  comprise  l'ellipse. 

11  est  clair  qu'à  deux  points  P  et  Q  également  distants  du 
milieu  I  correspondent  des  valeurs  égales  de  Y;  ces  valeurs, 
portées  de  part  et  d'autre  du  diamètre  DD',  donnent  les  quatre 
points  M,  M',  N,  N'.  Les  deux  triangles  CRM,  CSN'  ét^nt 
égaux,  les  trois  points  M,  C,  N'  sont  en  ligne  droite  et  le  point 
C  est  le  milieu  de  lilN';  ainsi  touî  les  points  de  la  courbe  sont 
deux  à  deux  symétriques  par  rapport  au  point  C,  milieu  du 
diamètre  A'A";  ce  point  G  est  donc  le  centre  de  l'ellipse.  On 
voit  également  que  les  droites  MN,  M'N''  sont  parallèles  au 
diamètre  A'A"  et  partagées  cbacune  en  deux  parties  égales 
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par  la  droite  B'B";  cette  droite  est  un  second  diamètre.  Les 
deux  diamètres  A'A",  B'B",  qui  partagent  chacun  en  deux 
parties  égales  les  cordes  parallèles  à  l'autre,  sont  dits  dia- 
mètres conjugués  de  l'ellipse, 

2"  N'  —  MP  =  o.  Les  deux  racines  3;' et  x"  sont  égales,  et 
l'on  a 


af=^'  =  ~ 


Vm; 


le  coefficient  M  étant  négatif,  la  quantité  Y  est  imaginaire 
pour  toutes  les  valeurs  de  x,  excepté  pour  x  =  af,  et  alors 
Y  =  o  ;  l'équation  n'admettant  qu'une  solution  réelle,  le  lieu 
est  un  point  unique  C  placé  sur  la  droite  DD'. 
3"  N=  —  MP  <  o,  Le  trinôme. 


■  M/ 


M 


est  négatif,  et  par  conséquent  Y  imaginaire,  pour  toutes  les 
valeurs  de  x;  l'équation,  n'ayant  pas  de  solution  réelle,  ne 
représente  aucun  lieu  géométrique. 


GENRE   HYPERBOLE 

IIG.  Considérons  maintenant  le  cas  où  le  coefficient  M  a 
une  valeur  posilive:  ce  cas  se  subdivise  aussi  en  trois. 

lO  Ms  _  Mp  >  „_    Le  trinôme 

M-I^  +  aNoî  +  P 
que  l'on  met  sous  la  forme 
M  (x  —  x')  (x  —  x"), 
est  positif,  et,  par  suite,  Y  est 
l'éelle,  quand  x  varie  de  x"  à  -f-o= 
et  de  37'  à  —  00  ;  d'ailleurs  Y  varie  en 
même  temps  de  0  à  00.  Prenons, 
comme  précédemment,  sur  l'axe 
des  X  deux  points  P'  et  P"  ayant 
pour  abscisses  x'  et  x"  et  menons  par  ces  points  deux  paral- 
lèles P'A',  P'A'  à  l'axe    des  y;  la  courbe  sera  située  en 


Fie.  7î. 
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dehors  de  ces  parallèles;  elle  se  compose  de  deux  parties 
séparées  l'une  de  l'autre  et  s'étendant  à  l'infloi  (lig.  73),  on  a 
donné  à  cette  courbe  le  nom  A^hyperbole.  Si  àpartir  du  point  I, 
milieu  de  PT",  on  prend  deux  longueurs  égaies  IP  et  IQ  de 
part  et  d'autre  sur  l'axe  des  x,  les  valeurs  corespondantes  de 
Y  sont  égales;  le  point  G,  milieu  de  A'A",  est  le  centre  de  la 
courbe,  et  les  deux  droites  DD'  et  IC  sont  deux  diamètres 
conjugués. 
117.  Considérons  la  valeur  de  y, 


Bx-I-E  ,    I  ,   /     /     ,   N\=   ,   MP  — N- 


Lorsque  3;  a  une  valeur  numérique  très  grande,  le  premier 
terme  de  la  quantité  placée  sous  le  signe  radical  est  très  grand 
par  rapporta  ta  valeur  absolue  du  second;  si  l'on  réduit  cette 
quantité  à  son  premier  terme,  on  a  une  valeur  approchée  de  y. 

L'équation  précédente  définit  deux  droites  distinctes,  qui  se 

coupent  en  un  point  du  diamètre  DD'  dontl'abscisse  est  égale 

N 
à  —  —.c'est-a-dire  à  la  demi-somme  des  abscisses  des  points 

V  et  P";  ce  point  est  donc  le  centre  G  de  la  courbe.  Considé- 
rons la  branche  de  courbe  A"M;  si  G  est  positif,  cette  branche 
est  représentée  par  l'équation 

Bic  +  E  ,    I      /..l     .  NV   ,   MP-N^ 

^= — G   +i-\/ ^r+MJ  +^iî— 

dans  laquelle  on  fait  varier  aï  deœ"à  +  °^l  prenons  en  même 
temps  la  droite  CL  qui  a  pour  équation 


Pour  une  valeur  quelconque  de  x  supérieure  à  x",  l'ordonnée 
de  la  courbe  est  inférieure  à  celle  de  la  droite  ;  ainsi  la  branche 
A"Mestcomprise  dansl'angle  LCD'.  La  différence»/, —^  des  or- 
données qui  correspondent  à  une  même  abseisseapour  valeur 
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)v^+\/4+h)" 


I    .  N\./7r  ,   .  /,,/     ,  N\*  ,  MP— N* 


m; *  '   '  V    \   '  My  '      M 

Quand  x  augmente  indéfiniment,  le  dénominateur  augmente 
indéfiniment,  et,  par  conséquent,  la  difl'érence  y,— y  tend 
vers  zéro.  La  droite  CL,  dont  s'approche  indéfiniment  la 
branche  de  courbe  A"M,  est  dite  asymptote  de  cette  branche 
de  courbe  qui  est  comprise  dans  l'angle  LCD'.  On  verrait  de 
même  que  les  branches  A"M',  A'N,  A'N'  sont  comprises  dans 
les  angles  L'GD',  H'GD,  HCD,  et  ont  pour  asymptotes  les. 
droites  CL',  CH',  CH.  Ainsi  la  courbe  est  comprise  dans  les 
deux  angles  opposés  par  le  sommet  LCL',  HGH',  et  chacune 
des  droites  indéfinies  HL,  H'L'  est  asymptote  à  deux  branches 
de  courbe. 

Il  est  bon  de  remarquer  que  les  coefiicieiits  angulaires  des 
asymptotes  sont  donnés  par  l'équation 

-b±v/m 

W  m  = ^ , 

ou      (5)  Cm=+3Bw  +  A  =  o, 

que  l'on  obtient  en  remplaçant  dans  les  termes  du  second 
degré  de  l'équation  (i)a!par  i  et  y  par  m. 
i  18.  a"  N=  —  MP  <  o.  Le  trinôme. 

MP  -  N^ 


étant  la  somme  de  deux  quantités  positives,  la  valeur  de  Y 
est  réelle  pour  toutes  les  valeurs  de^  et  ne  s'annule  jamais; 


I  ,  /MP  — N^  N 

Yacquiert  sa  valeur  minimum— \/  ~ pour  a;  =  — :jrj. 

N 
Soit  I  (fig.  74)  le  point  de  l'axe  des  x  dont  l'abscisse  est  —  ^; 

menons  IG  parallèle  à  l'axe  OY  et  prenons  les  longueurs  GB'  et 
GB"  égales  à  la  valeur  minimum  de  Y;  les  deux  points  B'  et 
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N 
B"appartiennentaulieu.Quanda;variede—  ^rj  à  -\-oa,  ou  de 

N 
—  —  à  — co,  la  valeur  de  Y  croit  in- 
définiment; si  donc,  par  les  points 
B'etB",  on  mène  des  parallèles  au 
diamètre  DD',  la  courbe  se  com- 
pose de  deux  parties  distinctes 
situées  en  dehors  des  parallèles  et 
s'étendant  à  l'infini  dans  les  deux 
sens.  On  donne  encore  à  cette 
courbe  le  nom  A'hyperbole. 


Si  l'on  attribue  à  x  les  deux  valeurs  ic 


,  ce  qui 


revient  à  porter  à  partii'  du  point  I  les  deux  distances 
lP  =  IQ  =  a,  les  valeurs  correspondantes  de  Y  sont  égales; 
il  en  résulte  que  le  point  G  est  centre  de  la  courbe,  et  que 
les  deux  droites  DD',  IC  sont  deux  diamètres  conjugués. 
On  reconnaît  également  que  les  deux  droites 


qui 
infinies. 


coupent  au  centre,  sont  asymptotes  df 


brancbea 


19.  3«N'- 
Y- 


■MP  =  o.  On  a  alors 


î  compose  de  deux  droites  qui  se  coupent  sur  le 


GENRE  PARABOLE 

120.  Supposons  enfin  que  ie  coefficient  M  ou  B'-AG  soit 
nul.  La  valeur  de  Y  se  réduit  à 
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Nous  subdivisons  ce  cas  en  plusieurs  autres. 

P 
1°  N>o.  Si  l'on  pose  —  ;-^  =  a.'',  on  a 


Quand  x  varie  d 


Y  =  -^\/-iN(« -.»')• 


e  y  à  -[-  oo,  la  quantité  Y  est  réelle  et  varie 

de  o  à  -(-"«î  ïa».\s  elle  est  imaginaire 

pour  ies  valeurs  de  x  inférieures  à  a;'.  Si 

donc  par  ie  point  P',  dont  l'abscisse  est 

x',  on  mène  P'A'  parallèle  à  l'axe  des  y, 

la  courbe  est  tout  entière  située  à  droite 

de  cette  parallèle:  elle  passe  parle  point 

A.'  et  s'étend  à  l'infini  de  part  et  d'autre 

Pig,  ,5.  du  diamètre  DD'  (fig.  ;5);  on  a  donné  à 

cette  courbe  le  nom  de  parabole. 

2"  N  <û.  La  quantité  Y  est  réelle  quand  x  varie  de  3/  à  —  co; 

la  courbe  passe  par  le  point  A'  et  s'étend  à  l'infini  du  côté 

des  X  négatives;  on  l'appelle  aussi  parabole. 


3"N^ 


o.  La  valeur  de  y  se  réduit  à 


i/  =  — 


B;r  +  Ë_, 


^v/ï^ 


Si  P  est  positif,  cette  équation  représente  deux  droites, 
parallèles  au  diamètre  DD',  et  situées  à  égale  distance  de  ce 
diamètre.  Si  P  =  o,  ces  deux  parallèles  se  confondent  avec 
le  diamètre;  enfin,  si  P  est  négatif,  l'équation  n'a  pas  de 
solution  réelle. 

lai.Nousavons  supposé,  dans  ce  quipi-écède,  que  le  coef- 
ficient Cest  différent  de  zéro.  Lorsque  le  coefficient  C  est  nul, 
et  le  coefficient  A  différent  de  zéro,  on  pourrait  résoudre 
l'équation  par  rapport  à  a;  et  construire  le  lieu  comme 
précédemment;  le  premier  terme  du  trinôme  placé  sous  le 
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123 


radical  ayant  pour  coeflicieiit  M  =  B',  quantité  positive  ou 
nulle,  ie  lieu  sera  du  genre  hyperbole  ou  du  genre  parabole. 
Mais  il  est  préférable  de  résoudre  l'équation  par  rapport  à  la 
variable  qui  n'y  entre  qu'au  premier  degré;  d'ailleurs,  cette 
méihode  est  seule  applicable  quand  les  deux  coefficients  A. 
et  G  sont  nuls  à  la  fois. 
En  ordonnant  l'équation  (i)  par  rapport  à  y,  on  a 


.(B^+ï 


d'où 


^  _j_  Aa;'  +  2D:c  +  F  = 
Ax"  +  ^D37  +  F 
a[Bx  +  E)      ■ 


Supposons  d'abord  que  B  soit  différent  de  zére,  et  efTec- 
tuons  la  division,  en  ordonnant  par  rapport  aux  puissances 
décroissantes  de  x,  jusqu'à  ce  que  l'on  arrive  à  un  reste  indé- 
pendant de  X.  Nous  distinguerons  deux  cas,  suivant  que  le 
reste  est  différent  de  zéro  ou  égal  à  zéro.  Dans  le  premier  cas 
on  obtiendra  un  résultat  de  la  forme 


=  aa;  +  i  -]- 


=  tix  -{-  b  -\ — 


'.{Ux  4-  E) 

Pour  fixer  les  idées,  supposons  c>  o.  Construisons  le  lieu  auxi- 
liaire défini  par  l'équation  y  =ax  -\-  b,  et  posons  Y  =  ■ — —  . 

L'équation  y  =^  ax  -\-  b  représente  une  droite  HL  (fig,  76); 

pour  chaque  valeur  de  x,  il  faut  augmenter  l'ordonnée  de 
cetto  droite  d'une  quantité  QM 
égale  à  la  valeur  de  Y.  Cette 
quantité  devient  infinie  pour 
x  =  d;  prenons  donc  un  point  i 
ayant  pour  abscisse  d  et  mauons 
H'L'  parallèle  à  OY.  Si  l'on 
donne  à  x  une  valeur  d  +  x',  x' 
étant  positive,  Y  a  une  valeur 
positive,  et  quand  x'  tend  vers 
zéro,  Y  augmente  indéfiniment; 

si,  au  contraire,  %'  augmente  indéfiniment,  Y  tend  vers  zéro  ; 

on  obtient  ainsi  une  première  courbe  comprise  dans  l'angle 
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L'CL  et  formée  de  deux  branches  infinies,  asymptotes  respec- 
tivement aux  deux  droites  CL  et  CL'.  Aux  valeurs  de  x  infé- 
rieures à  d  correspondent  des  valeurs  négatives  de  Y,  et  l'on; 
obtient  une  seconde  courbe  comprise  dans  l'angle  HGII',  et 
formée  de  deux  branches  infinies  asymptotes  aux  droites  CH, 
GK'.  A  deux  valeurs  de  x'  égales  et  de  signes  contraires,  cor- 
respondent des  valeurs  de  Y  qui  sont  aussi  égales  et  de  signes 
contraires,  et  par  suite,  deux  points  M  et  M'  symétriques  par 
rapport  au  point  C  qui  est  centre  de  la  courbe.  Si  la  con- 
stante c  était  négative,  on  obtiendrait  encore  une  courbe  formée 
de  lieux  parties  distinctes,  situées  dans  îes  angles  HCL',  H'CL. 
Dans  les  deux  cas,  la  courbe  est  une  hyperbole. 
Si  le  reste  de  ia  division  est  nul,  on  a 

Aj;'  +  2D;k  +  F  =  —  2(Ba;  +  E)  (ax  -|-  6), 

et  l'équation  prend  la  forme  (y — ax  —  é)(Br-|- E)=o;  elle 
se  décompose  en  deux  autres,  y  —  ax  —  6  =  o,B3r+E^o, 
qui  représentent  deux  droites,  dont  l'une  est  parallèle  à  l'axe 
des  y. 

Lorsque  A  est  nul  en  même  temps  que  C,  il  suffit  de  faire 
dans  la  discussion  précédente  a  =  o  ;  la  droite  DD'  devient  pa- 
rallèle à  l'axe  des  x  ;  on  obtient  ainsi,  soît  une  hyperbole  ayant 
ses  asymptotes  parallèles  aux  axes  des  coordonnées,  soit  deux 
droites  respectivement  parallèles  aux  axes. 

Lorsque  les  deux  coeffl,cients  B  et  C,  sont  nuls,  la  valeur 
de  y  est  de  la  forme y  =  ax^ -\-  bx  -{-c;  elle  est  réelle  quelle 
que  soit  la  valeur  de  x;  en  faisant  varier  xàe  —  oo  à  -j-  oo, 
on  obtient  une  courbe  s'étendant  à  l'infini  dans  les  deux  sens  ; 
c'est  une  parabole. 

122.  RÉSUMÉ.  Dans  la  discussion  de  l'équation  du  second 
degré,  nous  avons  trouvé  trois  espèces  de  courbes  ;  des  courbes 
fermées,  des  courbes  formées  de  deux  parties  distinctes  s'éten- 
dant à  l'infini  dans  les  deux  sens,  des  courbes  formées  d'une 
seule  partie  s'étendant  à  l'infini  dans  les  deux  sens.  On  adonné 
à  ces  trois  espèces  de  courbes  les  noms  d'ellipse,  d'hyperbole 
et  de  parabole. 


y  Google 


LIGNES  DU  SECOND   DEGRE  127 

Noua  avons  vu  au  commencement  de  cet  ouvrage  (liv.  I, 
chap.  Il)  que  les  courbes  désignées  par  les  mêmes  noms  en 
Géométrie  élémentaire  sont  représentées  par  des  équations 
du  second  degré.  Nous  verrons  plus  tard  que,  réciproque- 
ment, toutes  les  courbes  représentées  par  l'équation  du  se- 
cond degré  jouissent  des  propriétés  qui  servent  de  définitions 
en  Géométrie  élémentaire,  de  telle  sorte  que  les  deux  modes 
de  définitions  sont  équivalents. 

En  résumant  la  discussion,  on  voit  que  c'est  le  signe  de  la 
quantité  M:=B* — AC  qui  indique  l'espèce  de  la  courbe 
représentée  par  l'équation  du  second  degré;  la  courbe  est 
une  ellipse,  une  hyperbole  ou  une  parabole,  suivant  que  la 
quantité  M  est  négative,  positive  ou  nulle. 

Toutefois  il  importe  de  se  rappeler  que  l'équation  ne  repré- 
sente pas  toujours  une  courbe,  ni  même  un  lieu;  lorsque  la 
quantité  M  est  négative,  l'équation  représente  une  ellipse  ou 
un  point,  ou  n'admet  pas  de  solution  réelle;  lorsque  cette 
quantité  est  positive,  l'équation  représente  une  hyperbole, 
ou  deux  droites  qui  se  coupent;  enfin  quand  M^o,  l'équa- 
tion représente,  soit  une  parabole,  soit  deux  droites  paral- 
lèles, ou  une  seule  droite,  ou  elle  n'admet  pas  de  solulion 
réelle. 


FORMES   DIVERSES   DU   POLYNOME   DU   SECOND   DEGHÊ 
A   DEUX    VARIABLES 

123.  La  discussion  précédente  conduit  i  mettre  le  premier 
membre  de  l'équation  de  la  courbe  sous  diverses  formes  qu'il 
est  important  de  aigiiaïei\"Nou3  distinguerons  encore  deux 
cas  principaux,  suivant  que  G  est  différent  de  zéro  ou  égal  à 
zéro. 

1°  C  5  o-  Elu  résolvant  l'équation  par  rapport  à  y,  comme 
nous  l'avons  fait,  isolant  le  radical  y  Ma;' +  aNa^ -f- P  et 
élevant  au  carré,  on  at'rlve  à  mettre  l'équation  sous  la  forme 
(6)  (Cî/  +  Bx  -f  E)'  -  Q,îx'  +  :,NiC  +  P)  -  o 
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Kti  supposant  M  différent  de  zéro  (genre  ellipse  ou  hyper- 
bole) et  décomposant  le  trinôme  Ma:'  -|-  ^Na;  +  P  en  carrés, 
on  a  la  forme 

En  supposant  M  =  o  {genre  parabole),  on  déduit  de  (G)  la 

forme 

(8)  (Gy  +  Ba:  +  E)=  -  (.Na;  +  P)  -  o 

Ainsi,  lorsque  M  g  o,  ie  premier  membre  de  l'équalion, 
est  décomposé  en  trois  carrés  (7)  dont  le  dernier  est  une 
constante,  ces  carrés  étant  afTectés  de  signes  +  ou  — ,  le 
premier  carré  est  affecté  du  signe +,  le  deuxième  est  malti- 
plié  par  —  M  qui  peut  être  positif  ou  négatif,  le  troisième 
peut  être  positif  ou  négatif.  Les  différentes  combinaisons 
de  signes  correspondent  aux  cas  que  nous  avons  rencontrés 
dans  la  discussion  générale  précédente.  Nous  les  résumerons 
dans  le  tableau  qui  suit,  où  nous  désignerons  le  carré  positif 

/       N\' 
(Cy-[-Bx-\-E)  par  a%  le  carré—  M  hi^  +  jTj     P^i"  +  P'  o" 

—  p,  suivant  que  le  coefficient  —  M  est  positif  ou  négatif, 
-MP 


M 


-  par  4-  'i^''  ou  —  k^,  suivant  qu'elle 


est  positive  ou  négative. 

Lorsque  M=^o,  l'équation  prend  îa  forme  (8)  d'un  carré 
a'  suivi  d'une  fonction  linéaire  (ïNa;  +  P)  qiie  nous  désigne- 
rons par  -j-  quand  N  est  différent  de  zéro;  quand  M  est  nul, 
cette  fonction  linéaire  se  réduit  à  une  constante  P,  que  nous 
désignerons  par  -f-  ^^^  ou  —  k^,  suivant  qu'elle  est  positive  ou 
négative. 

Nous  aurons  ainsi  le  tableau  ci-dessous,  dans  lequel  il  faut 
pour  le  moment  ne  pas  tenir  compte  des  indications 
inscrites  dans  la  troisième  colonne  qui  se  rapporte  au  cas 
C  =  o  examiné  plus  loin. 
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GEMIir 

'■■' 

C=o 

COURBE 

FORME 
m  i.'ÉaDAiic.s 

M<o  EIILpso. 

NS_MP<o 
N2  — MP=o 

SLC  =  olaemii'bo 
n'est  jamais 
une  ellipse. 

EIllFic  imifioiirt 

M>o.Hypepl)ole. 

N'-MP50 

.50 

ta  JpsiKi  ïai 

I=— P^zfc4'=0 

M==oParabole, 

N  =  o,P>o 

?Jt^O,P<0 

«-»    D2-AF<0 

Mf 

La  constante  c  qui  figure  dans  la  tio         le  c  lo     e  a  pour 

valeur  ^  (-  AE'  -  FB»  +  ^BDE). 

Ce  tableau  rend  manifeste  ce  fait  que  si  M  <  o,  avec 
N*  —  MP<o  l'équation  ne  représente  aucun  lieu,  car  son 
premier  membre  est  alors  une  somme  de  trois  carrés 
a'  +  P'  +  fcî  qui  ne  peut  s'annuler  pour  aucune  valeur  réelle 
des  coordonnées  :  on  convient  de  dire  que  l'équation  repré- 
sente une  ellipse  imaginaire.  De  même  on  voit  immédiate- 
ment que  si  M  <  o  avec  N'  —  MP  =  o  l'équation  représente 
un  point,  car  son  premier  membre  a*  -|-  fl'  élant  une  somme 
de  deux  carrés  ne  peut  s'annuler  qu'au  point  dont  les 
coordonnées  annulent  à  la  fois  ces  deux  carrés,  c'est-à-dire 

N 
Cy  +  Bx+E  et  ic+  Tî  .Dana  le  cas  du  genre  hyperbole, 

l'équation  représente  toujours  un  lieu  :  si  N^  —  MP  =  o,  elle 
représente,  comme  nous  avons  vu,  deux  lignes  droites  qui 
se  coupent;  celaest  évident  d'après  le  tableau  précédent,  car 
l'équation,  étant  alors  de  la  forme  «^  —  fi'  =  o,  se  décompose 
en  un  produit  de  deux  facteurs  réels  du  premier  degré 

GÉOM.   ASAI.YT.  9 
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(*  -j-  f)  («  —  p)  =  o  ;  elle  est  donc  équivalente  au  système  de 
deux  équations 

qui  représentent  deux  droites  passant  par  le  point  d'inter- 
section de  «  =  oet  p  =  o.  Par  analogie  avec  ce  cas,  on  dit 
quelquefois  qu'une  ellipse  point  est  un  ensemble  de  droites 
imaginaires  qui  se  coupent,  car  l'équation  est  alors  de  ia 
forme  «*  +  ?'^o  ^^  ^^^  algébriquement  équivalente  à 
l'ensemble  des  deux  équations  linéaires 

qui  ne  représentent  rien,  mais  qu'on  convient  d'appeler 
équations  de  deux  droites  imaginaires  conjuguées:  ces  deux 
équations  sont  satisfaites  par  les  coordonnées  du  point  qui 
annulent  à  la  fois  a  et  p,  c'est-à-dire  du  point  auquel  est 
réduite  l'ellipse.  On  convient  de  dire  que  les  deux  droites 
imaginaires  se  coupent  en  ce  point. 

2»  C  =  o.  La  courbe  n'est  alors  jamais  du  genre  ellipse. 

Si  B  est  différent  de  zéro,  on  peut,  comme  on  l'a  vu  dans 
le  Q°  141,  mettre  l'équation  sous  la  forme 

où  la  constante  e  qui  est  le  reste  de  la  division  de 


c  =  __  (—  AE'  —  FB^  +  aBDE)  ; 

l'équation  s'écrit  donc  en  chassant  le  dénominateur 

(y  —  aœ  —  b)(x  —  (f)  —  c  =  o  . 

Le  premier  terme  est  un  produit  de  facteurs  linéaires  en  x 
et  ^  :  on  peut  aussi  le  mettre  sous  la  forme  d'une  dilTérence 
de  carrés  a'  —  S^  en  écrivant 
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(ij  —  o-x  —  b^x—dY      (y  —  ax  —  b  —  x-{-  d)-         _ 

équation  de  la  forme  a*  —  p'— c  =  o,  c  désignant  une  con- 
stante positive  négative  ou  nulle. 

Si  c  est  différent  de  zéro,  on  a  une  véritable  hyperbole; 
si  c  =:  o,  le  premier  membre  de  l'équation  se  décompose 
en  un  produit  de  deux  facteurs  linéaires  et  la  courbe  se 
compose  de  deux  droites  qui  se  coupent. 

Si  B  est  nul  en  même  temps  que  G,  E  étant  différent  de  o, 
l'équation  est 

As'  +  -jDx  +  2E!/  +  F  =  o  ; 
elle  représente  une  parabole  et  peut  s'écrire  sous  la  forme 
ft'  —  Y  =  o.  a  et  Y  désignant  deux  fonctious  linéaires  dont  la 
première  se  réduit  à  œ.  Si  en  outre  E  est  nul,  l'équation  est 
un  trinôme  en  x  égal  à  zéro  :  on  peut  l'écrire  : 
/         n\^      D^  — AP 

elle  représente  deux  droites  parallèles  réelles,  imaginaires 
ou  confondues,  suivant  que  D'  — AP  est  positif,  négatif  ou 

nul.  Le  terme  so-i--r  est  une  fonction  linéaire  a,  la  cou- 
stante  ■-■~    ■    est  de  la  forme  zhk^;  l'équation  est  donc 

alors  de  la  forme  œ'  ±  fc'  =  o. 

Ces  résultats  sont  résumés  dans  ie  tableau  de  ia  page  lag; 
les  différentes  hypotiièses  correspondant  au  cas  C  ^^  "  sont 
résumées  dans  la  troisième  colonne. 

Remarque.  Si  l'on  forme  la  quantité  N=— MP,  en  rem- 
plaçant M,  N,P  par  leurs  valeurs  en  fonction  des  coefficients 
A,  B,  C,  D,  E,  P,  on  trouve 

(9)    N'-MP  =  -C(ACP-AE'-CD'-FB=-f-2BDE). 
La  quantité,  entre  parenthèses,  qui  joue  un  rôle  important 
dans  la  théorie,  se  nomme  le  fiiscfiminant  de  la  courbe  :  on  la 
désigne  par  A  : 


y  Google 


132  LIVHE  ni,  CHAPITRE  I. 

i  =  ACF  — âE=-ÇD=— FB^+aBDE. 

Il  résulte  de  la  discussion  que  nous  avons  faîte  et  qui  est 
résumée  dans  le  tableau  précédent  que  la  condition  nécessaire 
et  suffisante  pour  que  la  courbe  soit  un  système  de  deux  droites 
réelles,  imaginaires  ou  confondues  est 

A  =  o. 

En  effet,  si  C  et  M  ne  sont  nuls  ni  l'un  ni  l'autre,  la  condi- 
tion nécessaire  et  suffisante  pour  que  l'équation  représente 
deux  droites  est  N'  —  MP  —  o ,  c'est-à-dire  d'après  (9)  i  =  o; 
si  C  est  différent  de  zéro  et  M  nul,  cette  condition  est  N  =  o 
c'est-à-dire  encore  A  =  o. 

Si  G  =  o,  et  B  différent  de  zéro,  la  condition  est  c  =  o, 
c'est-à-dire  d'après  la  valeur  de  c  ,  A  =  o. 

Si  C  et  B  sont  nuls,  cette  condition  est  E  =  o  ,  c'est-à-dire 
encore  i  =  0 . 

124.  Gherctions  directement  la  condition  nécessaire  et  suf- 
fisante pour  que  l'équation  générale  du  second  degré  repré- 
sente deux  droites  réelles  ou  imaginaires,  c'est-à-dire  pour 
que  son  premier  membre  puisse  se  décomposer  en  un  pro- 
duit de  facteurs  linéaires  en  œ  et  »/  : 

(10)    Ax^-i-^Bxy-{-Cf-i-'iDx-\-^Ey-\-F=ilx+my-\'p){l'x-\-m'y-\-p'). 
Remplaçons  dans  cette  identité  x  et  y  par  -  et  -,  puis 

chassons  le  dénominateur  3^  nous  aurons  une  nouvelle 
idenlité  de  la  forme 

(i,)    f{x,y,s)  =  QR 

où      fix,y,z)  =  Aa;»  -î-  ^Bxy  4-  Cj/»  -\-  iDxz  +  ^'Eyz  -f  Fz" 
Q  =  lx-\-my-\-pz  ,  R  =  l'x-\-m'y-\-p'z. 

Inversement,  si  l'identité  (n)  a  lieu,  on  remonte  à  l'iden- 
tité (10)  en  faisant  2=1.  Prenons  les  dérivées  partielles 
successives  des  deux  membres  de  l'identité  (n)  par  rapport 
à  ^■sijjZ,  nous  aurons 
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/•;  =  s(A«  -f-  Bj/  +  Ds)  =  lR-\-  l'Q 
(i  2)  /■;  =  <Iic  +  Cy-\-  Es)  =  mR  +  m'Q 

/■;  =  a{DiC+ Ej, -f- F^)  =pR +/Q. 

Il  existe  évidemment  au  moins  un  système  de  valeurs 
dex,y,z  ,  x  =  a  ,  y  =  f)  ,  z=c  qui  annulent  à  la  fois  les 
fonctions  linéaires  P  et  Q  ,  «  ,  6  ,  c  n'étant  pas  nula  tous 
trois.  D'après  les  identités  (ra),  les  mêmes  valeurs  a,  b,c 
annulent  simultanément  f^  ,  f^  ,  f^ .  Ainsi,  lorsque  la 
conique  est  décomposée  en  deux  droites,  les  trois  équations 

Aa;  +  B)/  4-  D^  =  o 

(i^)  Bx-\-Cy-\-Ez  =  o 

D.r  +  E)/  +  F2=o 

linéaires  et  homogènes  en  j:,^.3  admettent  au  moins  une 
solution  x^^a  ,  y  =^b  ,  z  ^^c  dans  laquelle  les  trois  incon- 
nues ne  sont  pas  nulles  à  la  fois.  Donc  le  déterminant  des 
coefficients 


1     D    E    F     ) 

est  nul.  Ce  déterminant  n'est  autre  chose  que  le  discriminant 
écrit  plus  haut  (Remarque)  sous  forme  développée. 

La  condition  i  ;=  o  est  donc  nécessaire.  Elle  est  suffisante. 
En  effet,  supposons-la  remplie  :  il  existe  alors  un  système 
de  valeurs  a,  6,  c,  de  x,y,z,  non  nulles  toutes  trois,  vérifiant 
les  équations  (i  3),  c'est-à-dire  annulant /^  ,  f  ,  /'^.  Soit  par 
exemple  c  différent  de  zéro  :  faisant  le  changement  de 
variables, 


X  =  as'  -f-  x' 
y  —  bz'-\-  y' 


la  fonction  f(x,  y,  z)  deviendra 


y  Google 


m  LIVRE  m,  CHAPITRE  I. 

f(az'  +  x\bz'  +  y\cs% 

c'est-à-dire  en  développant  et  se  rappelant  que  la  fonction  est 
homogène  et  du  second  degré  en  a:,  y,  z  et  que  par  suite  ses 
dérivées  sont  homogènes  et  du  premier  degré, 
f(x,y.z)=z'^f{a,b,c}-\-x'^f'^^y'z%  +  fi!>:'^  +  ^Bxr  +  Gy'K 
Les  dérivées  f'^  et  f  sont  nulles  :  /'(a,  b,  c)  est  nul  aussi  en 
vertu  de  l'identité  facile  à  vérifier  (théorème  des  fonctions 
homogènes). 

La  fonction  f{x,y,z)  est  doncidentiqueàl'espression  Aa/*  + 
aBa/^'  -\-  Ci;''  qui  se  décompose  évidemment  en  un  produit  de 
deux  facteurs  linéaires  {X«'  +  \j.y')  (XV  +  [/.y)  et  l'on  a  identi- 
quement 

f{x,y,z)  =  ilaf  +  ^f){Vx'-\-^'f). 
Revenant  aux  variables  x,y,zh.  l'aide  des  équations  (14)  qui 
donnent 


on  a  pour  /'une  expression  de  la  forme 

f{x,  y.  z)  =  {lx-\-my-\-pz)  (l'x  +  m'y-\~p'z). 
Rbmaeque.  Nous  désignerons  para,  b,  c,  d,  e,f  les  mineurs 
du  discriminant  A  relatifs  aux  éléments  A,B,  G,  D,E,F; 
ainsi 

a==CF  -E»     ,  b  =  DE  — BF  ,  e  =  AP  — D' 
d=BE  — CD    ,  e=BD  — AE  ,  f:=AG-B'. 

Le  genre  de  la  conique  dépend  du  signe  de  f  :  quand  f  est 
nul,  la  courbe  est  du  genre  parabole, 

D'après  ces  notations,  on  a  en  développant  le  déterminant 
A  par  rapport  aux  éléments  d'une  ligne 

A  =  Aa+Bb-f  Da  =  Bl)  +  Ce+i!;6=:Dd-|-Ee  +  Ff. 

124  to.  Pour  terminer,  chercbons  les  conditions  néces- 
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saires  et  suffisantes  pour  que  la  conique  soit  formée  de  deux 
droites  confondues.  Le  premier  membre  de  l'équation  est 
alors  le  carré  parfait  d'une  fonction  linéaire  des  coordonnées 
et  l'on  a  l'identité 

(i5)  f{x,y,z)  —  ilx-\-my-^pz)\ 

En  prenant  les  dérivées  partielles  des  deux  membres  de 
cette  identilé,  on  voit  immédiatement  que  les  trois  équations 
linéaires  (i3)  se  réduisent  à  une  seule 

(i6)  lx-\-my^pz~o. 

Elles  ont  donc  leurs  coefficients  proportionnels,  ce  qui 
revient  à  dire  que  tous  les  mineurs  de  A  sont  nuls. 

[ij)     a=i)  ,  b  =  o  ,  c  =  o  ,  cl  =  o  ,  e  =  o  ,  f=o. 

Par  exemple,  les  conditions 

A_B_D 

donnent  en  chassant  les  dénominations  f=o  ,  d  =  o;  etc.. 
On  peut  aussi  vérifier  directement  ces  coûditions,  car 
l'identité  (i5)  donne 

A  =  (',   C  — »!^  F  =  p^ 
B  =  Im,  D^lp,   E  =  mp. 

Formant  les  mineurs  a,  b,  c,...  on  trouve  qu'ils  sont  tous 
nuls. 

Ces  conditions  (ij)  sont  d'ailleurs  suffisantes  pour  que  le 
premier  membre  de  l'équation  soit  un  carré  parfait.  En 
effet,  si  elles  sont  remplies,  les  trois  coefficients  A,  G,  F 
ne  peuvent  être  nuls  tous  trois,  car  les  conditions  (17)  exi- 
geraient que  B,  D,  E  fussent  nuls  aussi  et  tous  les  coeffi- 
cients seraient  nuls.  Supposons  alors  A  différent  de  zéro, 
on  aura 

Af{T,  y,  z)  =  k^x^  +  2 AB  xij  +  ÂCy*  +  a  AD^s-f  2  k¥.yz  +  APz». 
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Or,  d'après  les  conditions  (17)  supposées  remplies,  on  a 
AG  =  B=  ,  Aii  =  BD  ,  AF  =  D' 
et  la  relation  ci-dessus  donne 

Nous  reviendrons  sur  ce  sujet  avec  plus  de  détails  à  la 
fin  du  livre  IIl. 

TANGENTE  AUX  COURBES  DU   SECOND  DEGRÉ, 

12s.  Soit/'(x,  y)  =  o  l'équation  d'une  courbe  ;  si  l'on  appelle 
3;  et  ^  les  coordonnées  du  point  de  coniact  M,  X  et  Y  les  coor- 
doiinées  variable  d'un  point  quelconque  de  la  tangente, 
nous  avons  vu  (n"  89)  que  la  tangente  est  représentée  par 
l'équiitlou 

ou  xfi+Yr;-(.T/;+j/;)=o. 

Lorsque  la  courbe  est  du  second  degré,  on  a 

/;;=.{Â.T+B;/+D)    ,    f;=:(Bx+Cy-\-E), 

*/i + yf; = -K^^'  +  ^^^y + Gy' + ^'>^ + %)■ 

Le  point  de  contact  M  étant  situé  sur  la  courbe,  ses  coordon- 
nées a;  et  ^  vérifient  l'équation 

(0  A3:'+sB3'!/  +  Cf +3Da^+a%  +  F  =  o; 

on  en  déduit 

et,  par  suite, 

ifi+sr;=->(D^+iî!/+p). 
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L'équatîoii  de  la  tangente,  au  point  dont  les  coordonnées  sont 
X  et  y,  devient  ainsi 

(a)  (Ax-\-B!/  +  -D]X  +  (Bx+Cy  +  E)Y-\-(ï)x+Ey  +  F]=o. 
On  remarque  que  les  coordonnées  a^  et  y  du  point  de  contact 
n'y  entrent  qu'au  premier  degré.  Gomme  cette  équation  peut 
être  mise  sous  la  forme 

(3)  (AX+BY+D>+{BX+CY+E)y  +  (DX+EY+F)  =  o, 
on  remarque  aussi  qu'elle  ne  change  pas,  quand  on  permute 
X  et  ar,  Y  et  y. 

Proposons- nous  maintenant  de  mener  des  tangentes  à  la 
courbe  par  un  point  donné  P,  non  situé  sur  la  courbe,  et 
ayant  pour  coordonnées  x,  et  y, .  Prenons  pour  inconnues  les 
coordonnées  a;  et  y  an  l'un  des  points  de  contact  M;  ces  co- 
ordonnées doivent  vérifier  l'équation  (i);  la  tangente  au 
point  M  est  représentée  par  l'équation  (2)  ;  cette  tangente  de- 
vant passer  par  le  point  P,  les  coordonnées  de  ce  point  véri- 
fieront l'équation  (a)  ou  l'équation  (5),  et  l'on  aura 

(4)  (Aa:.-hBy,+D)aT-(-(Ba7,-{-Cy.-(-E)y-fDa:,-î-Ey,-^F  =  o. 

Les  coordonnées  x  et  y  sont  donc  déterminées  par  les  deux 
équations  sin\uUanées  (0  et  (4)-  L'une  étant  du  second  degré, 
l'autre  du  premier  degré,  le  système  de  ces  deux  équations 
admet  deux  solutions,  et  l'on  peut  mener  par  un  point  donné 
P  deux  tangentes  à  une  courbe  du  second  degré,  La  résolution 
de  ces  deux  équations  revient  à  chercher  les  points  d'intersec- 
tion des  lignes  définies  par  chacune  d'elles;  la  première  est  la 
courbe  proposée,  la  seconde  une  droite  passant  par  les  deux 
points  de  contact.  On  peut  remarquer  que  Téquation  (4)  de  la 
corde  des  contacts  a  la  même  forme  que  i'équation  (2)  de  la 
tangente;  il  suffit  de  remplacer  dans  celle-ci  les  coordonnées 
du  point  de  contact  par  celles  du  point  P. 

126.  Cherchons  la  condition  pour  qu'une  droite  y  =  mx-\-k 
8oit  tangente  à  une  courbe  du  second  degré.  Si  dans  l'équa- 
tion (1)  on  remplace  y  par  mx-\-k,  on  obtient  une  équation 


y  Google 


138  LIVRE  m,  CHAPITRE  I. 

du  second  degré  en  x,  donnant  les  abscisses  des  points  d'in- 
tersection de  la  droite  et  de  la  courbe  ;  la  droite  devient  tan- 
gente, quand  ]es  deux  racines  sont  égales;  on  obtient  ainsi 
l'équation  de  condition 

am^  —  zhm-\-o-\-  adwifc  —  zek -\- îk"  =:■  o. 
Si  l'on  prend  l'équation  de  la  droite  sous  la  forme 

la  condition  devient 

(5)  au^  -}-  abuy  +  eu'  +  adw-j-  aew  +  f  :=  o. 

On  rendra  le  calcul  plus  symétrique  de  la  façon  suivante. 
Considérons  la  droite 

»x  +  »y  +  i=o 

et  supposons  qu'elle  soit  tangente  à  la  courbe  au  point  de  coor- 
données X  et  y.  Alors  l'équation  de  la  droite  devra  être  iden- 
tique à  celle  de  la  tangente  en  ce  point  et  l'on  devra  avoir, 
en  désignant  par  X  un  coefdcient  de  proportionalité  -, 

(6)  v^\{Bx+C>/-^E) 
,=\(Qx  +  E>/  +  F). 

En  multipliant  la  première  de  ces  équations  par  x,  la 
deuxième  par  y  et  les  ajoutant  à  la  troisième  on  a  : 

itx  ^  vy -{- i  =■   >.(Ax'-\-s.Bxy-\-Cf'i--2'i)x-i-sEy-\-F); 
comme  le  point  x,i/  est  sur  la  courbe,  le  second  membre   est 
nul  et  l'on  a  : 

tiX-^vy-\-  1  =  0 
ou  X  (w^  -|-  !iy  +  i)  =  o. 

Cette  équation  jointe  aux  équations  (6)  donne  un  système  de 
quatre  équations  du  premier  degré  en  'f^x,  hj  et  i.  L'élimina- 
tion de  ces  trois  quantités  fournit  la  condition  cherchée  sous 
forme  d'un  déterminant  : 


A 
B 

B 

C 

D 

E 

D 

E 

F 

dont  le  développement  conduit  à  l'équation  (5). 
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CHAPITRE    II. 


Centre, 
diamètreB  et  ases  des  coufbea  du  t 


127.  Nous  avons  appelé  centre  d'une  courbe  un  point  fixe 
C,  par  rapport  auquel  tous  les  points  de  la  courbe  sont  symétri- 
ques deux  à  deux.  En  discutant  l'équation  générale  du  second 
degré,  nous  avons  reconnu  que  l'ellipse  el  l'hyperbole  ont  un 
centre.  Nous  nous  proposons  maintenant  de  rechercher  direc- 
tement le  centre  d'une  courbe  du  second  degré,  sans  résoudre 
l'équation.  La  méthode  que  nous  suivrons  repose  sur  ce  théo- 
rème ;  quand  l'origine  des  coordonnées  est  centre  d'une  ligne  du 
second  degré,  l'équation  de  la  ligne  ne  contient  pas  de  termes 
du  premier  degré. 

Soit,  en  effet, 
(i)  A^^  +  ^B^y  +  Cy'  +  iîDx  +  ^Ey  +  F-o 

l'équation  d'une  ligne  du  se- 
cond degré  ayant  l'origine  pour 
centre  [fig.  77);  l'équation  d'une 
droite  MM'  menée  par  l'origine 
est  de  forme  y  =  mx.  L'élimina- 
tion de  X  entre  cette  équation 
et  celle  de  la  courbe  donne 
^■«-  "■  l'équation 

(2)         (A  +  2B/«  -f  Cm--)  :c^  +  a  (D  -f-  E«)  «  -)-  F  =  o, 

qui  détermine  les  abscisses  des  deux  points  de  rencontre. 
L'origine  étant  le  milieu  de  la  droite  MM',  l'équation  précé- 
dente doit  avoir  ses  deux  racines  égales  et  de  signes  contraires, 
ce  qui  exige  que  le  coefficient  de  la  première  puissance  de  x 
soit  égal  à  zéro;  on  a  ainsi D  -|-  E»i  =  o,  et,  comme  cette  con- 
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ditioii  doit  être  vérifiée  pour  une  inâiiilé  de  \aleurs  de  m,  on 
doit  avoir  séparément  D^o,  E=:o.  EéciproquL'DiHit,  lorsque 
ces  conditions  sont  remplies,  l'équation  (2)  a  ses  dt-ux  racinep 
égales  et  de  signes  contiaires,  quelle  que  soit  la  valeur  de  m, 
et,  pur  suite,  l'origine  est  centre  de  la  courbe. 

128.  Pour  reconnaître  si  un  lieu  du  second  degré  a  un 
centre,  en  transportera  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes 
en  un  point  arbitraire,  dont  noua  désignerons  les  cnordonuées 
par  a  et  b,  puis  on  examinera  si  l'on  peut  déterminer  ces 
quanlités  de  manière  que  la  nouvelle  équation  ne  renferme  pas 
de  termes  du  premier  degré. 

Les  formules  pour  déplacer  les  axes  parallèlement  à  eux- 
mêmes  Eontx:=a-{-x',  y=^b-\-y'.  En  substituant  dans  l'équa- 
tion (1),  on  obtient  l'équation  nouvelle 

+  Aa' -j- aBflô -J- C*= -i-  2Da  4- aE4 -I- F  =  o, 

dont  il  importe  de  remarquer  la  composition.  Désignons,  poar 
abréger,  par/"(3r,  ^)  le  premier  membre  de  l'éqnalion  (1)  qui 
est  une  fonction  entière  du  second  degré  en  x  et  y,  dans 
l'équation  (3),  les  termes  du  second  degré  sont  les  mômes  que 
dans  l'équation  (1);  les  termes  du  premier  degré  ont  pour 
:coefflcients  les  dérivées  part;iflles  de  la  fonclion  /  {x,  y)  prises 
par  rapport  aux  variables  x  et  y,  et  dans  lesquelles  on  a  rem- 
placé ces  variables  par  a  et  i;  enfin  le  terme  constant  est  la 
valeur  que  prend  le  polynôme  f{x.  y)  pour  x=^a,y  =  b.  L'é- 
quation {2)  peut  donc  s'écrire  ainsi  : 

(4)  Ax-'+2B3^î'+cj,-+/;(«,s):t-+/;(o, %'+/(.,*)  =  o. 

En  égalant  à  zéro  les  coefficients  de  x'  et  de  y',  on  obtient  les 
deux  équations  du  premier  degré 

(  Aa+Bô  +  D  =  o. 
^'  i  Ba  +  C4  +  E==o. 

On  voit  par  là  que  Con  détermine  le  centre  d'une  courbe  du  se- 
cond degré  en  résolvant  les  deux  égua'ions  que  l'on  obtient  en  éga~ 
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lant  à  zéro  les  dérivées  partielles  du  premier  membre  de  l'équation 
proposée,  prises  par  rapport  àxetàj. 

129.  Si  l'on  considère  a  et  ô  comme  des  cooi-doiinéea 
variables,  chacune  dea  équations  (3)  définit  une  droite,  et  il 
y  a  lieu  de  distinguer  plusieurs  cas,  suivant  que  le  dénomi- 
naleur  commun  des  valeurs  des  inconnues,  ou  le  détermi- 
nant AG —  B'  que  nous  avons  représenté  par  —  M  ou  f,  est 
différent  de  zéro,  ou  égal  à  zéro. 

2.0  Lorsque  le  déterminant  f  est  différent  de  zéro,  les  deux 
équations  sont  vérifiées  par  un  système  de  valeurs  de  a  et 
de  6  et  par  un  seul  ;  les  deux  droites  se  coupent  ;  la  ligne  admet 
un  centre  et  un  centre  unique,  dont  les  coordonnées  sont, 
d'après  les  notations  du  n"  iî4 

u 

■i°  Lorsque  le  déterminant  f  est  égal  à  zéro  (genre  para- 
bole), les  droites  sont  parallèles  ou  se  confondent;  dans  le 
premier  cas,  le  lieu  n'a  pas  de  centre;  dans  le  second  cas,  il 
admet  comme  centre  chacun  des  points  de  la  droite  définie 
par  l'une  des  équations  {5).  Il  est  facile  de  voir  que,  dans  ce 
dernier  cas,  le  lieu,  s'il  existe,  se  compose  nécessairement 
de  deux  droites  parallèles.  Soit,  en 
>~-  ■  effet,  ce  la  droite  lieu  des  centres 
(fig.  78),  et  M  un  point  appartenant  au 
lieu;  joignons  le  point  M  aux  divers 
points  de  la  droite  GC,  et  prolongeons 
chacune  de  ces  droites  d'une  longueur 
égale  à  elle-même,  les  points  N,N', 
N"...,  ainsi  obtenus,  appartiendront 
encore  au  lieu;  or,  tous  ces  points  sont  situés  surune  paral- 
lèle à  GC.  En  opérant  de  même  avec  le  point  N,  on  aurait 
une  seconde  parallèle  MM'.  D'ailleurs,  l'équation  (1)  ne  peut 
pas  représenter  d'autres  points  que  ceux  de  ces  droites; 
autrement  une  droite  rencontrerait  le  lieu  en  plus  de  deux 


y  Google 


m  LIVRE  III,  CHAPITRE  II 

points.  Si  le  point  M  était  situé  sur  la  droite  GC,  les  deux 
pariiUèles  se  confondraient  avec  le  lieu  des  centres. 

Ï30.  Lorsque  la  courbe  admet  un  centre,  si  l'on  transporte 
les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes  en  ce  point,  l'équation 
se  siinpUfle  et  devient 

(7)  A3!'»  +  aBa^'ï/'  +  Cï/"  +  H  =  o, 

puisque  les  ternies  du  premier  degré  disparaissent.  Le  terme 
constant  H  de  la  nouvelle  équation  a  pour  valeur 

H  =  Afl' +  aBai»  +  Cè^  +  2  D«  +  sEi»  +  F, 
«  et  ô  désignant  les  coordonnées  du  centre.  Mais  les  quan- 
tités s  et  6  satisfont  aux  équations  (5)  ;  si  l'on  multiplie  les 
deux  membres  de  chacune  d'elles  respectivement  par  «  et  è 
et  que  l'on  ajoute,  il  vient 

Art=  +  2Bab  -h  œ  +  Drt  +  E*  ^  o, 
d'où 

Xa'  +  ^Bab  -f  Ci-^  =  —  (D«  +  Elj). 
et,  par  suite, 

H^Dfl4-E&  +  F, 
et  en  remplaçant  a  et  6  par  leurs  valeurs  (6) 

(8)  H  =  j. 

Lorsque  le  discriminant  Â  est  nul,  l'équation  se  réduit  à 

{9)  hx"-  +  iBx'y'-{^Cy"  =  o, 

d'où  

/    ^                         .       -B±\/b=  — AG    , 
(10)  1/  = i^ af. 

Si  la  quantité  B' — AG  est  négative,  l'équation  n'admet 
qu'une  solution  réelle  x'^o,y'  =  0.  Si  elle  est  positive, 
l'équation  représente  deux  droites  passant  par  i'origine. 
Dans  ce  cas,  l'équation  (7),  dans  laquelle  on  attribue  à  la 
constante  H  une  valeur  quelconque,  définit  une  hyperbole; 
nous  avons  vu  (n"  117)  que  les  asymptotes  d'une  hyperbole 
passent  par  son  centre,  et  que  leurs  coefficients  angulaires 
sont  donnés  par  la  formule 

_  ±-  B  v/b'  — AC , 
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ces  asymptotes  ne  sont  autre  chose  que  les  droites  représen- 
tées par  l'équation  (10}  ou  par  l'équation  (g).  Ainsi,  quand 
une  équation  du  second  degré  représente  une  hyperbole  rap- 
portée à  son  centre,  on  obtient  l'équation  des  asymptotes  en 
supprimant  ie  terme  constant  dans  l'équation  proposée. 

On  conclut  de  là  que,   si  l'équation  générale  du  second 
degré 

f{x,y)  =  kx'^  ^Bxy  +  Gy'  +  îDa;  +  aE^/  +  F  -  o 
représente  une  hyperbole,  l'équation 

représente  l'ensemble  des  deux  asymptotes.  En  effet  si  l'on 

porte  l'origine  au  centre  de  la  courbe,  f{x,  y)  devient 

i 
Kx'^  -\-  2Baiy4-  Q.y'^  -|--ï  ; 

donc  l'équation  (11)  devient 

AiF''  +  'îB3/!/'-|-Cî/'^=0, 

ce  qui  est  l'équation  des  asymptotes. 


131,  Si  l'on  coupe  une  courbe  du 

second  degré  par  une  série  de  droi- 
tes parallèles,  le  lieu  des  points  mi- 
lieux I  des  cordes  MM',  terminées  aux 
deux  points  de  rencontre,  est  un  dia- 
mètre de  ia  courbe.  Soit  m  le  coefficient 
Fig.  ™-  angulaire  des  cordes,  et 

(1)     A3^.y)  =  Aa;=  +  2Bj^y  +  C.v'-l-2Dx  +  2Ey  +  F  =  o 

l'équation  de  la  courbe.  Si  l'on  transporte  les  axes  parallèle- 
ment à  eux-mêmes  en  un  point  arbitraire  I  du  plan,  ayant 
pour  coordonnées  a  et  b,  l'équation  de  la  courbe  devient  (n°i  28) 

(i)  ki!\ -f  aBa/y'  +  C^"  +  C{a,  b) x'  +  f^My'  +  na,b)  =  o. 
.AlLiiionsacluelIement  par  ce  point  I  une  parallèle  MM'  à  la 
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direction  donnée,  l'équation  de  cette  parallèle  est  y  =  m/. 
L'élimination  de  /  entre  cette  équation  et  celle  de  la  courba 
conduit  à  l'équation  d»  second  degré 

(i ,)  [A+3Bm+Gm']^^+[/; {a,è)-\-n («,  ^M ^'+/'(«,  *)  =  o, 

qui  donne  les  abscisses  des  points  de  rencontre.  Lorsque  la  va- 
leur atlribuée  à  m  n'annule  pas  le  trinôme  A  -|-  aBm  +  Cm', 
coefficient  de  a:*,  chacune  des  sécantes  rencontre  la  courbe 
en  deux  points  ;  si  l'on  suppose  que  l'origine  I  soit  placée  au 
milieu  de  la  corde  MM'  (fig.  7g),  l'équation  (11)  ayant  ses  ra- 
cines égales  et  de  signes  contraires,  on  aura  la  relation 

(12)  /;(«,  6)  + "*/;(«.  ô)  =  o; 

cette  équation,  devant  être  satisfaite  par  les  coordonnées  du 

point  milieu  de  l'une  quelconque  des  cordes  considérées,  est 

l'équation  du  lieu.  Si  l'on  y  remplace  a  et  6  par  x  et  y,  elle 

devient 

{i3)  f:{x,y)^-mf;[x,y)  =  o. 

ou 

(i4)  (A^  4.  B^  +  D)  -f  m{Bx  -f  Cy  +  E)  =  o. 

Cette  équation  étant  du  premier  degré,  on  en  conclut  que  le 
diamètre  qui  correspond  à  une  série  quelconque  de  cordes 
parallèles  est  une  droite  DD'.  Appelons  m' le  coefficient  angu- 
laire du  diamètre  ;  nous  aurons  la  relation 


:i5) 


(16)  Gmm'  +  B(m  -f  m')  -|-  A  -=  o. 

132.  Remarque  i.  —  Les  valeurs  de  ce  et  y  qui  satisfont  aux 
équations  simultanées 

Aa:  +  By  4-  D  =  0  ,      Bx  +  Cy+E  =  o, 

vérifient  l'équation  (i4),  quelle  que  soit  la  valeur  de  m  ;  donc, 
si  le  lieu  a  un  centre  unique,  tous  les  diaraètrts  passent  par 
le  centro,  et,  s'il  en  a  une  infinité,  tous  les  diamètres  se  con- 
fondent avec  le  lieu  des  centres. 
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Les  deux  équations,  qui  déterminent  le  centre,  représen- 
tent deux  diamètres  ;  le  premier  correspond  aux  cordes  paral- 
lèles à  l'axe  des  x,  le  second  aux  cordes  parallèles  à  l'axe  des  y. 
On  les  obtient  en  faisant  m  =o  ou  m  ^  co. 

133,  Remarque  ii,  —  Lorsque  la  courbe  est  une  ellipse,  le 
trinôme  Â+aBni  +  CmS  ayant  ses  racines  imaginaires,  est 
toujours  différent  de  zéro  ;  à  toute  direction  des  cordes  corres- 
pond un  diamètre  défini  par  l'équation  (i4). 

Cette  équation  (i4),  si  l'on  y  considère  m  comme  un  para- 
mètre arbitraire,  représente  toutes  les  droites  qui  passent 
par  le  centre  ;  on  en  conclut  que  toute  droite  passant  par  le 
centre  est  un  diamètre. 

Remarque  m.  —  Dans  le  cas  de  l'hyperbole,  le  trinôme 
A -|-2E«2  + Cm"  s'annule  pour  deux  valeurs  réelles  de  m,  qui 
sont  précisément  les  coefficients  angulaires  des  asymptotes. 
Si  l'onattribue  à  m  l'une  de  ces  valeurs,  l'équation  (ii)  s'a- 
baissant  au  premier  degré,  chacune  des  sécantes  ne  rencontre 
la  courbe  qu'en  un  point-  Si,  en  outre,  les  coordonnées  a  et  ô 
du  point  I,  par  lequel  on  mène  la  sécante,  vérifient  la  rela- 
tion (12),  l'équation  (il),  ayant  ses  deux  premiers  coefficients 
nuls,  n'admet  plus  de  solution  ;  la  droite  représentée  par  l'é- 
quation (14)  est  alors  le  lieu  des  points  I  tels  que  les  parallèles 
menées  par  chacun  de  ses  points  à  la  direction  donnée  ne 
rencontrent  pas  la  courbe;  mais,  en  vertu  de  la  relation  {16), 
la  valeur  de  m'  étant  égale  à  m ,  toutes  ces  parallèles  se  con- 
fondent avec  la  droite  {i4)  elle-même.  Comme  cette  droite  passe 
par  le  centre,  c'est  l'une  des  asymptotes. 

L'équation  (14),  si  l'on  y  considère  m  comme  un  paramètre 
arbitraire,  représentant  toutes  les  droites  qui  passent  par  le 
centre,  on  en  conclut  que  toutes  ces  droites,  excepté  les  deux 
asymptotes,  sont  des  diamètres. 

134.  Remarque  iv.  —  Dans  le  cas  de  la  parabole,  on  a 

A      B 

AC  — B°  =  o,  ou  =  =  -^  ;  11  en  résulte  que  la  valeur  de  m' 

donnée  par  l'équation  (i5),  est  indépendante  de  m  et  égale  à 

GDOM,   ANALYT.  M 
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—  -;  ainsi  tous  les  diamètres  de  la  parabole  sont  parallèles 
entre  eux. 

Le  trinôme   A+aSm+Cm'  a  ses  deux  racines  égales  à 

—  —  coefficient  angulaire  des  diamètres.   Si  l'on  mène  des 


3  parallèles  à  cette  direction,  chacune  d'elles  ne  cou- 
pera la  courbe  qu'en  un  point.  D'autre  part,  quand  on  attribue 
à  m  la  valeur—  j-,  >  les  coefficients  de  a:  et  y  dans  l'équation  (i4) 
deviennent  nuls  et  l'équation  cesse  de  re;'résenter  une  droire. 
L'équation  (14),  dans  laquelle  on  regarde  m  comme  un  para- 
mètre arbitraire,  représente  toutes  les  droites  parailèles  à  la 


direction  est  un  diamètre  de  la  parabole. 
Lorsqu'on  a  en  même  temps  AC  —  B*  =  o  et  BE  —  CD  ^=  o, 

ou  —=  —  =  —■,  le  lieu  du  second  degré  se  compose  de  deux 

droites  parallèles;  si  l'on  appelle  — m' la  valeur  commune  des 
rapports  précédents,  on  a 

Aa:  +  By  -I-  D  =  —  m'(Bx  +  C.v  +  E), 

et  l'équation  (14)  se  réduit  à 

(m-m-){lix-\-Gy-\-B)  =  o. 

Ainsi,  dans  ce  cas,  tous  les  diamètres  coïncident. 

DIAMÈTRES    CONJUGCÉS. 

133.  Supposions  AG  —  B'  diCérent  de  zéro.  Les  deux  coaf- 
ficii-nts  m  et  m'  ?(int  liés  par  la  relation 

(i6)  Gmm'  +  B(m  +  m']  +  A  =  o. 

Imajîinons  que  l'un  mène  d^s  s^-cantes  telles  que  MM'  paral- 
lèles au  iHanictre  DD'  (fig.  79);  S»itm"  le  coefticient  angulaire 
du  iliauiêire  Elî'.  qui  divirte  res  cordes  en  deux  parties  égales, 
on  aiii-a  di  niê'iie,  entre  ta  dirt^ction  m'  dt;s  cordes  et  la  direc- 
tion m"  du  diamêlre  correspondant  iîK',  la  relation 
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cette  équation  et  la  précéilente  étant  du  premier  degré  par 
rapport  à  m"  et  A  m,  on  a  m":=m.  Les  deux  diamètres  DD'  et 
EE',  dont  les  coefficients  angulaires  sont  m'  et  in,  jouissent  de 
celte  propriéié  qiiecliacun  d'eux  divise  en  deux  parties  égales 
Itis  cordes  parallèles  à  l'autre;  on  les  a  nommés,  pour  cotte 
raison,  diamètres  conjugués. 

L'eilîpse et  i'hyperbole  ont  une  infinité  de  sjsièmes  de  dia- 
mètres conjugUos.  On  peut  prendre  pour  premier  diamètre 
une  droite  quelconque  menée  par  le  centre,  pourvu  qu'elle  ne 
se  confonde  pas  avec  l'une  dea  asymptotes,  si  la  courbe  est 
une  hyperbole. 

136.  Nous  avons  vu  (n"  i3o),  que  l'équation  de  la  courbe, 

rapportée  à  des  axes  parallèles  aux  axes  primitifs  et  menés 

par  le  centre,  est 

{J7)  Aa;'+2B^y-|-Cy=+H  =  o, 

Si  l'on  prend  pour  nouveaux  axes  de  coordonnées  deux  dia- 
mètres quelconques,  et  que  l'on  effectue  la  transformation  à 
l'aide  des  formules  (4)  du  n°  5i,  le  polynôme  homogène  et  du 
second  degré  Aa;^  4"  2Ba;^+Cy' se  transformant  en  un  poly- 
nôme homogène  et  du  second  degré  AV  -\-  aBVî/  +  O'y", 
l'équation  devient 

Ay'-l-aBvy-i-cy'-i-H=:o. 

Lorsque  les  deux  diamètres  sont  conjugués,  comme  à  chaque 
valeur  de  a/  correspondent  deux  valeurs  de  y'  égales  et  de 
signes  contraires,  le  coeificient  B'  est  nul,  et  l'éuuation  se  ré- 
duit à  la  forme  simple 

(i8)  AV*-|-CV=+H-o. 

Dans  le  cas  de  la  parabole,  si  l'on  prend  pour  origine  un 
point  de  la  courbe,  ce  qui  fait  disparaître  le  terme  constant, 
pour  axe  des  ce'  le  diamètre  qui  passe  par  ce  point  et  pour  axe 
des  y'  une  parallèle  aux  cordes  que  le  diamètre  divise  en  deux 
parties  égaies,  comme  à  chaque  valeur  de  a;'  correspondent 
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deux  valeurs  de  y  égales  et  de  signes  contraires,  on  doit  avoir 
BV  +  E'^o,  et  par  suite  séparément  B'^o,  E'=o;  d'autre 
part,  la  courbe  étant  une  parabole,  la  condition  A'C  —  B''  =  o 
doit  être  sastifaite,  ce  qui  exige  A'::=o;  ainsi  l'équation  se 
réduit  à  la  forme  simple 

(19)  Cy=  +  2DV  =  o. 

Remarquons  que  l'axe  des  y'  coïncide  avec  la  tangente  à 
l'origine. 


137.  Ijans  les  courbes  du  second  degré,  les  diamètres  per- 
pendiculaires aux  cordes  qu'ils  divisent  en  deux  parties  égales 
sont  des  axes  de  symélrie. 
La  parabole  ayant  tous  ses  diamètres  parallèles,  si  l'on  ima- 
gine  une  série  de  corJes  MM'  (lig.  Si>) 
perpendiculaires  à  la  direelion  commune 
des  diamètres,  le  diamètre  AA',  qui  di- 
vise ces  cordes  en  deux  parties  égales, 
sera  un  axe  de  la  courbe  et  ce  sera  le  seul. 
Le  coefficient  angulaire  des  diamètres  est 

—  -  ;  donc,  si  les  coordonnées  sont  rec- 
tangulaires, l'axe  de  la  courbe  est  le  dia- 
mètre des  cordes  ayant  pour  coefficient  angulaire  tt  ;  son  équa- 
tion (n«  i3i)  est 
(ao)  B(A^  4-  By  +  D)  +  C(Br  +  Cy  +  E)  =  o. 


Dans  le  cas  des  coordonnées  obliques,  le  coefficient  angulaire 

des  cordes  perpendiculaires  à  l'axe  étant  — -—j^, ,  cette 

droite  est  déterminée  par  l'équation 

(Aa;+By  +  D){B-Gcos6)  +  (B^-|-;C!/-fE)(G-Beos6)  =  o. 

L'équation  de  la  parabole,  rapportée  à  son  axe  A4'  et  à  la 
tangente  au  sommet  A,  est  de  la  forme  {19). 
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Lorsque  la  courbe  est  une  ellipse  ou  une  hjperbole, 
axe  AA.'  (S.g.  Si)  en  correspond  un  se- 
cond BB',  formant  avec  le  premier  un 
système  de  diamètres  conjugués,  la 
question  est  ainsi  ramenée  à  la  recher- 
che des  diamètres  conjugués  perpendi- 
culaires entre  eux.  Si  les  coordonnées 
sont  rectangulaires,  on  obtient  les  coef- 
ficients angulaires  des  axes  enjoignant 
à  l'équation  (16)  la  relation  mm'^^ —  i 
_G  — A 
~    B 
cond  degré. 
(■2!)  B!('  +  (A  — CJM  — B  =  o. 

Si  l'origine  des  coordonnées  coïncide  avec  le  centre,  I' 
tion 
(22)  B^=-|-(A-C)^î/-Bx»  =  o, 

que  l'on  déduit  de  î'iî'quation  (21)  en  remplaçant  u  par  —  , 

représente  l'ensemble  des  deux  axes. 

Dans  le  cas  des  coordonnées  obliques,  les  coefficients  angu- 
laires des  axes  sont  les  racines  de  l'équation 
(25)       (B  —  G  cos  0]u^  4-  (A  —  C)m  —  (B  —  A  cos  9)  =  0. 

L'équation  de  la  courbe,  rapportée  à  ces  deux  axes,  est  do 
la  forme  (18). 

Soit  w  une  racine  de  l'une  des  équations  (21)  ou  (aS)  :  l'équa- 
tion de  i'axe  correspondant  sera  : 

/:+<="■ 

Donc,  l'origine  des  coordonnées  étant  choisie  d'une  manière 
quelconque,  on  aura  une  équation  du  second  degré  repré- 
sentant l'ensemble  des  axes  en  remplaçant,  dans  (ar)  ou  (23), 


(éq.  2 


B(/-;--fl')-(A.-c)/;/;  = 
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137  bis,  RECONXA.ITRE  LA.  POSITION  d'uN  POINT  PA.R  RAP- 
PORT A  UNE  CONIQUE.  Soît 

f(œ,  y)  =  A^»  +  ^Bxy  +  Cf  +  ^T>x  +  ^E^  +  F 

le  premier  membre  de  l'équation  d'une  coni(]ue.  Si  l'on 
déplace  dans  le  plan  le  point  M  (x,y)  d'une  manière  continue 
en  lui  faisant  suivre  un  chemin  quelconque,  la  fonction  f{x,y) 
varie  d'une  manière  continue  et  ne  peut  changer  de  signe 
que  si  elle  s'annule,  c'est-à-dire  si  le  point  M  traverse  la 
courbe.  Le  signe  de  f{x,y)  est  donc  le  même  en  tous  les  points 
du  plan  situés  d'un  wî^wecflte'deiacourhe;  d'ailleurs,  ce  signe 
change  effectivement  quand  le  point  M  traverse  une  braniîhe 
simple  de  la  courbe.  En  effet,  soit  y^mx-\-h,  l'équation 
d'une  sécante  M'M"  coupant  la  courbe  en  deux  points  réels 
distincts  M'iVI",  d'abeisses  a/  et  3;°;  déplaçons  le  point  M  sur 
celte  sécante,  nous  aurons 

f{x,v)  =  f(œ,mx-\-h]; 

la  fonction  f{x,  mx-'rh)  est  un  trinôme  du  second  degré  en  x 
ayant  pour  racines  re' et  x".  Ce  trinôme  a  un  certain  signe 
quand  x  est  extérieur  à  l'intervalle  x'x"  et  le  signe  contraire 
quand  x  est  dans  cet  intervalle.  Donc,  quand  le  point  M  se 
déplace  sur  la  droite  indéfinie  M'W,  la  fonction  f{x,mx-\-h) 
ou  son  égale  f(x,y)  a  un  certain  signe  tant  que  le  point  M  est 
extérieur  au  segment  M'M"  et  le  signe  contraire  lorsque  le 
point  est  sur  ce  segment.  Le  signe  de  f(x,y)  change  donc 
quand  le  point  M  traverse  la  courbe  sur  une  sécante. 

D'après  cela,  i!  surfit  de  connaître  le  signe  de  fix.y)  en  un 
point  du  plan  non  situé  sur  la  courbe,  pour  connaître  ce 
signe  partout.  Prenons  par  exemple  la  fonction 

f{x,y)  =  x^  +  xy+y'—-iX'j-y 
qui,  égalée  à  zéro,  représente  une  ellipse  réelle.  Si  on  prend 
un  point  U(x,y)p\âcé  très  loin,  il  sera  extérieur  à  la  courbe; 
prenons-le  par  exemple  sur  l'axe  Oy{x  =  o,y  très  grand)  : 
alors  f{x,y}  qui  se  réduit  à  un  trinôme  eu  1/ est  manifestemeiit 
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positif.  Donc,  dans  cet  exemple,  f{x,y)  est  positif  en  deliors 
de  Tellipse  et  par  suite  négatif  à  l'intérieur.  On  reconnaîtra 
imiiiédialement  !a  position  d'un  point  {x,y)  par  rapport  k  la 
courbe  en  regardant  le  signe  de  f(x,y). 

Revenons  au  cas  général  et  clierclions  adonner  des  règles 
simples  suivant  les  différents  cas. 

lo  Si  l'équation  f{x,  y)  =  o  représente  une  ellipse  imaginaire, 
ou  une  ellipse  point,  ou  deux  droites  parallèles  imaginaires, 
ou  deux  droites  confondues,  Ja  fonction  f{x,y)  a  le  même 
signe  en  tous  les  points  du  plan;  car,  dans  les  trois  premières 
hypothèses,  elle  ne  s'annule  qu'en  un  point  au  plus  et,  dans 
la  dernière  (droites  confondues),  la  l'onction  f(x,y)  est  un 
ca'.Té  parfait. 

a"  Si  f{x,y)  =  o  représente  «ne  ellipse  réelle  ou  une  hyper- 
bole, on  convient  d'appeler  intérieur  de  la  courbe  la  région 
du  plan  qui  contient  le  centre;  extérieur,  le  reste  du  plan. 
Les  signes  de  fix,y)  sont  difféi"ents  à  l'intérieur  et  à  l'exté- 
rieur. Soient  «  et  6  les  coordonnées  du  centre,  la  fonction 
f{x,y)  prend  an  centre  la  valeur  (n''  iSo) 


/•(«,*)=  H  :^ 


'  AC  — B' 


le  signe  de  cette  quantité  donne  donc  le  signe  de  f(.v,y)  à 
l'intérieur  de  la  conique;  le  signe  sera  contraire  à  l'exté- 
rieur. 

3°  Si  f(x,y)  =  o  représente  une  parabole  ou  deux  droites 
parallèles  réelles,  l'intérieur  de  la  courbe  est  la  région  qui 
contient  le  foyer  de  la  parallèle  ou  fa  région  comprise  entre 
les  deux  droites.  On  obtient  immédiatement  le  signe  de  f(x.y) 
à  l'extérieur  de  la  courbe  en  prenant  le  signe  de  f(x,)/]  en  un 
point  à  l'infini  dans  une  direction  non  parallèle  à  la  direclion 
de  l'Hxe  ou  à  celle  des  deux  droites.  Cette  direction  excep- 
tionnelle s'obtient  en  égalant  à  zéro  l'ensemble  des  termes 
du  deuxième  degré  Aa;'  -f  ^Bxy  -f-  Cy'  qui  est  un  carré  par- 
fait dans  le  cas  actuel.  Gomme  l'un  au  moins  des  deux  axes 
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coordonnés  n'est  pas  parallèle  à  cette  direction  exception- 
nelle, ii  suffira  de  prendre  le  signe  de  /  à  l'infini  sur  cet  axe 
coordonné,  c'est-à-dire  le  signe  de  celui  des  coefficients  A  ou 
C  qui  n'est  pas  nul. 

40  Si  la  courbe  f{x,  ï)  =  0  est  composée  de  deux  droites  qui 
se  coupent,  le  signe  de  fix,y)  est  le  même  dans  les  angles 
opposés  pat-  le  sommet;  les  signes  de  f(x,y)  sont  contraires 
dans  les  anglesadjacents. 
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CHAPITRE   III 

Itétluctlon  de  l'équation  «lu  eecond  degré. 


138.  Pour  étudier  avec  ptu3  de  facilité  les  propriétés  d'une 
courbe  du  second  degré,  il  importe  de  simplifier  autant  que 
possible  son  équation,  en  la  rapportant  à  des  axes  de  coordon- 
-lées  convenablement  choisis.  Nous  avons  vu,  dans  le  chapitra 
précèdent,  que  l'équation  du  second  degré  peut  toujours  être 
ramenée  à  l'une  des  deux  formes 

Quand  la  courbe  est  une  ellipse  ou  une  hyperbole,  on  ramène 
son  équation  à  la  forme  (a),  en  prenant  pour  axes  des  coor- 
données un  système  de  deux  diamètres  conjugués  quelconques; 
généralemeat,  les  coordonnées  seront  obliques  ;  elles  seront 
rectangulaires,  si  l'on  rapporte  la  courbe  à  ses  axes.  Quand  la 
courbs  est  une  parabole,  on  ramène  son  équation  à  la  forme  (p), 
en  prenant  pour  axe  des  x  un  diamètre  quelconque,  et  pour 
axe  des  p  la  tangente  à  l'extrémité  de  ce  diamètre  ;  si  l'on  veut 
que  ces  coordonnées  soient  rectangulaires,  on  prendra  pour 
axe  des  x  l'axa  de  îa  courbe. 

C'est  à  l'aide  de  ces  deux  formes  d'équations,  en  coordonnées 
rectangulaires,  que  nous  démontrerons  la  plupart  des  pro- 
priétés des  courbes  du  second  degré.  Nous  allons  expliquer  la 
marche  à  suivre  pour  effectuer  la  réduction  de  l'équation.  Soit 

(0  Aï'  +  iiBx>/-{-Gy'  -\-  2Dx-\^2Ey  +  F  =  o 

une  équation  du  second  degré  donnée  et  rapportée  à  des  axes 
rectangulaires  ;  s'ils  ne  l'étaient  pas,  on  les  rendrait  tels  préa- 
lablement par  une  première  transformation.  En  conservant 
l'axe  des  x  et  en  prenant  pour  axe  des  y  la  perpendiculaire 
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h  cette  droite  par  l'origine,  les  formules  de  transforma- 


ELLIPSE  ET  HYPERBOLE 


i30.  Examinons  d'abord  le  cas  où  la  quantité  A.C  —  B'  est 
différente  lie  zéro;  la  courbe  admet  un  centre  unique,  doutlea 
coordonnées  aetb  sont  données  par  les  formules  (n"  12g). 


transportons  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes  au  centre  C 
(lig.82);  nous  savonsqueles  ter- 
mes du  second  degré  ne  chan- 
gent pas,  que  ceux  du  premier 
degré  disparaissent ,  et  que  le 
terme  constant  H  de  la  nouvelle 
équation  est  donné  par  la  formule 


■X.  L'équation  de  la  courbe,  par 

ce  changement  de  coordonnées, 
se  simplifie  et  devient 


w 


A^;  -t-  ^Bx,y,  -\-  Cf,  +  H  = 


Faisons  maintenant  tourner  les  axes  des  coordonnées,  sup- 
posés rectangulaires,  d'un  angle  «  autour  du  centre  C,  pour 
les  faire  coïmider  avec  les  axes  de  la  courbe,  les  formules  de 
transformation  sont 

X,  =  3^  cos  a  —  y'  sin  o    ,    y,  =  Jc"  sin  «  +  y'  cos  «. 

En  substituant  dans  l'équation  (3)  on  obtient  la  nouvelle 
équation 

(3)  (Acos^a  +  Csin^a  -|-  aSsinoiCOSoja:'* 

-f-  (A  sin'oi-|-Gcos'a  —  aBsinacosoL)^ 
+2[(G — A)sinacosa  -|-B(cos'(t  —  sin'ajjaj'y'-f-  H  =  o, 
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On  peut  disposer  de  l'angle  a  de  manière  à  annuler  le  coeffi- 
cient du  terme  en  x'y'  ;  pour  cela,  on  posiïra 

4)  (G  — A)sinacosa  +  B[eos''«—  sm'«)  =0, 

ou 
(5t  Btang'a  +  (A  —  G)  tanga  —  B  =  0. 

Celte  équation  du  second  dpgré  est  la  même  que  l'équation 
(si)  n*  iSy,  par  laquelle  on  détermine  les  directions  des  ases 
delà  courbe.  Mais  on  peut  résoudre  l'équalion  (4)  plus  simple- 
ment en  la  mettant  sous  îa  forme 

(G  —  Ajsinaa  +  aBcosao  =  0, 
d'où 


{G} 


-G' 


Si  l'ori  exclut  le  cas  du  cercle,  où  l'on  a  à  la  fois  B  ;=  o,  et 
A  =  C,  l'équation  (6)  donne  pour  a»  une  yaleur  positive  u> 
moindre  que  ■n,  et  les  diverses  valeurs  de  l'angle  2k  qui  batis- 
font  à  cette  équation  sont  comprises  dans  la  formule 

où  k  désigne  un  nombre  entier  quelconque  positif  ou  négatif, 
on  en  dédoit 

Les  diverses  valeurs  de  a  ne  donnent  que  quatre  directions 
différentes  pour  l'axe  CX';  ces  quatre  directions  sont  opp'isées 
deux  à  deux  et  forment  deux  droites  rectangulaires.  Nuus 

prendrons  pour  a  la  valeur-,  qui  est  toujours  positive  et 

inférieure  à  -  ■ 

140.  Le  terme  en  x'y'  disparaît  dans  l'équation  (5)  ;  il  -este 
à  calculer  les  coefficients  des  termes  en  a/^  et  en  y'*.  Si  l'on 
pose 

A'  =  Acos'h  4-  Gsin^a  -|-  aBsinacosa, 

G'  ^  A  sin'a  +  Gcus'a  —  aBsinacosa, 
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on  a 

{  A'  +  C— A  +  C, 

(7)     j  A' —  G'=^  [A—  G)[cos^a  —  sin'e)  -(-4Bsiaiiicosï 

(  =  (A  — C3)  COSact  +  aBsinaa. 

L'équation  (6)  donne 


siu:!«_  -■■       ■  - —    ,    i,uoau. —  ,  I 

±:  V^4B^  +  (A-C|^  ±  v/4B=  +  iA-G)> 

il  en  résulte 


A'  —  G'  =  ±  s/^B'  +  (A  ■-  Cj'. 

On  calculera  donc  les  deux  coefficients  A'  et  G'  à  l'aide  ( 

formules 

,R,  i  A'  +  G'  ==  A  +  G, 

en  posant, 


R  =  \/(A  — Gf -|-4B^ 

Nous  avons  choisi  la  valeur  de  aa  positive  et  inférieure  à  it  ; 
sin  aa  ayant  une  valeur  positive,  il  faudra  mettre  devant  le 
radical  le  signe  de  B.  De  cette  manière,  l'équation  de  la  courbe 
est  ramenée  à  la  forme  simple 

(9)  AV^  +  Gy^+H  =  o. 

Elle  représente  une  ellipse  ou  une  hyperbole,  suivant  que  les 
deux  coefflcients  A'  et  C  ont  le  même  signe  ou  des  signes 
contraires. 

Des  .formules  précédentes  (8)  élevées  au  carré  et  retran- 
chées, on  déduit  la  relation 

A'G'  =  AG-B'. 
Les  deux  coefficients  A'  et  G'  de  l'équation  de  la  courbe  rap- 
portée à  ses  axes  sont  les  racines  de  l'équation 

(10)  S'-(A  +  C)S  +  (AG-B")==o. 

Les  dimensions  de  la  courbe  définie  par  l'équation  (9)  dé- 
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pendent  des  deux  paramètres  — 

rellisi>e,  ces  deux  quotients,  qui  ont  le  même  signe,  sont  positifs  ; 
si  on  les  représente  par  a"  et  f>^,  a  et  6  seront  les  segments  de 
CX'  et  Cy  compris  entre  le  centre  et  la  courbe.  Les  longueurs 
aa  et  26  se  nomment  les  oxes  de  l'ellipse.  Les  quantités  a"  et  à* 
îont  les  racines  de  l'équation  du  second  degré 

(1 1|  (AG  -  B»)«=  +  (A  +  G|  H«  +  H'  =  o, 

que  l'on  obtient  en  remplaçant  dans  l'équation  (  1 0)  S  par . 

Dans  le  cas  de  l'hyperbole,  les  deux  quotients  —  77.  —  -p  ont 

des  signes  différents;  si  on  les  représente  par  a=  et  —  A',  ou 
—  û'  et  b',  suivant  les  deux  cas  qui  peuvent  se  présenter,  ces 
deux  quantités  sont  encore  les  racines  de  l'équation  (u).  Les 
quantités  aa  et  aS  se  nomment  les  axes  de  l'hyperbole. 


1 41 .  Quand  AG  ~  B'  =  0,  les  termes  du  second  degré  dans 
l'équation  proposée  forment  un  carré  parfait  ;  on  a,  en  effet, 

en  remplaçant  A  par  sa  valeur  ^r  , 

et  l'équation  peut  s'écrire 

faisons  d'abord  tourner  les  axes  des  coordonnées  autour  de 
l'origine  d'un  angle  a  (fig.  83),  à  l'aide  des  formules  de  trans- 
formations 

x  =  a^jcosa  — yi  sina,      y  =  «isitm  +  y,  cos»; 

1  équation  proposée  devient 
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(i.)  c[(cos«-|sm«j^,  +  [sm«+|cosaU]' 

+  2{Dcos«  +  Esin«)^, +  2(Ecosa  — Dsina)yi+F=  o. 

On  peut  disposer  de 
i'angle  «  de  manière  à 
anntiler  le  coefficient 
de  Xi  ou  de  y,  dans  le 
polynôme  qui  est  élevé 
au  carré  ;  posons,  par 
exemple, 

,   B 


T 

3L^ 

<^ 

r^ 

(i3)    tang«=- 


-B 


l'équation  (la)  se  simplifiera  et  prendra  la  forme 
(i4)  GVI  +  sD'^.  +  sEV. +F=o. 

On  a 


=  Cicosffl 


B 


-sina    ^^  C[cosa  4- tangasina)^  . 


et,  par  suite,  G'  == r— -  =  A-|-C.  Quant  aux  coefficients 

D' et  E' ,  on  les  obtiendra  eu  remplaçant  sin  o  et  cos  «  par  leurs 
Taleurs,  ce  qui  donne 

CD  — BE 


D'  =  - 


"div/C(A  +  i:) 


CE  +  BD 


L' 


lenes  valeurs  ile«  données  par  l'équalion  (i5)  est  positive 
et  iiiléiieure  à  w;  si  l'on  choisit  cette  valeur,  sin  «  sera  positif, 
ei  il  fôuiira  prendre  le  radical  avec  un  signe  contraire  à  celui 
de  B.  Si  le  coefficient  D'  était  nul,  l'équation  (i4),  ne  renfer- 
mant pi  s  3;i,  ne  pourrait  représenter  que  deux  droites  parai- 
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lèles  à  l'axe  OD,.  Lorsque  ce  coefficient  est  différent  de  zétOf 
on  déplace  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes,  en  posant 

x,=a  +  x'      ,      y,  =Ô4-y; 

l'équation  (14)  devient 

Q'y"  +  2  DV  +  2(n'i  +  E')y'  +  (G'6^  +  aD'a  +  aE'ô  +  F)=  o. 

On  disposera  des  coordonnées  0  et  6  de  !a  nouvelle  origine  A 
de  manière  à  annuler  le  coefficient  de  y'  et  le  terme  constant, 

G'b-\-E'=o      ,      G'b^  +  aD'a  +  aE'é  +  F  =  o, 

ce  qui  donne  pour  a  et  S  des  valeurs  finies,  et  l'équation  sera 
ramenée  k  la  tbrme  simple 

(i5)  ay^  +  2DV  =  o. 

Les  dimensions  de  la  courbe  dépendent  de  la  valeur  numérique 


(A  +  G)  V^C(A  +  G) 

Cette  quantité  se  nomme  le  paramétre  de  la 

\îi'l.  Les  coefficients  des  équations  réduites  peuvent  se 
calculer  iacilementpar  l'emploi  de  certaines  fonctions  des  coef- 
ficients et  de  l'angle  des  axes  qui  ne  changent  pas  de  valeurs 
quand  on  fait  un  changement  d'axes  quelconque.  Pour  former 
ces  fonctions,  reprenons  les  formules  (4)  du  n°  5i 
'      _  g;'  sin  (9  —  tt)  4-  ?;'sin  (e  —  ^) 


(.6) 


a/  sin  (t-|-j/'sin  p 


qui  servent  à  la  transformation  des  coordonnées,  quand  on 
change  la  direction  des  axes,  en  conservant  !a  même  origine; 
ces  formules  expriment  a;  et  ^  par  des  fonctions  homogènes 
du  premier  degré  en  x'  et  y'.  En  remplaçant  a;  et  ^  par  ces 
valeurs  dans  le  polynôme  homogène  du  second  degré 
Aai^  +  alir^  +  C^', 
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le  résultat  sera  un  polynôme  homogène  du    second  degré 

en  a^  et  y' 

En  particulier,  le  trinôme 

x^  -j-  3Xj/cosO-\-  y* 
se  change  en 

sf"  +  a,ïycosO' +  !/'*, 
e'  étant  l'angle  des  nouveaux  axes;  car  chacun  de  ces  tri- 
nômes donne  le  carré  de  la  distance  de  l'origine  à  un  même 
point  du  plan. 

Considérons  le  polynôme 

A*'^  +  2.Bxi/  -\-  Gy^  —  8(3;*  4-  zxycos^  +  y^), 
ou,  (17)       (A —  8)3:^  +  2(3  —  50036)2^^-1- (G  — sy, 

dans  lequel  la  lettre  S  désigne  une  constante  arbitraire;  il 
donnera  évidemment  naissance  au  polynôme  transformé 

AV  +  aBV^'  +  Cy  —  S[x''  -\-  aa/y'cosfl'  +  y'*), 
ou,  [18)     (A'-SKs+2(B'-ScosaVy'  +  (G'  — %'». 

Remarquons  maintenant  que  les  "valeurs  de  S  pour  lesquelles 
l'un  des  polynômes  est  le  carré  d'une  fonction  entière  du  pre- 
mier degré  des  variables  dont  il  dépend  sont  les  mêmes.  Sup- 
posons, par  exemple,  que  poiii'  une  certaine  valeur  de  S  le 
premier  polynôme  prenne  la  Ibrme  {ax  -[-  byy,  a  et  6  étant  des 
constantes;  quand  on  remplace  x  et  y  par  leurs  valeurs  (i6), 
la  fonction  du  premier  degré  ax-\-ày&&  change  en  une  fonction 
du  premier  degré  a'x'  -\-  l'y',  et  le  second  polynôme  prend  la 
forme  (aV  +  iy)^  Quand  les  polynômes  sont  des  carrés,  les 
équations  que  l'on  obtient  en  égalant  à  zéro  leurs  racines 
représentent  la  même  droite  rapportée  aux  deux  t 
d'axes  YOX ,  Y'OX'. 

Les  valeurs  de  S  pour  lesquelles  le  polynôme  (17)0 
carré  sont  les  racines  de  l'équation  du  second  degré 

(A  —  S)  (G  —  S)  —  (B  —  S  cos9)^  =  0, 
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OU,  (i9)  S'siii'G  — (A+G  — aBco3  6)S-4-AC  —  B'  =o. 
Nous  représenterons  par  S,  et  S,  ces  deux  racines  ;  de  même, 
les  valeurs  de  S  pour  lesquelles  le  polynôme  (i8)  est  un  carré 
sont  les  racines  de  l'équalion 

(A.'  ~  S)  (C  —  S)  —  (B'  —  S  cos  6')'  =  0, 
ou,  (ao)  S'  sin^â'  —  (A.'-f-  G'  —  aB'  cos  e')S  +  A'C—  B'"  =  o. 
Les  deux  éiiuations  (ig)  et  (ao)  admettant  les  mêmes  racines 
on  a 

f  C  — ^Bcose_A'4-G'— aB'cosO' 
.  siu'O  sin^O' 

**'^  *  AC  — B=      A'C  — B'^ 


Donc  les  deux  fonctions 

A4-C— aBcose 


des  coefficients  de  l'équation  d'une  conique  et  de  l'angle  des 
axes,  conservent  les  mêmes  valeurs  quand  on  fait  une  trans- 
formation de  coordonnées. 

La  quantité  -r-Yi,  possède  lamêmeproprîété.  En  effet,  sup- 
posons f  différent  de  zéro  ;  alors  en  transportant  l'origine  des 
coordonnéesau  centre  de  la  conique,  on  a  une  équation  dont 

le  terme  constant  Ha  pour  valeur  (n"  i30)  H  =  -  ■  Gomme  ce 

terme  constant  reste  le  même  quels  que  soient  l'orientation  et 

f 
l'angle  des  axes  et  que  -— —  reste  constant  quand  on  fait  un 

changement  d'axes,  il  eu  est  de  même  de  ^— r-  ■    Ainsi,  la 
^  sm^9 

conique  étant  rapportée  à  des  axes  xOy  qni  font  un  angle  9, 

si  on  la  rapporte  à  de  nouveaux  axes  afO'y'  faisant  un  angle 

tf  et  si  l'on  appelle 

A'X"  +  aBVî/'+  C'y"  +  aD  V  -f  aE'j/'  +  F'  =  o, 

la  nouvelle  équation  et  A' =  A' (C'F' —  E")  +  ■■■  la  nouvelle 

valeur  de  i,  on  a 

GÉOII,   ANALÏT.  il 
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A'    _        A 
sin-S'      siii'9' 

Cette  relation  sera  identique  si  l'on  y  remplace  A',  B',  G', 
D',  E',  F'  parleurs  expressions  en  fonction  de  A,  B,  G,  D,  E,  F 
qui  résultent  des  formules  de  transformation  des  coordon- 
nées. Elle  aura  donc  lieu  quels  que  soient  A,  B,  G,  D,  E,  F, 
c'est-à-dire  même  dans  le  cas  où  f  serait  nul,  quoique  le 
raisonnement  employé  pour  trouver  cette  relation  ne  puisse 
plus  s'appliquer  à  ce  cas. 

Les  trois  quantités 
(23)  A-f  C— aBcosa  f  A 

siii^O  '     sin'O     '     aio'O 

sont  homogènes  par  rapport  aux  coefficients  A,  B,  G,  D,  E,  F, 
la  première  est  du  premier  degré,  la  deuxième  du  second,  la 
troisième  du  troisième  degré.  Si  donc  on  multiplie  le  premier 
membre  de  l'équation  de  la  conique  : 

Ax^  +  ■^Bxy  +  Cy*  +  aDa;  +  aEi/  +  F  —  o 
par  une  constante  K,  c'est-à-dire  si  l'on  remplace  A,  B,  G..., 
par  KA,  KB,  KG.,.,  la  première  des  trois  quantités  [a3)  est 
multipliée  par  K,  la  deuxième  par  K^  la  troisième  par  K'. 
Onenconclutqu'une  combinaison  des  quantités(23)  homogène 
et  de  degré  zéro  par  rapport  aux  coefficients  A,  B,  G...,  ne 
change  pas  si  l'on  introduit  ce  facteur  K.  Telles  sont  par 
exemple  les  deux  combinaisons 
(a4)  f  sin'8  Asin'9 

(A  +  G  — aBcosO)'  '  (A  +  U  — aBcosO)^ 
obtenues  en  divisant  la  seconde  et  la  troisième  des  quan- 
tités (a3)  respectivement  par  le  carré  et  le  cube  de  la  pre- 
mière. On  a  ainsi  deux  quantités  (a-4)  qui  ne  changent  pas 
quand  on  fait  un  changement  d'axes  et  qu'on  multiplie,  ou 
divise,  tous  les  coefficients  par  un  même  facteur. 

La  condition  A  =  o  exprime  que  la  conique  est  réduite  à 
deuxdroites  ;  la  condition  f  =  o,  qu'elle  est  du  genre  parabole  ; 
la  condition  A  +  C  —  2B  cos  9  ;=  o,  qu'elle  est  une  hyperbole 
équilatère,  c'est-à-dire  une  hyperbole  dont  les  asymptotes  sont 
rectangulaires.  En  elïet  appelons  m'  et  m"  les  coefficients 
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angulaires  des  asymptotes;  la  condition  de  perpendicularité 
est 

(aS)  I  +("*'-!-»*")  OOSO-\-m'm"  =  a; 

d'ailleurs  ces  coefficients  angulaires  sont  racines  de  l'équa- 
tion 

qui  donne 


valeurs  qui  sulîstituées  dans  !a  relation  (aS)  fournissent  la 
condition  indiquée. 

143.  La  grandeur  d'une  ellipse  ou  d'une  hyperbole  dépend 
de  deus  nombres  qui  sont  les  longueurs  des  axes  de  ces 
courbes  ;  la  grandeur  d'une  parabole  dépend  d'un  seul  nombre, 
le  paramèlre;  enfin  la  grandeur  d'une  conique  réduite  à  deux 
droites  dépend  d'un  nombre  qui  est  leur  angle  quand  elles 
se  coupent  et  leur  plus  courte  distance  quand  elles  sont 
parallèles.  Nous  nous  proposons  de  calculer  ces  différentes 
quantités. 

Soit 

A*'  +  aBa!|/  +  C»/'  +  îD-T  +  ^-Ey  +  F  ==  o 
l'équation  d'une  courbe  du  second  degré  rapportée  à  des  axes 
faisant  un  angle  0.  Si  l'on  tait 

E=  A  +  O-aB  cos  0  ,  f=AG~B'  ,  4  =  A  (CP  -E^)  +... 
les  trois  quantités 

<■)  f        ^ 

sin^9  '  sin^û  '  sin^O 
possèdent  cette  propriété  que  toute  combinaison  de  ces  trois 
■quantités,  homogène  et  de  degré  zéro  par  rapport  aux  coefli- 
■cientsA.B.  C..,  garde  une  valeur  constante  quand  on  change 
les  axes  coordonnés  et  qu'on  multiplie  ou  divise  tous  les 
coefflcients  de  l'équation  de  la  courbe  par  un  même  facteur, 
comme  nous  venons  de  le  montrer. 

Supposons  d'abord  que  la  courbe  du  second  ordre  soit  une 
■ellipse  ou  une  hyperbole  :  en  la  rapportant  à  son  centre  et  à 
ses  axes  on  mettra  son  équation  sous  la  forme 
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aa,'-+py''  —  o.f^  =  o 
OÙ  dans  le  cas  de  l'ellipse  réelle  «  =  6%  p  =:fl^  dans  celui  de 
l'hyperbole  a  =:SS  p=  —  a\  dans  celui  de  l'ellipse  imaginaire 
a  =  —  6',  P  =  —  «^  Nous  dirons,  dans  les  trois  cas,  que  ce  et  ^ 
senties  carrés  deslongueurs  des  axes.  Les  deux  combinaisons 

iV  p      '  p 

des  quantités  (i)  étant  homogènes  et  de  degré  zéro  par  rap- 
port aux  coefficients,  garderont  la  même  valeur  si  on  les 
forme  pour  l'équation  réduite.  Or,  pour  l'équation  réduite, 

0  =  -,  s  =  «-|-p,  f—^p,  A=  — a'p';  donc 
ïi  ,    .    ,  i'  sln' 0 

et  o:  et  p  sont  racines  de  l'équation  du  second  degré 
,    ,     ei  ,    A'sin^e 

qu'on  appelle  équation  aux  carrés  des  axes.  D'après  la  nature 

do  la  question,  cette  équation  doit  avoir  ses  racines  réelles  : 

e-  A*       /[A^  sin'  3 
onle  vérifie  facilement,  caria  quantité  -^^ — -  — ■     ■  ■ — ^s  écrit 

^(E5_4fsin'6}  =  ^|(A.— G)'sin'9  +  [{A.  +  G)cose  — aB]'l 

quantité  essentiellement  positive.  Les  racines  seront  égales 
lorsque 

At=G  ,  B  =  AcosO; 
la  courbe  est  alors  un  cercle.  Les  racines  sont  égales  et  de 
signes  contraires  quand  s  =  o,  la  courbe  est  alors  une  hyper- 
bole équilatère. 

Supposons  maintenant  que  la  courbe  du  second  ordre  soit 
une  parabole;  en  la  rapportant  à  son  axe  et  à  îa  tangente  au 
sommet,  on  mettra  son  équation  sous  la  forme  réduite 

y^  —  npx  =  o  ; 
quelle  est  la  valeur  du  paramètre^?  Des  trois  quantités  (i> 
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la  deusièiïie  est  nulle  :  l'on  peut  former  une  eombinaison 
homogène,  de  degré  zéro  par  rapport  aux  coefficients,  des 
deux  autres  quantités  (i)  en  divisant  la  dernière  par  le  cube 
de  la  première,  ce  qui  donne 


Cette  même  quantité  formée  avec  l'équation  réduite  est  — p  ': 
on  a  donc 

Asiii*0_         ^ 

équation  qui  donne  p. 

Si  la  conique  considérée  se  réduit  à  un  système  de  deux 
droites  qui  se  coupent,  son  équation  peut  se  ramener  àla  forme 

alors  A  ^  o,  et  l'on  a,  en  formant  la  quantité  -^~. pour 

^  f  sin'  8  '^ 

l'équation  réduite, 

fsin^e  m      ' 

d'où  l'on  tire  pour  m  deux  valeurs  inverses  l'une  de  l'autre. 
Si  f  est  négatif  les  deux  droites  sont  réelles  et  les  valeurs 
de  m  sont  négatives  :  appelant  alors  tp  l'angle  des  deux  droites 


équation  qui  donne  f. 

Enfin  supposonsia  courbe  réduite  à  deux  droites  parallèles 
et  calculons  la  distance  de  ces  droites.  Dans  ce  cas,  des  trois 
quantités  (i),  deux  f  et  i  sont  nulles  :  les  combinaisons  pré  ■ 
eédentes  de  ces  trois  quantités  ne  peuvent  plus  être  employées. 
On  considérera  ce  cas  comme  un  cas  limite  du  cas  des  courbes 
à  centre  unique  et  cela  de  la  façon  suivante.  Soit 

Ax'  +  îB.r-/  +  &/'  +  aD.ri+  aE(/  +  F  =  c 
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une  conique  réduite  à  deux  droites  parallèles,  comme  A  et  G 
nepeuventpas  être  nuls  à  la  fois,  à  cause  de  la  condition  f=^o, 
supposons  C  durèrent  de  zéro  et  considéi'ons  la  courbe  auxi- 
liaire 

(A  +  X)a;' +  aBa!)/+ Cî/' +  2Da^+ aE»/-f-F  =o 
qui  dépend  du  paramètre  A.  Dans  cette  courbe  on  a 

E,  =  A-f  C  +  X— 2Bco30,f.  =  (A4-X)C— B' 
A,^{A+1)(GP— E')-f  ... 
Les  expressions  de  i,  et  f,  se  réduisent  pour  X  =o  à  i  et  f, 
c'est-à-dire  à  zéro.  Quand  X  est  différent  de  zéro,  la  courbe 
auxiliaire  a  un  centre  unique  :  son  équation  réduite  est  de 
la  forme 

où  «i  et  jî,  sont  racines  de  l'équation  {?<)  que  nous  écrivons 

f,P'  +  '^P  +  (^)"™-î=o. 

Quand  À  tend  vers  zéro,  f,  et  A,  tendent  vers  zéro  ot  leur 

rapportai  tend  vers  la  limite—^; ■     Donc  l'une   des 

racines  fi,  de  l'équation  ci-dessus  croit  indéfiniment  et 
l'autre  tend  vers  îa  limite 

CF-E'    .  ,„ 


D'ailleurs  l'équation  réduite  écrite  sous  la  forme 

devient  y'  —  «  =-■  o,  et  la  valeur  trouvée  pour  a  est  le  carré  de 
la  demi-distance  des  deux  droites  parallèles  auxquelles  se 
réduit  la  conique  auxiliaire  pour  X  =  o. 


IX''  —3xij+5if  +  oi  —  'jy+  I  —  o, 
La  courbe  est  une  ellipse,  puisque  la  quantité  AC  —  B^  est  positive 
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Pour  obtenir  les  coordonnées  du  centre,  on  égale  à  zùro  les  deux 
dérivées  partielles 

4j;  —  3?/  +  1  =  <j  ,    —  331  +  Gy  -  7  =  o, 

d'oi'i  x  =  i  ,    y='- ,    H  =  — ^. 

Si  l'on  transporte  les  axes  parallèlement  à  eux-mSinea  au  centre  C 
(fig.  8j),  l'équation  devient 


Faisons  maintenant  tourner  les  axes  d'un  angle  «  donné  par  la 
formule 

2l5 

L'équation  résolue  par  les  tables  donne 

ia  =  7i''33'54''     ou    =  =  35» 46' 57'. 

On  peut  aussi  obtenir  l'angle  a  par  une  construction  graphique  ;  on 
porte  sur  les  axes  des  œ  et  des  y,  à  partir  de  l'origine  C,  deux  lon- 
gueurs respectivement  égales  i  et  3  ;  la  diagonale  du  rectangle  con- 
struit sur  ces  deux  longueurs  Tait  avec  l'axe  des  a!  un  angle  qui  a 
pour  tangente  3  ;  l'axe  CX'  est  donc  la  bissectrice  de  cet  angle.  On 
obtient  ensuite  A.'  et  C  par  les  formules 

A'  +  C  =  5  ,    A  —  C  ^  ~\!7^, 
puisque  B  est  négatif.  Il  en  résulte 

et  l'équation  de  la  courbe  devient 

la  courbe  interrepte  sur  les  axes  des  longueurs 


II.  2X^  -  iccy  + 5  y— 1=0. 

La  courbe  est  une  hyperbole  (fig.  84).  Les  coordonnées  du  c 
données  par  les  équations 

4a!  —  5y  =;  o,  —  5x  +  5  =  o, 
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isporlo  l'origino  au  centre,  l'équation  devient 

-Sa:,!/,  +  1=0. 
L'angle  a  est  donné  par  la 
formule  tang  21  = ,  et 


A'  +  G'=2,_ 
d'où 

L'équalion  de  la  courbe  rap- 
...  porlcQ  à  ses  axes  est 

(a  ~  \/7s)  x'^  +  {a  +  </7s)  î/'i'  +  2  =  o 
L'équation  primitive  tic  coiilenaut  pas  de  terme  en  j/^,  l'une  des  asymp- 
totes est  parallèle  à  l'axe  OY. 

m.  l\m^  —  iaa>j/  +  gyî  —  563;  +  100  —  o. 

La  courbe  est  une  parabole  (iig.  83).  Les  termes  du  second  degré 
forment  un  carré  parfait,  et  l'équation  peut  s'écrira 

9\y-l^)    —Z6x+  100^0. 

Faisons  tourner  les  axes  des  coordonnées  de  l'angle  a  donne  par  la 

ormule  tang  a  —  —-^=:-  ==  -,  d'où  a  —  5/t''l\i'a5'',  on  aura 


\ 

[/' 

^^ 

^ 

'\            - 

/ 

/ 

X     '- 

/5' 


/,-?• 


L'équation  de  la  courbe  rapportée  a 


s  OX,  et  OY,  est  donc 


On  obtientles  coordonnées  du  sommet  en  joignant  à  celle  équation 


i3\/i5 

27- 

i3v/i3 

Sil 

on  transporte 

les 

axes  en  ce 

point, 

'équation  devient 

.55,'^  - 

l/,3 

=  •■ 
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CHAPITRE   ly 


Ho  l'Ellipse. 


I4S.  Proposons-nous  de  construire  la  courbe 
par  l'équation 

dans  laquelle  les  deux  coffîcieats  A'  et  C  ont  le  même  si- 
gne. 

Lorsque  ia  constante  H  est  égale  à  zéro,  l'équation  n'étant 
satisfaite  que  par  x=:q,  y=o,  représente  un  seul  point,  l'ori- 
gine des  coordonnées. 

Quand  les  deux  coofflcients  A'  et  C  ont  le  même  signe 
que  H,  l'équation,  ne  pouvant  être  satisfaite  par  des  va- 
leurs réelles  de  x  et  y,  ne  représente  aucun  Heu  géomé- 
trique. 

Considérons  enfin  le  cas  où  ces  deux  coefficients  ont  un 
signe  contraire  à  celui  de  H,  et  posons 

l'équation  devient 

En  la  résolvant  par  rapport  à  y,  on  en  déduit 
^  *   /-, ■. 
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L'ordonnée  y  n'est  réelle  que  pour  les  valeurs  de  j;  comprises 
entre  —a  et  -\-a,  et  è'ile  est 
elle-même  comprise  entre  — b 
et  -\-b  ;  si  donc,  à  partir  de  l'o- 
rigine, on  porte  sur  l'axe  des  a:, 
et  de  part  et  d'autre,  deuxlon- 
gueurs  OA,  OA'  égales  à  a,  et 
sur  l'axe  des  y  deux  longueurs 
OB,  OB'  égales  à  b,  la  courbe 
est  située  tout  entière  dans  le 
Fig-  as-  rectangle  CDEF  construit  sur 

les  deux  droites  AA',  BB'  (fig.  85). 

Quand  x  croît  de  o  à  a,  j/  décroît  en  valeur  absolue  de  ôào, 
ce  qui,  à  cause  du  double  signe,  donne  les  deux  arcs  égaux 
BMA,  B'M'A.  Il  en  est  est  do  même  quand  x  varie  de  o  à  —  a, 
ce  qui  donne  les  deux  ares  BM,A',  B'NA',  égaux  aux  précé- 
dents. Ces  quatre  arcs  égaux  forment  l'ellipse. 

140.  La  droite  A'A  est  un  axe  de  l'ellipse;  car  à  chaque 
abscisse  OP  correspondent  deux  ordonnées  PM,  FM'  égales 
et  de  signes  contraires.  La  droite  B'B  est  aussi  un  axe  dft 
l'ellipse;  car,  si  l'on  résolvait  l'équation  par  rapport  à  x,  on 
verrait  de  même  qu'à  chaque  ordonnée  OQ  correspondent 
deux  abscisses  QM,  QMi  égales  et  de  signes  contraires,  Les 
points  A,  A',  B,  B',  où  les  axes  recontrent  l'ellipse,  sont  les 
sommets  de  l'ellipse.  Les  longueurs  A'A,  B'B  des  deux  axes 
sont  respectivement  égales  à  aa  et  à  ai. 

L'ellipse  devient  un  cercle,  quand  les  axes  sont  égaux. 

Il  est  aisé  de  voir  que  l'origine  0  est  centre  de  l'ellipse; 
en  effet,  soient  x,  y  les  coordonnées  d'un  point  quelconque  M 
de  l'ellipse  ;  il  est  évident  que  l'équation  (i)  est  aussi  satis- 
faite par  les  valeurs  — x,  — y;  il  existe,  par  conséquent,  un 
second  point  N  de  l'ellipse  qui  a  ses  coordonnées  —  OP', 
—  P'N  respectivement  égales  aux  coordonnées  OP,  PM  du 
point  M,  mais  de  sens  contraires;  les  triangles  OPM,  OP'N 
sont  égaux;  donc  OM  =  ON;  et  la  ligne  MON  est  droite  à 
cause  des  angles  égaux  POM,  P'ON-  Ainsi  les  points  M  et  N 
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de  l'ellipse  sont  deux  à  deux  symétriques  par  rapport  au 
point  0;  donc  le  point  0  est  centre  de  l'ellipse. 

147.  Pour  étudier  comment  Tarie  la  distance  du  centre 
aux  différents  points  de  l'ellipse,  ou  le  rayon  de  l'ellipse, 
formons  l'équation  de  l'ellipse  en  coordonnées  polaires,  en 
prenant  le  centre  0  pour  pôle  et  l'axe  OA  de  la  courbe  pour 
axe  polaire.  Si  dans  i'équation  (i)  on  remplace  a;  et  y  par 
p  cosio  et  p  sin  u,  on  a 

1       cos^ia     siu*o> 
Supposons  a>  ^,  et  mettons  l'équation  sons  la  forme 


Si  l'on  fait  varier  u  de  o  à  - 


\  quantité  ~  croît,  et,  par 


conséquent,  p  décroît  constamment  de  a  à  i.  Le  maximum 
de  p  est  a,  le  minimum  b. 


140.  Désignons  par  x^Xy  les  coordonnées  d'un  point  quel- 
conque du  plan  et  considérons  le  polynôme 


Pour  un  point  M  situé  f 


ar  l'ellipse  (fig.  88),  le  polynôme  est 
égal  à  zéro.  Imaginons  qu'un  point 
mobile  P  parte  du  point  M  et  s'éloigne 
sur  le  prolongement  du  rayon  OM  ; 
les  deux  coordonnées  a;  et  y  augmen- 
tant en  valeur  absolue,  le  polynôme 
vaencroissantindéfiniment;!lprend 
donc  des  valeurs  positives  de  plus  e 


plus  grandes.  Au  contraire,  si  le  point  mobile  se  rapproche  du 
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centre,  le  polynôme  diminue  et  prend  des  valeurs  négatives. 
Ainsi  le  polynôme  ~  +  fï"~'^  reste  négatif  pour  tous  les 
points  situés  à  l'intérieur  de  l'ellipse,  sur  l'ellipse  il  est  nul, 
et  il  devient  positif  pour  tous  les  points  situés  en  dehors  de 
l'ellipse. 

149.  Les  carrés  des  ordonnées  perpendiculaires  à  l'un  des  axes 
de  l'elh'pse  sont  proportionnels  aux  produits  des  segments  corres- 
pondants formés  sur  cet  axe. 

En  effet,  si  l'on  désigne  par  x  at  y  les  coordonnées  d'un 
point  quelconque  M  de  l'ellipse  (lîg.  85),  on  a,  on  vertu  de 
l'équation  (a) 


a"  —  x'      o'  (a  —  x)(a-{-  x)      a' 

Mais  les  deux  segments  AP,  A'P  de  l'axe  AA'  sont  égaux 
respectivement  à  a — x  et  à  a-\-  x\  en  a  donc 
MP^      _  ^' 
APxA'P~a=' 
Ainsi  le  carré  de  l'ordonnée  est  au  produit  des  segments  for- 
més sur  l'axe  dans  un  rapport  constant. 

130.  Les  ordonnées  perpendiculaires  au  grand  axe  de  l'ellipse  sont 
aux  ordonnées  correspondantes  du  cercle  décrit  sur  cet  axe  comme 
diamètre  dans  le  rapport  constant  dupetit  axe  au  grand  axe. 

Soit  AA'  le  grand  axe  de  l' ellipse  (fig,  87)  ;  sur  ce  grand  axe 
comme  diamètre  décrivons  un  cercle;  à  l'ordonnée  MP  de  l'el- 
lipse correspond  l'ordonnée  M,P 
du  cercle.  L'équation  (3)  s'écrit 

•j      '. 


•«- 


maisya^— a;^  représente  l'ordoa- 
née  M,P  du  cercle  ;  on  a  donc 
MP  _i> 

M,P~~(i' 


Le  petit  axe  jouit  de  la  même  propriété;  l'ordonnée  MCi, 
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perpendiculaire  au  petit  axe,  est  à  l'ordonnée  correspondante 
MjQ  du  cercle  décrit  sur  cet  axe  comme  diamètre  dans  le 
rapport  constant  du  grand  axo  au  petit  axe. 

L'ellipse  est  la  projection  orthogonale  (Tun  cercle.  Imaginons 
que  l'on  fasse  tourner  le  cercle  ABjA'  autour  de  l'axe  AA' 

d'un  angle  m,  tel  que  l'on  ait  cos  œ  =  - ,  l'ordonnée  PM,  du 
cercle  tournera  autour  du  point  P,  tout  en  restant  ferpen- 
du  cercle  tournera  autour  du  point  P,  tout  en  restant  perpen- 
diculaire à  l'axe  AA';  dans  cotte  position,  elle  se  projettera 
sur  la  droite  PM;  pour  avoir  la  longueur  de  la  projection,  il 

suffit  de  multiplier  la  longueur  PM,  par  cosçoupar-.  cequï 

donne  l'ordonnée  PM  de  l'ellipse.  Ainsi  le  point  M,  du  cercle 
a  pour  projection  le  point  M  de  l'ellipse;  chacun  des  points 
du  cercle  se  projetant  ainsi  au  point  correspondant  de  l'ellipse, 
il  s'ensuit  que  l'ellipse  est  la  projection  du  cercle. 

On  peut  aussi  considérer  le  cercle  comme  la  projection  or- 
thogonale d'une  ellipse.   Imaginons   que  l'on   fasse  tourner 

l'ellipse  autour  de  l'axe  BB'  d'un  angle  ç  ayant  pour  cosinus  -. 

l'ordonnée  QM  de  l'ellipse  aura  pour  projection  l'ordonnée  QMj 
du  cercle  décrit  sur  BB'  comme  diamètre,  et  le  petit  cercle 
sera  la  projection  de  l'ellipse. 

lit  l .  Construction  de  Vellipse  par  points.  On  déduit  de  ce  qui 
précède  un  moyen  très-simple  de  construire  l'ellipse  par 
points.  Sur  chacun  des  deux  axes  de  l'ellipse  comme  diamètre 
on  décrit  un  cercle  (fig.  87)  ;  du  centre  on  trace  un  rayon 
quelconque  qui  coupe  les  deux  cercles  en  Mi  etMj  ;  par  le 
point  Ml,  on  mène  une  parallèle  au  petit  axe,  par  le  point 
Mj  une  parallèle  au  grand  axe  ;  le  point  d'intersection  M  do 
ces  deux  droites  appartient  à  l'ellipse.  Après  avoir  déterminé 
de  la  sorte  un  nomhre  suffisant  de  points,  on  fait  passer  un 
trait  continu  par  tous  ces  points,  et  l'ellipse  est  ainsi  con- 
struite. 

Iiî2.  Construire  les  points  d'intersection  d'une  ellipse  et  d'une 
droite.  Il  est  utile  de  savoir  déterminer  les  points  oii  une 
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droite  donnée  MM'  coupe  une  ellipse  définie  par  ses  deux  axes 
AA',  BB'(fig.88), sans  quel' el- 
lipsesoittracée.Ainsiquenous 
l'avons  dit,  l'ellipse  peut  être 
considérée  comme  la  projec- 
tion orthogonale  du  cercle 
AB,  A',  décrit  sur  le  grandaxe 
AA'  comme  diamètre,  et  que 
|%-  *s.  l'on  fait  tourner  autour  de  AA' 

d'un  angle  ^  ayant  pour  cosinus  -  Cherchons  dans  le  plan  du 

cercle  la  droite  MjM',,  qui  a  pour  projection  MM'  dans  le  plan 
de  l'ellipse;  soit  N  un  point  quelconque  de  la  droite  MM'; 
prolongeons  la  droite  EN  jusqu'à  aa.  rencontre  en  H  ayec 
l'axe  AA';  la  droite  B,H  se  projette  sur  BH;  par  conséquent, 
le  point  N,,  où  elle  coupe  l'ordonnée  QN,  se  projette  en  N. 
On  obtiendrait  de  même  un  autre  point  quelconque  de  la 
droite  MiM',;  mais  il  est  plus  simple  de  se  servir  du  point  S  où 
la  droite  MM'  rencontre  l'axe  ;  ladroite  SN,  a  pour  projection 
la  droite  donnée  sur  le  plan  de  l'ellipse.  Cette  droite  SN, 
coupe  le  cercle  en  deux  points  M,,  M',  ;  los  ordonnées  M,  P,  M',P' 
détermineront  sur  la  droite  donnée  los  deux  points  M,  M'  où 
cette  droite  rencontre  l'ellipse. 


1S3.  Nous  avons  trouvé  (n°  laS)  l'équation  de  la  tangente 
à  une  courbe  du  second  degré  ;  quand  l'équation  de  l'ellipse 
est  mise  sous  !a  forme  simple 

l'équation  de  la  tangente  au  point  M,  ayant  pour  coordonnées 
X  et  y,  devient 

Le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  a  pour  valeur— -j-' 
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On  voit  qu'en  A  et  A'  la  tangente  est  perpendiculaire  à  l'axe 
A'A,  qu'en  B  et  B'  elle  lui  est  parallèle,  et  que,  quand  lo  point 
de  contact  se  meut  sur  l'ellipse  de  A  en  E,  la  tangente  fait 

avec  A'A  un  angle  obtus  qui  croit  de  -  à  tt. 

La  normale,  étant  perpendiculaire  à  la  tangente,  a  pour 
équation 

b'x 
13^.  Construction  de  la  tangente  en  un  point  de  l'ellipse. 
Si  dans  l'équation  de  la  tangente  on  fait  Y=o,  on  obtient 

l'abscisse  X  =  —  du  point  T  où  la  tangente  rencontre  le  pro- 
longement du  grand  axe  (fig.  89}, 
Comme  cette  valeur  de  OT  est 
indépendante  du  petit  axe  26  et 
de  l'ordonnée  y  du  point  de  con- 
"tact,  il  en  résulte  que,  si  sur 
l'axe  A'A  on  construit  plusieurs 
ellipses,  les  tangentes  aux  points 
qui  ont  même  abscisse  passent 
i'"'e-  89.  par  un  mémo  point  T   situé  sur 

le  prolongement  do  l'axe  A'A.  Or,  parmi  ces  ellipses,  se  trouve 
le  cercle  AB,A';  pour  construire  la  tangente  àTellipse  au  point 
M,  on  mènera  une  tangente  au  cercle  au  point  M 1 ,  situé  surla 
même  ordonnée;  enjoindra  le  point  M  au  point  T,  où  la  tan- 
gente au  cercle  rencontre  le  prolongement  de  l'axe  A'A;  la 
droite  MT,  ainsi  obtenue,  est  la  tangente  à  l'ellipso. 

Cette  construction  revient  àconsidérerla  tangente  àl'ellipse 
au  point  M  comme  la  projection  de  la  tangente  au  corde  au 
point  correspondant  M ,.  En  effet,  quand  on  fait  tourner  le  plan 
du  cercle  autour  do  l'axe  AA'  de  l'angle  f,  le  point  T,  où  la 
tangente  M, T  rencontre  l'axe,  reste  immobile;  le  point  M,  se 
projetant  en  M,  la  droite  M,T  a  pour  projection  MT;  c'est  la 
tangente  à  l'ellipse. 
IStî,  Mener  une  tangente  par  un  point  extérieur   P.    Dési- 
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gnons  par  x^  et  y,  les  coordonnées  du  point  P  (iîg.  90).  Noua 
avons  trouvé  (n°  itQ)  l'équation  de  la  corde  des  contacts 
MM'.  La  détermination  des  points  d6 
contact  revient  donc  à  la  résolution 
r- —  des  deux  équations  simultanées 


En  éliminant  y,  on  obtient  l'équation  du  second  degré 

dont  les  racines  sont  les  abscisses  des  points  de  contact  M  et  M' 
des  deux  tangentes  menées  du  point  P.  Cotte  équation,  dans 

laquelle  on  peut  regarder  -  comme  l'inconnue,  aura  ses  ra- 
cines réelles  si  la  condition  -j-  -f-  li- — t  >  0  est  satisfaite,  c'est- 

à-dire  si  le  point  P  est  en  dehors  de  l'ellipse. 

Il  est  facile  de  construire  géométriquement  les  tangentes 
menées  du  point  P,  en  considérant  l'oliipse  comme  la  projec- 
tion du  cercle  AB,  A'  (flg.  91).  Cherchons  dans  lo  pian  du  cercle 
le  point  P,,quiapour  projectionle  point  P  dans  le  plan  de  l'el- 
lipse. Traçons  dans  le  plan  de  l'ellipse  la  droite  PB,  que  nous 
prolongerons  jusqu'à 
sa  rencontre  avec 
l'axe  en  H;  la  droite 
HB,,  ayant  pour  pro- 
jection HB,  passera 
pai'  le  point  P,  et  dé- 
terminera ce  point. 
Du  point  P,  menons 
au  cercle  les  tangen- 
tes P.M,,  P.MV'qu© 
^'e*  '*■  nous     prolongerons 

Jusqu'à  leur  rencontre  avec  l'axe  en  T  et  T  ;  les  droites  PT,?!", 
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projections  des  tangentes  au  cercle,  seront  tangentes  à  l'el- 
lipse, et  les  points  de  contact  M  et  M'  seront  situés  sur  les 
ordonnées  des  points  M^  M',.  Pour  que  l'on  puisse  effectuer 
ces  constructions,  il  n'estpas  nécessaire  que  l'ellipsesoit  tracée. 
1S6.  Mener  une  tangente  parallèle  à  une  droite  donnée.  Soit 
y^mx  l'équation  de  la  droite  donnée  OL,  que  l'on  peut  sup- 
poser menée  par  le  centre  {fig.  ga).  Appelons  a;  et  j  les  cooi^ 
données  du  point  de  contact  M  ;  ce  point  étant  sur  l'ellipse 
on  a  l'équation 


le  coefficient  angulaire 
de  la  tangente  devant 
être  égal  à  ra,  on  a  la 
seconde  équation 

Ces  deux  équations  simultanées  déterminent  les  deux  incon- 
nues xety;  la  première  représente  l'ellipse  proposée  ;  la  se- 
conde une  droite  MM'  passant  par  le  centre  ;  les  points  où 
cette  droite  rencontre  l'ellipse  sont  les  points  de  contact. 

Il  est  facile  de  constraîre  ces  tangentes  géométriquement. 
Cherchons  d'abord  dans  le  plan  du  cercle  le  diamètre  OL,,  qui 
apour  projection  OLsur  le  plan  del'ellipse;  il  suffit  de  joindre 
le  point  B  à  un  point  quelconque  L  de  la  droite  OL  et  de  pro- 
longer la  droite  BL  jusqu'à  sa  rencontre  avec  l'axe  en  H  ;  puis 
de  tracer  B  ,H  et  de  prendre  le  point  d'intersection  Li  de  cette 
droite  avec  l'ordonnée  du  point  L  ;  le  point  L  étant  la  projec- 
tion du  point  Lj,  la  droite  OL  est  la  projection  de  OLj.  On 
mène  au  cercle  des  tangentes  M,T,M|T'  parallèles  à  OLi, 
et  par  les  points  T  et  T'  où  ces  tangentes  rencontrent  l'axe, 
des  parallèles  TM,  TM'  à  la  droite  OL.  On  a  les  tangentes 
demandées;  car  les  projections  OL,  TM  des  droites  pa- 
rallèles OL,,  TMi  sont  elles-mêmes  parallèles.  Les  points 
de  contact  M  et  M' sont  déterminés  par  les  ordonnées  des  points 
M,  et  M,'. 

LiEÛU     ANALÏT  12 
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457.  On  peut  obtenir  l'équation  de  la  tangente  à  l'ellipse 
3oua  d'autres  fonnes  qu'il  est  bon  do  connaître. 

Si  l'on  désigne  par  a  l'angle  que  fait  avec  l'axe  des  x  la  per- 
pendiculaire abaissée  du  centre  surla  tangente  etpar/^la  lori' 
gueur  de  cette  pei'pendiculaîre,  ia  tangente  sera  r 
par  l'équation  (n"  83) 

X  C03  «  -|-  Y  sin  «  —p  =  0  ; 
en  identilîant  avec  l'équation  (4),  on  a  les  relations 


d'où 


acosa      ftsina     p      \/a'cos'^-\-èU 


p  =  ya^  cos^  H  -|-  6^  sin^  a. 
Ainsi  la  tangente  aura  pour  équation 
(6)  X  cos  «  +  Y  sin  a  —  \/a^  cos^  a  +  fi^  sin^  a. 

On  peut  encore  trouver  l'équation  de  la  tangente  en  cher- 
chant les  points  d'intersection  de  l'ellipse  et  d'une  droite  et 
exprimant  que  ces  deux  points  coïncident,  comme  nous  l'avons 
faitpourlecercle(n''  g4).  On  obtient  ainsi  l'équation  de  la  tan- 
gente sous  la  forme 


(7)  y  =  mœ±\/a^m'-'-^b^. 

ISy.  Comme  application,  proposons-nous  de  trouver  le 
lieu  du  sommet  d'un  angle  droit 
circonseritàrellipse.  Supposons 
que  l'on  vcuillo  mener  par  un 
point  extérieur  P  (fig,  gS),  ayant 
pour  coordonnées  x'  et  y',  dea 
tangentes  à  l'ellipse  ;  la  tangente 
devant  passer  par  le  point  P,  on 
aura  l'équation  do  condition 

dans  laquelle  le  coefficient  angu- 
laire m  est  l'inconnue.  Cette  équation,  mise  sous  forme  entière 
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est  du  second  degré;  ses  deux  racines  donnent  les  directions 
des  deux  tangentes  menées  du  point  P  à  l'ellipse,  et,  par  con- 
séquent, déterminent  ces  tangentes.  Les  deux  tangentes  me- 
nées parle  point  P  seront  rectangulaires,  si  le  produit  des  deux 
valeurs  do  m  est  égal  à  —  i,  ce  qui  exige  que  les  coordonnées 
du  point  P  vérifient  la  relation 

^]~^l  =  —',    ou    y=+^'^  =  a'  +  è». 

Ainsi  le  lieu  du  sommet  d'un  angle  droit  circonscrit  à  l'ellipse 
est  le  cercle  circonscrit  au  rectangle  construit  sur  les  axes. 

DIAMÈTRES. 

IB9.  Nous  avons  trouvé  (n"  i3i)  l'équation  générale  des 
diamètres  dans  les  courbes  du  second  degré.  En  représentant 
ç&vf{x,  î/)=o  l'équation  de  la  courbe,  et  par  m  le  coeffi- 
cient angulaire  des  cordes  paral- 
lèles MM'  (fig.  94),  nous  avons  vu 
que  l'équation  du  diamètre  DD'  se 
met  sous  la  forme 

L'ellipse  étant  rapportée  à  ses  axes, 
l'équation  du  diamètre  se  réduit  à 

-y+-~=o,    ou   y~— ^j^- 

Si  l'on  désigne  par  m'  le  coefficient  angulaire  du  diamètre 
DD',  on  a,  entre  la  direction  des  cordes  et  celle  du  diamètre, 
la  relation 
(8)  mm-  =  ^^. 

Nous  avons  vu  aussi  que  si  l'on  mène  des  cordes  MM"  parai 
lèles  au  diamètre  DD',  !e  diamètre  OE,  qui  divise  ces  cordes 
en  deux  parties  égales,  a  pour  coefficient  angulaire  m;  les 
deux  diamètres  DD',  EE'  forment  un  système  de  diamèti-es 
conjugués,  et  leurs  coefficients  angulaires  m'  et  m  sont  liés  par 
là  relation  (8). 
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Cette  relation  montre  que  les  deux  coefficients  angulaires 
m  et  m  sont  de  signes  contraires,  et,  par  conséquent,  que  lea 
deux  (lemi-dlamètres  conjugués  OD  et  013,  situés  d'un  même 
côté  du  grand  axe,  sont  placés  de  part  et  d'autre  du  petit  axe; 
si  lo  premier  part  de  la  position  OA  et  tourne  de  OA  vers  OB, 
le  second  part  de  la  position  OB  et  tourne  de  OB  vers  OA'. 

ICO.  La  tangente  en  un  point  quelconque  D  de  l'ellipse 
est  parallèle  au  diamètre  EE'  conjugué  du  diamètre  DD'  qui 
passe  au  point  de  contact.  En  effet,  si  l'on  appelle  x  et  y  les 
coordonnées  du  point  D,  le  diamètre  OD  a  pour  coefficient 

angulaire  m  =  ^;  le  coefûcient  angulaire  de  la  tangente  au 

point  D  est  m'^= r-;  ces  deux  coefficients  rériflont  la  re- 

lation  mm'==  — -^■ 

On  se  rend  bien  compte  de  cette  propriété  en  imaginant  que 
la  sécante  MM'  se  meuve  parallèlement  au  diamètre  EE',  et 
s'éloigne  du  centre;  les  deux  points  d'intersection  M  et  M'  se 
rapprochent  de  plus  en  plus  du  milieu  de  la  corde,  et  finissent 
par  se  confondre  en  D;  alors  la  sécante  devient  tangente  au 
point  D. 
101.  Les  propriétés  des  diamètres  conjugués  se  montrent 
immédiatement ,  quand  on  considère 
\  P  l'ellipse  comme  la  projection  d'un 
^\  cercle.  Deux  diamètres  rectangulaires 
_]j*  OD,,  OEl  (flg.  95),  dans  le  plan  du 
J  cercle,  forment  un  système  de  dîamè- 
X/  très  conjugués;  car  chacun  d'eux  di- 
vise en  deux  parties  égales  les  cordes 
Ffg,  n.  parallèles  à  l'autre  ;  les  cordes  paral- 

lèles se  projettent  sur  le  plan  de  l'ellipse  suivant  des  cordes 
parallèles  ;  le  milieu  d'une  corde  a  pour  projection  le  milieu 
de  la  projection  de  la  corde;  chacun  des  diamètres  OD  .  OE, 
projections  des  premiers,  divise  donc  en  deux  parties  égales 
les-cordes  parallèles  à  l'autre  ;  ce  sont  deux  diamètres  conju- 
gués de  l'ellipse. 
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On  -en  déduit  facilcmaii't  la  relation  qui  existe  entre  Ifts  coef- 
ficients angulaires  m  et  m'  de  deux  diamètres  conjugues.  Si 
l'on  appelle  m,  et  m\  les  coofflcionts  angulaires  des  deux  dia- 
mètres conjugués  OD,,OE,  du  cercle,  on  a  m^-vi ,  ,m'^-  m'.: 
A'oi[mm'=~m^m\^,  puisque  les  diamètres  conjugués  du  cercle 
sont  rectangulaires,  on  a  m^m\= — i;  il  on  résvdte  mm'^; ^■ 

Quand  on  donne  un  diamètre  OD,  on  peut  trouver  le  con- 
jugué OE,  sans  que  l'ellipse  soit  tracée.  On  construirale  dia- 
mètre ODi  qui  a  pour  projection  OD;  on  mènera  le  diamètre 
OE,  perpendiculaire  à  OD,  et  on  projettera  OE,  ;  la  projection 
OE  sera  le  diamètre  demandé, 

1G2.  Ellipse  rapportée  à  deux  diamètres  conjugués.  D'après 
co  qui  a  été  dit  au  n"  1 56,  lorsqu'on  prend  pour  axes  des  co- 
ordonnées deux  diamètres 
conjuguésOD,  OE(fig.  gG), 
réquatioa  de  l'ellipse  de- 
vient 

Les  coefficients  Â°  et  G' 
ayant  un  mêmesigne,  con- 
traire à  celui  de  II,  si  l'on 
pose 
_H 
0"' 
e  met  sous  la  forme 

qui  est  la  même  que  celle  de  la  courbe  rapportée  à  ses  axes. 
Il  en  résulte  que  les  calculs  effectués  pour  démontrer  les 
propriétés  de  l'ellipse,  au  moyen  de  l'équation  de  la  courbe 
rapportée  à  ses  axes,  et  dans  lesquels  on  n'a  pas  supposé  les 
coordonnées  orthogonales,  pourront  être  répétés  avec  i'équa- 
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tion  de  la  courbe  rapportée  à  ua  système  de  diamètres  conju- 
gués. Ainsi,  l'ellipse  étaat  rapportée  au  système  des  diamè- 
tres conjugués  OD  et  OE,  la  tangente  aura  pour  équation 

a"  ^  b"  " 
Mais  ré(iuation  de  la  normale  ne  conserverait  pas  la  forme 
qui  correspond  aux  axes  OA  et  OB. 

THÉORÈMES    d' APOLLONIUS. 

163.  On  démontre  aisément  les  théorèmes  d'Apollonius  par 
la  méthode  du  n"  142.  Imaginons  l'ellipse  rapportée  successi- 
Tement  à  ses  deux  axes  et  à  un  système  de  diamètres  conju- 
gués faisant  entre  eux  un  angle  S.  Par  les  formules  de  trans- 
formation des  coordonnées,  le  binôme 

se  change  en 

De  même,  le  binôme 

devient 

^''  +  y'^  ■+-  ^^y  eos  e , 
puisque  chacune  de  ces  deux  expressions  représente  le  carré 
de  la  distance  de  l'origine  à  un  même  point  du  plan.  Il  résulte 
de  !à  que  le  polynôme 

ou 

(■<■>      (^-ly+iF-î)*'. 

dans  lequel  X  désigne  une  constante  arbitraire,  se  transforme 
en 

^  4-  Itj  —  ^  (^"  +  y"  +  aa^y  cos  9), 
ou 
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Les  valeurs  de  X  pour  lesquelles  i'un  des  polynômes  (lo)  c 
(u)  devient  un  carré  parfait,  étant  les  mêmes,  les  deux.équ; 
tions 


(i4)(^-0= 


(,.)  (l-<.-)(l-J'), 

et 


(^-i)(^4)- 


(i3)  X^  —  {a"  +  b")l  +  a'^è"  sin'  e  r=  o, 

ont  les  mêmes  racines.  Il  résulte  de  là  que  les  deux  racines  de 
l'équation  (i  5)  sont  égales  respectivement  à  a'  et  à  i°;  on  en 
déduit  les  deux,  relations 
(i4)  «■■+}"=»■+*•, 

(i5)  n'=  ô'^ sin ^9  =(i* i',  ou  i/l)'3mO=:ab. 

On  obtient  ainsi  les  deux  théorèmes  suivants  : 

1°  La  somme  des  carrés  de  deux  diamètres  conjugués  quel- 
conques d'une  ellipse  est  constante  et  égale  à  la  somme  des  carrés 
des  axes; 

2°  L'aire  du  parallélogramme  construit  sur  deux  diamètres  con- 
jugués est  constante  et  égale  à  celle  du  rectangle  construit  sur  les 

Les  relations  (ai)  du  ii°  142  donnent  immédiatement  les 
deux  équations  (i4)  et  (i5). 

Itî'S.  On  peut  démontrer  facilement  ces  théorèmes  en  con- 
sidérant l'ellipse  comme  la  projection  d'un  cercle. 
Deux  diamètres  conjugués  CD,  OE  de  l'ellipse  sont  les 
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prcjections  de  deux  diamètres  roctangulairos  ODj  ,  OE,  du 
cercle  (flg.  95).  Les  angles  D,OP  ,  E,OQ  étant  complémea- 
taires,  les  triangles  rectangles  0,0?  ,  E,OQ  sont  égaux,  et 
l'on  a 

OQ  =  D,P;niais  Ôd!  =  OP'  +  D^'; 

il  en  résulte 

Les  longueurs  OP  et  OQ  étant  les  projections  des  deux 
demi-diamètres  conjugués  OD  et  OE  sur  !e  grand  axe  de 
l'ellipse,  la  somme  des  carrés  de  ces  deux  proj  eetious  est  con- 
stante, et  l'on  a 

a'^cosa-f-^'^  cos^p^a^ 
en  désignant  par  «  et  p  los  angles  que  font  avec  l'axo  OA  les 
demi-diamètres  OD  et  OE. 

Il  en  est  de  même  pour  l'autre  axe  ;  les  projections  des  deux 
demi-diamètres  conjugués  sur  le  petit  axe  sont  égales  aux  or- 


les  longueurs  E,Q  et  OP  étant  égales,  on  a 

et,  par  suite, 

DP '-I-ÊQ '=;■', 
ou 

a"sin'o:+6"sin'p=6'. 

En  ajoutant  membre  à  membre  les  doux  relations  précé- 
dentes, on  obtient  la  relation 

iGS.  Pour  démontrer  la  propriété  relative  à  l'aire  du  pa- 
rallélogramme, nous  nous  servirons  du  théorème  suivant  : 
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ma 


ha,  projection  d'une  aire  plane  sur  un  plan  quelconque  est  égale 

à  l'aire  projetée  multipliée  par  le  cosinus  de 

l'angle  des  deux  plans. 

Considérons  d'abord  un  triangle  ABC 

(fïg.  97)  ayant  un  côté  AB  parallèle   au 

plan  de  projection;  nous  pouvons  supposer 

que  le  plan  de  projection  passe  par  ce  coté 

AB  ;  du  sommet  0,  abaissons  sur  ce  plan 

une  perpendiculaire  CC,  et,  dans  ce  plan, 

menons  CD  perpendiculaire  à  AB;  la  droite 

p..  CD  sera  aussi  perpendiculaire  à  AB  cf 

l'angle  CDC  mesurera  l'angle  dièdre  ^  des 

deux  plans.  Cela  posé,  on  a 

C'D  =  CDcosç, 

ABxC'D      ABxCD 
A  ou  = cos  f, 

et,  par  suite,  AC'B  ==  ACB  x  cos  o. 

Ainsi  i'aire  du  triangle  AC'B  est  égale  à  celle  du  triangle 

ACB  multipliée  par  cos  f. 

Supposons  maintenant  que  le  triangle  ABC  (fig.  98)  n'ait 
aucun  de  ses  côtés  parallèle  au  plan  de  projection;  nous  pou- 
vons faire  passer  ce  plan  par  un  som- 
met A,  de  toile  sorte  que  les  deux  au- 
tres sommets  soient  d'un  même  c6té; 
le  plan  du  triangle  prolongé  coupe  le 
plan  de  projection  suivant  une  droite 
Aï,  et  la  droite  CB  perce  ce  plan  au 
point  I  ;  les  triangles  AlC,  AlB  se  pro- 
jettent suivant  AIC,  AlB',  et  Ton  a, 
''•i''  d'après  ce  qui  a  été  dit, 

'  AIC'=AICXcosî, 

'■'^■''-        _  AIB'  =  AlBxcos^. 

d'où,  par  soustraction. 

AB'C'=ABCXcos?. 
Le  théorème,  étant  démontré  pour  un  triangle,  s'étend  a 
UQ  polygone  plan,  que  l'on  peut  toujours  t 
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triangles,  et  même  à  une  airo  plane  limitée  par  une  courbe 
fermée  quelconque;  car  on  peut  regarder  cette  aire  plane 
comme  la  limite  de  l'aire  d'un  polygone  inscrit,  dont  on  aug- 
mente'"^indéiîniment  le  nombre  des  côtés,  de  manière  que 
chacun  tende  vers  zéro. 

Quand  on  considère  l'ellipse  comme  la  projection  d'un 
cercle,  le  parallélogramme  construit  sur  deux  diamètres  con- 
jugués est  la  projection  d'un  carre  circonscrit  au  cercle;  le 
carré  ayant  une  aire  constante  égale  ^a^,  celle  du  parallélo- 
gramme est  aussi  constante  et  égale  à  4a*  cos  <p,  c'est-à-dire 

AIRE  DE  l'ellipse. 

166.  Le  même  théorème  noua  donne  immédiatement  l'aire 
de  l'ellipse.  L'ellipse  étant  la  projection  d'un  cercle,  son  aire 
est  égale  à  celle  du  cercle  ^la^,  multipliée  par  cos  f  ou  par 

-i  ce  qui  donne  iiaô. 


DIAMETRES  CONJUGUES  EGAUX. 

167  Nous  avons  vu  (n"  i59)  que  les  deux  demi-diamètrea 
conjugués  OD ,  OE  sont  situés  de  part  et  d'autre  du  petit  axe 
OB  {flg.  99).  On  sait  que  le  rayon 
de  l'ellipse  est  d'autant  plus  grand 
qu'il  s'écarte  davantage  du  petit 
axe  ;  pour  que  les  deux  diamètres 
conjugués  deviennent  égaux,  il  faut 
donc  que  ces  deux  diamètres  fas- 
j-jg.  es.  sent  des  angles  égaux  avec  le  petit 

axe  OB,  ce  qui  exige  que  les  angles  «  et  p  soient  supplé- 

i'  è 

mentaires.  On  a  donc  tang^  oi  =  -;et,  par  suite,  tang  «=-; 

ainsi  les  diamètres  conjugués  égaux  OG  et  OH  coïncident 
avec  les  diagonales  du  rectangle  construit  sur  les  axes. 

De  la  relation  a'^  -j-  b'"  =  a^-\-  ô%  on  déduit  a'"  =:  -^ — ,  et 
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l'équation  de  l'ellipse,  rapportée  à  ses  diamètres  conjugués 


elle  a  même  forme  que  l'équation  du  cercle,  seulement  les 
coordonnées  sont  obliques. 

Cette  équation  signifie  quo  la 
somme  des  carrés  des  distances 
de  chacun  des  points  de  l'ellipse 
aux  deux  diamètres  conjugués 
égaux  est  constante.  En  effet, 
soient  0  l'angle  dea  deux  diamè- 
Fig.  100.  très  conjugués  égaux,  MP  etMQ 

les  coordonnées  du  point  M  (fig.  loo),  ME  et  MF  les  per- 
pendiculaires abaissées  du  point  M  sur  ces  diamètres,  on  a 
ME  =  y'sine,  MF  =  a:'sin9;  d'où 


MË'  +  MF'  -=  [x'^  +  y")  sin=  0  :. 


'a^  +  b^ 


CORDES  SUPPLEMENTAIRES. 


168.  On  appelle  cordes  supplémentaires  dans  l'ellipse  deux 
cordes  MC,  MC,  qui,  partant  d'un  même  point  de  l'ellipse, 
aboutissent  aux  extrémités  d'un  dia- 
mètre ce  (fig.  loz). 

Deux  cordes  supplémentaires  sont 
parallèles  à  deux  diamètres  conjugués. 
Menons,  en  effet,  les  diamètres  OD  et 
OE  parallèles  aux  cordes  supplémen- 
taires MC,  MC.  Dans  le  triangle  CMC,  la  droite  OD  parallèle 
à  CM  divise  en  parties  proportionnelles  les  deux  côtés  CC  et 
CM;  le  centre  0  étant  le  milieu  de  CC,  il  en  résulte  que  le 
diamètre  OD  divise  en  deux  parties  égales  la  corde  CM.  et, 
par  suite,  toutes  les  cordes  parallèles  au  diamètre  OE.  De 
même,  le  diamètre  OE  divise  en  deux  parties  égales  !a  corde 
CM,  et,  par  suite,  toutes  les  cordes  parallèles  à  OD.  Donc  les 
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deux  diamètres  OD.OE,  parallèles  aux  cordes  supplémen- 
taires MC,  MG,  sont  conjugués. 

Réciproquement,  si  par  les  extrémités  d'un  diamètre  CC 
on  mène  des  droites  parallèles  à  deux  diamètres  conjugués 
OD  ,  OE,  ces  droites  se  couperont  sur  l'ellipse.  En  effet,  soit 
M  le  point  où  ia  corde  CM,  parallèle  à  OE,  rencontre  l'ellipse  ; 
joignons  CM;  les  cordes  supplémentaires  MC,  MC  étant  pa- 
rallèles à  deux  diamètres  conjugués,  la  seconde  corde  CM 
sera  parallèle  à  OD. 


169.  L'étudedelavariatîon  de  l'angle  de  deux  diamètres  con- 
jugués est  ainsi  ramenée  à  l'étude  de  la  variation  de  l'angle 
de  deux  cordes  supplémentaires,  c'est-à-dire  de  l'angle  inscrit 
dans  une  demi-ellipse.  Pour  simplifier  le  calcul,  on  supposera 
les  deux  cordes  supplémentaires  me- 
s  par  les  extrémités  du  grand  axe 
loa).  L'angle  AMA',  que  nous 
appellerons  ft,  est  égal  à  la  différence 
des  deux  angles  MAX,  MA'X;  les 
deux  droites  AM  ,  A'M  ayant  pour 

coefficients  angulaires—^ —  ,     -■■-, 
x  —  a    x^a 


tang  0  ^- 


et,  en  remplaçant  x'^  par  sa  valeur  tin 
lipse, 

tangû  = 


e  de  l'équation  de  Tel- 


Si  le  point  M  décrit  la  moitié  supérieure  ABA'  de  l'ellipse, 
la  tangente  étant  négative,  l'angle  0  est  obtus;  quand  le  point 
M  est  au  point  A,  c'est-à-dire  quand  y^o,  l'angle  est  droit; 
le  point  M  marchant  de  A  vers  B,  y  augmente;  la  valeur 
absolue  de  tang  6  diminuant,  l'angle  obtus  ç  augmente  aussi 
et  acquiert  sa  valeur  maximum  au  point  B  ;  alors  ona.v^û  et 
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tangB  = j— — T^  ;  quand  lo  point  M  dépasse  le  point  B  et 

parcourt  le  quart  d'ellipse  BA',  l'angle  6  diminue  do  sa  valeur 
maximum  jusqu'à  un  angle  droit. 

Il  résulte  de  là  que  l'angle  des  demi-diamètres  conjugués 
OD ,  OE,  situés  d'un  même  côté  du  grand  axe,  est  obtus  et 
varie  depuis  un  angle  droit  jusqu'à  la  valeur  maximum  ABA'; 
les  diamètres  conjugués,  qui  comprennent  l'angle  maximum, 
étant  respectivement  parallèles  aux  cordes  supplémentaires 
A'B ,  AB,  et,  par  suite,  également  inclinés  de  part  et  d'autre 
sur  le  petit  axe  OB,  sont  égaux. 

Nous  avons  étudié  la  variation  de  l'angle  obtus  DOE  de 
deux  diamètres  conjugués,  l'angle  aigu  DOE'  varie  on  sens 
inverse.  Ou  obtient  directement  cet  angle  en  menant  les 
cordes  supplémentaires  par  les  extrémités  du  petit  axe  BB'; 
quand  ie  point  M  décrit  le  quart  d'ellipse  BA,  l'angle  inscrit 
diminue  depuis  un  angle  droit  jusqu'au  minimum  BAB',  sup- 
plémentaire du  maximum  obtus  ABA'. 

170.  Lorsqu'une  ellipse  est  tracée,  on  peut  déterminer 
graphiquement  le  centre  et  les  axes.  Pour  trouver  le  centre, 
CD  mènera  deux  cordes  parallèles  suffisamment  écartées  l'une 
de  l'autre;  on  joindra  les  milieux  de  ces  cordes,  ce  qui  don- 
nera un  diamètre,  dont  le  milieu  sera  le  centre.  Si  sur  ce 
diamètre  on  décrit  un  demi-cercle,  et  que  l'on  joigne  aux 
deux  extrémités  du  diamètre  le  point  où  ce  demi-cercle  coupe 
la  demi-ellipse,  on  aura  deux  cordes  supplémentaires  perpen- 
diculaires <intre  elles;  les  diamètres  parallèles,  formant  un 
système  de  diamètres  conjugués  rectangulaires,  seront  les 
axes  de  l'ellipse. 

On  pourrait  obtenir  de  la  même  manière  les  deux  systèmes 
de  diamètres  conjugués  qui  font  entre  eux  un  angle  donné 
compris  entre  le  minimum  et  le  maximum;  il  suffirait  de  dé- 
crire sur  un  diamètre  un  segment  capable  de  l'angle  donné. 

171.  Conslruire  une  ellipse  étant  donnés  deux  diamètres  conju- 
gués. Soient  DD',  EE'  (fig.  io3)  les  deux  diamètres  conjugués 
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dont   nous   désignerons  les  longueurs  par  sa'   et 
30',  L'équation  <îe  l'ellipse, 
rapportée  à  ces  deux  dia- 
mètres conjngués,est 


Par  le  centre,  menons  la 
^''  droiteEiE'i  perpendiculaire 

^'S'  '"3.  àDD',  etprenons  OEj=OE; 

l'ellipse  qui  a  pour  axes  DD',  E^E',,  rapportée  à  ces  axes,  est 
représentée  par  la  même  équation.  Il  en  résulte  que  les  ordon- 
nées MP,  MiP,  qui  correspondent  à  une  même  abscisse  OP, 
sont  égales  entre  elles.  Imaginons  que,  parle  procédé  indiqué 
au  n"  149,  on  ait  construit  différents  points  de  l'ellipse  DE,D', 
dont  on  connaît  les  axes;  soit  Mi  l'un  de  ces  points,  M,P  son 
ordonnée  ;  si  par  le  point  P  on  mène  PM  parallèle  à  OE  et 
égale  àPMi,  on  aura  un  point  M  de  l'ellipse  demandée.  Chaque 
point  de  la  première  ellipse  donnera  un  point  correspondant 
de  la  seconde.  Ceci  revient  à  déformer  la  première  ellipse  en 
faisant  tourner  chaque  ordonnée  PM;  autour  de  son  pied  P 
d'un  angle  constant. 

Le  même  mode  de  transformation  s'applique  à  la  tangente. 
La  tangente  au  point  M  est  représentée  par  l'équatJon 


(4) 


en  coordonnées  obliques  ;  cette  équation  représente  aussi  la 
tangente  au  point  M,  en  coordonnées  rectangulaires.  Ces  deux 
tangentes  coupent  le  prolongement  du  diamètre  DD'  au  même 
point  T,  dont  on  obtient  l'abscisse  en  faisant  Y^o. 

Aulieu  de  construire  l'ellipse  par  points,  comme  nous  l'avons 
expliqué,  on  pourrait  déterminer  d'abord  les  axes  de  l'ellipse, 
et  construire  ensuite  cotte  ellipse  au  moyen  de  ses  axes.  La 
détermination  des  axes  dépend  du  théorème  suivant. 

172.  Deus;  diamètres  conjugués  quelconques  déterminent  sur 
une  tangente  fixe  PQ  deux  segments  DP,  DQ,  dont  le  produit  est 
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carré  du  demi-diamkre  OE  parallèle  à  la  tan- 

Si  l'on  prend  pour  axes  des 
coordonnées  le  diamètre  OD, 
qui  passe  par  le  point  de  con- 
tact et  le  diamètre  conjugué 
OE,  et  si  l'on  appelle  a'  et  b' 
les  longueurs  de  ces  demi- 
diamètres,  réfluation  de  l'el- 
lipse est 

Soient  y^mx    ,    y^m'x 

les  équations  de  deux  diamètres  conjugués  OA,  OB;  d'après  la 
remarque  faite  au  n"  160,  les  cocfflcienta  angulaires  serorit 

liés  par  la  relation  mm'^ ^-  Si,  dans  ces  équations,  on 

fait  a;  ^  a',  on  trouve  DP  =  —  ma',  DQ^mV;  d'où 
DP  X  DQ  =  —  mmV=  =  ô'^ 
173.  On  démontre  facilement  ce  théorème  quand  oa  con- 
sidère l'ellipse  comme  la  projection  d'un  cercle.  Soient  OA,, 
OB,  (fig.  io5)  deux  diamètres  rectangulaires  du  cercle,  P,Q,  la 
tangente  en  un  point  quelconque  M 1  ;  menons  le  rayon  OMi  et 
le  rayon  ON ,  parallèle  à  la  tangente  ;  dans  le  triangle  rectangle 
P,OQ.,  on  a 

M.P,  xM,Q,  =  OM^^ON^ 
Quand  on  projette  la  figure,  les  dia- 
mètres OAi ,  OB,  donnent  deux  dia- 
mètres conjugués  de  l'ellipse,  la  tan- 
gente PjQ,  une  tangente  à  l'ellipse  et 
la  droite  ON,  une  parallèle  à  cette 
Fig.  los.  tangente;  les  droites  M,P,  ,MiQi , 

ON,,  étant  parallèles,  ont  des  projections  MP,MQ,ON  qui 
leur  sont  proportionnelles  ;  on  a  donc  aussi  entre  ces  projec- 
tions la  relation 

MP.MQ  =  ON'. 
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174,  Supposons  quo  les  doux  diamètres  conjugués  OA  et 
OB  soient  les  axos  do  rollipso(fig.  io.'|).  Le.  ccvdc  décrit  sur  PQ 
comme  dîamètro  passa  pai"  le  point  0,  ot  l'ordoiinéc  UH,  per- 
pendiculaire àPQ,  est  égale  à  OE.  lien  résulte  un  moyen  l'aeilo 
de  coiistruire  les  directions  des  axes,  rjuaud  ou  connaît  deux 
diamètres  conjugués  OD  otOE.  Parle  point  Dou  mènera  une 
parallèle  à  013;  cette  parallèle  sera  tangente  au  point  D;  on 
élèvera  sur  cette  droite  une  perpendiculaire  DH  égale  à  OE,  et 
on  décrira  un  cercle  ayant  son  centre  sur  PQ  et  passant  pai'  les 
points  0  et  H  ;  les  droites  OP  et  OQ  qui  vont  du  centre  aux  deux 
points  P  et  Q,  où  le  cercle  coupe  la  tangente,  donneront  les 
directions  des  axes. 

175.  Il  reste  à  déterminer  les  grandeurs  des  axes.  Des 
relations 

a=  +  é=  =  H'=  +  è'»    ,   aJ=a'è'sin8, 

démontrées  au  n"  i63,  on  déduit 
(a— 6)^=a'=-|-i'^  — a(i'6'sin0=a'^  +  ô'^— aa'i'cos  (~—^\ 

[a  +  5)==a's  +  i''^  +  3a'*'sin6=.a'î  +  6's  — aaTcosp+eV 

Comme  on  peut  supposer  que  0  désigne  l'angb  aigu  des  dia- 
mètres conjugués,  on  voit  par  ces  formules  que  ta  longueur 
a —  b  est  le  troisième  côté  d'un  triangle  dont  les  deux  autres 

côtés  sont  a'  et  b'  et  l'angle  compris 0.  Ce  triangle  est  le 

triangle  ODH  (flg.  io4);  car  l'angle  ODH  est  égal  à 0,  et 

les  deux  côtés  DO  et  DH  sont  égaux  à  a'  et  b';  ainsi  le  troi- 
sième côté  OH  donnera  a — è.  De  même  a-\-b  est  le  troisième 
côté  d'un  triangle  dont  les  deux  autres  côtés  sont  a'  et  b'  et 
l'angle  compris  supplémentaire  du  précédent;  ce  triangle  est 
le  triangle  ODK,  que  l'on  obtient  en  prolongeant  la  perpen- 
diculaire DH  d'une  longueur  égale  à  elle-même;  le  troisième 
côté  OK  donnera  a  +  i.  Si  du  point  0  comme  centre,  arec  OH 
pour  rayon,  on  décrit  un  cercle,  la  longueur  Kl  sera  égale  au 
grand  axe  2a,  la  longueur  KL  au  petit  axe  a6. 
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On  peut  remarquer  que  ]e  grand  axe,  qui  doit  être  compris 

dans  l'angle  aigu  des  diaraètrf  s  conjugués,  est  dirigé  suivant 

OA,  bissectrice  de  l'angle  HOK,  le  petit  axe  est  la  bissectrico 

de  l'angle  supplémentaire. 

EXERCICES. 

i"  Trouver  le  lieu  des  sominets  des  parallélogrammes  construits  sur 
les  diamètres  conjugués  d'une  ellipse. 

a"  Trouver  le  lieu  du  milieu  des  cordes  menées  par  un  même  point 
dans  une  ellipse. 

3"  Une  corde  d'un  cercle  se  meut  parallèlement  à  elle-même  ;  par 
les  estrémités  ou  mène  des  droites  parallèles  à  deux  directions  don- 
nées ;  trouyer  le  lieu  du  point  de  rencontre  des  parallèles. 

40  Parm  t       1     p      lltl  g       m  scrits  à  une  même  ellipse, 

les  parallél  g  t      t  d       d    mètres  conjugués  ont  une 

5"  Paru    t       1     p      Ilél  gr     m  ts  dans  une  même  ellipse, 

ceuï  dont  Idg  Ifmnt  jt  ede  diamètres  conjugués 
ont  une  a      masim  m 

6"  De  t     t      I       II  p  l     d  même  parallélogramme, 

quelle  est  1    pi      g       il 

7"  De  t     t     1       11  p  ut     à       même  parallélogramme, 

quelle  est  1    pi     1  1 1 

8"  Paru    t       1       jt  ddmt        onjugués  de  t'ollipse,  les 

aies  forn      t  m  m  m    1 1     d  araètros  conjugués  égaui 

une  somm    m  m 

9»  Insc        d       î  llp  d    d    d     ction  donnée  telle  que  la 

somme  de  sa  longueur  et  de  la  distance  de  sou  point  milieu  au  centre 
soit  maximum.  Trouver  le  lieu  du  milieu  de  cette  corde,  quand  !a  di- 
rection varie. 

10"  Une  droite  se  meut  parallèlement  à  elle-même  dans  le  plan  de 
deux  autres  ;  on  prend  sur  elle  un  point  tel  que  la  somme  des  carrés 
de  ses  distances  aux  intersections  avec  les  droites  fixes  soit  constante  : 
quel  est  le  lieu  décrit  par  le  point? 

Il»  Étant  donne  deux  ellipses  quelconques,  on  peut  déterminer 
deux  direct  ns  parallèles  à  la  fois  à  deux  diamètres  conjugués  de 
l'une  et  de  1  autre  ell  p  e  par  les  points  communs  aux  deux  coiirbes 
passe  une  tro  e  ell  pse  dans  laquelle  les  diamètres  coujuguéi 

égaux  sont  parallèles  à  ces  doux  directions. 

«ÉOM,   AWAtïT.  '^ 
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ij"  Une  ellipse  tourne  autour  de  son  cenlre;  aux  points  où  elle 
•oupe  une  droite  fixe,  on  mcue  des  tangentes  à  lu  courbe;  trouver  le 
lieu  du  point  d'intersection  de  ces  tangentes. 

i3°  On  donne  un  cercle  et  une  droite  lise  passant  par  son  centre  ; 
une  droite  mobile  égale  au  rayon  s'appuie  par  une  de  ses  esttétnités 
sur  le  cercle,  par  l'autre  sur  la  droite  ;  trouver  le  lieu  décrit  par  ua 
point  de  la  droite  mobiw. 

«4°  Trouver  l'aire  de  l'ellipae  définie  par  réquation 

.\,i;^  +iBxy  +  Ci/"  =  i. 

iS"  Un  triangle  étant  inscrit  dans  uuo  ellipse,  si  on  appelle  R  1b 
rayon  du  cercle  circonscrit,  et  d,  d'.  d"  les  demi- diamètre  s  puruUèles 

aux  côtés,  on  a  K  =  — r— 

16"  Un  rectangle  quelconque  étant  circonscrit  à  une  ellipse,  le  pa- 
rallélogramme qui  a  pour  sommets  les  points  de  contact  a  uu  jiêri- 
mètre  constant,  et  deux  côtés  consécutifs  fout  avec  la  tangente  des 
angles  égaux. 

17"  A  pai'tir  d'un  point  quelconque  d'une  ellipse,  on  porte  sur  ia 
normale  une  longueur  égale  à  — i  S  étant  une  constante  et  p  la  per- 

pendiculjire  abaissée  du  centre  sur  la  tangente  ;  trouver  le  lieu  de 
l'extrémité  de  cette  droite. 

18°  Étant  donnés  une  ellipse  et  le  cercle  construit  sur  le  ftraad  axe 
comme  diamètre,  on  mène  les  normales  au  cercle  et  k  l'ellipse  auspoints 
situés  sur  une  même  perpendiculaire  au  grand  ase;  trouver  le  liew 
du  point  d'intersection  de  cea  deux  normales. 
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CHAPITUE   V 


De    l'IIypei-l>o 


17G.  Construisons  maintenant  le  lieu  défini  par  l'équation 

AV+Cy+H=o, 

dans  laquelle  A'  et  C  ont  des  signes  contraires. 

Lorsque  la  constante  H  est  nulle,  l'équation,  résolue  par 
rapport  à  y,  donne 


.v/: 


elle  représente  deux  droites  passant  par  l'origine. 

Nous  supposons  le  cofficient  C  du  mf^me  signe  que  H  et  !e 
coefficient  A'  de  signe  contraire  ;  si  l'on  pose 

H      ,,     Il 
l'équation  devient 

En  la  résolvant  par  rapport  à  y,  on  en  déduit 

L'ordonnée  y  n'est  réelle  que  pour  les  valeurs  de  a:  plus 
grandes  que  a  en  valeur  absolue  ;  si  donc,  à  partir  de  l'origine, 
on  porte  sur  l'axe  des  x,  de  part  et  d'autre,  deux  longueurs 


y  Google 


^  ' 

^ 

1^ 

•.M  '   ' 

H 

LIVRE  m,   CHAPITRE  V. 
à  a,  et  que  par  !es  points  A  et  A'  on  mène 
des  parallèles  à  l'axe  des  y, 
la  courbe   n'a  aucun   point 
eutre  ces  parallèles. 

Quand  X  croît  de  a  à  +  "=«, 
y  croît  de  o  à  -\-oa  en  valeur 
absolue,  ce  qui,  à  cause  du 
double   signe,    donne   deux 
arcs  infinis  AD,  AD',  symé- 
triques par  rapport  à  l'axe 
des  X.  Il  en  est  de  même, 
quand  a:  varie  de — aà — oo, 
ce  qui  donne  les  deux  arcs  A'E,  A'E',  symétriques  des  pré- 
cédents par  rapport  à  l'axe  des  y.  Ces  quatre  arcs  égaux 
forment  les  deux  branches  do  l'hyperbole. 

L'hyperbole  admet  un  centre  et  deux  axes.  L'axe  AA'  ren- 
contre seul  la  courbe  ;  on  l'appelle  pour  cette  raison  axe  Imns- 
verse  ou  réel  ;  l'autre  axe  OY  ne  rencontre  pas  !a  courbe  ;  on 
l'appelle  axe  non  transverse  ou  imaginaire;  la  longueur  AA' 
de  l'axe  traosverse  est  na;  par  analogie,  on  dit  que  aô  est  la 
longueur  de  l'axe  non  transverse,  et  on  porte  la  longueur  6 
sur  cet  axe  en  OB  et  OB'.  Les  points  A  et  A'  sont  les  deux 
sommets  de  l'hyperbole, 

177.  Les  carrés  des  ordonnées  perpendiculaires  à  l'axe  (ransverse 
sont  proportionnels  aux  produits  des  segments  correspondants  for- 
més sur  cet  axe. 
En  effet,  do  l'équation  (i)  on  déduit 


donc 


(ï-f  *t)  (^ — '^)     f" 


MP 


AT  X  AP     a' 

170.  Asymptotes.  —  Nous  avons  vu  (n»  i5o)  que,  quand 
l'origine  des  coordonnées  coïncide  avec  le  centre  do  l'hyper- 
bole, on  obtient  l'équation  des  asymptotes  en  supprimant  le 
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terme  constant  dans  l'équation  de  la  courbe.  Les  deux  asymp- 
totes RR',  SS'  auront  ici  pour  équation 

x''      y^ b 

On  peut  vérifler  aisément  que  la  différence  MN  des  ordon- 
nées de  la  droite  OR  et  de  l'arc  AD  a  pour  limite  zéro;  car 
cette  différence  a  pour  expression 


L'are  AD  est  compris  dans  l'angle  ROX  et  se  rapproche  indé- 
finiment de  la  droite  OR,  qui  est  son  asymptote.  Les  droites 
OR',  OS,  OS'  sont  de  même  les  asymptotes  des  arcs  A'  E',  A'E, 
AD'.  D\^près  l'équation  (5),  les  asymptotes  R'R,  S'S  sont  les 
diagonales  du  rectangle  construit  sur  les  axes. 

179.  Hyperboles  conjuguées.  —  Deux  hyperboles  sont  dites 
conjuguées  lorsque,  ayant  même  centre  et  mêmes  axes,  l'axe 
réel  de  l'une  est  axe  imaginaire  de  l'autre.  Ainsi  l'hyperbole 
proposée  a  pour  conjuguée  une  autre  hyperbole  ayant  pour 
axe  transverse  qS  et  pour  axe  imaginaire  na  (fig.  107).  L'équa- 
tion de  cette  seconde  hyperbole  est 

«)  ?-^=- 

Deux  hyperboles  conjuguées  ont  les  mêmes  asymptotes, 
puisque  le  rectangle  construit 
sur  les  axes  est  le  même  pour 
les  deux  courbes.  L'une  des 
.  courbes  est  comprise  dans  les 
deux  angles  ROS',  R'OS,  opposés 
par  le  sommet,  la  seconde  dans 
les  deux  autres  augle.^  ROS, 
R'OS'. 

180.  Hyperbole  équiiat'ere.  —  On  dit  qu'une  hyperbole  est 
équilatère  lorsque  les  axes  a  et  6  ont  même  longueur.  Dans  ce 
cas,  le  rectangle  des  axes  devient  un  carré,  et  les  asymptotes 
sont  perpendiculaires  entre  elles  ;  l'hyperbole  conjuguée  est 


y  Google 


198  LIVRE  ni,   CHAPITRE  V. 

égale  a  la  première;  on  l'obtient  ea  faisant  tourner  celle-ci 

d  un  angle  droit  autour  de  son  centre. 

La  condition  pour  que  l'équation  générale  du  second  degré 
représente  unehj'perboleéqLiiiatère,  aété  donnée  précédem- 
ment (n°  1^4);  elle  est  A-j-C  —  2Bcos6  =  o. 

L'hyperbole  dont  les  axes  sont  aetf>  peut  être  construite  au 
moyen  do  l'hyperbole  éiinilatère  dont  l'axe  est  a,  comme  on  a 
construit  l'ellipse  ayant  pour  axes  a  et  i  au  moyen  du  cercle 
de  rayon  a,  c'est-à-dii'c  que  la  première  hyperbole  peut  être 
regardée  comme  la  projection  orthogonale  de  la  seconde.  Mais 
cette  considération  n'est  d'aucune  utilité  dans  les  construc- 
tions graphiques  relatives  à  l'hyperboie,  parce  que  le  tracé 
d'une  hyperbole  équilatère  n'est  pas  plus  simple  que  celui 
d'une  hyperbole  quelconque. 

101,  Soient^  et ^  les  coordonnées  d'un  point  quelconque 
du  plan;  considérons  le  polynôme 

a*      b'' 
Pour  un  point  M  appartenant  à  la 
courbe,  ce  polynôme  est  égal  à 
zéro;  si  l'on  fait  marcher  un  point 
P  à  partir  de  M  sur  une  parallèle  à 


FIg.  £08. 

l'axe  transverse  AA'  (. 


io8),  le  terme  ~^  conserve  une  va- 
leur invariable,  tandis  que  le  terme  -r  diminue  ou  augmente, 

suivantque  le  point  P  se  rapproche  ou  s'éloigne  de  l'axe  des  y. 
Il  en  résulte  que  le  polynôme  a  une  râleur  négative  pour 
tous  les  points  situés  entre  les  deux  branches  de  l'hyperbole, 
et  positive  pour  tous  les  autres  points  du  plan. 


iJ12.  L'équation  de  la  tangente  ; 
données  sont  s  et  y,  est 

(5)  -r-Tr~' 


d  point  M,  dont  les  coor- 
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Pour  construire  cette  droite,  on  pont  déterminer  le  point  T 
(flg.  11)8),  oà  elle  coupe  l'axe  OX.  Si,  dans  l'équation  (5),  on 

fait  Y=o,  il  vient  X^=OT=— ;  on  obtient  cette  longueur  OT 
par  une  iroisièrae  proportionnelle. 
183.  Le  coefficient  angulaire  do  la  tangente  a  pour  valeur 


Supposons  que  lo  point  M  décrive  l'arc  AD  ;  en  A  le  coefficient 
angulaire  est  infini,  et  la  tangente  perpendiculaire  à  l'axe 
tratisverse  ;  x  augmentant,  le  coefficient  angulaire  diminue 

constamment  et  tend  vers  la  limite  -,  coefficient  angulaire 

de  l'asymptote  OR  ;  l'angle  MTX  diminue  donc  de  -  à  ROX  ; 

en  même  temps  la  valeur  de  OT  diminue  de  a  à  o  ;  il  en  ré- 
sulte que  l'asymptote  est  la  position  limite  de  la  tangente, 
quand  le  point  de  contact  s'éloigne  indéfiniment. 

184  ,  Mener  une  tangente  par  un  point  extérieur  P.  —  Si  l'on 
appelle  x,  et  y,  les  coordonnées  du  point  P,  les  points  de 
contact  sont  déterminés  par  l'équation  de  la  corde  des  contacts 

(6)  5r-'/-=°. 

jointe  à  l'équation  (i)  de  l'hyperbole. 
En  éliminant  y,  on  obtient  l'équation  du  second  degré 

^V^  — ^^— o^-l-l'.-L^^  —  n 

dontles  racines  sontles  abscisses  des  points  de  contact  M  et  M' 
des  deux  tangentes  menées  du  point  P.  La  condition  de  réalité 

des  racines  est  -i- — ^ — i<o,  c'est-à-dire  que  le  point  P 

doit  être  placé  entre  les  deux  branches  de  la  courbe.  Si  le 
point  P  est  placé  dans  les  angles  des  asymptotes  qui  compren- 
nent la  courbe,  le  cocfflcient  -f  —  ^  étant  positif,  le  produit 
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des  racines  est  positif;  par  suite,  les  deux  racines  sont  de  même 
signe,  et  les  deux  points  de  contact  sur  une  même  branche  de  la 
courbe.  Au  contraire,  si  le  pointP  estdansl'un  des  angles  ROS, 
R'OS',  i!  y  a  un  point  de  contact  sur  chacune  des  branches. 

189.  l'angenle  parallèle  aune  droile  donnée. -~!:iQusvema,vq}ions 
que  l'équation  de  l'hyperbole  rapportée  à  ses  axes  ne  diiFère  de 
celle  de  l 'ellipse  qu'en  ce  que  b'  est  remplacé  par  —  è';  si  dans 
l'équation  (7)  du  n°  iSj  de  la  tangente  à  l'ellipse  on  effectue  ce 
changement,  on  obtient  l'équation  de  la  tangente  à  l'hyperbole 

Pour  que  le  problème  soit  possible,  il  faut  que  la  valeur  de  m' 
soit  plus  grande  que  —,  c'est-à-dire  que,  si  la  droite  donnée 

passe  à  l'origine,  elle  soit  comprise  dans  l'angle  ROS.  Nous 
avons  vu  déjà  (n"  i83)  que  la  valeur  numérique  du  coeffi- 
cient angulaire  d'une  tangente  est  plus  grande  que  -■ 

186.  On  ne  peut  mener  à  une  hyperbole  deux  tangentes  rec- 
tangulaires que  lorsque  l'angle  ROS' est  moindre  qu'un  angle 
droit,  c'est-à-dire  lorsque  a  est  plus  grand  que  b  ;  quand  cette 
condition  est  satisfaite,  le  lieu  du  sommet  d'un  angle  droit 
circonscrit  à  l'hyperbole  a  pour  équation 

c'est  un  cercle  concentrique  à  la  courbe. 
DIAMÈTRES. 

187.  Lorsque  l'hyperbole  est  rapportée  à  ses  axes,  le  dia- 
mètre qui  divise  en  deux  parties 
égales  les  cordes  dont  le  coef- 
ficient angulaire  est  m  a  pour 
équation 

aa;      amy 


Si  l'on  désigne  par  m'  le  coeffl- 
cient  angulaire  du  diamètre,  on 
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a,  entre  la  direction  des  cordes  et  celle  du  diamètre,  la  re- 
lation 

m  ™'=^. 

Cette  relation  montre  que  si  l'on  prend  m'  pour  coefficient 
angulaire  des  cordes,  on  trouvera  m  pour  coefficient  angu- 
■iairo  du  diamètre;  c'est-à-dire  que  si  la  droite  DD'  divise  en 
deux  parties  égales  les  cordes  parallèles  à  EE'  (fig.  109),  réci- 
proquement la  droite  EE'  divise  en  parties  égales  les  cordes 
parallèles  à  DD'.  Ainsi  les  deux  diamètres  DD',  EE'  sont  tels 
que  chacun  divise  en  parties  égales  les  cordes  parallèles  à 
l'autre  ;  ce  sont  deux  diamètres  conjugués. 

L'hyperbole  a  une  infinité  de  systèmes  de  diamètres  conju- 
gués, puisque  l'on  peut  prendre  à  volonté  l'un  des  diamètres. 
La  relation  (7)  exige  que  m  et  m'  aient  le  même  signe  ;  si  on 

les  suppose  positifs,  m  variant  de  0  à  -,  m'  variera  dé  00  à  -; 

le  diamètre  DD'  tourne  de  OA  vers  l'asymptote  OR,  et  le  dia- 
mètre EE'  de  OB  vers  la  même  asymptote.  On  voit  ainsi  que, 
des  deux  diamètres,  l'un  rencontre  toujours  la  courbe,  et  que 
l'autre  ne  la  rencontre  pas.  Les  axes  forment  le  seul  système 
de  diamètres  conjugués  rectangulaires,  et  l'angle  aigu  de  deux 

diamètres  conjugués  varie  de  -  à  o. 

On  démontre  comme  pour  l'ellipse  que  la  tangente  FH  en  un 
point  D  do  l'hyperbole  est  parallèle  au  diamètre  EE' conjugué 
du  diamètre  DD'  qui  passe  au  point  de  contact  (n"  16O). 

180.  Deux  hyperboles  conjuguées  et  le  système  do  leurs 
asymptotes  admettent  le  même  diamètre  pour  la  même  séria 
de  cordes  ;  car  les  équations  des  trois  lieux 

^      6' '     a'       6=^"' 

ne  diffèrent  que  par  le  terme  constant  qui  n'entre  pas  dans 
l'équation  du  diamètre  f'.-\-mf^=o.  Les  trois  lieux  admet- 
tent aussi  les  mêmes  systèmes  de  diamètres  conjugués. 

Si  l'hyperbole  est  équilatère,  la  relation  mm'^~  devient 
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mm'v=i,  ce  qui  signifie  que  les  angles  DOX,  EOX  sont  com- 
plémc-iitaires,  et,  par'  suite,  que  les  asymptotes  sont  Iiissoc- 
trices  des  angles  des  diamètres  conjugués. 

189.  Ilyperbnk  rappariée  à  deux  dmmkres  conjugués.  — 
Loi-aqu'on  prend  pour  axes  des  coordonnées  deux  diamètres 
conjugués  OB,  OE  {fig.  id;)),  Téquation  de  l'hyperbole  devient 

Les  coefficients  A"  et  Cont  des  signes  contraires,  par  exem- 
ple U"  a  le  signe  de  II,  et  A"  un  signe  contraire;  si  l'on  pose 

a^  =  --    ,    è'  =  -, 

réquatioti  prend  !a  forme  simple 

(9)  C-^ll^i 

qui  est  la  même  que  colle  ilii  la  courbe  rapportée  à  ses  axes. 
Comme  on  a,  par  la  U'anslormalion  des  coordonnées, 


pour  tous  les  points  du  plan,  il  s'ensuit  que  l'équation  de  l'hy- 
perbole conj  uguée,  rapportée  aux  mêmes  diamètres  OD,  OE, 


Le  diamètre  OE,  qui  ne  rencontrait  pas  la  première  hyper- 
bole, rencontre  la  seconde  au  point  E,  et  la  longueur  b'  de  ce 
demi-diamètre  imaginaire  de  la  première  hyperbole  est  égale 
à  la  langueur  OE  du  demi-diamètre  réel  de  la  seconde. 

iî>0.  L'équation  (5)  des  asymptotes  se  transforme  en  l'é- 
quation 

—  —  ~  — o    ou    y=±-x. 

On  en  conclut  que  les  diagonales  du  parallélogramme  FHGK 
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conshtiil  sur  deux  diamètres  conjugués  quelconques,  coïncident  avec 
les  asymptotes  de  l'h^jjerbole. 

Les  côtés  FH,  GK  du  parallélogramme  sont  tangents  à  la 
première  hyprbole,  et  les  côtés  FK,  GH  à  l'hyperbole  con- 
juguée, de  sorte  que  le  parallélogramme  est  circonscrit  au 
système  des  deux  courbes. 

THÉORÈMES    d'aPOLLONICS. 

191.  Il  suffit  de  répéter  le  raisoaneraent  du  n"  ifi3. 
Par  les  formules  de  transformation  des  coordouDees,  les 
deux  binômes 


se  changent  en 
a/' 

*    TU 

Le  polynôme 

~t-W 

'+»') 

se  transforme  en 
ou 

("1       K-T-'-il'  -'  —  "«-[j^+i)"- 

Les  deux   polynômes  (lo)  et  (ii)  étant  des   carrés  parfaits 

pour  les  mêmes  valeurs  de  1,  les  deux  équations 

(")  (^-«■)(l  +  »')  =  o, 

et 

(i3)  1"  —  (a"  —  S")l  —  a"4"  sin  "8  =  o, 

admettent  les  mêmes  racines;  i]  en  résulte  que  les  deux  ra- 
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cinea  de  l'équation  (i3)  sont  égales  respectivement  à  s'  et  à 

&'  ;  on  en  déduit  les  relations 

(i4)  a"'~b'^  =  a'  —  b*, 

(i5)  a'^b'^  sin  "6  =  a^b'    ou    a'ô' sin  9  =  ftô, 

et  l'on  obtient  les  deux  théorèmes  suivants  : 

1"  La  différence  des  carrés  de  deux  diamètres  conjugués  quel' 
conçues  est  conslanie  et  égale  à  la  différence  des  carrés  des  axes; 

2°  L'aire  du  parallélogramme  construit  sur  deux  diamètres  con- 
jugués est  constante  et  égale  à  l'aire  du  rectangle  construit  sur  les 

De  la  relation  a'^—l>'^=ia^ — 6',  il  résulte  que  si  a  est  diffé- 
rent de  b,  on  ne  peut  avoir  a'=b';  l'hyperbole  n'a  pas  de  dia- 
mètres conjugués  égaux.  Si,  au  contraire,  l'hyperbole  est 
équilatère,  on  a  toujours  a':=^b';  tous  les  systèmes  de  diamè- 
tres conjugués  sont  égaux;  ce  qui  s'accorde  avec  la  remarque 
du  n"  i88,  puisqu'alors  les  deux  diamètres  font  avec  l'asymp- 
tote des  angles  égaux. 

192,  L'hyperbole  et  ses  deux  asymptotes  ayant  le  même 
diamètre  pour  une  même  série  de  cordes,  le  milieu  I  de  la 
corde  MM'  est  aussi  le  milieu  de  la  corde  NN'  (fig.  log).  Donc 
les  parlions  MN,  M'N'  d'une  sécante  comprise  entre  l'hyperbole  et 
ses  asymptotes  sont  égales. 

Si  la  sécante  devient  tangente,  on  a  DF  =  DH  ;  les  portions 
d'une  tangente  comprises  entre  le  point  de  contact  et  les  asymptotes 
sont  égales. 

183.  Supposons  l'hyperbole  rapportée  à  deux  diamètres 
conjugués  DD',  EE',  dont  l'un  EE'  est  parallèle  à  une  sécante 
donnée  MM';  la  courbe  aura  pour  équation 

et  les  asymptotes  y''=:  — a:".  Dans  la  figure  109,  la  sécante 
MM'  coupant  la  même  branche  en  deux  points,  le  diamètre 
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pai'allèlo  EE'  ne  rencontre  pas  la  courbe  ;  et  l'on  a 

Mî'=^(ôï-«'=)    ,    m'=^ôî; 

et,  par  suite, 

Wf~-Wï=b'\      ou      (Nr~MI)[NI-fMI)=i''; 
mais  NI  — MI  — MN      ,      NI  +  MI^MN; 

donc  MNxMN'=::6'^ 

Lorsque  la  sécante  coupe  les  deux,  branches  de  l'hyperbole, 
le  diamètre  parallèle  rencontre  la  courbe,  et  l'on  arrive  à  un 
résultat  analogue.  Ainsi,  le  produit  des  segments  d'une  sécante, 
compris  entre  un  point  de  la  courbe  et  les  asymptotes,  est  égal  au 
carré  du  demi-diamètre  parallèle  à  la  sécante. 

194.  Connaissant  les  asymptotes  RR',  SS'  et  un  point  M  de 
l'hyperbole,  on  peut  obtenir  autant 
de  points  de  la  courbe  qu'on  le  veut 
(fîg.  iio).  Menons,  en  effet,  par  le 

-point  M  une  droite  quelconque  NMN'; 
cette  droite  coupe  les  asymptotes  en 
N  et  N';  si  l'on  prend  sur  cette  droite 
une  longueur  N'M'  égale  à  NM,  on 
F's- 110-  aura  un  second  point  M'  do  l'hyper- 

bole. On  peut  aussi  déterminer  les  directions  et  les  grandeurs 
des  axes.  La  courbe  étant  comprise  dans  les  angles  ROS, 
R'OS',  îa  bissectrice  OA  do  ces  deux,  angles  sera  l'axe  trans- 
versc,  et  la  perpendiculaire  OB  l'axe  imaginaire.  Menons 
QMQ'  perpendiculaire  à  OA,  rax.e  imaginaire  b  sera  moyen 
proportionnel  entre  MQ  et  MQ'.  En  portant  sur  OB  une  lon- 
gueur OB  égale  à  b,  et  en  menant  BC  parallèle  à  OA,  BC  sera 
l'axe  réel  a.  Pour  construire  la  tangente  en  un  point  M'  de  la 
courbe,  on  mènera  par  ce  point  M'P  parallèle  à  une  asymp- 
tote, on  prendra  OG  =  aOP;  la  droite  M'G  sera  la  tangente 
demandée. 

195.  Lorsqu'on  connaît  les  positions  et  les  grandeurs  d« 
deux  diamètres  conjugués,  on  obtient  aisément  les  axes. 
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Soient,  en  effet,  DD',  EE'  (fig.  1 1 1)  les  deux  diamètres,  dont 
le  premier  est  réel;  les  diagonales  dii 
parallélogramme  construit  sur  les 
deux  diamètres  sont  les  asymptotes; 
connaissant  les  asymptotes  et  un  point 
D,  on  est  ramené  à  la  construction 


196.  Cordes  supplémentaires.  —  On  appelle  cordes  supplé- 
mentaires doux  cordes  MC ,  MC 
qui,  partant  d'un  même  point  de  la 
courbe,  aboutissent  aux  extrémités 
d'un  même  diamètre  CC  (fig.  112). 
On  démontrera,  comme  nous  l'avons 
fait  au  a"  168  pour  l'ellipse,  que 
deux  cordes  supplémentaires  sont  pa~ 
diamètres  conjugués;  et  que ,  réci- 
extrémités  d'un  diamètre  on  mène  des 
droites  parallèles  à  deux  diamètres  conjugués,  ces  droites  se  cou- 
pent sur  l'hyperbole  et  forment  un  système  de  cordes  supplémen- 
taires. 

HYPERBOLE  RAPPORTEE  A  SES  ASÏMPTOTES. 


rallèles  à  un  système 
proquement,  si  par 


197.  Si,  après  avoir  transporté  l'origine  au  centre,  ce 
qui  fait  disparaître  les  termes  du  ■ 
premier  degré,  on  prend  pour  nou- 
veaux axes  des  coordonnées  les 
deux  asymptotes  OX,  OY  (fig.  1  i3J, 
une  parallèle  à  une  asymptote  ne 
rencontrant  la  courbe  qu'en  un 
point,  l'équation  doit  se  réduire  au 
premier  degré  par  rapport  à  y  et  rig.  iia. 

aussi  par  rapport  à  x,  c'est-à-dire  que  les  coefficients  des 
termes  en  y'  et  en  x^  sont  nuls;  l'équation  est  donc  de  la 
forme 
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(16)  aB'xi/  +  H=:o,     ou    xy  —  k. 

On  détermine  la  coastante  k,  en  remarquant  quo  les  coor- 
données du  sommet  A,  savoir 


vérifient  l'équation  de  la  courbe  ;  d'où 

k=t±^. 
4 

100,  Quand  l'hyperbole  est  rapportée  à  ses  asymptotes,  la 
tangente  TT  au  point  M,  dont  les  coordonnées  sont  x  et  y, 
a  pour  équation 

(.7)  jS  +  aT  =  uF. 

On  obtient  l'abscisse  du  point  de  rencontre  de  la  tangente 
avec  l'axe  OX  en  faisant  dans  cotte  équation  Y  =0,  d'où 

X=OT=  — =a3;  =  20P; 

y 

on  reconnaît  de  nouveau  que  le  point  de  contact  M  divise  en 
deux  parties  égales  la  portion  TT'  de  la  tangente  comprise 
entre  les  asymptotes  (a"  iga). 

AIRE  d'un  segment  llYPERiiOLlQUE. 

199.  Nous  commencerons  par  établir  le  théorème  qui  sert 
ordinairementàl'évaluation  dijs  aires.  Curisidéronsl'aire com- 
prise entre  l'axe  OX,  une  courbe,  une 
ordonnéedxe  Ali.etune  ordonnée  mobile 
MP  ,[lg.  ii'i),  correspondant  à  i'abscisseic; 
cotte  aire,  qi/c  nous  désignerons  par  S, 
est  une  fonction  do  la  variable  x,  dont 
nous  noua  proposons  de  déterminer  la 
dérivée.  Donnons  à  x  un  accroisaoraont  ia;=PP'  assez  petit 


y  Google 


208  LIVRE  ni,  CHAPITRE  V. 

pour  que  de  M  en  M' l'ordonnée  varie  dans  le  même  sens  ;  par 
les  points  M  et  M'  menons  des  parallèles  MC,  M'D  à  l'axe 
OX  ;  l'accroissement  AS  de  l'aire  est  plus  grand  que  le  paral- 
lélogramme MPP'C,  et  plus  petit  que  le  parallélogramme 
DPP'M';le  premier  parallélogramme  a  pour  mesure  yd;c  sinfl, 
9  étant  l'angle  des  axes,  le  second  (^-j-Aj')  Aa^sinfl;  on  a  donc 

j/  As: ,  sin  9  <  4S  <  (51  -|- Ay)  A^ .  sin  fl, 
et,  en  divisant  par  Aa;, 

ysin6<  — <(y-|-Ay)sine. 
Supposons  maintenant  que  l'on  fasse  tendre  \x  vers  zéro  ;  le 
rapport  —  est  compris  entre  deux  quantités,  l'une  ysiuO, 

l'autre  ayant  pour  limite  cette  quantité;  donc  le  rapporta 
aussi  pour  limite  t/  sin  9.  Ainsi  la  dérivée  de  l'aire  considérée 
comme  une  fonction  de  l'abscisse  est  y  sin  9.  Réciproquement, 
l'aîro  S  est  une  fonction  primitive  de  j/sinG,  considéré  comme 
une  fonction  de  x. 

Quand  les  axes  des  coordonnées  sont  rectangulaires,  la  dé- 
rivée de  l'aire  est  égale  à  y. 

200.  Considérons  une  hyperbole  rapportée  à  ses  asymp- 
totes, et  proposons-nous  d'évaluer  l'aire  comprise  entre  l'a- 
symptote OS,  l'hyperbole,  l'ordonnée  fixe  AB  con-espondant  à 
l'abscisse  a  et  l'ordonnée  varia- 
ble MP  correspondant  à  l'ab- 
scisse x  (fig,  1 15).  De  l'équation 

(i6)on  déduit  y^  —  ,  et,  par 
suite, 

S'=ysine  =  A  sin9x  -• 

Or  -  est  la  dérivée  de  L^  ;  donc 


dérivée  de  A  sin  6  La;  ;  on  a,  par 
S=A'sin9La?-|-0. 
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On  détermine  la  constante  C  par  la  condition  quo  l'aire  soit 
nulle  pour  x^a,  ce  qui  donne  C  = —  k   sin  0  La.  Oq  a  ainsi 

(i8)  S— À  sin6(Lar— La)  =  ft  sinOxL/^-V 

L'abscisse  a  restant  constante,  si  l'on  fait  augmenter  x  indé- 
finiment, l'aire  S  augmente  aussi  au  delà  de  toute  limite.  La 
même  chose  a  lieu  quand  on  fait  tendre  a  vers  zéro,  x  restant 
fixe. 

Dans  le  cas  particulier  où  l'hyperbole  est  équilatère,  on  a 
sinûzrz:  i;  si  l'on  suppose  en  outre /c  =i,  et  que  l'on  compte 
l'aire  depuis  l'ordonnée  qui  répond  à  l'abscisse  i,  c'est-à-dire 
au  sommet  de  la  courbe,  la  formule  précédente  se  réduit  à 

S  =  L(:c}. 
C'est  à  cause  de  cette  propriété  que  les  logarithmes  népé- 
riens ont  été  appelés  aussi  logarithmes  hyperboliques. 

Si  l'on  suppose  k=  i  et  a  =  i,  la  formule  (ro)  devient 
S=sin6L(ar). 
On  pourra  prendre  l'angle  0  de  manière  que  S  soit  le  loga- 
rithme de  X  dans  un  système  quelconque  dont  la  base  est  plus 
grande  que  e, 

EXERCICES. 

1»  La  hase  d'uQ  triangle  est  flse,  la  différence  des  angles  à  la  base 
est  égale  k  -\  or.  demande  le  lieu  du  troisième  sommet  du  triangle. 

a"  Quoi  est  lo  lieu  des  centres  des  circonférences  qui  interceptent 
des  longueurs  données  sur  les  côtés  d'un  angle  donné? 

3"  On  donne  deux  droites  fixes,  une  droite  moLile  coupe  les  deui 
premières  de  manière  à  former  un  triangle  do  grandeur  constante  ;  on 
demande  le  lieu  des  centres  de  gravité  de  ces  triangles. 

4"  Les  sécantes  menées  de  l'un  quelconque  dos  points  d'une  hyper 
bole  à.  deni  points  fiscs  pris  sur  la  couiLe  interceptent  sur  1  une  ou 
l'autre  asymptote  des  longueurs  constantes 

6"  Toute  corde  d'une  hypeiLole  dmse  en  dt,us  parties  tgales  la 
portion  de  l'une  ou  l'autre  asjmptote  compri  p  ealre  ks  tangentes  k 
■es  deux  extrémités. 
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8"  Si,  sur  une  corde  d'une  hyperbole  considérée  comme  diagonale, 
on  CuQstruit  uq  parallélogramme  dont  les  c&tés  soient  parallèles  res- 
pectivement aux  asymptotes,  l'autre  diagonale  passera  par  le  centre. 

7°  On  donne  un  point  Ilïe  et  une  droite  fiie;  un  angle  de  grandeur 
constante  tourne  autour  de  son  sommet  placé  au  point  Ëie;  trouver 
le  îieu  du  centre  du  cercle  circonscrit  au  triangle  formé  par  les  cotés 
de  l'angle  et  la  droite  flie. 

8"  (]n  triangle  ABC  est  inscrit  dans  une  hyperbole;  deux  de  ses 
côtés  ont  des  directions  invariables;  trouver  le  lieu  du  milieu  du  troi- 
sième côté. 

9"  Sur  l'une  des  diagonales  d'un  rectangle  prise  pour  corde  on  dé- 
crit un  cercle;  trouver  le  lieu  des  extrémités  des  diamètres  parallèles 
à  la  seconde  d 


lo"  Etant  donnés  un  angle  et  un  point  fixe,  par  ce  point  on  mène 
une  sécante  quelconque,  et  par  les  points  où  cette  sécante  rencontre 
les  deux  côtés  de  l'angle,  on  mène  des  droites  respectivement  paral- 
lèles à  ces  eôtés  ;  trouver  le  lieu  du  point  d'intersection  de  ces  parallèles. 

Il"  Trouver  le  lieu  d'un  point  tel  qu'en  menant  par  ce  point  des 
parallèles  aux  asymptotes  d'une  hyperbole,  l'aire  du  triangle  formé 
par  ces  parallèles  et  l'hyperbole  soit  égale  à  une  constaute  donnée. 

la"  Trouver  le  lieu  d'un  point  te!  que  l'une  des  bissectrices  des  an- 
gles formés  par  les  droites  qui  joignent  ce  point  à  deux  points  fixes 
A  et  B  ait  une  direction  donnée. 

13"  Toute  hyperbole  équilaière  circonscrite  à  un  triangle  passe  par 
le  point  de  rencontre  des  hauteurs. 

i4"  Étant  donnée  une  ellipse,  ou  mène  deux  diamètres  conjugués 
quelconques  ;  trouver  le  lieu  do  point  d'intersection  de  l'un  d'eux  avec 
une  droite  menée  par  un  point  fixe  perpendiculairement  à  l'autre, 
ou,  plus  généralement,  avec  une  droite  faisant  un  angle  donné  avec 
le  second  diamètre. 

iS'  On  donne  deux  droites  A'A,B'B  et  un  point  0;  du  point  0  comme 
centre,  avec  un  rayon  arbitraire,  on  décrit  un  cercle  ;  aux  points  de 
rencontre  du  cercle  avec  les  droites  on  élève  des  perpendiculaires  à 
ces  droites;  trouver  le  lieu  des  points  d'intersection  de  ces  perpen- 
diculaires. 
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DE  LA  PARABOLE. 


CHAPITRE    VI 

Do    la    Parabolu. 


201.  Le  second  des  types  auxquels  on  réduit  l'équation 
générale  du  second  degré  estG'!/*4-?D'3;=o,  ou 
(.)  y^  =  ^px. 

Le  cas  où;»  est  négatif  se  ramène  au  cas  oùpestpositif  par  le 
changement  du  sens  des  x  positifs  ;  nous  supposerons  doncp 
positif.  On  voit  immédiatement  que  la  courbe  représentée  par 
ï'équatiou  (i)e8t  symétrique  par  rapportàl'axe  des  a?  et  qu'elle 
passe  à  l'origine.  L'équation  (i),  résolue  par  rapport  à  y,  donne 

y=:±\/7i)X. 

Pour  que  l'ordonnée  soit  réelle,  il  est  nécessaire  que  l'abscisse 
soit  positive  ;  si  l'on  fait  croître  x 
i  0  à+oo,  la  valeur  absolue  de 
y  croît  aussi  de  o  à  oo  ;  on  a  ainsi 
deux  arcs  infinis  AD  et  AD',  qui 
forment  la  parabole  (fig.  116). 

La  droite  AX  est  l'axe  de  la  pa- 
rabole; le  point  A  en  est  le  sommet  ; 
la  longueur  p,  qui  détermine  la 
courbe,  s'appelle  le  paramètre  de  la 


N" 

r^ 

"  ""-^ 

n 

n^ 

\ 

<i     * 

\ 

^ 

"     X 

202.  Construction  de  la  courbe  par  points.  —  L'ordonnée  MP 
du  point  M  est  moyenne  proportionnelle  entre  la  longueur 
constante  ^p  et  l'abscisse  AP.  Portons  sur  AX  et  dans  le  sens 
des  X  négatifs  une  longueur  AQ  égale  à  -ip  ;  puis  décrivons 
diverses  circonférences  ayant  leurs  centres  sur  QX  et  passant 
au  point  Q  ;  ces  circonférences  coupent  de  nouveau  l'axe  AX 
aux  points  P,  P',...,  et  la  droite  AY  aux  points  N,  N',...  Par 
les  points  P,  P',...,  menons  des  parallèles  à  AY;  par  les 
points  N,TS',...,  des  parallèles  à  AX;  les  points  de  rencontre 
M,  M',...  appartiennent  à  la  parabole. 


y  Google 


212  LIVHE  m,  CIIAPITUI!  VI. 

203.  Des  relations 

MP't^tipxAP  ,   WW''  =  -ipXA'P', 

,,,   .,  MP'       AP 

on  déduit  -—  _^. 

Le$  carrés  des  ordonnées  perpendiculaires  à  l'axe  de  (a  parabole 
sont  proportionnels  atix  segments  de  l'axe  compris  entre  le  sommet 
et  les  ordonnées, 

20-5.  Par  le  point  M  de  la  courbe,  menons  une  parallèle  à 
l'axe,  et  imaginons  qu'un  point  mobile  parcoure  cette  paral- 
lèle. Dans  la  fonction  y*  —  ipx  remplaçons  ce  et  y  par  les 
coordonnées  dn  point  mobile  ;  si  le  point  M  est  dans  la  réj;ion 
placée  du  côté  des  x  positives  par  rapport  à  la  parabole,  la  fonc- 
tion sera  négative,  si  le  point  M  est  dans  l'autre  région 
la  fonction  sera  positive.  Pour  abréger,  nous  dirons  que  la 
première  région  est  intérieure  à  la  courbe  et  la  seconde 
extérieure. 

203.  Nous  avons  vu  que  les  branches  infinies  de  l'hyper- 
bole ont  des  asymptotes  ;  il  n'en  est  pas  de  même  de  la  para- 
bole. Et,  d'abord,  puisque  y  augmente  indéfiniment  avec  x,  il 
n'y  a  pas  d'asymptote  parallèle  à  l'axe  de  la  parabole.  En  se- 
cond lieu,  soit  y,  =a3:+  ô  l'équation  d'une  droite  quelconque 
oblique  à  l'axe,  la  difi'érence  dos  ordonnées  des  points  de  la 
droite  et  de  la  courbe  qui  correspondent  à  une  même  abscisse 
est  égale  à 

,  ax-\-/j — y^px, 
et  peut  se  mettre  sous'ia  forme 


K°+x- 


Quand  x  augmente  indéfiniment,  le  premier  facteur  augmen- 
tant indéfiniment,  et  le  second  tendant  vers  la  valeur  a  diffé- 
rente de  zéro,  le  produit  augmente  indéfiniment.  Donc  il  n'y 
a  pas  non  plus  d'asymptote  oblique  à  l'axe. 

TANGENTE. 

200.  La  tangente  au  point  M,  dont  les  coordonnées  sont  x 
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et  y,  a  pour  équation 

(a)  yY=p{X  +  x). 

Soit  T  le  point  où  la  tangente  rencontre  l'axe  de  la  parabole 
(fig.  117);  si  dans  l'équation  (2)  on 
faitY^o,  on  trouve  X= — x;  donc 
AT=AP.  Ceci  donne  un  moyen  fa- 
cile de  construire  la  tangente  à  la 
^  parabole  en  un  point  donné  M  ;  on 
abaissera  la  perpendiculaire  MP  sur 
l'axe,  on  prendra  AT=AP  et  l'on 
joindra  les  points  M  et  T. 

207.  Mener  une  tangente  par  un  point  extMmr  M,.  —  Soient 
3^1  et  y,  les  coordonnées  du  point  Mi  ;  les  points  de  contact 
seront  déterminés  par  l'équation  de  la  corde  des  contacts 

(3)  y,ï  =  p(^  +  ^i). 
jointe  à  celle  de  la  courbe  (1);  on  en  déduit 

ces  valeurs  sont  réelles  toutes  les  fois  que  le  point  M;  est  ex- 
térieur à  la  courbe. 

Pour  construire  la  droite  MM',  on  cherche  les  points  où  elle 
coupe  les  axes  des  coordonnées  ;  si,  dans  l'équation  (3),  on  fait 
t/=o,  on  trouve  x^ — a;,,  c'est-à-dire  que  AI  est  égal  à  AP,; 

si  l'on  fait  3:^0,  on  trouve  y~  —  ',  on  obtiendra  le  point  K 
par  une  quatrième  proportionnelle. 

S08.  Tangente  parallèle  à  une  droite  donnée.  —  Si  l'on  dési- 
gne par  m  le  coefficient  angulaire  de  la  droite  donnée,  l'équa- 

tion-  =  ni,  et  celle  de  la  courbe,  déterminent  les  coordon- 

y 

nées  du  point  de  contact,  v=~  ,  x=:-~.  On  en  déduit  l'é- 
^  ^     m  2m' 

quation  de  la  tangente 

(4)  Y  =  mX-l--^. 
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209.  Normale.  —  La  normale  MN  en  un  point  M  de  1»  pa- 
rabole, dont  ies  coordonnées  sont  a;  et  y,  a  pour  équation 

15)  Y-j  =  -^(X-x). 

En  j  faisant  Y=o,  on  obtient  l'abscisse  du  point  N  où  elle 
rencontre  l'axe  ;  on  trouve 

Ainsi,  dam  la  parabole  la  sous-normale  PN  est  constante  et  égale 
au  paramétre  p. 

DIAMÈTRES. 

210.  En  appliquant  l'équation  générale  des  [diamètres 
des  courbes  du  second  degré  à  la  parabole,  dont  l'équation  est 
y^ — 2px^o,  on  obtient  l'équation 

(6)  my—p  =  o,     ou    y=^- 

On  retrouve  cette  propriété  déjà  démontrée  au  n"  i34,  savoir 
que  tous  les  diamètres  de  la  pai'abole  sont  parallèles  à  Caxe. 
Comme  on  peut  prendre  le  coefficient  angulaire  m  des  cordes, 

de  manière  que  -  ait  telle  valeur  que  l'on  voudra,  il  en  résulte 

Y'  que,  réciproquement,  toute  parallèle  à  Faxe 

^>'  est  un  diamètre. 

— -y^)' — ?  Soit  A'  le  point  de  rencontre  du  dia- 

■f  )y\  mètre  et  de  la  courbe  (fig.  iiS);  l'ordon- 

i     if      p      N     ï   née  du  point  A'  étant  égale  à  —  et  le  coef- 

\^  ficientangulairedelatangenteence  point 

^--^     ayant  pour  valeur  - ,  c'est-à-dire  m,  on  en 

^^'      '  conclut  que  la,  tangente  à  l'extrémité  d'un 

diamètre  est  parallèle  aux  cordes  que  ce  diatnètre  divise  en  deux 
parties  égales. 

211.  Parabole  rapportée  à  l'un  de  ses  diamètres  et  à  ta  tan- 
gente à  son  extrémité.  — Nous  avons  vu  (n°  i3(î)  que,  lorsqu'on 
prend  pour  axes  des  coordonnées  un  diamètre  A'X'  et  la  tan- 
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gente  A'Y'  à  son  extrémité,  l'équation  de  la  parabole  prend 
la  forme 

(7)  y*  =  2p-x. 

Si  l'on  appelle  a  et  ô  les  coordonnées  du  point  A'  par  rapport 
aux  axes  primitifs,  et  que  l'on  mène  AP'  parallèle  à  Â'T,  on 
sait  que  l'on  a  A'P'=AT=AP  {n"  ao6);  les  coordonnées 
A'P'  et  —  A'T  du  sommet  A  par  rapport  aux  nouveaux  axes 
sont  donc  a  et  —)/  4a=  +  6=  ;  comme  elles  doivent  vérifier 
l'équation  (7),  on  en  déduit 

âa^  -\-  b^      lia''  4-  ana  ,    , 

a^'  =  tî ! —  —  2 ! — i_  =  2^-]-4a. 

On  a  aussi 

?  =  3P'-TP-™- 

Si  l'on  désigne  par  0  l'angle  Y'A'X'  des  nouveaux  axes,  dans 
les  triangles  rectangles  NA'T,  NA'P,  on  a 

TN  =  "     ,     A'N  =  S. 
sm  8  sm  6 

d'où 

sin^'O      sm-'O 
212.  La  parabole,  rapportée  à  un  diamètre  A'Xetàlatan- 
,  gente  A'Y  {fig.    119),   ayant  pour   équa- 

"tion  y''^^iip'x,  il  est  évident  que  l'équa- 
tion yY^p'(X+ a:)  représentera,  soit  la 
tangente  au  point  M,  &i  w  et  y  désignent 
les  coordonnées  de  ce  point,  soit  la  corde 
des  contacts  des  tangentes  issues  d'un 
point  extérieur,  si  a;  et  y  désignent  les 
coordonnées  de  ce  point  extérieur. 
Les  tangentes  aux  deux  extrémités  M  et 
Fie-  H9,  M'  d'une  corde  coupent  le  diamètre  en  un 

même  point  T,  tel  que  A'T  =  A'L  II  en  résulte  que  la  droite 
des  contacts  MM',  relative  à  un  point  extérieur  T,  est  divisée 
en  deux  parties  égales  par  !e  diamètre  TX  qui  passe  en  ce 
point,  et  que,  de  plus,  on  a  A'I  =  A'T. 
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Ceci  donne  le  moyen  de  construire  une  parabole  par  points, 
lorsqu'on  connaît  deux  tangentes  TM,  TM',  et  les  points  df- 
contactMelM'.  On  mène  la  corde  MM',  on  joint  le  milieu  I.'ui 
point  T,  h  milieu  A'  de  la  droite  TI  est  un  point  àa  la  courbe, 
et  la  tangente  en  ce  point  est  parallèle  à  MM'.  A  l'aide  de  la 
tangente  A'T',  qui  touche  la  courbe  en  A',  et  de  chacune  dea 
tangentes  données,  on  déterminera  deux  nouvelles  tangentes 
avec  leurs  points  de  contact;  et  ainsi  de  suite.  Cette  méthode 
est  fréquemment  employée  pour  raccorder  deux  droites  par 
un  arc  de  parabole,  lorsqu'on  ne  peut  se  servir  d'un  arc  de 
cercle,  c'est-à-dire  lorsque  les  distances  TM  ot  TM'  ne  sont  pas 
égales. 

AïKE  d'un  segment  paeaboliquk. 

213.  Proposons-nous  d'évaluer  l'aire  S  du  triangle  A'IM 
formé  par  les  droites  A'I,  IM  et  l'arc  A'M  do  la  parabole 
(fîg.  119).  Si  l'on  considère  cette  aire  comme  une  fonction  de 
l'abscisse  du  point  M,  la  dérivée  S'  est  donnée  par  la  formule 

S' =  ^  sin  0  =  \/2Î?ï .  sin  0  =\/3/ .  sin  0 .  x; 
On  en  déduit 

S  =  ^V^^'.sin0.37'  +  C. 

La  constante  C  est  nulle  puisque  l'aire  se  réduit  à  zéro  pour 
x=o.  On  a  ainsi 

S^^-x  \/i/)'x  sin  b^-xy  sin  0. 

L'aire  S  est  égale  aux  deux  tiers  du  parallélogramme  A'IMN 
et,  par  suite,  l'aire  du  triangle  mixtilignc  A'NM  est  le  tiers  du 
même  parallélogr; 


EXERCICES. 

i«  Lieu  du  sommet  fl'un  angle  circoascnt  à  !a  parabole,  cf  tel  que 
le  triangle  formé  par  les  côlés  de  l'angle  et  l'arc  de  parabole  ait  une 
aire  constante. 
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ï"  Lien  des  points  desquels  ou  peut  mener  à  une  parabole  deux 
normales  rectangulaires. 

3"  Une  sécant?  tourne  autour  d'un  point  fisc  pris  sur  l'axe  d'une 
pai'abole;  par  les  points  où  elle  coupe  la  parabole,  on  mène  des  nor- 
males; trouver  le  lieu  du  point  de  concours  de  ces  normales, 

4"  Une  parabole  se  ment  parallèlement  à  elle-même,  de  manière  que 
son  sommet  décrive  la  parabole  dans  sa  position  initiale;  du  sommet 
de  la  parabole  Use,  on  mène  des  tangentes  à  la  parabole  mobile; 
trouver  le  lieu  des  points  de  contact. 

5"  Lieu  dn  point  tel  que  la  somme  des  carrés  des  normales  menées 
de  ee  point  à  une  parabole  donnée  soit  constante. 

6*"  Étant  donnée  une  courbe  du  second  degré  inscrite  dans  un  angle, 
on  mène  nue  tangente  quelconque  à  cette  courbe;  trouver  le  îieu 
du  point  de  eon  urs  d  néd'  nés  ou  des  hauteurs  du  triangle  formé 
par  la  tangente  m  b  1  t  1  otés  de  l'angle  ;  trouver  aussi  le  lieu 
du  centre  du  c     1  n      t  au  même  triangle. 

7"  Étant  donn  un  11  p  par  un  point  fixe  on  mène  deuï  droites 
rectangulaires  qu  1    nq  tu  point  où  ces  droites  rencontrent  l'el- 

lipse, on  mène  d  tang  nt  à  ette  ellipse  ;  trouver  le  lieu  des  points 
de  rencontre  d  1  n     nt 

8°  MÉma  problèm  qu  nd  on  remplace  les  droites  rectangulaires 
par  des  droites  parallÈl  à  d  ux  diamètres  conjugués  d'une  autre  el- 
lipse donnée. 

g°  Un  angle  de  grandeur  constante  tourne  autour  de  son  sommet 
placé  sur  une  courbe  du  second  degré  donnée;  au  point  où  les  côtés 
de  l'angle  renoonti'ent  la  courbe,  on  mèncdestacgentes  a  cette  courbe. 
Trouver  le  lieu  dos  points  de  rencontre  de  ces  tangentes. 

10°  Trouver  le  lieu  du  centre  d'un  triangle  équilatéral  formé  par 
trois  tangentes  on  par  trois  normales  à  une  parabole. 

1 1°  L'aire  d'un  triangle  qui  a  pour  sommets  les  points  de  contact  de 
trois  tangentes  à  une  parabole  est  le  double  de  l'aire  du  triangle  formé 

par  CBS  tangentes  eta  pour  espression  ±^[y'  —  y")  (y"— y")  !]/"—  y"), 
en  désignant  par  y',  y"^  y'"  les  perpendiculaires  abaissées  des  sommets 
du  triangle  sur  l'aie. 

la"  On  mène  une  tangente  quelconque  îi  une  byperbole,  on  joint  les 
point?  où  elle  coupe  les  asymptotes  respectivement  à  dcui  points  fixes  ; 
trouver  le  lieu  du  point  de  concours  des  deus  droites. 

i3°  Mener  à  une  parabole  une  norniude  telle  que  l'aire  compris» 
enti'u  cette  normale  et  la  courbe  ait  une  valeur  minimum. 
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CHAPITRE    VII 


Poye 


21S.  Proposons-nous  d'abord  la  question  suivante  :  Étant 
donnés  un  point  F  et  une  droite  DE  (fîg.  120),  trouver  le  lieu 
du  point  dont  les  distances  au  point  et  à 
la  droite  donnés  sont  entre  elles  dans  un 
rapport  constant. 

Traçons  dans  le  plan  des  axes  rectan- 
gulaires quelconques  ;  appelons  a  et  ^ 
les  coordonnées  du  point  F,  et  soit 
mx-\-ny-\-k=o  l'équation  de  la  droite 
DE  ;  les  distances  d'un  point  quelconque 
M  du  plan  au  point  F  et  à  la  droite  DE 
sont  données  par  les  formules 

_  ±  {mx  -\-  ni/  -\-  A)  _ 

MF 
si  l'on  désigne  par  le  le  rapport  constant  ^,  le  lieu  aura 

pour  équation 


MF  =  \/(iC-«)^  +  (y- 


MP  = 


^(^,_„).  +  (y-p)^  =  d= 


k{nix-\-nr/  -\-li) 


{X 


:^  +  n 


Ce  lieu  est  une  courba  du  second  degré.  La  quantité  AC  ~  B' 
qui  sert  à  distinguer  l'espèce  de  la  courbe,  étant  égale  à  1  —  fr', 
la  courbe  est  une  ellipse,  une  parabole,  ou  une  hyperbole, 
suivant  que  le  rapport  k  est  inférieur,  égal,  ou  supérieur  à 
l'unité. 

Réciproquement,  étant  donnée  une  courbe  du  second  degril 
nous  nous  proposerons  de  chercher  s'il  existe  dans  le  plan  da 
la  courbe  un  point  fixe  F  et  une  droite  flxe  DF,,  tels  que  le 
rapport  des  distances  de  chacun  des  points  de  la  courbe  au 
point  F  et  à  la  droite  DE  soit  constant.  Si  l'on  trouve  un  point 
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et  une  droite  jouissant  de  cette  propriété,  le  point  s'appellera 
foyer  de  la  courbe,  et  la  droite  direcUice, 

Les  axes  des  coordonnées  étant  quelconques  et  faisant  entre 
eus  un  angle  5,  supposons  qu'on  ait  trouvé  un  point  F  ayant 
pour  coordonnées  a  et  p  et  une  droite  DE  ayant  pour  équa- 

MF 

tion  mx  ■+-  iiy  -f  A  =  o,  tels  que  le  rapport  t     " 

quantité  constante  k;  ia  distance  MP  d'un  point  M  de  la 
courbe  dont  les  coordonnées  sont  a;  et  y  à  la  directrice  DE 

ayant  pour  expression 


y  w^  +  îi'  —  amîi  cos  6 

k{mx^ny-\-h)s\n^ 

X/m^+n'  — amHcosS 

Ainsi  la  distance  d'un  point  quelconque  M  de  la  courbe  au 
foyer  F  s'exprime  par  une  fonction  entière  et  du  premier 
degré  des  coordonnées  x  eiy  du  point  M. 

Inversement,  si  un  point  F  jouit  de  cette  propriété  que 
sa  distance  à  un  point  quelconque  M  de  la  courbe  s'exprime 
par  une  fonction  entière  et  du  premier  degré  des  coordonnées 
a;  et  ï  du  point  M,  ce  point  F  est  foyer,  c'est-à-dire  qu'il 
existe  une  droite  DE  telle  que  le  rapport  des  distances  de 
chacun  des  points  de  la  courbe  au  point  F  et  à  la  droite  DE 
soit  constant.  En  effet,  supposons  que  l'on  ait 

FM  =  d;  (mx  +  Kî/  +  h), 

en  désignant  par  mx  -^  ny  -]-fi  une  fonction  entière  et  du  pre- 
mier degré  des  coordonnées  xety  àa  point  M.  Considérons 
ia  droite  DE  qui  a  pour  équation 

mx-}-ny-'rli  =  o; 

la  distance  du  point  M  à  cette  droite  est  donnée  par  la  formule 
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_\/m~-+n'- 


siti9 

Ainsi,  le  rapport  des  distances  de  ehacim  des  points  de  la 
courbe  au  point  fixe  F  et  à  la  droite  lîxe  DE  est  constant;  le 
point  F  est  donc  un  foyer  de  la  courbe,  et  la  droite  DE  1;[ 
directrice  correspondante.  En  désignant  par  k  la  valeur  du 
rapport  constant,  on  a  A  sine  ==  s/m'-^-n'  —  anmcosO. 

2IG.  On  peut  donc  substituer  à  la  première  définition  du 
foyer  la  définition  suivante.  Le  foyer  est  un  point  tel  que  sa 
distance  à  nn  point  quelconque  de  la  courbe  puisse  s'exprimer 
par  une  fonction  entière  et  du  premier  degré  des  coordonnées 
variables  du  point  de  !a  courbe.  Il  est  évident,  d'ailleurs, 
que  cette  déflnition  algébrique  est  indépendante  de  la  posi- 
tion des  axes  des  coordonnées  dans  le  plan.  Car,  une  fonction 
entière  et  du  premier  degré  conserve  ce  caractère  quand  on 
change  les  axes.  On  obtient  l'équation  de  la  directrice  en 
égalant  cette  fonction  à  zéro. 

Si  l'on  prend  l'axe  des  tj  parallèle  à  la  directrice,  l'axe 
des  X  étant  quelconque,  l'équation  de  la  directrice  devant  se 
réduire  à  la  forme  mx-^h=:Q,  le  coefficient  n  sera  nui  et  la 
distance  du  foyer  à  un  point  quelconque  M  de  la  coui'be 
s'exprimera  par  une  fonction  entière  et  du  premier  degré 
±  (mx  -f-  A)  de  l'abscisse  x  du  point  M. 

On  voit  par  là  que  la  recherche  du  foyer  et  de  la  directrice 
flans  les  courbes  du  second  degré  revient  à  la  détermination 
d'un  point  F,  tel  que  sa  distance  à  un  point  quelconque  M  de 
la  courbe  s'exprime  par  une  fonction  entière  et  du  premier 
degré  des  coordonnées  a?  et  j/  du  point  M.  Supposons  les  axes 
ïectangulairesj  et  soit 
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l'équation  d'une  courbe  du  second  degré  donnée.  Appelons  a 
el  p  les  coordonnées  du  foyer  cherché,  les  coordonnées  de 
chacun  des  points  de  la.  courbe  devront  vérifier  l'énuation 


\/(*  -  a)=  +  ()/  -  p)'  r^  d::  («(3;  +  )!(/  +  A). 
(■>)        OU     (x~^Y-\-(y-^y-imr,-}-ny  +  hV-  =  o. 

Les  équations  (f)  et  (a),  représentant  toutes  les  deux  la  même 
courbe,  sont  identiques,  c'est-à-dire  que  les  coefficients  des 
termes  correspondants  doivent  être  proportionnels  ;  on  aura 
donc,  pour  déterminer  les  cinq  inconnues  a,  p,«i,  w,  A,  les 
cinq  équations 

i—m'_— )«»_[— »^_—(g.4-m/t)^-(fi+»,/i)_a'+f— A' 

Afin  de  faciliter  le  calcul,  nous  considérons  séparément  les 
trois  courbes  du  second  degré,  rapportées  aux  systèmes 
d'axes  rectangulaires  qui  ont  servi  à  simplifier  leurs  équa- 
tions. Nous  indiquons  plus  loin  {aSi)  une  autre  méthode  pouv 
la  recherche  des  foyers,  utile  surtout  pour  trouver  des  lieux 
géométriques  de  foyers. 
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l'équation  d'une  eliipse  donnée  rapportée  ;\  ses  axes.  Cette 
équation  ne  contenant  pas  de  termes  en  a^-y,  il  faut  que  le 
coefficient  —  am»  de  ce  terme  dans  l'équation  (a)  soit  nul,  ce 
■qui  exige  que  l'on  ait,  soit  )(  =  0j  soit  m  =  o.  Supposons 
d'abordK  =  o;  les  coefficients  des  termes  du  premier  degré 
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devant  être  aussi  nuls,  on  aura  «  +  '"''  =  <' 
équationa  (3)  se  réduiront  à 


«•(. 


-m')  =  b'  ^/i* . 


On  en  déduit  m'  =__-j — ;  comme  on  peut  toujours  supposer 
m  positif,  s 

>/   «!   __  ftî 

Si, 


s  quoi  on  cliangerait  les  signes  des  coefficients 

V/  «'  —  ft' 
1,  «,  A  dans  l'équation  (2),  on  prendra  m  = 


dans  l'équation  a^  (i  ■— m^)  ~  h"  —  (t^ ,  on  remplace  A  par  sa  va- 
leur tirée  de  l'équation  a  -|-  mft  =  o,  on  trouve  te'  =  «=  —  6\ 
d'où  a  =  ±  \/fl=  —b-,    A  — rp«. 
On  obtient  ainsi  deux  foyers  F  et  F'(fig.  121),  situés  sur  le 
grand  axe  et  à  égale  dis- 
tance de  part  et  d'autre 
du  centre.  Pour  les  déter- 
miner, de  l'extrémité  B  du 
;  petit  axe  comme  centre, 
avec  un  rayon  égal  à  a, 
on  décrira  un  cercle;  les 
Fk,  iti.  points  F  et  F'  où  ce  cercle 

coupe  Je  grand  axe,  sont  les  foyers.  Si,  pour  abréger,  on 

pose  (ï*  — ^'^c',  on  a  «  =  ±c,  m=:-,  ft=:q::fl;  les  signes 

supérieurs  se  rapportent  au  foyer  F,  les  signes  inférieurs  au 
foyer  F'.  On  sait  que  l'on  a  l'équation  de  la  directrice  en 
égalant  à  zéro  le  polynôme  mx-\-mj-\~  k:  cette  équation  se 

réduit  à-3;3=«=o,  ou  :c  =  ±— .  On  obtient  ainsi  deux 
«  c 

directrices;  au  foyer  F  correspond  la  directrice  DE  qui  a 
pour  équation  3?=     ;  au  foyer  F'  la  directrice  D'E'  qui  a 

pour  équation  at  =  — -.  Gea  directrices  sont  perpendiculaires 
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au  grand  axe  et  à  égale  distance  du  centre;  la  détermination 
du  point  D  dépend  d'une  troisième  proportionnelle;  on  la 
construit  de  la  manière  suivante  ;  sur  le  grand  axe  comme 
diamètre  décrivons  un  cercle,  par  le  foyer  F  élevons  une 
perpendiculaire  à  cet  axe,  et,  au  point  N  où  la  perpendicu- 
laire coupe  le  cercle,  menons  une  tangente  au  cercle;  le 
point  où  cette  tangente  rencontre  le  grand  axe  est  le  point  D. 

Nous  avons  vu  aussi  que  le  rapport  constant  des  distances 
de  chacun  des  points  de  la  courbe  au  foyer  et  à  la  directrice 
correspondante  est  égal  à  \/m'  +îi%  en  coordonnées  rectan- 
gulaires; on  a  donc  k=m^-.  Le  rapport-  est  ce  qu'on 
appelle  Vexcentricilê  e  de  l'ellipse. 


218.  Supposons  maintenant  m  =  o;  les  coefficients  des 
termes  du  premier  degré  devant  être  nuls,  on  aura  a=o, 
^-\-nh=o,  et  les  équations  (3)  se  réduisent  à 

a}  =  ¥  (i— jtS)^fe^  — f . 


b\/&'~rt' 


Pour  obtenir  ces  nouvelles  solutions,  il  suffit  de  perniiiler 
dans  les  premières  les  lettres  a  et  b,  m  et  »,  a  et  ^.  Comme 
noua  avons  supposé  «  plus  grand  que  b,  ces  deux  solutions 
sont  imaginaires.  Ainsi  on  peut  attribuer  aux  constantes 
quatre  systèmes  de  valeurs  qui  rendent  identiques  les 
équations  (a)  et  (i);  mais  il  n'y  a  que  deux  de  ces  systèmes 
qui  donnent  des  foyers  et  des  directrices  réels. 
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219.  Théorème  I.  La  somme  des  distances  de  chacun  des  pointu 
de  l'ellipse  aux  deux  foyers  est  constante. 

La  distance  d'un  foyer  à  un  point  quelconque  M  de  la  coui-be 

a  pour  expression  ±(nix  +  )i|;4-fe),  c'est-à-dire  ±  (  a J; 

on  choisira  le  signe  de  manière  à  avoir  une  quantité  positive. 
Les  abscisses  a  et  2:  du  fojer  et  d'un  point  de  Tellipse  étant 
moindres  que  a  en  valeur  absolue,  le  second  terme  est  plus 
petit  que  a  en  valeur  absoluO)  et,  par  conséquent,  la  quan- 
tité placée  entre  parenthèses  est  positive  pour  tous  les  points 
de  l'ellipse  :  il  faudra  donc  affecter  la  parenthèse  du  signe  +> 
et  l'on  aura 

MF=a'~ex   ,    UF'^^a^-ex, 
d'où  l'on  déduit 

220.  Corollaire.  La  somme  des  distances  d'un  point  inté- 
rieur à  l'ellipse  aux  deux  foyers  est  plus  petite  que  le  grand  axe; 
la  somme  des  distances  d'un  point  extérieur  est  plus  grand  que  le 
(jrind  are. 

Considérons  d'abord  un  point  N  (fig.  12a)  situé  à  l'intérieur 
del'ellipse.  Joignons  ce  point  aux  deux 
foyers  et  prolongeons  la  droite  F'N 
jusqu'à  sa  rencontre  avec  l'ellipse  en 
M.  Le  point  M  appartenant  à  l'ellipse, 
la  somme  des  deux  rayons  vecteurs 
MF  -|-  MF'  est  égale  au  grand  axe  AA.'  ; 
mais  la  ligne  droite  NF  est  plus  petite  que  la  ligne  brisée 
NM  +  MF;  en  ajoutant  de  part  et  d'autre  la  même  longueur 
F'N,  on  voit  que  le  chemin  F'N-|-  NF  est  plus  petit  que  F'M 
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+  MF,  c'est-à-dire  plus  petit  que  AÂ'.  Considérons  mainte- 
nant un  point  P  situe  hors  de  l'ellipse;  la  droite  PF'  ren- 
contre l'ellipse  en  un  point  M.  La  ligne  brisée  MP  +  PF 
est  plus  grande  que  la  ligne  droite  MF;  en  ajoutant  de  part 
et  d'autre  la  même  longueur  F'M,  on  voit  que  le  chemin 
F'P  -f-  PF  est  plus  grand  que  F'M  -^  MF,  c'est-à-dire  plus 
grand  que  AA'. 

Il  est  clair  que  les  réciproques  sont  vraies.  Si  la  somme 
des  distances  d'un  point  du  plan  aux  deux  foyers  est  plus 
petite  que  le  grand  axe,  ce  point  est  intérieur  à  l'ellipse.  Si 
la  somme  est  plus  grande  que  le  grand  axe,  le  point  est  exté- 
rieur. Il  résulte  de  là  que  l'on  peut  considérer  l'ellipse  comme 
le  lieu  des  points  dont  la  somme  des  distances  aux  deux  foyers 
est  égale  à  aa.  C'est  ainsi  qu'on  définit  l'ellipse  en  Géométrie 
élémentaire,  et  c'est  sur  cette  propriété  que  repose  la  con- 
struction de  l'ellipse  par  points,  ou  d'un  mouvement  continu, 
dont  nous  avons  parlé  au  commencement  (n"  ii). 

221,  Corollaire  II.  L'ellipse  est  le  lieu  des  points  également 
distants  d'un  foyer  F  et  du  cercle  décrit  de  Vautre  foyer  F'  comme 
centre  avec  un  rayon  égal  au  grand  axe.  Si  l'on  joint  les  foyers 
à  un  point  quelconque  M 
de  l'ellipse  (flg.  laS)  et  si 
l'on  prolonge  le  rayon 
vecteur  F'M  d'une  lon- 
gueur MH  égale  à  MF, 
on  obtient  une  longueur 
F'H  constante  et  égale  au 
grandaxe  ;  le  lieu  du  point 
H  est  donc  la  circonfé- 
l'ence  décrite  du  foyer  F' 
comme  centre  avec  le 
grand  axe  pour  rayon.  La 
tig,  lis.  portion    MH    du    rayon 

étant  le  plus  court  chemin  du  point  M  à  cette  circonférence, 
le  point  M  de  l'ellipse  est  également  distant  du  foyer  F 
et  de  la  circonférence.  On  a  donné  à  ce  cercle  le  nom  de  cercle 
directeur. 

GBOM.  ANALYr.  15 
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222.  Théorème  II.  La  tangente  à  VelUpse  fait  des  anglet 
igaux  avec  les  rayons  vecteurs,  qui  vont  du  point  de  contact  aux 
deux  foyers. 

Prenons  deux  points  voisins  M  et  M'  (fîg,  124)  sur  Fellipse; 
au  foyer  F  comme  centre,  avec  FM  pour  rayon,  décrivons  un 
RFC  de  cercle  qui  coupera  en  G  le  rayon  vecteur  FM'  ;  la  lon- 
gueur M'C  représente  la  différence  des 
deux  rayons  vecteurs  FM  et  FM',  ou 
l'accroissement  qu'éprouve  le  rayon 
vecteur  FM  quand  on  passe  du  point  M 
au  point  voisin  M'.  De  même,  si  du 
foyer  F'  comme  centre,  avec  F'M  pour 
rayon,  on  décrit  un  ai'c  de  cercle  qui 
coupera  en  D  le  rayon  vecteur  F'M' 
prolongé,  la  longueur  M'D  représentera  la  différence  des  deux 
rayons  vecteurs  F'M  et  F'M',  ou  la  diminution  qu'éprouve  le 
rayon  vecteur  F'M  quand  on  passe  du  point  M  au  point  M'. 
Ainsi,  quand  on  passe  du  point  M  au  point  M',  le  rayon  vec- 
teur FM  éprouve  un  accroissement  M'C,  tandis  que  l'autre 
rayon  vecteur  F'M  éprouve  une  diminution  M'D.  Puisque  la 
somme  des  deux  rayons  vecteurs  FM -|- F'M  reste  constante, 
l'augmentation  de  l'un  est  égale  à  la  diminution  de  l'autre, 
et,  par  conséquent,  les  deux  longueurs  M'C  et  M'D  sont 
égales. 

Par  les  deux  points  M  et  M'  menons  la  sécante  MS  ;  dans 
les  deux  cercles  considérés  précédemment,  traçons  les  cordes 
MC  et  MD.  Sur  la  sécante  MS  portons  une  longueur  MG,  ar- 
bitraire, mais  invariable,  et  par  le  point  G  menons  GH  parai 
lèle  à  MC,  GK  parallèle  à  MD;  à  cause  dos  parallèles,  ou  s 
les  rapports  égaux 

M'C_M'M_M'D. 
M'H^M'G~M'iî' 
puisque  les  deux  longueurs  M'C  et  M'D  sont  égales,  il  en  r^ 
suite  que  les  deux  longueurs  M'H  et  M'K  sont  aussi  égales. 
Supposons  maintenant  que  le  point  M'  se  rapproche  indêti- 
nîment  du  point  M  ;  la  sécante  MS  tend  vers  une  position 
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limite  MT  (fig.  ia5),  qui  est  la  tangente  à  l'ellipse.  En  même 
temps,  les  points  C  et  D  se  rapprochant  du  point  M,  les  cordea 
MC  et  MD,  prolongées,  tendent  vers  les  tangentes  aux  cer- 
cles décrits  des  points  F  et  F'  comme  centres  avec  FM  et  F'M 
pour  rayons,  et,  par  conséquent,  deviennent  perpendiculaires 
aux  rayons  FM  et  F'M  ;  leurs  paraUèles  GH  et  GK  prennent 
aussi  des  directions  perpendiculaires  à  ces  mêmes  rayons, 
et,  par  conséquent,  les  angles  H  et  K  deviennent  droits. 
Les  limites  des  deux  triangles  M'GH,  M'GK  (%.  124)  sont 
doux  triangles  rectangles  MGH,  MGK  (flg.  ia5);  ces  deux 
H.--  triangles,    ayant   l'hypoténuse   MG 

commune  et  les  côtés  MH  et  MK 
■  égaux  entre  eux,  comme  limites  de 
longueurs  égales,  sont  égaux;  d'où 
l'on  conclut  l'égalité  des  deux  angles 
GMH,  GMK.  Il  en  résulte  que  la  tan- 
gente MT  à  l'eilipse  divise  en  deux 
Fig.  125.  parties  égales  l'angle   FMK  formé 

par  l'un  des  rayons  vecteurs  MF  et  le  prolongement  de 
l'autre  F'M. 

L'angle  F'MT'  étant  égal  à  son  oppose  par  le  sommet  GMK, 
on  voit  que  la  tangente  TT'  fait,  avec  les  deux  rayons  vec- 
teurs qui  vont  au  point  de  contact,  des  angles  égaux  FMT, 
F'Mr. 

223.  Corollaire  I.  Menons  au  point  M  (fîg.  126)  une  per- 
pendiculaire MN  à  la  tangente  TT', 
nous  aurons  la  normale  à  l'ellipse.  Les 
deux  angles  FMN,  F'MN  sont  égaux 
comme  complémentaires  des  angles 
égaux  FMT,  F'MT';  ainsi  la  normale  à 
l'ellipse  au  point  M  est  bissectrice  de  l'angle 

FMF'  des  rayons  vecteurs  qui  vont  de  ce 
point  aux  deux  foi/ers. 

224.  CoROLLAiEE  IL  Supposons  qu'une  lumière  soit  placée 
au  foyer  F  {flg.  127)  d'une  ellipse;  les  rayons  lumineux,  par- 
tant du  point  F,  se  réfléchissent  sur  l'ellipse  en  faisant  un 
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angle  de  réflexioD  égal  à  l'angle  d'incideEce.  Soit  FM  I'ue  de 
ces  rayons;  menons  la  -tangente  TT'  à 
l'ellipse  en  ce  point;  le  rayon  réfiécM, 
devant  faire  avec  MT'  un  angle  égal  à 
FMT,  sera  dirigé  suivant  MF'.  Ainsi 
les  rayons  réfléchis  viennent  tous  con- 
Fig.  127.  courir  au  second  foyer  F',  où  ils  for- 

ment une  image  très-briilante  de  la  flamme  placée  au  premier 
foyer  F.  C'est  de  là  que  vient  la  dénomination  de  foyer. 

22o.  Corollaire  III.  Réciproquement,  l'ellipse  est  la  seule 
courbe  qui  jouisse  de  la  propriété  que  les  rayons  vecteurs  qui 
vont  du  point  de  contact  à  deux  points  fixes  F  et  F'  fassent 
des  angles  égaux  avec  les  deux  parties  de  la  tangente.  Cher- 
chons, en  effet,  l'équation  de  la  courbe  en  coordonnées  bi-po- 
laires  (n°  4).  et  désignons  par  m  et  u  les  deux  rayons  vecteurs 
MF,  MF'  (fig.  124).  Quand  on  passe  d'un  point  M  de  la  courbe 
au  point  voisin  M',  les  deux  rayons  vecteurs  u  et  u  éprouvent 
des  variations 

iu  =  -|-M'C    ,     A!i  =  -~M'D, 
Ay  M'D  M'K 

etlona  t"  =  —  =^777,  =  ^  ïî^ff' 

iw  M  G  M  H 

Quand  le  point  M' se  rapproche  indéfiniment  du  point  M,  la 
droite  MM'  devient  tangente  et  les  deux  angles  H  et  K,  comme 
nous  l'avons  dit,  deviennent  droits.  Nous  supposons  d'ailleurs 
les  deux  angles  GMH,  GMK  (fig.  laS)  égaux  entre  eux;  les 
deux  triangles  rectangles  GMH,  GMK  sont  donc  égaux;  on  a 

MH==:MK,  et  le  rapport  —  tend  vers  une  limite  égale  à  — i. 
Si  l'on  considère  v  comme  une  fonction  de  m,  on  voit  que  la 
dérivée  de  cette  fonction  est  égale  à  —  i  ;  en  remontant  à  la 
fonction  primitive,  on  a  !?  =  —  m  -[-  C  ;  et,  par  suite,  u-\-v=^C'. 
Donc  la  courbe  est  une  ellipse. 

226.  Corollaire  IV.  Le  lieu  des  projections  des  foyers  sur 
les  tangentes  â  l'ellipse  est  le  cercle  décrit  sur  le  grand  axe  comme 
diamètre.  Prolongeons  le  rayon  vecteur  F'M  d'une  longueur 
MH  égale  à  MF;  la  tangente  divisant  en  deux  parties  égales 
l'angle  FMH  est  perpendiculaire  sur  le  milieu  I  de  la  droite 
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FH  (fig.  128)  ;  joignons  ce  point  au  centre  0  de  l'ellipse.  La 
droite  01)  qui  divise  en  deux  parties  égales  les  côtes  FF', 
FH  du  triangle  F'FH,  est  parallèle 
au  troisième  côté  F'H,  et  en  est  la 
moitié;  la  longueur  F'H  étant  égale 
au  grand  axe  AA',  la  distance  01  est 
constante  et  égale  à  OA.  Donc  le  lieu 
du  point  I  est  la  circonférence  de  cer- 
cle décrite  du  point  0  comme  centre, 
""■  '"'■  avec  OA  pour  rayon. 

227.  Problème  I.  Mener  une  tangente  à  l'ellipse  en  un  point  M 
donné  sur  l'ellipse. 

Nous  avons  déjà  résolu  ce  problème,  ainsi  iiue  les  suivants, 
en  considérant  l'ellipse  comme  la  production  d'un  cercle. 
Nous  traiterons  les  mêmes  questions  par  une  autre  méthode 
qui  pourra  être  appliquée  à  l'hyperbole  et  â  la  parabole. 

Prolongeons  le  rayon  vecteur  F'M  (flg.  12g)  d'une  longueur 
MH  égale  à  l'autre  rayon  vecteur  MF;  et  par  le  point  M  me- 
nons une  droite  TT  perpendiculaire  à  FH;  nous  aurons  la 
tangente  demandée.  Car,  dans  le  triangle  isocèle  FMH,  la 
_,,,-ji      droite  MT,  perpendiculaire  abaissée  du 
sommet  sur  la  base  FH,  divise  l'angle 
ausommet  en  deux  parties  égales.  Cette 
droite,  étant  bissectrice  de  l'angle  FMH 
formé  par  l'un  des  rayons  vecteurs  et  le 
prolongement  de  l'autre,  coïncide  avec 
^'^-  '^f-  la  tangente  à  l'ellipse. 

220.  Remarque.  Il  est  bon  d'observer  que  tous  les  points 
de  la  tangente,  excepté  le  point  de  contact  M,  sont  situés 
hors  de  l'ellipse.  Soit  P  un  point  quelconque  de  la  tangente  : 
joignons  ce  point  aux  deux  foyers  et  au  point  H.  La  tangente 
étant  perpendiculaire  sur  le  milieu  de  FH,  la  distance  PF  est 
égale  à  PH,  et,  par  conséquent,  la  ligne  brisée  F'P  -j-  PF  est 
égale  à  la  îîgne  brisée  F'P-|-PH;  mais  cette  dernière  est  plus 
grande  que  la  ligne  droite  F'H,  qui.  est  égale  au  grand  axe  de 
l'ellipse,  puisqu'on  a  prolongé  le  rayon  vecteur  F'M  d'une 


y  Google 


230  LIVRE  III,  CHAPtTRE  VII. 

longueur  MH  égale  à  MF,  La  somme  des  distances  du  point 
P  aux  deux  foyers  étant  plus  grande  que  le  grand  axe,  ce 
point  est  situé  hors  de  l'ellipse. 

La  ligne  brisée  F'M  +  MF  est  le  plus  court  chemin  al- 
lant du  point  F'  au  point  F  en  passant  par  un  point  de  la  tan- 
gente. 

On  dit  qu'une  ligne  brisée  est  convexe,  lorsqu'elle  est  située 
tout  entière  d'un  même  côté  par  rapport  à  chacun  de  ses  côtés 
indéfiniment  prolongés.  De  même,  on  dit  qu'une  courbe  est 
convexe  lorsqu'elle  est  située  tout  entière  d'un  même  côté 
par  rapport  à  chacune  de  ses  tangentes  indéfiniment  prolon- 
gées. Il  résulte  de  ce  qui  précède  que  l'ellipse  est  une  courbe 
fermée  convexe. 

229.  Problème  IL  Mener  une  tangente  à  t ellipse  par  un  point 
extérieur  P. 

Supposons  le  problème  résolu,  et  soit  PM  (flg.  i3o)  une  tan- 
gente passant  par  le  point  P.  Si  l'on  prolonge  le  rayon  vecteur 
J'.-  F'M  d'une  longueur  MH  égaie  à 

_,--'/;  \  FM,  on  sait  que  la  tangente  PM 

est  perpendiculaire  sur  lo  milieu 
'  de  la  droite  FH;  la  question  re- 
vient donc  à  déterminer  le  point 
H.  Puisque  la  droite  F'H  est  égale 
au  grand  axe  AA',  le  point  H 
"'*'  ""'  est  situé  sur  la  circonférence  dé- 

crite du  foyer  F'  comme  centre  avec  AA'  pour  rayon.  D'autre 
part,  la  distance  PH  étant  égale  à  PF,  le  point  H  est  sur 
la  circonférence  décrite  du  point  P  comme  centre  avec  PF 
pour  rayon  ;  le  point  H  est  donc  à  l'intersection  de  ces  deux 
circonférences.  On  déduit  de  là  ia  construction  suivante  : 
du  foyer  F'  comme  centre,  avec  un  rayon  égal  au  grand 
axe,  décrivons  un  cercle.  Du  point  P  comme  contre,  avec  un 
rayon  égal  à  la  distance  PF  de  ce  point  à  l'autre  foyer,  dé- 
crivons un  second  cercle,  qui  coupera  le  premier  au  point  H. 
Joignons  FH,  et  du  point  P  menons  une  perpendiculaire  à  la 
droite  FH,  nous  aurons  la  tangente  demandée.  Le  point  de 
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contact  M  sera  déterminé  par  l'intersection  de  la  tangents 
avec,  )a  droite  F'H.  Les  deux  cercles  se  coupent  en  un  se- 
cond point  H';  en  menant  de  même  du  point  P  une  per- 
pendiculaire à  FH',  on  aura  une  seconde  tangente  PM', 
dont  on  déterminera  le  point  de  contact  M'  à  l'aide  de  la 
droite  F'H". 

Il  esta  remarquerque  ces  constructions  peuventêtre  effec- 
tuées sans  que  l'ellipse  soit  tracée.  H  suffit  que  l'on  connaisse 
les  foyers  et  le  grand  axe. 

230.  Problème  III.  Mener  à  l'ellipse  une  tangenle  parallèle  à 
une  droite  donnée  KL. 

Supposons  lo  problème  résolu,  et  soit  ST  une  tangente  pa- 
rallèle à  KL  (flg.  i3i).  Si  l'on  prolonge  F'M  d'une  longueur 
MH  égale  à  MF,  on  sait  que  la  tan- 
gente est  perpendiculaire  sur  le  mi- 
;  lieu  de  FH.  On  en  déduit  la  con- 
struction suivante  :    du  foyer    F' 
comme  centre,  avec  un  rayon  égal 
au  grand  axe,  décrivons  un  cercle  ; 
par   l'autre   foyer  F    menons    une 
droite  FH  perpendiculaire  à  la  droite 
donnée  KL  ;  cette  droite  coupera  la 
\! ,.'■''  circonférence  en  un  point  H;   sur 

';''''  le  milieu  de  FH,  élevons  une  per- 

Pi^,  ,3i_  pendiculaire  ST,  nous  aurons  la  tan- 

gente demandée.  Le  point  de  contact  sera  déterminé  par 
l'intersection  de  la  tangente  avec  la  droite  F'H.  La  droite  FH 
prolongée  rencontre  la  circonférence  en  un  second  point  H; 
en  élevant  une  perpendiculaire  sur  le  milieu  de  FH',  on  ob- 
tiendra une  seconde  tangente  S'T',  dont  on  déterminera  la 
point  de  contact  M'  par  la  droite  F'H'. 

231.  Problème  IV.  Une  ellipse  étant  définie  par  ses  foyers  m 
son  grand  axe,  àélerminer  les  points  oU  elle  est  coupée  par  une 
droite  donnée  MM'. 

Soit  M  l'un  des  points  où  la  droite  donnée  coupe  l'ellipse 
(fig.  iSa)  ;  joignons  ce  point  aux  deux  foyers  et  prolongeons  le 
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rayon  vecteur  F'M  d'une  longueur  MH  égale  à  MF;  le  point  H 
appartient  au  cercle  directeur 
décrit  du  foyer  F'  comnib  cen- 
tre ;  si  du  point  M  comme  cen- 
■^  tre,  avec  un  rayon  égal  à  MF, 
\  on  décrit  un  cercle,  ce  cercle 
'  sera  tangenten  H  au  cercle  di- 
recteur; en  abaîssantdufoyer 
F  une  perpendiculaire  sur  la 
droite  donnée  et  prolongeant 
cette  perpendiculaire  d'une 
longueur  égale  à  elle-même,  on  obtient  un  second  point  F, 
appartenant  à  ce  même  cercle.  La  question  revient  donc 
à  trouver  le  centre  M  d'un  cercle  passant  par  deux  points 
donnés  F  et  F,  et  tangent  au  cercle  directeur.  Pour  cela,  par 
les  deux  points  F  et  F,  onfaitpasser  un  cercle  quelconque  qui 
coupe  le  cercle  directeur  en  deux  points  K  et  K';  du  point  I, 
intersection  des  deux  droites  FF,  et  KK',  on  mène  une  tan- 
gente IH  au  cercle  directeur  ;  le  point  M,  où  la  droite  F'H 
coupe  la  droite  donnée,  sera  le  point  clierché. 
On  a,  en  effet. 


IH=IKXlK'  =  IFxIF,; 

donc  le  cercle  qui  passe  par  les  trois  points  F,  Fj,  H,  est  tan- 
gent en  H  au  cercle  directeur.  Comme  on  peut  mener  du 
point  I  deux  tangentes  au  cercle  directeur,  on  aura  deux 
points  M  et  M'. 

Lorsque  le  point  F,,  symétrique  du  foyer  F  par  rapport  à  la 
droite  donnée,  est  situé  à  l'intérieur  du  cercle  directeur,  il  y 
a  effectivement  deux  solutions.  Lorsque  le  point  F,  est  situé 
sur  le  cercle,  la  droite  est  tangente  à  l'ellipse.  Enfin,  quand 
le  point  F,  est  situé  hors  du  cercle,  la  droite  ne  rencontre 
pas  l'eliipse. 
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232,  L'équation  de  l'hyperbole  rapportée  à  s 


il  suffit  de  remplacer  i'  par  —  i"  daus  les  résultats  trouvés 
pour  l'ellipse.  On  a  ainsi  les  deux  solutions  réelles 


et  le  polynôme  du  second  degré  est  le  carré  du  polynôme  du 
premier  degré  a .  Les  deux  autres  solutions  sont  ima- 
ginaires. 
L'hyperbole  admet  donc  deux  fojors  réels  F  et  F ,  situés 
sur  i'axe  transverse  et  à  égale 
distance  du  centre  (fig.  i33).  On 
les  obtient  en  menant   par    le 
sommet  A  une  perpendiculaire 
AG  à  l'axe  transverse  j  usqu'à  l'a- 
symptote, et  prenant  sur  l'axe 
transverse  des  longueurs  OF  et 
OF'  égales  à  OG. 
La  directrice  i 


par  l'équation  x  —  — .  Au  foyer  F  correspond  la  directrice 

DE,  au  foyer  F  la  directrice  D'Ë'.  Du  point  0  comme  centre, 
avec  OA  pour  rayon,  décrivons  un  arc  de  cercle  qui  coupera 
l'asymptote  au  point  H,  ce  point  appartient  à  la  directrice. 
En  effet,  les  deux  triangles  OAG,  OHE,  qui  ont  un  angle 
-commun  0,  les  côtés  OA  et  OG  respectivement  égaux  à  OF 
et  OH,  sont  égaux,  et  l'angle  OHE  est  droit;  si  du  point  H 
on  abaisse  une  perpendiculaire  HD  sur  l'axe  transverse  OA,  ' 
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onaÔH.*  =  OFxOD,ct,  parsuiie,  0D  =  — .  Ainsi  la  droite 

DH  est  la  directrice. 

Le  rapport  constantS  =  \/m^-i-«^  estégalà  -;  c'estrewe«- 
tricité  de  l'hyperbole  ;  on  la  représeEte  aussi  par  la  lettre  e. 

233.  Théorème  III.  La  différence  des  distances  de  chacun  des 
points  de  Fhyperbole  aux  deux  foyers  est  constante  et  égale  à  l'axe 
transverse. 

La  distance  d'un  fojer  à  un  point  quelconque  M  de  la  courbe 

a  pour  expression  ±(a V  Les  abscisses  a  et  a:  du  foyer 

et  d'un  point  do  l'hyperbole  étant  plus  grandes  que  a  en  va- 
leur absolue,  le  second  terme  en  valeur  absolue  est  plus  grand 
que  a.  Il  faudra  donc  faire  précéder  la  parenthèse  du  signe  — 
ou  du  signe  -j-,  suivant  que  le  point  M  est  sur  la  brandie  de 
droite  ou  sur  celle  de  gauche,  et  que  l'on  prend  sa  distance 
à  l'un  ou  à  l'autre  foyer.  Pour  la  branche  de  droite,  on  a 

UF=^  —  a-^ex    ,    MP'  =  a-\-ex; 
d'où 

J:F'  — MF  =  aa. 

Pour  la  branche  de  gauche,  on  a 

UP  =  a  —  ex    ,    MF'  =  —  a  —  ex; 
d'où 

MF  — Ml'  =  2(i. 

234.  Corollaire  I.  La  différence  des  distances  d'un  point  situé 
entre  les  deux  branches  de  l'hyperbole  aux  deux  foyers  est  plus 
petite  que  l'axe  transverse;  lorsque  le  point  est  situé  dam  les  deux 
autres  parties  du  plan,  la  différence  est  plus  grande  que  l'axe 
transverse. 

Soit  P  un  point  situé  entre  les  deux  branches  de  la  courbe 


y  Google 


FOYERS  ET  DIRECTRICES.  23S 

(fig.  i54)  ;  la  droite  PF  rencontre  l'hyperbole  au  point  M.  On  a 
PF'  — PM<MF'; 
si  l'on  retranche   MF   de    purt  et 
d'autre,  il  vient 
~~^1  "H  PF'  —  PF  <  MF'  —  MF  ; 

/  \  cette      dernière     différence     éfant 

/  \      égale  à   aa,    la  première   est   plus 

F.g.  ,34.  petite   que   aa.    Considérons   main- 

tenant un  point  N  situé  à  droite  de  la  première  branche 
d'hyperbole;  la  droite  NF'  rencontre  cette  branche  en  M; 
on  a 

NF<NM-j-MF, 
et,  en  ajoutant  de  part  et  d'autre  MF', 

NF  +  MF'<NF'+MF;    d'où    NF'  — NF>MF'--MF. 
La  seconde  différence  étant  égale  à  aa,  la  première  est  plus 
grande  que  sa. 

Il  résulte  de  là  que  l'on  peut  considérer  l'hyperbole  comme 
le  lieu  des  points  dont  la  différence  des  distances  aux  deux 
foyers  est  égale  à  aa.  C'est  sur  cette  propriété  que  repose  la 
construction  par  points  ou  d'un  mouvement  continu  que  nous 
avons  donnée  au  commencement  (n'  i!\) 

233.  Corollaire  II.  La  distance  dun  point  quelconque  de 
Vhyperbole  au  foyer  F  est  égale  à  l'une  dei  normales  menits  de 
ce  point  au  cercle  décrit  de  l'autre  foypi  F  comme  centre  avec  un 
rayon  égal  à  l'axe  Iransverse.  Pour  un  point  M  de  la  première 
branche  (fig,  i35),  on  a 

MF'  — MF  =  2a  =  F'N, 
et,  par  suite, 

MF  =  MF'  — FN  =  MN. 
Pour  un  point  M' de  la 
branche,  on  a 

M'F  — M'F'=3a  =  F'N', 
et,  par  suite, 
M'F  =  M'F'-1-FN  =  M'N' 
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Dans  le  premier  cas,  la  portion  MN  do  la  normale  mesure 
la  distance  du  point  M  au  cercle,  et  la  première  branche  d'hy- 
perbole est  le  lieu  des  points  également  distants  du  foyer  F 
et  du  cercle  directeur. 

236.  Théorème  IV.  La  tangente  à  l'hyperboîe  est  bissectrice  de 
l'angle  des  rayons  vecteurs  gui  vont  du  point  de  contact  aux  deux 
foyers. 

Prenons  deux  points  voisins  M  et  M' sur  l'hyperbole  (fig.  [36). 
Du  foyer  F  comme  centre,  avec  un  rayon  égal  FM,  décrivons 
un  arc  de  cercle  qui  coupera  en  G  le 
rayon  vecteur  FM';  du  foyer  F' comme 
centre,  avec  un  rayon  égal  à  F'M, 
décrivons  un  arc  de  cercle  qui  cou- 
pera enDIe  rayon  vecteur  F'M';  quand 
on  passe  du  point  M  au  point  M',  les 
deux  rayons  vecteurs  FM,  F'M  éprou- 
vent des  accroissements  égaux  à  M'C 
et  à  M'D  ;  puisque  la  différence  est  constante,  ces  deux  ac- 
croissements sont  égaux  entre  eux. 

Sur  la  sécante  MM'  prenons  une  longueur  arbitraire  MG, 
et  par  le  point  Gt  menons  GH  parallèle  à  la  corde  MO  et  GK 
parallèle  à  la  corde  MD,  A  cause  des  parallèles,  on  a 
M'C__M'M_M'D. 
Mlï~M'G"M'K' 
puisque  les  deux  longueurs  M'C  et  M'D  sont  égales,  il  en  résulte 
que  les  deux  longueurs  M'H  et  M'K  sont  aussi  égales.  Lorsque 
le  point  M'  se  rapproche  indéfiniment  du  point  M,  la  sécante 
MM'  tend  vers  une  position  limite  qui  est  la  tangente  à  l'hy- 
perbole au  point  M;  en  même  temps,  les  cordes  MO  et  MD 
■deviennent  tangentes  aux  cercles  décrits  des  foyers  comme 
centres  et,  par  conséquent,  perpendiculaires  àFM  et  F'M;  leurs 
parallèles  GH,  GK  prennent  aussi  des  directions  perpendicu- 
laires à  ces  mêmes  rayons,  et  les  angles  H  et  K  deviennent 
droits.  Les  deux  triangles  M'GH,  M'GK,  qui  ont  un  côté  M'G 
commun  et  un  côté  M'H  égal  à  M'K,  deviennent  donc  rectan- 
gles et,  par  conséquent,  égaux  entre  eux  ;  ii  en  résulte  que  les 
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angles  GM'H,  GM'K  deviennent  égaux;  ainsi  la  tangente  à 
l'hyperbole  au  point  M  est  bissectrice  de  l'angle  FMF'. 

237.  Corollaire  I.  L'hjperbole  est  la  seule  courbe  qui 
jouisse  de  cette  propriété  ;  car  en  appelant  Meta  les  rayons  MF 
et  MF',  Am  et  \v  leurs  variations,  on  a 

A^_M'D_M'K 

Am      M'O^M'H' 
Si  l'on  suppose  que  les  angles  GM'H,  GM'K  deviennent  égaux, 
quand  le  point  M'  se  rapproche  indéfiniment  du  point  M,  les 
deux  triangles  GM'H,  GM'K  deviennent  aussi  égaux,  ainsi  que 
les  côtés  M'H  et  M'K;  il  en  résulte 

iim  T-  =  » 

En  remontant  à  la  fonction  primitive,  ou  a 
i;  =  M  +  C,    d'où    v  —  u  =  C. 

238.  Corollaire  II.  Une  ellipse  et  une  hyperbole  homofo- 
caks  se  coupent  à  angle  droit.   On   dit  que   deux  courbes  du 

second  degré  sont  homofocales,  lors- 
que leurs  foyers  coïncident;  on  ap- 
pelle angle  de  deux  courbes  l'angle 
de  leurs  tangentes  au  point  d'inter- 
section. Soit  Mie  point  d'intersection 
d'une  ellipse  et  d'une  hyperbole  qui 
ont  mêmes  foyers  F,  F'  (fig.  iS?)  ;  la 
^'^-  '"■  bissectrice  MN  de  l'angle  FMF'  est, 

d'une  part  normale  àl'ellipse,  d'autre  part  tangente  à  l'hyper- 
bole ;  donc  les  tangentes  MT,  MN  aux  deux  courbes  sont  per- 
pendiculaires entre  elles. 

239.  Problème  V.  Mener  une  tangente  à  thypet-Sole  par  un 
point  M  donné  sur  l'hyperbole. 

Sur  le  rayon  vecteur  MF'  prenons  une  longueur  MH  égale  à 
l'autre  rayon  vecteur  MF,  et  par  le  point  M  menons  une  droite 
MP  perpendicuiaire  à  FH  ;  nous  aurons  la  tangente  demandée 
(fig.  .58). 
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Remarque.  Il  est  bon  d'observer  que  !a  tangente  est  tout  en- 
tière située  entre  ïes   deux  branches 
de  l'hyperbole.  Soit  P  point  quelcon- 
que de  cette  tangente,  on  a 
PF-PH<F'H, 
et,  par  suite, 

PF'— PF<2a; 
donc  le  point  P  est  situé  entre  les 
deux  branches   de  l'hyperbole.   Une 
branche  de  l'hyperbole,  étant  située  d'un  même  côte  de  cha- 
cune de  ses  tangentes,  est  une  courbe  convexe. 

La  tangente  étant  perpendiculaire  sur  le  milieu  I  de  FH,  le 
pointi  est  la  projection  du  foyerFsurlatangente.  La  droite  01, 
qui  est  parallèle  à  F'H  ot  égale  àla  moitié  deF'H,  est  constante  ; 
il  en  résulte  que  le  lieu  des  projections  des  foyers  sur  les  tan- 
gentes est  le  cercle  décrit  sur  l'axe  transverse  comme  diamètre. 

2-SO.  Problème  VL  Mener  une  tangente  à  l'hyperbole  par  un 
point  donné  P  situé  entre  les  deux  branches  de  l'hyperbole. 
Soit  PM  une  tangente  passant  par  le  point  P  (fig.  iSg);  si  du 
rayon  vecteur  MF'  on  re- 
\^     ,.--/^  trancheMH==::MF,  on  sait 

^  que  la  tangente  PMestper^ 

pendiculaire  sur  le  milieu 
de  FH.  La  question  revient 
à  déterminer  le  point  H  ;  ce 
point  se  trouve  à  l'inter- 
section du  cercle  décrit  du 
foyer  F'  comme  centre, 
avec  un  rayon  égal  à  sa,  et 
du  cercle  décrit  du  point 
P  comme  centre  avec  un  rayon  égal  à  PF.  On  obtiendra  la 
tangente  en  menant  du  point  P  une  perpendiculaire  à  FH, 
et  on  déterminera  le  point  de  contact  M  par  le  rayon  vec- 
teur F'H. 
Les  deux  cercles  se  coupent  en  un  second  point  H';  en  me- 
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nant  du  point  P  une  per[iendiculaire  à  FH',  on  aura  une  se- 
conde tangente  PM',  dont  on  déterminera  le  point  de  contact 
à  l'aide  de  ta  droite  F'H'. 

Lorsque  le  point  P  est  situé  sur  l'une  des  asymptotes, 
l'une  des  tangentes  menées  par  le  point  P  coïncide  avec  celte 
asymptote,  et  le  point  de  contact  s'éloigne  à  l'infini. 

241 .  Problème  VIL  Mener  à  l'hyperbole  ime  tangente  parai- 
lèle  à  une  droite  donnée  OL. 

Du  foyer  F'  comme  cenire,  avec  un  rayon  égal  à  a«,  on 

V- Il      I  ,    décrira  le  cercle  directeur;  du 

/"^■^-.^X  A\/  1/  foyer  F,  on  mènera  une  droite 
/      \     \'r--.,AFr    L         perpendiculaire  à  OL  (fig.  140); 

(     VT^w^~"?r^ — '    ''^'^^  droite  coupera  le  cercle  en 

\  'kx    I  /  /  \  deux  points  H  et  H'  :  par  les  rai- 

\         fl     j/j    \        lieux  des  droites  FH  et  FH',  on 
"'-y^^— -'"'  \     mènera  des  parallèles  à  OL;  ces 

rig-uo.  parallèles  serontles  tangentes  de- 

mandées. Les  droites  EU,  F'H'  détermineront  les  points  de 
contact  M  et  M'. 

Pour  que  le  problème  soit  possible,  il  faut  que  la  droite  don- 
née OL,  qne  l'on  peut  supposer  menée  par  le  centre,  ne  ren- 
contre pas  l'hyperbole;  alors  la  perpendiculaire  FH'  menée 
par  le  foyer  F  coupera  le  cercle  directeur  en  deux  points. 

242.  Problème  VIH.  Trouver  les  points  de  rencontre  d'une 
droite  et  d'une  hyperbole  définie  par  ses  foyers  et  son  axe  transverse. 

La  construction  est  exactement  la  même  que  pour  l'el- 
lipse. 

FOYER  DE   LA  PA.RA.BOLE. 

!243.  L'équation  de  la  parabole,  rapportée  à  son  axe  et  à  la 
tangente  au  sommet,  est 

Cette  équation  ne  coalenant  pas  de  terme  en  xy  ni  de  terme 
en  x^,  on  doit  avoir,  d'après  les  relations  générales  du 
no  a  16,  mw  =  o,  I  — m-  =  o;à'oùn~o,  m=  i.  Le  coefficient 
du  terme  en  y  et  le  terme  constant  devant  être  aussi  nuls, 
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on  a  fi  ^  (>,  a^  —  !i^  =  o.  D'ailleurs  les  équations  (3)  du  n"  a  i6 

se  réduisent  à  i  =: ;  ou  endéduita  +  A=;p.  L'équation 

a*  —  A'  =  0  ou  (a  +  A)  (a  —  ft.j  =  o  devient^  (a  —  h)  =  o,  c'est-à- 
dire  a  —  ft^o;  il  eu  résuite  *  =  /(=:-  . 

On  n'a  ici  qu'une  solution.  Ainsi  la  parabole  admet  un  seul 
foyer  F  situé  sur  son  axe  à  une  distance 
du  sommet  A  égale  à  la  moitié  du  para- 
mètre (fig.  i4')-  Le  polynôme  du  second 
degrééJautle  carré  du  polynôme  du  premier 

degré  a;  +  -  i  1^  distance  FM  est  égale  à 


x-{--  .  Au  foyer  correspond  une  directrice 

DE,  représentée  par  i'équationœ^=— -; 

cette  directrice  est  perpendiculaire  à  l'axe  et  à  une  distance 
AD  du  sommet  égale  à  AF, 

Le  rapport  constant  ft  =  ym'-f-K^  se  réduit  ici  à  l'unité; 
ainsi  chacun  des  points  de  la  parabole  est  également  distant 
du  foyer  et  de  la  directrice. 

244.  Théokême  V.  Tout  point  intérieur  à  la  parabole  est  plus 
rapproché  du  foyer  que  de  la  directrice;  tout  point  e!^térieur  est, 
au  contraire,  plw  rapproché  de  la  directrice  que  du  foyer. 

Considéronsd'abordunpointNsituéàrintérieur  delà  para- 
bole ;  joignons-le  au  foyer  et  abaissons  de  ce  point  une  perpen- 
diculaire NE  sur  la  directrice.  Cette  perpendiculaire  rencontre 
la  courbe  en  un  point  M  que  nous  joignons  au  foyer.  Le  point 
M  appartenant  à  la  parabole,  les  distances  MF  et  ME  sont 
égales.  Mais  la  ligne  droite  NF  est  plus  courte  que  la  ligne 
brisée  NM  +  MF;  si  l'on  remplace  MF  par  son  égale  ME,  on 
volt  que  la  distance  NF  est  plus  petite  que  NE.  Ainsi  le 
point  intérieur  N  est  plus  près  du  foyer  que  de  la  directrice. 
Considérons  maintenant  un  point  extérieur  P  situé  entre  la 
courbe  et  !a  directrice.  Joignons-le  au  foyer  et  abaissons  sur 
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la  directrice  une  perpendiculaire  PE  que  nous  prolongerons 
jusqu'à  sa  rencontre  en  M  avec  la  courbe.  Le  point  M  appar- 
tenant à  la  parabole,  les  distances  MF  et  ME  sont  égales  ;  la 
ligne  droite  MF,  ou  son  égale  ME,  est  plus  courte  que  la  ligne 
briséf;  MP-j-PF  ;  si  l'on  retranche  MP  de  part  et  d'autre,  on 
Toitque  PE  est  plus  courte  que  PF.  Ainsi  lepoint  extérieur? 
est  plus  près  do  la  directrice  que  du  foyer.  Lorsque  le  point  P 
est  situé  à  gauche  de  la  directrice,  il  est  éyidemment  plus 
près  de  la  directrice  que  du  foyer. 

Il  résulte  de  laque  laparabole  peutétre  considérée  comme 
le  lieu  des  points  également  distants  du  foyer  et  de  la  direc- 
trice. C'est  ainsi  qu'on  définit  la  parabole  en  Géométrie  élé- 
mentaire, et  c'est  sur  cette  propriété  que  repose  la  construction 
de  la  parabole  par  points  ou  d'un  mouvement  continu,  dont 
nous  avons  parlé  au  commencement  (n"  16). 

24S.  Théorème  VI.  La  tangente  à  la  parabole  fait  des  angle» 
égaux  avec  la  parallèle  à  l'axe  et  le  rayon  vecteur  menés  par  le 
point  de  contact. 

Prenons  sur  la  parabole  deux  points  voisins  M  et  M'  (fig.  143), 
que  nous  joindrons  au  foyer  et  desquels  nous  abaisserons  des 
perpendiculaires  ME,  M'E'  sur  la  directrice.  Du  foyer  F  comme 
contre,  avec  FM  pour  rayon,  décrivons  un 
arc  de  cercle  MO,  et  par  le  point  M  menons 
une  parallèle  MC  à  la  directrice.  La  lon- 
gueur M'C  est  la  différence  des  deux  rayons 
vecteurs  FM',  FM;  c'est  l'accroissement 
qu'éprouve  le  rayon  vecteur  FM  quand  on 
passe  du  point  M  au  point  M'.  De  môme,  la 
longueur  M'C  estla  différence  des  deux  per- 
"  pendiculaires  M'E',  ME;  c'est  l'accroisse- 
ment qu'éprouve  la  perpendiculaire  ME  quand  oa  passe  du 
point  M  au  point  M'.  Comme  le  rayon  vecteur  MF  reste  con- 
stamment égal  à  la  perpendiculaire  ME,  il  en  résulte  aae  les 
deux  accroissements  M'C  et  M'C  sont  égaux  entre  eux. 

Menons  la  sécante  MS  par  les  deux  points  M  et  M' et  traçons 
Ja  corde  MC  dans  le  cercle  décrit  du  foyer  comme  centre.  Sur 
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la  sécante  portons  une  longueur  arbitraire  MG,  et  par  le  point 
a  menons  GH  parallèle  à  MC  et  GK  parallèle  à  MC'.  A  causa 
M'C_M'M_M'C' 
^M'H  M'G~M'K' 
puisque  les  deux  longueurs  M'C  et  M'C  sont  égales,  les  deux 
longueurs  M'H  et  M'K,  qui  leur  sont  proportionnelles,  sont 


lies  parallèles,  on  a  les  rapports  égaux  ^ 


Supposons  maintenant  que  le  point  M'  se  rapproche  indéfi- 
niment du  point  M  ;  la  sécante  MS  tend  vers  une  position  limite 
MT  qui  est  la  tangente  à  la  parabole  ;  la  corde  MC  prolongée 
tend  de  mémo  vers  la  tangente  au  cercle,  et,  par  conséquent, 
devient  perpendiculaire  au  rayon  FM;  la  parallèle  GH  prend 
aussi  une  direction  perpendiculaire  à  FM.  On  voit  par  là  que 
les  deux  triangles  M'GH,  M'GK  ont  pour  limites  deux  trian- 
!S  rectangles  MGH,  MGK[fig.  i43);  ces  deux  triangles  rec- 
tangles, ayant  l'hypoténuse  MG  com- 
mune, et  les  côtés  MH  et  MK.  égaux  entre 
eux  comme  limites  de  longueurs  égales, 
sont  égaux;  d'où  l'on  conclut  l'égalité  des 
deux  angles  GMH,  GMK.  Ainsi  la  tan- 
gente MT  à  la  parabole  est  bissectrice  de 
l'angle  FME,  formé  par  le  rayon  MF  et  la 
perpendiculaire  ME  abaissée  du  point  de 
contact  sur  la  directrice.  Si  l'on  prolonge 
ng.  m.  gjy^  suivant  ML,  les  deux  angles  GMK, 

T'ML  étant  égaux  comme  opposés  par  le  sommet,  les  deux 
iS  TMF,  T'ML,  formés  par  la  tangente  avec  le  rayon  vec- 
ML  à  l'axe,  sont  égaux. 
246,  CoROLLAiEE  I.  Supposons  qu'une  lu- 
mière soit  placée  au  foyer  F  (flg.  i44)  de  la 
parabole;  les  rayons  lumineux,  partant  du 
foyer  F,  se  réfléchissent  sur  la  parabole  en  fai- 
sant un  angle  de  réflexion  égal  à  l'angle  d'in- 
cidence. Soit  FM  l'un  de  ces  rayons  ;  menons- 
la  tangente  TT'  à  la  parabole  en  ce  point  :  le 
■"  rayon  réiléchi,  devant  faire  un  angle  LMT' 
égal  à  FMT,  sera  parallèle  à  l'axe  AB  de  la  pa- 


y  Google 


FOYERS  IVÏ  DIRECTRICES.  2i;\ 

rabolc.  Ainsi  tous  les  rayons  réfléchis  seront  parallèles  à 
l'axe. 

C'est  d'après  ce  principe  que  l'on  construit  les  réflecteurs 
employés  dans  les  réverbères  et  les  lanternes  dos  voitures.  La 
surface  intérieure,  en  métal  bien  poli,  est  engendrée  par  une 
parabole  tournant  autour  de  son  axe  ;  la  lumière  est  placée  au 
foyer;  les  rayons  lumineux,  après  leur  réflexion,  devenant 
tous  parallèles  à  l'axe,  le  réflecteur  projette  un  faisceau  da 
rayons  parallèles  qui  se  propagent  sans  se  disperser  et  qui 
éclairent  à  une  grande  distance. 

Corollaire  IL  Supposons  au  contraire  que  des  rayons  lumi- 
neux, parallèles  à  l'axe,  tombent  sur  un  miroir  parabolique  ; 
après  leur  réflexion,  ils  iront  tous  converger  au  foyer. 

On  emploie  les  miroirs  paraboliques  dans  la  construction 
des  télescopes  ;  l'axe  est  dirigé  vers  l'astre  ;  les  rayons  lumi- 
neux venant  do  l'astre  se  réfléchissent  sur  le  miroir,  et  forment 
au  foyer  une  image  très-brillante  de  l'astre. 

On  emploie  aussi  la  forme  parabolique  dans  la  constructioa 
des  porte-voix  et  des  cornets  acoustiques. 

347.  Corollaire  IIL  Réciproquement,  la  parabole  est  la 
seule  courbe  qui  jouisse  de  cette  propriété  que  la  tangente  en 
chacun  de  ses  points  fasse  des  angles  égaux  avec  la  parallèle  à 
une  droite  fixe  et  le  rayon  vecteur  mené  d'un  point  fixe  au 
point  de  contact.  Imaginons  que  chacun  des  points  M  du  plan 
soit  déterminé  par  sa  distance  MF  au  point  fixe  F,  et  sa  dis- 
tance ME  aune  droite  DE  perpendiculaire  à  la  droite  fixe  FB 
(flg.  i4a);  désignons  par  m  et  «  ces  deux  coordonnées  (n"  17). 
Quand  on  passe  du  point  M  de  la  courbe  au  point  voisin  M',  ces 
deux  coordonnées  éprouvent  des  accroissements  Au  =  M'C, 
Ai)  =M'C',  et  l'on  a 

A»_M'C'_M'K 
âw"M'C^M'H' 
Quand  le  point  M'  se  rapproche  indéfiniment  du  point  M,  la 
droite  M'M  devient  tangente  et  l'angle  H  devient  droit.  Les 
deux  triangles  rectangles  limites  GMH,  GMK  {fig.  i43)  sont 
égaux,  comme  ayant  l'hypoténuse  commune  et  l'angle  GMH 
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égal  à  GMK  par  liypotlièse.  On  a  donc 
,.     Ai; 
au  . 
tit  en  remontant  à  la  fonction  primitive  y  =^  m  +  G.  En  dépla- 
çant la  droite  DE  d'une  quantité  égale  à  la  constante  0,  on 
aura  v  =  u. 

240,  Problème  IX.  Mener  une  tangente  par  un  point  M  donné 
sur  la  parabole. 
Première  méthode.  Soit  T  (fig,  i45)  le  point  où  la  tangente 
rencontre  le  prolongement  de  î'axc,  ME  la 
perpendiculaire  abaissée  du  point  M  sur  la 
directrice.  On  sait  que  la  tangente  est  bis- 
sectrice de  l'angle  PME  ;  l'angle  FTM  étant 
égal  à  l'angle  alterne-interne  TME  et,  par 
suite,  à  l'angle  FMT,  il  on  résulte  que  le 
triangle  TFM  est  isocèle,  et  les  deux  côtés 
FM,  FT  égaux  entre  eux.  Ainsi,  pour  con- 
■"  struire  la  tangente  au  point  M,  il  suffit 
de  porter  sur  l'axe  une  longueur  FT  égale  au  rayon  vecteur 
FM  et  de  joindre  TM. 

Cette  méthode  ne  convient  pas  quand  le  point  M  est  très- 
voisin  du  sommet  A  de  la  parabole,  parce  que  les  deux  pointa 
M  et  T,  étant  alors  très-rapprochés  l'un  de  l'autre,  ne  détermi- 
nent pas  la  tangente  avec  une  assez  grande  précision.  Dans  ce 
cas,  on  emploiera  de  préférence  la  méthode  suivante. 

Deuxième  méthode.  La  tangente  MT,  divisant  en  deux  par- 
ties égales  l'angle  au  sommet  M  du  triangle  isocèle  FME,  est 
perpendiculaire  sur  le  milieu  de  la  base  FE.  Ainsi,  pour  con- 
struire la  tangente,  il  suffit  d'abaisser  du  point  M  une  per- 
pendiculaire ME  sur  la  directrice,  et  de  mener  du  point  M  une 
perpendiculâiro  sur  la  droite  FE. 

Il  résulte  de  cette  construction  que  la  tangente  au  sommet 
A  de  la  parabole  est  perpendiculaire  à  l'axe  de  la  parabole. 

Remarque.  II  est  bon  d'observer  que  tous  les  points  de  la 
tangente,  excepté  le  point  de  contact  M,  sont  situés  à  Texte- 
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rieur  de  la  parabole.  Soit  P  un  point,  quelconque  ào  la  tan- 
gente ;  la  tangente  étant  perpendiculaire  sur  le  milieu  de  FE. 
les  distances  PE,  PF  sont  égales  ;  mais  l'oblique  PE  est  plus 
grande  qiie  la  perpendiculaire  PK  ;  donc  la  distance  PF  est 
plus  grande  que  PK,  et,  par  suite,  le  point  P  est  à  resté- 
rieur  de  la  parabole.  Il  en  résulte  que  la  parabole  est  une  courbe 
convexe. 

3-59.  Corollaire.  Le  lieu  des  projections  du  foyer  sur  la  tan- 
gente à  la  parabole  est  la  tangente  au  sommet.  On  voit,  en  effet, 
que  le  point  I,  milieu  de  FE,  et  projection  du  fojer  sur  la  tan- 
gente, se  trouve  sur  la  parallèle  à  la  directrice  menée  par 
le  point  A,  milieu  de  FD,  c'est-à-dire  sur  la  tangente  au 
sommet  A. 

2'jO.  Problème  X.  Mener  une  tangente  à  la  parabole  par  un 

point  extérieur  P. 

Supposons  le  problème  résolu  et  soit  PM  (fig.  146)  une  tan- 

,^,     gente  passant  parle  point  P.  Sil'on  abaisse 

ty^        du  point  M  une  perpendiculaire  ME  sur  la 

f  directrice  et  si  l'on  joint  FE,  on  sait  que  la 

\,  tangente  PM  est  perpendiculaire  surlemi- 

Vi  lieu  de  FE;  il  en  résulte  que  la  distance 

J  PE  est  égale  à  PF,  et  l'on  en  déduit  la  con- 

^ssv  struction  suivante  :  du  point  P  comme 

"""Ns^   centre,  avec  un  rayon  égal  à  la  distance 

fis.  iiii.  PF  de  ce  point  au  foyer,  décrivons  un 

cercle  qui  coupera  la  directrice  au  point  E.  Joignons  FE,  et 
du  point  P  menons  une  perpendiculaire  sur  la  droite  FE,  nous 
aurons  la  tangente  demandée.  Le  point  de  contact  M  sera  dé- 
terminé par  l'intersection  de  la  tangente  avec  la  parallèle  à 
l'axe  menée  par  le  point  E. 

Le  cercle  coupe  la  directrice  en  un  second  point  E'.  On  mè- 
nera de  même  du  point  P  une  perpendiculaire  sur  FE'  et  l'on 
aura  une  seconde  tangente  PM'. 

Ces  constructions  peuvent  être  effectuées  sans  que  la  para- 
bole soit  tracée.  Il  suffit  que  l'on  connaisse  le  foyer  et  la 
directrice. 
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2SI.  Problème  XI.  Mener  à  la  parabole  une  tangente  parallèle 
à  une  droite  donnée  KL, 

Suppusoûs  le  problème  résolu  et  soit  MT  la  tangente  de- 
mandée (fig.  147),  Si  du  point  de  contact  M  on  abaisse  une 
perpendiculaire  ME  sur  la  directrice  et  que 
joigne  FE,  on  sait  que  la  tangente  est 
perpendiculaire  sur  le  milieu  de  FE.  On  en 
A^        ^  -  déduit  la  construction  suivante  :  du  foyer 
~''  F  menons  une  perpendiculaire  à  la  droite 

donnée  KL  jusqu'à  sa  rencontre  avec  la 
directrice  en  E,  et  sur  le  milieu  de  FE 
élevons  une  perpendiculaire  MT,  nous  au- 
rons la  tangente  demandée.  On  détermi- 
nera le  point  de  contact  M  en  menant  par  le  point  E  une  pa- 
rallèle EM  à  l'axe, 

232.  Problème  XIL  Trouver  les  points  de  rencontre  d'une 
droite  donnée  et  d'une  parabole  définie  par  son  foyer  et  sa  directrice. 
Prenons  le  point  F,  symétrique  du  foyer  F  par  rapport  à  la 
droite  donnée  (flg.  148),  Le  point  M,  étant  également  distant 
3  points  F,  F„  et  de  la  directi'ice,  est 
le  centre  d'un  cercle  passant  par  ces  deux 
points  et  tangent  à  la  directrice.  Pour 
avoir  le  point  de  contact  E,  on  porte  sur 
la  directrice,  à  partir  du  point  I,  où  la 
droite  FF,  rencontre  la  directrice,  et  de 
part  et  d'autre,  une  longueur  lE  moyenne 
proportionnelle  entre  les  deux  longueurs 
IF,  IF,;  on  en  déduit  les  deux  points  d'in- 
tersection M  et  M'. 
Lorsque  le  point  F,,  symétrique  du  foyer  par  rapport  à  la 
droite  donnée,  est  situé  à  droite  de  la  directrice,  il  y  a  effecti- 
vement doux  solutions.  Lorsque  le  point  F,  est  sur  la  directrice, 
la  droite  est  tangente  à  la  parabole.  Enfin,  quand  le  point  F, 
est  à  gauche  de  la  directrice,  la  droite  ne  rencontre  pas  la  pa- 
rabole. 
283.  ThÉORÎÎME  vu.  la  limite  d'une  ellipse  ou  d'une  hyperbole 
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dont  le  ^paramètre  conserve  une  valeur  finie,  tandis  que  le  grand  axe 
ou  Caxe  Iransverse  augmente  indéfiniment,  est  une  parabole. 

Dans  l'a  parabole  l'ordonnée  du  foyer  est  égale  au  para- 
mètre p;  par  analogie,  on  appelle  poramèire  d'unn.  ellipse  ou 

d'une  hyperbole  l'ordonnée  du  foyer,  qui  est  égale  à — ,  et  on 

désigne  ce  paramètre  par  p.  L'ellipse,  rapportée  à  son  grand 
axe  et  à  la  tangente  au  sommet  (fig.  149),  a  une  éc[uation  de 
la  forme 

2&'        h'   ,  .  », 

y^^  —  X j37',     ou    y^^-îpx—-x'. 


Supposons n 


ntenaiit  que  le  sommet  A  restant  fixe,  et  le  pa- 
ramètre p  conservant  une  va- 
leur finie,  on  fasse  augmenter 
le  grand  axe  2a  indéfiniment, 
l'équation  de  l'ellipse  se  réduit 
à  l'équation  y^^^^px,  qui  re- 
[u'ésento  une  parabole.  Si  l'on 
considère  les  points  qui  cor- 
respondent à  une  même  va- 
leur de  X,  on  voit  que  chaque 
point  delaparabole  est  la  posi- 
tion limite  vers  laquelle  tend 

le  point  correspondant  de  l'ellipse,  quand  on  fait  augmenter  a 

indéfiniment  ;  ce  qu'on  énonce  en  disant  que  la  parabole  est  la 

limite  de  l'ellipse. 
L'hyperbole,  rapportée  à  son  axe  transverse  et  à  la  tangente 

au  sommet  A,  a  de  même  pour  équation 


y^  =  ^px-\-^^x^; 

si  l'on  fait  augmenter  a  indéfiniment,  le  paramètre  p  conser- 
vant une  valeur  finie,  cette  équation  se  réduit  aussi  à 
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La  parabole  est  la  limite  de  la  branche  d'hyperbole  à  laquelle 
appartient  le  sommet  A;  l'autre  branche  s'est  éloignée  indéfi- 
niment vers  la  gauche. 

Dans  ce  qui  précède  nous  avons  supposé  que  le  paramètre 
de  i'eJlipse  ou  de  l'hyperbole  conserve  une  valeur  finie.  On 
arrive  à  la  même  conclusion,  on  supposantquola distance  AF 
du  sommet  A  au  foyer  voisin  F  conserve  une  valeur  finie. 
En  effet,  en  appelant  a  cette  distance,  on  a,  dans  l'ellipse, 
e  =  a  —  «  et,  par  suite, 

'       n  a  a  \        aj  ' 

le  paramètre  p  ayant  pour  limite  la  quantité  finie  aa,  l'équa- 
tion de  l'ellipse  se  réduit  à  y'  ^  4«^.  Il  en  est  de  même  pour 
l'hyperbole, 

2iî4,  Remarque.  Cette  transformation  de  l'ellipse  en  pa- 
rabole a  de  l'importance.  Elle  permet  de  déduire  des  pro- 
priétés de  l'ellipse  celles  de  la  parabole  comme  cas  particu- 
liers. Ainsi,  dans  l'ellipse,  le  diamètre,  ou  le  lieu  des  milieux 
d'une  série  des  cordes  parallèles,  est  une  droite  passant  par  le 
centre;  si  l'on  suppose  que  le  centre  s'éloigne  à  l'infini,  l'ellipse 
se  change  en  parabole,  et  les  diamètres  deviennent  parallèles 
à  l'axe. 

L'ellipse  est  le  lieu  des  points  également  distants  du  foyer  F 
et  du  cercle  directeur  décrit  du  foyer  F'  comme  centre  (n°  aai). 
Le  foyer  F'  s'éloignant  à  l'infini,  îe  cercle  directeur  devient  la 
directrice  de  la  parabole. 

La  tangente  à  l'ellipse  fait  des  angles  égaux  avec  les  rayons 
vecteurs  qui  vont  du  point  de  contact  M  aux  deux  foyers 
(n"  222)  ;  le  foyer  F' s'éloignant  à  l'infini,  le  rayon  vecteur  MF 
devient  parallèle  à  l'axe. 

28S,  Théorème  VIII.  Si  l'on  mène  deux  tangentes  â  une  courbe 
du  second  degré,  la  droite  FP,  qui  va  du  foyer  F  au  point  de  con- 
eows  P  dis  deux  tangentes,  est  bissectrice  de  l'angle  des  rayons  vec- 
teurs FM,  FM',  qui  vont  de  ce  foyer  aux  points  de  contact  d& 
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deux  tangentes,  ou  de  l'angle  extérieur,  suivant  que  les  detttz  tan- 
gentes touchent  une  même  branche  de  la  courbe,  ou  deux  branches 
différentes. 

Considérons  deux  tangentes  PM,  PM'  à  une  ellipse  (fig.  1 5o); 

prolongeons  le  rayon  F'M  d'une  longueur  MH  égale  à  MF,  et 

de  même  FM'  d'une  longueur  M'H'  égale  à  MT';  les  tangentes 

uy^.^_^  étant  perpendiculaires  surles  milieux 

de  FH  et  de  F'H',  on  a 

PH  =  PF,  PH'  =  PF', 
n  et  les  deux  triangles  F'PH,  H'PF 
sont  égaux,  comme  ayant  les  trois 
côtés  égaux  chacun  à  chacun,  sa- 
voir   FH==FH'-=2(i,     PH=PF. 
F's-  ''il-  PF'  =  PH'  ;  ou  en  conclut  que  les 

angles  PHM,  PFM'  sont  égaux  ;  mais  l'angle  PHM  est  égal  à 
PFM  ;  donc  lesangles  PFM,  PFM'sont  égaux  et  la  droite  FP  est 
bissectrice  de  l'angle  MFM'. 

La  même  chose  a  lieu  dans  l'hyperbole,  quand  les  deux  tan- 
gentes touchent  une  même  brauche  :  mais  quand  les  tangentes 
touchent  deux  branches  différentes,  la  droite  FP  est  bissectrice 
de  l'angle  formé  par  i'un  des  rayons  vecteurs  FM,  et  le  pro- 
longement de  l'autre. 

Examinons  maintenant  le  cas  où  la  courbe  est  une  parabole 
i).  Des  points  de  contact  abaissons  des  perpendiculaires 
MH,  M'H'  sur  la  directrice  ;  les  tan- 
gentes étant  perpendiculaires  sur  les 
milieux  des  droites  FH,  FH',  les  an- 
gles PFM,  PFM'  sont  égaux  respec- 
_  tiTementauxanglesPHM,PH'M'.Les 
droites  PH  et  PH',  égales  à  !a  droite 
PF,  sont  égales  entre  elles,  ot  le 
triangle  HPH' est  isocèle.  Lesangles 
PHM,  PH'M,'  complémentaires  dos 
angles  égaux  du  triangle  isocèle, 
sont  égaux  entre  eux  ;  donc  les  angles  PFM,  PFM'  sont  égaux. 
C'est  ce  que  l'on  peut  d'ailleurs  conclure  immédiatement  en 
regardant  la  parabole  comme  limite  d'une  ellipse. 
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2SG.  Théorème  IX.  Les  tangentes  menées  d'un  point  exté- 
rieur P  «  une  ellipse  ou  à  une  hyperbole,  font  des  angles  égaux  avec 
les  droites  gui  joignent  ce  point  aux  deux  foyers. 

Dans  les  deux  triangles  égaux  F'PH,  H'PF  (fig.  i5o),  on 
aies  angles  égaux  F'PH,  H'PF;  en  retranchant  la  partie 
commune  F'PF,  on  a  FPH=F'PH',  et,  eu  prenant  la  moitié, 
FPM  =  F'PM'. 

La  même  propriété  subsiste  dans  la  parabole,  limite  d'une 
ellipse;  il  suffit  de  remplacer  !e  rayon  vecteur  PF'  par  une 
droite  PI  parallèle  à  l'axe  (fig,  i5i).  Il  est  facile  d'ailleurs 
de  démontrer  directement  cette  propriété  ;  si  du  point  P 
comme  centre,  avec  un  rayon  égal  à  PF,  on  décrit  un  cercle, 
ce  cercle  passera  pai'  les  points  H  et  H';  les  angles  MPI,  FHH' 
sont  égaux,  comme  ayant  leurs  côtés  respectivement  perpen- 
diculaires; mais  l'angle  inscrit  FHH'  est  moitié  de  l'angle  au 
centre  FPH'  et,  par  conséquent,  égal  à  l'angle  FPM';  donc 
les  angles  MPI,  M'PF  sont  égaux. 


2S7.  Théorème  X.  La  droite  FK,  gui  joint  le  foyer  d'une 
courbe  du  second  degré  au  point  oU  une  sécante  quelconque  rencontre 
la  dù-ectrice,  est  bissectrice  de  l'angle  extérieur  des  rayons  vecteurs 
allant  du  foyer  aux  points  où  la  sécante  coupe  la  courbe,  ou  bis- 
sectrice de  l'angle  même  des  rayons  vecteurs,  suivant  que  les  deux 
points  d'intersection  M  et  M' sont  situés  sur  la  même  branche  de 
la  courbe  ou  sur  deux  branches  différentes. 
Ces  points  M  et  M'  abaissons  des  perpendiculaires  sur  la 
directrice  (fig.  iSa);  on  a 
MF_M'F 
ME~M'E'' 


et,  par  suite, 

MF  _ME  _MK 

M'F~M'E'~M'K' 

i'o-  '^'-  Lorsque  les  deux  points  M  et  M' 

appartiennent  à  une  même  branche  delà  courbe,  le  point  Kétant 

situé  sur  le  prolongement  de  la  corde  MM',  la  droite  FK  est 

e  l'angle  extérieur  au  triangle  MFM'.  Lorsque  leg 
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points  M  et  M'  appartienneEt  à  deus  branches  différentes,  le 
point  K  étant  situé  entre  les  points  M  et  M',  la  droite  FK  est 
bissectrice  de  l'angle  MFM'. 

Corollaire.  Si  l'on  mène  des  tangentes  à  la  courbe  aux 
points  M  et  M',  et  que  l'on  joigne  le  foyer  F  au  point  de  con- 
cours P  do  ces  tangentes,  les  deux  droites  FK,  FP,  étant  les 
bissectrices  de  deux  angles  supplémentaires,  sont  perpendicu- 
laires entre  elles. 

238.  Théorème  SI.  Si,  par  un  point  P  pris  sur  la  directrice, 
on  mène  des  tangentes  à  une  courbe  du  second  degrés  la  droite 
des  contacts  MM'  passe  par  le  foyer  correspondant  F,  et  elle  est 

perpendiculaire  à  la  droite   FP  qu 
joint  le  point  P  au  foyer  (fig.  i55). 

Imaginons  que  la  tangente  PM 

soit  la  limite  d'une  sécante  dont  les 

deux  points  d'intersection  se  sont 

réunis  en  un  seul  ;  en  vertu  du  tliéo- 

rig.  m.  rèmo  précédent,  la  droite  FP  est 

perpendiculaire  à  FM  ;  elle  est  de  même  perpendiculaire  àFM'; 

donc  la  ligne  MFM'  est  droite  et  perpendiculaire  à  FP. 

239.  Théorème  XII.  Le  produit  des  distances  des  deux  foyers 
à  une  tangente  quelconque  de  l'ellipse  ou  de  l'hyperbole  est  constant. 

Soient  FH,  F'H'  les  perpendiculaires  abaissées  des  foyers  sur 
une  première  tangente  (flg.  i54), 
FK,  F'K'  les  perpendiculaires  abais- 
3  sur  une  seconde  tangente,  P  le 
Npointderencontre  des  deux  tangentes. 
En  vertu  du  théorème  IX,  les  triangles 
rectangles  FPH,  F'PK'  sont  sembla- 
Ijles,  ainsi  que  les  triangles  FPK, 
F'PH'.etl'ona 


Fil 

F'K'^ 


FP_ 

^F'P 


FK 


d'où 


F'H" 
FHXF'H'  =  FKXF'K'. 
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Si  la  courbe  est  une  ellipse,  en  menant  la  tangente  parallèle 
au  grand  axe,  on  reconnaît  que  le  produit  constant  est  égal 
à  é'.  Quand  la  courbe  est  une  hyperbole,  si  l'on  considère  l'a- 
symptote comme  la  limite  d'une  tangente,  on  voit  aussi  que 
le  produit  est  égal  à  i'. 

«60.  Problème  XIII.  Construire  une  courbe  du  second  degré, 
connaissant  le  foyerF  et  trois  points  A,  B,  C- 

Supposons  le  problème  résolu  et  les  trois  points  appartenant 
à  une  même  branche  ;  le  point  D,  où  la  sécante  AB  est  coupée 
par  la  bissectrice  de  l'angle  extérieur  au  triangle  AFB,  appar- 
tient à  la  directrice  (n°  aS;)  ;  la  sécante  BC  donnera  de  même 
un  second  point  D'  de  la  directrice.  Le  foyer  F,  la  directrice 
DD'  et  le  point  A  définissent  une 
'l  courbe  du  second  degré  et  une  seule  ; 
ce  sera  une  ellipse,  une  parabole  ou 
une  hyperbole,  suivant  que  la  dis- 
tance AF  sera  inférieure,  égale  ou 
supérieure  à  la  distance  AE  du  point 
A  à  la  directrice.  Il  est  facile  de  voir 
que  cette  courbe  passera  par  les  deux  points  B  et  C  ;  en  effet, 
à  cause  de  la  bissectrice  FD,  on  a 

AF_AD_AE 
BF~BD^BE'' 

AF_  BF. 

AE^'^BE" 


et,  par  suite, 


donc  la  courbe  passe  par  le  point  B.  On  démontrera  de  même 
qu'elle  passe  par  le  poiiit  C.  On  a  ainsi  une  première  solution. 
On  peut  supposer  que  les  trois  points  ne  sont  pas  sur  une 
même  branche;  si,  par  exemple,  les  deux  points  A  et  B  sont 
sur  une  même  branche  et  le  point  C  sur  l'autre  branche  de 
l'hyperbole,  les  bissectrices  des  angles  AFC,  BFG  donneront 
deux  points  de  la  directrice.  Les  trois  solutions  obtenues  de 
cette  manière  sont  des  hyperboles.  On  a  donc  en  tout  quatre 
solutions;  des  quatre  courbes  du  second  degré  qui  admettent 
le  foyer  donné  et  passent  par  les  trois  points  donnés,  trois  sont 
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toujours  des  hyperboles,  la  quatrièmo  est  une  ellipse,  «ue 
hyperbole  ou  une  parabole,  suirant  la  disposition  des  points. 

201.  Le  calcul  conduit  à  la  même  conséquence;  soient  a 
et  p  les  coordonnées  da  foyer,  ^  et  y',  x"  et  y',  x"'  et  y"  les 
coordonnées  des  trois  points  donnés,  S',  S",  S™  leurs  distances 
au  foyer  ;  l'équation  de  la  courbe  peut  se  mettre  sous  la  formo 

(j;_«)î  +  (j/_p)a_(m3;  +  ny  +  A)==o, 

et  alors  la  directrice  aura  pour  équation  mx-\~ny-\-h=.Q. 
On  déterminera  les  trois  constantes  m,n,kk  l'aide  des  trois 
équations  du  premier  degré 

S'=±{mx-  +  ny'+k), 

Chaque  combinaison  de  signes  donne  un  système  d'équations; 
il  y  a  huit  combinaisons  :  mais  on  remarque  que,  si  l'on  change 
les  signes  dans  les  trois  équations,  les  valeurs  de  m,  n,  h  chan- 
gent de  signes,  et  la  courbe  reste  la  même  ;  on  a  donc  quatre 
solutions. 

La  distance  d'un  point  à  une  droite  est  exprimée  par  une 
formule  renfermant  un  double  signe  ;  on  doit  prendre  le  même 
signe  pour  tous  les  points  situés  d'un  même  côté  de  la  droite, 
ot  l'autre  signe  pour  tous  les  points  situés  de  l'autre  côté.  On 
sait  que  l'ellipse  est  située  tout  entière  d'un  même  côté  par 
rapport  à  chacune  de  ses  directrices  ;  la  parabole  est  située 
aussi  d'un  même  côté  de  sa  directrice,  tandis  que  chacune  des 
directrices  de  l'hyperbole  passe  entre  les  deux  branches  de  la 
courbe.  Ainsi,  prendre  le  même  signe  revient  à  supposer  quo 
les  trois  points  appartiennent  à  une  même  branche  ;  prendre 
des  signes  différents,  que  deux  points  sont  sur  une  branche, 
le  troisième  sur  une  autre  branche. 

262.  Problème  XIV,  Construire  une  courbe  du  second  degré, 
'tonnaissant  un  foyer  et  trois  tangentes. 

Supposons  le  problème  résolu  ;  si  du  foyer  F  on  abaisse  dos 
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perpendiculaires  sur  les  trois  tangentes,  et  qu'on  prolone» 
chacune  d'elles  d'une  longueur  égale  à  elle-même,  on  obtient 
trois  points  H,  H',  H°,  appartenant  au  cercle  directeur  (fig.  i30j 
qui  a  pour  centre  le  second  foyer  F'  ;  le  rajon  F'H  de  ce  cercSê 
est  égal  à  l'axe  aa  qui  passe  par  les  deux  foyers.  Les  deux  foyers 
F,  F',  avec  la  longueur  aa  définissent 
une  courbe  du  second  degré  et  nr.^ 
seule.  Il  est  aisé  de  voir  que  cette  courbe 
est  tangente  aux  trois  droites  données  ; 
en  effet,  soit  M  le  point  où  le  rayon 
F'H  coupe  la  droite  MT,  la  somme  ou 
l;i  différence  des  rayons  vecteurs  MF'  et 
MF  étant  égale  à  F'H  ou  à  an,  le  point 
M  appartient  à  la  courbe  ;  en  outre,  la 
Fig,  ,5ii.  droite  MT,  étant  perpendiculaire  sur 

le  milieu  de  FH,  est  tangente  à  la  courbe  au  point  M.  Le  pro- 
blème admet  ainsi  une  solution  et  une  seule. 

Si  les  trois  points  H,  H',  H"  étaient  en  ligne  droite,  la  courbe 
cherchée  serait  une  parabole  ayant  pour  directrice  cette 
droite. 

ÉQUATION   TRIKOME  COMMUNE  AUX  TEOIS  COURBES    DU    SECOND 
DEGRÉ 

2G3.  Si  l'on  prend  pour  origine  un  point  0  d'une  courbe 
du  second  degré,  pour  axe  Os  ie  diamètre  qui  aboutit  en  ce 
point  et,  pour  axe  0»/,  la  tangente  en  ce  point,  l'équation  de 
la  courbe  prend  la  forme 

y'^  2pX-\-qx''. 

En  effet  soit 

Aj.'=  +  aB3;,!/+ Cj^' +  3Da:+ aEy  +  F  =  0 
l'équation  de  la  courbe  rapportée  aux  axes  indiqués.  Comme 
elle  passe  par  l'origine  et  qu'elle  est  tangente  à  l'axe  Oy  on  a 

F  =  E  =  o; 
en  outre  l'axe  Ox  étant  le  diamètre  conjugué  des   cordes 
parallèles  à  Oy,  l'équation  ne  doit  contenir  y  qu'au  second 
degré,  car  à  chaque  valeur  de  x  répondent  deux  valeurs  de  y 
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égales  et  de  signes  contraires;  donc  B  =  o.  Le  coefflcieiit  C 
n'ûst  pas  nu!,  car  s'il  l'était  la  conique  se  réduirait  à  deux 
droites  parallèles  à  l'axe  Oy.  On  peut  alors  résoudre  l'équa- 
tion par  rapport  à  y^  et  l'on  obtient  une  équation  de  la 
forme  indiquée.  La  courbe  est  une  ellipse,  une  hyperbole  ou 
une  parabole  suivant  que  q  est  négatif,  positif  ou  nul. 

Prenons  en  particulier  pour  origine  un  sommet  de  l'axe 
focal  et  pour  direction  positive  de  l'axe  Oa;  celle  qui  va  du 
sommet  au  foyer  le  plus  voisin.  Alors  les  coefficients  ^  et  ç 
auront  les  valeurs  suivantes  : 

1°  Ellipse.  En  appelant  a  et  ô  les  axes  de  l'ellipse,  on  doit 
avoir  y  =  0  pour  x^^^a,Gty^  =  b^  pour  3;  =  a.  Donc 

A,  ^  *'  ^'      ^' 

dOU  P  =  ~,  9= ;^— ;  —  1  =:e'  — 1 

a"  Hyperbole.  On  doit  avoir  y  =  o  pour  x^  —  2«,  et  !/'  =  —  6' 

pour  a;  =  --a;  donc 

—  pii-\-Qo}=^o     ,     — 2pa-\-qa^=:  —  b" 

,,  .  h^  b'      H  „ 

d  ou  »^=—     ,    0=:  —  =——  i  =  c^  —  1. 

'        a  a^      a^ 

7)"  Parabole,  p  est  le  paramètre,  q  est  nul. 

En  résumé,  en  prenant  pour  origine  un  sommet  de  l'axe 
focal  et  pour  axe  des  x  la  droite  qui  va  de  ce  sommot  au  foyer 
le  plus  voisin,  on  mettra  les  équations  des  trois  courbes  sous 
la  forme  commune 

y*  =  ipx-\-{e^  —  i)x^ 
p  désignant  le  paramètre  et  e  l'excentricité,  qui  est  supérieure 
à  l'unité  pour  l'hyperbole,  inférieure  à  l'unité  pour  l'ellipse 
et  égale  à  l'unité  pour  la  parabole. 

ÉQUATION    DES    COURBES  DU   SECOND    DEGUÉ    EN   COORDONNEES 
POLAIRES. 

264.  Nous  prendrons  pour  pôle  un  foyer  F  et  pour  axe  po- 
laire la  droite  qui  va  de  ce  foyer  au  sommet  voisin  A,  ou,  ce 
qui  est  la  même  chose,  la  perpendiculaire  abaissée  du  foyer 
sur  la  directrice  correspondante  DE, 
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(.lousidérons  d'abord  une  ellipse.  Le  rapport  des  distances 
d'un  point  quelconque  M  de 
la  courbe  au  foyer  et  à  la 
directrice  étant  constant  et 
égal  à  l'excentricité,  on  a 
MF_ 
ME" 


MF  =  MExe. 
La  distance  FD  du  foyer  à 
la  directrice  est  égale  à  — 
FMEsur  l'axe,  on  a 


En  projetant  la  ligne  bris< 


P  cos  (0  +  ME  =  FD  =  -—, 


en  remplaçant  ME  par  sa  valeur  dans  l'équation  précédente, 
on  en  déduit 


1  +  e  cos  M 


i  courbe  est  une  hyperbole  (fig.  i58),  ie  même  calcul 
s'applique  à  la  branche  A, 
dont  le  sommet  est  voisin  du 
foyer  F  pris  pour  pôle.  Quant 
à  la  branche  A'située  de  l'au- 
tre côté  de  la  directrice,  la 
projection  de  la  ligne  brisée 
FM'E  donne 

pcosto  — M'E  =  FD, 
ce  qui  conduit  à  l'équatioû 
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Mais  si  l'on  convienl;  de  porter  les  rayons  vecteurs  négatifs 
en  sens  contraire  de  la  direction  indiquée  par  l'angle  w,  il  est 
facile  de  voir  que  l'équation  (i)  représente  à  elle  seule  les 
deux  branches  de  l'hyperbole.  Soit  M'  un  point  quelconque 
de  la  seconde  branche,  w'  l'angle  correspondant  A'FM',  p' 
le  rayon  vecteur  FM';  en  vertu  de  l'équation  (a),  on  a 

p'=: ..  Dans  i'équatiou  (i),  donnons  à  l'angîe  w  la 

valeur  w'-J-ic,  il  viendra 


on  obtientainsi  pour  p  une  valeur  négative — p'.Mais  la  valeur 
M  +  it  attribuée  à  u  indique  la  direction  FMi  opposée  à  FM'; 
si  p  avait  une  valeur  positive,  il  faudrait  la  porter  dans  la  di- 
rection FMj  ;  p  ayant  une  valeur  négative  —  p',  on  convient 
de  porter  la  valeur  absolue  p'  en  sens  inverse,  c'est-à-dire  dans 
la  direction  FM',  ce  qui  donne  le  point  M'.  Il  résulte  de  là  que 
l'équation  (i)  suffit  pour  représenter  les  deux  branches  de 
l'hyperbole,  ia  première  par  les  valeurs 
positives  de  p,  la  seconde  par  les  va- 
leurs négatives. 

Le  calcul  effectué  pour  l'ellipse  s'ap- 
plique à  la  parabole  (fig.  iSg)  ;  il  suffit 
de  faire  e  =  i .  Il  en  résulte  que  l'équa- 
tion (i)  représente  les  trois  courbes 
du  second  degré  ;  la  courbe  est  une 
ellipse ,  une  parabole  ou  «ne  hyper- 
^''^-  '^^-  bole,  suivant  que  l'excentricité  e  est 

inférieure,  égale  ou  supérieure  à  l'unité. 


EXERCICES 

[0  M  et  M'  (%tant  deux  points  d'une  parabolo,  P  le  point  de  con- 
■3  des  tangentes  en  ces  deus  points  et  F  le  foyer,  démontrer  que 

MF         M'F' 


l'on  a 
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s»  Dans  une  courbe  au  second  degré,  la  perpendiculaire  abaissée  du 
foyer  sur  une  corde  et  le  diamètre  conjugué  de  la  corde  se  coupent  sur 
la  directrice. 

3"  Un  demi- diamètre  d'une  ellipse  ou  d'une  hyperbole  est  moyen 
proportionnel  cnlre  les  droites  qui  joignent  les  foyers  à  l'extrémité  du 
diamilro  conjugué  du  premier. 

4°  Dans  l'hyperbole  équilatère,  la  distance  d'un  point  quelconque  de 
la  courbe  au  centre  est  moyenne  proportionnelle  entre  les  distances  de 
ce  point  aus  foyers. 

5"  Trouver  dans  le  pian  d'uae  ellipse,  un  cercle  tel  que  la  longueur 
de  la  tangente  menée  au  cercle  de  chacun  des  points  de  l'ellipse  soit 
une  fonction  rationnelle,  entière  et  du  premier  degré,  dos  coordonnées 
de  ce  point. 

Démontrer  que  la  somme  ou  la  différence  des  taogentes  menées  do 
chacun  des  points  de  l'ellipse  à  deux  cercles  jouissant  de  la  propriété 
précédente  est  constante. 

6°  Lieu  dn  sommet  d'un  angle  constant  circonscrit  à  une  parabole, 

■j"  Par  le  foyer  d'une  parabole  on  mène  «ne  corde,  et  sur  la  corde 
comme  diamètre  on  décrit  un  cercle,  puis  on  mène  au  cercle  des  tan- 
gentes parallèles  à  uoe  droite  donnée  ;  trouver  le  lieu  des  points  de 
contact. 

8°  Un  angle  constant  tourne  autour  du  foyer  d'une  courbe  du  second 
degré  ;  au  point  où  les  côtés  de  l'angle  rencontrent  la  courbe,  ou  mène 
des  tangentes  à  cette  courbe  ;  trouver  le  lieu  du  point  d'intersection  de 


g"  Étant  donnée  une  ellipse,  en  un  point  quelconque  M,  on  mène 
la  tangente  que  l'on  prolonge  jusqji'ani  points  P  et  Q,  où  elle  ren- 
contre les  tangentes  aus  estrémités  du  grand  aie  ;  trouver  le  lieu  du 
point  do  rencontre  N  des  droites  F'P  et  FQ,  et  du  point  de  rencontre 
N'  des  droites  FP  et  F'Q.  Démontrer  que  les  doux  points  N  et  N'  sont 
situés  sur  la  normale  au  point  M. 

lo"  Étant  donnée  «ne  courbe  du  second  degré,  une  sécante  tourne 
autour  d'un  point  fixe  P  ;  on  joint  au  foyer  F  les  points  M  et  M'  où  elle 

coupe  la     u  h       lém  ntr     q      le  produit  tang tang est 

constant 

n"  L  angle  u  1  qu  1  du  f  yer  d'une  courbe  du  second  degré  on 
voit  la  p  t  n  d  in  l  ng  nt  mobile  comprise  entre  deux  tangentes 
fixes  est     n  tant 

12"  Un  tr  an  i     étant  n  i,rit  à  une  parabole,  !e  point  de  con- 

cours d      h  ut  u         t  1    directrice,  et  le  cercle  circonscrit  au 

triangl    p        r      1    ±  J 
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i5°  Si,  en.  UQ  point  quelconque  M  d'aae  ellipse,  on  mène  une  nor- 
male, la  portion  de  cette  normale  comprise  entre  !e  point  M  et  le  petit 
ase  a  pour  projection  sur  les  rayons  vecteurs  menas  du  point  M  aui 
deux  foyors  une  loogueur  égale  au  demi-grand  axe. 

140  La  portion  de  la  normale  comprise  entre  le  point  H  et  le  grand 
aïe  a  pour  projection  sur  les  rayons  vecteurs  une  longueur  égale  au 
paramètre  de  l'ellipse, 

ib"  Deiii  courLes  du  second  degré  ont  un.  foyer  commun;  si  l'on 
mène  de  ce  foyer  des  rayons  vecteurs  ans  extrémités  d'un  diamètre 
çuelcocque  de  l'une  des  courbes,  la  somme  ou  ia  dilïf^rence  des  rap- 
ports de  ces  rayons  aux  rayons  de  la  seconde  courbe  qui  ont  la  même 
direction,  est  constante. 

16"  On  prolonge  les  rayons  vecteurs  qui  vont  d'un  point  quelconque 
M  de  l'elïipse  aux  deux  foyers  F  et  F'  jusqu'à,  leur  rencontre  en  P  et  Q 

avec  la  courbe  ;  démontrer  que  la  somme  ■==  -|-  r^  est  constante. 

17°  Uoe  rose  des  vents  formée  de  m  rayons  tourne  autour  de  son 
centre  placé  au  foyer  d'une  ellipse  ;  démontrer  que  la  somme  des  in- 
verses des  longueurs  comptées  sur  cliaque  rayon  depuis  le  foyer  jus- 
qu'au point  où  il  coupo  l'ellipse,  est  constante. 

18°  D'un  point  quelconque  P  situé  dans  le  plan  d'une  ellipse,  on 
mène  des  tangentes  à  cette  ellipse  ;  on  abaisse  du  point  P  une  perpen- 
diculaire PC  sur  la  corde  des  contacts  AB  ;  les  droites  PC  et  AB  cou- 
pent le  petit  axe  en  D  et  E  ;  déraonti-er  que  ie  cercle  décrit  sur  DE 
comme  diamètre  passe  par  les  deux  foyers, 

ly»  Étant  données  deux  ellipses  bomofocales,  par  un  point  P  on 
mène  à.  l'une  d'elles  des  tangentes  qui  rencontrent  la  seconde,  l'une  eu 
A  et  B,  l'autre  en  C  et  D  ;  démontrer  que  l'on  a 

Pi  ^  PB  =  PC  ^  PD' 
ao"  On  décrit  un  cercle  sm'  le  grand  axe  d'une  ellipse  comme  dia- 
mètre, l'ordonnée  d'un  point  quelconque  M  de  l'ellipse  rencontre  le 
cercle  en  un  point  N;  si  l'on  appelle  u  l'angle  que  fait  a^ec  le  grand 
axe  le  rayon  vecteur  FM,  et  u  l'angle  que  fait  avec  le  grand  axe  le  rayon 
ON  du  cercle,  on  a  les  relations 

p  —  a  (i  —  e  cos  m)    ,    tacg  -  =  y^^^  ^^"8  -' 
En  désignant  par  S  l'aire  du  secteur  elliptique  AFM,  on  a  aussi 


ai»  Une  hyperbole  équilatère  bomofocale  à  une  ellipse  intercepta 
rar  les  cAtés  d'un  angle  droit  circonscrit  à  l'ellipse  deux  cordes  égales. 
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aa»  Un  triangle  étant  inscrit  dans  une  parabole,  si  l'on  appelle  R  la 
rayon  du  cercle  circonscrit  au  triangle,  c,  e',  c°  les  cordes  menées  par 
le  foyer  parallèlement  ans  côtés,  6,  0',  B"  les  angles  que  font  les  côté» 

R  sin  e'.  sin  0"  =  p,     8pR=  =  cc'(f. 

aS"  Soient  A  le  sommetj  F  le  foyer  d'une  parabole,  [p,  m),  p',  »')  le» 

coordonnées  de  deux  points  M  et  M'  de  la  courbe,  9  l'angle  HFM',  S 

l'aire  du  secteur  AFM,  A  celle  du  secteur  MFM',  l  la  longueur  de  ia 

corde  MM'  ;  démontrer  les  formules  suivantes  employées  en  astronomie  - 


2V/p?' 


3  v^cos -=!/(?+?? 


s  =  ^  (p  +  p)  V^(ap-p)  =  ^  tang  -  (^ i  +  I 
A  =  ^  V^pp'  sin  -  /  p  +  p'  +  v/pp'  cos  - 


=  \\9  +  P'  +  V'pp'  cos  -  j  y  ^p(p  +  p' _  a  t/^'  cos ^) 

^  /^P  r  /-p  +  p'  +  Aj     /-p  +  p'  -  'V  ]■ 

34"  Considérons  une  ellipse  rapportée  à  ses  deus  axes  et  un  point 
extérieur  P  dont  les  coordonnées  sont  ce  et  p;  du  point  P  on  mène  des 
tangentes  à  l'ellipse  et  l'on  joint  chacun  des  points  de  contact  aux  deux 
foyers.  Démontrer  :  i"  que  la  distance  !  du  point  P  à  l'une  quelconque 

des  quatre  droites  ainsi  obtenues  est  égale  à  -  l^«^p'+ ÈV-~a^6', 

c  et  6  désignant  les  demi-ares  do  la  courbe;  a"  que  la  somme  ou 
la  différence  des  tangentes  menées  des  deux  foyers  à  la  circonférence^ 
décrite  de  P  comme  centre  avec  B  pour  rayon  est  égale  à  ao. 

aS"  Calculer  le  paramètre  et  l'oscentricité  d'une  courbe  du  seconiî 
degré  définie  par  son  équation  générale.  (Ou  se  servira  des  formule» 
.lu  n»  ,',5.) 
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285.  Théorème  I.  Im  section  d'un  cylindre  circulaire  droit  par 
m  plan  quelconque  oblique  d  la  base  est  une  ellipse. 
Par  l'axe  00'  du  cylindre  (fig.  i6o)  menons  un  plan  perpen- 
diculaire au  plan  sécant;  nous 
prendrons  ce  plan  pour  plan  de 
la  figure.  Ce  plan  coupe  le  cy- 
lindre suivant  deux  génératri- 
ces opposées  GG',  HH',  et  Icplan 
sécant  suivant  la  droite  AA', 
Dans  le  plan  de  la  figure,  décri- 
vons deux  cercles  0  et  0'  tan- 
gents àla  droite  AA'etauxdeux 
génératrices  GG',HH' du  cylin- 
dre ;  il  suffit  pour  cela  de  mener 
les  bissectiices  des  angles  A  et  A' jusqu'àleur  rencontre  en  G 
et  0  aveclaxeducjlmdre;  si,  du  point  0  comme  centre,  avec 
le  rayon  du  cylindre,  on  décrit  un  cercle,  ce  cercle  touchera 
les  génératrices  en  G  et  H,  et  la  droite  AÂ'  au  point  F;  le 
cercle  décrit  du  point  0'  comme  centre  touchera  de  même  les 
■  génératrices  en  G'  et  H',  et  la  droite  AA'  au  point  F'.  Ima- 
ginons maintenant  que  la  figure  tourne  autour  de  l'axe  00'; 
la  génératrice  GG'  engendrera  la  surface  du  cylindre,  tandis 
que  les  deux  cercles  engendreront  deux  sphères  inscrites  dans 
le  cylindre  et  le  touchant  intérieurement,  la  première  suivant 
la  circonférence  de  grand  cercle  GLH,  la  seconde  suivant  la 
circonférence  de  grandcerele  G'L'H',  En  outre,  les  deux  sphères 
sont  tangentes  au  plan  proposé,  la  première  au  point  F,  la 
seconde  au  point  F',  En  effet,  le  plan  de  la  figure  et  le  plan 
proposé  sont  perpendiculaires  entre  eux  ;  la  droite  OF,  qui  est 
tracée  dans  le  premier  plan  perpendiculairement  à  leur  inter- 
section AA',   est  perpendiculaire  au  second  plan;  le  plan 
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AMA',  étant  perpendiculaire  à  l'extrémité  iu  rayon  OF,  est 
tangent  à  la  sphère  0  au  point  F.  On  veri'ait  de  même  que  ce 
plan  est  tangent  à  la  sphère  0'  au  point  F'. 

Cela  posé,  soit  AMA'Ia  courbe  suivant  laquelle  le  plan  sécant 
coupe  Ifi  cylindre;  nous  allons  démontrer  que  cette  courbe 
est  une  ellipse  ayant  pour  foyers  les  points  F  et  F'.  Joignons 
un  point  quelconque  M  de  cette  courbe  aux  deux  points  F  et  F'; 
par  le  point  M  passe  une  génératrice  LL'  du  cylindre;  cette 
génératrice  touche  la  sphère  supérieure  au  point  L,  la  splièro 
inférieure  au  point  L'.  Les  deux,  droites  MF,  ML,  tangentes 
menées  du  même  point  M  à  la  sphère  0,  sont  égales  ;  de  même, 
les  deux  droites  MF',  ML',  tangentes  menées  du  point  M  à  la 
sphère  inférieure,  sont  égales.  Ainsi  la  somme  des  rayons 
vecteurs  MF  -|-  MF',  est  égale  àML  +  ML',  c'est-à-dire  àla  por- 
tion LL'  de  la  génératrice  comprise  entre  les  deux  cercles  de 
contact  ;  longueur  constante,  car,  dans  le  mouvement  de  ré- 
volution autour  de  00',  la  génératrice  GG' vient  coïncider  avec 
LL',  On  voit  par  là  que  la  somme  des  distances  de  chacun  des 
points  de  la  courbe  aux  deux  points  fixes  F  et  F'  est  constante 
et"égale  à  GG'  ;  on  en  conclut  que  la  courbe  est  une  ellipse 
ayant  pour  foyers  F  et  F'. 

Corollaire,  Les  droites  DE,  D'E',  intersections  du  plan 
sécant  et  des  plans  des  cercles  GH,  GH',  suivant  lesquels 
les  sphères  inscrites  touchent  Je  cylindre,  sont  les  directrices 
de  l'ellipse.  En  effet,  parle  point  M  menons  un  plan  perpendi- 
culaire à  l'axe  du  cylindre  ;  ce  plan  coupera  le  cylindre  suivant 
un  cercle  NMN'.  La  droite  DE,  intersection  de  deux  plans  per- 
pendiculaires au  plan  de  la  figure,  est  elle-même  perpendicu- 
laire à  ce  plan  et,  par  suite,  à  la  droite  AA'  ;  il  en  est  de  même 
de  la  droite  MP,  intersection  du  plan  du  cercle  et  du  plan 
sécant.  Le  rayon  vecteur  MF  étant  égal  à  ML  ou  à  NG,  et  la 
perpendiculaire  abaissée  du  point  M  sur  la  directrice  DE  étant 
égale  à  PD,  le  rapport  des  distances  du  point  M  au  foyer  et  à  la 


rapport  est  égal  àcelui  de  AG  à  AD,  ou  de  AK  à  AA',  rapport  con- 
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stant,  puisque  ces  deux  dernières  longueurs  sont  constantes. 
Au  foyer  F  correspond  la  directrice  DE;  au  foyer  F'  la  di- 
rectrice D'E'. 


26G,  ThëorÈme  II.  La  section  d'un  cône  circulaire  droit  par 
m  plan  est  une  courbe  du  second  degré. 
Menons  par  l'axe  du  cône  un  plan  perpendiculaire  au  plan 
sécant;  ce  plan  coupe  le  cône 
suivant  deux  génératrices 
SG,  SH,  et  le  plan  sécant 
suivant  la  droite  AA', 

i"  Considérons  d'abord  le 
cas  où  la  droite  AA'  rencon- 
trelesdeuxgénératricesSG, 
SH  d'un  même  côté  du  som- 
met S  (fig.  161),  Décrivons 
deux  cercles  0  et  O'tange^its 
à  la  droite  AA'  et  aux  deux 
arêtes  SG',  SH'.  Si  l'on  fait 
tourner  la  figure  autour  de 
'  "°'      '  l'axe  SO',  pendant  que  l'arête 

SG'  engendre  le  cône,  les  deux  cercles  engendrent  deux  sphères 
tangentes  au  cône  suivant  les  cercles  de  contact  GH,  G'H'. 
Le  plan  sécant  est  tangent  à  l'une  des  sphères  au  point  F, 
comme  perpendiculaire  à  l'extrémité  du  rayon  OF  ;  il  est  aussi 
tangent  à  l'autre  sphère  au  point  F' 

Cela  posé,  soit  M  un  point  quelconque  de  la  courbe  d'intersec- 
tion ;  la  génératrice  SM  qui  passe  en  ce  point  touche  les  sphères 
aux  points  L  et  L';  menons  les  droites  MF,  MF'.  Les  droites 
MF  et  ML  sont  égales  comme  tangentes  menées  du  même 
point  M  à  la  sphère  0;  les  droites  MF'  et  ML'  sont  égales 
comme  tangentes  menées  du  point  M  à  la  sphère  0'  ;  on  a  donc 

MF  -j-  MF'  =  ML  -f  ML'  =  LU 

Or,  la  portion  LL'  de  la  génératrice  comprise  entre  les  cercles 
parallèles  GH,  G'H'  est  constante  et  égale  à  GG';  donc  ia 
somme  des  distances  de  chacun  des  points  de  la  courbe  aux  deux 
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points  fixes  F  et  F'  est  constante,  et,  par  conséquent,  celte 
courbe  est  une  ellipse  dont  les  points  F  et  F'  sont  les  foyers. 
La  sonîme  constante  GG'  est  égale  au  grand  axe  AA'.  Si  par 
le  point  A'  On  mène  A'K  parallèle  à  GH,  on  détermine  sur  la 
génératrice  une  portion  AK  égale  à  la  distance  focale  FF'  ;  car, 
si  des  longueurs  égales  GG',  AA'  on  retranche,  d'une  part  AG 
et  KG',  d'autre  part  les  longueurs  égales  AF  ot  A'F',  il  reste 
deux  longueurs  égales  AK,  FF'. 

Considérons  les  droites  DE,  D'E',  suivant  lesquelles  le  plan 
sécant  est  coupé  par  les  plans  des  cercles  de  contact  GH,  G'H'. 
Si  du  point  M  on  abaisse  une  perpendiculaire  MP  sur  le  grand 
axe,  la  distance  du  pointMàla  droite  DE  est  égale  à  PD.  Soit 
NMN'  le  cercle  parallèle  qui  passe  par  le  point  M  ;  la  longueur 
MF  ou  ML  est  égale  à  GN.  A  cause  des  parallèles  DG,  PN,  on  a 
GN_AG__AK 
DP  AD"AA'' 
Ainsi,  les  distances  de  chacun  des  points  de  l'ellipse  au  foyer  F 
et  àla  droite  DE  sont  entre  elles  comme  la  distance  des  foyers 
au  grand  axe.  Cette  droite  DE  est  une  directrice  de  l'ellipse; 
la  droite  D'E'  est  la  seconde  directrice. 

a°  Lorsque  la  droite  AA'  rencontre  les  deux  génératrices  SG 
et  SH  de  part  et  d'autre  du  sommet  (fig,  162),  on  a 
MF'  —  MF  =  ML'  —  ML  =  LU  =  GG'. 

La  dilférence  des  distances  de  cha- 
cun des  points  de  la  courbe  aux 
deux  points  F  et  F' est  constante; 
cette  courbe  est  une  hyperbole 
qui  a  pour  foyers  Jes  deux  points 
F  et  F'.  Les  droites  d'intersection 
du  plan  sécant  et  des  plans  de 
contact  sont  de  même  les  direc- 
trices de  l'hyperbole. 

3°  Supposons  enfin  que  la  droite 
AA  soit  parallèle  à  l'arête  SH 
(âg.  i63).  Décrivons  une  sphère 
^'s-  "i^-  tangente  au  cône  suivant  le  cercle 

GH  et  au  plan  sécant  en  F.  Soit  DE  l'intersection  du  plan  se- 
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cant  ot  du  plan  du  cercle  de  contact  GH.  Par  le  point  M  de  la 
section  menons  la  droite  ME  per- 
pendiculaire àDE,  et  la  génératrice 
SM,  qui  rencontre  en  L  la  courbci 
de  contact;  la  droite  ME  sera  pa- 
rallèle à  AA'  et  à  SH  ;  donc  les  trois 
droites  ME,  SM,  SH  sont  dans  un 
même  plan,  et  les  trois  points  H,  L, 
\  E  sur  la  droite  d'intersection  du 
plan  de  contact  et  du  plan  précé- 
dent. Les  deux  triangles  MLE, 
'^'     '  HSL  sont  semblables  ;  puisque  SL 

est  égale  à  SH,  on  aaussiML=ME;  niaisML  =  MF,  comme 
tangentes  menées  du  point  M  à  la  sphère  ;  par  conséquent, 
MF=ME.  Ainsi  la  courbe  est  une  parabole  dont  le  point  F 
est  le  foyer  et  DE  la  directrice. 

Cette  méthode  si  élégante,  pour  trouver  les  propriétés  des 
foyers  et  des  directrices  dans  les  courbes  du  second  degré, 
est  due  à  Dandelin. 


267.  Placer  une  courbe  du  second  degré  sur  un  cane  donné.  — 
1°  La  courbe  est  une  ellipse.  Dans  le  triangle  AA'K  (âg.  i6o), 
oa  connaît  deux  côtés  AA',  AK,  qui  sont  le  grand  axe  et  la 
distance  des  foyers,  ainsi  que  l'angle  opposé  à  AA'  qui  est  le 
complément  de  la  moitié  de  l'angle  au  sommet  du  cône.  Comme 
le  grand  axe  surpasse  la  distance  focale,  on  peut  toujours  con- 
struire ce  triangle;  la  perpendiculaire  sur  !e  milieu  de  A'K 
détermine  le  point  S,  et  par  suite  tout  ce  qui  fixe  la  position 
du  plan  sécant. 

a"  La  courbe  est  une  hyperhole.  Dans  le  triangle  AA'K 
(flg.  i6a),  on  connaît  également  deux  côtés,  ainsi  que  l'angle 
opposé  à  l'un  d'eux  ;  mais  comme  le  côté  opposé  à  l' angle 
donné  est  le  plus  petit,  la  construction  du  triangle  n'est  pas 
toujours  possible.  H  faut  que  l'on  aita  >  c  cosY(2a  étant  l'axe 
transverse,  se  la  distance  des  foyers  de  l'hyperbole,  ay  l'angle 


au  sommet  du  cône);  d'où  cosY<-ct,  par  s 


ite,( 


3y<cos&, 
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en  appelant  6  î'angle  de  l'asjmptote  arec  le  grand  axe;  donc 

l'angle  des  asymptotes  doit  être  plus  petit  que  l'angle  du  côno. 

5"  La  courbe  donnée  est  une  parabole.  En  joignant  le  centre 
0  de  la  sphère  au  point  G,  on  forme  un  triangle  rectangle  OAG 
(fig.  i63),  dans  lequel  on  connaît  le  côte  AG  qui  est  le  demi- 
paramètre  de  la  parabole,  et  l'angle  OAG  complémentaire  de  9. 
Après  avoir  construit  ce  triangle,  on  élèvera  OS  perpendicu- 
laire sur  OA  jusqu'à  la  rencontre  do  AG;  une  fois  connue  la 
distance  SA,  le  problème  est  résolu. 

En  résumé,  sur  un  cône  donné  on  peut  placer  toutes  les 
ellipses,  toutes  les  paraboles,  et  toutes  les  hyperboles  dans 
lesquelles  l'angle  des  asymptotes  est  plus  petit  que  l'angle  du 
cône 

268.  Rbmakque.  Supposons  que  les  sphères  employées 
précédemment  soient  toujours  inscrites  dans  le  cône,  mais 
coupent  le  plan  sécant;  il  suffit  pour  cela  que  les  cercles  gé- 
nérateurs soient  tangents  aux  deux  lignes  SA,  SA'  et  coupent 
AA'  ;  les  intersections  des  sphères  par  le  plan  sécant  sont  des 
cercles,  et  l'on  verra  que,  dans  le  cas  de  l'ellipse  ou  de  l'hy- 
perbole, la  somme  ou  la  différence  des  tangentes  menées  à  ces 
cercles  d'un  point  quelconque  delà  courbe  est  constante  ;  que, 
dans  le  cas  de  la  parabole,  la  tangente  menée  au  cercle  d'uù 
point  quelconque  de  la  courbe  est  égale  à  la  distance  de  ce 
point  à  une  certaine  droite. 

Les  géomètres  grecs  connaissaient  les  courbes  du  second 
degré  comme  sections  d'un  cône  à  base  circulaire  par  un  plan. 
Apollonius  (247  ans  avant  J.-C.)  a  fait  sur  les  sections  coni- 
ques un  traité  en  huit  livres,  dans  lequel  il  rapporte  ce  qui  a 
été  trouvé  avant  lui,  et  expose  ses  propres  découvertes  sur 
cette  matière.  Le  traité  d' Apollonius  contient  les  principales 
propriétés  des  sections  coniques;  nous  citerons  les  deux 
théorèmes  sur  les  diamètres  conjugués  (n"'  16a,  i63  et  igi), 
les  propriétés  des  asymptotes  de  rhypof'bole,  les  propriétés 
élémentaires  des  foyers. 
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CHAPITRE  IX 
Détermination  de»  ecctions  coniques, 

2<>9.  L'équation  générale  du  second  degré 

kx^  4-  iBxy  -\-  Gy"  +  ^Da;  -|-  sEy  +  F  =  o 
contient  six  coefficients  ;  mais,  comme  on  pont  diviser  tous  les 
termes  par  l'un  des  coefficients,  pourvu  que  ce  coefficient  soit 
différent  de  zéro,  l'équation  ne  renferme  que  cinq  paramètres 
arbitraires,  savoir  les  rapports  de  cinq  coefficients  au  sixième. 
Pour  déterminer  une  courbe  du  second  degré,  il  faut  donner 
les  valeure  des  cinq  paramètres,  ou  bien  cinq  relations  entre 
ces  cinq  paramètres  ;  mais,  dans  ce  cas,  il  est  nécessaire  d'exa- 
miner si  les  cinq  équations  de  condition  admettent  un  sys- 
tème de  solutions  réelles,  et  si,  en  outre,  l'équation  du  second 
degré  correspondante  représente  bien  une  courbe;  autant  les 
cinq  équations  de  condition  admettront  de  systèmes  de  solu- 
tions réelles  jouissant  de  cette  propriété,  autant  ii  y  aura  de 
courbes  du  second  degré  satisfaisant  aux  conditions  proposées, 

En  général,  les  relations  entre  les  paramètres  proviennent 
dfl  conditions  géométriques  auxquelles  doit  satisfaire  la  courbe. 
Ainsi,  on  peut  assujettir  la  courbe  à  passer  par  des  points 
donnés,  à  être  tangente  à  des  droites  données,  etc.  On  expri- 
mera que  la  courbe  passe  par  un  point  donné,  en  écrivant  que 
les  coordonnées  du  point  vérifient  l'équation  de  la  courbe,  ce 
qui  donne  «ne  relation  du  premier  degré  entre  les  coefficients. 
On  exprimera  que  la  courbe  est  tangente  à  une  droite  donnée, 
en  écrivant  que  l'équation  qui  fournit  les  abscisses  des  points 
d'intersection  de  la  courbe  et  de  la  droite  a  deux  racines  éga- 
les, ce  qui  donne  une  relation  du  second  degré  entre  les  coef- 
ficients. Une  condition  géométrique  qui  se  traduit  par  une 
relation  entre  les  coefficients  est  regardée  comme  une  condi- 
tion simple.  Une  condition  géométrique  qui  se  traduirait  par 
deux  relations  serait  regardée  comme  double.  Si,  par  exemple, 
on  assujettissait  la  courbe  à  toucher  une  droite  donnée  en  un 
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point  donné,  l'équation  qui  donnerait  les  abscisses  des  points 
d'intei-section  de  la  droite  et  de  la  courbe  devrait  admettre 
deux  racines  égales  à  une  quantité  donnée;  il  en  résulterait 
deux  relations  du  premier  degré  entre  les  coefficients  ;  la  con- 
dition géométrique  énoncée  devrait  donc  compter  comme 
deux  conditions  simples.  D'après  cela,  on  dira  qu'il  faut  cinq 
conditions  géométriques  pour  déterminer  une  courbe  du  se- 
cond degré. 

Si  l'on  veut  que  la  courbe  soit  une  parabole,  les  coefficients 
devant  vérifier  la  relation  AC  —  B^  =  o,  l'équation  ne  con- 
tiendra plus  que  quatre  paramètres  arbitraires  et  la  parabole 
sera  définie  par  quatre  conditions. 

De  même,  si  l'on  veut  que  la  courbe  soit  une  hyperbole 
équilatère,  il  faudra  que  les  deux  droites  représentées  par  l'é- 
quation A3;'+2Ba:y+Cy'=o,  droites  parallèles  aux  asjmpfotea 
(n°  i3o),  soient  perpendiculaires  entre  elles,  ce  qui  donne  une 
relation  entre  les  coefficients;  lorsque  les  axes  des  coordonnées 
sont  rectangulaires,  cette  relation  estA4-C=o,  Quatre  condi- 
tions suffisent  donc  pour  déterminer  une  hyperbole  équilatère. 

Avant  d'aller  plus  loin,  il  est  bon  de  généraliser  les  défiiii- 
tioDS,  afin  d'éviter  les  restrictions  qu'apporteraient  les  solu- 
tions imaginaires  dans  les  énoncés  des  théorèmes. 

POINTS    ET     DROITES    IMAGINAIRES. 

270.  Un  système  de  valeurs  réelles  de  ic  et  de  y  détermine 
un  point  du  plan  ;  par  analogie,  nous  appellerons  point  imagi- 
naire un  système  de  valeurs  imaginaires  attribuées  ixety. 
Si  deux  systèmes  de  valeurs  imaginaires  sont  de  la  forme 
a!=:a-]rèi,  i/=:c-]-di  et  x^=a — bi,  y  =  c  —  di,  nous  dirons 
que  les  deux  points  imaginaires  sont  conjugués. 

Une  équation  du  premier  degré  Aa;  -|-  By  -|-  C  =  o,  à  coeffi- 
cients réels,  est  vérifiée  par  les  coordonnées  d'une  infinité  de 
points  réels,  dont  le  lieu  est  une  ligne  droite;  mais  elle  est 
vérifiée  aussi  par  une  infinité  de  systèmes  de  valeurs  imagi- 
naires attribuées  à  a:  et  ày;  car,  si  l'on  attribue  à^:  une  valeur 
imaginaire  quelconque,  on  en  déduira  pour  y  une  valeur 
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imaginaire  correspondante;  si  l'on  donne  à  x  doux  valeurs 
imaginaires  conjuguées,  les  deux  valeurs  correspondantes  dey 
seront  aussi  conjuguées. 

Pai'  analogie,  nous  appellerons  droite  imaginaire  l'ensemble 
des  solutions  d'une  équation  du  premier  degré  à  coefficients 
imaginaires.  Il  est  à  remarquer  qu'une  droite  imaginaire  passe 
par  un  point  réel.  Soit,  en  effet, 

(A'  +  A"0  a;  +  {B'  +  B"0  y  +  (C  +  C"0  -  o, 

ou  {Mx  +  BV  +  C)  +  i  [K'x  +  Wy  +  C")  =  o, 

une  droite  imaginaire.  Cette  équation  sera  vérifiée  par  les 

coordonnées  du  point  d'intersection  des  deux  droites  réelles 

A':c+BV-(-C'  =  o     ,     k"x-^Wy\-C'  =  o. 

L'équation  générale  du  premier  degré,  renfermant  trois  coef- 
ficients et  par  suite  deux  paramètres  arbitraires,  deux  points, 
réels  ou  imaginaires,  détermineront  la  droite.  Si  l'on  appelle 
^,  y',  s?,  if  les  coordonnées  des  deux  points  donnés,  la  droite 
qui  passe  par  ces  deux  points  aura  pour  équation 


La  droite  qui  passe  par  deux  points  imaginaires  conjugués 
est  réelle.  Soient,  eneffet,  a;'^=a-l-Ô!',  y'^=e  +  rfï,  3i'=a  —  hi, 
y"=c—di;  l'équation  de  la  droite  se  réduit  à 


Le  point  qui  a  poiir  coordonnées 

x^j-x'_    ^    /+y^ 

sera  dit  le  milieu  de  la  droite  quijoint  les  deux  points  donnés  ; 
lorsque  les  deux  points  sont  imaginaires  conjugués,  le  milieu 
est  un  point  réel. 

Une  équation  algébrique  f  [x,  y)  =  o,  à  coefficients  réels,  est 
vérifiée  en  général  par  les  coordonnées  d'une  infinité  de  points 
réels,  formant  une  courbe  ;  elle  est  vérifiée  aussi  par  les  coor  - 
données  d'une  infinité  de  points  imaginaires,  conjugués  deux 
à  deux.  SI  les  coefficients  sont  imaginaires,  l'équation  admet 
toujours  une  infinité  de  solutions  imaginaires,  mais  seulement 
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un  nombre  limité  de  solutions  réelles  ;  l'ensemble  de  ces  solu- 
tions formera  ce  que  nous  appellerons  une  courbe  imaginaire. 
Deux  équations,  l'une  du  premier  degré,  l'autre  du  second 
degré  en  x  ot  y,  admettent  deux  solutions.  On  dira  donc 
qu'une  droite  rencontre  une  courbe  du  second  degré  ea  deux 
points,  réels  ou  imaginaires.  Une  droite  réelle  rencontre  une 
courbe  du  second  degré  réelle  en  deux  points,  qui  sont 
réels  ou  imaginaires  conjugués.  Ceci  permet  d'expliquer  un 
fait  qui  s'est  présenté  déjà  plusieurs  fois;  quand  on  cher- 
che, par  exemple,  le  lieu  des  milieux  d'une  série  de  cordes 
parallèles  dans  l'ellipse,  on  trouve  par  le  calcul  une  droite  in- 
définie, et  cependant  le  lieu,  tel  qu'il  est  défini  géométrique- 
ment, ne  se  compose  que  de  la  partie  intérieure  à  l'ellipse  ; 
les  sécantes  extérieures  rencontrent  l'ellipse  en  deux  points 
imaginaires  conjugués,  le  milieu  de  la  corde  est  encore  un 
point  réel,  et  le  diamètre  se  prolonge  ainsi  en  dehors  de  la 
courbe. 

INTERSECTION  DE  DEUX  COURBES  DU  SECOND   DEGRÉ. 

271,  Nous  remarquerons  d'abord  que,  si  les  deux  courbes 
coïncident,  c'est-à-dire  si  les  deux  équations  sont  vérifiées  par 
les  mêmes  systèmes  de  valeurs  des  variables  x  et  y,  les  coef- 
ficients sont  proportionnels.  En  effet,  les  équations 

{i)  Oy  4-  ^{B'x  +  EOy  +  (A'ic»  +  aD'a;  -)-  F)  =  o , 

admettant  les  mêmes  racines  pour  une  même  valeur  de  x, 
on  a 

C  _Bx  +  E  _AV  +  gD'jc-|-F' 
C'~B'a:-f-E'^  Aï^-i-aD^-l-F  ' 
et,  comme  ceci  doit  avoir  lieu  quelle  que  soit  x,  on  en  conclut 
^_B^_E_A_D^__F 
0''^B'~"E'~A'~D — F'' 
La  réciproque  est  vraie  :  lorsque  les  coefficients  sont  propor- 
tionnels, les  deux  équations  sont  identiques,  et  les  deux 
courbes  coïncident. 
Nous  supposerons,  dans  ce  qui  suit,  les  courbes  différentes, 
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c'est-à-dire  les  coefficients  non  proportionnels.  Considérons 
d'abord  le  cas  où  les  deux  coefScients  C  et  C  sont  différents 
de  zéro;  si  l'on  retraDche  les  équations  membre  à  membre, 
après  les  avoir  multipliées  respectivement  par  C  et  C,  on 
élimine  y^  et  l'on  obtient  une  équation  de  la  forme 
(5)  5(B,3;-^E,)y  +  (Ai3;^-H2D,3:-|-F0  =  o, 

qui,  avec  l'équation  (i),  forme  un  système  équivalent  au  sys- 
tème des  deux  équations  proposées  (i)  et  [2).  Les  cinq  coeffi- 
cients Bj,  El,  Al,  Di,  Fi  ne  peuvent  être  nuls  à  la  fois;  car  si 
cela  avait  lieu,  les  coefficients  des  deux  équations  (1)  et  (a)  se- 
raient proportionnels.  Si  les  deux  coefficients  Bi  et  Ei  étaient 
culs,  l'équation  (3)  deviendrait  Aia;^  -|-  2Dia:+ Fi  =  ■>  !  ^''^  don- 
nerait pour  X  deux  valeurs  ;  à  chacune  d'elles,  d'après  l'équa- 
tion (i),  correspondraient  deux  valeurs  de  y;  en  tout  quatre 
solutions.  Supposons  que  les  deux  coefficients  Bi  et  Ei  ne  soient 

pas  nuls  à  la  fois;  en  général,  la  valeur  x= — ^ ,  qui  annule 

le  coefficient  de  y  dans  l'équation  (3),  n'annule  pas  le  poly- 
nôme kiX^  +  sDi^-l-  Fi  ;  dans  ce  cas,  la  quantité  Bia^-f-  E,  étant 
différente  de  zéro  pour  toutes  les  solutions  de  l'équation  (3), 
on  peut  mettre  cette  équation  sous  la  forme 

A,37^  +  aD,a^+Fi 
^^^  '■<  =  -        2(Bi^  +  Ei)        ' 

en  portant  cette  valeur  de  y  dans  l'équation  (1),  on  obtient  une 
équation  du  quatrième  degré 

(5)  û(,ic'  +  0.iX^  -\-  QiX^  -\-  ttîX  +  «i  =  o, 

qui,  jointe  à  l'équation  (4),  forme  un  système  équivalent  au 
système  des  deux  équations  (i)  et  (3),  et,  par  conséquent,  au 
système  proposé.  Les  cinq  coefficients  de  l'équation  (5)  ne  peu- 
vent être  nuls  à  la  fois  ;  car,  si  cela  avait  lieu,  l'équation  (5)  de- 
venant une  identité,  les  deux  équations  proposées  seraient 
vérifiées  par  tous  les  systèmes  de  valeurs  de  a;  et  y  qui  satis- 
font à  l'équation  (4)  ou  à  l'équation  (3)  ;  les  deux  courb«s  coïn- 
cideraient avec  la  courbe  représentée  par  l'équation  (3}  et, 
par  conséquent,  auraient  leurs  coefficients  proportiiinnels. 
L'équation  (5)  donne  quatre  valeurs  pour  a;;  à  chacune  d'elles 
correspond,  d'après  l'équation  {4),  une  valeur  de;/,  ce  qui  fait 
^atre  solutions  du  système  proposé. 

iv..uu.^n,.^^u.ynômeAi^^-|-aDia:-|-F„ 
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l'équation  (5)  se  mettrait  sous  la  forme 

(B,a;  +  E,)(y  +  ^  +  n)  =  o, 
etse  decoraposeraiten  deux  équations  distinctes,  B,3:.-fE[r=o, 
1/  +  ma;  +  n  =  o;  la  première  donne  la  valeur  x=:~-^,  à 

laquelle,  d'après  l'équation  (i),  correspondent  deux  valeurs  de 
y;  do  la  seconde  on  déduit  y=^—mx—n,  et,  remplaçant  y 
par  cette  valeur  dans  l'équation  (i),  on  obtient  uno  équation 
du  second  degré  en  x,  qui  fournit  deux  nouvelles  solutions; 
en  tout  quatre  solutions.  Cependant  il  peut  arriver  que  cotte 
dernière  équation  du  second  degré  en  x  se  réduise  à  une  iden- 
tité ;  dans  ee  cas,  les  coordonnées  de  tous  les  points  de  la  droite 
j(-)-ni3;-|-î!=^ovériflentlesdeux  équations  proposées,  qui  re- 
présentent alors  des  couples  de  droites,  dont  deux  coïncident. 

Si  un  seul  des  coefficients  C  ou  C  était  nul,  l'une  des  équa- 
tions proposées  serait  de  la.  forme  (3),  et  on  répéterait  ce  qui 
vient  d'être  dit. 

Considérons  maintenant  le  cas  où  les  deux  coefficients  C  fit  C 

sont  nuls  àlafois.  Si  la  valeur  a;  =  —  =7,  qui  annule  le  coeffi- 
cient de  y  dans  l'équation  (a),  n'annule  pas  le  polynôme 
AV  -i-  aD'^  +  F,  on  déduira  de  cette  équation 
_      A'x"  +  iiy'x  -\-  F' 
y~  2(B';t-|-E')      ' 

et,  substituant  dans  l'équation  (1),  on  arrivera  à  une  équation 
du  troisième  degré  en  x,  ce  qui  donne  trois  solutions.  Si  la 

E' 
valeur  x^  —  5-,  annule  le  polynôme  A.'x^-\-u'ïi'x-\-V,  l'équa- 
tion (a)  se  met  sous  la  forme 

[Q'x-^-&'){y  +  mx  +  n)=^o, 
et  représente  deux  droites  B'3;-{-E'=o,  !/-|-»ix4-n=o,  qui 
coupent  la  courbe  (i),  la  première  en  un  point,  la  seconde  en 
deux  points.  11  peut  arriver  que  l'une  de  ces  droites  appar- 
tienne à  la  ligne  (1);  dans  ce  cas,  les  équations  proposées  re- 
présentent des  couples  de  droites,  dont  deux  coïncident. 
On  conclut  de  ce  qui  précède,  que  deux  lignes  du  second  degré 
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ne  peuvent  avoir  plus  de  quatre  points  communs,  à  moins  que  ces 
lignes  ne  soient  des  couples  de  droites,  dont  deux  coïncident.  Lors- 
que les  deux  équations  proposées  ont  leurs  coefficients  réels, 
les  quatre  points  communs  sont  réels  ou  imaginaires  conju- 
gués. 

272.  Il  est  facile  de  former  l'équation  (5)  qui,  dans  le  cas 
général,  donne  les  abscisses  des  quatre  points  communs  à 
deux  courbes  du  second  degré.  Soient  Aoy^+A-iy  +  Aj^^o, 
A[y^-\-A[y'[-A'^=o,  les  deux  équations  proposées,  dans  les- 
quelles Afl  et  Aô  désignent  des  constantes  Ai  et  A',  des  po- 
lynômes du  premier  degré  en  x,  Aj  et  Aj  des  polynômes  du  se- 
cond degré.  En  retranchant  ces  équations  membre  à  membre, 
après  les  avoir  multipliées  respectivement  par  A'„  et  A,,,  on  a 

(A„  A, — a;ao  y  -f  AoA; — a;As = o. 

En  multipliant  par  A^  et  A!,,  retranchant  et  supprimant  le 
facteur  y,  on  a  de  même 

(a„a; — a;As)  y + (a,a; — a;a,) = «. 

L'élimination  de  y  entre  ces  deux  dernières  équations  conduit 
à  l'équation  du  quatrième  degré 

(A„  a; — a;a,)  (A,  a;  -  a;a,) — (a„a; — a;a,)' = o. 

273.  Corollaire.  Une  équation  du  second  degré,  à  coeffi- 
cients imaginaires,  ne  peut  admettre  plus  de  quatre  solutions 
réelles.  En  effet,  le  premier  membre  de  l'équation  est  do  la 
forme  S  +  îS,,  S  et  S;  désignant  des  polynômes  réels  du  se- 
cond degré;  si  l'équation  est  vérifiée  par  des  valeurs  réelles 
attribuées  à  a;  et  à  y,  on  aura  séparément  S  =  o,  3,^0;  les 
points  réels  du  lieu  sont  donc  les  points  communs  aux  deux 
courbes  réelles  S=:o,  S,  =  o,  et  ces  points  sont  en  général 
au  nombre  de  quatre. 

Il  n'y  a  excepUon,  d'après  le  numéro  précédent,  que  lorsque 
ces  lignes  sont  des  couples  de  droites  dont  deux  coïncident;  dans 
ce  cas,  l'équation  du  second  degré  représente  elle-même  deux 
droites,  dont  une  est  réelle.  Enfin,  si  les  deux  lignes  S  =  o, 
Si  =0  coïncidaient,  le  premier  membre  de  l'équation  proposée 
serait  divisible  par  nn  facteur  constant  imaginaire,  et  les  coef- 
ficients de  l'équation  deviendraient  réels. 

GÉMI,    ANALYT.  18 
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274.  Lëmme.  Tous  système  de  Ti  équations  du  premier  degré  ho- 
mogènes etàn-\-i  inconnues,  est  vérifié  par  une  infinité  de  système 
de  valeurs  des  inconnues,  dont  l'une  au  moim  esl  différente  de  zéro. 

Considérons  d'abord  une  équation  à  deux  inconnues. 
ax-\-by  =  o. 

Si  les  deux  coefficients  a  et  i  étaient  nuls,  l'équation  serait 
vérifiée  par  des  valeurs  arbitraires  de  x  et  y.  Supposons  que 
l'un  des  coefflcionts,  par  exemple  b,  ne  soit  pas  nul  ;  l'équation 

pouvant  être  mise  sous  la  forme  y^  —  -3:,  on  attribuera  à  x 

«ne  valeur  arbitraire  ;  à  chaque  valeur  de  x  correspond  une 
valeur  de  y.  Ainsi  l'équation  proposée  est  vérifiée  par  une 
infinité  de  systèmes  de  valeurs  de  x  et  y,  dont  l'une  au  moins 
est  différente  de  zéro. 
Considérons  maintenant  deux  équations  à  trois  inconnues 

ax  -\-by  -{-ez^o, 
a'x-\-b'y-]-e'z  =  o. 

Si  les  six  coefficients  étaient  nuls  à  ia  fois,  les  équations  se- 
raient vérifiées  par  des  valeurs  tout  à  fait  arbitraires  âe  x,y,z. 
Supposons  que  l'un  au  moins  des  coefficients,  par  exemple  c, 
ne  soit  pas  nul  ;  on  pourra  remplacer  le  système  des  deux 
équations  proposées  par  le  système  équivalent 


(ae'  —  ca')  x  -\-  ibc'  —  cb')  y  =  o. 

D'après  ce  que  nous  avons  dit,  la  seconde  équation  est  véri- 
fiée par  une  infinité  de  systèmes  de  valeurs  de  a;  et  y,  dont 
l'une  au  moins  est  différente  de  zéro  ;  à  chacun  d'eux  corres- 
pond une  valeur  de  z  donnée  par  la  première  équation.  Ainsi, 
le  système  des  deux  équations  proposées  est  vériiîé  par  une 
infinité  de  systèmes  de  valeurs  Ae  x,y  ,z,  dont  l'une  au  moins 
est  différente  de  zéro. 
Le  même  raisonnement  peut  être  continué  indéfiniment. 
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Soient  trois  équations  à  quatre  inconnues 

ax  -{-  by  -\- cz  -\-  dt  ■=:  o, 

a'x  +  è'y  +  c'z  -\-d't=o, 

a"a:+  ('"y  +  '^"^  4"  ^"^  =  o- 
Si  les  douze  coefficients  étaient  nuis  à  la  fois,  les  équations 
seraient  vérifiées  par  des  valeurs  tout  à  fait  arbitraires  de 
X,  y,  s,  (.  Supposons  que  l'un  au  moins  des  coefficients,  par 
exemple  d,  ne  soit  pas  nul;  on  pourra  remplacer  le  système 
des  équations  proposées  par  le  système  équivalent 
^  _      ax-\-àij  +  cz^ 

[ad'  —  da")  x  +  {pd'  —  dit')  y  -|-  (cd'  —  de')  z  =  o, 
{ad"  -  do")  a;  +  {bd"  —  db")  y  +  [cd"  ^dd')z  =  o. 
En  vertu  de  ce  qui  précède,  le  système  des  deux  dernières 
équations  est  vérifié  par  une  infinité  de  systèmes  de  valeurs 
de  X,  y,  z,  dont  l'une  au  moins  est  différente  de  zéro  ;  à  chacun 
d'eux  correspond  une  valeur  de  (  donnée  par  la  première 
équation. 

27S.  Théorème  I.  Par  cinqpoints  donnés,  dont  troisne  sont  pas 
en  ligne  droite^  on  peut  faire  passer  une  cotirbe  du  second  degré,  et 
on  n'en  peut  faire  passer  qu'une. 

Appelons  {x^,y^),  [x^,yi),  (ar^î/a),  {x^,y^),  {x^,yù  'es  coor- 
données des  cinq  points  donnés.  Pour  qu'une  ligne  du  second 
degré 

passe  par  ces  cinq  points,  il  est  nécessaire  et  il  suffit  que  les 

cinq  équations 

[    A:c;  +  2Bx,î,,  +  C!/;  +  2D^,  +  2Ey,+F  =  o, 
\    Axl  +  aBx,y,  +  C^:  -f-  2Dx,  +  sEy,  +  F  =  o, 

(a)  Azl  +  2Bx,y,+Cyl-\-^ï)x^+:,Vy,  +  F^o, 

j    kx\  +  ^Bx,y,  +  Cyl  +  21)3;.  +  ^Ey,  +  F  —  0, 
\     Axl  +  2Bx^y^  +  C^;  +  iJ)x,  +  aEy,  -(-  F  =  o 

soient  satisfaites.  Nous  avons  ainsi  cinq  équations,  nomogènes 

et  du  premier  degré,  entre  les  six  inconnues  A,  B,  C,  D,  E,  F. 

Il  résulte  du  lemme  précédent  que  ces  équations  sont  véri- 
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fiées  p<ir  une  infinité  de  systèmes  de  valeurs  des  inconnues, 
dont  l'une  au  moins  est  différente  de  zéro.  Nous  remarquons 
que  dans  aucune  de  ces  solutions,  les  cinq  premières  incon- 
nues ne  sont  nulles  à  la  fois  ;  car  alors,  en  vertu  do  l'une 
quelconque  des  équations  (a),  on  aurait  aussi  F  =  o.  Nous 
remarquons  en  outre  que,  si  les  cinq  points  donnés  ne  sont 
pas  en  ligne  droite,  les  trois  premières  inconnues  A ,  B  ,  C 
ne  peuvent  être  nulles  à  la  fois;  car  l'équation  (i)  se  rédui- 
rait au  premier  degré  et  représenterait  une  ligne  droite 
passant  par  les  cinq  points.  En  attribuant  aux  six  coefficients 
les  valeurs  qui  constituent  l'une  des  solutions  précédentes, 
on  obtient  une  ligne  du  second  degré  passant  par  les  cinq 
points  donnés.  Ainsi,  par  les  cinq  points  donnés  on  peut  faire 
passer  au  moins  une  ligne  du  second  degré. 

Je  dis  maintenant  que,  si  parmi  les  cinq  points  donnés  il 
n'y  en  a  pas  trois  en  ligne  droite,  on  ne  peut  faire  passer  par 
ces  cinq  points  qu'une  seule  ligne  du  second  degré  ;  car,  s'il 
y  en  avait  deux,  ces  deuxlignes  auraient  cinq  points  communs  ; 
mais  nous  avons  vu  (n"  271)  que  deux  lignes  du  second  degré, 
qui  ne  se  composent  pas  de  lignes  droites,  ne  peuvent  avoir 
plus  de  quatre  points  communs. 

Les  diverses  solutions  du  système  des  équations  (2),  devant 
donner  la  même  courbe  du  second  degré,  sont  formées  de 
quantités  proportionnelles.  Après  avoir  reconnu  que  l'une  des 
inconnues  est  différente  de  zéro,  on  cherchera  les  rapports 
des  cinq  autres  à  celle-là,  et  on  aura  à  résoudre  un  système 
de  cinq  équations  du  premier  degré  à  cinq  inconnues. 

Les  mêmes  conclusions  s'appliquent  au  cas  où  trois  des 
points  donnés,  et  trois  seulement,  sont  en  ligne  droite.  Le 
lieu  du  second  degré  est  formé  de  cette  droite  et  de  celle  qui 
passe  par  les  deux  autres  points. 

Lorsque  quatre  des  points  donnés  sont  en  ligne  droite,  il  y  a 
indétermination.  Le  lieu  du  second  degré  se  compose  de  cette 
droite,  et  d'une  droite  quelconque  passant  par  le  cinquième 
point. 

276.  Remarque.  On  peut,  à  l'aide  d'un  déterminant,  former 
l'équation  de  la  courbe  du  second  degré  qui  passe  par  les  cinq 
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points  donnés.  Considérons,  en  effet,  le  déterminant 


C'est  un  polynôme  entier  du  second  degré  par  rapport  aux 
deux  variables  x  et  y.  Il  s'annule  quand  on  y  remplace  a;  et  y 
par  Xj  et  y,  ;  car  alors  les  éléments  de  la  première  ligne  hori- 
zontale deviennent  égaux  à  ceux  de  la  seconde.  Il  en  est  de 
même  quand  on  remplace  x  et  )/para;jet!/5,et  ainsi  de  suite. 
On  en  conclut  (^ue  l'équation  A  =  o  représente  une  courbe  du 
second  degré  passant  par  les  cinq  points  donnés, 

277.  CoEOLLAiKS  I,  Étant  donné  un  quadrilatère  abcd 
(fig.  j64),  désignons  par  a  =  o,p  =  o  les  équations  de  deux 
côtés  opposés  ab,cd,  par  f^o  ,  s^tr^o 
celles  de  deux  autres  côtés  opposés 
bc  ,ad;  l'équation 
(3)  A«p-f-BYB  =  o, 

'  dans  laquelle  les  coefficients  A  et  B 
sont  arbitraires,  représente  toutes  les 
lignes  du  second  degré  qui  passent  par 
Fig.  los-  les  quatre  points  o,  6,  c,  d.  Les  lettres 

«,  p,  f,  S  désignant  des  polynômes  du  premier  degré  en  x  et  y, 
l'équation  est  du  second  degré  ;  les  coordonnées  du  point  a, 
intersection  des  droites  aà  et  ad,  annulent  les  deux  poly- 
nômes a  et  S  et  par  conséquent  le  premier  membre  de  l'équa- 
tion (3) ;  il  en  est  de  même  des  trois  autres  points  b  ,c,d. 
Ainsi,  quelles  que  soient  les  valeurs  des  coefficients  A  et  B, 
la  courbe  représentée  par  l'équation  (3)  passe  par  les  quatre 
points  a,  b,  c,  d.  Cette  équation  représente  toutes  les  courbes 
du  second  degré  qui  passent  par  les  quatre  points;  car  un 
cinquième  point  e  détermine  la  courbe,  et  on  peut  attribuer 
au  rapport  des  coefficients  une  valeur  telle  que  la  courbe  passe 
par  ce  cinquième  point  pris  à  volonté  dans  le  plan. 
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L'équation  (3)  aune  signitîcation  géométrique  très-simple  : 
les  polynômes  «,  p,  f ,  8  étant  proportionnels  aux  distances  d'un 
point  quelconque  (x ,  y)  aux  côtés  du  quadrilatère,  elle  indique 
que  le  produit  des  dislances  d'un  point  quelconque  de  la  courbe  à 
deux  côtés  opposés  ab,  cd  du  quadrilatère  inscrit  est  au  produit  des 
distances  de  ce  même  point  aux  deux  côtés  opposés  bc,  ad  dans  un 
rapport  constant.  La  valeur  de  ce  rapport  détermine  la  courbe. 

Eq  général,  si  l'on  désigne  par  S  =  o,  S,  =  o  les  équations 
de  deux  courbes  du  second  degré,  l'équation  S +*Si^o,  dans 
laquelle  k  est  un  paramètre  arbitraire,  représente  toutes  les 
coui'bea  du  second  degré  passant  par  les  quatre  points  com- 
muns aux  deux  premières, 

278.  Corollaire  II.  Proposons-nous  de  déterminer  une 
parabole  passant  par  quatre  points  réels  donnés  a,  b,  c,  d.  Si 
l'on  joint  ces  points  deux  à  deux  par  deux  droites  ab,  cd  qui 
se  coupent  et  que  l'on  prenne  ces  droites  pour  axes  des  coor- 
données, l'équation  générale  des  courbes  du  second  degré  qui 
passent  par  les  quatre  points  est 

(«        (f+!-)(f+l-)-'^'=- 

a  et  S  étant  les  abscisses  des  points  a  et  S,  c  et  rf  les  ordonnées 
des  points  c  et  d.  Pour  que  le  lieu  soit  une  parabole,  il  faut 
que  le  paramètre  k  satisfasse  à  la  condition 

Lorsque  le  produit  «Serf  est  négatif,  on  trouve  pour  k  deux 
valeurs  imaginaires,  et  il  est  impossible  de  faire  passer  une 
parabole  réelle  par  les  quatre  points.  Lorsque  le  produit  est 
positif,  ce  qui  revient  à  dire  que  l'on  peut  former  un  quadrila- 
tère convexe  ayant  pour  sommets  les  quatre  points,  on  obtient 
pour  k  deux  valeurs  réelles  différentes,  et,  par  conséquent, 
deux  lignes  réelles  du  genre  parabole  passant  par  les  quatre 
points.  Si  Ton  pouvait  réunir  les  points  deux  à  deux  par  des 
droites  parallèles,  chaque  couple  de  droites  parallèles  consti- 
tuerait une  solution. 
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li79.  Corollaire  III.  Il  est  facile  de  former  l'équatioa  gé- 
nérale des  courbes  du  second  degré  qui  passent  par  trois  pointa 
donnés  a,  b,  c.  Si  l'on  désigne  par  «^o,  |Î=o,y^^o  les  équa- 
tions des  trois  droites  èc,  ca,  ab,  l'équation 
(6)  Apï  +  Bï«  +  Ca:p  =  o 

représente  une  courbe  du  second  degré  passant  par  les  trois 
points  donnés.  Cette  équation  renferme  deux  paramètres  arbi- 
traires, les  rapports  de  deux  des  coefficients  au  troisième, 
et  l'on  pourra  disposer  des  deux  paramètres  de  manière  à 
faire  passer  la  courbe  par  deux  autres  points  pris  à  volonté 
dans  le  plan. 

280.  ThÉOKÈMe  II.  On  peut  mener  une  courbe  du  second  degré 
tangente  à  deux  droites  données,  en  deux  points  donnés,  et  passant 
par  un  autre  point  donné,  et  on  n'en  peut  mener  qu'une. 

Pour  qu'une  courbe  du  second  degré 
(?)        A^.y)=Aa;'  +  aBa;;/+Cy'+2D^+2Ey  +  F=o 
soit  tangente  à  une  droite 

(8)  a{x-x,)  +  b{y~y,)=<,, 

au  point  {x^,  y,),  il  est  nécessaire  et  il  suffit  que  la  courbe 
passe  par  le  point  (a;,,  y,)  et  que  le  coefficient  angulaire  de  la 
tangente  en  ce  point  soit  égal  à  celui  de  la  droite ,  ce  qui 
donne  deux  équations 

(9)  n^.>yù=^     r    bf^^[x„yO-af',{x„y,)  =  o, 
homogènes  et  du  premier  degré,  par  rapport  aux  coefficients 
A,  B,  C,  D,  E,  F. 

Nous  aurons  ainsi  cinq  équations ,  homogènes  et  du  premier 
degré,  entre  ces  six  coefficients.  Nous  avons  vu  qu'un  pareil 
système  d'équations  admet  une  infinité  de  solutions  dans  les- 
quelles l'une  au  moins  des  inconnues,  autre  que  F,  est  dif- 
férente de  zéro  ;  à  l'une  de  ces  solutions  correspond  une 
courbe  du  second  degré  satisfaisant  aux  conditions  énoncées. 

Il  n'existe  qu'une  courbe  du  second  degré  satisfaisant  à  ces 
■conditions;  car,  s'il  y  en  avait  deux,  l'équation  du  quatrième 
4egré  à  laquelle  on  arrive  quand  on  cherche  leurs  points 
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communs,  aurait  deux  racines  doubles  et  une  racine  simple, 

ce  qui  est  impossible. 

201,  Corollaire  I.  L'équation 
(lo)  «p  — /cT=  =  o, 

dans  laquelle  k  est  un  paramètre  arbitraire,  représente  toutes 
les  courbes  du  second  degré  tangentes  aux  deux  droites 
a~o  ,P  — 0,  aux  points  où  elles  sont  coupées  par  la  droite 
f  =0  (fig.  i65).  La  courbe  est  tangente  à  la  première  droite  ; 
car  si  l'on  fait  a  — o  dans  l'équa- 
tion de  la  courbe,  on  ai^  =  o,  et, 
par  conséqaent,  les  deux  points 
d'intersection  de  la  droite  et  de  la 
courbe  coïncident.  Elle  est  de  même 
tangente  à  la  seconde  droite,  et  les 
deux  points  de  contact  sont  situés 
"°'  ""''  sur  la  droite  f^o.  L'équation  (lo) 

représente  toutes  les  courbes  jouissant  de  ces  propriétés;  car 
on  peut  déterminer  le  paramètre  k  de  manière  que  la  courbe 
passe  par  un  autre  point  situé  à  volonté  dans  le  plan. 

Cette  équation  signifie  que  kproduil  des  distances  d'unpotnt 
quelconque  de  la  courbe  à  deux  tangentes  est  au  carré  de  la  dis- 
tance de  ce  point  à  la  corde  des  contacts  dans  un  rapport  constant. 
En  général,  si  l'on  désigne  par  S  =^  o  l'équation  d'une  courbe 
du  second  degré,  l'équation  S  —  A-f=^o  représentera  toutes 
les  courbes  du  second  degré  tangentes  à  la  première  en  deux 
points  situés  sur  la  droite  y  =  o. 

Corollaire  IL  On  peut  déterminer  le  paratnèire  k  par 
la  condition  que  la  courbe  soit  une  parabole.  Si  l'on  prend 
les  deux  tangentes  pour  axes  des  coordonnées,  l'équation  (lo) 
devient 

Pour  que  la  courbe  soit  une  parabole,  il  faut  que  la  condition 
1  i  —  -7 1  —  -jT^  =  o  soit  vérifiée  ;  ce  qui  donne  les  deux  so- 
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lutiona  &=^  o,  A  =  —  ;  à  la  première  correspond  la  droite  ab; 
à  la  seconde  une  parabole  dont  l'équation  peut  être  mise  sous 
k  forme  \/î+\/|-.=o. 

202.  Application.  Comme  application,  formons  l'équation 
du  second  degré  qui  représente  l'ensemble  des  deux  tangentes 
menées  d'un  point  p  de  coordonnées  .t,,)/j  (fig.  î65)  à  une 
conique  ayant  pour  équation 

f{x,y)  =  Ax'  +  ^Bxy  +  Cy'  +  ^J)x  -f  aKî/  -j-  F  ^  o. 

L'équation  de  la  corde  des  contacts  «6  est  comme  nous 
l'avons  vu  n"  isjî 

dont  nous  désignons  le  premier  membre  par  ■[.  Les  deux, 
tangentes  pa  et  pb  constituent  «ne  conique  bitangeiite  à  la 
conique  donnée  f(x,y)  =;o  aux  points  situés  sur  la  droite  y  =  o  : 
elles  sont  donc  représentées  par  une  équation  de  la  forme 
(6)  fix,y)-!cf  =  o 

où  k  désigne  un  coefficient  constant  qui  reste  à  déterminer. 
Pour  cela  il  suffit  d'exprimer  que  la  courbe  (b)  passe  par  un 
point  pris  sur  la  conique  formée  par  les  deux  tangentes  ^a 
et  p6j- exprimons  qu'elle  passe  par  le  point  ^  de  coordonnées 
(ic,,)/,),  c'est-à-dire  que  l'équation  (6)  est  satisfaite  par 
x=x,,y  =  y,.  Si  dans  y  on  fait  x  =  T^,y  =  y^,  ■/  se  réduit  à 
f(Xi,y^);  on  a  donc  la  condition 

quidonnepourft  la  valeur -T-^  ,  et  l'équation  demandée  est 
enfin 

où  Y  doit  être  remplacé  par  l'espression  («).  Cette  équation 
se  nomme  l'équation  quadratique  des  tangentes  issues  du  point 
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262  bis.  Bornons-nous  à  indiquer  les  résultats  suivants 
qu'il  est  facile  de  vérifier  (voyez  a"^  3o3  et  33i). 

Soient  a=o,  p  ^  o,  y  =  o  les  équations  des  trois  côtés  d'un 
triangle.  L'équation  générale  des  coniques  inscrites  dans  ce 
triangle  est 

X'a^  +  [l'P'  +  v=t'  —  2H.vPr  —  aXvya  —  2l^t,i^  =  o 

X,[j,,v  désignant  des  paramètres  variables.  Cette  équation  peut 
s'écrire  sous  forme  irrationnelle 

{f/^+</^+^)  (ysz~-\/^+'^^)  {\/}Z+i/^-v':^)  v'x^-i/|Ip-i/^)=o 

L'équalion  générale  des  coniques  inscrites  dans  le  quadri- 
latère dont  les  quatre  côtés  ont  pour  équations 


X  étant  un  paramètre  variable.  (Voir  m  33i,  exemples,) 

CONDITIONS  MULTIPLES 

283.  Reprenons  l'examen  des  conditions  géométriques  par 
lesquelles  on  peut  définir  une  courbe  du  second  degré.  Jus- 
qu'ici nous  n'avons  parlé  que  des  conditions  simples,  comme 
les  points  et  les  tangentes.  Le  centre  équivaut  à  deux  con- 
ditions; car  si  l'on  prend  le  centre  pour  origine  des  coordon- 
nées, l'équation  du  second  degré,  étant  privée  des  termes  du 
premier  degré,  ne  contient  plus  que  trois  paramètres  arbi- 
traires; ainsi  la  courbe  est  définie  par  son  centre  et  trois 
points. 

Un  diamètre,  avec  la  direction  des  cordes,  équivaut  à 
deux  conditions  ;  car  si  l'on  prend  le  diamètre  pour  axe  des  x 
et  une  parallèle  aux  cordes  pour  axe  des  y,  l'équation,  étant 
privée  des  deux  termes  du  premier  degré  en  y,  ne  contient 
plus  que  trois  paramètres  arbitraires. 

Un  système  de  diamètres  conjugués  équivaut  à  trois  condi- 
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tions  ;  car  si  on  les  prend  pour  axes  des  coordonnée.s,  l'équation, 
devant  se  réduire  à  la  forme  ax''-\-b)/''-\-c=o,  ne  contient  plus 
que  deux  paramètres  arbitraires.  En  général,  soient  a  =  o, 
p^o,  les  équations  de  deux  diamètres  conjugués,  les  dis- 
tances a  et  p  de  chaque  point  aux  deux  diamètres  conjugués 
étant  proportionnelles  aux  coordonnées  de  ce  point  relatives 
à  ces  diamètres,  la  courbe  sera  représentée  par  l'équation 

avec  deux  paramètres  arbitraires. 

L'équation 
('3)  «'  +  /i:p=o 

est  l'équation  générale  des  paraboles  dont  la  droite  a  =  0  est 
un  diamètre,  et  la  droite  p  =  o  la  tangente  à  l'extrémité  de  ce 
diamètre. 

On  sait  que  l'équation  de  l'hyperbole,  rapportée  à  ses  deux 
asymptotes,  est  xy  =  k.  En  général,  soient  a  =  o,  p=u,  les 
équations  des  deux  asymptotes^  l'hyperbole  sera  représentée 
par  une  équation  de  la  forme 
■(i4)  «p  — ft  =  o, 

ne  renfermant  qu'un  paramètre  arbitraire  k.  Ainsi  les  deux 
asymptotes  équivalent  à  quatre  conditions,  et  la  courbe  est 
déterminée  par  les  deux  asymptotes  et  un  point  ou  une  tan- 
gente. Si  l'on  ne  donnait  qu'une  asymptote  m  =  o,  l'équation 
p^o  de  l'autre  asymptote  étant  indéterminée,  l'équation  (14) 
contiendrait  trois  paramètres  arbitraires ,  de  sorte  qu'une 
asymptote  équivaut  à  deux  conditions. 

Nous  avons  vu  que  toute  courbe  du  second  degré  a  un  foyer 
et  une  directrice  ;  il  en  résulte  que  l'équation 
(,5)  (x-.)'  +  (!,-W_(mi  +  »s  +  4)'  =  o, 

par  laquelle  on  exprime  la  propriété  du  foyer  en  coordonnée» 
rectangulaires,  et  qui  renferme  les  cinq  paramètres  arbitrai- 
res â,  f ,  m,  »,  h,  représente  toutes  les  courbes  du  second 
degré.  Un  foyer  équivaut  à  deux  conditions;  car,  si  l'on 
donne  un  foyer,  ses  coordonnées  «  et  p  étant  connues,  l'équa- 
tion (iS)  ne  contient  plus  que  trois  paramètres  arbitrairea. 
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De  même,  une  directrice  équivaut  à  deux  conditions;  car,  ea 
donnant  l'équation  de  la  directrice,  on  détermine  les  rap- 
ports de  deux  des  paramètres  m,  n,  h  au  troisième. 

On  peut  se  rendre  compte  d'une  autre  manière  des  résultats 
que  nous  venons  d'obtenir.  Il  est  clair  que  les  deux  coordon- 
nées d'un  point  remarquable  d'une,  courbe  du  second  degré, 
comme  le  centre,  un  foyer,  un  sommet,  etc.,  sont  déterminées 
lorsqu'on  connaît  les  coefficients  de  l'équation  du  second  degré 
et,  par  conséquent,  qu'il  existe  deux  équations  entre  ces  coor- 
données et  les  coefficients  ;  si  donc  on  donne  un  pareil  point, 
on  aura  deux  relations  entre  les  coefficients.  Il  en  est  de  même 
des  deux  paramètres  d'une  droite  remarquable,  comme  la 
directrice  ou  un  axe,  etc.;  si  cette  droite  est  donnée,  on  aura 
encore  deux  relations  entre  les  coefficients. 

Ainsi,  par  exemple,  si  f{x,i/)^=oest  l'équation  de  la  courbe, 
on  exprimera  qu'un  point  donné  est  centre  en  écrivant  que  ses 
coordonnées  vérifient  les  deux  équations  fx^o,fy  =  o.  Pour 
exprimer  qu'un  point  donné  est  un  sommet,  il  suffit  d'écrire 
que  ses  coordonnées  vérilient  l'équation  de  la  courbe  et  que  la 
normale  en  ce  point  passe  par  le  centre. 

Il  est  à  remarquer  que  les  formes  précédentes,  sous  lesquelles 
nous  avons  mis  l'équation  du  second  degré,  rentrent  dans  la 
forme  op  —  ^ï^  ■=  o,  composée  avec  trois  polynômes  du  pre- 
mier degré  a,  p,  f  qui  se  rapportent,  les  deux  premiers  aux 
tangentes  menées  d'un  point  arbitraire  p  du  plan,  le  troisième 
à  la  corde  des  contacts.  Lorsque  le  point  p  coïncide  avec  le 
centre  de  l'hyperbole,  les  tangentes  «et  p  sont  les  asymptotes; 
la  droite  des  contacts  s'éloignant  à  l'infini,  îe  polynôme  y  se 
réduit  à  une  constante,  et  l'équation  «p  —  Ay^  ^  o  devient 
ap  — -  ft  =  o.  L'équation  (i  2)  mise  sous  la  forme 

se  ramène  à  l'équation  (14). 

284.  Détermination  des  foyers  d'une  conique.  Soient  a,  p  les 
coordonnées  d'un  foyer  d'une  conique  ayant  pour  équation 
f(x,y)^o.  Nous  avons  vu  (11°  21G)  que  i'équalion  de  la  courbe. 
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peut  se  mettre  en  coordonnées  rectangulaires  sous  la  forme 

Cette  équation  peut  s'écrire 
[(î/-p)-*(.T-cc)][(i/-p}  +  î(a^-a)]-(,Ha:  +  B!/  +  /()'  =  o 
équation  de  la  forme 

PQ  -  R=  =  o 
P,Q,K  désignant  trois  fonctions  linéaires  de  x  et  y.  On  peut 
donc  dire  que  la  conique  représentée  par  l'équation  (i5)  est 
tangente  aux  deux  droites 

(a)  y  — p-/(a;-- a)  =  o,    !/-p  +  j  («- ^.)  =  o 

la  corde  des  contacts  étant  la  directi-ke 
Ix -}- my  -\-h  =  D. 
Les  deux  droites  (a)  passent  par  le  foyer  (o!,p)  et  ont  pour 
coefficients  angulaires  -!-  !  et  —  i;  comme  elles  sont  tangentes 
à  la  courbe,  ce  sont  les  deux  tangentes  menées  du  foyer  (a,p) 
à  la  conique.  On  peut  donc  dire  que  le  foyer  est  un  point  tel 
que  les  deux  tangentes  menées  de  ce  point  à  la  conique  ont  pour 
coefficients  angulaires  ±i:  la  directrice  est  h  corde  des  contacts. 

On  peut  dire  aussi  que  l'ensemble  des  deux  tangentes 
menées  du  foyer  (ce,p)  à  la  conique  a  pour  équation,  en 
coordonnées  rectangulaires, 

iœ~^y  +  {y-bY  =  o, 
équation  identique  à  celle  d'un  cercle  de  rayon  nul.  Les  deux 
tangentes  issues  du  foyer  forment  donc  une  conique  dont 
l'équation  présente  les  caractères  de  l'équation  d'un  cercle  : 
coefficient  de  xjnul,  coefficients  de  x'  et  y'  égaiix. 

De  là  une  méthode  nouvelle  pour  déterminer  les  foyers 
d'une  conique,  méthode  qu'on  peut  présenter  sous  l'une  ou 
l'autre  des  formes  suivantes  : 

I"  Si  l'on  pose 

V  =  (A«+Bp  +  D)x  +  (B«  +  Cp  +  E)|/  +  Dcc  +  Ep  +  F, 
'l'équation  quadratique  des  tangentes  menées  du  point  (a,  p) 
à  la  conique  fix,y)  =  o  est  (n"  283) 

/(^.î/)/(«.p)-f  =0 
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Pour  exprimer  gue  le  point  (a,^)  est  an  foyer,  il  sufilt 
d'exprimer  que  cette  ériuatlon  préseote  les  caraclères  de 
l'équation  d'un  cercle  :  en  coordonnées  rectangulaires,  coeffi- 
cient de  xy  nul,  coefficients  de  x^  et  y^  égaux.  On  a  ainsi  les 
deux  équations 

(c)  Bf{a,  p)  -  (A«  +  Bp  +  D)  (B«  -f  Cp  +  E)  .=.  o 
A/'K,  p)  -  (A«  -^  Bp  +  D)'  =  Cr(^,  p)  -  (Bc  +  Cp  +  E)' 

qui  déterminent  *  et  g.  Si  dans  ces  équations  on  regarde  a  et  ^ 
comme  des  cooi'données  courantes,  elles  représentent  deux 
coniques  dont  les  points  d'intersection  sont  les  foyers:  ainsi, 
lorsque  la  courbe  donnée  est  une  ellipse  ou  une  hyperbole, 
ces  deux  coniques  se  coupent  en  quatre  pointa  distincts  à 
distance  finie  qui  sont  les  deux  foyers  réels  et  les  deux  foyers 
imaginaires  de  la  courbe.  On  peut  remarquer  que  l'élimina- 
tion de  fi'i'.,^)  entre  les  équations  précédentes  fournit  une 
équation  qu'on  peut  écrire  sous  forme  abrégée 

Celte  équation,  qui  représente  une  conique  passant  par  les 
foyers,  est  l'équation  de  l'ensemble  des  axes  de  la  conique 
(il»  i3,,  éq.  M). 

a"  La  recherche  des  foyers  se  trouve  simplifiée  si  l'on  a 
formé  la  condition 

(d)  aw^  -j-  nîKiv  -f-  cv^  -f  ■idu  +  aeiî  +  f  =  o 

qui  exprime  que  la  droite  ux -{- vy -}•  i  =  o  eai  tangente  à  la 
conique  donnée  (n°  ia6).  Soit  (i:,p)  un  foyer,  les  axes  étant 
rectangulaires;  la  droite 

doit  être  tangente  à  la  courbe.  Or,  pour  celte  droite  particu- 
lière ou  a 


Exprimant  que  ces  valeurs  de  m  et  «  vérifient  la  condition  (d) 

on  a,  en  développant  et  remplaçant  i'  par  —  i 

(e)    f(cc'-p')"2d7.4-2ep-l-a-c-f-«(f..p-ea-df,  +  b) 
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devant  aussi  être  tangente  à  la  conique,  on  obtient  une 
deuxième  condition  qui  se  déduit  de  la  précédente  par  le 
changement  de  t  en  —  i.  Donc,  si  le  point  réel  ou  imaginaire 
(«,  p)  est  foyer,  le  coefficient  de  iet  le  terme  indépendant  de  i 
doivent  être  nuls  séparément  dans  la  condition  (c),  et  on  a 
les  deux  équations 

f  (a'  —  p')  —  2dK+  aep+  a—  c=o, 
fï[5  — ea— dp+b^o, 

déjà  obtenues  plus  haut  (éq.  c)  sous  une  autre  forme. 

Quand  les  axes  sont  obliques  et  font  entre  eux  l'angle  6,  on 
exprime  que  !es  deux  droites 


y- 

^p=(cost 

\±: 

t  SinOJt^- 

-«) 

sont  tangentes 

à  la 

conique. 

SECHEECHE 

DES 

SECANTES 

COMMUNES   A 

DEUX 

COURBES 

DU   SECOND 

BEGEÉ. 

283.  Nous  avons  vu  que  deux  courbes  du  second  degré, 
S  =^  o,  Si  =  o,  ont  en  général  quatre  pointa  communs  ;  par 
ces  quatre  points,  que  nous  supposerons  d'abord  distincts,  on 
peut  l'aire  passer  trois  couples  de  droites.  Lorsque  les  courbes 
sont  réelles,  les  points  communs  sont  réels,  ou  imaginaires 
conjugués  deux  à  deux.  Il  y  à  trois  cas  à  considérer  :  i"  si  les 
quatre  points  communs  a,  h,  c,  d  sont  réels,  les  trois  couples  de 
sécantes  communes  sont  évidemment  réelles;  a"  si  les  quatre 
points  sont  imaginaires  et  conjugués  deux  à  deux,  par  exem- 
ple aeib.c  et  d,  les  deux  droites  ab  et  cd,  qui  passent  par  deux 
poinis  imaginaires  conjugués,  sont  réelles;  mais  ies  quatre 
autres  droites  sont  imaginaires  ;  car,  si  l'une  d'elles  ac  était 
réelle,  les  points  a  et  c  où  elle  coupe  les  deux  droites  réelles 
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ab  et  cd  seraient  réels.  La  droite  bd,  qui  passe  par  les  deux 
points  6  et  cf  respectivement  conjugués  des  points  a  et  c,  est 
conjuguée  de  ac;  de  même  la  dfoite  ad  est  conjuguée  de  bc; 
ainsi,  dans  ce  cas,  on  a  un  couple  de  sécantes  réeUes  ab  et  cd 
et  deux  couples  ac  et  bd,  ad  et  bc,  formés  chacun  de  deux 
droites  imaginaires  conjuguées;  3°  lorsque  deux  des  points 
d'intersection  a  et  è  sont  réels,  les  deux  autres  c  et  d  imagi- 
naires conjugués,  les  deux  droites  ab  et  cd  sont  encore  réelles, 
et  les  quatre  autres  imaginaires;  mais  les  deux  droites  ima- 
ginaires d'un  même  couple  ne  sont  pas  conjuguées;  car  on 
sait  qu'une  droite  imaginaire  n'a  qu'un  point  réel,  qui  appar- 
tient aussi  à  la  droite  conjuguée  ;  les  deux  droites  imaginaires 
ac  et  bd,  passant  par  deux  points  réels  différents  a  et  b,  ne  sont 
pas  conjuguées. 

S06.  La  recherche  des  points  d'intersection  des  deux  cour- 
bes dépend  de  la  résolution  d'une  équation  du  quatrième  de- 
gré; mais  on  peut  ramener  la  question  à  la  résolution  d'une 
équatiôni  du  troisième  degré.  L'équation  S  +  XSi  =  o,  dans 
laquelle  le  paramètre  X  est  arbitraire,  représentant  toutes  les 
lignes  du  second  degré  qui  passent  par  les  points  communs 
aux  deux  premières,  on  peut  déterminer  le  paramètre  X  de 
manière  que  cette  équation  représente  deux  droites;  les  deux 
courbes  admettant  trois  couples  de  sécantes  communes,  la 
viUeur  de  X  sera  donnée  par  une  équation  du  troisième  degré. 

Soient 

^'  ''  I  AV+2B'a^y  +  Cy-|-3D'a:-|-3E'y  +  F'  =  o, 

les  équations  des  deux  courbes.  L'équation  nouvelle  sera 

(.7)  {A  +XA')  X'  +  2  (B  +  XB')37y...  --o; 

pour  qu'elle  représente  deux  droites,  il  est  nécessaire  et  il 
suffit  que  le  discriminant  soit  nul  (n"  124)  et  par  conséquent 
^ue  la  constante  X  satisfasse  à  l'équation  du  troisième  degré 
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(A  +  XA-)  (C  -t-  XCO  (F  -I-  XF)  -  (A  +  XA-)  (E  +  \K)* 
—   (C+XC)  (D  +  XDV-{F  +  XIO(B  +  XB')« 
+  2IB  +  XB")  (D  +  XD')  [M  +  XE')  -  0. 

En  ordonnant  par  rapport  à  X  nous  aurons  une  équatiOQ  de 
la  forme 

(18)  i4-0X  +  ©'X'-|-A'X=  =  o 

où  A  et  A'  sont  les  discriminants  de  S  et  S,  et  où  ©  et  0"  ont 

les  valeurs 

0  =A'a+2B'])  +  C'c+2D'd+2E'e  +  F'f 
e'—Aa'+aBb'+Cc'+aDd'  +  aEe'+Ff, 

a,  b,  c,  d,  e,  f  étant  les  quantités  déjà  employées  précé- 
demment (n°l24)  et  a',  b',c',  d',  e',  f  les  quantités  analogues 
formées  avec  les  coefflcients  de  la  conique  S,. 

Une  valeur  réelle  de  X  donne  deux  droites  réelles,  lorsqu'elle 
rend  négative  la  quantité 

(A  +  X  A')  (G  +  X  C)  -  (B -f  X  B')'. 

et  deux  droites  imaginaires  conjuguées,  lorsqu'elle  rend  cette 
quantité  positive;  car  le  premier  membre  de  l'équation  (17) 
a  ses  coefficients  réels  et  il  se  décompose  en  un  produit  de 
deux  polynômes  du  premier  degré,  dont  les  coefficients  sont, 
dans  le  premier  cas,  réels,  dans  le  second  cas,  imaginaires 
conjugués  (n"  12Z}, 

Une  valeur  imaginaire  de  X  donne  deux  droites  imagi- 
naires non  conjuguées.  En  effet,  deux  droites  réelles  ou  deux 
droites  imaginaires  conjuguées  sont  représentées  par  une 
équation  du  second  degré, 

(19)  A'V  +  2B"37y  +  C'Y  +  3D"j;  -f  sE";/  +  F"  =  0 , 

à  coefficients  réels.  Les  équations  (17)  et  (19)  représentant  la 
même  courbe  ont  leurs  coefficients  proportionnels;  et  comme 
>.  est  une  quantité  imaginaire,  on  en  conclut 

GEOJI.  ANALYT.  10 
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Lesdeax  équations  (i6)  coïncideraient. 

Supposons  que  l'équation  (18)  ait  ses  trois  racines  inégales. 
Les  trois  couples  de  droites  ('tant  distincts,  les  deux  courbes 
ont  quatre  points  communs  distincts.  D'après  ce  que  nous 
avons  dit  précédemment,  lorsque  les  trois  racines  sont  réelles, 
les  quatre  points  sont  tous  réels  ou  tous  imaginaires;  lors- 
qu'une seule  racine  est  réelle,  deux  points  sont  réeld  et  deux 
imaginaires.  Pour  distinguer  les  deux,  premiers  cas,  on  exami- 
nera si  les  trois  racines  ou  une  seule  rendent  la  quantité  —  f 
positive;  dans  le  premier  cas,  les  quatre  points  sont  réels, 
dans  le  second,  ils  sont  imaginaires. 

287.  Nous  avons  supposé  jusqu'à  présent  les  quatre  points 
communs  distincts.  Si  les  deux  points  a  et  6  coïncident,  les 
deux  autres  étant  distincts,  les  deux  courbes  sont  tangentes 
au  point  réel  a;  le  couple  {ab,  cd)  se  compose  de  la  tangente 
en  a  qui  est  réelle,  et  de  la  droite  réelle  cd;  les  deux  autres 
couples  (ae,  bd)  {bc,  ad)  se  confondent.  L'équation  du  troi- 
sième degré  admet  donc  une  racine  simple  et  une  racine 
double,  toutes  deux  réelles;  la  premièredonne  les  deux  droites 
réelles  ab  tt  et/,  la  seconde  deux  droites,  réelles  ou  muiginaires 
conjuguées,  suivant  que  les  deux  pointe  c  e.%  d  sont  réels  ou 
imaginaires. 

Supposons  que  les  deux  points  a  et  e  coïncident,  ainsi  que 
les  deux  points  b  et  d;  les  deux  courbas  sont  tangentes  aux 
points  a  et  b,  qui  sont  réels  ou  imaginaires  conjuguées.  L'un 
des  couples  de  droiEos  est  formé  des  tangentes  en  a  et  é,  qui 
isont  réelles  ou  imaginaires  conjuguées;  les  deux  autres  se 
confondent  avec  la'  droite  double  ab  qui  est  réelle.  L'équation 
du  troisième  degré  a  encore  une  racine  simple  et  une  racine 
double,  toutes  deux  réelles  ;  la  première  donne  les  deux  tan- 
gentes, la  seconde  la  droite  des  contacts.  (Voyez  pour  une 
discussion  complète,  le  chapitre  xii.) 
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288,  Pour  montrer  une  application  de  ce  qui  ] 
■considérons  deux  ellipses  ayant  un  foyer  commun.  Ces  deux 
«llipses  ne  peuvent  se  couper  en  plus  de  deux  points  réels; 
car,  d'après  ce  que  nous  avons  dit  au  n"  a6o,  deux  ellipses  qui 
ont  un  foyer  commun  et  trois  points  communs  coïncident  ; 
elles  admettent  donc  seulement  deux  sécantes  communes 
réelles. 


Soient 


■-r-f-fe 


-i'Y'=o, 


îes  équations  des  deux  ellipses;  les  deux  sécantes  communes 
réelles  %=:±:A'y' passent  par  le  point  d'intersection  I  des 
directrices  DI,  D'I  (flg.   166),  et  il  est  facile  de  les  déter- 
miner  géométriquement. 
Supposons  que  les   deux 
ellipses  se  coupent  en  deux 
points  réels  Aet  B;  l'une 
des    sécantes    communes 
réelles  est  ladroite  AB  qui 
passeparces  deux  points  : 
l'autre  IL  ne  rencontre  pas 
les  courbes.  Pour  détermi- 
^'^-  '^'-  ner  cette  seconde  droite, 

joignons  le  point  A  au  foyer  F  et  abaissons  de  ce  point  des  per- 
__      _AP 
~AE"*~AE" 


^.Prolongeonsla  perpendiculaire  AEd'u 


pendiculairesAEjAE'sur  les  directrices;  onaA^~=,  ^''^T 

-.    ^'     AE 
et,  par  suite,  -r— 

longueur  EH  égale  à  elle-même;  par  le  point  H  menons  une 
parallèle  HL  à  la  première  directrice  et  par  le  point  A  une 
parallèle  AL  à  !a  seconde  directrice  ;  !e  point  d'intersection  L 
de  ces  deux  parallèles  appartiendra  à  la  seconde  sécante  com- 
mune réelle  IL. 

489.  Un  cercle  coupe  une  courbe  du  second  degré  en  quatre 
points  réels  ou  imaginaires  ;  soit 

{x  —  a]* -\- (^  —  S)'  ~r'  =  o 
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l'équation  du  cercle,  a  =  o,  et  p  =  o  celles  d'un  couple  de 
sécantes  communes  réelles,  l'équation  de  la  courbe  du  second 
degré  pourra  toujours  être  mise  sous  la  forme 

(a;  _  af  +  (y  —  6)'  ~r^=  /rap. 

Le  premier  membre  représente  le  carre  de  la  longueur  de  la 
tangente  menée  d'un  point  quelconque  de  la  courbe  au  cercle; 
il  en  résulte  ce  théorème  :  un  cercle  étant  placé  d'une  manière: 
quelconque  dans  le  plan  d'une  courbe  du  second  degré,  la  tangente- 
menée  de  tout  point  de  la  courbe  au  cercle  est  à  la  moyenne  propor- 
tionnelle entre  les  distances  de  ce  point  à  deux  sécantes  communes 
réelles  dans  un  rapport  constant. 

Supposons  que  îe  cercle  soit  tangent  â  la  courbe  en  deux 
points  réels  ou  imaginaires  conjugués,  la  droite  des  contacts 
sera  réeîle,  et  l'équation  de  la  courbe  prendra  la  forme 

{x-ay-^{y-bf-r^  =  H>. 

Ainsi,  lorsqu'un  cercle  est  doublement  tangent  à  une  courbe  du 
second  degré,  la  tangente  menée  d'un  point  quelconque  de  la  courbe 
au  cercle  est  à  la  distance  de  ce  point  à  la  corde  des  contacts  dans 
un  rapport  constant. 

Le  foyer  d'une  courbe  du  second  degré  peut  être  considér» 
comme  un  cercle  d'un  rayon  nul  ayant  avec  la  courbe  un 
double  contact  imaginaire;  la  directrice  est  la  corde  de* 
contacts, 

290.  A  l'aide  de  la  théorie  précédente  on  détermine  d'une  maniéro 
très-simple  le  nomhro  des  normales  que  l'on  peut  mener  d'un  point 
donné  à  une  courbe  du  second  degré.  Soit,  par  exemple,  l'ellipse  déil- 
nie  par  l'équation 

(i)  fcV  +  flV  =  a'È', 

et  P  un  poiat  dont  les  coordonnées  sont  œ,  et  ;/,  (flg.  167).  Désignons 
parx  et  y  les  coordonnées  du  pied  M  de  l'uae  dos  normales;  ces  in- 
connues devront  vérifier  l'Équation  (i)  et  aussi  l'équation 
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qui  exprime  que  la  normale  au 
point  M  passe  par  le  point  P.  II 
rÉsulte  de  là  que  le  point  M  est 
déterminé  par  la  rencontre  de 
l'ellipse  (i)  et  de  l'hyperbole 
équilatère  défluie  par  l'équation 
(a);  l'une  des  branches  de  l'hy- 
perbole passant  au  centre  de 
l'ellipse,  les  deus  courbes  ont 
au  moins  deuspomts  réels  com- 
muns. L'équation  du  troisièma 
degré,  do  laquelle  dépendlare- 
"  cherche    dos  sécantes  commu- 

ns. 16;.  nés  aux  dcui  courbes,  est 

(3)  ha^b^),^  +  {a'a-',=  +  f>'î/,'  —  c*)X  -  c'a;,;/,  -  o. 

Si  l'équation  (5)  n'admet  qu'une  racine  ipelle,  nous  avons  vu  (a"  a86| 
que  les  courbes  (i)  et  (a)  n'ont  que  deux  points  réels  communs;  si 
l'équation  (3)  a  ses  trois  racmes  iée!ic%  les  courbes  (i)  et  (a),  ayant 
au  moins  deiis  points  réels  communs,  se  coupent  en  quatre  points 
réels.  Ou  doit  avoir,  dans  le  premiei  cas, 

[a^x]  +  5VÎ  -  C'Y  +  27  a*bh''x]y\  >o, 
•et  dans  le  second  cas, 
^5)  («X  +  bYi  —  c')'  +  27  a^b^c'xly',  <  o. 

Si  les  coordonnées  x„  y,  vérifient  la  relation 
(6)  {a^x]  +  ty  —  c'i'  +  îTa^b'^c''x\yl=o, 

les  racines  de  l'équation  (3)  sont  encore  réelles,  mais  il  y  a  une  ra- 
cine double,  et  l'on  ne  peut  mener  du  point  P  que  trois  normales  dis- 
tinctes. Les  pointsP  qui  satisfont  àcette  condition  forment  une  courbe 
CDC'D'  qui  présente  quatre  poiats  de  rebroussement  en  G,  G,  D,  D'. 
L'équation  16)  prend  la  forme  plus  simple 

aia.-,ï-(-6ï!/,î=cï; 

on  voit  aisément  que  pour  tout  point  intérieur  à  cette  courbe  la  re- 
lation (5)  est  ■vérifiée,  c'est-à-dire  que  par  ce  point  on  peut  mener 
quatre  nonnales  réelles,  tandis  que  l'on  ne  peut  mener  que  deui  uor- 
inalcs  réelles  par  tout  point  extérieiu'  à  la  même  courbe. 
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EXEROIOES. 


I»  Construire  une  courbe  du  second  degré,  connaissant  la  directrice 
et  trois  points. 

3°  Construire  une  parabole,  connaissant  le  foyer  et  deux  points,  ou 
un  point  et  une  tangente. 

3'  Construire   une    parabole,   connaissant    la  directrice   et    deux 

4°  Construire  un  h  p  b  1  naa  aut  t  p  nts  et  les  di- 
rections des  asympt  t 

50  Construire  une  hyr  hl  <in  antun  aj  i  tote,  un  sommet 
et  un  point, 

6»  Trouver  le  lieu  du  mn  t  d  un  p  ab  1  ayant  un  foyer  donné 
et  tangente  à  une  d     t    d 

■}"  Trouver  le  liei  dtyi  [  ll>tn  sommet  en  un 
point  donné  et  tang  nt       un    d     t    d  un 

8"  Trouver  le  lieu  d     f  y       d  b      d  nd  degré  inscrites 

dans  un  parallélogi  d  n 

9°  Une  corde  ton  t  u    d    1  un  d     f  }        d  une  courbe  du  se- 

cond degré;  trouve  Il  d  n  td  n  ut  d  s  normales  me- 
nées k  la  courbe  pa  d  t        t 

:o°  Deui  courbe    d  ndd{,       ytnfj       ommun,  un  an- 

gle de  grandeur  con  t  nt    t  t         d  mmet  situé  au 

foyer  commun;  trou  II  du  p  t  d  n  ntre  des  tangentes- 
menées  respeclivem  nt  d  u  b  p  nt  ù  elles  sontcou- 
pées  par  les  cbtés  d    1   ngl 

11"  Trouver  le  lieu  du  p      td  t     d     dr    t  s  menées  paral- 

lèlement à  deux  di      t         i    £     1  ar  1  t  ém  té    d'une  corde  d» 

longueur  donnée  in       t    d  n  nfé    n      d  nuée. 

la"  Trouver  le  lieu  d  nt  d  n  hjp  b  1  éjul  tére  circonscrite- 
&  un  triangle  donne. 

tZ"  Trouver  le  lieu  des  foyers  ou  des  sommets  d'une  hyperbole, 
ayant  une  asymptote  et  une  directrice  données. 

i4''  Trouver  le  lieu  des  centres  des  courbes  du  second  degré  qui 
passent  par  les  quatre  points  d'intersection  de  deux  coniques  données. 
Ce  lieu  ne  change  pas  quand  chacune  des  coniques  varie  en  restant 
semblable  et  concentrique  à  elle-même. 

ih'  Un  cercle  variable  touche  une  ellipse  donnée  en  un  point  donné  ; 
trouver  le  lieu  du  point  de  rencontre  des  tangentes  communes  aux 
deux  courtes. 
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16»  Trouver  lo  iieii  du  centre  d'uae  hyperbole  qui  a  un  foyer  donné 
et  qai  coupe  en  un  point  donné  une  di'oite  donnée  parallèle  à  l'une 
(3;s  asymptotes. 

17°  Trouver  le  lieu  do  foyer  d'une  parabole  qui  touche  deux  droites 
données,  l'une  en  un  point  fiie,  l'autre  en  un  point  variahle. 

18"  Trouver  le  lien  du  point  de  rencontre  de  deux  paraboles,  qui 
admettent  pour  foyer  un  point  donné,  qui  touchent  unedroite donnée 
et  qui  se  coupent  sons  un  angle  donné. 

ig"  ÉEiint  donnés  trois  points  A,  B,  C  et  une  droite  indéfinie,  on 
prend  sur  cette  droite  un  segment  variable  MN,  vu  du  point  A  sous 
un  angle  constant;  trouver  le  lieu  du  point  d'intersection  des  deux 
droites  BM  et  CN. 

ao°  Dens  angles  de  grandeurs  constantes  tournent  autour  de  leurs 
sommets  placés  aux  extrémités  du  grand  axe  d'une  ellipse,  le  point 
de  rencontre  de  deux  des  côtés  décrit  l'ellipse  ;  trouyer  le  lieu  du  point 
de  rencontre  des  deux  autres  côtés. 

31°  Trouver  le  lieu  des  sommets  d'une  hyperbole  équilatère  passant 
en  un  point  donné  et  ayant  pour  asymptote  une  droite  donnée. 

23°  Étant  donnés  un  système  de  coniques  ayant  pour  foyers  F  et  F', 
et  une  droite  fixe  passant  par  le  foyer  F  ;  les  tangentes  à  ces  diverses 
coniques,  aus  points  où  chacune  d'elles  est  coupée  par  cette  droite, 
sont  tangentes  à  une  même  parabole,  qui  a  pour  foyer  lo  point  F',  et 
pour  directrice  la  sét^ante, 

La  partie  de  chaque  tangente  comprise  entre  la  conique  et  la 
parabole  est  vue  du  foyer  F'  sous  un  angle  droit. 
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CHAPITRE   S 

TbAorle  des  pôles  et  des  |ioIaircs. 

fiOl.  Considérons  une  équation  algébrique  du  degré    m, 

mise  sous  forme  entière.  La  tangente,  au  point  dont  les  coor 
données  sont  x  et  y,  est  représentée  par  l'équation 

ou  Xf:-lYf;-ixf:  +  yQ  =  o. 

Cette  équation  renferme  aussi  les  coordonnées  du  point  de 
contact  au  degré  m;  maison  peut,  au  moyen  de  la  relation  (i), 
faire  disparaître  les  termes  du  degré  m.  Oa  opère  aisément 
cette  réduction  à  l'aide  d'une  notation  particulière,  que  nous 
ferons  connaître.  Concevons  que  dans  1  équation  (i)  on  rem- 
place X  et  y  par  -  et  -,  et  que  l'on  multiplie  tous  les  termes 

par  s",  le  polynôme  f  (x,  y)  se  transforme  en  un  polynôme 
homogène  et  du  degré  m  par  rapport  aux  trois  lettres  x,y,  z^ 
polynôme  que  nous  représenterons  par  f(x,y,s).  Il  est  évi- 
dent que,  si  dans  ce  dernier  po[ynôme  on  fait  a  =:  i,  on  repro- 
duit le  poîynôme  proposé /"[^r,  y).  On  sait  que  si  une  fonction 
f(x,  y,  z,)  est  homogène  et  du  degré  m  par  rapport  aux  trois 
lettres  x,  y,  z,  on  a  identiquement 

xn+!/f;+^n="'rix,y,z). 

On  en  déduit 

La  valeur  du  second  membre,  quand  on  y  fait  3=:  i,  est  égale 
à  la  quantité  a;/ï,  +  y;^,  telle  qu'elle  entre  dans  l'équation  de  la 
tangente  ;  mais  le  point  de  contact  étant  sur  la  courbe,  le  pre- 
mier terme  mf{x,  y,  z)  se  réduit  à  zéro;  l'expression  xf^  -\-!/l)/ 
est  donc  égale  à  la  valeur  que  prend  —  s/!J,  quand  on  faitî=  i. 
On  peut  ainsi  mettre  l'équation  de  la  tangente  sous  la  forme 

Pour  plus  de  symétrie,  on  écrira 

W  x«+Y/;+z/;=o. 

Quand  on  aura  pris  les  trois  dérivées  partielles  de  la  fonc- 
tion homogène  f(x,  y,  z),on  remplacera  ïet  Z  par  l'unité  dans 
l'équation  (aj. 
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292.  Proposons-nous  maiotenant  de  mener  par  un  point 
donné p,  ayant  pour  coordonnés  Xi  et  'ji,  des  tangentes  à  la 
courbe  donnée.  Appelons  x  ety  les  coordonnées  de  l'un  des 
points  de  contact  ;  la  tangente  en  ce  point  devant  passer  par 
le  point  p,  l'équation  (2)  sera  vérifiée  par  les  coordonnées  ar, 
et  y,  du  point  p,  ce  qui  donne  la  relation 

qu0,  pour  plus  de  symétrie,  on  mettra  sous  la  forme 
(3)  x,f:,  +  >j,f;-\-z,f-  =  o, 

en  convenant  de  remplacer  z  et  s,  par  l'unité.  Les  points  de 
contact  seront  déterminés  par  les  deux  équations  simultanées 
(1)  et  (3).  Ces  deux  équations  étant,  l'une  du  degré  m,  l'autre 
du  degré  m —  1,  le  nombre  des  solutions  sera  au  plus  m{m—i). 
Ainsi  par  un  point  p  on  peut  mener  au  plus  m  (m  —  1)  tan- 
gentes, réelles  ou  imaginaires,  à  une  courbe  du  degré  m. 

Lorsque  la  courbe  esidu  second  degré,  l'équation  (3)  est  du  pre- 
mier degré,  et  l'on  a  deux  solutions,  réelles  ou  imaginaires  con- 
juguées. Quand  les  deux  solutions  sont  réelles,  on  peut  mener 
du  pointp  à  la  courbe  deux  tangentes  réelles.  Quand  les  deux  so- 
lutions sontimaginaires  conjuguées,  lesdeux  tangentessontima- 
ginairesconjuguées,  mais  la  droite  des  contacts  (3)  reste  réelle. 

L'équation  générale  des  lignes  du  second  degré  tangentes  à 
une  courbe  du  second  degré  représentée  par  l'équation /"(xiy) 
^o,  aux  points  où  elle  est  coupée  par  la  droite  (SJjesttn"  281) 

f{x,y)-\{xJi  +  y,n  +  z,nr=o, 
\  désignant  un  paramètre  arbitraire.  Si  l'on  détermine  X  de 
façon  que  cette  ligne  passe  au  point  a^nji,  elle  se  réduira  né- 
cessairement au  système  des  deux  tangentes  issues  de  ce  point 
qui  sont  ainsi  représentées  par  l'équation 

4A^i'  yO  f{X'  y)  —  i^'f'  +  yi  /ï  +  3<  A')'  =0. 

PROPORTIOM   HARUONIQUB. 

293.  Étant  donnés  deux  points  A  et  B,  on  sait  qu'il  existe 
A 0       C     B         D         sur  la  droite  AB  deux 

Fig.  16S.  pointsGetDtelsquele 

rapport  de  leurs  distances  aux  deux  points  A  et  B  est  égal  è 
un  rapport  donné  (fig.  168).  Ces  deux  points  C  et  D  sont  dita 
conjugues  harmoniques  par  rapport  aux  deux  points  A  et  B, 
D'après  cela,  il  y  a  une  infinité  de  systèmes  de  points  conjugués 
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harmoniques  de  deux  points  donnés;  on  peut  prendre  l'un  des 
points  à  volonté.  Lorsque  le  point  G  se  rapproche  du  milieu  0 
de  la  droite  AB,  le  point  conjugué  D  s'éloigne  à  l'infini,  et 
réciproquement. 

Nous  conviendrons  de  représenter  par  le  symbole  AB  la 
distance  du  point  A  au  point  B,  affectée  du  signe -|- ou  du 
signe  — ,  suivant  que  le  point  B  est  à  droite  où  à  gauche  du 
point  Â.  D'après  cette  convention  on  a  AB=: — BA.  et  la  pro- 
priété des  points  C  et  D  s'exprime  par  la  relation 

m  ^-^^ 

^^'  EC~     BD' 

Cette  relation  pouvant  être  mise  sous  la  forme 

CA__CB 

bA~     DB' 
on  voit  que,  réciproquement,  les  deux  points  A  et  B  sont  con- 
jugués harmoniques  par  rapport  aux  deux  points  C  et  D, 

Si  l'on  détermine  les  positions  relatives  des  quatre  points  par 
les  distances  de  l'un  d'eux  A  aux  trois  autres,  la  relation  pré- 
cédente devient 

*^'  ■âb^âc''~âd' 

En  comptant  les  distances  à  partir  du  point  0,  milieu  de  AB, 


(6)  OC.OD  =  OB. 

294.  Théorème  I.  Étant  donnée  une  section  conique,  si  par  un 
point  p  du  plan  on  mène  une  sécante  quelconque  mm'  (fig.  169),  le 
lieu  du  point  p'  conjugué  harmonique  du  point  p,  par  rapport  aux 
deux  points  d'intersection  m  et  m'  de  la  sécante  et  de  la  courbe,  est 
une  ligne  droite.  Soient 

r{x,y)  =  At'  +  sBxy  -\-  Cf  +  2D3;  -)-  aEy  -}-  F  —  <j 

l'équation  de  la  courte,  x,  et  !/,  les 
coordonnées  du  point  p  ;  une  sécan  te 
quelconque  menée  par  le  point  p 
pourra  être  représentée  par  les 
cquationfi 


fc) 


-  =  h 
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dans  lesquelles  a  et  ô  désignent  deux  constantes,  et  p  la  dis- 
tance du  point  p  à  Ma  point  quelconque  m  de  la  droite,  dis- 
tance affectée  du  signe  +  ou  du  signe  — ,  suivant  que  le 
point  m  est  par  rapport  au  point  p  d'un  côté  ou  de  l'autre; 
on  en  déduit  x  =  3;,  + (If,  y  =^1  +  6p.  En  portant  ces  valeurs 
dans  l'équation  de  la  courbe,  on  obtient  une  équation  du 
second  degré  en  p , 

qui  donne  les  distances  p'  et  p"  du  point  p  aux  deux  points 
m  et  m'.  L'équation  développée  devient 

(Ao- +  sBoJ  +  OS')  p- +  (aA,  +  */"y,)  f  + /■(!„  j,,)  =  0, 

ou,  si  l'on  pi'cnd  pour  inconnue  -, 

P 

fe,ï,)^  +  {«A  +  V,',)i+(Ao'  +  2Bo«  +  C4')=o. 

Appelons  rla  distance  du  point  p  au  point  coi^ugué  harmo- 
nique p'.  D'après  la  relation  (5),  on  doit  avoir 

I-  ~p'      p-' 
Mais,  en  Tertu  de  la  dernière  équation, 

■        .  _      '1".,+  %, 
P       p'  ti'i.Si)  ' 

>      «A+v;, 

on  en  déduit  — = y. r  • 

"•  fi'„  Si] 

ou  or/';,-|-fr/';^  +  V(x,,y,)  =  ». 

Le  point  p'  appartenant  à  la  droite  pmm',  ses  coordonnées  x 
et  y  vérifient  les  équations  (7)  de  cette  droite,  c'est-à-dire  que 
l'on  a  a: — x,=:ar  ,  y  —  y^^br\  en  remplaçant  ar  et  br  par 
ces  valeurs  dans  l'équation  précédente,  on  élimine  les  para- 
mètres variables  a  et  6  et  l'on  obtient  l'équation  du  lieu 

(8)       («-«,)/;,+&-?,)/;, +=rt*„i/,)=o, 

qui  est  du  premier  degré.  Ainsi  le  lieu  cherché  est  une  droi  te  ; 
cette  droite  P  est  appelée  la /jo/aire  du  point  p  et  le  point/)  le 
pôle  de  la  droite  P. 
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Si  l'on  fait  les  calculs,  \f.  terme  constant 

Be  réduit  à  aDa^i+aE^i+aF  et  l'équation  précédente  devient 

Mais  on  peut  effectuer  cette  réduction  d'une  autre  manière  ; 
imaginons,  comme  précédemment,  que  dans   le  polynôme 

f{x,  y)  on  remplace  x  et  y  par  -  et  -,  et  que  l'on  multiplie 

tous  les  termes  par  a*,  ce  polynôme  se  changera  en  un  poly- 
nôme homogène  et  du  second  degré,  que  nous  représenterons 
par  f(x,  y,  z).  On  a  identiquement,  d'après  la  propriété  des 
fonctions  homogènes  que  nous  avons  rappelée  (n°  agi), 

xfi+yr,+zn  =  ^nx,y,z); 
on  en  déduit  af(x,  y,  z)  —  xf^  —  yf^  =  zf, , 
ou  bien,  en  remplaçant  x,  y,  z  par  xi,  y„  z„ 

On  peut  donc  écrire  l'équation  (8)  sous  la  forme 
ou,  pour  plus  de  syméti'ie, 

(9)  »/;.+ï/;,+i/,',=o, 

en  convenant  de  remplacer,  après  les  dérivations,  z  et  2,  par  l'tt- 
nité.  Si  l'on  développe  cette  équation,  on  reconnaît  qu'elle  ne 
change  pas  quand  on  y  permute  les  lettres  x  et  Xi,  y  et  y,,  z 
et  s,,  et  l'on  obtient  ainsi  l'équation  (3)  de  la  corde  dos  con- 
tacts. Ainsi  la  polaire  du  point  p  coïncide  avec  la  corde  des 
contacts  relative  à  ce  point. 
a9o.  Examinons  les  positions  relatives  du  pôle  et  de  la  po- 
laire. Par  le  point  p  menons  une 
sécante  mm'  (fig.  i;îo)  parallèle 
aux  cordes  que  le  diamètre  pas- 
sant par  le  point  p  divise  en  deux 
parties  égales;  le  point;;  étant 
au  milieu  de  mm',  le  point  con- 
jugué harmonique  est  à  l'infini 
sur  cette  sécante;  on  en  conclut 
que  la  polaire  P  est  parallèle  à 


Fig.  17a. 
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la  corde  mm',  c'est-à-dire  à  la  direction  conjuguée  du  diamè- 
tre passant  par  ie  point  p. 

Soit  o  le  centre  de  la  courbe  et  p'  le  point  de  la  polaire  situé 
sur  le  diamètre  op,  c'est-à-dire  le  point  conjugué  harmonique 
du  point;)  par  rapport  aux  deux  extrémités  c  et  c'  du  diamètre, 
on  a  op.  0^'= oc'.  Si  l'on  fait  mouToir  le  pôle;)  sur  le  diamètre  oc, 
la  polaire  P  se  meut  parallèlement  à  elle-même  ;  quand  le  p61e 
va  de  0  en  e,  la  polaire,  d'abord  située  à  l'infini,  se  rapproche  de 
plus  en  plus  de  la  courbe  et  devient  tangente  en  c  ;  si  le  pôle  sort 
delà  courbe  et  s'éloigne  indéfiniment,  la  polaire  coupe  la  courbe 
en  deux  points  réels  et  se  rapproche  du  centre  de  plus  en  plus. 

Lorsque  la  courbe  est  une  parabole,  le  point  c'  étant  situé 
à  l'infini,  le  point  c  est  le  milieu  de  pp'. 

On  voit  aisément  que,  réciproquement,  toute  droite  admet 
un  pôle  ot  un  seul,  excepté  dans  le  cas  de  la  parabole,  lorsque 
la  droite  est  parallèle  àl'axe.  Ls  courbe  étant  rapportée  à  des 
axes  quelconques,  pour  déterminer  les  coordonnées  x,ety,  du 
pôle  p  d'une  droite  donnée  ux-^vy-\-w:=o,  il  suffira  d'iden- 
tifier cette  équation  avec  l'équation  (g),  qui  représente  la  po- 
laire du  point  p,  ce  qui  donne  les  deux  relations, 

En  appelant  -|  la  valeur  commune  de  ces  rapports  et  déve- 
loppant les  calculs  on  aura 

AU,-fBXy,+Dl=i* 

équations  du  premier  degré  en  lx„  iy,,  l.  Si  la  conique  n'est 
pas  réduite  à  deux  droites, le  déterminant  Adescoefflcients  des 
inconnues  n'est  pas  nul  et  en  employant  les  formules  géné- 
rales de  la  résolution  des  équations  du  premier  degré,  l'on  à 

Mx,  =:a.u-\-hv-\-dw 

AXy,  =  bu-\-cv-\-ew 

AX     =d«-fe)i  +  fw. 
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Quand  la  valeur  trouvée  [lour  ).  n'est  pas  nulle,  ces  équations 
donnent  a:,  et  ^i.  La  valeur  de  X  est  nulle  quand  les  coeffi- 
cients de  la  droite  vérifient  la  conditions 

dM-(-et!  +  fa'  =  o 
c'est-à-dire,  en  supposant  f  diffèrent  de  zéro,  quand  la  droite 
passe  par   le   centre  de  la  conique   dont  les  coordonnées 

â     e 
sont  -^  ,  -^  ;  ou  en  supposant  f  égal  à  zéro,  cas  de  Sa  parabole, 

quand  la  droite  est  parallèle  à  l'axe  do  la  parabole. 

Remarque.  Si  la  courbe  du  second  degré  est  réduite  à 
deux  droites  distinctes  ajant  pour  équation 

a  =  /x-\-mi/-i-n^o     ,     p==/'a;  +  m'y-f  «'=0 
on  aura  identtquenaent 

f{x,y)  =  a^ 
r.=i^-\-f^    .    fs  =  mp  +  m'a     ,     ^.=«p  +  «'«; 
et  en  faisant 

a|=;te| -|-m7/, -|-M     ,     6,^fari +m'yi -l"**'' 
la  polaire  du  point  de  coordonnées  a;,,  ^i  aura  pour  équation 

«,/;+ï/,+/:=P",+"?.=», 

équation  d'une  droite  passant  par  le  point  de  concours  des 
deux  droites  a:=o,  ^  =  0  ou  parallèle  à  ces  deux  droites  dans 
le  cas  où  elles  seraient  parallèles  entre  elles.  On  conclut  de 
cette  forme  de  l'équation  de  la  polaire  que  : 

La  polaire  d'un  point  quelconque  du  plan,  autre  que  le 
point  de  concours  des  deux  droites,  passe  par  ce  point  de 
concours.  La  polaire  du  point  de  concours  est  indéterminée. 
Si  le  pôle  décrit  une  droite  passant  par  l'intersection  des 
deux  droites  p  —  tKa  =  o,  la  polaire  resto  fixe  et  a  pour 
équation  p  + ma  — o.  Inversement  une  droite  ne  passant  pas 
par  le  point  de  concours  a  ce  point  pour  pôle.  Une  droite 
p-|-»ia=opassantparle  point  d'intersection  des  deux  droites 
a  une  infinité  de  pôles  situés  sur  la  droite  p  —  ma^o. 
(Voyez  n"  io3.) 

296.  Théorème  II.  Les  polaires  de  tous  les  points  d'une  droite 
passent  par  le  pôle  de  cette  droite,  et,  réciproquement,  les  pôles 
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de  toutes  les  droites  gui  passent  par  un  même  point  sont  situés  sur 
la  polaire  de  ce  point. 

Sur  la  droite  P,  dont  le  pôle  est  p, 

prenoDS  un  point  quelconque  q  (fig. 

171);  la  droite/)^  coupe  la  conique  en 

deux  points  m  et  m';  les  deux  points  p 

et  jetant  conjugués  harmoniques  par 

rapport  aux  deux  points  m  et  m',  la 

polaire  Q  do  point  y  passe  par  le  point;?. 

Réciproquement,  soit  g  le  pôle  d'une 

droite  quelconque  Q  passant  par  le 

'^'^' "'■  point  p;  les  deux  points  q  et  p  étant 

conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  deux  points  p  et  m' 

où  la  droite  pq  coupe  la  conique,  le  poiut  g  appartient  à  la 

polaire  P  du  point  p- 

Ilroiles  conjuguées.  On  dit  que  deux  droites  sont  conjuguées 
par  rapport  à  une  conique  quand  le  pôle  de  l'une  se  trouve 
sur  l'autre.  Soient 

ux-\-vy-\-w:=o     ,    u'a:-\-v'i/-\-  w'^=  o 
deux  droites  conjuguées.  En  écrivant  que  le  pôle  (a;,,  y,)  de 
la  première  est  sur  la  seconde,  ou  a 

"'^l+"Vl  +  "''  =  0 

ou,  d'après  les  valeurs  précédentes  de  x,,  y^ 

w'(aM  +  by  +  dw)  +  i/Çbu  +  cy  +  ©w) 

+  wXdu-\-ev  +  îiv)  =  o, 

a«u'  -|-  h(uv'  +  f  )/)  +  cvv'  +  d{uw'  +  wu") 

-\-ei^v:  ■\-icv')-\-îww'=o. 

Cette  condition  peut  encore  s'écrire  si  l'on  pose 

ç(m,  y,  w)^au^-f-2j)Mc  +  C!J^  -{-aduw-^-aevw-j-tw* 

^07.  Théorème  III.  Étant  donnée  une  section  conique,  si  pat- 
un  point  p  on  mène  deux  sécantes  quelconques  pmm',  pnn',  gui  cou- 
pent la  courbe  en  m,  m'  a,  n'  {fig.  ija)  ;  les  points  d'intersection  q 
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rn'a,mn',appartiemienl  n  lajwlair 


i  deux  droites  ( 
'  coupent  la  section 


et  f/  desdroites  mm,  m'n 
du  point  p. 

Nou3  remarquons  d'abord  que 
le  théorème  I  subsiste,  lorsque 
le  lieu  du  second  degré  se  ré- 
duit au  système  de  deux  droites  ; 
mais  alors  la  polaire  du  point;? 
passe  par  le  sommet  de  l'angle; 
car,  si  l'on  considère  la  sécante 
qui  passe  par  le  sommet,  les 
deux  points  m  et  m'  coïncident  " 
avec  ce  point,  de  même  que  le 
point  p'  conjugué  harmonique 
du  point  p. 

Cela  posé,  considérons  le  sj"stème  ( 
m'n',  qui  se  coupent  en  q.  La  droite  pmm' 
conique  et  les  deux  côtés  de  l'angle  mqm'  aux  mêmes  points 
m  et  m';  le  point/;',  conjugué  harmonique  du  point;;,  est  le 
même  sur  la  sécante  pmm',  lorsqu'on  regarde  cette  sécante 
comme  appartenant  àla  section  conique  ou  à  l'angle.  Le  point 
p",  conjugué  harmonique  du  pointp,  sera  aussi  le  même,  dans 
les  deux  cas,  sur  la  sécante  pnn'.  Les  polaires  du  point  p,  par 
rapport  à  la  section  conique  et  à  l'angle,  ayant  deux  points 
communs  p' et /j",  coïncident;  mais  on  sait  que  la  polaire  rela- 
tive à  l'angle  passe  par  le  sommet  q;  donc  le  point  q  appar- 
tient à  la  polaire  du  point  p  par  rapport  à  la  courbe.  Par  la 
même  raison,  le  point  q'  appartient  à  cette  même  polaire. 

Corollaire.  La  courbe  étant  tracée,  on  déduit  de  ce  théo- 
rème le  moyen  de  construire  la  polaire  du  point  p.  On  mènera 
par  !e  point  p  deux  sécantes  jimm',  pnn',  à  i'aide  desquelles 
on  déterminera  deux  points  g  et  y'  de  la  polaire. 

Si  le  point  p  est  extérieur,  la  polaire  coupe  la  courbe  en 
deux  points,  qui  sont  les  points  de  contact  des  tangentes 
menées  du  point  p. 

Remarque.  Dans  la  figure  17a  la  polaire  du  point  q  est  la 
droite  pq'  et  la  polaire  du  point  q'  la  droite  pg.  Le  triangle 
ayant  pour  sommets  les  points  p,q,q'  possède  donc  cette  pro" 
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[iriété  remarquablo  que  chacun  de  ses  côtés  est  la  polaire  du 
sommet  opposé  par  rapport  à  la  courbe  du  second  degré.  On 
ditqu'un  tel  triangle  est  un  triaagle  autopolaire  ou  un  tnanglo 
conjugué,  par  rapport  à  la  courbe  du  second  degré.  luverse- 
ment  on  dit  aussi  que  la  courbe  est  conjuguée  au  triangle. 

FIGDHES   POLAIRES  RÉCIPROQUES. 


2P'0.  Étant  donnée  dans  un  plan 


points  a,  b,  c,...  et 
de  droites  A,  B,C,..., 
si  l'on  prend  les  po- 
lairesA',B',C',...de3 
points,  et  les  pôles  û', 
6'  c',...  des  droites, 
par  rapport  à  une 
section  conique  dé- 
terminée, on  forme 


une  ; 

'^--.^1,  composée,  comme  la 

fig.  173.  première,  de  droites 

et  de  points.  En  opé- 
rant de  la  même  manière  sur  la  seconde  figure,  c'est-à-diro  en 
prenant  les  pôles  des  droites  et  les  polaires  des  points,  on  re- 
trouve la  première.  Ces  deux  figures  ont  été  nommées  pour 
cette  raison  figures  polaires  réciproques  (fig.  173). 

La  droite  ab,  qui  joint  deux  points  a  et  è  de  l'une  des  figu- 
res, a  pour  pôle  le  point  d'intersection  des  droites  A'  et  B'  do 
l'autre  figure  ■,etréciproqueraentlepointd'intersection<:Ied(iux 
droites  A'  et  B'  de  l'une  des  figures  a  pour  polaire  la  droite  a^ 
de  l'autre  figure.  Si  plusieurs  points  a,  b,  c,...  sont  en  ligne 
droite  dans  l'une  des  figures,  les  droites  A',  B',  C',...  de  l'autre 
figure  passent  par  un  môme  point,  qui  est  le  pôle  de  la  droite. 
Réciproquement,  si  plusieurs  droites  A,  B,  C,...  passent  par 
un  même  noint  dans  l'une  des  figures,  les  points  a',  b',  c',... 
de  l'autre  figure  sont  en  ligne  droite. 

Étant  donnée  une  courbe  plane  S,  menons  une  tangente  A 
à  cette  courbe  et  prenons  le  pôle  a'  de  cette  tangente  (fig.  1 74). 

GÉOll.   AS.^LYT.  20 
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Si  l'on  fait  rouler  la  tangente  A  sur  la  courbe  S,  le  p61e  a' 
décrit  une  autre  courbe  H'. 
Soient  A  et  B  deux  tangentes 
;   à  la  courbe  S,  a'  et  0'  leurs 
'  pôles;  le  point  d'intersection 
m  des   deux  droites  A   et  B 
est  le  polo  de  la  droite  a'b'. 
Si  la  tangente  B  se  rappro- 
che indéfiniment   de   ia   tan- 
gente A,  le  point  m  tend  vers 
■^  '°'  '"■  le  point  de  contact  a  de  la  tan- 

gente A;  en  même  temps  la  sécante  a'b'  tourne  autour  du 
point  a'  et  devient  tangente  à  la  courbe  S'  au  point  a'.  Ainsi, 
réciproquement,  la  courbe  S  est  le  lieu  du  pôle  a  d'une  tan- 
gente mobile  A'  à  la  courbe  S'.  Les  points  a  ot  a'  se  correspon- 
dent, de  telle  sorte  que  la  tangente  en  l'un  de  ces  points  est  la 
polaire  de  l'autre.  Les  deux  courbes  S  et  S'  sont  dites  pour 
cette  raison  polaires  réciproques. 

Soit        (il)  F{x,y)=o 

l'équation  d'une  courbe  algébrique  S  du  degré  m;  la  tangente 
A  au  point  a,  dont  les  coordonnées  sont  x  et  y,  est  représentée 
par  l'équation 

(la)        XF;-i-YF;-i-ZF;^o. 
Appelons  x,  et  pt  les  coordonnées  du  pôle  a'  de  la  droite  A,  par 
rapport  à  une  courbe  directrice  du  second  degré  f{x,  y)  =  o; 
l'équation  de  la  polaire  du  point  a'  est 

(,3)        xf;^+Yf;^+zn=o. 

Les  deux  équations  (la)  et  (i3),  qui  représentent  la  même 
droite, doivent  être  identiques,  et  l'on  a  les  relations 

f:    f;    f; 

Si,  entre  los  trois  équations  (ii)  et  {i4).  on  élimine  xety,  on 
obtient  l'équation  de  Ja  courbe  S',  lieu  du  point  a'. 

Cherchons,  par  exemple,  la  courbe  polaire  réciproque  de  la  section 
cooicfue  Aa;'  +  By*  —  i  =  o,  par  rapport  au  cercle  directeur 
»*  +  3/'  —  I  =  o. 
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&  l'on  remplace  û;  et  y  par  -  et  -  ,  ces  deux  équations  prennent  la 
forme  homogène  Aa:*  +  hy^  —  z^  =  o,  x^  +  t/*— 5^  =  0,  et  les  équa- 
tions   (i4)    deviennent   j-t  =  ^  =  — ;    on   en    déduit,    «n  faisant 

Si=ï,  i:^  ï,  x^  ■—,  y=:^;  en  portant  ces  valeurs  dans  l'équaliou 

de  la  courbe  proposée,  on  obtient  l'éiiuation -ji- + -^ — 1  =  0.  La 
courbe  polaire  réciproque  est  une  nouvelle  section  conique, 

299.  Nous  avons  appelé  degré  ou  ordre  d'une  courbe  algé- 
brique le  degré  de  réquatioii  qui  la  représente  en  coordonnées 
rectilignes,  ou  le  nombre  des  points,  réels  ou  imaginaires,  sui- 
vant lesquels  la  courbe  est  coupée  par  une  droite  quelconque. 
On  appelle  de  même  classe  de  la  courbe  le  nombre  des  tangen- 
tes, réelles  ou  imaginaires,  que  l'on  peut  mener  à  la  courbe 
par  un  point  quelconque  du  plan.  On  sait  que  l'on  peut  mener 
d'un  point  quelconque  deux  tangentes  à  une  courbe  du  second 
ordre  ;  les  courbes  du  second  ordre  appartiennent  donc  à  la  se- 
conde classe. 

Il  est  aisé  de  voir  que  deux  courbes  polaires  réciproques  S 
et  S'  (flg.  175)  sont  telles  que  l'ordre  de  l'une  est  égal  à  la 
classe  de  l'autre. 
Une  droite  quel- 
conque P  coupe 
la  courbe  S  en 
m    points    a,    b, 

c, ;   à  ces  m 

points  correspon- 
dent m  droites  A', 
B',  C',...  tangen- 
^'^"  "*•  tes  à  la  courbe  S 

-et  passant  par  le  point  p',  pôle  de  la  droite  P;  réciproque- 
!ment,  à  chaque  tangente  A'  menée  du  point  p'  à  la  courbe  S' 
■correspond  un  point  a  appartenant  à  la  courbe  S  et  situé  sur 
la  droite  P.  Ainsi,  le  nombre  des  tangentes  que  l'on  peut 
mener  du  point  p'  à  la  courbe  S' est  égal  au  nombre  des  points 
d'intersection  de  la  courbe  S  par  la  droite  P,  et,  par  consé- 
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quent,  la  classe  de  la  courbe  S'  est  ëgale  à  l'ordre  de  la 
courbe  S.  De  même,  l'ordre  de  la  courbe  S'  est  égal  à  la  classe 
de  la  courbe  S. 

Une  courbe  du  second  ordre  étant  de  la  seconde  classe,  il  en 
résulte  que  la  courbe  polaire  réciproque  d'une  courbe  du  se- 
cond ordre  est  aussi  du  second  ordre. 
Il  est  même  facile,  dans  ce  cas,  de  déterminer  l'espèce  de  la 
courbe.  Si  le  centre  a  de  la 
courbe  directrice  est  situé  en 
dehors  de  la  courbe  S,  oo 
peut  de  ce  point  mener  deux 
tangentes  réelles  A  et  B  à  la 
courbe  S  (fig.  i?6);  les  pôles 
de  ces  tangentes  s' éloignant  à 
l'infini,  on  en  conclut  que  la 
*'^'  ""■  courbe  S' a  des  branches  infi- 

nies dans  deux  directions  différentes;  c'est  donc  une  hyper- 
bole. Soient  a  et  6  les  points  de  contact  des  tangentes  A  et  B  ; 
les  polaires  A'  et  B'  de  ces  deux  points  sont  les  tangentes  à  la 
courbe  S'  aux  points  silués  à  l'infini  ;  ce  sont,  par  conséquent, 
les  asymptotes.  Lorsque  le  centre  o  de  la  courbe  directrice  est 
situé  sur  la  courbe  S,  les  points  a  et  ô  coïncident  avec  le  point 
o,  la  polaire  de  ce  point,  ou  l'asymptote,  est  rejetée  à  l'infini, 
et  la  courbe  S'  est  une  parabole.  Enfin,  si  le  centre  o  de  la 
courbe  directrice  est  situé  à  l'intérieur  de  la  courbe  S,  la  courbe 
S'  est  une  ellipse. 

A  deux  points  quelconques  a  et  ù  de  la  conique  S  et  aux  tan- 
gentes A  et  E  en  ces  points  correspondent  deux  tangentes  A 
et  B'  à  la  conique  S' et  leurs  points  de  contact  a'  et  b'.  Au  point 
d'intersection  c  des  droites  A  et  B  correspond  la  droite  a'b',  et 
àla  droite  aS  le  point  d'intersection  c'  des  droites  A'  et  B'.  Ainsi 
à  un  point  c  et  à  sa  polaire  ab  dans  la  première  figure  corres- 
pondent dans  la  seconde  figure  une  droite  a'b'  et  son  pôle  c'. 

300.  La  méthode  des  polaires  réciproques  a  une  grande 
importance  dans  l'étude  des  sections  coniques  ;  elle  permet, 
quand  on  a  trouvé  une  propriété  d 


é  de  ces  courbes,  d'en  déduira 
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immédiatement  une  propriété  eorrélative.  Nous  avons  dé- 
montré, par  oxomple,  au  n°  2^5,  que  par  cinq  points  donnés 
on  peut  faire  passer  une  section  conique  et  qu'on  n'en  peut 
faire  passer  qu'une  ;  on  en  déduit  que  l'on  peut  mener  une  section 
tonique  tangente  à  cinq  droites  données  et  qu'on  n'en  peut  mener 
■qu'une.  Concevons,  en  effet,  que  l'on  ait  tracé  dans  le  plan 
une  section  conique  quelconque  pour  servir  de  courbe  direc- 
trice, et  que,  par  rapport  à  cette  section  conique,  on  ait  mar- 
qué les  pôles  a',  b\  <f,  d',  e'  des  cinq  droites  données  A,  B,  G, 
D,  E;  par  les  cinq  points  a',  b',  c',  d",  e'  on  peut  faire  passer 
une  section  conique  S';  la  courbe  polaire  réciproque  de  la 
courbe  S' sera  une  section  conique  S  tangente  aux  cinq  droites 
données.  Réciproquement,  à  toute  section  conique  tangente 
aux  cinq  droites  correspond  une  section  conique  passant  par 
les  cinq  points  ;  comme  ou  ne  peut  faire  passer  qu'une  section 
conique  par  les  cinq  points,  il  n'existe  qu'une  section  conique 
tangente  aux  cinq  droites. 

Considérons  Îe3  polaires  d'un  même  point  p  par  rapport  ans  di- 
verses coniques  qui  passent  par  quatre  points  donnés;  si  f  {x,  y)  =  o, 
et  F  (m,  y)  =o  sont  les  équations  de  doux  d'entre  elles,  l'équation 
f+hV  =  o,  dans  laqueUe  S  désigne  un  paramètre  arbitraire,  représen- 
tera l'cnsemlilc  de  ces  coniques.  La  polaire  du  pointp,  dont  les  coor- 
données sont  ail  et  Vi,  a  pour  équation 

3!.  [fi  +  kVi)  +  y,{fi+  hFi)  +  z,{n  +  W,)  =  o, 
ou  {iE,fi-hj/,fi  +  saï)  +  k{œ,F^+y,Fi  +  s,Fi)  =  o; 

toutes  les  polaires  passent  par  le  point  de  rencontre p'  des  deux  droites 

<e,ri-]-yify'+etf-=°>    œiFi-hy,Fi  +  z,K=o. 
n  est  clair  que,  réciproquement,  les  polaires  du  point  p'  par  rapport 
auï  diverses  coniques,  passent  toutes  par  le  pointp. 

Si  l'on  transforme  la  figure  par  la  méthode  des  polaires  récipro- 
ques, on  en  conclut  que  le  lieu  des  p&les  d'une  même  droite  P  par 
rapport  aux  diverses  coniques  tangentes  à  quatre  droites  données  est 
nne  droit';.  Si  la  droite  P  s'éloigne  à  l'infini  dans  une  direction  arbi- 
traire, son  pQle  par  rapport  ît  chacune  des  coniques  est  !o  centre  de 
cette  conique  ;  ainsi  le  lieu  des  centres  des  coniques  tangentes  à  quaire 
droites  données  est  une  droite.  Chacune  des  diagonales  dt  quadrila- 
tère formé  par  les  qualro  droites  pouvant  être  regardée  comme  une 
ellipse  ou  une  byperbolo  infiniment  aplatie  tangente  aus  quatre 
droites,  les  milicus  des  trois  diagonales  appai'tionnent  au  lieu  et  dà- 
terminent  celte  droite  [n"  jS). 
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301.  Théorème  IV.  Étant  données  deux  coniques  dam  an 
plan  :  i"  les  poijUs  d'intersection  des  trois  couples  de  sécantes  com- 
munes déterminent  un  triangle  dont  chaque  sommet  a  pour  polaire, 
par  rapport  à  chacune  des  coniques,  le  côté  opposé;  2°  tes  points 
d'intersection  des  quatre  tangentes  communes  avx  deux  coniques 
sont  situés  deux  à  deux  sur  les  côtés  de  ce  triangle. 

Soient  a,  b,  c,  d  (flg.  177)  les  quatre  points  communs  aux 
deux  coniques;  les  points  de  concours  m,  m,  p  des  trois  couples. 


de  sécantes  communes  forment  un  triangle  mnp,  dont  chaque 
sommet,  d'après  le  théorème  III,  a  pour  polaire,  par  rapport  à 
chacune  des  deux  coniques,  le  côté  opposé.  Remarquons  que 
ces  trois  points  sont  les  seuls  qui  jouissent  de  la  propriété  d'a- 
voir même  polaire  par  rapport  aux  deux  coniques.  Soit,  en 
effet,  m'  un  point  ayant  même  polaire  par  rapport  aux  deux 
coniques  ;  la  droite  m'a  coupe  cette  polaire  en  un  certain  point 
q,  et  chacune  des  coniques  en  un  nouveau  point  qui  est  le 
conjugué  harmonique  de  a  par  rapport  aux  deux  points  m' et  ^  ; 
ces  deux  nouveaux  points  devant  coïncider,  la  droite  m'a  passe 
par  l'un  des  points  communs  b,  c,  d,  par  exemple  par  le  point 
h.  Alors  la  droite  m'c  passera  par  le  point  t/,  et  le  point  m' coïn- 
cidera avec  le  point  m. 

Imaginons  maintenant  que  l'on  transforme  la  figure  précé- 
dente par  la  méthode  des  polaires  réciproques.  Aux  deux  coni- 
ques correspondent  deux  autres  coniques;  aux  points  a,  b,  c,  d 
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communs  aux  deux  premières  des  tangentes  A',  B',  C,  D' com- 
munes aux  deux  autres,  ce  qui  montre  que  deux  coniques  ad- 
mettent quatre  tangentes  communes. 

Considérons  l'une  des  tangentes  communes  aux  deux  coni- 
ques proposées  ;  soient  g  et  g'  les  points  de  contact  et  e  le  point 
où  elle  rencontre  la  droite  np  ;  les  droites  mg,  mg'  coupent  les 
coniques  en  deux  autres  points  A  et  k';  le  pointwi,  ayantmème 
polaire  np  par  rapport  aux  deux  coniques,  les  tangentes  en  h 
et  k'  passent  par  lo  point  e  ;  la  droite  np  étant  aussi  la  polaire 
du  point  m  par  rapport  aux  deux  angles  geh ,  g'eh',  les  deux 
droites  eh,  eh'  coïncident,  et  la  droite  ehh'  est  une  seconde  tan- 
gente commune.  Par  la  même  raison,  le  point  de  rencontre 
/  de  l'une  des  autres  tangentes  communes  avec  la  droite  np 
appartient  à  la  quatrième  tangente.  Ainsi  les  six  points  d'in- 
tersection des  quatre  tangentes  communes  sont  situés  deux  à 
deux  sur  les  côtés  du  triangle  mnp. 

Il  résulte  en  outre  de  ce  qui  précède  que  les  cordes  de  con- 
tact passent  quatre  à  quatre  par  les  points  m,  n,  p. 

302.  Examinons  en  particulier  le  cas  où  la  courbe  directrice  est  un 
cercle  de  rayon  r;  la  polaire  A'  d'un  point  a  est  perpendiculaire 
à  oa  et  à  une  distance  du  centre  Égale  à  —,  Les  droites  ijui  joignent 

le  centre  à  deus  points  a  et  &  font  entre  elles  un  angle  «06  égal  à 
celui  des  polaires  A'  et  B'  de  ces  points  (lig.  17S). 

Par  le  centre  0  menons  des  parallèles  ans  droites  A'  et  B'  ;  des 
points  a  et  6  abaissons  des  perpendiculaires  sur  ces  droites  ;  les  trian- 
gles rectangles  oae,  obf  sont  semblaLles  et  donnent  la  proportion 


OQ  en  déduit  oa  {hd  +  ok]=ob  {aa  +  og); 
mais  onaoa.oft=o6.  08'=r^;ilen  ré- 
sulte oa.  6(i=o6.ac,  ou  ^==^.  Ainsi 
les  distances  de  deux  points  au  centra 
sont  proportionnelles  ans  distances  do 
chacun  d'eus  à  la  polaire  de  l'autre. 
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Clierpliona  la  courbe  polaire  réciproquG  d'un  cercle  de  rayon  r'  par 
rapport  au  cercle  o.  Soit  C'  la  polaire  du 
ire  c  du  cercle  proposé  (fig.  179);  me- 
LS  à  ce  cercle  une  tangente  quelconque 
A  et  prenons   le  pôle  o'  do  cette  droite; 
\  d'après    la    propriété    précédeate,   on    a 

—  —r,  ou  — 3= —r;  le  rapport  des  dis- 
tances de  chacun  des  points  a'  du  lieu  au 
point  0  et  à  la  droite  lise  G'  est  constant  ; 
donc  ce  lieu  est  une  courbe  du  second  de- 
Fig.  179.  gré,  dont  le  point  0  est  l'un  des  foyers  et  la 

droite  C  la  directrice  coiTespondante, 

A  l'aide  de  cette  transformation,  on  peut  déduire  immédiatement 
des  propriétés  du  cercle  ia  jdupart  des  propriétés  focales  des  courbes 
du  second  degré.  Ainsi,  par  esemple,  deuï  tangentes  A  et  B  au  cercle 
c  font  des  angles  égaux  avec  !a  corde  des  contacts  ah;  aux  droites  A 
et  B  correspondent  deux  points  a'  et  6'  de  la  section  conique;  aux 
deui  points  a  et  6  du  cercle  des  tangentes  A'  et  B'  à  cette  section  co- 
nique eu  a'  et  h'\  à  la  droite  ab  ou  M  le  point  d'intersection  m'  des 
droites  A'  et  B'.  Les  rayons  menés  du  foyer  0  aux  points  0',  6',  m'  fai- 
sant entre  eus  des  angles  égauK  à  ceux  de  leurs  polaires  A,  B,  M, 
on  en  conclut  que  la  droite  cm'  est  bissectrice  de  l'angle  a'oV 
{a"  255). 

Le  lieu  du  sommet  m  d'un  angle  constant  circonscrit  au  cercle  est 
un  cercle  concentrique.  Aux  deux  tangentes  A  et  B  menées  du  point 
m  au  cercle  c  correspondent  deux  points  a'  et  b'  de  la  conique,  et  au 
point  m  fa  droite  a'b'\  l'angle  a'ob',  étant  égal  à  celui  dos  droites  A  et 
B,  est  aussi  constant;  le  point  m  décrivant  un  cercle  dont  le  centre 
est  e,  sa  polaire  a'6'  enveloppe  une  section  conique,  dont  le  point  0 
est  l'un  des  foyers  et  la  polaire  du  centre  c  la  directrice  correspondante. 
Ainsi  la  carde  vue  du  foyer  d'une  section  conique  sous  un  angle  con- 
stant enveloppe  une  section  conique  gui  a  mâme  foyer  et  même  directrice. 
La  corde  q6  du  cercle  enveloppe  un  cercle  concentrique;  donc  le  point 
de  concours  des  tangentes  à  ia  section  conique  en  a'  et  b'  décrit  uns 
Ëoction  conique  qui  a  aussi  même  foyer  et  même  directi-ico. 


COURBES  ENVELOPPES. 

303.  Dans  ce  qui  précède,  nous  avons  été  amenés  à  consi- 
dérer les  courbes  tangentes  à  des  séries  de  droites  ;  lorsqu'un 
point  décrit  une  courbe,  sa  polaire  reste  tangente  à  une  autre 
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«ourbe.  On  appelle,  en  général,  enveloppe  d'une  ligne  mobile 
une  courbe  à  laquelle  cette  ligne  reste  constamment  tangente  ; 
les  diverses  positions  de  la  ligne  mobile  sont  les  enveloppées. 

Soit 
(,)  f(x,y,a)  =  o 

une  équation,  renfermant  un  paramètre  variable  a.  A  chaque 
valeur  de  a  correspond  une  ligne  déterminée.  Donnons  au 
paramètre  deux  valeurs  voisines  a  et  a  -|- A;  la  ligne  (i)  et  la 
ligne 

(2}  f{x,!,,a  +  h)  =  o 

se  coupent  en  un  point  M'  (flg,  1 80),  dont  les  coordonnées  véri- 
fient à  la  fois  les  équations  (1)  et  (a).  Le  système  de  ces  deux 
équations  peut  être  remplacé  par  le  suivant  : 

,-(x,  j,  „) = „,  /-fe  y.  °+'0- /•(».?..)  ^  „^ 

qui,  lorsque  h  tend  vers  zéro,  se  réduit  à 

Ainsi,  quand  h  tend 
vers  zéro,  le  point  M' 
se  déplace  sur  la  ligne 
(1)  et  tend  vers  une 
position  limite  M  ; 
c'est  ce  point  limite  qui  est  représenté  par  le  système  (3).  Cha- 
cune des  lignes  (1)  contient  un  point  limite;  on  obtient  le  lieu 
de  ces  points,  que  l'on  désigne  quelqueTois  sous  le  nom  de  lieu 
des  inlerseclions  successives  des  lignes  représentées  par  l'équa- 
tion (1)1  en  éliminant  a  entre  les  équations  (3). 

Considérons  de  nouveau  le  système  des  équations  (1)  et  (2), 
dans  lesquelles  nous  regardons  a  comme  une  variable  et  h 
comme  une  constante;  ce  système  représente  le  lieu  des  points 
suivant  lesquels  chaque  ligne  (a)  est  coupéepar  laligne  {a-i-h). 
Deuxde  ces  points  se  trouvent  sur  la  ligne  (a),  savoir;  le  point 
d'intersectionM'des  lignes  (a)  et(a-f-/(),  le  point  d'intersection 
M' des  lignes  (a  —  k)  et  (a).  Quand  k  tend  vers  zéro,  les  deux 
points  M'  et  M°  tendent  vers  la  même  position  limite  M,  et  le 
lieu  devient  tangent  à  la  ligne  (a)  au  point  M.  Ainsi  te  lieu  des 
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intersections  successives  des  lignes  représentées  par  f équation  (i) 
est  tangent  à  chacune  de  ces  lignes. 

Remarque.  Lorsque  f{x,  y,  a)  est  un  polynôme  par  rapport 
à  a,  éliminer  a  entre  les  équations  (3)  c'est  exprimer  que 
l'équation  en  a 

a  une  racine  double. 

Par  exemple,  si  a  entre  au  second  degré  dans  f{x,  y,  a)  et 
si  l'on  a  pour  l'équation  de  la  courbe  mobile  une  équation  de 
la  forme 

Ma=4-2Na-|-P  =  o 
M,  N,  F  étant  des  polynômes  en  x  ni  y,  l'équation  de  l'en- 
veloppe s'obtiendra  en  exprimant  que  l'équation  en  a  admet 
une  racine  double  ;  elle  sera  donc 

N^  — MP^o. 
En  suivant  cette  méthode  on  verra  facilement  que  l'enveloppe 
des  coniques  ayant  pour  équation 

où  a,  p,  ■[  désignent  des  fonctions  linéaires  données  de  x 
et  y,  et  X  un  paramètre  variable,  se  compose  de  quatre  droites. 

304.  Supposons  maintenant  que  la  ligne  mobile  soit  re- 
présentée par  une  équation 

(4)  f{x,y,a,b)  =  <,, 

contenant  deux  paramètres  variables  a  et  b,  liés  par  la  re- 
lation 

(5)  T{a,6)  =  o. 

Si  l'on  appelle  b'  la  dérivée  de  6  considérée  comme  une  fonc- 
tion de  a  donnée  par  l'équation  (5),  on  a  o„ -J- œ's  i' =  o  ;  d'où 

b'= —  'h.  Mais,  si  l'on  égale  à  zéro  la  dérivée  par  rapport  à  a 

de  la  fonction /■(^,  y,  a,  b),  dans  laquelle  on  regarde  b  comme 
une  fonction  de  a,  on  a  /.'  -|-  /,'  i'  =  o  ;  on  en  déduit  la  relation 
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et ,  pour  trouver  l'équation  de  l'enveloppe,  on  éliminera  les 
deux  paramètres  a  et  6  entre  les  trois  é<iuations(4),  (5),  (6). 

Exemple  I.  Cherchons  l'enveloppe  des  normales  à  unt  parabole- 
La  normaic  à  ia  parabole  y^  —  ■ipx^o,  au  point  M  (lig.  i8i)  dont 
lescoordoBnéessontaiet^,  apour  équation3p(Y— y)  -^-yi^—x)  =o; 

si  l'on  remplace  x  par  la  quantité  égale  — ;  cette  équation  devient 


pY  +  ï(X-p)-i-  = 


(7) 

elle  renferme  un  paramètre  arbitraire  y;  il  faut  égaler  à  zéro  la  déri- 

Tée  par  rapport  à  y, 


(8) 


%=, 


et  éliminer  y  entre  les  éqnations  (7)  et  (8).  En  remplaçant  y''  dans 
l'Ëquation  (7]  par  sa  valeur  tirée  de  l'équation  [8),  on  a 
3»  Y 

portant  celte  valeur  de  y  dans  l'équation  (8),  on  obtient  l'équation  de 
l'enveloppe 


(9) 


27P 


Cette  c 


:ourhe  a  la  forme  indiquée  dans  la  figure;  elle  présente  un 
rebroussement  enC;  car  la  tangente  en 
ce  point,  étant  normale  àla  parabole  au 
sommet  A,  coincide  avec  l'axe  AX.  Quand 
le  point  M  décrit  Ja  branche  AB  de  la 
parabole,  la  normale  roule  sur  la  Lran- 
che  CD  de  l'enveloppe;  et  de  même, 
quand  le  point  M  décrit  la  branche  AB' 
de  la  parabole,  la  normale  roule  sur  la 
branche  CD'  de  l'enveloppe. 

Si  l'on  veut  mener  des  normales  à  la 
parabole  par  un  point  donné  P.  il  suffi- 
ra de  regarder  X  etY  dans  l'équation  (7) 
comme  les  coordonnées  du  point  P  et 
l'ordoanée  y  du  pied  M  de  ia  normale 
comme  l'inconnue;  on  peut  mener  du 
Fig.  tsi,  point  P  trois  normales  àla  parabole,  ou 

une  seule,  suiyant  que  cette  équation  du  troisième  degré  en  y  adntet 
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trois  racines  réelles  oc  une  seule.  Cette  question  revient  éviilemment 
à  mener  des  tangentes  à  l'enveloppe  par  le  point  P  ;  ainsi  l'enveloppe, 
qui  est  du  troisième  degré,  est  aussi  de  la  troisième  classe.  Lorsque 
le  point  P  est  situé  entre  les  deux  brancies  de  l'enveloppe,  on  peut 
mener  de  ce  point  trois  tangentes  à  l'enveloppe,  et,  par  conségiiont, 
trois  normales  à  la  parabole;  mais,  lorsque  le  point  est  situé  en  P'  à 
l'extérieur,  on  ne  peut  mener  qu'une  seule  tangente  à  l'enveloppe,  et, 
par  conséquent,  une  seule  normale  à  la  parabole. 

Exemple  11.  Cii«iclions  encore  l'enveloppe  des  normales  à  l'ellipse 


l'équation  de  la  normale  au  point  {m,  y) 

renferme  deux  paramètres  variables  3!  et  y,  liés  par  la  relation 


(")  a'+h 

L'cquatioû  (G)  du  a"  3o4  devient 


on  a  obtenu  le  troisième  rapport  en  ajoutant  les  numérateurs  et  les 
dénominatenrs,  après  avoir  multiplié  les  doux  termes  du  premier 
par  X,  les  dens  termes  du  second  par  y,  et  tenant  compte  di-s  équa- 
tions (lo)  et  fii);  on  en  déduit 

3  —  ^  3__6j;. 

portant  ces  valeurs  dans  l'équation  [i  i),  on  obtient  l'équation  de  l'eu- 
Tcloppe 

<"'  (f)'+(5)-- 

Cette  courbe  présente  qoatre  points  de  rebroussemcnt  (Bg.  i8ï). 
Quand  le  pied  M  de  la  normale  décrit  l'arc  AB  de  l'ellipse,  Id  normale 
roule  sur  l'arc  CD  de  l'enveloppe.  Si  l'on  veut  mener  des  normales  à 
l'ellipse  par  un  point  donné  P,  ayant  pour  coordonnées  X  et  Y,  les 
deux  équations  simultanées  (lo)  et  (ii)  donneront  les  coordoonées 
j:  et  !/  du  pied  de  chacune  des  normales  ;  les  pieds  des  normales  sont 
les  points  d'intersection  de  l'ellipse  proposée  (u)  et  d'une  hyperbole 
(lo);  il  j  a  quatre  solutions.  Mais  cette  question  revient  à  mener  les 
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f  angenfes  à  l'enveloppe  par  le  point  P  ;  on  en  conclut  que  l'enveloppe 
qui  est  du  sixième  degré  est  de 
la  quatrième  classe.  Lorsque  le 
point  P  est  situé  ù.  l'inlérieur  de 
l'enveloppe,  on  peut  mener  de 
ce  point  quatre  tangentes  à  l'en- 
veloppe, et,  par  conséquent,  qua- 
tre normales  réelles  à.  l'ellipse  ; 
mais  lorsque  le  point  est  situé 
&  J'eîlérieur,  par  exemple  en 
P',  on  ne  peut  plus  mener  que 
deux  tangentes  réelles  à  l'enve- 
loppe, et,  par  conséquent,  deux. 
"  normales  fi  l'ellipse;  onretrouve 

Fiï,  iSî.  aiasi    les   résultats    obteaus  au 

n»  ago. 
L'enveloppe  des  normales  à  l'hypei-bolo  a  pour  équation 


(>5) 


(î)'-(ï 


30o,  Lorsqu'un  plau  mobile  se  meut  dans  un  plan  tixe,  il  ar- 
rive souvent  qu'une  courbeGD  du  plan  mobile  restetacgenteà 
une  courbe  AB  du  plan  fixe  ;  cette  seconde  courbe  est  l'enveloppe, 
de  la  première.  Soient  CD  et  CD'  (iig,  i85)  deux  positions  Toi- 
sioes  de  la  courbe  mobile,  SI'  un  point  d'inlersectiun  de  ces  deux 
courbes.  Quand  la  courbe  CD'  se  rapproche  indéfiniment 
do  CD,  le  point  M'  tend  vers  une 
position  limite  M,  qui  est  un  point 
,  de  l'enveloppe  (n°  3o3).  Désignons 
par  Ml  le  point  de  la  courbe  CD 
qui  est  venu  en  M',  quand  cette 
courbe  occupe  la  position  CD'.  Nous 
avons  vu  (n"  3i}  que  l'on  pont  ame- 
Fig.  1S3.  lier  la  courbe  mobile  de  la  première 

position  à  la  seconde  en  la  faisant  tourner  autour  d'un  cer- 
tain point  Ii;  la  perpendiculaire  PI„  élevée  sur  le  milieu  de 
la  corde  M,M',  passe  par  le  point  I,.  Mais  les  deux  points 
M,  et  M!  ont  pour  limite  commune  le  point  M,  et  la  droite  PI, 
devient  la  normale  commune  à  la  courbe  CD  et  à  son  enveloppe, 
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au  point  M;  cette  normale  passe  donc  par  le  point  I,  positioa 
limite  du  point  I, ,  On  en  conclut  que  les  normales  [aux  diverse» 
courbes  situées  dans  leplanmobile,  aux  pointsoU  elles  louchent  leurs 
enveloppes,  pour  une  position  du  plan  mobile,  passent  par  un  mhne 
point  I.  Ce  point  est  celui  par  lequel  passent  les  normales  aux 
courbes  décrites  par  les  points  du  plan  mobile,  pour  cette 
même  position  du  plan. 

Lorsqu'une  courbe  du  plan  mobile  est  assujettie  à  rester 
tangente  à  une  courbe  donnée  du  plan  fixe,  on  peut  se  servir 
de  la  normale  commune  aux  deux  courbes  pour  déterminer  le 
point  I.  La  podaire  d'une  courbe  AB  (fig.  3i)  par  rapport  au 
point  0  (n"  38)  n'est  autre  chose  que  le  lieu  décrit  par  le  som- 
met P  d'un  angle  droit  OPM  situé  dans  un  plan  mobile,  qui 
se  meut  de  manière  que  l'un  de  ses  côtés  PM  reste  tangent  à  la 
courbe  A.B,  tandis  que  l'autre  passe  par  le  point  fixe  0,  c'est- 
à-dire  reste  tangent  à  un  cercle  de  rayon  nul  dont  le  centre, 
est  0;  on  en  conclut  que  le  point  I  se  trouve  à  l'intersection 
des  perpendiculaires  menées  par  les  points  0  et  M  aux  deux 
côtés.  DP  et  PM  de  l'angle  droit  ;  on  retrouve  ainsi  la  coit- 
struction  que  nous  avons  donnée  au  n"  38. 


COORDONNEES   TANGENTIELLES- 

306.  On  peut  regarder  une  courbe  soit  comme  le  lieu  d'un 
point,  soit  comme  l'enveloppe  d'une  droite  mobile.  A  ce  der- 
nier point  de  vue,  nous  représenterons  la  droite  par  une 
équation  de  la  forme 
(i4)  ux-\-vy  +  i  =  ù, 

et  nous  dirons,  par  analogie,  que  les  valeurs  des  deux  para- 
mètres u  et  V,  qui  déterminent  sa  position,  sont  les  coor- 
données de  la  droite. 

Si  l'on  donne  une  équation 
(■5)  »(»,«)=o 
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entre  ces  deux  paramètres,  et  que  l'on  fasse  varier  l'un  d'enx 
d'une  manière  continue,  l'autre  variera  aussi  en  généra! 
d'une  manière  continue,  et  la  droite  se  mouvra  dans  le  plan, 
enveloppant  une  courbe.  On  pent  concevoir  que  l'équatioti  (i5) 
représente  la  courbe  par  la  suite  de  ses  tangentes,  à  l'aide 
d'un  nouveau  système  de  coordonnées  m  et  v,  auxquelles  il 
convient  de  donner  le  nom  de  coordonnées  (angentieltes. 

Pour  avoir  l'équation  de  cette  courbe  en  coordonnées 
linéaires,  il  suffit,  d'après  ce  que  nous  avons  dit  au  n°  5o4, 
d'éliminer  m  et  y  entre  les  équations  (i4),  (i5)  et 

(.6)  -^  =  1- 

Si  l'équation  (i5)  est  algébrique,  l'équatiou  en  x  et  i/,  k 
laquelle  on  arrivera,  sera  aussi  algébrique.  Rendons  l'équa- 
tion 9  (w,  v)  =  o  homogène  en  remplaçant  w  et  u  par  —,  —  et 
chassant  les  dénominateurs.  L'équation  <f  =  o  pourra  être 
remplacée  par  la  suivante 

dans  laquelle  on  fera,  après  les  dérivations,  w=:i.  Donc  en 
appelant  ).  la  valeur  commune  des  rapports  (i6),il  faudra 
éliminer  u,  u,  )>  entre  les  quatre  équations 

llX-\-V>/-{-l=0 

uifl-\-v<f,-\-fl  =  o. 
Multiplions  la  première  de  ces  équations  par  «,  la  deuxième 
par  V  et  ajoutons-les  en  tenant  compte  des  deux  dernières 
équations;  nous  aurons  l'équation 

qui  pourra  remplacer  l'une  des  deux  dernières  équations, 
par  exemple  la  dernière.  On  aura  donc  à  éliminer  m,  v,  X 
entre  les  équations 
(17)  a;  =  A^:    ,    p=loJ   ,     i  =  X<f'„ 

Le  degré  de  l'équation  (i5),  mise  sous  forme  entière,  indique 
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la  classe  de  la  courbe.  En  effet,  si  a^^  ^^  Vi  sont  les  coordon- 
nées d'un  point  quelconque  du  plan ,  chaque  système  (i& 
valeurs  de  m  et  v,  vérifiant  les  deux  équations 

donnera  une  tangente,  réelle  ou  imaginaire,  passant  par  le 
point  considéré.  Lorsque  l'équation  (i5)  est  du  second  degré, 
la  courbe,  étant  de  la  seconde  classe,  est  aussi  du  second 
ordre.  (N"  3oç).) 

Une  équation  du  premier  degré 

Au-\-Bv-{-C^o, 
en  coordonnées  tangentielles,  représente  un  point,  io  point 
qui  admet  les  coordonnées  linéaires  œa  =-p,  y»  =  pi  <^'^'" 
cette  équation,  mise  sous  la  forme 

«a^o  +  ^J/o+i^o. 
indique  que  la  droite  mobile  passe  constamment  par  le  point 
fixe  {xt,yii)\  l'enveloppe  se  réduit  donc  à  un  point. 

Les  propriétés  de  l'équation  du  premier  degré  en  coordon- 
nées linéaires,  que  nous  avons  étudiées  dans  le  livre  II,  se 
reproduisent  ici,  avec  cette  modification  que  les  points  sont 
remplacés  par  des  droites  et  les  droites  par  des  points.  Ainsi 
l'équation 

dans  laquelle  le  paramètre  a  est  arbitraire  (n"  64),  est  l'équa- 
tion générale  des  points  situés  sur  la  droite  {u',v').  L'équa- 
tion (n»  66) 

(,8)  r-.'=^^(«-w'} 

représente  le  point  d'intersection  des  deux  droites  {«',  v']^ 

(»•,»■)• 

Considérons  deux  tangentes  voisines  de  la  courbe  (i5),  et 
supposons  que  la  seconde  se  rapproche  de  plus  en  plus  de  la 
première;  ieur  point  d'iutersection,  représenté  par  l'équa- 
tion (18),  aura  pour  limite  le  point  de  contact  de  la  première 
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tangente;  le  point  de  contact  est  donc  représente  par  l'e 
tion  (n"  89) 


(19)  (m  —  u']  (p:,-|-  (y  —  y')9'.,  =  o. 

En  remplaçant  m  et  f  par  —  et  - ,  afin  de  rendre  l'équatioa 

homogène  (n"  291],  on  réduit  cette  équation  et  on  la  met  sous 

la  forme 

(ao)  U'ii[.  -f  vtfl-  -\-  îf^^.=  0. 

307.  Il  est  bon  de  remarquer  que  la  recherche  de  l'enve- 
loppe d'une  droite  mobile  peut  être  ramenée  à  la  théorie  des 
polaires  réciproques.  Car  cette  courbe  enveloppe  S  est  la 
courbe  polaire  réciproque  de  la  courbe  S'  décrite  par  le  pôle 
de  la  droite,  relativement  à  une  conique  donnée.  Si  l'oa 
prend  comme  courbe  directrice  le  cercle  imaginaire  a^'  +  J/' 
+ 1  =0,  et  si  l'on  fait  a;j^=«,  yi  =  y,  la  droite  xx^  -{-i/yi  + 1  =0, 
polaire  du  point  (3:1,  y^,  coïncide  avec  la  droite  mobile  (14); 
ainsi  ta  courbe  S' a  pour  équation  (p(xi,j/,)  =  o  en  coordonnées 
linéaires  : 

Exemple  I.  Trouver  l'enveloppe  d'une  droite  telle  que  les  produits 
de  ses  dislances  ù.  deux  points  fises  F  et  F'  soient  égauî  à  une  quan- 
lité  donnée.  En  prenant  pour  axe  des  a;  la  droite  FF'  et  pour  axe  dos 
y  une  perpendiculaire  sur  ie  milieu  de  cette  droite,  appelant  ac  la 
distance  FF',  6'  le  produit  constant,  et  représentant  la  droite  mobile 
par  une  équation  de  la  forme  ttx  -{-  vy  +  i  ^=  o,  on  a,  entre  les  deui 
l  !',  la  relation 


il  faut  prendre  le  sigae  +  ou  le  signe  —,  suivant  que  la  droite  laisse 
les  deux  points  d'un  même  côté  ou  passe  entre  les  deux.  La  courbe  S' 
ayant  pour  équation 

l'équation  de  la  courbe  cherchée  S,  ou  de  la  polaire  réciproque  (n"  agS), 
C'est  une  ellipse  ou  une  bjperbolo  dont  les  points  F  et  F'  sont  les 

CÉOM.   ANiLÏT.  21 
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fojeis.G;tle  propriété  est ]a réciproque  du  théorème  démontré  aun'ïSg, 
Exemple  II.  Élant  donné  un  quadrdatere  abcd,  trouver  l'enTeloppo 
d'une  droite  telle  que  le  produit  de  ses  distances  à  deuK  sommets 
opposés  soit  au  produit  de  ses  distances  aux.  deux  autres  sommets 
dans  un  rapport  constant.  Appelons  if,  et  ^i,  Xt  et  y^,  X3  et  j/j,  a;,  et  ^4 
les  coordonnées  des  quatre  sommets,  et  représentons  la  droite  mobile 
par  l'équatJon  iix  +  vy  +  t  =  o;  on  aura  entre  les  deux  paramètres 
M  et  v  la  relation 

(uxt  +  vy,  +  i)  (uxt  +  vyf\-t)—k^{'uxt  +  vy,+  i)  {uXt-i-vyt+ i)  =  o; 
cette  relation  étant  du  second  degré,  on  en  conclut  que  l'enveloppe  est 
nne  courbe  de  la  seconde  classe  ou  du  second  ordre.  L'équation  pré- 
cédente est  vérifiée  quand  la  droite  mobile  coïncide  avec  l'un  des  eûtes 
du  quadrilatère,  puisque  dans  chaque  terme  un  facteur  s'annule. 
Ainsi  la  courbe  est  inscrite  dans  le  quadrilatère  et  on  peut  donner  au 
f  apport  h  une  valeur  telle  que  la  courbe  soit  tangente  à  une  cinquième 
droite  quelconque.  Il  en  résulte  cette  propriété  générale  des  sections 
coniques  :  un  quadrilatère  étant  circonscrit  à  tme  section  conique,  le 
produit  des  distances  d'une  tangente  quelconque  à  deux  sommets  opposés 
du  quadrilatère  est  au  produit  des  distances  de  cette  même  tangente  aux 
deux  autres  sommets  dans  un  rapport  constant. 

308,  Équation  langenlielle  (Tune  conique.  Soit  une  conique 
ayant  pour  équation  ' 

(21)  Ax^-\-iiBxy-\-Gy''-\-aT)x  +  2E>j-\-F  =  o 
l'équation  tangentielle  de  cette  courbe  est  la  condition  néces- 
saire et  suffisante  pour  que  la  droite  ux -\- v?j -{- 1  ^=  o  \u.i  soit 
tangente,  c'est-à-dire  (n"  laO): 

(22)  aw^  -j-  2bww  +  Cv^  +  adu  +  aeu  4-  f  =  o 
équation  dont  le  terme  constant  f  est  nul  quand  la  conique 
est  une  parabole. 

Lorsque  la  conique  donnée  (21)  est  formée  de  deux  droites 
non  confondues,  on  prévoit  que  la  condition  (22)  doit  exprimer 
que  la  droite  tix-\-vi/-\-  1^0  passe  par  le  point  de  concours 
des  deux  droites.  Effectivement,  si  l'on  appelle  a  et  *  les 
coordonnées  de  ce  point  de  concours,  le  premier  membre  de 
l'équation  tangentielle  (22)  est  un  carré  par/ait,  le  carré  de 
m  +  ta+i. 

Pour  le  démontrer,  il  suffit  de  s'appuyer  sur  ce  théorème 
que  les  coordonnées  a  et  5  vériflentles  relations  (chapitre  XII) , 
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a^__ab_b^_a_b_i 

a~b  ~c~d~e~f  ' 
L'équation  (as)  devient  alors  en  remplaçant  les  coefficients 
a,  b, ...  parles  valeurs  proportionnelles  a',  ab, ... 

(«»+*»+>)■; 

ce  qu'il  fallait  démontrer. 

Dana  le  cas  particulier  oii  l'équation  {21)  représenterait 
deux  droites  parallèles  on  aurait 

d— o     ,     e  =  o     ,     f=o 
«t  b'  — ac=— FA  =  o; 

l'équation  (22)  deviendrait  alors 

a.u'' -\- ahuv -\- cv^  ■=  o 
ou  (bw-f-Cî')^^o 

«'est-à-dire  encore  un  carré  parfait.  Il  est  facile  de  vérifier 
que  la  condition 

exprime  que  la  droite  vx-\-Vj/-]-i=:o  est  parallèle  aux  deux 
droites  représentées  par  l'équation  {21)  :  on  peut  dire  encore 
que  cette  condition  exprime  que  la  droite  ux-\-vi/-{-i^o 
passe  par  le  point  de  concours  des  deux  droites  représentées 
par  l'équation  (21). 

Lorsque  l'équation  (21)  représente  deux  droites  confon- 
dues, le  premier  membre  de  l'équation  tangentielle  (22)  est 
identiquement  nul  :  on  a  en  effet  dans  ce  cas 
a=b  =  c=:d  — e  =  f=o. 

309.  Nous  venons  de  voir  que  l'équation  tangentielle  d'une 
«onique  est  du  second  degré  en  u  et  v.  Réciproquement  iine 
équation  du  second  degré  entre  m  et  v 
(23)  f  K  i>)  =  Aw'  +  ûBmc  +  Cv'  +  2Du  +  sEy  -[-  F  =  o 
dans  laquelle  le  discriminant  A=rACF  — ...  est  différent  de 
zéro  est  l'équation  tangentielle  d'une  conique.  En  effet  pour 
trouver  l'enveloppe  de  la  droite 

tix-i-vi/~\- 1^0 
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dont  les  coefficients  vérifiettt  l'équation  'f{UfV)  =  o,  il  suffit 
d'éliminer  «,  u  et  X  entre  les  équations  (17) 
I=l(A»  +  Bo  +  D) 
V  =  1(B«  +  Cb  +  E) 
,=1(D»  +  E»  +  F) 
o  =  l(«a;+»j,  +  x) 
OÙ  l'on  a  multiplié  la  dernière  des  équations  (17)  par  X.  Le 
résultat  de  l'élimination  de  \u,  Xu  et  X  entre  ces  équations  du 
premier  degré  est  la  condition 

A    B     D 

B     C     E 

D     E     F 

X     y      1 

ou  (24)       a«*  -\-  siyxt/  +  cy^  -{- ^âx -\~  ^ey -{-  f=  o • 
équation  d'une  conique.  On  voit  que  l'on  passe  de  l'équa- 
tion (23)  à  (24)  de  la  même  façon  que  de  l'équation  (ai)  à 
l'équation  (22),  On  vérifiera  facilement  que  l'équation  tan- 
gentielle  de  la  conique  (24)  est  identique  à  l'équation  (23). 

Nous  avons  supposé  que  le  discriminant  A  de  l'équation  (23) 
est  différent  de  zéro.  Si  ce  discriminant  est  nul  sans  que  tous 
ses  mineurs  a,  b.,  le  soient,  la  fonction  tp  (m,  y)  se  décom- 
posera en  un  produit  de  deux  facteurs  du  premier  degré 
en  M,  I!.  Dans  ce  cas  l'équation  ç  {u,  v)  =  o  représentera  deux 
points  qui  pourront  d'ailleurs  être  réels  ou  imaginaires  et  le 
premier  membre  de  l'équation  (24)  sera  ua  carré  parfait,  le 
carré  du  premier  membre  de  l'équation  de  la  droite  joignant 
les  deux  points.  C'est  ce  qu'on  démontrera  par  un  calcul 
identique  à  celui  du  numéro  précédent. 

Enfin  si  le  discriminant  A  est  nul  ainsi  que  tous  ses  miaeurs, 
l'équation  (aS)  a  pour  premier  membre  un  carré  parfait  :  elie 
représente  deux  pointa  confondus.  L'équation  (a4)  est  nulle 
identiquement. 
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CHAPITRE  XI 

Propriétés  générales  <Ie»  eeotlons  coniques. 

THÉORÈMES  DE  PASCAL  ET  DE  BRIANCHON 


310.  Théorème  I.  Lorsque  trois  sections  coniques  ont  deux 
points  communs,  les  trois  droites -qui  joignent  les  autres  points 
d'intersection  des  courbes  deux  à  deux  passent  par  un  même  point. 

Soit  S^o  réquatioii  de  l'une  des  sections  coniques,  «=0 
l'équation  de  la  droite  qui  passe  par  les  deux  points  com- 
muns, les  équations  des  deux  autres  sections  coniques  seront 
de  la  forme  S  — fca^  =  o,  S---lc'iti.=  o.  Les  trois  droites,  qui 
passent  par  les  deux  autres  points  d'intersection  des  courbes 
considérées  deux  à  deux,  sont  p=;o,  v^o,  Ap  —  /i/f^o;  la 
troisième  passe  par  le  point  d'intersection  des  deux  premières. 

311,  THéoRÈME  II.  Un  hexagone  étant  inscrit  dans  une  section 
conique,  les  points  de  rencon- 
tre des  côtés  opposés  sont  en 
ligne  droite. 

Ce  théorème  que  l'on  doit 
à  Pascal,  est  une  consé- 
quence du  tliéorème  pré- 
cédent. Soita6erfe/(fig.  184 
un  hexagone  inscrit  dans 
une  section  conique;  la 
courl>eet  les  deux  couples 
de  droites  aè  et  cd,  af  et 
de,  peuvent  être  regardées  comme  trois  sections  coniques  ayant 
deux  points  communs  fl  et  (?.  La  droite  Rejoint  les  deux  ai)trps 
points  dlntersectiori  6  et  e  de  la  courbe  et  des  deux  droites  ab 
etc(/;la  droite  e/"joiût  les  deux  autres  points  d'intersection  e 
et  /  do  la  courbe  et  des  deux  droites  af  et  de;  d'ailleurs  les 
deux  couples  de  droites  se  coupent  en  m  etp;  les  trois  droites 
ic,  ef,  mp  passent  par  un  même  point  «;  donc  les  trois  pointa 
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d'intersection  m,  n,  p  des  côtés  opposés  de  l'hexagODe  inscrit 
sont  en  ligne  droite. 

Ce  théorème  ne  s'applique  pas  seulement  à  un  hexagone 
convexe,  mais  encore  à  un  hexagone  fermé  quelconque.  On 
forme  un    hexagone  inscrit  en  traçant  ^ 

six  cordes  consécutives,  dans  un  sens 
ou  dans  l'autre,  de  manière  à  revenir 
finalement  au  point  de  départ.  Si  l'on 
numérote  les  côtés  dans  l'ordre  suivant 
lequel  on  les  a  obtenus,  les  trois  points 
d'intersection  des  côtés  (1,4),  (2, 5),  (3,6) 
sont  en  ligne  droite  (flg.  i85).  j,,^  ,g^     ' 

Corollaire  I.  Lorsqu'on  définit  une 
section  conique  par  cinq  points  a,  b,  c,  d,  e,  le  théorème  pré- 
cédent permet  de  construire  autant  de  points  de  la  courbe 
que  l'on  veut.  Par  le  point  a  traçons  une  droite  quelconque 
af  et  cherchons  le  point  f  où  cette  droite  coupe  la  courbe 
(fig.  184);  on  marquera  le  point  d'intersection  m  des  droites 
aô  et  de,  le  point  d'intersection  p  des  droites  cd  et  af;  la 
droite  f>c  ira  rencontrer  la  droite  mp  en  un  point  n;  le  point  f, 
où  la  droite  ne  rencontre  a/,  appartient  à  la  courbe. 

On  peut  aussi  consfe-uire  la 
tangente  en  l'un  des  points. 
Quand  deux  sommets  do  l'hexa- 
gone inscrit,  par  exemple  a  et  f, 
se  confondent,  le  côté  intermé- 
diaire «/■  devient  la  tangente  à 
la  courbe  au  point  a;  si  l'on  ap- 
plique le  théorème  de  l'hexa- 
gone inscrit,  en  comptant  cette 
tangente  comme  un  côté ,  on 
a  encore  trois  points  en  ligne 

droite.  On  marquera  donc  le  point  d'intersection  m  des  côtés 
ab  et  de  (fig.  186),  le  point  d'intersection  n  des  côtés  5c  et  ae; 
la  droite  cd  rencontrera  la  droite  mn  en  un  point /i;  la  droite 
ap  sera  la  tangente  en  a. 

CoHOLLAraK  II-  Vîi  quadrilatère  abcd  étant  inscrit  dans  une 
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section  conique,  les  points  ae  rencontre  des  côtés  opposés,  et  les  points 
de  rencontre  des  tangentes  aitx  sommets  opposés, sont  en  ligne  droite. 
Si,  avec  les  tangentes  en  a  et  c,  on  complète  l'hexagone  ins- 
crit, on  aura  trois 
points  m,  m,  p  en 
■  ligne  droite  (flg. 
187).  En  complé- 
tant l'hexagone 
avec  les  tangen- 
tes en  b  et  d,  on 
aura  du  même 
trois  poiuts  m,  n, 
q  en  ligne  droite. 
Donc  les  quatre  points  m,n,p,q  sont  en  ligne  droite. 

(Corollaire  III.  Un  triangle  étant  inscrit  dans  une  section 
conique,  les  points  d' inlerspction  des  côtés  et  des  tangentes  aux 
sommets  opposés  sont  en  ligne  droite. 

3 12.  Remarque.  Nous  avons  vu  que  par  cinq  points  a,  i,e,rf,e 
tels  que  trois  d'entre  eux  ne  soient  pas  en  ligne  droite,  passe 
une  section  conique  et  une  seule.  On  peut  obtenir  les  éléments 
de  cette  courbe  de  la  manière  suivante  ;  on  commence  par 
déterminer  les  tangentes  A,  B,  C,  en  trois  des  pointa 
donnés  a,  b,  c.  Dans  toute  courbe  du  second  degré  les  tan- 
gentes aux  extrémités  d'une  corde  se  coupent  sur  le  diamètre 
conjugué  à  cette  corde;  par  conséquent,  la  ligne  qui  joint  le 
point  de  rencontre  p  des  droites  A  et  B  au  point  milieu  g  de 
la  droite  ab  est  le  diamètre  des  cordes  parallèles  à  ab;  de 
même  la  ligne  qui  joint  !e  point  de  rencontre  q  des  droites  B 
et  C  au  milieu  h  de  bc  est  le  diamètre  des  cordes  parallèles 
à  bc.  Supposons  d'abord  que  les  deux  diamètres  pg,  qh  se 
coupent  en  un  point  o;  dans  ce  cas,  la  courbe  est  une  courbe 
à  centre,  et  le  centre  est  le  point  o.  La  droite  op  et  la  droite  ok 
parallèle  à  ab  forment  un  système  de  diamètres  conjugués. 
Si  l'on  appelle  a'  Ja  longueur  du  demi-diamètre  dirige  sui- 
Tant  op,  on  a  (i'=  \/op.  og;  on  obtient  de  même  la  longueur  b' 
4u  demi-diamètre  dirigé  suivant  ok.  Nous  avons  expliqué 
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{q°*  174  et  195)  comment  on  détermine  les  axes,  quand  on 

connaît  un  système  de  diamètres  conjugués  a'  et  //. 

Si  les  deux  diamètres  sont  parallèles,  la  courbe  est  une 
parabole.  Dans  ce  cas,  on  mène  les  diamètres  qui  passent 
en  a  et  à,  puis  des  droites  faisant  avec  les  tangentes  des 
angles  égaux  à  ceux  des  diamètres  avec  les  tangentes;  ces 
deux  droites  se  coupent  au  foyer  de  la  parabole.  En  abaissant 
du  foyer  des  perpendiculaires  sur  les  tangentes  A  et  B,  et 
prolongeant  chacune  des  perpendiculaires  d'une  longueur 
égale  à  elle-même,  on  a  deux  points  de  la  directrice. 

Lorsqu'on  donne  trois  points  et  les  tangentes  en  deux  de 
ces  points,  on  détermine  la  tangente  au  troisième  point  à 
l'aide  de  la  propriété  du  triangle  inscrit,  puis  on  opère  comme 
précédemment.  La  construction  relative  à  ia  parabole  peut 
évidemment  être  employée  quand  on  connaît  deux  tangentes 
à  la  courbe  et  les  points  de  contact. 

313.  Supposons  enfin  que  l'on  veuille  trouver  les  éléments 
d'une  parabole  déterminée  par  quatre  points  a,  i,  c,  d.  Si  l'on 
prend  pour  axes  des  coordonnées  les  deux  droites  aà,  cd,  les 
équations  des  paraboles  passant  par  les  points  donnés  sont 
{n«  2?6) 


Les  coefflcients  angulaires  des  axes  des  paraboles  étant 

rt  t  /  — ,  on  en  conclut  que  ces  axes  sont  parallèles  aux  dia- 

V  flô 
gonales  d'un  parallélogramme  formé  sur  les  axes  des  coor- 
données et  dont  les  côtés  auraient  pour  longueursles  moyennes 
proportionnelles  entre  aet  6,  c  et  d.  Connaissant  la  direction 
de  l'axo,  le  théorème  sur  le  pentagone  inscrit  donnera,  en 
supposant  que  le  point  e  s'éloigne  indéfiniment,  c'est-à-dire 
que  les  droites  ae  et  de,  par  exemple,  deviennent  parallèles 
à  l'axe  (fig.  186).  la  tangente  en  l'un  des  points.  Lorsqu'on 
aura  déterminé  deux  tangentes,  on  sera  ramené  au  cas  pré- 
cédent. 
314,  THÉORiiMB  V-  f/ti  hexagone  étant  circonscrit  à  une  section 
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conique,  les  trois  droites  qui  joignent  les  sommets  opposés  passent 
par  un  même  point. 

Ce  théorème,  trouvé  par  Brianchon,  se  déduit  du  pré- 
cédent par  la  méthode  des  po-  • 
laires  réciproques.  Soit  abcdef            ">^^ 
(fig.  188) u!i hexagone circoLs-               \\  \ 
crit  à  uoe  section   conique;              /   \       \ 
l'hexagone  inscrit,  qui  a  pour             ; 
sommets  les   points   de  eon-            / 
tact,  est  la  figure  corrélative            / 
de  l'hexagone  circonscrit,  par           ' 
rapport  à  la  section  conique        pK' 
proposée;  car  les  sommets  a,          j     '' 
b,  c,...  de  l'hexagone  circons-         /        , 
crit  sont  les  pôles  des  côtés       /     /         J,--'' 
A',   B',   C',-.-   de  l'hexagone        '    / 
inscrit.   La  diagonale   ad  de       ,'  /     .--^ 
l'hexagone  circonscrit  est  la      jA-^ 
polaire  du  point  d'intersection   ""j 
m'  des  côtés  opposés  A'  et  D'    / 
do  l'hexagone  inscrit;  de  mê-  '^' 
me  la  diagonale  be  est  la  polaire  du  point  d'intersection  n' 
des  côtés  B'  et  E'  et  la  diagonale  cf\&  polaire  du  point  d'in- 
tersection p'  des  côtés  G'  et  F'.  Puisque  les  trois  points  m', 
n',  p'  sont  en  ligne  droite,  les  trois  droites  ad,  be,  c/ passent 
par  un  même  point  0,  pôle  de  cette'droite. 

Nous  ferons  ici  une  remarque  analogue  à  celle  qui  a  été 
faite  à  propos  du  théorème  de  Pascal.  Il  n'est  pas  nécessaire 
que  l'hexagone  circonscrit  soit  convexe,  il  suffit  qu'il  soit 
fermé.  Supposons  qu'on  ait  tracé  six  tangentes  à  une  section 
conique;  pour  former  l'hexagone,  partant  du  point  d'inter- 
section de  deux  tangentes,  on  s'avancera  sur  l'une  d'elles 
jusqu'à  la  rencontre  d'une  autre  tangente;  puis  sur  cette 
seconde  tangente,  dans  un  sens  ou  dans  l'autre,  jusqu'à  la 
rencontre  d'une  troisième  tangente,  et  ainsi  de  suite,  de 
manière  à  revenir  au  point  do  départ,  après  avoir  marché 
sur  toutes  les  tangentes  sans  discontinuité.  La  ligne  brisée 


y  Google 


330 


LIVRE   m,   CHAPITRE  XI. 


ainsi  formée  est  on  hexagone  circonscrit.  Si  l'on  numérote 
les  sommets  dans  l'ordre  suivant  lequel  on  les  a  obtenus,  les 
trois  diagonales  qui  joignent  les  sommets  (i,  4),  (a,  5),  (5,  6) 
passent  par  un  même  point  (flg.  : 


Corollaire.  Quand  on  définit  une  section  conique  par  cinq 
tangentes,  on  peut,  à  l'aide  du  théorème  précédent,  construire 
autant  de  tangentes  que  l'on  veut.  Soient  les  cinq  tangentes 
ab,  bc,  cd,  de,  ef  (fig.  i88);  cherchons  la  seconde  tangente  qui 
passe  par  un  point  a  pris  arbitrairement  sur  l'une  des  tan- 
gentes données;  on  prendra  le  point  d'intersection  o  des  dia- 
gonales ad  et  be;  on  mènera  la  droite  eo  et  on  joindra  le 
point  a  au  point  /où  la  droite  co  rencontre  la  tangente  ef. 

On  peutaus.si  déterminer  le  point 
de  contact  de  chacune  des  tangen- 
tes. Quand  deux  côtés  de  l'hexagone 
I  circonscrit,  par  exemple  les  côtés 
ah  et  bc,  coïncident,  le  sommet  in- 
termédiaire b  devient  le  point  de 
contact;  pour  trouver  ce  point  de 
contact,  on  joindra  le  sommet  e  au 
Rg,  190.  point  d'intersection  o  des  diagonales 

ad&icf{^%.  igo). 
Lorsqu'on  a  déterminé  les  points  de  contact  de  trois  tan- 
gentes, on  obtient  les  éléments  de  la  courbe  par  le  procédé 
que  nous  avons  indiqué  au  n"  3i2. 

On  pourrait  aussi  obtenir  immédiatement  le  centre  à  l'aide 
d'un  théorème  démontré  au  n"  3oo, 
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Da  théorème  de  Brianchon,  on  déduit  les  corollaires  sui- 
vants :  Un  quadrilatère  étant  circonscrit  à  une  section  conique, 
les  deux  diagonales  et  les  deux  droites  qui  Joignent  les  points  de 
contact  des  côtés  opposés  passent  par  nn  même  point. 

Un  triangle  étant  circonscrit  à  une  section  conique,  les  droites 
qui  joignent  les  sommets  aux  points  de  contact  des  côtés  opposés 
passent  par  un  même  point.  Il  suiBt  de  compléter  l'hexagone 
circonscrit,  dans  le  premier  cas  avec  les  points  de  contact  de 
deux  côtés  opposés,  dans  le  second  cas  avec  les  trois  points 
de  contact. 

SYSTÈMES  HOMOGRAPHIQUES. 

31B,  Lorsqu'on  a  STJi' deux  droites  données  d6ux  systèmes  de  points 
qai  se  correspondent  chacun  à  chacun,  de  telle  sorte  que,  si  l'on  dé- 
signe par  a;  et  ic'  les  distances  {affectées  de  signes  convenables)  de  dem 
points  correspondants  k  deux  points  fixes  pris  sur  les  droites,  on  ait 
la  relation 

(i)  Axx'-\-Bx-^Cx'-\-G  =  o; 

on  dit  que  ces  deux  systèmes  de  points  sont  homographiques. 

Cette  équation  renfermant  trois  paramètres  arbitraires,  on  peut  à 
trois  points  pris  à  volonté  sur  la  première  droite  faire  correspondre 
trois  points  pris  à  Tolonté  sur  la  seconde,  et  le  mode  de  diyision  lio- 
mographique  se  trouve  ainsi  déterminé. 

Lorsque  le  point  m'  de  la  seconde  droite  s'éloigne  k  l'infini,  le  point 
homologue  m  de  la  première  tend  vers  une  position  limite  i  donnée 

par  la  formule  a;  =  —  - .  De  même,  lorsque  !e  point  m  de  la  première 
droite  s'éloigne  à  l'infini,  le  point  m'  de  la  seconde  tend  vers  la  posi- 
tion  /  donnée  par  la  formule  a/  =  — —.  Si  l'on  compte  les  distances 
sur  ces  deux  droites,  à.  partir  des  points  f  et  i,  la  relation  se  simpHfio 
et  devient 
(a)  AX3f-\-D^=o. 

Un  faisceau  do  droites  pa'isant  par  un  même  point  o  [ûg.  191)  dé- 
termine sur  deux  sécantes  quel- 
conques deux  systèmes  de  points 
Lomographiqnes;  car,  en  appe- 
lant œ,  et  y,  les  courdonnées  do 
pomt  0  par  rapport  aux  deux  sé- 
cantes, a  et  p  l'abscisse  et  l'or- 
donnée des  poiuts  m  et  m' où  l'une 
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des  droites  du  faisceau  rencontre  les  deux  sécantes,  on  a  entre  les  Vi 
rJables  œ  et  p  la  relation 


Réciproquement,  lorsqu'on  a  sur  deux  droites  deux  systèmes  de 
points  homographiques,  on  peut  placer  les  droites  de  manière  que 
l'un  dos  systèmes  soit  la  perspective  de  l'autre  ;  il  suffit  de  déplacer 
î'une  des  droites  de  manière  à  faire  coïncider  deux  points  homologues 
a  et  a';  les  droites  66',  ce',  qui  joignent  deus  couples  de  points  ho- 
mologues, se  coupent  en  un  point  o;  la  droite  om  qui  joint  le  point  o 
&  un  point  quelconque  m  de  la  première  droite  passera  par  le  point 
homologue  m'  de  la  seconde.  Des  parallèles  oi  et  of  aui  deux  droites 
donneront  les  points  i  et  /. 

Deiix  systèmes  de  poiots  ho  m  o  graphique  s  à  un  troisième  sont  ho- 
mographiques  entre  eux  ;  car  l'élimination  de  x  entre  les  deux  équa- 
tions 

(A3;'-|-B)a;-|-(Ca;'-|-D)  =  o, 

donne  une  équation  de  même-forme  entre  œ'  et  œ^. 

âltt.  Considérons  les  deux  faisceaux  de  droites  que  l'on  obtient  en 
joignant  deux  points  iixes  o  et  o'  à  deux  systèmes  de  points  homo- 
grapîiiques;  ces  deux  faisceaux  déterminent  sur  des  sécantes  quel- 
«onques  des  systèmes  de  points  ho mo graphiques  ;  on.  dit,  d'après  cela, 
que  les  deux  faisceaux  de  droites  sont  homographiques. 

Concevons  que,  par  un  point  fixe  situé  sur  !'axe  des  x,  et  ayant 
pour  abscisse  —  i,  on  mène  des  parallèles  aux  droites  des  deus  fais- 
ceaux; ces  paraUèles  détermineront  sur  l'axe  des  y  deux  systèmes  de 
points  ho  mo  graphiques;  l'ordonnée  de  chacun  do  ces  points  étant 
égale  au  coefficient  angulaire  de  la  droite  correspondante,  on  en  con- 
clut que  les  coefficients  angulaires  m  et  m' des  droites  homologues  sont 
liés  par  la  relation 
{3)  Amm'  -j-  Bm  +  Cm'  +  D  =  o. 

Réciproquement,  lorsque  dans  deux  fuiaceaux  les  coefficients  angu- 
laires de  deux  droites  homologues  satisfont  à  une  relation  do  cette 
forme,  les  deux  faisceaux  sont  homo graphiques.  Tels  sont,  par  exem- 
ple, ies  deux  faisceaux  que  l'on  obtient  en  menaût  par  deux  poiuts 
iixes  0  et  o'  des  parallèles  à  deux  diamètres  conjugués  d'une  conique. 

Deux  faisceaux  homo  graphiques  à  un  troisième  sont  homographi- 
ques  entre  eux. 

Deux  systèmes  de  points  homographiques  se  transforment  dans  la 
figure  polaire  réciproque  en  deu»  faisceaux  de  droites  homographi- 
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nuos.  Soient  P  et  Q  les  deuï  droites  donaées,  p'  et  g'  leurs  pûles  par 
rapport  =1  une  courbe  du  second  degré  dont  le  centre  est  o  ;  à.  un  pomt 
Il  de  la  première  droite  correspond  nue  droite  &.'  passiirit  pai  soa 
pûle  p';  à  un  point  6  de  la  seconde  droite  une  droite  B'  passant  par 
son  pôle  q'.  Les  droites  oa,  o6  forment  deux  faisceaux  iiomographi- 
quos  ;  le  faisceau  des  droites  A'  étant  h omo graphique  de  celui  des 
droites  oa,  et  le  faisceau  des  droites  B'  de  celui  dos  droites  o6,  on  en 
conclut  que  les  deui  faisceaux  A'  et  B'  sont  bomographiques. 

Remaeqdb.  Dans  les  deux  relations  (i)  et  (3)  nous  avons  supposé 
que  les  coetflcients  A,  B,  G,  D  ne  vérifient  pas  la  condition 
AD  ^  CB  =  o. 

Si  cette  condition  était  remplie,  le  premier  membre  de  la  rela- 
tion {i),  par  exemple,  se  décomposerait  en  deux  facteurs  linéaires, 
l'uD  en  X  l'autre  en  x',  et  cette  relation  (i)  prendrait  la  forme 

A  (X- =)(»;'-«')-"- 

A  une  valeur  attribuée  à  x'  répondrait  toujours  la  valeur  x  =  a, 
et,  pour  ce'  =  a',  x  serait  indéterminé. 

317.  Lorsqu'on  a  sur  une  même  droite  deux  systèmes  de  points 
bomo graphiques,  il  existe  sur  la  droite  deux  points  doubles,  c'cst-à- 
db-e  deux  points  tels  que  chacun  d'eux,  considéré  comme  appartenant 
a  l'uQ  des  systèmes,  coïncide  avec  son  homologue  dans  l'autre  système. 
En  effet,  si  l'on  compte  les  distances  sur  la  droite,  à  partir  d'un  même 
point,  et  qu'on  fasse  x'^^x,  on  a,  en  vertu  do  la  relation  (i),  une 
équation  du  second  degré 
4)  AK3  +  tB  +  C)3;  +  D  =  o, 

dont  chaque  racine  donne  un  point  double.  Les  deux  poiiKs  doubles 
sont  réels  ou  imaginaires. 

Supposons  que  l'on  ait  construit,  comme  nous  l'avons  expliqué,  les 
deux  points  i  et  /  homologues  de  l'infini  ;  si  l'on  compte  les  distances 
à  partir  du  point  c,  milieu  de  if,  l'équation  (i)  devient 

(5)  Ax3/  +  B{x—x']  +  0=o. 
L'équation  (4),  qui  donne  les  points  doubles,  se  réduit  à 

(6)  Aœ»  +  D  =  o. 

Appelons  c"  le  point  du  second  système  homologue  du  point  t  du 
premier,  Féquation  (5)  devant  être  vérifiée  pour  aî=;o  et  X  =«',  on  a 

ce  —^■, 
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on  en  déduit 

D  .,        , 

et  l'équation  (6j  devient 

(7)  x^  =  cj'  X  ce". 

Lea  points  doubles  sont  réels,  quand   les  deux  ^ngueurs  ej'  et  co* 

,- -~,  sont  portées  dans  le  même  sens;  pour 

les  conslraire,  on  déci'ira  un  cercle  sur 
c'j'  comme  diamètre  (Cg.  lya);  on 
—mènera  du  point  c  une  tangente  à  ce 
cercle  ;  rabattant  la  tangente  sur  la 
droite,  on  obtiendra  tes  deux  pointa 
doubles  e  et  f,  qui  sont  situés  à  égale  distance  de  part  et  d'autre  du 
point  c. 

318.  Deux  faisceaux  bomographiques  ayant  même  sommet  admet- 
tent de  même  deux  droites  doubles,  réelîes  ou  imaginaires  ;  on  obtien- 
dra leurs  équations  en  joignant  le  sommet  aux  deux  points  doubles 
de  la  division  homograpbique  déterminée  par  le  faisceau  sur  une  sé- 
cante quelconque. 

Lorsqu'on  fait  tourner  un  angle  constant  autour  de  son  sommet, 
les  deux  c6tés  forment  deus  faisceaux  bomographiques  autour  du 
n'  0  fi        même  point,  les  diverses  positions  de 

l'un  des  côtés  constituant  le  premier 
faisceau,  celles  de  l'autre  côté  le  se- 
cond faisceau.  Car,  si  l'on  fait  tourner 
le  premier  faisceau  de  l'angle  constant 
Fig.  193.  autour  du  sommet,  il  coïncide  avec  le 

second.  La  relation  entre  les  coefficients  angulaires  des  droites  homo- 
logues en  coordonnées  rectangulaires  est  mm'  +  i+c{m  —  m'}=o; 
les  droites  doubles  sont  imaginaires  et  ont  pour  équation  x^  +y^  —  o  ; 
ce  sont  les  asymptotes  du  cercle  a!*  +  a^=r^. 

Ces  deux  '  faisceaux  déterminent  snr  une  droite  quelconque  deux 
systèmes  de  points  bomographiques,  dont  les  points  doubles  sont  ima- 
ginaires. Réciproquement,  lorsque  les  points  doubles  de  deux  systèmes 
de  points  bomographiques  sur  une  même  droite  sont  imaginaires,  on 
peut  obtenir  ces  deux  systèmes  de  points  par  la  rotation  d'un  angle 
constant  autour  de  son  sommet.  Le  mode  de  division  est  défini  par 
les  trois  couples  de  points  {c,  0'),  {i,  <»),  («> ,/),  le  point  e  étant  le  mi- 
lien  de  ïj'  ;  la  perpendiculane  co  à  la  ilioite  lencuntre  le  cercle  décrit 
sur  c'j'  comme  diamètre  en  un  point  0,  i  angle  toc  en  tournant 
autour  du  point  0,  donneia  la  dmsi  n  bomograpbique  proposée 
31!>.  iNvoLunoN.  Considérons  deux  jitèmes  de  po  nt  iiomogra 
phiques  sur  une  même  dioite  Pt    ip\  j  Dm  qup  d  us  jomt   hrmolo 
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gués  a  ot  a'  soient  réciproques,  c'eat-à-dire  que,  si  au  point  a  du  pre- 
mier système  correspond  le  point  a'  dans  le  second,  réciproquement 
au  point  a'  considéré  comme  appartenant  aa  premier  système  corres- 
pond le  point  a  dans  le  second.  11  faudra  que  l'équation  (i)  reste  véri- 
fiée quand  ou  permute  les  valeurs  pai-ticulières  de  a;  et  de  af"  qui  se  rap- 
portent à.  ces  deuï  points,  ce  qui  exige  que  l'on  ait  B  ^G  ;  mais  alors 
tous  les  points  homologues  sont  réciproques  deux  k  deux,  et  l'on  dit 
que  les  points  sont  en  involutioit. 

L'équation 
<7)  Axx'+B(x  +  !e')  +  D=o 

ne  contenant  que  deux  paramètres  arbitraires,  il  suffit  de  deux  couples 
de  points  conjugués  ia,a'),  (6,6'),  pour  définir  rinvolutioû.  Les  deux 
points  i  et  f  coïncident,  et  si  l'on  compte  les  distance»  à  parlir  de  ce 
point  i,  l'équatioa  [7)  se  réduit  à 

(8)  kxx'-[-Q  =  o; 

oa  appelle  ce  point  le  centre  de  l'involution.  Il  y  a  deux  poiuts  doubles 
e  et  f,  réels  ou  imaginaires,  donnés  par  l'équation 

L'équalion  (8)  devient  ainsi  xx'=ie^;  on  en  conclut  que  les  deux 
points  doubles  e  et  ^  sont  conjugués  harmoniques  par  rapport  à  deux 
points  conjugués  quelconques. 

Les  cercles  menés  par  deux  points  fixes  p  et  g  déterminent  sur  une 
droite  une  involution  (fig.  194).  Soit  fie 
point  où  la  droite  pg  rencontre  la 
droite  donnée;  si  l'on  appelle  te  et  as' 
les  distances  de  ce  point  aux  deux  points 
"d'intersection  de  la  sécante  et  de  l'une 
des  circonférences,  on  axx'=^ip.iç[;  le 
Fig.  194.  pointiestdonclecentrederinvolution. 

Les  points  doubles  sont  réels  ou  imaginaires,  suivant  que  le  point  i 
est  situé  en  dehors  des  points  p  et  q,  ou  entre  ces  deux  points.  Dans 
le  premier  cas,  on  obtient  les  points  doubles  en  menant  du  point  i 
une  tangente  à  l'un  des  cercles  et  rabattant  cette  tangente. 

Lorsqu'on  définit  l'involution  sur  une  droite  par  deus  couples  de 
points  conjugués  [a, a'),  [6, 6'),  on  peut  aisément  construire  deux  points 
conjugués  quelconques  ;  par  les  deux  points  a  et  a'  menons  un  nercle, 
par  les  deux  points  6  et  6'  et  un  point  arbitraire  p  du  premier  menons 
un  second  cercle;  ces  doux  cercles  se  coupent  en  un  second  point  g; 
le  cercle  qui  passe  par  les  deux  points  p  et  5  et  un  point  m  de  la  droit* 
déterminera  le  point  conjugue  m'. 
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Considérons  de  même  deax  faisceaux  homo  graphique  s  ajantmëme 
sommet  et  teia  que  deux  droites  homologues  soient  réciproques;  ces 
droites  déterminent  sur  «no  sécante  quelconque  des  points  en  involu- 
tion  ;  toutes  les  droites  homologues  sont  donc  réciproques  deux  à  deux 
et  l'on  dit  que  les  droites  sont  en  involution.  Il  y  a  deux  droites  dou- 
bles réelles  ou  imaginaires;  mais  il  n'existe  rien  d'aualogue  au  centre 
d'inïolutîon. 

Nous  avons  dit  [a"  3i8)  que,  lorsqu'un  angle  constant  tourne  autour 
de  son  sommet,  les  deux  côtés  forment  deux  faisceaux  homographiques. 
Quand  l'angle  est  droit,  il  y  a  réciprocité,  et  par  conséquent  involu- 


tion; les  droites  doubles,  ( 
asymptotes  d'un  cercle. 
Réciproquement,  lorsque 


i  remarqué,  sont  les 


p  une  droite  les  points  doubles  d'une  in- 
volution sont  imaginaires,  on  peut 
olitenir  les  couples  de  points  conju- 
gués par  la  rotation  d'un  cingle  droit 
-  autour  de  son  sommet.  L'involution 
est  définie  par  les  deux  couples  de 
points  conjugués  [i,  co  ),  (a,  «')  ;  sur 
aa'  comme  diamètre  décrivons  un 
Fis-  loâ.  cercle  (flg.  igb)  ;  au  point  i  élevons 

sur  la  droite  une  perpendiculaire  qui  coupera  le  cercle  en  deux  points 
p  et  g  ;  un  cercle  passant  par  les  deux  points  p  et  Q  déterminera  deux 
points  conjugués  m  et  m',  et  l'angle  mpm'  est  droit. 

Les  diamètres  conjugués  d'une  conique  sont  ea  invoïution.  Les 
droites  doubles  sont  réelles  dans  le  cas  de  l'hyperbole,  imaginaires 
dans  !e  cas  de  l'ellipse. 

320.  Théobèuh  1.  Étant  donnés  deux  faiseeauai  homographiques,  te 
lieu  du  point  d'intersection  de  deux  droites  homologues  est  une  conique 
passant  par  les  sommets  des  deux  faisceaux. 

Cherchons  combien  de  points  du  lieu  sont  situés  sur  une  droite 
quelconque  D  ;  les  deux  faisceaux  homo- 
graphiques 0  et  o'  (flg.  196)  déterminent 
sur  cette  droite  deux  systèmes  de  points 

homographiques  (a,«'),(p,p'),  (y, Y^, ; 

•^5  deus  droites  homologues  ae,  o'e,  qui  se 
coupent  sur  la  droite  D,  donnent  un  point 
double  e;  comme  il  n'existe  sur  la  droite 
D  que  deux  points  doubles  e  et  f,  on  en 
conclut  que  cette  droite  ne  rencontre  !e  lieu  qu'en  deux  points,  réels 
ou  imaginaires  ;  ainsi  le  lieu  est  du  second  ordre, 

A  la  droite  o'o  du  second  faisceau  correspond  une  certaine  droite 
M  du  premier;  le  point  d'intersection  vient  en  0,  et  la  droite  op  est 
tangcnt«  en  ce  point.  De  même,  la  courbe  passe  par  le  point  0'  et 
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elle  est  tangente  en  ce  point  à  la  droite  o'g'  du  second  faisceau  linmo- 
logiae  de  la  droite  oo'  du  premier. 

CoROLLAiBE.  Ceci  nous  permet  de  trouver  les  points  où  une  droite 
donnée  D  coupe  une  conique  définie  par  cinq  points  o,  o',  a,  6,  c  ;  si 
l'on  joint  deux  des  points  o  et  o'  aux  trois  autres,  on  a  trois  couples 
de  droites  (ort,  o'a),  [oh,  o'b],  {oc,  o'e),  dÉterminant  deux  faisceaux  Iio- 
mographiques  o  et  o'  ;  le  lieu  du  point  d'intersection  des  droites  ho- 
mologues est  la  conique  passant  par  les  cinq  points  donaés;  les  trois 
couples  de  points  (a,o;'),  {p,p')f  (ïiï')  définissent  la  division  homogra- 
pHque  sur  la  droite  D;  on  trouvera  les  deux  points  doubles  e  et  /"par 
ie  procédé  indiqué  au  a"  3j7. 

Si  la  droite  passe  par  l'un  des  points  donnés,  o  par  exemple,  il  suffit 
de  construire  la  droite  liomologue  dans  le  second  faisceau.  De  niêmfl, 
comme  nous  l'ayons  dit  déjà,  on  obtiendra  la  tangente  en  o,  en  me- 
nant la  droite  op  du  premier  faisceau  homologue  de  la  droite  o'o  du 
second.  On  déterminera  ainsi  autant  de  points  et  autant  de  tangentes 
que  l'on  voudra  de  la  conique  ciiercliéo. 

Heuaequb.  Lorsque  la  droite  oo'  qui  passe  par  les  sommets  se  corres- 
pond à  elle-même  dans  les  deux  faisceaux,  elle  fait  évidemment  partie 
du  lieu  qui  alors  se  compose  de  deux  droites  ;  dans  ce  cas,  le  lieu  du 
point  d'intersection  des  droites  homologues  est,  à  proprement  parler, 
uno  ligne  droite. 
321  TnÉoiiÈME  II.  Étant  donnés  deitx  systèmes  de  points  hmnogra- 
pMques  sur  deux  droites 
fiwesA  et  A',  la  droite  aa', 
qui  joint  detiai  points 
homologues  quelconques, 
enveloppe  une  conique 
tangente  mue  deux  droites 
fitues. 

Gberchons  combien  de 
tangentes  à  l'enveloppe 
[■  passent  par  un  point 
arbitraire  p  du  plan 
[fig,  197);  les  droites jm, 
pa' ,  qui  joignent  le 
j-jg_  197.  ''       point  p  à   deux  points 

homologues,  forment  autour  du  point  p  d'eux  faisceaux  hcmographi- 
qucs  :  lorsque  la  droite  mobile  aa',  dans  une  de  ses  positions  mm , 
passe  par  le  point  p,  elle  devient  une  droite  douLlo  des  deux  faisceaux  ; 
comme  il  n'existe  que  deux  droites  doubles  pm,  pn,  on  en  conclut  que 
pdf  le  point  p  on  no  pont  mener  que  deux  tangentes,  réelles  ou  imagi- 
naires, il  la  courbe  enveloppe;  cette  courbe  est  donc  de  la  seconde 
classe,  et  par  conséquent  du  second  ordre. 

lilloil.    ASALIT.  22 
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Au  poiflt  d'intersection  o  des  deus  droites  fixes  A  et  A'  considéré 
comme  appartenant  à  la  seconde  droito,  correspond  sur  la.  première 
un  point  h  .  la  droite  mobile  vient  en  ok  et  !a  courLe  est  tangpiite  à 
la  droilc  A  ao  point  A.  De  même,  la  courbe  est  tangente  à  la  droite  A' 
au  point  g'  de  cette  droite  homologue  du  point  o  de  la  droite  A. 

Corollaire.  Ceci  nous  permet  de  mener  par  un  point  donné  ji  des  tan- 
gentes h  la  conique  définie  par  einq  tangentes  ;  si  l'on  joint  au  point))  les 
points  où  deux  des  tangentes  A  et  A'  sont  coupées  par  les  trois  autres  B, 
C,  D,  on  a  trois  roupies  de  droites  déterminant  deux  faisceauï  homo- 
graphiques,  dont  les  droites  doubles  sont  les  tangentes  demandées. 

Si  le  point  p  est  situé  sur  l'iine  des  tangentes  données,  A  par 
exemple,  les  points  où  les  tangentes  A  et  A'  sont  coupées  par  les  trois 
autres  B,  C,  D,  définissent  sur  ces  deux  premières  tangentes  deuï 
systèmes  de  points  liomo graphiques  ;  on  cherchera  sur  la  droite  A'  le 
point  p'  homologue  du  point  p  sur  A  ;  la  droite  pp'  sera  tangente  à 
la  conique. 

Le  point  de  contact  de  la  tangente  A  est,  comme  nous  l'avons  dii, 
le  point  de  cette  droite  homologue  du  point  o  de  A'. 

Remarque.  Lorsque  le  point  d'intersection  o  des  doux  droites  fixes 
se  correspond  à  lui-même  sur  les  deux  droites,  dans  la  figure  polaire 
réciproque  la  droite  des  sommets  se  correspondra  à  elle-même  dans 
les  deux  faisceaux;  le  lieu  se  réduisant  dans  ce  cas  à  une  droite,  Teu- 
Teloppe  se  réduit  à  un  point  :  doue  toutes  les  droites,  telles  que  aa', 
passent  par  un  même  point. 

322.  Les  deux  théorèmes  précédents  donnent  naissance  à  un  grand 
nombre  de propriétésremarquables.Nousenindiquerons quelques-unes. 
Par  exemple,  si  deux  angles  constants  tournent  autour  de  leurs 
sommets  de  manière  que  le  point  d'intersection  de  deux  côtés  décrive 
une  droite  flse,  les  deus  autres  côtés  formeront  deux  faisceaux  ho- 
mographiques,  et,  par  conséquent,  le  lieu  de  leur  point  d'intersection 
sera  une  conique  passant  par  les  deux  sommets  fixes. 

De  même  si,  snr  deus  droites  fixes,  à  partir  des  points  où  elles  sont 
rencontrées  par  une  sécante  mobile  menée  par  un  point  fixe,  on  porte, 
dans  un   sens  déterminé,  deus  longueurs  constantes,  il  est  évident 
j,  que  les  extrémités  de' ces  longueurs  for- 

meront deux  systèmes  de  points  homo- 
graphiques,  et  par  conséquent  que  la 
droite  qui  los  joint  enveloppera  une 
conique  tangente  aux  deux  droites  fises. 
Considérons  un  triangle  maa',  dont 
les  trois  côtés  tournent  autour  de  Irois 
points  fixes  o,  o',  p  (lîg.  198),  tandis  que 
deux  sommets  o  et  a'  glissent  sur  deux 
droites  fixes  A  et  A'  ;  les  faisceaux  0  et 
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p  sont  homographiques,  de  même  p  et  o';  donc  les  faisceaui  o  et  o' 
Bonl  homographiques,  et  le  point  m,  troisième  sommet  du  triangle, 
décrit  une  conique  passant  par  les  deux  points  o  et  o'.  Il  est  aisé  de 
voir  que  le  point  d'intersection  cdes  droites  A  et  A' et  les  deui  poinls 
d  et  e,  où  ces  droites  sont  coupées  par  les  droites  po'  et  po,  appar- 
tiennent au  lieu;  de  cette  manière,  la  conique  est  déflnie  par  cinq 
points. 

Lorsque  les  trois  poinls  fixes  o,  o',  p  sont  en  ligne  droite,  la  droite 
00'  se  correspond  a  elle-même  dans  les  deus  faisceaux,  et  le  lieu  du 
sommet  m  est  une  ligne  droite;  c'est  le  problème  que  nous  avons 
traité  au  n°  io5. 

Considérons  de  même  un  triangle  mobile  «6a'  (fig,  ijjg),  dont  les 
trois  sommets  glissent  sur  trois  droites 
fixes  A,  A',  B,  tandis  que  deux  côtés 
ba,  bix'  lourn eut  autour  de  deux  points 
fixes  0  et  o';  le  faisceau  o  détermine 
sur  les  droites  A  et  B  deux  systèmes 
de  points  a  &i  b  homographiques;  de 
même  le  faisceau  o'  détermine  deux 
systèmes  de  points  homographiques 
b  et  il';  donc  les  deux  systèmes  a  et  Fig.  199, 

o'  sont  homographiques,  et  le  troi- 
sième côté  aa'  du  triangle  enveloppe  une  conique  tangente  aux  doux 
droites  A  et  A'.  On  verra  aisément  que  la  droite  oo'  et  les  deux 
droites  o'c  et  oà,  qui  joignent  les  points  o  et  o'  aux  poinls  où  la 
droite  B  coupe  les  droites  A  et  A',  touchent  la  oonique  ;  de  cette 
manière  la  conique  sera  définie  par  cinq  tangentes. 

Lorsque  les  trois  droites  A,  A',  B  passent  par  un  mSme  point,  le 
point  d'intersection  des  droites  A  et  A'  se  correspond  à  lui-même,  et 
l'enveloppe  se  réduit  à  un  point;  donc  la  droite  aa'  passe  par  un 
point  fixe. 

Ce  mode  de  démonstration  s'applique  à  des  polygones  d'un  nombre 
quelconque  de  eûtes.  Ainsi,  lorsque  les  w  côtés  d'un  polygone  tournent 
autour  de  n  points  fixes  et  que  n  —  i  sommets  décrîventdes  droites, 
le  dernier  sommet  décrit  une  conique.  Lorsque  les  n  sommels  d'un 
polygone  décrivent  des  droites,  et  que  «—  i  côtés  tournent  lutoui  de 
points  fixes,  le  dernier  côté  enveloppe  une  conique 

Les  théorèmes  1  et  11  permettent  comme  udus  lavons  vu  de 
construire  une  conique  dé  fin  e  par  cinq  points  ou  emq  tanocates; 
mais  les  théorèmes  de  Pascal  et  de  Brianchon  donnent  les  tonsiruc- 
tions  plus  simples, 

824.  Théorème  III.  Lojsque  dans  l'équation  générale  dim  fatireau 
de  coniaues  assujetties  a  ouatie  conditions  te  vauimètre  aittbatje 
n'entre  qu'au  premier  degré,  ces  comqms  deieimment  sur  une  droitt 
quelconque  des  points  en  mvolutton 


y  Google 


340  LIVRE  III,  CHAPITRE  XI 

Si  l'on  prend  la  droite  pour  axe  des  x,  et  si  dans  l'équation  propo- 
sée on  fait  y  =  o,  on  obtient  une  équation  de  la  forme 

(A  +  kA')  !C'!  +  (B  +  AB')  x  +  [C  +  kC)  =  o, 
k  étant  le  paramètre  arbitraire.  En  appelant  x  et  x'  les  deux  racines, 

x  +  x'     _      X3f      _         c 
**"  *  —  U  —  AB'  ~  0  +  AC  ■"  A  +  kX'  ' 

1.   .1.      jij  ■.     A.'(x  +  x')  +  B'      —A'xx'  +  C 
d.ùlondéd«,t  ^B'-BA'      =    AC'-CA-    ' 

323.  Théoeème  IV.  Les  coniques  qui  passent  par  quatre  points 
donnés  déterminent  sur  une  droite  quelconque  des  points  &n  involuitoii. 

On  sait  (n°  277)  qne  l'équation  des  coniques,  qui  passent  par 
quatre  points  donnés  ^ 

a,  b,  c,  d,  renferme 
un  paramétre  arbi- 
traire au  premier 
degré;  en  vertu  du 
théorème  précédent, 
ces  coniques  déter- 
minent sur  UEe  droite 
quelconque  D  des 
pQints  en  involution 

[flg.  200).  Les  deux  couples  de  droites  fûc,  bd),  (ab,  cd)  donnent  deux 
couples  de  points  conjugués  («,  a'),  (P,  P')  définissant  J'involution. 

CoaoLLAmE.  Les  points  doubles  de  l'involntion  sont  les  points  de 
contact  des  coniques  passant  par  les  quatre  points  donnés  et  tan- 
gentes à  la  droite  D;  comme  il  y  a  deuï  points  doubles,  on  en  con- 
clut qu'ii  y  a  deux  coniques,  réelles  ou  imaginaires,  passant  par  quatre 
points  donnés  et  tangentes  à  une  droite  donnée.  On  déterminera  ces 
points  par  la  construction  indiquée  au  n"  5ja,  et  alors  chacune  dès- 
coniques  sera  définie  par  cinq  points. 

326.  Théorûmb  V.  Les  tangentes  menées  d'un  point  pte.  aux  co- 
niques tangentes  à  quatre  droites  données  sont  en  involution 

Ce  théorème  se  déduit  du  prtcedent,  connu  sous  le  nom  de  théo 
rème  de  DE'iiRCUFS  par  la  méthode  des  polaires  réciproques  Aux 
coniques  tangentes  à  quatre  Iroiles  données  porrespondent  dans  la 
figu  e  [okire  réciproque  des  conques  passant  pir  quatre  pomls 
donnés  aux  leux  tangentes  menées  dun  point  flsi,  p  à  lune  des 
piemières  coniques  les  deuï  points  d  intersection  de  la  droite  P 
polaire  du  point  j  avec  lune  des  secondes  coniques  ces  points 
dinterae  tion  sur  la  dioite  P  étant  en  mvolution  les  laisceaux  les 
tangentes  partant  du  point  p  sont  aussi  en  involufion 

Les  quatre  droites  données  {flg,  201)  forment  un  quadrilatère;  l&- 
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diagonale  «a'  peut  être  considérée  comme  la 
limite  d'une  ellipse  tangente  aux  quatre  droites 
et  dont  le  petit  axe  devient  nul;  les  tangentes 
menées  du  point  p  à  cette  ellipse  réduite  à  son 
grand  axe  aa'  sont  pa  et  pa'.  11  en  est  de  même 
de  la  diagonale  l/b'.  On  a  ainsi  deux  couples 
de  droites  conjuguées  {pa,  pa'),  {pb,  pb')  défl- 
aissant  1  involulion 

CoHOLLiiHE    Loiique  îa  conique  passe  par  le 

point  p,  les  deux  tangentes  pm,  pm    coïncident 

et  forment  une  droite  double,   comme  d  j  a 

deui  droites  doubles  dans  linvolution,  on  en 

conclut  qu'ii  y  a  deux  coniques,  réelles  ou,  tma- 

^'  ginaires,   touchant  quatre  étoiles   données  et 

Fpg.  îoi.  passant  par  un  point  doimé    En  menant  une 

sécante  à  travers  le  faisceau,  et  di^tcrminant  les  points  doubles  sur  !a 

sécante,  on  obtieadra  les  droites  doubles  et  chacune  dos  deux  coniques 

sefa  définie  par  cinq  tangentes. 

327.  THÉORiae  VI.  Le&  coniques  tangentes  à  deuai  droites  données  en 
deux  points  donnés  déterminent  sur  une.  sécante  quelconque  une  invo- 
lution,  dont  l'un  des  points  doubles  est  situé  sur  la  corde  des  contacts. 
Ce  théorème  est  un  cas  particulier  du  théorème  IV.  Supposons  qua 
les  poinlis  a  et  c  coïncident,  ainsi  que  les  points  b  etd  (iig.  aoo);  lei 
deus  di'ûites  ac  et  bd  seront  tangentes  en  a  et  en  6  ;  les  deus  droites  «6 
et  cd  se  confondant,  las  deus  points  conjugués  p  et  p'  se  réunissent 
en  l'un  des  points  doubles  de  l'involution  à  laquelle  appartiennent  les 
couples  do  points  (m,  m.'),  (a,  a). 

CoROLLAiHE.  Ceci  nous  donne  le  moyen  de  construire  une  conique 
passant  par  trois  points  donnés  a,  6,  c,  et  touchant  deus  droîles  don- 
nées A  et  A'  (fig.  aoa). 
Sur  la  sécante  ab  déterminons  les  deus  points  doubles  e  et  /"  de  l'in- 


volution définie  par  les  deus  couples  de  points  (a,  b),  {a,  «').  Sur  U 
sécante  ac  déterminons  de  même  les  deux  points  doubles  e,  et  /",  do 
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l'invûiulion  détinie  par  les  deux  couples  de  points  (a,  e),  (a,,  a,).  La 
corde  des  contacts,  devant  passer  par  l'un  des  deus  points  e  et  /  et  par 
l'un  des  deux  points  e(  et  /",,  coïncidera  avec  l'une  des  quatre  droites 
que  l'on  obtient  enjoignant  ces  points  deux  à  deux  de  toutesles  ma- 
nières possibles.  Je  dis  que  l'une  quelconque  de  ces  quatre  droites, 
par  exemple  efii,  donnera  une  solution  du  probiÈme  :  cette  droite  ee, 
rencontre  les  deux  droites  données  A  et  A'  en  deux  points  m  et  m';  on 
peut  mener  «ne  conique  passant  par  ie  point  a,  et  tangente  aux 
droites  A  et  A'  aux  points  m  et  m'  (n"  280)  ;  cette  conique,  devant  cou- 
per la  sécante  aa  en  un  second  point  conjugué  du  point  a  dans  l'in- 
volntion  délinie  par  le  point  double  e  et  le  couple  de  points  (a,  a'),  pas- 
sera par  le  point  b;  on  démontrera  de  même  qu'elle  passe  par  le 
point  c.  Ainsi  il  y  a  quatre  coniques,  réelles  ou  imaginaires,  passant 
par  trois  points  donnés  et  touchant  deux  droites  données. 

328,  Théorème  Villes  tangentes  menées  d'un  point  fixe  aux  diverses 
coniques  qui  touchent  deuat  droites  données  en  deux  points  donnés,  for- 
ment une  involution  dont  une  droite  double  passe  par  le  point  de  ren- 
tmtre  des  deux  droites  données. 

Ce  tbfSorème  est  un  cas  particulier  du  théorème  V  Sniiposons  que 
les  deux  tangentes  ab  et  a6' coïncident  (fîg,  aoi),  ainsi  que  a'èeta'ù'; 
le»  pomts  a  et  a'  deviennent  les  points  de  contact  des  tangentes  ab  et 
a'b';  les  deux  points  b  et  6'  se  confondant,  les  deux  droites  p6  et  pb' 
se  réunissent  sur  l'une  des  droites  doubles  do  l'involution  à  laquella 
appartiennent  les  deux  couples  de  droites  (pm,  pm'),  [pa,  pa'). 

CoROLLAEiiE.  Ou  BU  dùduit  le  moyen  de  construire  une  conique  pas- 
sant par  deux  points  donnés  a  et  6  et  touchant  trois  droites  données 
0     «in,  pm  et  pn  (lig.  ao3).  Le  point  de  ren- 
contre o  des  tangentes  en  «  et  6,  devant 
être  situé  sur  l'une  des  deux  droites  dou- 
^  blés  de  l'involution  délinie  par  les  deux 
couples  de  droites  (pa,  pb),  {pm,  pn),  et 
sur  l'une  des  deux  droites  doubles  de 
l'involution  définie  par  les  deus  couples 
de  droites  (ma,  mb),  {mn,  mp),  coïncidera 
avoe  l'un  des  quatre  points  d'intersection 
de  ces  droites  doubles  prises  deux  à  deux. 
Je  dis  que  l'un  quelconque  de  ces  quatre 
points,  par  exemple  le  point  0,  donnera 
Fig.  Î03.  une  solution  du  problème  ;  on  peut  dé- 

crire Ufie  conique  tangente  aux  deux  droites  oa  et  ob  aux  points  a  et  6- 
et  à  la  droite  pm  ;  la  seconde  tangente  que  l'on  peut  mener  du  point 
p  à  cette  conique,  devant  être  conjuguée  de  la  droite  pm  dans  l'invo- 
lution définie  par  la  droite  double  j»  et  le  couple  de  droites  (pa,  pb), 
eoineidera  avec  pn;  on  démontrera  de  même  que  la  droite  mn  est 
tangente  à  la  conique.  Ainsi,  il  y  a  quatre  coniques,  réelles  ou  imagi- 
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neires,  passant  pardeux  poiii  Ls  duanùs  et  touchant  trois  droites  donnée», 

329.  ReMARQUE.  Nous  ayons  dit  (n"  a83)  que  l'on  peut  regarder  un 
ftjjer comme  le  point  d'intersection  de  deux  tangentes  ayant  pour  coef- 
Keients  angulaires  dri",  c'est-à-dire  parallèles  aux  asymptotes  d'un  cer- 
cle; donner  un  foyer,  c'est  donc  donner  deux  tangentes  à  la  conique  ; 
ainsi,  parmi  les  coniques  ipii  ont  un  foyer  donné,  i!  y  en  s  une  tangente 
&  trois  droites  données  (n°  aSa),  deme  tangentes  à  deux  droites  données 
et  passant  par  un  point  donné,  quatre  {dont  deux  réelles  et  deux  ima- 
ginaires) tangentes  à  une  droite  donnée  et  passant  par  deux  points 
donnés,  et  cnfm  quatre  passant  par  trois  points  donnés  {o."  260). 

Nous  avons  appris  à  construire  une  conique  satisfaisant  à  cinq  con- 
ditions élémentaires,  points  de  la  courbe  ou  tangentes  ;  quatre  con- 
ditions suffisent  pour  la  détermination  d'une  parabole,  et  l'on  peut 
Kimener  la  question  à  l'une  des  précédentes  par  une  transformation  k 
lîaide  de  la  métliode  des  polaires  réciproques.  Nous  savons  en  effet 
(o"  zqq)  que,  lorsque  le  centre  0  de  la  courbe  directrice  est  situé  sur 
0  coniq  I  0  be  pola're  r'-'proque  eit  une  parabole  et  q  e 
écip    qumtl  bplu-épqd         pbl       t 


tpmqptdéiy  It         t  ID 

é  Syd  pLlp  tpqtptdé 
p  t  par  ptttbtt  dtd  é  ?(p 
bip  t  par  t        ptttht         dt  p  tp 

d  ptttbtd  dttd  éEtçtltgt 
nàl  Lpl  épq        t  tldèt  ]gé 

dans  la  courbe  directrice,  on  aura  la  direction  des  diamètres  de  la  pa- 
rabole, ce  qui  permettra  d'appliquer  immédiatement  auï  données  les 
théorèmes  précédents, 

M.  Chastes  a  imaginé  une  méthode  ingénieuse  pour  étudier  les  pro- 
priétés d'un  système  de  coniques  satisfaisant  à  quatre  conditions  don- 
nées, et  il  a  fait  Toir  que  ces  propriétés  dépendent  de  deux  nombres 
entiers  qu'il  appelle  les  caractéristiques  du  système  ;  ce  sont  les  nom- 
bres des  coniques  du  sy  tè  n  qu  p  nt  p  n  p  ni  d  nné  u  qu 
touchent  une  droite  don         P  mpl     1      dux  tntqus 

du  système  des  coniqu     q     p       nt  pai  quat     p    ut    d  nné       nt 
et  a  ;  celles  du  système  d         nq       q     tuhntjut      d     tes  du 
nées  soni  a  et  I,  celles  du  y  té       d         nq        qu    p       ntpart 
poin'.s  et  qui  touchent  un    dr    t        nt       l  il      du    y  tèn  e  d 

coniques  qui  passent  pa  n  p  nt  t  qui  t  u  h  nt  t  d  t  nt 
4  et  2;  enfin  celles  du    j  tèn      d  V      1      P^    "^  I^  ^  *" 

points  et  qui  touchent  d  ux  d     t        nt  4   t  4 
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330.  Quand  on  étudie  une  courbe  algébrique  défloie  par 
son  équation  F  (a;, y)  =  o,  il  j  a  souvent  avantage  à  consi- 
dérer la  fonction  entière  et  homogène  obtenue  en  remplaçant 

dans  F  (a;,  y)  les  coordonnées  a;  et  y  par  -  ,  -  et  multipliant 

le  résultat  par  une  puissance  convenable  de  s.  On  en  a  des 
exemples  quand  on  cherche  l'équation  de  la  tangente  en  un 
point  de  la  courbe  (n"  291)  ou  les  coordonnées  des  points  de 
contact  des  tangentes  menées  par  un  point  quelconque  du 
plan. 

On  appelle  alors  coordonnées  homogènes  d'un  point  trois 

nombres  a:,  y,  s  tels  que  les  rapports  -  ,  ~  soient  respecti- 
vement égaux  à  l'abscisse  et  à  l'ordonnée  de  ce  point.  Ainsi 


coordonnées  homogènes  9,  2,  i2  0U9?i,  2w,  lan,  n  étant  un 
nombre  quelconque  différent  de  zéro.  Soit  alors  f{x,  y,  z)-=o 
l'équation  d'une  courbe  algébrique  rendue  homogène  par  le 
procédé  que  nous  venons  de  rappeler,  on  dira  que  cette  équa- 
tion est  l'équation  de  la  courbe  en  coordonnées  homogènes. 

Points  à  l'infini.  —  Droùe  de  l'infini.  D'après  la  définition 
précédente,  pour  un  point  quelconque  du  plan  la  troisième 
des  coordonnées  homogènes  z  n'est  jamais  nulle.  On  consi- 
dère cependant  des  systèmes  de  valeurs  de  a;,  y ,  z  dans  les- 
quels la  troisième  variable  z  est  nulle  et  l'on  dit  qu'un  pareil 
système  {x,,  y,,  o)  correspond  à  un  point  à  l'infini  et  que  ce  point 
est  sur  une  courbe  ayant  pour  équation  en  coordonnées  homogènes 
f\x,  y,z)~o  si  ton  a  f[x, ,  y, ,  o)  =  o . 

En  particulier,  dire  que  le  point  à  l'inflni  fa:,,  y,,  0)  est  sur 
la  droite  y:=ax-\-bz,  signifie  que  l'on  a  la  condition  y^:=r<x^. 
On  peut  remarquer,  pour  justifier  cette  expression  de  point 
à  l'infini,  que  l'on  se  trouve  conduit  à  considérer  de  tels 
systèmes  de  valeurs  de  x,  y,  s  quand  on  suppose  qu'un  point 
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s'éloigne  indéfiniment  sur  une  droite  donnée.  Ainsi 
dont  les  coordonnées  homogènes  sont 

x  =  x, — Xa;,,  y^yi—'^!/i,  z  =  i — \ 
et,par  suite,Ies  coordonnées  cartésiennes 

est  sur  la  droite  dont  l'équation  homogène  est 

et  dont  le  coefficient  angulaire  est  a  =— — ^ .  Si  l'on  sup- 
pose que  X  tende  vers  i,  le  point  s'éloigne  indéfiniment  et 
pour  ).  =  1  on  aura  pour  x,  y ,  a  les  valeurs 
x,—x,    ,    y,~yi    ,    o 
vérifiant  la  condition  y  —  ax  =  o. 

Comme  une  équation  homogène  du  premier  degré  en  x,  y,  z 
représente  en  général  une  droite,et  que  les  coordonnées  de 
tous  les  points  à  l'inflni  vérifient  î'équatioû  homogène  du 
premier  degré  s  =  o,  on  dit  que  tous  les  points  à  l'infini  se 
trouvent  sur  une  droite  (droite  de  l'infini)  ayant  pour  équa- 
tion 2:=o.  On  peut  dire  alors  qwe  deux  droites  parallèles 

l/=ax-\-bz    ,    y^ax-\-b'z 
ont  un  point  à  î'infîui  commun  ou  se  coupent  sur  la  droite  de 
l'iiifim,  pour  rappeler  que  les  équations  de  ces  deux  droites 
sont  satisfaites  pour  un  même  système  de  valeurs  de  x,  y,  a 

dans  lequel  z  est  nul.  On  peut  dire  de  même  que  deux  courbes 

f[x,y,z)  =  o  ,^{x,y,z)  =  o 
ont  un  point  à  l'infini  (^i,  ^,,  o)  commun  si  l'on  a 

/(^i,y,-o)=o,  9{xt,yt,  o)  =  o. 
Comme  au  numéro  270,  ou  appelle  point  imaginaire  un  système 
de  valeurs  imaginaires  de  x,  y,  3,  à  condition  qu'on  ne  puisse 
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pas  rendre  x,  y,  z  réels  en  les  divisant  par  une  même  quantité 
imaginaire.  Un  point  imaginaire  à  l'iiifioi  sera  un  point  imagi- 
naire dont  la  coordonnée  z  est  nulle. 

Exemple.  L'équation  générale  d'un  cercle  est  en  coordonnées  car- 
tésiennes rectangulaires  x  et  1/ 

ai^  +  'f  +  ax  +  by  +  c^o, 
donc  en  coordonnées  homogènes 

<e^  +  y''  +  {ax  +  by  +  cz)z  =  o  . 
Cette  équation  est  vérifiée  par  les  deux  ajslÈmes 

x  =  t,  y  =  V  — 1  ,3i  =  o     ;     a;=i,j;==  —  V  —  i,s=o 
et  cela  quels  que  soient  a,b,c.  On  peut  donc  dire  qu'un  cercle  quel- 
conque passe  par  les  points  à  l'inQni,  dont  les  coordonnées  homogènes 
sont{i,  j/— I,  o)  (i,  — /  — I,  o):  ces  deux  points  s'appellent  poimts 


Réciproquement,  toute  courbe  du  second  ordre  qui  passe  par  les 
points  circulaires  à  l'infini  est  un  cercle.  Car  si  l'équation  générale  de 
second  degré 

Ax^  +  sBxy  +  Cl/  2  4-  aUxz  +  nEya  +  Fa'  =  o 
est  Térifiée  par  les  coordonnées  de  ces  deux  points,  on  a 

A  +  aB/^  — C  =  o     ,     A  — 2BV^^  — G  =  o 
d'oi  en  ajoutant  et  retranchant 

A=C     ,    B=o    , 
ce  qui  exprime  que  la  conique  est  un  cercle. 

FORMULES  DE  TRANSFORMATION 

Supposons  que  l'on  fasse  un  changement  de  coordonnées 
et  que  les  formules  de  transformation  pour  les  coordonnées 
cartésiennes  soient 

^''  Y'  =  *-[-p  X  +  çY; 

on  prendra,  pour  les  coordonnées  homogènes,  les  formules 

a/  =  az-{-  mx  -\-  ny 
(a)  ^=^l}z-\-px  -^-qy 

z'=^z. 
Si  le  point  (x,  y,  z)  est  à  distance  finie  (z  différent  de  zéro) 
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ces  formules  sont  en  effet  identiques  aux  formules  (i)  d'après 
la  définition  même  des  coordonnées  homogènes.  Si  au  con- 
traire î  est  nu],  c'est-à-dire  si  le  point  {x,  y,  z)  est  à  l'infini, 
c'est  par  définition  que  l'on  regardera  les  valeurs  x',  ]f,  a' 
données  par  les  formules  (2)  comme  les  nouvelles  coordonnées 
du  même  point;  on  remarquera  que  l'on  a  encore  î'  =  o. 

APPLICATIONS 

Cherchons  l'équation  en  coordonnées  homogènes  de  la 
droite  joignant  les  deux  points  M,  et  Mj  qui  ont  pour  coor- 
données (a;,,  y,,  ï,)  (3?s,  i/s,  îa).  Cette  équation  est 


(3)  :.,     y,     z,         =0; 

I      x,      ^s      ïî       I 

en  effet  l'équation  que  nous  venons  d'écrire  représente  une 
droite,  et  cette  droite  passe  par  les  deux  points,  car  l'équation 
est  évidemment  vérifiée  par  les  coordonnées  des  deux  points. 
On  peut  exprimer,  comme  il  suit,  les  coordonnées  d'un  point 
quelconque  de  la  droite  en  fonction  d'un  paramètre.  Le  déter- 
minant (5)  étant  nul,  il  existe  une  même  relation  linéaire  et 
homogène  entre  les  éléments  des  (rois  colonnes 
A3;+B3:,  +  Cx2=o,  Ai/  +  Bi/,+Ci/a=o,  A2+Bs,-i-Cïa=o. 
Le  coefficient  A  n'est  pas  nul,  car  s'il  était  nul  les  coordonnées 
^1!  ^1'  ^1  seraient  proportionnelles  à  x^,  t/^,  Zj  et  les  deux 
points  Mj,  Ma  coïncideraient  et  ne  détermineraient  plus  une 
droite.  Le  coefficient  A  étant  différent  de  zéro,  on  peut  ré- 
soudre les  relations  ci-dessus  par  rapport  k  x,  y,  z  et  l'on  a 
pour  X,  y,  z  des  expressions  de  la  forme 

X ^  \ix^  -\-vx^ ,  y  =  |j,y,  -j- v^j ,  z  =  [iz,  -|- vîj ; 
réciproquement, quels  que  soient  v  et  [j:  le  point  défini  par  ces 
expressions  appartient  à  la  droite  puisque  ces  expressions 
vérifient  l'équation  (5).  Comme  on  peut  diviser  x,  y,  z  par 
une  même  quantité,  on  pourra  les  diviser  par  j»  et  en  faisant 

-=::>,  on  aura 
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(4)        a^  =  a;,  +  Ua     ,    i/~,,,-\-hj,     ,     s  =  ï,+Xi, 
excepté  pour  le  point  x^,  y^,  z^  qui  correspond  à  ^  =  o. 
Interprétation  de  1,  Si  s,  =  s^  ^=  i  on  a 

on  retombe  sur  des  formules  déjà  établies  (n°  37)  et  on  voit, 
en  appelant  M  le  point  {x,  y,  s),  que 

MM, 
Si  z,  et  Zj  sont  quelconques  mais  non  nuls,  on  pourra  diviser 
r,  y,  z  par  3i  et  poser  \  —  ^\';  il  vient 

^  =  îi  +  i'|     ,     !/=|-|+vg     ,    .=  .+).- 
on  retombe  donc  sur  le  cas  précédent  et  V  est  défiDi  par 
._     ^i 

mm/ 

d'ailleurs  X'  ne  diffère  de  î.  que  par  le  facteur  —  qui  reste 

constant  quand,  laissant  fixes  les  coordonnées  {x^,  y,,  s,) 
{xi,  y%,  Za),  on  imagine  que  le  point  M  se  déplace  par  la  droite. 
On  en  déduit  que  les  deux  points 

x  =  Xi-\-  Xa^j  x'  z=x^  —  IXj 

(M)    ï  =  J,+Jj,        (MO    J'  =  ï.-lj, 

z^z^-{-Xz^  s' =  3,  — î.3j 

sont  conjugués  harmoniques  par  rapport  aux  deux  points 
donnés.  On  vérifiera  aisément  que  ce  résultat  subsiste  si 
l'une  des  deux  quantités  ïi  ou  sj,  par  exemple  sj.tend  vers 
zéro.  Alors  le  point  M  j  devient  un  point  à  l'infini  et  le  point  M[ 
est  le  milieu  du  segment  déterminé  par  les  points  M  et  M'  : 
on  peut  donc  encore  dire  que  les  points  MM'  sont  conjugués 
harmoniques  par  rapport  aux  points  M,  et  Mj,  Si  les  deux 
points  M,  M,  sont  à  l'infini,  s,=;ïj  =  o  on  convient  de  dire 
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encore  que  les  deux  points  M  el  M'  qui  sont  aassi  à  l'infîni, 
sont  conjugués  harmoniques  par  rapport  à  M,  et  Mj. 

Problème.      Polaire  d'un  point  M,  (.r,,  y,,  s,)  par  rapport 
à  une  conique 

f{x,  y,  z)  =  Az'  4-  Q.Bxi/  +  Cf  +  ■iX>xz  -\-  -lEyz  +  Fz^  ~  o. 
Soit  M  {x,  y,  z)  un  point  de  la  polaire  :  les  coordonnées  d'un 
point  quelconque  de  la  droite  M,M  seront 

3:,-\-'kx    ,    y,+>.y    ,    ï, +  '>ï 
et  les  valeurs  qu'il  faut  donner  à  ^  pour  obtenir  les  coordonnées 
des  points  où  la  droite  MjM  coupe  la  conique,  sont  racines 
de  l'équation  du  second  degré 

f{x,-ir}^    ,    y,  +  ly     ,    3.  +  X3)  =  o, 

Soient  >.'  et  V  les  racines  de  cette  équation  :  les  coordonnées 

des  points  M',  M"  où  la  droite  MMj  coupe  la  conique  seront 

(M')    z,+X'x    ,    y,-\-).-y    ,    z,-\-rz 

(M")    X, +X"a:    ,    y, +V'!/    ,    s, +  î."2; 

comme  !o  point  M  est  supposé  un  point  de  la  polaire,  les 

points  M'  et  M'  sont  conjugués  harmoniques  par  rapport 

à  M,  et  M.  Pour  cela  il  faut  et  il  suffit  que 

'>"  =  —  )>'    ,     V  +  X"  =  o 

c'est-à-dire 

Cette  équation  étant  satisfaite  par  les  coordonnées  d'un  point 
quelconque  do  la  polaire  est  l'équation  de  la  polaire.  On  peut 
récrire  aussi 

{5)'  x,r.+yj;+z,r.=o. 

Si  le  point  M,  est  à  l'infini,  s,  =  o  ;  la  polaire  do  ce  point  est 

alors  le  lieu  des  milieux  des  cordes  de  coefficient  aneuiaire  — 

c'est-à-direlediamètre  conjugué  de  la  direction  xy,  — yx^  =o; 
l'équation  de  ce  diamètre  est  donc 
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commâ  on  l'a  trouvé  précédemment. 

Coordonnées  homogènes  d'une  droite.  On  appelle  coordonnées 
homogènes  d'une  droite  ayant  pour  équation 

ux -\- Vf/ ^- wz  ^  0 
les  coefficients  m,  v,  w  de  cette  équation.  Ainsi,  l'axe  des  x  a 
pour  coordonnées  m  =  o,  îj^o,  w:=o;  la  droite  de  rinflni 
a  pour  coordonnées  m  =  o,  v  =  o  ,  w^o. 

D'après  cela  une  équation  liaéaire  et  homogène  entre  u,v,  w 

au -\- bi) -\- cw  =  o 

exprime  que  la  droite  (m,  d,  w)  passe  par  le  point  dont  les 

coordonnées   homogènes  sont  a,   b,   e;  c'est  l'équation  de 

ce  point. 

L'équation  tangentielle  d'une  courbe  est  la  condition  que 
doivent  remplir  les  coordonnées  u,  v,  w  pour  que  la  droite  de 
coordonnées  m,  d,  w  soit  tangente  à  la  courbe;  cette  équation 
tangentielle  sera  homogène  en  w,  v,  w.  Ainsi,  l'on  a  l'équation 
tangentielle  d'un  cercle  dont  le  rayon  est  R  et  dont  le  centre 
a  pour  coordonnées  a,  h,  i,  en  exprimant  que  la  distance  du 
centre  à  la  droite  «,  v,  w  est  R;  ce  qui  donne  l'équation 
homogène 

(ua  -{~vb-{-  wy  —  R^(m^  +  y')  =  o. 
L'éqwation  tangentielle  de  la  conique 

f\x,  y,  z)  =  kx'  -I-  2B:cy  +  Cy-'  +  aDxî  +  ^Eyz  +  Fï^  -  o 
est 

aw*  +  2bu(j  -f"  Ce'  +  adww  -|-  aeiîîo  -f-  fw'  ^  o. 
Si  ï=^  0,1a  courbe  est  une  parabole  et  l'équation  tangentielle 
est  vérifiée  par  les  coordonnées  m=^o,  v=^ii,  w^o  de  la 
droite  de  l'infini  :  c'est  ce  que  l'on  exprime  en  disant  qu'une 
parabole  est  tangente  à  la  droite  de  l'infini. 

Soient  (m,,  i',,  «),),  (mj,  Uj,  w%)  les  coordonnées  de  deux 
droites  distinctes;  l'équation  de  leur  point  d'intersection 
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Les  coordonnées  m,  v,  w  d'une  droite  quelconque  D  passant 
par  ce  point  peuvent  s'écrire 

(D)    M  =  M,  +  >.M2     ,     v^v,-\-lVi     ,    M)  =  M>, +  i«ia  ; 
on  démontrera  ces  formules  comme  les  formules  (4)-  Si  l'on 
change  ),  de  signe,  on  obtient  les  coordonnées  d'une  deuxième 
droite 

(D*)     m'^m, — Im,     ,     v'^V,  —  Xiia     ,     w'  =  1C^ — Iw^ 
qui  est  conjuguée  harmonique  de  la  première  par  rapport 
aux  droites  données  :  en  effet  l'équation  de  la  droite  D  est 

ux-^vy-\-v;z  =  u,x-\-  v,y  -\-  w,z  +  l{u^x  +  v^y  +  w^z)  =  o 
et  celle  de  D'  est  de  même 

«1^  +  ^>y  +  «'.s  —  ^  («s'^  -1-  î's?  +  î"!^)  =  0 
ce  qui  démontre  le  théorème  {n»  69). 

ExEiiciGE.  Démontrer  que  le  pôle  de  la  droite  (ui,  \„  Wi)  par  rapport 
à  la  courbe  de  seconde  classe  qui  apour  équation  tatigentielUf  (u,t,w)  —  o 
est  donné  par  l'équation 

OU  Tli  K  +  '^if''  +  "Wl  T"  =  O- 

COORDONNÉES  TRILINÉMRES 

331.  Béfînition.  Considérons  les  trois  équations  linéaires 

^  =  ax-^by->rcz 

(6)  f,=o:x-\-b'y-{-cz 

f=a"x-\-¥y-\-c"z 

où  le  déterminant 


est  différent  de  zéro.  Ces  équations  font  correspondre  à  tout 
système  de  valeurs  de  x,  y,  z  un  système  unique  de  valeur» 
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de»,  p,  yet,récipi'oquement,à  tout  système  de  valeurs  de  a,  S.  y 

un  système  unique  de  valeurs  de  x,  y,  z. 

Si  X,  y,  z  sont  les  coordonnées  homogènes  d'un  point  du 
plan,  on  voit  ainsi  qu'à  tout  système  de  valeurs  de  a,  p,  y  non 
nulles  toutes  trois,  correspond  un  point  M  bien  déterminé  et 
à  tout  point  M  du  plan  correspond  un  système  unique  de 
valeurs  de  a,  p,  y,  à  condition  de  ne  pas  regarder  comme 
différents  des  systèmes  tels  que  a,  %  y,  et  pa,  pp,  py. 

Les  quantités  a,  p,  y  seront  appelées  coordonnées  trili- 
néaires  du  point  M  par  rapport  au  triangle  de  référence  dont 
les  côtés  ont  pour  équatioDS 

ax-\-by-^cz  =  o    ,    a'x-]^  b'y  -f  e'î  =  o , 
a"x-{-b''y-{-c"z=zo. 

Interprétation  géométrique.  Si  l'on  prend  zi=.\,  les  coor- 
données trilinéaires  a,  p,  y  sont  égales  aux  distances  du 
point  M  aux  trois  côtés  du  triangle  de  référence  multiplides 
par  des  facteurs  qui  restent  fixes  au  signe  près  quand  le 
point  M  varie.  Kn  particulier,  si  l'on  prend  les  équations 

a  :=  —  (iE  cos  a  4"  y  sin  a  — p  z) 

[•jj  ^  =^  —  (x  cos  6  -|-  î/  sin  fi  —  q  z) 

Y  =  —  (3:  cos  c  +  y  sin  c  —  î-  z) 

et  si  l'on  suppose  l'origine  des  coordonnées  cartésiennes  à 
l'intérieur  du  triangle,  on  voit  que,  pour  e=  1,  a,  p,  y  sont 
égaux  aux  distances  du  point  M  aux  côtés  affectées  de  signes 
convenables.  Ce  signe  est  +  pour  un  côté  ÂB  du  triangle  de 
référence  quand  le  point  considéré  M  et  le  sommet  G  opposé 
à  AE  sont  situés  d'un  même  côté  de  AB;  il  est  —  dans  le 
cas  contraire. 

Pour  obtenir  en  coordonnées  trilinéaires  l'équation  d'une 
courbe  donnée  en  coordonnées  homogènes  f{x,  y,  z)=^o  ,  on 
remplacera  x,  y,  s  par  los  expressions  obtenues  en  résolvant 
les  équations  (6)  par  rapport  à  x,  y,  a.  Les  valeurs  obtenues 
pour  X,  y,  z  étant  linéaires  et  homogènes  en  a,  ^,  y,  la  uou- 
veile  équation  F  (a,  j3,  y)  =  o  sera  homogène  en  «,  p,  y  et  de 
mSme  degré  que  f.  Inversement  si  l'on  donne  une  équation 
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en  coordonnées  trilinéaîres  F  {«,  p,  y)  =  o ,  il  suffira  d'y  rem- 
p/acer  a,  p,  y  par  les  expressions  (6)  pour  avoir  i'éqijation  de 
la  courbe  on  coordonnées  homogènes. 
Soit  par  exemple 

f{x,y,z)  :=ux  ~\-  vy  -\-  wz  =  f) 
l'équation  d'une  droite  en  coordonnées  homogènes;  si  l'on 
fait  la  substitution  précédente,  on  aura,  pour  cette  même 
droite  l'équation 

On  repassera  à  l'équation  /"en  remplaçant  a,  p,  y  par  leurs 
valeurs  (6).  On  voit  ainsi  que 

(8)  v=6U  +  6'V  +  A"W 

w  =  cU  +  c'V  +  e"W. 
Les  coefficients  U,  V,  W  de  l'équation  F  s'appellent  coor- 
données tangentielles  de  la  droite  dans  le  nouveau  système  : 
les  équations  (8)  expriment  les  coordonnées  tangontielles 
homogènes  [u,  v,  w)  en  fonction  des  nouvelles  (U,  V,  W)  e( 
inversement.  Elles  permettront  de  transformer  toute  équa- 
tion tangentielle  homogène  Bnu,v,w  ,  ç  {u,  ji,  w)  =  o,  en  uu? 
autre  de  même  degré  *  (U,  V,  W)  =:  o  et  inversement. 

Équation  de  la  droite  de  V  infini  en  coordonnées  trilinéaires.  On 
a  appelé  coordonnées  d'un  point  à  l'infini  un  système  de 
valeurs  [x,  y,  z)  dans  lequel  z  est  nul.  Si  l'on  résout  les  for- 
mules (6)  par  rapport  à  z  et  si  l'on  égale  à  zéro  l'expression 
linéaire  homogène  en  «,  p,  y  obtenue  pour  z,  on  a  une  condi- 
tion que  l'on  appelle  équation  de  la  droite  de  l'infini.  En  par- 
ticulier, des  équations  ij)  on  tire 

îD  =  a  sin  (6  —  c)  -j-  p  sin  (c  —  a)  -|-  y  sin  {a  — h), 
D  étant  un  facteur  constant  :  et  l'on  obtient  pour  l'équation 
de  la  droite  de  l'infini 

«sin  A-l-^sinC  +  y  sinC  =  o 
où  A,  B,  C  sont  les  angles  du  triangle  de  référence. 

Équation  de  la  droite  passant  par  deux  points.  Soient  deux 

GÉOII.   ANAJ.VT,  23 
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points  M,  et  Mj  ayant  pour  coordonnées  trilinéaires  (a,,  p,,  y,) 
(«s-Ps-rs)'  l'équation  de  la  droite  joignant  ces  deux  points  est 


Les  coordonnées  d'un  point  M  de  la  droite  s'exprimeront, 
par  les  formules 

(M)     a  =  «,-|-Xai     ,     p  =  p,+?.,e,     ,     r  =  y,+^rî 
où  X  a  la  mémo  signification  que  dans  les  formules  (4) .  En 
effet,  appelons  (x^,  y„  z,)  (Xi,  yt,  ïs)  {x,  y,  s)  les  coordonnées 
homogènes  des  points  M„  Ms,  M.  On  a  d'après  (6) 

comme  xz=x^-\•\x^,  ...,  ..., 

on  a  aussi  «=:aj  +>.Ha  et  de  même  pour  p  et  y-  H  résulte  de 

là  que  le  point  M'  de  coordonnées 

(M')    »,-Xa,    ,    p, -Àp,    ,    y,-Xt, 
est  conjugué  harmonique  de  M  par  rapport  au  segment  M.Mj. 

On  peut  en  conclure,  par  le  même  calcul  que  précédem- 
ment (éq.  5),  que  la  polaire  du  point  («,,  p^,  f,)  par  rapport  à 
une  conique 

F  (a,p,T)  =  A«^  + A'p*  4- AV  +  aBpy  4- 2BVa  + 2B"ap  =o 
a  pour  équation 

«>F„  +  p.Fp  +  r.F:f  =  o    ou    aF„^+pFp^  +  YF:,,=o. 

Tangente  en  coordonnées  trilinéaires.  Soit  F  (a,  p,  y)  =  o  l'équa 
tion  d'une  courbe  et  «,,  p,,  t,  un  point  pris  sur  la  courbe 
ayant  pour  coordonnées  homogènes  x^,y^,z^.  En  remplaçant 
a,  p,  f  par  leurs  expressions  (0)  on  aura  l'équation  de  la 
courbe  en  coordonnées  homogènes  :  par  cette  substitution 
F  (n,  p,  t)  se  transforme  identiquement  en  f{x,  y,  z)  premier 
membre  de  l'équation  de  la  courbe  en  coordonnées  homch- 
gènes.  L'équation  de  !a  tangente  au  point  x^,  y,,  z,,  est 
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or  l'identité 

«i,j,.)  =  F(.,p,-,) 
donnecD  vertu  des  équations  (6), 

/•,,  =  oF._  +  <i'Fii, +a-F,^ 
^,_  =  *F., +  4'Fp^  +  4"F,, 
C='K,  +  ''Ff[  +  c-F',[, 
d'où 

<  +sr„+'r,=  «F., + pFj,, + yf,,  . 

L'équation  de  la  tangente  du  point  «,,  Pi,  y,  est  donc 

Les  coordonnées  tangentielles  de  cette  tangente  sont 
données  par  les  équations 

f  étant  une  constante  différente  de  zéro. 
0(1  démontrera  de  même  que  : 

i")  L'équation  du  point  d'intersection  de  deux  droites  D, 
et  1)2  de  coordonnées  (U.,  V,,  W,)  et  (U^,  Vi,  W,)  est 
1    U      V      W      ] 

U,    V,    W,       =0; 
I     U3     Va     "W5     I 
3")  Les  coordonnées  d'une  droite  quelconque  D  passant  par 
ce  point  sont 

(D)     U-zzU.+XU,     ,     V  =  V,+AV,     ,     "W  =  "W,+XWa; 
S")  La  droite  D"  dont  les  coordonnées  sont 

(D')    U, -XU,    ,    V.  — Wa    ,    W,-XWï 
est  conjuguée  harmonique  de  D  par  rapport  aux  deux  droites 
D,  etDs; 

4°)  Si  U,  V,  "W,  sont  les  coordonnées  d'une  tangente  à  la 
courbe  qui  a  pour  équation  tangentielle  *  (U,  V,  W)  =û, 
l'équation  du  point  de  contact  est 

U*'u,  +  V<1»V,  +  W*'w,  =  0 
et  les  coordonnées  de  ce  point  sont  données  pour  les  formules 
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Voici  quelques  applications  bien  simples  des  considérations 


KïEjfpLE  I.  Former  l'équation  générale  des  coniques  conjuguées  par 
rapport  «w  triangle  de  référence. 

Soit 

F  («,  p,  ï)  =  Aa=  +  A'pï  +  AV  +  alipï  +  sB'ya  -f-  aO'V.p  =  o 
l'éqiiaîion   d'une  telle   conique.  La  polaire  de  chaque  sommet  du 
triangle  de  déférence  par  rapport  k  cette  conique  doit  Élre  le  côté 
opposé.  La  polaire  du  point  («„  p,,  f,)  étant 

B,  f;  +  p,  F^  +  ï,  f:^  =  o , 

celladusommetdu  triangle  quia  pour  coordonnées  ïi  —  o,  p,  =  o.yi  ^o 
est 

i-F'  =E'«  +  Dp  +  A"ï  =  o 

ce  ttepolaîre  devant  coïncider  aveclecôté  opposé  f^^o,  il  faut  B=^B'=o. 
Oa  trouvera  de  mSrae  B"  =  o  et  l'on  aura  pour  l'équation  demandée 
A«5  +  A.T  +  A'ï^  =  o. 
L'équation  tangenlielle  de  ces  mêmes  coniques  est 


Il  faut  remarquer  que,  dans  ces  formules,  oa  peut  supposer  que 
i'un  des  sommets  ou  l'un  des  côtés  du  trlaagle  de  référence  est  4 
l'infini. 

Équation  générale  des  coniques  inscrites  dans  le  triangle  de  réfé- 
rence. —  La  courbe  la  plus  générale  de  seconde  classe  est  représentée 
en  coordonnées  tangenlielles  par  l'équation 

AU=  +  A'V3  +  À!'W^  +  aBVW  +  aB'WU  +  aB'UV^  o  ; 
en  exprimant  que  cette  courbe  est  tangente  aux  trois  côtés  du  triangle 
de  référence  qui  ont  pour  coordonnées  respectives. 

V=:oetW^o,  W^oetU  =  o,  U  =  oetV^o, 
on  trouve  A  =  A'=  A"  ~  o.  L'équation  tangenlielle  des  coniques  con- 
est  donc 

BVW-l-B'WU  +  B''UV  =  o. 

coordonnées  trilinéaires  elle  est 
o      B"    B'    « 


Quant  à.  l'équafio 


B'     B 


B     p 


yGoosle 


COORDONNEES  TRILINÊAIRES.  337 

ou         B=«=  +  B'sp»  +  B"^ï=  —  3WB"?y  —  aBB^i^iY  —  aBB'«[i  ^  o, 

Équation  générale    des   C07tiqiiBs    insenies    dam    wi  qiuidriUilere. 
Soient,  en  coordonnées  homogènes, 
P  =  lx-t-l'y  +  l''z  =  o,Q  =  mx  +  m'y  +  m"i(.  =  o,R==}iX  +  7i'y+it~z=o, 

S  =  kx  +  k'y  +  k"z  =  o 
les  équations  des  quatre  côtés  du  quadrilatère.  On  pourra  toujours 
trouver  trois  fonctions  linéaires  liomogènes 

a  =  ax  +  a'y  +  a%,  ^  =  bx+  b'y  4-  i's ,  f=:cx  +  c'y  +  0°% 
et  quatre  constantes  p,  q,  r,  s  de  telle  façon  que  l'on  ait  ideutique- 

pP  =  «+p-hï    ,    îQ  =  «-p-ï, 
*''  i-R  =  «  — p  +  ï         îS=o  +  1î-ï; 

l'identification  des  deux  membres  de  ces  identités  fournira  douze 
Équations  homogènes  du  premier  degré  entre  les  treize  constantes 
inconnues 

(!,((', (1°    ;     b,b',ti"    ,     e,c',<f    ;    i>,q,Tt^- 
L'on  peut  simplifier  le  calcul  comme  il  suif.  L'on  tire  immédiatement 
des  identités  (1)  la  suivante, 
(a)  pP  +  çQ-!-R~sS  =  o 

qui  déterminera  p,  q,  r,  s  ou  plutôt  les  rapports  de  ces  quatre  cons- 
tantes à  l'une  d'elles.  Les  constantes  p,  q,  r,  s  étant  ainsi  dctermi- 
nées,  l'une  des  identités  (1)  est  une  conséquence  des  trois  aulres  ;  l'on 
en  tirera 

sp  —  pV^rn—sS,  — îQ 
s-i=:pP  —  sS  =rR  — îQ, 
les  fonctions  «,  p,  y  sont  donc  connues  ;  les  deux  expressions  trouvées 
pour  chacune  de  ces  fonctions  linéaires  sont  identiques  en  vertu  de 
l'idenlilé  (a).  Les  trois  droites  «=:o,p=^o,  y=^o  sont  les  diagonales 
du  quadrilatère  complet  donné.  En  effet,  3'équalion  de  la  droite  a  =  o 
peut  s'écrire  sous  les  deux  formes 

pV  +  gQ  =  o     ,     rR  +  s&-o\ 
la  première  montre  que  .cette  droite  passe  par  le  sommet  du  quadri- 
latère situé  à  l'intersection  des  cfltés  P  =  o,  Q  =  o,  et  la  seconde 
qu'elle  passe  par  le  sommet  opposé  R^:  o,  S;=o. 

Ainsi,  en  prenant  pour  triangle  de  référence  le  triangle  formé  par 
les  trois  diagonales  d'un  quadrilatère  complet,  on  pourra  mettre  les 
équations  des  ciîlés  du  quadrilatère  sous  la  forme 

LesommetP  — oQ  =  oapour coordonnées  tnlinéaireS5;  =  op  +  f  =  o 
et  le  EOT.met  opposé  R  =  o,  S  =  oa  pour  coordonnées  trilinéaires 
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B  — o,  p  =  ï.  Le  premier  de  ces  poinU  a  pour  équation  tangenlielle 
V  +  W  =  o  elle  second  V  —  W  =  o  :  l'ensemble  de  ces  deux  sommets 
opposés  est  donc  représenté  par  l'équation  tangeatielle  V^  — W'  =  o. 
De  même  l'ensemble  des  deux  sommets  opposés  P^o,  S  =  o  et 
Q  —  o,R  :=  o  est  représenté  par  l'équation  tangenlielle  U'  —  'S"'  =  i>. 
L'équation  tangentiello  générale  des  coniques  incrites  dans  le  quadri- 
latère est  donc  (N"  3o7,  Ex.  II) 

Vs  — ws  +  ï{Uï  — Vi)  =  o 
ou  XU'  +  (i  —  J)  V=  —  W^  =  o. 

L'équation  de  ces  mêmes  coniques  en  coordonnées  Irilinéaires  est 


Remarque.  En  faisant  en  parliculior 


on  a  l'équation 


des  coniques  homofocales. 

ExF.MPi.G  II.  Considérons  deux  triangles  polaires  réciproques  par 
rapport  à  une  conique  donnée  ;  afin  de  simplifier  prenons  les  côtés  de 
l'un  des  triangles  comme  lignes  de  repère  servant  k  la  définiition  des 
nouvelles  coordonnées,  et  soit 

/;(»,  P,  y)  =  i  (A«=  +  AT  +  A'y^  +  sBpï  +  aB'ï«  +  sB'^P)  =  o 

l'équation  de  la  conique.  La  polaire  d'un  point  quelconque  («',  p',  y'} 
a  pour  équation  a'/^  +  P'fé  -H  Yfl,  =  "■  ^'^  particulier,  les  polaires  des 
trois  sommets  (P'  =  o,  y' =  o),  (-^'=0,  «'  — o),  {i'  =  o,  p'  =  o)  du 
triangle  sont  représentées  par  les  équations 

f;  =  A«  +  B"p  +  B'r  =  o, /||-ff«+A'p  +  Bï  =  o,  ^^  =  ff«+Bp4-A"ï  =  o. 
Ces  polaires  sont  les  côtés  du  second  triangle.  Les  coordonnées  du 
point  d'intersection  des  deux  cités  correspondants  a  — Oj  f^  —  o  véri- 

a  y 

flent  les  équations  a  =  o ,  B"?  +  B'-f  =  o ,  ou  «  —  0,  -  +  i  —  o  ;  ce 

a        a        V 
point  est  situé  sur  la  droite  «  +  îr.  +  ttï  =  <>  >  ^^  '^  ^"^  ^^*  **^  même 

des  deux  autres.  Ainsi  les  trois  points  de  rencontre  des  côtés  corres- 
pondants de  deux  triangles  polaires  réciproques  sont  en  ligne  droite. 

Un  sommet  du  second  triangle  est  donné  par  les  deus  équations 
f^=o,  fs  =  o,  la  droite  B/"^  =  B'/'â  passe  par  ce  point;  comme  l'équa- 
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tion  ne  contient  plus  la  lettre  y,  cette  droite  passe  évidemment  par 
le  sommet  {«  =  o,  p  =  o)  du  premier  triangle.  Les  droites  qui  joignent 
les  sommets  correspondants  étant  représentées  par  les  équations 
B/'^  =  B'/'9  =  BY',  on  en  conclut  que  ces  trou  droites  passent  par  un 
même  point. 

Exemple  III.  Un  triangle  abc  est  inscrit  dans  une  conique  ;  deux  de 
ses  eûtes  ab  et  ac  tournent  au-  o, 

tour  de  deux  points  fises  p  et  q 
(Cg.  ao5),  trouver  l'enveloppe 
du  troisième  côté  be.  Soient  y 
=  o,  l'équation  de  la  droite  pq, 
a^o  et  p=:o  celles  des  tan- 
gentes auï  points  d  et  e  où 
cette  droite rencontrelacourbe; 
l'équation  de  la  conique 
de  la  forme  «?  —  •]■'=:  o.  un 
peut  regarder  les  points  p  et  3 
comme  les  points  oïl  la  droite 
Y  :=  0  est  coupée  par  deux  droi- 
tes a  -I-  pp  =  0  ,  «  -i-  ?p  =  o, 

qui  passent  par  le  point  d'intersection  0  des  tangentes  en  d  et  e.  Un 
point  quelconque  a  de  la  courbe  peut  être  déterminé  par  l'intersec- 
tion de  deux  droites  a— oy  =  o,  p  — ï  =  o  passant  par  les  points  d 

et  6,  a  étant  un  paramètre  arbitraire  qui  définit  la  position  du  point  a 
sur  la  courbe.  En  attribuant  à  ce  paramètre  une  autre  valeur  b,  on 
obtient  un  autre  point  b.  Une  droite  quelconque  passant  par  le  point  a 

a  une  étination  de  la  forme  a  —  a-f  +  k  (p  — -)  =0;  pour  qu'elle 
passepar  lepoint  b  qui  est  représenté  par  les  deux  équations  a—bi=o, 
p— ï=;o,  il  faut  faire  k  =  ab;  ainsi  la  droite  qui  joint  deux  points 
quelconques  a  et  b  delà  courbe  a  pour  équation  a  +  ab^~{a+  i)  y^^o. 
Cela  posé,  soient  a,  b,  c  les  valeurs  du  paramètre  pour  les  trois 
sommets  a,  b,  c  du  iriangle;  le  cûté  ab  passant  par  le  point  p,  on  a 
ab-=p;  le  câté  ac  passant  par  le  point  9,  on  a  de  même  ac  =  q;  le 
côté  bc  a  pour  équation  «  -}-  ic?  —  (6  4-  c)  y  =  o  ;  si  l'on  remplace  b 
et  c  par  leurs  valeurs  "  et  ',  l'équation  devient 

a'«-Hp?3-(/i-i-î)0Y  =  o. 
Si  entre  cette  équation  et  l'équation 
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iiat-{p  +  q)Tt^a, 
que  l'on  oblient  en  égalant  à.  zéro  la  dérivée  par  rapport  à  a,  on  éli- 
mine le  paramètre  variable  a,  on  a  l'équation  de  l'enveloppe  de  la 
droite  bc 

Apq       ' 

Cette  enveloppe  est  une  conique  qui  touche  la  première  aux  points  i 
et  B. 

Les  coordonnées  tangentidles  U,  V,  W  de  la  droite  mobile  soiit 
données  par  les  équations  : 

l'élimination  de  a  et  p  donne  pour  l'équation  tangentielle  de  "obvê- 
loppc  UV  (p  +  ç)*  —  W Vî  =  o- 

Si  l'on  mène  Ifis  tangentes  à  la  conique  proposée  aux  points  a,  b,  e, 
on  forme  un  triangle  circonscrit  a'b'c',  dont  les  deux  sommets  h'  et  <f 
glissent  sur  deus  droites  fixes  P  et  Q,  polaires  des  points  p  et  ?;  la 
courbe  décrite  par  Je  sommet  a',  pôle  de  la  droite  bc,  est  la  polaire 
réciproque  de  l'enveloppe;  c'est  doue  aussi  une  conique  doublement 
tangente  à  la  première  suivant  la  ligne  de. 

EXERCICES. 

I.  Les  huit  points  de  contact  des  tangentes  communes  àdeus  coni- 
ques données  sont  situés  sur  une  mSme  conique. 

a.  Un  triangle  est  inscrit  dans  une  conique,  deux  côtés  passent  par 
deux  points  fixes  ou  roulent  sur  deux  coniques  doublement  tangentes 
â  la  première,  l'enveloppe  du  troisième  côté  est  une  conique,  —  Théo- 
rème corrélatif. 

3.  Un  polygone  de«  côtés  est  inscrit  dans  une  conique;  n —  i  côtés 
roulent  sur  des  coniques  doublement  tangentes  à  la  première;  l'en- 
veloppe du  n"  côté  est  une  conique.  —  Théorème  corrélatif. 

4-  Étant  données  deux  coniques  S  et  S',  et  deux  tangentes  à  la  co- 
nique S',  les  six  droites  qui  joignent  deux  à  deux  les  quatre  points  où 
ces  tangentes  coupent  la  conique  S  sont  deux  à  deux  tangentes  à  une 
même  conique  passant  par  les  points  d'intersection  des  coniques  S  et 
S'.  —  Théorème  corrélatif. 

5.  Étant  données  trois  coniques  ayant  quatre  points  communSj  un 
triangle  inscrit  dans  l'une  d'elles  a  deux  de  ses  côtés  tangents  respec- 
tivement aux  deux  autres,  le  troisième  côté  enveloppe  une  conique. 
—  Théorème  corrélatif. 

6.  Étant  données  n  coniques  ayant  quatre  points  communs,  un 
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polygone  de  n  eûtes  inscrit  dans  l'une  d'elles  a  w  —  i  de  ses  eûtes 
tangents  respectheiuent  aux  autres,  le  n'  cûté  enveloppe  une  conique. 
—  Théorème  corrélatif. 

7  .Un  polygone,  dans  une,  de  ses  posilions,  est  inscrit  à  une  conique 
et  circonscrit  à  une  autre  conique;  si  l'on  fait  mouvoir  les  sommets 
sur  la  première  conique,  de  manière  que  n  —  i  côté  restent  tangents 
à  la  seconde,  le  m°  côté  realera  constamment  tangent  à  celte  seconde 
conique. 

Dana  les  théorèmes  4,  5,  6  et  7,  on  peut  remplacer  les  coniques  qui 
ont  quatre  points  communs  par  des  coniques  homotlié tiques  ayant 
deux  points  communs,  et  en  particulier  par  des  cercles  ayant  doux  à 
deux  ]o  même  axe  radical. 

3.  L'enveloppe  des  droites  qui  coupent  deu£  coniques  données  sui- 
vant quatre  points  en  proportion  harmonique  est  une  conique.  — 
Théorènae  corrélatif. 

Si  les  deux  coniques  ont  pour  équations  ea  coordonnées  Irilinéaires 
„2 -1- p2  4- .js  =  o  ,  A«'  + B3^  + Gï*  =  o  ,  la  condition  nécessaire  et 
suffisante  pour  que  la  droite  Ua  +  v^  +  Wf^o  coupe  les  deux  coni- 
ques suivant  quatre  points  en  proportion  harmonique  est 
(B  +  C)u^  +  {G  +  A}v^  +  {K  +  U)w^  =  o. 

Qu'arrive- l-il  quand  A  +  B:^o  ?  Appliquer  au  cas  particulier  où 
lune  des  coniques  étant  un  cercle,  l'autre  est  une  hjperbole  équilatère 
concentrique. 

9.  On  sait  que  les  polaires  d'un  point  p  par  rapport  à  toutes  les 
coniques  ayant  quatre  points  communs  passent  par  un  même  point  g; 
si  le  point  p  décrit  une  droite,  le  point  q  décrit  une  conique.  — 
Théorème  corrélatif. 

10.  Lorsque  deux  côtés  d'un  triangle  inscrit  dans  une  conique  rou- 
lent sur  deux  courhes  quelconques  données,  le  troisième  cûté  enve- 
loppe une  troisième  courbe;  démontrer  que  les  droites  qui  joignent 
les  sommets  du  triangle  aux  pointa  de  contact  des  côtés  opposés 
passent  par  un  même  point.  —  Théorème  corrélatif. 

11.  Étant  donné  un  hexagone  inscrit  dans  une  conique,  on  prend 
les  points  d'intersection  des  côtés  opposés,  puis  les  points  d'intersec- 
tion de  chacune  des  trois  diagonales  avec  les  deux  côtés  opposés  :  les 
neuf  points  ainsi  obtenus  sont  situés  sur  trois  droites  passant  par  un 
même  point. 

lî.  Étant  donnée  nue  conique  S,  on  mène  une  conique  variable  S' 
qui  coupe  la  première  en  deux  points  Sxes  et  qui  touche  deuK  droites 
fixes  dont  3e  point  de  rencontre  est  situé  sur  la  conique  S;  l'enveloppe 
de  la  droite  qui  passe  par  les  deux  autres  points  d'intersection  des 
coniques  S  et  S'  est  une  conique,  —  Théorème  corrélatif. 
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i3.  Va  quadrilatère  étant  circonscrit  à  une  conique,  si  on  mène  une 
tangente  quelconque  à  la  conique,  on  sait  que  le  rapport  du  produit 
des  distances  de  celte  tangente  à  deux  sommets  opposés  du  quadri- 
latère au  produit  dos  dîslances  de  cette  môme  tangente  à  deux  aulres 
sommets  opposés  est  constant;  démontrer  que  ce  rapport  est  égal  au 
produit  dos  distances  des  deux  premiers  sommets  à  l'un  des  foyers 
divisé  par  le  produit  des  distances  des  deux  autres  sommets  au  même 
foyer. 

14.  Les  six  eûtes  de  deux  triangles  quelconques  inscrits  dans  une 
même  conique  sont  tangents  à  une  autre  conique.  —  Théorème  cor- 
rélatif. 

i5.  Trois  poinis  sont  dit  conjugués  par  rapport  à  une  conique, 
lorsque  la  polaire  de  l'un  d'eux  est  la  droite  qui  joint  les  deux  aulres. 
Démontrer  que  deux  syslémes  de  trois  points  conjugués  par  rapport 
aune  conique  sont  situés  sur  une  autre  conique.  —  Thorème  cor- 
rélatif. 

16.  Trouver  les  conditions  nécessaires  et  suffisantes  pour  qu'une 
eonique  coïncide  avec  sa  polaire  réciproqus  par  rapport  au  cercle 
a^  +  y^  —  i  =  o. 

17.  L'équation  lange  ilielle  dune  conique  un  coordonnées  rectan- 
gulaires étant 

au=  +  ahuu  -[■  cv^  +  2 du  H-  ïea-f-f  =  0, 
démontrer  que  le  cercle  lieu  des  sommets  des  angles  droits  circon- 
scrits k  la  conique,  a  pour  équation 

î{x^  +  y^)  —  ndx  —  2&y  +  A  +  c=o. 

18.  On  considère  une  conique  Tariablo  tangente  à  quatre  droites 
fixes.  Démontrer  que  le  cercle  Heu  des  sommets  des  angles  droits 
circonscrits  a  cette  conique  passe  par  deux  points  fixes,  réels  ou  ima- 
ginaires. 

19.  On  considère  une  conique  variable  tangente  à  trois  droites  fixes. 
Démontrer  que  le  cercle  lien  des  sommets  des  angles  droits  circon- 
scrits à  cette  conique  est  orthogonal  au  cercle  conjugué  au  triangle 
formé  par  les  trois  droites. 

20.  Soit  une  conique  ayant  pour  équation  f{x,  y)  —  {la;-{-my  +  ny  =0, 
f(x,  y)  étant  un  poljaôme  du  second  degré  en  x  et  y.  Démontrer  que 
l'équation  tangentielle  do  cette  conique  est  de  la  même  forme 

ç  étant  du  second  degré  en  u  et  v.  Appliquer  au  cas  oi 
/•(i,ï)  =  («-o)'  +  (S-»)'. 
St.  Former  l'équation  tangentielle  de  la  courbe  engendrée  par  un 
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point  d'une  circonférence  roulant  dans  l'intérieur  d'une  circonférence 
de  rayon  triple.  (Hjpoejdoïde  à  trois  rebroussements).  En  écrivant 
l'équation  de  la  tangente  à  la  courbe  sous  la  forme 

xsinct  —  yoQSa=p 
on  montrera  que  p  est  de  la  forme 

p  =  a  cos  (3a  +  «o) 
a  et  as  désignent  des  conslaules. 

2s.  Enveloppe  des  axes  et  des  tangentes  au  sommet  des  paraboles 
inscrites  dans  un  triangle. 

a5.  Enveloppe  des  axes  des  hyperboles  éguilatères  circonscrites  à 
un  triangle. 

2/1.  Démontrer  que  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que 
les  deux  droites  ayant  pour  coordonnées  {u,v)  («',«')  se  coupent  sur  la 
conique 

kx^  +  sBxy  +  Gy'  +  îDx  +  nEy  +  F  —  o 

A  B  D  M  n- 
B  G  E  j;  !.' 
D    E    F     I     I         =0, 
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sécantes  communes  à  deux  coniques. 


332.  Nous  avons  formé  précédemmeot  (n"  286)  une  équation 
du  troisième  degré. 

(1)  A  +  0X  +  e7'  +  A'),'=:o, 

donnant  les  valeurs  de  X  pour  losquclles  l'équation 

S-[->.S'  =  o 
représente  deux  droites.  Nous  nous  proposons  de  montrer 
comment  l'on  peut,  de  la  nature  des  racines  de  l'équation  (1) 
appelée  équation  en  X,  déduire  la  nature  des  points  communs 
aux  deux  coniques  S  =  oS'  =  o.  Nous  nous  servirons  pour 
cela  d'une  méthode  indiquée  par  M.  Darboux  qui  se  trouve 
reproduite  dans  Texcellent  Traité  de  Géométrie  analytique  de 
M.  Pruvost.  Cette  méthode  repose  sur  les  lemmes  suivants. 

i).  Si  l'équation 

S  =  Âx^  +  zBxy  -H  Cf  +  sDxï  +  aEyî  -}-  Fs^  =  0 
représente  deux  droites  coticourantes  ou  parallèles,  les  coor- 
données homogènes  a,  è,  c  du  point  do  concours,  situé  à  dis- 
tance finie  ou  infinie,  vérifient  les  conditions, 
û^       ab       i'      ac      bc      c^ 


w 


"  t 


En  effet  soient 

^  —  vx-^mj^wz^o  ,  Q  =  w'j:  +  u'^  +  w'£  =  o, 
les  équations  des  deux  droites  :  l'on  aura  identiquement 

S=PQ; 
d'où  en  prenant  successivement  les  dérivées  partielles  c 
deux  membres  par  rapport  àx,ij,z. 

Ai  H-  By  +  Di  =  -^  (Pu'  +  Qu) 
Bi  +  Cï  +  Es  =  -(Pi.'+Q») 
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Ba;-\-E'j  +  Fz  =  ^  (Pw'+ Qiu). 

Les  coordonnées  homogènes  a,  b,  c  du  point  do  concours  des 
deux  droites  annulent  les  premiers  membres  P  et  Q  des  équa- 
tions des  deux  droites  :  elles  vérifient  donc  les  trois  équations 

Aa  +  Bi4-Dc  =  o 

Bq  +  C6  +  Ec  =  o 

ï)a-j-Eb^Fc~a 
d'où  l'on  déduit  facilement 


d     e     f 

en  multipliant  le  premier  groupe  de  ces  relations  par  a,  lo 
deuxième  par  6,  le  troisième  par  c,  on  obtient  les  relations  fa) 
à  démontrer. 

Conséquences.  L'équation  S  =:  o  représentant  deux  droites, 
le  discriminant  A  est  nul  et  l'équation  (i)  a  une  racine  nulle. 
Si  l'on  a  en  outre  0r=o,  cette  racine  nulle  est  double  :  et  alors, 
le  point  de  concours  des  droites  P  =  o,  Q^:^o  qui  forment  la 
conique  S  se  trouve  sur  S'.  En  effet  on  a 

0  =  A'a  +  aB'b  +  Ce  +  aD'd  +  sE'e  +  F'f. 
D'après  les  relations  (a),  la  condition  0=;o,  dans  laquelle  ou 
remplace  a,  b,  c,  etc.,  par  les   quantités   proportionnelles 
a%  aai,  S\  . . ,  devient 

A'fl=  -L  sB'aè  +  Ce'  +  aD'ac  +  aE'Ôc  -\-  JV  =  o, 
condition  qui  exprime  que  le  point  (a,  b,  c)  est  sur  la  conique 
S'  =  o. 

a)  Si,  outre  les  conditions  i  =  o,  0  =  o,  l'on  a  encore  O'  =  o, 
l'une  des  deux  droites  dans  lesquelles  so  décompose  la  conique 
S  =  o  est  tangente  à  S'.  Dans  ce  cas  l'équation  (i)  a  une  racine 
triple  nulle. 
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L'identité 

S  =  PQ  =  (war  +  !.!/  -f  wz)  {u'x  +  v'y  -\-  w'z) 
donne 

et,  puisque 

e'  =  Aa'  +  2Bb'+Cc'-|-aDd'  +  aEe'  +  Ff, 

la  condition  ©'  =  o  derîent 

a'  Ml/  -\-  b'  {uv'  -\-  vu') + o'vv'-i-d'  (uw' + wu') + e'  {vw'  +  wv') 

+  fww'  =  o  ; 

elle  exprinaeque  le  pôle  de  l'une  des  droites  P  =  o,  Q^o  par 

rapport  à  S' se  trouve  sur  l'autre  (n"  29G),  c'est-à-dire  que  ces 

deux  droites  sont  conjuguées  par  rapport  à  la  conique  S'  =  o. 

Comme  leur  point  d'intersection  est  situé  sur  cette  même 

conique,  l'une  de  ces  droites  lui  est  nécessairement  tangente. 

333.  Nous  venons  d'examiner  ce  qui  se  passe  quand  la 

conique  8  =  o  est  formée  de  deux  droites  ;  nous  allons  ramener 

le  cas  général  à  celui-là.  Pour  cela,  supposons  les  coniques 

S  et  S'  quelconques  et  appelons  X,  une  racine  de  l'équation  (1). 

La  conique 

sera  décomposée  en  deux  droites  P,  =  o  et  Qi=o.  Posons 
(3)  S-fX,S'=S,  ,  «S  +  fîS'  =  S; 

«  et  p  étant  deux  constantes  quelconques  assujetties  à  la  con- 
dition de  ne  pas  annuler  la  quantité  (^— a).,)  déterminant 
des  coefficients  de  S  et  S'  dans  les  relations  (3).  Alors  Si  ^0 
est  l'équation  du  couple  de  sécantes  communes  aux  coniques 
S  =  o  S' ^0  qui  correspond  à  la  racine  X  =  X,  ,  etS',  =  oesl 
l'équation  d'une  conique  quelconque,  distincte  de  Sj  =  o,  pas- 
saut  par  les  points  d'intersection  des  coniques  données 
S  =  o,  S'  =  o.  Comme  les  identités  (3)  résolues  par  rapport  à 
S  et  S'  donnent 

{p  — aX,)S  =  fS,-X,s; 
(|3-«X,)S'=-ccS,  +  S',  ; 
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l'équation  générale  S-|-XS'=::o  peut  s'écrire 

ou  s, +[iS',=o, 

en  posant 

Ainsi,  [*  étant  lié  à  X  par  ia  relation  (4),  les  deux  équations 

S  +  ïS'=o    ,    S,-|-|xS',=o 
représentent  la  même  conique.  Si  l'on  cherciie  les  valeurs  de 
(A  pour  lesquelles  cette  conique  se  réduit  à  deux  droites,  on 
obtient  une  équation  du  troisième  degré  en  j*. 
(5)  A,  +  0,|*  +  0>=  +  i>'  =  o 

dans  laquelle  i,  =  o  puisque  Si  est  décomposée  en  deux 
droites.  Il  résulte  de  la  relation  (4)  qu'à  la  racine  )>=V  de 
l'équation  (i)  correspond  la  racine  n=o  de  l'équation  (5) 
avec  le  même  degré  de  multiplicité. 

Si  la  racine  \  est  simple,  la  racine  [*  =  o  est  simple  aussi, 
0,  est  donc  différent  de  zéro  et  le  point  de  concours  des  droites 
représentées  par  l'équation  Si  =  o  n'est  pas  sur  la  conique  S^. 

Si  la  racine  \i  est  double,  la  racine  [j.  =  o  de  l'équation  (5) 
sera  double,  0,  sera  nul  et  le  point  de  concours  des  deux 
droites  Sj^o  sera  sur  la  conique  S',.  Il  peut  arriver,  comme 
cas  particulier,  que  tous  les  mineurs  de  A,  soient  nuls,  alors  0, 
est  nul  quelle  que  soit  la  conique  S', ,  la  conique  S,  =  o  se 
réduit  à  une  droite  double. 

Enfin,  si  la  racine).,  est  triple,  la  racine  [ii^  ode  l'équation  (5) 
sera  triple  également,  ©i  et  0^  seront  nuls  ;  le  point  de  con- 
cours des  droites  81  =  0  sera  sur  S\  et  l'une  de  ces  droites 
sera  tangente  à  S',.  Il  peut  arriver,  comme  cas  particulier,  que 
tous  les  mineurs  de  i,  soient  nuls,  alors  la  conique  S,  ^0  se 
réduit  à  une  droite  double  tangenle  à  S',. 

Ceci  posé  appelons  X„  I3,  X»,  les  trois  racines  de  l'équa- 
tion (1)  en  X. 

1°)  Si  ces  racines  sont  inégales,  chaque  «ouple  de  sécantes 
est  formé  de  deux  droites  distinctes,  dont  le  point  de  concours 
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n'est  situé  sur  aucune  des  coniques  données  :  ces  coniques  se 

coupent  donc  en  quatre  points  distincts. 

Pour  voir  combien  de  ces  points  sont  réels,  on  a  recours 
aux  considérations  suivantes  : 

a)  Les  trois  racines  À„  X„  ij,  sont  réelles  et  les  couples  Jo 
sécantes  correspondant  à  deux  d'entre  elles  sont  réels  :  ces 
deux  couples  de  droites  réelles  se  coupent  en  quatre  points 
réels  et  distincts.  Les  quatre  points  d'intersection  des  coniques 
sont  donc  l'éels  et  distincts.  Il  est  évident  que  le  troisième 
couple  de  sécantes  est  réel  aussi  puisqu'il  passe  par  les  points 
d'intersection  des  deux  coniques  qui  sont  réels. 

b)  Les  racines  \,  1%,  l,  sont  réelles,  mais  un  seul  couple  de 
sécantes  est  réel.  Alors  les  quatre  points  d'intersection  sont 
imaginaires.  En  effet  un  couple  de  sécantes  imaginaires  à  coef- 
ficients réels  n'a  qu'un  point  réel,  le  point  de  concours  des 
sécantes;  ce  point  n'appartenant  à  aucune  des  coniques  S  ou 
S',  les  points  d'intersection  qui  sont  situés  tous  quatre  sur  ce 
couple  imaginaire  seront  nécessairement  imaginaires. 

c)  Une  racine  \  est  réelle,  les  deux  autres  ij  et  Xj  sont 
imaginaires.  Deux  des  points  d'intersection  sont  réels  et  deux 
imaginaires.  En  effet  si  "ki  est  imaginaire  )>a  ^p-\-iç,  le  couple 
correspondant. 

est  formé  de  deux  droites  imaginaires,  mais  non  imaginaires 
conjuguées.  D'abord  ce  couple  est  formé  de  deux  droites  ima- 
ginaires, car  si  une  de  ces  droites  était  réelle,  les  coordon- 
nées d'un  point  de  cette  droite  devraient  annuler  S  -f'/'S'  d'une 
part  et  le  coefficient  S'  de  i,  d'autre  part;  c'est-à-dire  S  et  S'; 
les  deux  coniques  auraient  donc  une  droite  commune,  ce  qui 
est  contre  l'hypothèse,  Ensuite  le  couple  considéré  n'est  pas 
formé  de  droites  imaginaires  conjuguées  :  car  s'il  en  était 
ainsi,  le  point  de  concours  de  ces  droites  serait  réel,  et  ses 
coordonnées  annuleraient  à  la  fois  les  trois  dérivées  partielle^ 
de  S4-(p-]-îç)S'  par  rapport  à  x,y,z,  c'est-â-dire  les  trois 
dérivées  partielles  de  chacun  des  polynômes  S  et  S';  les  deus 
coniques  S  =  o  S'^o  seraient  deux  couples  de  droites  coq- 
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courant  au  même  poiut,  ce  qui  est  aussi  eoDtre  l'hypothèse. 
Cela  posé,  le  couple  correspondant  à  la  racine  Xg  sera  formé 
de  deux  droites  ajant  pour  équations 

P  +  ,Q  =  o  ,  R  +  iS  =  o, 
et  celui  qui  correspond  à  la  racine  conjuguée  l^  des  deux 
droites 

P  — iQ=o  ,  R— iS  =  o. 

Ces  deux  couples  et,  par  suite,  les  deux  coniques  se  cou- 
pent donc  en  deux  points  réels  situés  l'un  à  l'intersection 
des  droites  P  =  o,  Q=:o;  l'autre  à  l'intersection  des  droites 
R=:^o,  S^o.  Les  deux  autres  points  d'intersection  sont  ima- 
ginaires, car  sur  une  droite  imaginaire  il  n'y  a  qu'un  point 
réel. 

2")  Si  l'équation  en  X  a  une  racine  double  X,  et  une  racine 
simple  %3,  le  point  de  concours  Oi  des  deux  droites  supposées 
distinctes  du  couple 

S,=S  +  i,S'  =  o 
correspondant  à  la  racine  double,  se  trouve  sur  les  coniques 
S  et  S'  et,  plus  généralement,  sur  toutes  les  eoniquesaS  -[-p  S' 
:=o;  le  point  de  concours  O3  des  droites  du  couple 

S,  =  S  +  ^S'  =  o 
no  se  trouve  au  contraire  sur  aucune  de  ces  coniques  autre 
que  Sj  lui-même.  En  particulier,  le  point  0,  se  trouve  sur  le 
couple  Sa,  tandis  que  Ob  ne  se  trouve  pas  sur  le  couple  S,. 
Les  points  d'intersection  des  deux  couples  de  droites  S,  =  o 
Sa  =  o  et,  par  suite,  ceux  des  deux  coniques  sont  donc  disposés 
de  la  façon  suivante  ;  deux  de  ces  points  sont  confondus 
en  0,  sur  Ctiile  des  droites  D  du  couple  S3  qui  passe  par  ce 
point;  les  deux  autres  points  A  et  B  sont  à  l'intersection  du 
couple  S,  avec  la  deuxième  droite  D'  du  couple  Sj.  Les  deux 
coniques  S  et  S'  sont  tangentes  en  0,  à  la  droite  D,  et  se  cou- 
pent aux  deux  points  A  et  B  situés  sur  D'. 

Comme  le  couple  S,  ^  0  est  formé  de  deux  droites  distinctes, 

leur  point  de  concours  0,,  c'est-à-dire  le  point  de  contact  des 

deux  coniques  est  réel  ;  le  couple  Sg  contenant  la  tangente  h 

CB031,  AKAf.ïT.  24 
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ces  coniques  au  point  0,  est  réel  ;  les  points  A  et  B  seront 
réels  ou  imaginaires  suivant  que  le  couple  Si  est  réel  ou  ima- 
ginaire. 

Si  le  couple  S,  est  formé  d'une  droite  double,  les  points 
d'intersection  des  coniques  sont  confondus  deux  à  deux  aux 
points  où  la  droite  double  rencontre  les  deus  droites  D  et  D' 
du  couple  S3  correspondant  à  la  racine  simple.  Les  deux 
coniques  sont  bitangenies  :  la  droite  double  est  ta  droite  des 
contacla,  et  les  deux  droites  D  et  D'  sont  les  tangentes  aux 
points  de  contact  ;  ces  points  de  contact  sont  réels  ou  ima- 
ginaires suivant  que  le  couple  S»  est  réel  ou  imaginaire. 

5°)  L'équation  eu  X  a  une  racine  triple  >,.  Si  le  couple  qui 
correspond  à  cette  racine  est  formé  de  deux  droites  distinctes, 
leur  point  de  concours  0  se  tronve  sur  les  deux  coniques  et 
l'une  des  droites  de  ce  couple  est  tangente  aux  deux  coniques 
en  O.  Les  deux  coniques  se  coupent  donc  en  trois  points 
confondus  en  0  et  en  un  autre  point  A  :  ces  pointsUetA  sont 
nécessairement  réels.  On  dit,  dans  ce  cas,  que  les  deux  coni- 
ques sont  osculatrices  en  0. 

Si  le  couple  qui  correspond  a  la  racine  triple  X,  est  une 
droite  double,  cette  droite  doit  passer  par  les  points  communs 
aux  deux  coniques  et  être  tangente  aux  deux  coniques  ;  elle 
touchera  les  deux  coniques  en  un  même  point  0.  Les  deux 
courbes  se  couperont  donc  en  quatre  points  confondus  avec  0  : 
on  dit  qu'elles  sont  suroscultatrices. 

Si  le  couple  correspondant  à  la  racine  triple  \  est  indéter  ■ 
miné,  les  deux  coniques  se  confondent. 

Remarque.  Glierclions  dans  quels  cas  l'équation  en  1  est 
indéterminée  :  il  faudrait  pour  cela  que  toutes  les  coniques 
représentées  par  l'équation 

S  +  î.S'  =  o 
fussent  des  systèmes  de  droites.  On  aurait  alors  à  la  fois 

A=:0  =  0'=A'  =  O. 

Les  coûditions  A=io,  A'=^o  montrent  que  les  deux  coni- 
ques doivent  être  des  systèmes  de  droites.  La  condition  0  =  o 
signifie  que  le  point  de  concours  0  des  droites  1 
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par  S  =  o  est  sur  S'  — o,  et  0'=o  signifie  de  même  que  le 
point  de  concours  0'  des  droites  S'=:o  est  sur  S  =  o.  Si  les 
points  0  et  0'  sont  distincts,  il  résulte  de  là  que  la  droite  0  0' 
doit  appartenir  aux  deux  coniques;  si  0  coïncide  avec  0'  les 
deux  coniques  sont  des  couples  de  droites,  concourant  au 
même  point.  Réciproquement,  si  l'une  de  ces  conditions  est 
remplie  l'équation  en  1  est  indéterminée.  On  a,  en  efTet 
A=:0  — 0'=i'=o.  On  peut  encore  vérifier  directement  que, 
dans  ces  deux  cas,  i'équation 

S-l-XS'  =  o 
représente  des  droites  quel  que  soit  X.  En  effet  si  les  coniques 
S  et  S' sont  des  systèmes  de  droites  ayant  une  droite  commune, 
on  a  identiquement 

S  =  PQ  ,  S'=PR 
P,  Q,  R  étant  des  fonctions  linéaires  de  x,  y,  z,   et  l'équation 
S-f-^y  =  o  devient 

P{Q  +  XR)=.o 
elle  représente  deux  droites. 

Si  S  et  S' sont  des  systèmes  de  droites  concourant  au  même 
point  :  on  a 

S  =  PQ  ,  S'  =  CoP  +  *Q)(a'P  +  6'Q); 
S  +  >.S'  est  alors  un  polynôme  homogène  du  second  degré  en 
P  et  Q  et  est,  par  suite,  quel  que  soit  )>,  décomposable  en  deux 
facteurs  du  premier  degré 

(«P  +  fQ)(a'P  +  rQ)- 
Exemple,  Soit  une  conique  qui  rapportée  à.  des  ases  rectangulaires 
a  pour  équation 

S  =  As;»  +  îQxy  +  Cy^  +  aE?/  =  o 
c'est-à-dire  est  tangente  à  l'origine  à  l'axe  Oa;;  on  demande  le  rayoa 
du  cercle  oseulateur  à  cette  conique  à  l'origine. 
Le  cercle  oseulateur  étant  tangent  à  l'axe  Oj;,son  équation  sera 

S- =- x"  +  y'' +  îBï/  =  o. 
L'équation  S  -|-  ÏS'  =  o  sera  donc 

(A  -i-y)x''  +  !iBxy  H-  (G  +  ).)  (/'  H-  a  (li  +  JR)  î/  ^  o. 
En  égalant  le  discriminant  de  ce  polynôme  à  zéro,  on  obtient  l'équa- 
tion en  X 
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(A  ^-  ),)  (E  +  m)  =  r.  „ 

qui  admei,  quel  que  soit  R,  la  racine  double  î-i  =  —  ;>  st  la  racine 

simple  )-s  =  —  A.  Pour  que  les  deux  courbes  soient  osculalrices,  il 
faut  et  il  suffit  que  l'équation  en  ï  ait  uno  racine  triple,  c'est-à-dire 

jj-A     ,     R_-. 

L'ordonnée  ducentreducercleosculateurest  donc— T  et  le  rayon  de 
ce  cercle  est  la  valeur  absolue  do  -r  .  Ce  rayon  est  appelé  rayon  de  cour- 
bure de  !a  conique  à  l'origine. 

Si  nous  supposons 


le  cercle  est  osculateur  :  pour  qu'il  soit  surosculateur,  il  faut  et  il 
suffit  que  le  couple  de  sécantes  correspondant  à  la  racine  triple 


soit  une  droite  double.  Or,  ce  couple  est 

yHG  —  A)  +  iBx:y  =  o; 
pour  qu'il  soit  une  droite  double,  il  faut  et  il  suffit  B  =  o.  Alors 
l'équation  de  la  conique  devient 

Âx''  +  Cy^  -I-  2E^  =  o 
et  l'origine  est  un  sommet.  C'est  donc  seulement  aux  sommets  d'une 
conique  que  le  cercle  osculateur  devient  surosculafeur. 

Théorème.  Les  racines  de  l'équation  en  X  restent  les  mêmes 
quand  on  rapporte  les  deux  coniques  S  et  S'  à  d'autres  axes  coor- 
donnés. 

En  effet,  supposons  que  l'oa  rapporte  les  deux  coniques 
S  =  o  ,  S'^o  a  d'autres  axes  coordonnés  Oj»:,,  Oj^,.  Les 
formules  du  changement  de  coordonnées  donneront 

x^=ax^-\-  byi  -\-  czy 
(G)  y  =  a'x^  +  è'y^  +  c'z^ 

et,  par  la  substitution  de  ces  valeurs  dans  les  équations  des 
deux  coniques,  on  aura 
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S'  =  A>/+     ...     +F.3.*  =  o. 

L'équation 

S-f-AS'=c. 
deviendra  donc 

(A,  -f-  Ik',]  ^,=  +  3(B,  -j-  XB',}  x,y,  + . . .  =  0. 

Pour  que  laconique  S +^  S'  =  o  se  décompose  en  deux  droites, 
il  faut  et  il  suffît  que  le  discriminant  de  ce  polynôme  en 
x^,y^,2^  soit  nul,  ce  qui  donne  pour  détermiaer  X  une  nou- 
velle équation  du  troisième  degré 
[7)  ii  4-0,>,  +  0',J>^-]-i;À='  =  o. 

Celte  équation  admet  les  mêmes  racines  que  l'équation  (1).  Cela 
résulte  de  ce  que  l'une  et  l'autre  des  équations  (i)  et  (7)  don- 
nent les  valeurs  de  X  pour  lesquelles  l'équation  S  +  XS'  =  0 
représente  deux  droites.  Si  l'équation  (i)  a  ses  trois  racines 
distinctes,  l'équation  (7)  aura  les  mêmes  racines  et  par  suite 
on  aura 

A,  _  e,  _  0;  __  i;  ^ 
■^  —  0-  —  q7  —  -p  ; 

ces  relations  seront  identiques  si  l'on  y  remplace  les  coeffi- 
cients Al,  A',,  B,,  B', .  . .  Fj,  F;  par  leurs  expressions  en  fonc- 
tion de  A,  A',  B,  8', . . .  F,  F';  elles  subsisteront  donc  encore 
quand  l'une  des  équations  {1)  ou  (7)  aura  des  racines  multiples. 
Donc,  dans  tous  les  cas,  ces  deux:  équations  ont  les  mêmes  racines. 
EXERCICES 

I.  Soil  M,  (x„yi]  un  point  pris  sur  une  coniquo  ayant  pour 
équation  f{x,y]  =  o.  Démontrer 

10  Quo  l'équation  générale  des  coniques  osculatrîces  à  la  conique 
f=o  au  point  Mi  est 

n^:  y)  +[i{x~  37,)  +  (x  {y~yO]  (ï/;,  +  'jn,  +  n,)=  <>, 

1  et  [1  désignant  deux  paramètres  variablus. 

fl°  Que  l'équation  générale  des  coniqui^s  suroscuJatrices  à  la  coniijit 
/■=  o  au  même  point  est 

F{x,y)^-•>.[xr.^  +  yf;J^+n^Y^o, 
1  désignant  un  paramètre  variable. 
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a.  Les  hyperboles  équilatères  qui  soot  osculaîrices  en  un  point  M(  à 
une  conitjue  donnée  /"=  o  passent  par  un  point  fixe  P.  On  demande 

1°  Le  îieu  du  cenlpo  de  ces  hjpei'boles  équilatères. 

2"  Le  lieu  du  point  P  quand  le  point  M,  décrit  la  conique  f=o. 

3.  Placer  deux  paraboles  égales  dont  les  axes  sont  rectangulaires, 
de  façon  qu'elles  soient  oscnlatrices. 

4-  Étant  donnés  une  parabole  et  un  cercle  passant  par  le  fo^er, 
trouver  où  doit  être  le  contre  du  cercle  pour  qu'il  ait  avec  la  parabole 
quatre  points  d'intersection  réels,  ou  deus  points  réels  et  deux  ima- 
ginaires ou  quatre  points  imaginaires.  On  étudiera  la  forme  et  les 
propriétés  de  la  courbe  qui  sépare  ces  différentes  régions  (École 
polytecbnique,  i865), 

5.  Soient 

2  ^  au^  +  îbuu  +  ce'  +  2du«i  +  aeciu  +  fw"  =  o, 

2'  =  a'us  4-  2h'uv  +  cV  +  2d'uw  +  ^e'vw  +  tw^  =  o, 

les  équations  tangenlielles  de  deux  coniques  S  et  S'.  On  demande  : 

1°  De  former  l'équation  du  troisième  degré  donnant  les  valeurs  de 
ji  pour  lesquelles  l'équation 

£  +  ti^'  ^  o 
représente  deux  points. 

î"  D'indiquer  de  quelle  façon  les  racines  de  cette  équation  en  |i 
sont  liées  aux  racines  de  l'équation  en  ^  relative  aux  deux  coniques 
S  et  S'. 

RELATIONS  ENTRE  LE3-RAGINES  DE  l'ÉQUATION  EN  X. 

Soient 

S  —  Ax'  -[-  aBxy  +  Cy"  +  aDxa  +  ■iEyz  -j-  Fs=  =  o, 

S'  =  A'^=  +  aB'^y  +  Gy  +  aD'xz  +  3E';/s+Fs=  =  o, 

les  équations  de  deux  coniques  que  l'on  a  rendues  homogènes 

eu  remplaçanta:etypar-  -  etraultipliatit  par  3°. Les  valeurs 

de  X  pour  lesquelles  l'équation 

S  +  XS'  =  0 
représente  deux  droites,  sont  données  par  l'équation  du  troi- 
sième degré 

(0  A  -]-  ©X  +  0'X=  -\-  W  =  0. 

Nous  avons  vu  précédemment  que  les  racines  de  cette 
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équation  restent  les  mêmes  quand  on  rapporte  les  coniques  S 
et  S'  à  d'autres  axes.  Supposons,  plus  généralement,  que  l'on 
désigne  par  a,  p,  f  trois  fonctions  linéaires  de  x,  y,  a. 

-f  =  a"x  +  b"y  -f  c"z 
qui  égalées  à  zéro  représentent  trois  droites  non  concourantes; 
on  pourra  alors  tirer  de  ces  équations  x,  y,  z  en  fonction 
linéaire  homogène  de  a,  p,  y 

x  =  la.  +  mp  -\-nf 
(5)  y==U^rn!^^n'-i 

s  =  ;"a  +  n*"p  +  «"Y; 
en  substituant  ces  valeurs  dans  les  équations  des  deux  coni- 
ques, on  mettra  ces  équations  sous  la  l'orme 

S'  ==  A>=  -H  2B>p + G,r  +  2D>ï + £.e;pï + f;y= = o 

et  l'équation  S  -|-  ^S'=  o  deviendra 

[A,  +  ^-KV  +  ^(K,  +  J^B'J^'P  +  .  .  -  -  o. 

Pour  que  la  conique  S-|-XS'  =  o  se  décompose  en  deux 

droites,  il  faut  et  il  suffit  que  ce  nouveau  polynôme  homogène 

en  «,  p,  Y  se  décompose  en  deux  facteurs  du  premier  degré, 

c'est-à-dire  que  son  discriminant 

(a,+xa;)(c,  +  )>c;)(F,4-xf',)  +  .... 

soit  nul.  L'on  a  ainsi,  pour  déterminer  X  une  nouvelle  équa- 
tion du  troisième  degré 
<4)  Ai  +  ®,X  +  ©;>-'  +  A',)-'  =  o- 

■Celle  équation  admet  encore  les  mêmes  racines  que  V équation  {i). 
Cela  résulte  évidemment  de  ce  que  l'une  et  l'autre  des  équa- 
tions (1)  et  {4}  donnent  les  valeurs  de  1  pour  lesquelles 
l'équation  S  +  ^S'  =  0  représente  deux  droites.  Si  la  première 
équation  a  trois  racines  distinctes,  la  seconde  aura  les  mêmes 
racines.  Donc 

A,_0,_0',_A',_ 
"a  """§"■  ©'^Â^' 
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ces  relations  seront  des  identités  si  l'on  y  remplace  les  coeffi- 
cients Aj,  Ap  Bj,  B',. . . .  par  leurs  expressions  en  fonction 
de  A,  A',  B,  B', .  .  etc.  ;  elles  subsistent  donc  encore  lorsque 
î'equation  (i)  a  des  racines  multiples.  Donc,  dans  tous  les  cas, 
les  équations  (i)  et  (4)  ont  les  mêmes  racines. 

Voyons  enfin  comment  varient  les  racines  de  l'équation  en 
X  quand  on  multiplie  tous  les  coefficients  de  l'équation  S  =  o 
par  un  facteur  constant  K  et  tous  ceux  de  S'  ^=  o  par  un  fac- 
teur constant  K'.  Alors  les  équations  des  deux  coniques 
deviennent 

KS  =  o,  K'S'  =  o 
et  l'équation  générale  des  coniques  passant  par  leurs  points 
d'intersection  devient 

KS  +  VK'S'  =  o, 

équation  qui  est  identique  à  S-f-'-S'^osiTon  pose  y=i—,X. 

Donc,  pour  avoir  les  valeurs  do  V  pour  lesquelles  l'équation 
K8  -\-  VK'S'  ^=  o  représente  deux  droites,  il  suffira  de  prendre 
les  trois  racines  de  l'équation  (i)  en  î,  et  de  les  multiplier  par 

le  facteur  ^,  ■ 

En  résumé,  si  l'on  transforme  les  équations  des  deux  coni- 
ques en  y  remplaçant  x,  y,  z  par  des  expression  telles  que  (5) 
(c'est-Ji-dire  en  les  rapportant  h  un  triangle  de  référence 
quelconque),  et  si  l'on  multiplie  les  équations  des  deux  coni- 
ques par  des  facteurs  constants,  les  racines  de  l'équation  en  X 
restent  les  mêmes,  ou  sont  multipliées  par  un  même  faclew. 

On  en  conclut  que  : 

Une  relation  homogène  entre  les  racines  de  Véqnatîon  en  X  exprime 
une  propriété  des  deux  coniques  indépendante  du  choix  des  oxes 
coordonnés  ou,  plus  généralement,  du  choix  des  fondions  linéaires 
«,  p,  •!,  c'est-à-dire  du  triangle  de  référence.  Car,  si  une  pareille 
relation  a  lieu  quand  les  axes  ou  les  fonctions  «,  (î,  y  ont  été 
choisis  d'une  certaine  façon,  elle  subsistera  pour  tout  autre 
système  d'axes  ou  de  fonctions  linéaires  a,  p,  y. 

Par  exemple,  si  l'on  appelle  À„  î^,  ï^  ics  trois  racines  de 
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l'équation  en  X,  !a  relation  X^  —  J^  =  o  ou,  plus  symétrique- 
ment, 

qui  est  homogène  et  du  second  degré  en  \^,  I2,  X3  exprime  que 
l'équation  en  )>  a  une  racine  double  ;  c'est-à-dire  que  les  deux 
coniqtiés  sont  tangentes. 

Nous  allons  chercher  la  signification  de  quelques  autres 
relations  simples. 

I.  La  relation  i^  -f-  î^  -)-  ïj  =  o  ow  0'  ^  o  est  la  condition  né- 
cessaire et  suffisante  pour  qu'il  existe  un  triangle  inscrit  dans  la 
tonique  S  et  conjugué  par  t-apport  à  S'.  Lorsqu'il  existe  un  de  ces 
triangles,  il  en  existe  une  infinité. 


Pour  le  démontrer;  supposons  qu'il  existe  un  triangle  inscrit 
dans  S  et  conjugué  à  S'-  Alors  en  appelant 

«z=o  ,  j5  =  o  ,  Y  =  o 
les  équations  des  côtés  de  ce  triangle,  l'équation  de  la  coni- 
que S  sera 

S  =  2Bap  4-  sD^v  +  aEpY  =  0, 
et  celle  de  S' 

On  voit  immédiatement  en  égalant  à  zéro  le  discriminant 
du  polynôme  S  +  XS'  que  l'onaune  équation  en  X 

aBDE  —  :^(A'E=  +  G'D^  +  F'B=)  +  X'A'C'F  =  0 
dans  laquelle  le  coefficient  0'  de  1^  est  mil.  Donc  la  condition 
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>,  +  Xi  +  ^3 =0  est  nécessaire.  Inverseme  nt,  si  cette  condition 
est  remplie  pour  deux  coniques  S  et  S' dont  la  seconde  S' n'est 
pas  décomposée  en  droites,  il  existe  une  infinité  de  triangles 
inscrits  dans  S  et  conjugués  à  S'.  En  effet,  prenonswn  point  P 
sur  la  conique  S  et]Iapolaired6cepoiQtparrapportàS'(flg-  a)  : 
cette  polaire  coupe  la  conique  S'en  deux  pointa  M  et  M'  et  la 
conique  8  au  moins  en  uq  point  Q  ;  soit  R  le  conjugué  harmo- 
nique du  point  Q  par  rapport  aux  doux  points  M  et  M',  noua 
allons  montrer  que  ce  point  R  appartient  aussi  à  la  conique  S. 
Le  triangle  PQR  étant  conj  ugué  par  rapport  à  la  conique  S', 
l'équation  de  cette  conique  sera 

en  appelant  a  =  o,  ^^=0,  f^o  les  équations  des  côtés  QR, 
RP,  PQ  du  triangle.  Quant  à  la  conique  S,  elle  passe  par  le 
point  P  insersection  des  côtés  p  =  o,  f  =  o,  et  le  point  Q  in- 
tersection des  côtés  1=^0,  a  =  0  ;  son  équation  sera  donc  de 
la  forme 

S  =  Aa=  +  aBap  +  aDay  +  aESy  =  o. 

En  formant  le  discriminant  du  polynôme  S  -|-  IS'  on  trouva 
pour  coefficient  de  X* 

0'  =  AG'F. 
Comme  ce  coefficient  doit  être  nul  et  que  ni  C  ni  F  ne  peu- 
vent être  nuls,  car  la  conique  S'  se  réduirait  à  deux  droites, 
on  a  A=:o,  et  la  conique  S  est  circonscrite  au  triangle  PQR 
conjugué  à  S';  c'est  ce  que  nous  voulions  établir. 

IL  /m  même  relation  1,  -|-  Aj  -j-  As  =  o  ow  0'  =  o  esl  la  condi- 
tion nécessaire  et  suffisante  pour  qu'il  existe  un  triangle  circonscrit 
à  la  conique  S' et  conjugué  par  rapport  à  S.  Lorsqu'il  existe  un  de 
ces  triangles,  il  en  existe  une  infinité. 

Eu  effet,  s'il  existe  un  de  ces  triangles  et  si  l'on  appelle 
«,  p,Y  les  premiers  membres  des  équations  des  côtés  de  ce 
triangle,  l'équation  de  S  sera 

S  =  Aa=  +  G^'  +  Fï' 
et  celle  de  S'  [n"  282  bis) 

S'  =  pV  -j-  qy  +  vY  ~  sqrpi  —  2rp-i«  —  s/^ç^P  =  o- 
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En  formant  le  coefficient  &  de  \^  dans  le  discriminant  de 
S  +  XS'  on  verra  immédiatement  que  ce  coefficient  est  nul  ; 
la  condition-^, -}-^î +  ^s^^o  est  donc  nécessaire.  Inverse- 
ment, supposons  cette  condition  remplie;  prenons  une  tan- 
gente quelconque  TT',  «  =  o,  à  la  conique  S'  ot  son  pôle  P'  par 
rapport  à  S;  de  ce  pôle  on  peut  mener  deux  tangentes  P'T  et 
P'I"  à  la  conique  S  et  une  tangente  au  moins  P'Q'  à  la  coni- 
que S'.  Appelons  7^0  l'équation  do  cette  dernière  droite 
P'Q'  et  p=:o  l'équation  de  sa  conjuguée  P'R'  par  rapport  au 
système  des  deux  tangentes  P'T  et  P'T'.  Alors  le  triangle 
formé  par  les  trois  droites  «  =  0,  ^=0,  y=io  sera  conjugué 
à  S  et  deux  de  ses  côtés  a  ^o,  t  =  oseront  tangents  à  S';  noua 
allons  montrer  que  le  troisième  côÉé  p  =  o  est  aussi  tangent 
à  S'.  Les  équations  des  deux  coniques  pourront  s'écrire  : 

S=Aa'-|-Clî=+Ff  =  0 
S'  =:  p'«=  -|-  ç'p^  +  r^f  '  —  2§J-pi-  +  aD'ay  —  -ipqal,  =  o  ; 

car  le  premier  membre  de  l'équation  de  S'  doit  se  réduire  à 
un  carré  parfait  pour  «  =  0  et  pour  y  =  o.  Le  coefficient  0"  de 
V  dans  le  discriminant  de  S-J-^S'  est  C[pV— D''),  et  ce 
coefficient  doit  être  nul.  On  ne  peut  pas  avoir  G  =  o  car  si 
C  était  nul,  la  conique  S  serait  réduite  à  deux  droites;  on  ne 
peut  pas  avoir  D'  =pr,  car  pour  cette  valeur  de  D'  on  aurait 

et  la  conique  S' serait  une  droite  double.  DonconaD'  =  — p-, 
et  la  conique  S'  est  inscrite  dans  le  triangle  P'Q'R'  conjugué 
à  S. 

Remarqde.  Lorsque  la  conique  S  est  circonscrite  à  un 
triangle  conjugué  à  S',  on  dit,  pour  abréger,  que  Ses;  harmo- 
niquement  circonscrite  à  S';  alors,  d'après  ce  qui  précède,  la 
conique  S'  est  aussi  inscrite  dans  un  triangle  conjugué  à  S  et 
l'on  dit  que  S'  est  hannoniquement  inscrite  dans  S. 

Exemple.  Étant  donné  un  triangle,  il  esiste  toujours  un  cercle  réel 
ou  imaginaire  par  rapport  auquel  le  triangle  est  conjugué.  Ea  effet, 
CQ  appelant  «  =  o,  P  =  0,  y  =  o,  les  éijuations  des  côtés  du  triangle, 
l'équation  générale  des  coniques  conjuguées  au  triangle  est 
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En  exprimant  que  cette  équation  représente  un  cercle,  on  aura  deux 
lïquations  du  premier  degré  déterminant  les  rapports  des  coefficients 
A  Cj  F,  à  l'un  d'entre  eus.  Le  cercle  ainsi  obtenu  s'aptielle  cercle 
eoni  eu  au  triangle  ;  i!  a  pour  centre  le  point  de  concours  des  hauteurs 
du  t  a  1  car,  si  d'un  point  on  abaisse  une  perpendiculaire  sur  sa 
pola  pa  rapport  à  un  cercle,  celte  perpendiculaire  passe  par  le 
e  t  e  du      rcle. 

C  la  p        nous  allons  démontrer  le  théorème  suivant  : 

Lonqi  coniqtiB  est  iTiscrite  dans  un  triangle,  la  puissance  du 
centre  de  la  conique  par  rapport  au  cercle  conjugué  au  triangle  est 
égale  à  la  somme  algébrique  des  carrés  des  axes  de  la  conique. 

En  effet  rapportons  la  conique  à  ses  aies  et  soit 
S'  =  A'^*  4-  G'y^  —  A'C  =  o 
l'équation  de  la  conique.  A'  et  G'  désignant  les  carrés  des  longueurs 
des  axes.  Soit,  d'autre  part, 

S  =x^  +  y^  +  2DX  +  ^Ey  +  F  =  o 

l'équation  du  cercle  conjugué  au  triangle.  Alors  la  conique  S'  sera 
inscrite  dans  un  triangle  conjugué  à  S  ;  donc  si  l'on  forme  le  discri- 
minant du  polynôme  S  +  î>S',  le  coefGcient  f  de  ï.'  doit  être  nul.  Oc 
ce  coefficient  est  A'  C  (F  —  A'  —  C)  ;  comme  A'  et  C  sont  difïérenta 
de  zéro,  on  a 

F  =  A'  +  C, 
ce  qui  démontre  le  tliéorème. 

III.  La  condition  nécessaire  et  suffisanle  pour  qu'il  existe  un 
triangle  inscrit  dans  une  conique  S  et  circonscrit  à  une  conique  S" 
est 

0'2~/4Oi'  =  O 

ou  ?.,=  -|-i,=  +X/  -2Ï.X,  -aXAa-  2>.3?.,  =0 

ou  ^r,±\/ï,±\/h=o; 

s'il  existe  un  tel  triangle,  il  en  existe  une  infinité. 

Appelons  a  =  o,  p  =  o,  y  =  o  les  équations  des  eôt^s  d'un 
triangle  inscrit  dans  S  et  circonscrit  à  S'.  Les  équations  des 
deux  coniques  pourront  s'écrire 

S  =  3Bk5  +  3D«Y  -t-  aEpY  =  o, 
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Si  l'on  forme  le  discriminant  do  S  -\~  X8',  on  voit  que  les  coefS- 
ciects  de  X%  X',  X  sont 

i'  — —  4pV''% 

L'oD  a  donc  0'^  —  49^'  =  o,  relation  que  l'on  peut  écrira 
d'après  les  relations  entre  les  coefficients  et  les  racines 

ou     (5)      ).,^  +  ?./  +  ^3=  —  aA,A2  —  :ihX3  —  aX^X,  =0. 

Cette  dernière  relation  étant  homogène  par  rapport  aux 
racines  de  l'équation  en  X  aura  lieu,  comme  nous  l'avons  vu, 
quelle  que  soit  la  façon  dont  on  écrit  les  équations  des  deux 
coniques.  Ou  vérifiera  facilement  que  cette  relation  est  équi- 
valente à  l'une  des  suivantes 

Réciproquement,  si  cette  relation  (5)  a  lieu,  il  existe  une 
infinité  de  triangles  inscrits  dans  S  et  circonscrits  à  S'.  On  le 
démontrera  en  suivant  une  marche  entièrement  semblable  à 
celle  que  nous  avons  employée  pour  les  propositions  I  et  IL 

Exemple  I.  Considérons  deux  ellipses  de  même  centre  et  de  mémos 
ascs  ajanl  pour  équations 

Les  valeurs  de  >■  pour  lesquelles  l'équation  S  +  >.S'  =  o  représenle 
dcuK  droites  sont 


donc  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  qu'il  existe  u 
inscrit  dans  S  et  circonscrit  à  S'  est 


Esr.MpLE  II.  Soient  encore  les  deux  cercles  ayant  poi 
S  =  Oiï  +  !/=  —  Iî=  =  o    ,    S'=[x  —  d)^  +  y^  —  r^-. 
es  coetfieients  de  l'équalîon  en  ï  sont 
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\'  ~r^     ,     t)'  =  R2  +  ar'  —  d^    ,    Q  —  aR'  +  r^  —  i^  ; 
la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  qu'il  existe  un  triangle 
inscrit  dans  S  et  circonscrit  à  S'  est  donc 

(sr"  +  R'  —  d^)^  —  4r'  (aR^  +  r'  -  rf^)  =  o 
ou  en  réduisant 

(d^  —  R3)î  -  irnV  =  o 

d»-  R2  =  ±2rR, 

relation  élémentaire  bien  connue  entre  les  rayons  et  la  dislance  des 

centres  de  deui  cercles  l'un  circonscrit,  l'autre  inscrit  ou  es-inscrit  à 

un  tritmgle. 

EXERCICES 

I.  Démonlrer  que  la  cercle  conjugué  à  un  triangle  est  réel  quand 
le  triangle  a  un  angle  obtus,  imaginaire  dans  la  cas  contraire. 

■t.  Le  lieu  des  centres  des  coniques  inscrites  dans  un  triangle  donné 
et  telles  que  la  somme  des  carrés  de  leurs  axes  est  constante,  est  un 
cercle  ayant  pour  centre  le  poiat  de  concours  des  hauteurs. 

3.  Lorsqu'un  triangle  est  circonscritâ  une  parabole,  le  point  de 
concours  des  hauteurs  est  sur  la  directrice, 

4.  Lorsqu'un  triangle  est  inscrit  dans  une  hyperbole  équilatère,  le 
point  de  concours  des  hauteurs  est  sur  la  courbe. 

(Dans  ces  deux  exercices,  on  considère  le  point  de  concours  des 
hauteurs  comme  le  centre  du  cercle  conjugué  au  triangle). 

5.  Etant  donnée  une  parabole 

et  un  cerde 

iD'-|-i/S  +  2oa;+2&!;  +  c  =  o, 
quelle  est  la  condition  nécessaire  et  aufflgante  pour  qu'il  existe  un 
triangle  inscrit  dans  le  cercle  et  circonscrit  à  la  parabole?  Qu'arrive 
t-il  lorsque  le  cercle  passe  par  le  fojer  de  la  parabole? 

6.  Les  équations  de  deux  coniques  étant  mises  sous  la  forme 

S  =  A«î  +  Bp=  +  Gi=  =  o 
S'  =  A'«=-|-B'F-l-CV  =  o, 
quelles  relations  doit-il  y  avoir  entre  les  coefficients 
i"  Pour  que  S  soit  harmoniquement  circonscrite  à  S', 
a"  Pour  que  S  soit  circonscrite  à  un  triangle  circonscrit  à  S'. 

7.  Deux  coniques  S  et  S'  sont  tangentes  entre  elles  en  un  point  M  ; 
démontrer  que  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  qu'il  existe 
un  triangle  inscrit  dans  S  et  circonscrit  à  S'  est  que  le  rayon  de 
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courbure  de  S'  au  point  M  aoit  égal  au  quadruple  de  celui  de  S  au 
même  point. 

Cas  particulier.  Si  un  cercle  passant  par  le  foyer  d'une  parabole  est 
tangent  à  la  parabole  en  un  point  M,  le  rayon  de  courbure  de  la 
parabole  en  M  est  quadruple  de  celui  du  cercle. 

8.  On  considère  un  triangle  ABC  et  le  cercle  circonscrit  :  il  existe 
une  conique  tangente  aux  trois  côtés  du  triangle  et  tangente  au 
cercle  circonscrit  en  un  point  donné  M. 

1°  Trouver  le  centre  du  cercle  osculateur  à  cette  conique  en  M. 
2"  Trouver  le  lieu  de  ce  centre  quand  le  point  M  décrit  le  cercle 
circonscrit. 

9.  Quelle  relation  doit-il  y  avoir  entre  les  racines  de  l'équation  en 
ï  pour  qu'il  existe  un  quadrilatère  inscrit  dans  la  conique  S  et  cir- 
conscrit à  la  conique  S'? 

S'il  existe  un  de  ces  quadrilatères  il  en  existe  une  iuSnilé. 
On  appliquera  en  particulier  la  relation  trouvée  au   cas  où  les 
coniques  seraient  deux  cercles  (Voyez  n"  109). 

10.  Soit  une  ellipse  E  dont  le  grand  axe  et  la  distance  focale  sont 
respectivement  égaux  à  aa  et  à  ac.  D'un  des  foyers  F  de  cette  ellipse 
comme  centre,  on  décrit  une  circonférence  de  cercle  G  ayant  pour 
rayon  </a  {a^  +  c^)-  D'un  point  quelconque  P,  de  la  circonférence  G, 
on  mène  une  tangente  P,  P»  à  l'ellipse  ;  du  point  P,  où  elle  rencontre 
de  nouveau  la  circonférence  C,  on  mène  à  l'ellipse  une  deuxième 
tangente  P^  Po,  enfin  du  point  P»  où  cette  deuxième  tangente  rencontre 
la  circonférence  C,  on  mène  à  l'ellipse  une  troisième  tangente  Pt  P* 
rencontrant  la  circonférence  au  point  P,.  On  demande  de  démontrer 
que  la  deuxième  des  tangentes  à,  i'eliipse  issues  du  pointP,  passe  par 
le  point  initial  Pi.  (École  Normale  i885). 

APPLICiTION   DES   PROPRIÉTÉS  DES    POLYNOMES   HOMOGÈNES  A. 
LA.  THÉORIE  DES   COURBES   DU   SECOND  DEGRÉ. 

Soit 
f(x,y,z)^kx'  +  ^hxy  +  C^=  +  ^^xz  +  ^^yz  +  Fa» 
un  polynôme  homogène  du  second  degré  en  x,y,z.  L'on  sait 
que,  si  le  discriminant  i  est  différent  de  zéro,  le  polynôme  f 
est  déconaposable  en  une  somme  de  trois  carrés  linéairement 
indépendants,  si  ee  discriminant  est  nul  sans  que  tous  ses 
mineurs  Je  soient,  le  polynôme  est  décomposable  en  une 
somme  de  deux  carrés  linéairement  indépendants;  enfin  si 
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tous  les  mineurs  du  discriminant  sont  nuls,  lo  polynôme  est 
un  carré  parfait  ;  les  réciproques  sont  yraies, 
i")  Supposons  que  le  discriminant 

i  =  ACF  — AB'  -  CD'  — FB=  +  aBDE 
soit  nul  ainsi  que  tous  ses  mineurs  a,  b,  c,  d,  e,  f.  Alors  le 
polynôme  /'est le  carré  d'une  fonction  linéaire 

f{3:,y,z)  =  a{lx  ■\-my-\-  nzY 
a  étant  une  constante  positive  ou  négative;  et  en  désignant 
la  fonction  lx-\-my-\-  nz  par  n,  on  a  identiquement  f^  =  aa/a, 
fg^=  aama ,  /;=  aann.  Dans  ce  cas,  si  l'on  considère  x,y  atz 
comme  les  coordonnées  homogènes  d'un  point,  l'équation 

f{x,y,z)  =  o 
représente  deux  droites  confondues  avec  la  droite  &  -f-  my  -f- 
«î  =  0  et  les  trois  équations 

représentent  cette  même  droite  ou  sont  des  identités  comme, 
par  exemple,  l'équation  f^  =  o  quand  n^o. 

2")  Supposons  le  discriminant  i  nul  sans  que  tous  ses  mi- 
neurs le  soient.  Alors  le  polynôme  f  est  décomposable  en  une 
somme  de  deux  carrés  linéairement  indépendants 
(,)  f(x,y,z)  =  a^^  +  l'P^ 

où  a  et  b  désignent  des   constantes  et  «  et  p  des  fonctions 
linéaires  homogènes  de  x,  y,  z 

a,=^îx-\-my-\-nz,  ^  =  l'x-\-  m'y  -\-  n'z. 
Dire  que  ces  fonctions  sont  linéairement  indépendantes,  c'est 
dire  qu'il  n'existe  pas  deux  facteurs  constants  k  et  k'  non  nuls 
tous  deux  et  tels  que  fta-j-ft'p  soit  nul  identiquement.  L'on 
peut  mettre  le  polynôme  /sous  la  forme  (1)  d'une  infinité  de 
manières;  nous  allons  montrer  comment  on  peut  les  obtenir 
toutes.  L'identité  (1)  peut  s'écrire 

/(a:,  y,  z) = («  v/; + p  v^rï)  (.  \/;_  p  \/rj) 

ou 

/■(a:,j,,2)  =  P(l 
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P  et  Q  désignant  deux  foiietioiis  linéaires  homogènes  de  x,  j/,  x 
linéairement  indépendantes.  Ces  deux  fonctions  linéaires  sont 
aisées  à  trouver  ;  en  effet,  si  les  trois  coefficients  A,  G,  F  ne 
sont  pas  nuls  tous  trois,  !e  polynôme  f  sera  un  trinôme  du 
second  degré  pur  rapport  à  x,  y,  ou  s  et  on  pourra  décomposer 
ce  trinôme  en  facteurs  de  premier  degré  qui  seront  P  et  Q; 
si  A,  G  et  F  sont  nuls.le  discriminant  se  réduit  à  2BDE  et 
comme  il  est  nul,  un  au  moins  des-trois  coefficients  B,  D,  E  est 
nul  aussi,  et  alors  une  des  trois  variables  x,  y,  ou  a  se  trouve 
en  facteur  ;  la  décomposition  est  immédiate.  Ayant  ainsi  mis 
le  polynôme  sous  la  forme  PQ,  on  aura  toutes  les  décomposi- 
tions possibles  en  une  somme  de  deux  carrés,  en  remarquant 
que  l'on  a  identiquement 

fa)      f{x.  y,  !)  =  PQ  =  ^  [(iP  +  fQ)"  -  PP  -  cQ)'] 

où  X  et  |i  désignent  des  coefficients  constants  différents  de 
zéro.  En  faisant  varier  X  et  ^  on  a  une  infinité  de  décomposi- 
tion de  f  en  deux  carrés  ;  on  les  a  toutes,  car  si  l'on  imagine 
une  décomposition  quelconque 

/=a,<..«  +  b,p,'  =  (».V^  +  p,  \/^)  (« V^-  p,  V^^) 
dans  laquelle  «j,  p,  sont  des  fonctions  linéaires,  a,  et  b,  des 
constantes,  on  devra  avoir  identiquement 

d'oii  en  désignarit  par  k  une  constante 

I-       I —    Q 

",v<i,-(îy-«,=4. 
"""=.v+M,-^i[(..+sy-(*p-f]. 

expression  qui  rentre  bien  dans  la  formule  (a)  en  supposant 


y  Google 


386  LIVRE  III,  GIIAPITIiE  XII. 

Les  valeurs  de  ir,î/,  3 

qui  annulent  simultanément  les  fonctions  liaéaires  P  et  Q  et, 
par  suite,  les  fonctions  a  et  p  qui  sont  égales  à  XP  -|-  jiQ  et 
yp  —  (aQ,  annulent  les  trois  dérivées  partielles  fl,  fy,  fî ■ 

Si  l'on  suppose  les  coefflcients  du  polynôme  /"réels,  les  fac- 
teurs P  et  Q  peuvent  être  réels  ou  imaginaires.  Pour  obtenir, 
dans  la  décomposition  (a),  des  carrés  à  coefficients  réels,  il 
faudra,  si  P  et  Q  sont  réels  prendre  X  et  [^  réels;  alors  l'un 
des  carrés  qui  figurent  dans  la  formule  (a)  a  un  coefiicient 
négatif  l'autre  un  coefficient  positif;  si  P  et  Q  sont  imagi- 
naires, on  pourra  faire,  puisque  leur  produit  est  réei, 

P  =  ?'  +  *5  '  Q  =  h{p—iq) 
h  désignant  une    constante    réelle,   p  et  q    des   fonctions 
linéaires  réelles;  on  prendra  alors  l=fe  (V -j- ?y)  ,  [t=il'  — [j,'î 
et  l'on  aura 

OÙ  les  deux  carrés  ont  le  même  signe  qui  est  celui  de  à. 

L'interprétation  géométrique  de  ces  résultats  est  bien 
facile.  En  considérant  x,  y,  z  comme  les  coordonnées  homo- 
gènes d'un  point,  on  voit  que  l'identité  f(x,  y,  z)  =  PQ  montre 
que  l'équation  f=  o  représente  deux  droites  distinctes,  réelles 
ou  imaginaires.  Si  Sj  est  différent  de  zéro,  les  deux  droites  se 
coupent  au  point  dont  les  coordonnées  cartésiennes  sont 

—     ,     —  ;  les  droites 

î,  3, 

M=:J.P-J-(iQ  =  o  ,  p  =  XP  — [xQ  =  o 
passent  par  ce  point  et  sont  conjuguées  harmoniques  par 
rapport  aux  droites  P  =10  et  Q  =  o.  Sis,  est  nul  sans  que  l'uno 
des  fonctions  P  et  Q  se  réduise  à  la  forme  nz,  les  deux  droites 

sont  parallèles  et  ont  pour  coefficient  angulaire  commun  — . 

Les  droites  a  =  0,  p^o  sont  parallèles  à  la  même  direction 
et  sont  conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux  droites  P  :=o 
Q:r=o;  l'on  a  identiquement,  dans  le  cas  actuel, 
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P  =  mQ-f  HZ 
tre  et  M  étant  des  constantes;  si  donc  l'on  fait  mX  =  —  (».,  la 
droite  a  =  o  devient  la  droite  de  l'infini  et  la  conjuguée  p^i^o 
devient  la  droite  équîdistante  des  droites  parallèles  P  =  o, 
Q=o 

comme  f(x,y,  z)  =  VÇi  =  {mQ-\-nz)  Q  les  deux  équations 

représentent  cette  même  droite,  à  moins  que  l'une  d'elles  ne  soit 
identique,  ce  qui  arriverait  par  exemple,  si  la  constante  Q^ 
était  nulle. 

Enfin,  si  l'une  des  deux  fonctions  P  ou  Q,  Q  par  exemple, 
était  de  la  Forme  nz,  la  droite  Q  ^  o  serait  rejetée  à  riofini, 
l'équation  f^o  représenterait  une  seule  droite  à  distance 
finie  P  =  o,et  les  deux  droites  a  =:  o  ,  (5  =  o  serait  parallèles 
à  cette  droite  unique  et  situées  de  part  et  d'autre  à  égaie 
distance  de  cotte  droite. 

5")  Supposons  enfin  le  discriminant  A  différent  de  zéro. 
Dans  ce  cas,  le  polynôme  f{x,  y,  z)  pourra  être  décomposé  en 
trois  carrés  linéairement  indépendants. 

(3)  f{x,y,z)  =  a<.'-{-^,'  +  e-i' 

ou  a,b,c  désignent  des  constantes  différentes  de  zéro  et  a.,p,y  des 
fonctions  linéaires. 

a  =  lx-\-iny-\-nz,fi==  l'x  -\-  m'y  +  n'z,  y  =  ux-\-vy-\-  wz 
telles  que  le  déterminant 

\     t     m     n     \ 
ï    m'     n 

smt  différent  de  zéro. 

Pour  obtenir  toutes  les  décompositions  de  /'en  trois  carrés 
sous  la  forme  (3),  remarquons  que  l'on  peut  choisir  arbitraire- 
ment l'une  des  trois  fonction  linéaires  a,p,T,  la  fonction  y  par 
exe)nple,~à  condition  que  les  coefficients  u,v,'W  de  cette  fonction 
n'annulent  pas  le  polynôme. 
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(4)     ç  {u,v,w] = aw^  -|- shuv +01;^  +  2duio  -\- nevw -\-fw  . 

En  effet,  u,v,w  étant  choisis  arbitrairement,  considérons  la 
(lifiercnce 

où  1  est  une  constante  :  cette  différence  F  est  un  polynôme 
liomogène  du  second  degré  en  :r,y,z.  Déterminons  A  de  Taçon 
que  le  discriminant  de  F(x;y,z)  soit  nui;  nous  aurons  l'équa- 
tion 

I     k  —  lu"      B  — 1m»     Ii  —  }Mw    I 
(5}  B  —  \uv     G  —  lu'     E  —  Tivw         =0 

I     D  —  lmo    E  — Itw     F—lw'     \ 
dont  le  développement  par  rapport  aux  puissances  de  1  s'ob- 
tient en  faisant  dans  l'équation  en  X  du  n°  a86 

A'  =  --M'  ,  B'=  — MU  ,  G'^  —  v'  ,  ï)'  =  —  mo  , 

E'  =  — nti  ,  F'  =  — w= 

et  par  suite  4' t=  0  ,  G'^o  ,  fâ=  —  »(m,u,!/i),  ç  désignant  le 

polynôme  (4).  L'équation  (5)  se  réduit  donc  à  l'équation  du 

■premier  degré 

qui  détermine  \  quand  9  {u,v,w)  n'est  pas  nul.  Appelons  c  la 
valeur  de  1  tirée  de  cette  équation  : 
__        A 

Le  discriminant  de  la  fonction  F^f —  cy'  étant  nul,  cette 
fonction  peut  se  décomposer  en  une  somme  de  deux  carrés  ; 
elle  n'est  pas  un  carré  parfait  aa^  car  s'il  eu  était  ainsi  on 
aurait 

la  fonction  /"serait  une  somme  de  deux  carrés  et  son  discri- 
minant A  serait  nul,  ce  qui  est  contre  l'hypothèse.  Le  poly- 
nôme F  =  f —  cy'  étant  décomposable  en  une  somme  de  deux 
carrés,  on  pourra  lui  appliquer  ce  qui  a  été  dit  dans  le  numéro 
précédent  et  trouver  toutes  les  façons  possibles  de  le  mettre 
sous  la  forme  aa^  -f-  6p'.  A  chacune  de  ces  décompositions  de 
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¥{x,y,z)  en  (Jeux  carrés,  corresponiîra  une  décoiiipositiou  de  f 
en  trois  carrés 

fr=  aa}  -]-  />p^  ■}-  cy°, 
y  ayant  été  choisi  arbitrairement. 

Si  l'on  décompose  F  en  deux  facteurs 
(6)  F{x,,j,z)=.f~cf  =  PQ, 

les  valeurs  37  =  37,  ,  y  =  'j,  ,  s  =  z,  qui  annulent  P  et  Q 
annulentaetp,  ainsi  que  les  dérivées  partielles  Fi  ,  Fi,  ,  Fi- 
Comme 

-F^  =  -fx  —  c«Y  ,  -F^=;-/j  —  cvy  ,  -F',,^-fi~-ciV{  , 

on  a,  en  remplaçant  x,y,z  par  x„y^,z,,  et  désignant  par  y,  la 
quantité  vx,  -^vy^  -f-w^,, 

laconstautCïj  n'est  pas  nulle,  car  si  elle  rétait, /ïj  ,  fi/,  ,  fi., 
seraient  nuls  tous  trois  et  le  discriminant  A  serait  nul.  On  a 
alors  identiquement 

(S)  jW;,+sfi,+i/:,)=a/,  . 

et,enfaisant,danscetteiclentité,ic  =  a7|  ,  y  =  y,  ,  z=^z,,et 
appliquant  ie  théorème  des  fonctions  homogènes 

On  en  conclut 

et,  esi  remplaçant  cy^  par  cette  expression  dans  l'indcntito  (6) , 
on  a,  après  avoir  chassé  le  dénominateur  4 /"(^i,  î/i.  =,) 

Enfin,  si  dans  la  relation  qui  donne  c 
ctf  (u,v,w)  =  4  , 
on  remplace,  u.v,tv  par  leurs  expression  tirées  des  rela- 
tions (7} 
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2  cy,    '  2  Cyi   '  3  cy, 

on  a,  puisque  lo  polynôme  9  est  homogène, 

et,  en  remplaçant  c-;,''  par  sa  valeur  /"(a,'!,  y^,z,) 

(>o)  ^li/-.,  .jfi,  ,j/;.)=»/("',.ï,.^.); 

ce  qui  donne  une  identité  remarquable. 

In  lej-pré talion  géométrique.  En  considérant  a;,  y,  z  comme 
les  coordonnées  homogènes  d'un  point,  on  voit  que  l'équa- 
tion f{x,  y,z)^=o  représente  une  conique  non  réduite  à  deux 
droites,  ellipse  imaginaire  ou  réelle,  hyperbole,  parabole. 
L'identité 

f{x,  y,  %)  =  a'j}  +  bf  +  c-i^ 
donne  le  premier  membre  de  l'équation  de  cette  conique  dé- 
composé en  une  somme  de  trois  carrés.  Si  les  trois  coefficients 
a,b,c  sont  de  mêmes  signes,  la  courbe  est  une  ellipse  imagi- 
naire, sinon  elle  est  une  conique  réelle  :  l'on  sait  d'ailleurs 
que,  dans  toutes  les  décompositions  possibles  de  /"en  trois 
carrés,  le  nombre  des  coefficients  a,b,c  qui  ont  un  signe  déter- 
miné est  invariable.  L'on  peut  prendre  arbitrairement  l'une 
des  fonctions  a,jî,f,  par  exemple  la  fonction  -i  =  ux -\- vy -{-  ws, 
à  condition  que  l'on  n'ait  pas  t^{u,v,w)=o,  c'est-à-dire  à 
condition  que  la  droite  y  =  o  ne  soit  pas  tangente  à  la  coni- 
que (n"  126J.  Supposons  cette  condition  remplie;  on  pourra 
écrire  l'équation  de  la  conique  sous  la  forme 
/'(^,  y,  s)  =  cr"  +  PQ=:o, 
qui  montre  que  P=o  Q  =  o  sont  les  équations  des  tangentes 
aux  points  où  la  droite  71=0  coupe  la  conique.  Nous  avons 
appelé a^j,  y,,  z,,  les  valeurs  de  a;,y,a  qui  annulent  PetQ,  c'est- 
à-dire  les  coordonnées  homogènes  du  point  de  concours  des 
deux  droites  P  ^  o  ,  Q  ^  0  ;  ta  droite  y  ^  0  est  la  corde  des 
contacts  des  tangentes  issues  do  ce  point  ou  îa  polaire  de  ce 
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point;  d'après  l'identité  (S),  l'équation  de  cette  droite  peut 
s'écrire  ainsi 

ce  qui  est  bien  l'équation  de  la  polaifs  du  point  de  coordon- 
nées aîi,  yi,  Sj.  D'après  l'identité  (9),  l'équation  PQ  =  o,qui 
représente  l'ensemble  des  tangentes  menées  du  point  de 
coordonnées  x^,y^,z^  à  la  conique^peut  s'écrire 

Enfin  l'identité  (10)  montre  que  la  condition  nécessaire  et 
suffisante  pour  que  ?  (/^„/^i,^i)  soit  nul  est  que /(a;,,)/,,  s,) 
le  soit  et  réciproquement;  ce  qui  veut  dire  géométriquement 
que  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  la  polaire 
du  point;  a^i,  j/1,3,  soit  tangente  à  la  courbe  est  que  ce  point 
soit  sur  la  courbe. 

Les  droites  a  =  o,p  =  o  passent  par  le  point  de  concours 
des  langcntca  P~o,Q  =  o  et  sont  conjuguées  harmoniques 
par  rapport  à  ces  tangentes.  Si  s,  est  différent  de  zéro,  les 
deux  droites  P^oQ  =  o  concourent  en  un  point  situé  à  dis- 
tance finie,  ayant  pour  coordonnées  cartésiennes-^  ,  — .  Si 
Si  =:  0,  ces  deux  droites  sont  parallèles  à  la  direction  de  coef- 
ficient angulaire—,  ou  l'une  d'elles  est  à  l'infini,  ce  qui  arrive 

quand  l'une  des  fonctions  PouQse  réduit  à  la  forme  nz;  dans 
ce  cas  (z,  =  0),  la  droite  y  =  o  a  pour  équation 

elle  coïncide  avec  le  diamètre  conjugué  de  la  direction  des 
deux  droites  P  ^  o  Q  =  o,  ou  de  celle  des  deux  qui  est  à  dis- 
tance finie  ;  on  peut  dire  que  y  =  o  est  la  polaire  du  point  à 
l'infini  (^^1,^1,  0). 

Ainsi,  quand  l'équation  est  mise  sous  la  forme 

f{x,y,z)  =  a^^  -^-bf  +  c-!p^iy 

la  droite  y^o  est  la  polaire  du  point  de  concours  des  deux 

autres  droites  «=:o  ,  ^  =  0;  comme  la  même  chose  a  lieu 

.pour  les  droites  a  =  0  et  p  =  0 ,  on  voit  que  le  triangle  formé 
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par  les  trois  droites  «  =  o,,S=:o,f  =  o  est  un  triangle  con- 

gué  par  rapport  à  la  conique. 

Appfication  à  la  réduction  de  l'équation  du  second  degré. 

1.  Supposons  d'abord  f  différent  de  zéro;  alors  on  peut 
prendre  ■(^=z,  c'est-à-dire  m  =  o  ,  v^a  ,  m:  =  i;  et  l'on 
trouve  : 


»  (0,0,0   f 

L'identité  (6)  donne,  dans  ce  cas, 

Les  coordonnées  du  point  de  concours  des  droites  P  =  o, 
Q  r=  o  vérifient  les  équations 

n,=^o     ,     ^.  =  0 
ainsi  qu'il  résulte  des  relations  (7)  dans  lesquelles  on  suppose 
iz  =  v  =  o;  ce  point  est  lo  centre  de  la  courbe.  Les  droites 
piziio  ,  Q^o  sont  les  asymptotes  :  leur  équation  homogène 
est  donc 

ou,  en  coordonnées  cartésiennes, 

/•(X,Y,,)-~=o. 

Ces  asymptotes  P  ^  0  ,  Q  =  o  peuvent  être  réelles  ou  imagi- 
naires. Dans  le  premier  cas  la  courbe  est  une  hyperbole,  les 
coefficients  a  et  6  sont  de  signes  contraires;  dans  le  second 
cas,  elle  est  une  ellipse,  les  coefficients  a  etb  sont  de  mêmes 
signes.  Les  droites  a  =  0  ,  p  ==  0  dont  les  équations  sont  de  la 
forme 

XP  +  i^Q  =  o  ,  J.P_[.Q  =  o 

sont  conjuguées  hiirmoniques  par  rapport  aux  asymptotes;  ce 
sont  deux  diamètres  conjugués;  si  l'on  détermine  le  rapport 

-  do  façon  que  ces  droites  soient  rectangulaires,  elles  coïnci- 
deront avec  les  axes.  En  prenant  les  droites  «  =  o  ,  (5  =0  pour 
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axes  de  coordonnées  cartésiennes,  l'équation  de  la  conique 
prendra  la  forme  réduite 


a.  Supposons  f=o.  Alors  le  moiie  précédent  de  réduction 
n'est  plus  applicable  car  ç(o,  o,  i)=:o.  Voici  un  second  mode 
de  rédaction  qui  s'applique  à  tons  les  cas.  On  a  vu  qu'en 
appelant  ^„y„Si  les  coordonnées  homogènes  d'un  point 
quelconque  non  situé  sur  la  conique,  on  a  l'identité 

4  /{x,  y,  z)  f{x„y„  z,)  =  {xfl,  +  yf',,  -[-  z  /■;,)=  +  PQ, 
où    P=::o  ,  Q^o  sont  les  équations  des  tangentes  menées 
du  point  (ce,,  !/,,3,)àla  courbe.  Prenons  en  particulier  z,  =  o 
avec  f{x^,  y,,  o)  ^o,  et  remarquons  que 

nous  aurons 

4/(.T,  ,,  »)  A.r„  ï„  o)  =  (X. /;  +  j, /;)■  +  PQ  ; 
les  droites  P  =  o  Q  =  o  se  coupant  au  point  à  l'infini  (a^j,  y,,  o) 
sont  parallèles  entre  elles,  ou  l'une  d'elles  est  à  l'infini.  L'on 
aura,  par  exemple, 

où  m  est  nul  si  Q  est  à  l'infini.  Alors  l'équation  /=  o  s'écrit 

En  y  faisant  3=  i ,  on  aura  l'équation  do  la  courbe  en  coor- 
données cartésiennes  ;  puis,  en  prenant  pour  nouvel  axe  O'X'  !a 
droite  x^f^-{-y^fy^=o  et  pour  axe  O'Y'  la  droite  P=:o,  on 
mettra  l'équation  sous  la  forme  réduite 

dans  le  cas  particulier  où  la  droite  Q=:o  est  à  l'infini,  on  a 
m  =  o ,  donc  y  ^  o ,  et  l'on  a  la  forme  réduite  spéciale 

qui  convient  aux  paraboles. 

L'on  pourra,  en  particulier,  déterminer  !e  rapport  —  do 
façon  que  la  droite 

xj:  +  yJv=o 

soit  perpendiculaire  sur  P  =  o  ;  la  première  droite  sera  alors 
un  axe  de  la  conique  et  la  seconde  la  tangente  au  sommet. 
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XaÉORIK   GËnJËRAl^E:   OKS   COURBES. 

CHAPITRE   PREMIER 

Cciiiati-iictioii  <l«;s  courbes  en  cooi-doniiéea  rectill^iit<><i. 

.  334.  La  cODstructioD  d'une  courbe  n'est  autre  chose  que 
la  représentation  graphique  de  la  marche  d'une  fonction  réelle 
d'une  seule  variable,  lorsqu'on  fait  varier  d'une  manière  conti- 
nue cette  variable.  Si  l'on  a  calculé  les  valeurs  de  y  qui  répon- 
dent à  diverses  valeurs  de  x,  on  connaît  un  certain  nombre  de 
points  de  la  courbe  à  construire.  Mais  ces  points  ne  peuvent 
suffire,  même  pour  un  tracé  grossier  de  la  courbe,  car  on  peut 
les  réunir  de  bien  des  manières  différentes;  et,  d'ailleurs,  il 
peut  arriver  qu'entre  deux  ordonnées,  même  très-rapprochées, 
la  ccurbe  ait  des  branches  infinies.  11  est  donc  indispensable 
de  connaître  préalablement,  d'une  manière  générale,  la  marche 
de  la  fonction  dont  la  courbe  doit  représenter  les  variations. 

Lorsque  l'équation  est  résolue  par  rapport  à  l'une  des  varia- 
bles, y  par  exemple,  on  considère  chacune  des  déterminations 
de  y  en  particulier,  et  on  examine  entre  quelles  limites  doit 
varier  a:  pour  que  y  reste  réelle.  Soient  x^  et  ar,  deux  limites  ; 
si  la  valeur  de  y  reste  finie  dans  cet  intervalle,  elle  donne  une 
branche  finie  de  courbe  ;  si  la  valeur  de  y  devient  infinie  pour 
une  ou  plusieurs  valeurs  intermédiaires  a,  b,...  do  la  variable, 
on  a  diverses  branches  infinies,  asymptotes  aux  droites  qui  cor- 
respondent aux  valeurs  de  x  qui  rendent  y  infinie  ;  on  subdivise 
alors  l'intervalle  de  x^  à  x^  en  plusieurs  autres  :  un  premier  d'.' 
a;,  à  a,  etc.,  de  manière  que  dans  chacun  d'eux  l'ordonnée  !.« 
devienne  pas  infinie.  On  examinera  ensuite  corameni  varie  y 
dans  chacun  des  intervalles,  par  exemple  quand  x  croit  ^e  r, 
à  a,  Queiqucfnis  on  aperçoit  immédiatement,  d'après  lexpra*- 
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sion  de  y,  comment  varie  cette  quantité  ;  mais  le  plus  souvent 
il  n'en  est  pas  ainsi;  dans  ce  cas,  on  a  recours  àla dérivée.  On 
sait,  en  effet,  que  la  variable  x  croissant  à  partir  d'une  certaine 
valeur,  si  la  fonction  reste  finie,  elle  varie  dans  lo  même  sens, 
tant  Quo  la  dérivée  conserve  le  même  signe  ;  elle  croît  si  la  dé- 
rivée est  positive;  elle  décroit  si  la  dérivée  est  négative.  Soient 
a,  p,  1,...  les  valeurs  successives  de  x  comprises  entre  a^j  et  a, 
pour  lesquelles  la  dérivée  change  de  sigae,  La  variable  a;  crois- 
sant de  x\  à  a,  la  dérivée  conserve  le  même  signe.par  exemple 
le  signe  +,  et  la  fonction  croit;  de  «  àp,  ia  dérivée  est  négative 
et  la  fonction  décroît,  etc.  Nous  avons  démontré  que  le  coef- 
ficient angulaire  de  la  tangente  en  un  point  quelconque  de  la 
courbe  est  égal  à  la  valeur  de  la  dérivée  en  ce  point.  Ainsi, 
le  sens  dans  lequel  varie  l'ordonnée  de  la  courbe  est  indiqué 
par  le  coefficient  angulaire  de  la  tangente. 

Lorsque  la  dérivée  change  de  signe,  de  positive  devenant 
négative,  l'ordonnée  cesse  de  croître  pour  décroître  ensuite  ; 
«lie  acquiert  donc  une  valeur  maximum.  Si,  au  contraire,  la 
dérivée  de  négative  devient  positive,  l'ordonnée  cesse  de  dé- 
croître pour  croître  ensuite  ;  elle  acquiert  donc  une  valeur 
minimum.  Il  faut  remarquer  que  ces  mots  maximum  et  mini- 
mum ne  doivent  pas  être  pris  avec  leur  sens  absolu  ;  ils  indi- 
quent seulement  la  comparaison  d'une  valeur  particulière  de 
l'ordonnée  avec  les  ordonnées  voisines. 

En  général,  la  dérivée,  restant  finie  et  continue,  change  de 
signe  en  devenant  nulle,  et,  par  conséquent,  les  tangentes 
aux  points  dont  les  ordonnées  ont  des  valeurs  maxima  et  mi- 
nima  sont  parallèles  à  l'axe  OX.  Toute  valeur  de  x  qui  an- 
nule !a  dérivée  ne  donne  pas  nécessairement  un  r 
un  minimum  de  l'ordonnée;  on  devra  examiner  si  î; 
change  effectivement  de  signe  :  mais,  dans  tous  les  cas,  la  tan- 
gente est  parallèle  à  l'axe  OX. 

a33.    Exemple  I.   l.;i  slrophoide  définie  au  a"  sS  a  pour  équation 


"/hî- 


Qtianiî  X  varie  de  o  à  — a,  ia  valeur  nuiiiérlçiue  de  y  a 
constamment  de  o  à  l'infini;  on  obtient  de  la  sorte  les  deux  branche! 
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infinies  ON,  ON'  asymptotes  à  la  droite  HH'  {iig.  i8).  Quand  at  varie 
do  o  à  (z,  l'ordonnée  y  part  de  o  pour  revenir  à  o,  en  conservant  des 
valeurs  finies;  elle  commence  donc  par  croitro  pour  d6croUre  en- 
suite, et,  par  conséquent,  elle  passe  par  un  maiimum;  mais  on  ne 
voit  pas  si  dans  l'intervalle  la  fonction  n'éprouve  pas  plusieurs  alter- 
natives de  croissance  et  de  décroissance.  La  valeur  positive  de  j/  a 
pour  dérivée 

V[a  +  iE)ia—x) 
Le  numérateur  s'annule  pour  deux  valeurs  de  x,  l'une  a;,,  positive  et 
moindre  que  a,  l'autre  négative.  Quand  m  varie  de  o  à  œ,,  la  dérivée 
est  positive,  la  fonction  croit  ;  de  œ,  à  a  la  dérivée  est  négative,  la 
fonetion  décroit;  rord()nQée  est  maximum  pour  la  valeur 

égale  au  plus  grand  segment  de  la  ligne  a  divisée  en  moyenne  et 
extrême  raison. 

336.  On  détermioe  souvent  la  tangente  en  certains' points 
de  la  courbe,  ou,  ce  qui  est  la  même  chose,  certaines  valeurs 
particulières  de  la  dérivée,  sans  avoir  recours  à  l'expression 
générale  de  cette  dérivée.  Considérons,  par  exemple,  le pointO 
de  la  strophoïde  ;  joignons  ce  point  à  un  point  voisin  M  ayant 
pour  coordonnées  a:  et  y  ;  le  coefficient  angulaire  de  la  sécante 

OM  est  égal  au  rapport  ^  ;  on  aura  le  coefficient  angulaire  de 

la  tangente  au  point  0,  en  elicrcliant  la  limite  de  ce  rapport 
lorsqu'on  fait  tendre  x  vers  zéro.  Or,  on  a 


quand  a;  tend  vers  zéro,  ce  rapport  a  pour  limite  ±  i.  Les 
deux  branches  qui  passent  au  point  Dont  pour  tangentes  en  ce 
point  les  bissectrices  des  angles  des  axes.  On  obtiendrait  la 

tangente  au  point  A  en  considérant  le  rapport  — — -  ;  ce  rap- 
port augmentant  indéfiniment  lorsque  x  tend  vers  a,  la  tan- 
gente au  point  A  est  parallèle  à  l'axe  OY. 

337.   ExEUPLE  H.  Proposons-nous  d'étudier  les  courbes  représen- 
tées par  l'équation  ji^  =  Ak'  +  Bx^  +  Cx+Ti  {on  démontre  que  ces 
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courbes  peuvent  reproduire  par  la  perspective  toutes  les  courbes  du 
iroisiême  degré}.  On  supposera  le  coeMcient  A  positif,  sans  ijuoi  on 
changerait  le  sons  do  l'axe  des  a;.  !1  y  a  plusieurs  cas  îi  eonsidérer  : 
1°  le  pojjnftme  Ûa  troisième  degré  a  ses  trois  racines  réelles  et  iné- 
gales; appelons  u,  b,  c  ces  racines  rangées  par  ordre  do  grandeur 


ï'=A(ï-«)(a!-S)(j,-c). 
L'ordonnÉo  est  imaginaire  quand  x  varie  de  —  on  h.  a;  réelle  qiiand 
X  varie  de  a  à  6  ;  imaginaire  quand  m  varie  de  6  à  c  ;  réelle  quand  œ 
varie  de  o  i  +  m.  La  courbe  so  compose  d'une  boucle  fermée  et  d'une 
branche  infinie  (Qg  soG).  a"  Lorsque  les  dens  racines  a  et  6  de- 
viennent égaies,  !n  bouelc  se  réduit  b.  uapoint  a  (fig,  207),  5"  Lorsque 


Fig.  208.  Fig.  !09.  Fig.  aïo. 

les  deuï  racines  &  et  c  sont  égales,  la  boucle  se  joint  à  la  branche 
nie  en  6  (lig.  308).  4"  Lorsque  les  trois  racines  a,  b,  c  sont  égale: 
courbe  présente  un  point  de  rebrou ssem eut  en  a  (ûg.  aog).  5"  Enfin, 
si  le  polynôme  du  troisième  degré    n'a  qu'une  racine  réelle  a,  la 
courbe  a  la  forme  indiquée  dans  la  figure  210, 

Le  coefûcient  angulaire  de  la  tangente  est  donné  par  la  formule 
5Aa:^+  iiBce  +  C         _  SAai^  +  sBx  +  C 

Dans  le  premier  cas,  le  numérateur,  qui  est  !a  dérivée  du  polym 
troisième  degré,  s'annule  pour  une  valeur  a'  comprise  entre 
et  pour  une  valeur  b'  comprise  entre  6  et  c;  à  la  premiè;-o  1 
pond  le  maximum  de  l'ordonnée  sur  la  boucle.  Dans  le  troisièi 
le  imméraleur  sar.nulo  pour  la  racine  double  l>:  le  dénom 


la 


ûdu 
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s'aoniilaiit  aussi,  la  formule  se  présente  aous  la  forme  -  et  ne  déter- 
mine plus  les  taugentes  au  point  double  6  ;  on  les  obtiendra  en  cher- 
chantlaliinito  ^À{b—a)  du  rapport  ■   ^  -,  quand  œ  tend  vers  6. 

338.  Lorsque  l'équation,  supposée  algébrique,  n'est  pas 
résolue,  soit  parce  que  cette  résolution  n'est  pas  possible,  soit 
parce  que  l'on  juge  inutile  de  l'effectuer,  on  peut  quelquefois, 
en  s'appuyant  sur  les  théorèmes  concernant  les  racines  des 
équations,  construire  la  courbe. 

On  aperçoit  immédiatementcertain  es  propriétés  de  la  courbe 
à  l'inspection  de  l'équation,  i"  Lorsque  l'équation  ne  renferme 
que  des  ternies  qui  sont  tous  de  degrés  pairs,  ou  tous  do  degrés 
impairs,  il  est  clair  que,  si  elle  est  vérifiée  par  »:=«,  y^^, 
elle  sera  aussi  vérifiée  para:;^:  —  «,  y  = — P;  or,  les  deux 
points  (a,  p),  (—a,  — p)  sont  placés  symétriquement  par  rap- 
port à  l'origine  ;  donc  ce  point  est  centre  de  la  courbe.  2°  Si 
l'équation  ne  contient  que  des  puissances  paires  de  l'une  des 
variables,  y  par  exemple,  les  valeurs  réelles  de  y,  qui  cor- 
respondent à  une  même  valeur  de  x,  sont  deux  à  deux  égales 
et  de  signes  contraires  ;  lorsque  les  axes  sont  rectangulaires, 
on  en  conclut  que  les  points  du  lieu  sont  placés  symétrique- 
ment par  rapport  à  la  droite  OX,  qui  est  un  axe  de  la  courbe. 
5"  Lorsque  l'équation  de  la  courbe  ne  change  pas  par  le  chan- 
gement de  a:  en  y  et  de  y  en  x,  si  l'équation  est  vérifiée  par 
x^a,  y^p,  elle  sera  vérifiée  également  par  x=^,  y=^i  ;  les 
deux  points  correspondants  sont  placés  symétriquement  par 
rapport  à  la  bissectrice  de  l'angle  TOX,  qui  est  un  axe  de  la 
courbe.  On  voit  de  même  que,  si  l'équation  ne  change  pas  par 
le  changement  de  «  en  —  y  et  de  y  en  —  x,  la  bissectrice  de 
l'angle  YOX'  est  un  axe. 

Soit  f  {x,  y)  =  o  réquation  de  la  courbe  ;  on  sait  que  la  dé- 
rivée y'  est  donnée  par  la  formule  y'= — -ë-r-^  ■  L'expres- 
"  ^  "  f^{x,y) 

sion  de  y'  contient  à  la  fois  les  deux  variables  x  aty;  elle 
donne  le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  en  tout  point 
dont  on  connaît  les  deux  coordonnées,  excepté  aux  points  où 
les  deux  dérivées  partielles  s'annulent  à  la  fois. 
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S89,  EïEUPLE  III.  Comti-uire  ïe  Heu  des  points  tels  que  le  produit  de 
leurs  distaitces  à  deux  points  ^es  F,  F',  soif  égal  à  un  nombre  donné. 

Prenons  pour  origine  le  milieu  0  de  la  droite  FF,  cette  droite  pour 
axe  des  x,  une  perpendiculaire  pour  axe  des  y;  appelons  ac  la  dis- 
tince  t'F,  a^  le  produit  constant,  l'équation  du  lieu  est 

.;,)  !/*  +  2(ic3  +  c5)v'  +  (3^-c=)'  — a'  =  o. 

jette  équation  ne  renfermant  qna  des  puissances  paires  de  chaonne 
des  variables,  chacun  des  axes  est  un  axe  de  symétrie  de  la  courte,  et 
l'origine  est  un  centre.  En  considérant  y^  comme  l'inconnue,  l'équa- 
tion (i)  est  du  second  degré,  le  Linôme  B" — 4AC  se  réduit  ici  & 
4  (4c^a:*  +  a*),  quantité  essentiellement  positive  :  les  racines  sont  donc 
toujours  réelles.  Lorsque  le  dernier  terme  (œ' — c'')^  — a*  est  positif,  les 
valeurs  de  y^  ont  le  même  signe,  et  comme  leur  somme  — a  (œ*  +  c') 
est  négative,  les  deux  valeurs  de  y^  sont  négatives  et  les  quatre  va- 
leurs de  y  imaginaires.  Pour  que  l'équation  [i)  ait  des  racines  réelles, 
il  faut  donc  que  l'on  ait 

(a.._cï)s„„i<o,  ou  lx^-c^-a^}{œ^-c^  +  a^)<o, 
et,  par  conséquent, 

ir:2<o'-l-c»  et  ï'>c=~-a». 
Alors  une  des  valeurs  de  y^  est  positive,  l'autre  négative. 


Prenons  OA^OA'  — 
rallèles  à  l'ase  des  y  menées  par  les  points  A 
dition  exige  que  l'on  distingue  plusieurs  cas. 

i"  a<.e.  Prenons  0B  = 


courbe  est  comprise  entre  les  pa- 
La  seconde  con- 


r  les  points  B  et  B 
menons  des  parallèles 
à  OY  (ftg.  an):  la 
courbe  se  compose  de 
deux  parties,  compri- 
ses, l'une  entre  les  pa- 
rallèles menées  par  les 
points  B  et  A,  l'autre 
ç  entre  les  parallèles  me- 
nées par  les  points  B' 
et  A'.  Quand  on  donne 
à  X  l'une  des  valeurs 
OB  ou  OA,  l'une  des 
valeurs  de  y^  est  ri u lie, 
l'autre  négative  ;  a; 
"''■  '"'  croissant  de  OB  à  OA, 

i  valeur  de  y^,  qui  d'abord  est  nulle,  devient  positive  et  s'annule  de 
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nouveau;  on  obtient  ainsi  une  courbe  fermée  BCAD.  Lna  valeurs  né- 
gatives de  œ  donnent  une  seconde  courbe  B'C'A'D,  Égale  ù  la  précédente. 
Le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  est  déterminé  par  la  formule 


(a) 


2  +  !/ï  +  c 


Aux  points  A  et  B,  y  est  nulle  et  y'  inilnie,  la  tangente  est  parallèle  à 
l'aie  OY.  Le  numérateur  de  ï'  devient  nul,  quand  on  a  i^ +  y*  =  c'. 
Du  point  0  comme  centre,  avec  OF  pour  rayon,  décrivons  un  cercle. 
Ce  cercle  coupe  la  courbe  en  quatre  points  C,  D,  G',  D',  donnés  par 
les  formules 


y^=j;r^- 


Comme  l'arc  BC  est  intérieur  au  cercle,  en  l'un  des  points  quelconques 
de  cet  arc,  la  fonction  ic'  +  y'  — c'  a  une  valeur  négative  et  y'  est 
positive.  Pour  les  points  de  l'arc  CA,  le  facteur  x'  +  y^  —  c*  est  posi- 
tif et  y'  négative.  Ainsi,  de  B  en  G,  l'ordonnée  croit,  et  de  G  en  A  elle 
décroît;  l'ordonnée  du  point  C  est  maximum. 

■  c.  La  seconde  condition  est  satisfaite,  quelle  que  soit  a 


peut  varier  At  —  c^  k  e/a.  Quand  a 


ede 


^yâl  îa  valeur 
positive  de  y'  part 
de  zéro  et  rede- 
vient nuîle;  on  a 
une  courbe  fermée 
OCADO  (lig,  aia) 
qui  passe  à  l'ori- 
gine :  les  valeurs 
négatives  de  a;  don- 
nent une  courbe 
symétrique  de  la 
précédenlepar  rap- 
port à  0\.  Le  cer- 
cle de  rayon  OF 
coupe  la  courbe  en 
quatre  points, dont 
les  ordonnées  ont 


une  valeur  numériqi 


e— maximum;  l'abscisse  de  ces  pomts  a 
Cette  courbe  se  nomme  lemniscate. 


pour 


A  l'origine,  la  valeur  de  y'  se  présente  sous  la  forme  —;  ii  est  îtn 
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elle  de  concevoir  qu'il  en  est  masi  aui  points  multiples  d'une  courie 
algébrique  quelconque.  En  effet,  la  valeur  de  y'  est  doiiaée  par  la 
formule 

Or,  f  (x,  y)  Étant  un  polynôme  entier  par  rapport  aux  TariaHes  se  et 
y,  les  dérivées  partielles  fi{3i,y),{.j{^,y)  sont  aussi  des  polynômes 
entiers  par  rapport  aui  mêmes  variables.  Si  ces  polynômes  ne  deve- 
naient pas  nuls,  lorsqu'on  y  remplace  a:  et  y  par  les  coordonnées  du 
point  multiple,  1/  aurait  en  ce  point  une  valeur  unique,  tandis  qu'elle 
doit  avoir  autant  de  valeurs  différentes  qu'il  y  a  de  branches  qui 
passent  au  point  multiple.  Dans  le  cas  actuel,  l'équation  étant  bicar- 
rée peut  être  résolue  par  rapport  à  î;  ;  à  chaque  valeur  de  y  corres- 
pond une  dérivée  qui  a  une  valeur  déierminée,  quand  on  y  remplace 
3!  par  zéro.  Cette  valeur  de  la  dérivée  est,  ainsi  que  nous  l'avons 

remarqué  au  n"  356,  la  limite  du  rapport  -,  lorsque  x  tend  vers 

zéro.  On  peut  obtenir  la  limite  de  ce  rapport  sans  résoudre  l'équation. 

Posons    -=(,  ou  y  =  i.-c;   en  subs.ituant   dans  l'équation  (i),  il 

xH^  +  2  (œ*  +  cS)  (2  +  œî  —  se»  =  o. 

Lorsque  x  est  très-petit,  l'une  des  valeurs  de  (^  est  voisine  de  l'unité, 
l'autre  est  négative  et  trés-graadc  en  valeur  absolue  ;  en  se  bornant 


aux  valeurs  rielles  de  y,  on  a  lim  -  ^ 
sont  les  bissectrices  des  angles  dos  a 


:  I.  Les  tangentes  au  point  0 


!,  La  seconde  condition  est  encore  satisfaite,  quelle  que  i< 
x;  X  peut  donc  varier  de 


-l/c=  +  aï  h.  -h/c^  +  a'. 


Pour  œ  =  o,  la  valeur  positive 
de  y"^  est  a^  —  (fl.  Prenons  sur 
l'axe  dos  y 


la  courbe  passe  aux  pointa  B  et 

B'.  Si  l'on  fait  varier  a:  de  o  à 

]/^+ifi,  y^    part    de  a*  —  c* 

courbe   fermée  tiui  a  pour  som- 
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mets  les  poiûls  A,  A',  B,  B'.  Poi 


,t  Égal  à  c^/a. 


jue  le  cercle  coupe  la  courhe, 
il  faut  que  l'on  ail  a<:icvâ. 
Lorsque  cette  condition  est 
satisfaite,  l'ordonnée  croU  de 
B  en  C  et  diminue  de  C  en  A  ; 
l'ordonnée  du  point  B  est  mi- 
nimum, celle  du  point  C  maii- 

*  mum  (flg.  2i3).  Si,  au  con- 
traire, on  a  0>ci/27le  cercle 
est  intérieur  à  la  courbe,  dont 
l'ordonnée  diminue  de  B  en  A; 
l'ordonnée  du  point  B  est  maii- 
mum.  La  figure  ai4  suppose 


340.  Exemple  IV.  Construire  la  courbe 
(i)  iy''-^^xy^  +  x'  =  o. 

Cette  éq  t'  n  et  nt  lu  n  ji  'ème  degré  par  rapport  h  chacune 
des  TariaLl  n  p  ut  et  ré  lue  par  rapport  à  aucune  d'elles  ;  elle 
ne  renfer  q  d  t  m  d  degrés  impairs;  donc  l'origine  est 
centre  de  1  b     E     n  n  n       mbien  l'équation,  dans  laquelle  on 

considère  y     mm    1  n    n  a        de  racines  réelles  pour  les  diverses 
valeurs  att   b  é        x 

Supposons  d  aboi  d  j)  positive,  1  équation  (i)  aura  au  plus  deui  ra- 
cines réelles  positives,  puisque  son  premier  membre  n'a  que  deux  varia- 
tions. La  dérivée  du  premier  membre  par  rapport  à  y  est  loy  (y^ — x). 
Cotte  dérivée  est  négative  depuis  y  ~  o  jusqu'à  y  =  \/œ,  positive  depuis 
cette  valeur  jusqu'à  l'infinî.  Le  premier  membre,  qui  est  positif  pour 
y=o,  décroit,  lorsque  y  varie  de  o  à  fœ,  et  croit  ensuite  indéfini- 
ment. L'équation  a  donc  deux  racines  positives,  ou  elle  n'en  a  pas, 
suivant  que  la  valeur  y  =  Vx  rend  le  premier  membre  négatif  ou  po- 
sitif, c'est-à-dire  suivant  que  l'on  a  œ"'<a7,  ou  a;"'>27.  Si  l'ou 
change  y  en  —y,  le  premier  membre  présente  une  variation  et  une 
seule;  donc  l'équation  a  une  racine  négative  et  une  seule. 

Pour  31^0,  les  cinq  racines  de  l'équation  (i)  sont  nulles;  a;  croissant 
de  o  à  'V^i  l'équation  a  deux  racines  positives  et  une  racine  néga- 
tive; lorsque  X  atteint  la  valeur  v'ay,  les  deux  racines  positives  de- 
viennent éjjrfes,  puisqu'elles  annulent  la  dérivée.  Quand  œ  dépasse- 
ra?, l'équatïon  n'a  plus  qu'une  racine  réelle  qui  est  négative.  Les  deux 
racines  positives  donnent  une  boucle  OABO  (flg.  at5),  comprise  dans 
l'angle  YOX,  el  la  radne  négative  ime  branche  infinie  OC  placée  dan* 
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;le  Y'OX.  Aux  valeurs  négat  yes  de  t  correspondent  une  houcle 
OA  B  0  et  une  branche  infinie  OC, 
jraétiiques  des  p  écédentes  par  rap- 
port an  ccntie  La  valeur  masimum 
de  i  abscisse  pour  la  boucle  OABO  est 

I  ay    elle  correspond  i  un  point  A 

II  la  tangente  est  parallèle  à  OY, 
\  u  B  jue  Icb  coordonnées  de  ce  point 
annulent  fy  {x  j)  En  considérant  y 
comme  yanabîe  arb  traire,  on  trouve 
que  !e  r  as  mum  de  y  pour  la  mSmo 

boucle  est  V!\;  ce  masimum  innn''  un  point  B    où  la  tangente  est 
parallèle  à  OX. 

La  méthode  précédente  de  discassijn  est  appl  cable  toutes  les  fois 
que  l'équation  ne  contient  que  tro  s  termes  cir  oa  sait  toujours  dé- 
terminer le  nombre  des  racines  réelles  d  une  equatiun  trinôme  à  une 


EMPLOI  D  UNE  VARIABLE  AUXILIAIRE. 

341.  Lorsqu'il  est  impossible  de  résoudre  l'équation  par 
rapport  à  l'une  des  variables  a?  ou  y,  on  peut  dans  certains  cas 
exprimer  les  deux  coordonnées  à  l'aide  d'une  variable  auxi- 
liaire (;  et,  en  suivant  les  variations  simultanées  de  x  et  y, 
lorsque  (  varie  entre  les  limites  qui  rendent  ces  quantités 
réelles,  tracer  la  courbe. 

Si  l'on  considère  y  comme  une  fonction  de  x,  et  x  comme 
une  fonction  de  t,  on  a,  en  prenant  la  dérivée  do  y  par  rap- 
port à  t,  d'après  le  théorème  des  fonctions  de  fonctions  % 

on  en  déduit  la  formule 


D.j,= 


qui  donne  le  coefficient  angulaire  de  la 


Il  point  qui 


1.  Pour  désigner  la  dérivée  d'une  fonetioc,  oû  emploie  fréquemment  la 
lettre  D,  initiale  du  mot  dérivée,  et  l'on  indique  la  variable  par  rapport  à 
laquelle  on  prend  la  dérivée  en  écrivant  cette  variable  comme  un  indice  à 
droite  de  lo  lettre  D  et  un  peu  au-dessous.  Ainsi  D,j;  et  D^  indiquent  les 
dérivées  des  fanctions  a;  et  y  par  rapport  à  la  variable  /,  D.y  la  dérivée  de 
y  par  rapport  &  r. 
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correspond  à  une  valeur  quelconque  de  (.  Les  valeurs  de  ï  qu  i 
annulent  ï>,i/  déterminent  les  points  pour  lesquels  la  tangente 
est  parallèle  à  OX,  et  les  valeurs  qui  annulent  I>,x,  les  points 
pour  lesquels  la  tangente  est  parallèle  à  OY. 
342.  EIxEUPLE  V.  Construire  la  cowhe  y''  —  y^x  +  œ*  —  zx'^y  =  o. 

Sn'on  pose  y  =  tx,  an  a  x=-      ■■    ';,  ^  =  («  =  7077 — —,,  et  l'on 
t  [(  —  I)  t   ['  — ij 

construit  la  courbo  en  faisant  varier  (de  —  =0  à  +  oe .  Pour  suivre 
les  variations  de  x  et  de  y,  prenons  les  dérivées 


D,ir= 


6t^  — 8t  +  5 


D.i/  =  — 


4i^- 


■5t  +  î 


1  mimératenrs,  no  s'annulant  pour  aucune  valeur  réelle  de  (,  ne 
changent  pas  de  signe.  Les  valeurs 
de  X  et  de  y  deviennent  nulles  pour 


t^^~,  inEaiespour  i= 
Si  l'on  £ 


ui=i, 


t  varier  t  de  —  50  à  o, 

■   œ  estmégatif  etdécroît  de  o  à  —  co, 

y  est  positif  et  croit  de  o  à  l'infini  ; 

on  obtient  ainsi  la  branche  infinie 

OA  (fig,  ai6).  La  variable  (  allant 

de  o  à  '  ,  œ  et  3/  deviennent  posi- 
r"'s-  21^-  tife  et  décroissent  de  <o  à  o,  ce  qui 

donne  la  branche  infinie  BO.  La  variable  (  allant  de  -  à  t,  a;  et  y  sont 
négatifs  et  déeroissent  de  o  à  —  =0 ,  on  a  la  branche  infinie  OC.  Le 
coefficient  angulaire  de  la  tangente  en  0  à  la  branche  BOC  est  -. 
Enfin,  si  t  varie  de  1  à  os ,  œ  et  y  deviennent  positifs  et  décroissent 
de  so  à  o,  on  obtient  la  branche  infiaie  DO. 

Lorsque  l'équation  entre  x  e\.y  ne  renferme  que  deux  groupes  do 
termes,  l'un  du  degré  m,  l'antre  du  degré  m  — 1,  si  l'on  prend,  comme 
nous  venona  de  le  faire,  pour  variable  ausiliaire  le  rapport  -  —  'i  les 
coordonnées  je  et  y  sont  des  fonctions  rationnelles  de  cette  variable. 
Lorsque  l'équation  contient  trois  groupes  de  termes,  le  premier  du 
degré  m,  le  second  du  degré  m —  «,  îe  troisième  du  degré  m —  s,  en 
conservant  la  même  variable  auxiliaire,  les  coordonnées  s'obtienneni 
par  la  résolution  d'une  équation  du  second  degré,  et  on  peut  encore 
suivre  leurs  variations  simultanées. 

EsEUPLiî  VI.  Comiruire  la  courbe  x^y^  —  œy  — 31  —  3  =  0. 
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Sironposea^!/=:(,  onait:^  ~— — ,  y:=  .  EiamiDOtis comment 

varient  œ-  et  y,  lorsqu'on  fait  varier  la  variable  auxiliaire  t  de  —  t» 
à  +  «>  ■  Pour  cela  prenons  Ica  dérivées  des  deus  fonclioaii,  on  a 


D,a 


3('  +  8(5  +  t 


V.y. 


Ji'i  +  ioC- 


l,a  valeur  de  D.a;  s'annule  pour  deux  valeurs  ii  et  ù  de  (  compnscs,  la 

première  entre  —  =  et  —  a,  la  seconde  entre  —  i  et  o.  La  valeur  l>,y 

l'annule  pour  trois  valeurs  c,  d,  e  de  (,  comprises,  la  promiùro  cuire 

—  et  —2,  la  seconde  entre  —  a  et  o,  et  la  troisième  entre  o  et  i. 

On  reconnaît  facilement,  en  outre,  que  l'on  a  a  <  c,  d  <  6. 
Cela  posé,  considérons  la  suite  des  quantités 


ordre  de  grandeur.  Si  l'on  fait  varier  (de  —  <xi  i  a,  x  est 
négatif,  part  de  o  et  décroit;  y 
est  positif,  part  de  i'inlini  et  dé- 
croit également  ;  on  a  la  branche 
Ali  asymptote  à  l'aso  OY 
(fig.  217).  La  variable  l  allant 
do  a  à  c,  3!  est  négatif  et  crois- 
sant, y  positif  et  décroissant; 
"i  luanche  BC.  La  variable  (  allant 
de  c  a— 2,  a;  est  négatif  et  croit 
jusqu'à  o,  y  est  positif  et  croit 
jusqu  àrinfini;  branche  CI.  Lava^ 
riablef  allant  de  —  a  à  — 1,  a;  croit 
de  o  à 03  ,!/ croit  de  —  co  ko;  dou- 
F'B-  2iï.  ],ig  branche  infinie  DE,  asymp- 

tote à  OV  et  à  OX.  La  variable  (  allant  de-i  à  d,  x  part  de— se  et 
croit,  y  part  de  o  et  croît;  branche  infinie  FG,  asymptote  à  OX'.  La 
variable  t  allant  de  d  à  &,  a;  continue  à  croître,  et  y  décroît  en  res- 
tant positif;  branche  GH.  La  variable  t  allant  de  6  à  e,  a!  et  y  décrois- 
sent; branche  HK,  qui  coupe  OX'  en  un  point  dont  Tabscisse  — 2  cor- 
respond à  (=0.  La  variable  t  allant  de  e  à  -f  1,  x  décroit,  y  augmente  ; 
branche  inGnie  KL,  asymptote  à  OX'.  Enfm,  t  variant  de  -J-  i  k  + -xt , 
X  décroit  de  «  à  o,  et  y  croit  de  o  à  œ  ;  double  branche  inlinia  MN, 
asymptote  àOX  et  OY. 

Les  tangentes  aux  points  C,  G,  K,  qui  correspondent  ans  valeurs  c, 
d,  e,  de  (  qui  annulent  D,;/,  sont  parallèles  à  OX;  les  tangentes  aux 
points  B  et  H  sont  parallèles  à  l'axe  OY. 
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343.  Courbes  tangentes,  courtes  oi-tkogonales.  Soient /{a;,  y)  =  o, 
f  (x,  y)  =  0  les  équations  de  deux  courbes.  Appelons  a;  et  y  les 
coordonnées  d'un  point  d'intersection  des  deux  courbes  ;  pour 
qu'elles  soient  tangentes  en  ce  point,  il  faut  et  il  suffit  que 
les  coeffleients  angulaires  des  tangentes  aux  deux  courbe- 
en  ce  point  soient  les  mêmes  : 

fv       fi; 
OU  /^?y  — ^9^=0- 

Les  coordonnées  x  ai  y  doivent  donc  vérifier  les  trois 
équations  : 

(0  f(x,y)  =  o,     f(x,y)  =  o,    flfy—f,-^',^^; 

en  éliminant  x  eiy  entre  ces  trois  équations,  c'est-à-dire  en 
exprimant  qu'elles  ont  une  solution  commune,  on  aura  une 
équation  de  condition  qui  exprimera  que  les  courbes  sont 
tangentes  en  un  point. 

Si  les  courbes  doivent  être  tangentes  en  k  points,  il  faut 
exprimer  que  les  équations  ci-dessus  ont  fc  solutions  communes. 

Au  point  de  vue  géométrique,  exprimer  que  ces  équations  (  i) 
ont  le  solutions  communes  revient  à  exprimer  que  la  courbe 

passe  par  k  des  points  d'intersection  des  courbes  données. 

On  voit  de  même  que,  si  les  courbes  données  f=o  ,9^0 
sont  orthogonales  en  un  point  {x,  y),  on  doit  avoir 
(2)         /■{x,!/)  =  o     ,     <s/{x,y)^o     ,     /;=p;  +  ft9v  =  o- 

En  éliminant  x  et  y  entre  ces  relations  on  aura  une  con- 
dition exprimant  que  les  deux  courbes  sont  orthogonales  en 
un  de  leurs  points  d'intersection.  Pour  exprimer  qu'elles  sont 
orthogonales  en  k  de  leurs  points  d'intersection,  il  faut 
exprimer  que  les  équations  (2)  ont  k  solutions  communes. 

Au  point  de  vue  géométrique  cela  revient  £1  exprimer  que 
la  courbe 

f.  ?.'.  +  /ï  ?i  =  o 
passe  par  k  des  points  communs  aux  proposées. 
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EsKKPLB.  Soient  deùi: coniques /■=  o  ,  ç^o;  pourexpnmerqti'ellea 
îOn  t  (jrlUogotiales  ea  leurs  quatre  points  d'intersection,  il  faut  eiprimer 
que  la  couibe 

<iui  est  aussi  une  conique,  passe  par  les  quatre  points  communs  aus 
deus  coniques  données,  c'est-à-dire  que  son  équation  peut  élre  iden- 
tifiée avec  une  équation  de  la  forme  f+^f  —  o. 

AinsiTott  vérifiera  facilement  que,  quelles  que  soientles  constante» 
a  et  p,  les  deux  coniques 

aa;=  -I- 1/2  —  a  =  o    y''  —  apœ  =  o, 
sont  orthogonales  en  tous  leurs  points  d'interseclion. 
Il  en  est  de  mSme  pour  les  coniques 

aKj  —  «  =  o    ,    a:^  —  y»  —  P  =  o. 

EsEHCicss.  —  1"  Formm-  l'équation  générale  des  coniques  qui  coupent 
à  angle  droit  en  quatre  points  te  conique  fixe  Ax'  +  Bj'  —  t  =  o. 

Ces  coniques  se  partagent  en  plusieurs  groupes;  dans  l'un  d'eus  se 
trouvent  les  coniques  homofoeaies  à  la  conique  use. 

2"  Soient  f(ï,y)  =  o,  ï{s,j)  =  o,  les  équations  de  deus  courbes  algé- 
briques de  degrés  m  et  n  en  coordonnées  rectangulaires,  calculer  les 
angles  sous  lesquels  se  coupent  ces  courbes. 

Soient  xaty  les  coordonnées  d'un  des  points  d'intersection  ;  les  tan- 
gentes en  ce  point  aus  deus  courbes  se  couponl  sous  un  angle  B  dont 
la  tangente  trigonornétrique  est  donnée  par  la  formule 


_fxif'y  —  fij<r' 


fxf'y  +  fyif'y 

En  éliminant  x  et  y  entre  cette  équation  et  les  équations  des  deux 
■courbes,  on  aura  une  équation  de  degré  mn  donnant  les  tangentes 
des  angles  9  sous  lesquels  se  coupent  les  deux  courbes. 

Comme  application,  on  formera  l'équation  du  second  degré  donnant 
les  tangentes  (  des  angles  sous  lesquels  la  droite  ux  +  vy  +  w  =  o 

«oupe  l'ellipse  -^  +  75  —  i  =  «• 

On  trouvera  : 
V{aH'v>^+b^uHo'~c'u'v')  +  (a''u=+bV-w*)istc-uv—a''u^—bh^)=o. 
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CHAPITRE   II 

Convexité  < 


344.  Soit  AB  un  arc  de  courbe  correspondant  à  une  déter- 
mination de  y,  et  aux  valeurs  de  x  comprises  entre  a  et  ô  ; 
nous  supposons  que  dans  cet  intervalle  la  dérivée  seconde  / 
de  y  par  rapport  à  x  conserve  le  même  signe,  par  exemple, 
reste  positive.  Menons  la  tangente  RS  en  un  point  quelcon- 
que M  de  cet  arc,  ayant  pour  abscisse  x^-,  désignons  par  %j',, 
la  valeur  de  la  dérivée  eu  ce  point,  ou  le  coefficient  angu- 
\\  J  la:re  de  la  tangente,  et  par  Y  l'or- 
'/  ;     yl       donnée  d'un  point  quelconque  de  cette 

/   L.  .J^-"'^^^^     droite,  ordonnée  définie  par  l'équation 
/  A^^^""^'^       I        ^—ya=^y\  (^— iî^o);  la  diS'érencey— y 

-A  ■  i'- — L     s'annule   pour  x=x^,  et  il   en  est  de 

J  même  de  sa  dérivée  y' — Y'  ou  y'—y\ 

Fig.  sts.  (fig-  218).  Quand  l'abscisse  x  croît  de  a 

à  6,  la  dérivée  y"  de  la  différence  y' — y\  étant  positive,  la 
fonction  y' — y'o  va  en  croissant;  comme  elle  s'annule  pour 
3:= ^5,  elle  est  négative  de  a  àa^o,  positive  dea;^  à  i.  Considé- 
rons maintenant  la  fonction  y— Y,  qui  admet  pour  dérivée 
/ — y'a  ;  quand  X  varie  de  a  à  a;^,  la  dérivée  étant  négative,  la 
fonction  décroît  ;  comme  elle  s'annule  pour  x  =  x^,  elle  éfeiit 
positive  auparavant  ;  a;  variant  de  x^  à  b,  la  dérivée  est  positive 
et  la  fonction  croit;  comme  elle  s'annule  pour  a:^:=5:„,fclle  est 
aussi  positive  de  x^  à  b.  Il  on  résulte  que  la  dlfierenco  y— Y 
reste  positive  dans  l'intervalle  de  a  à  è.  On  conclut  de  là  que 
l'arc  de  courbe  AB  est  situé  tout  entier  d'un  même  côté  de  cha- 
cune de  ses  tangt'ntes,  on  dit  que  cet  arc  est  convexe.  11  en 
serait  de  même  si  la  dérivée  seconda  restait  négative;  mais 
la  différence  y  —  Y  étant  négative,  l'arc  serait  situé  tout  en- 
tier de  l'autre  côté  de  la  tangente.  Il  est  facile  ae  distinguer 
ces  deux  côtés  ;  par  lo  point  M  menons  une  parrallèie  MY,  à 
l'axe  OY,  et  dans  la  direction  des  y  positifs;  dans  le  premier 
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cas,  l'arc  est  situé  du  même  côté  de  la  tangente  que  la  demi- 
droite  MY|  ;  i^aiis  le  second  cas,  il  est  de  l'autre  côts.  Dans  le 
premier  cas,  on  dit  que  l'arc  AB  tourne  sa  concavité  dans  la 
directioû  MY,  ;  dans  le  second  cas,  dans  la  direction  opposée. 

On  sait  que  le  signe  de  y'  indique  le  sens  de  la  variation 
de  y'  quand  x  croît.  Si  donc  on  imagine  que  le  point  M  par- 
coure l'arc  AB,  le  coefficient  angulaire  ira  on  croissant,  si  / 
estpDsitive,et,  au  contraire,  en  décroissant,  si  y*  est  négative. 

343.  On  appelle  points  dï»;îea:ib«  les  points  où  la  concavité 
change  de  sens,  c'est-à-dire  les  points  où  la  dérivée  seconde 
change  de  signe.  La  dérivée  seconde  pourra  changer  de  signe 
en  posant  par  zéro  ou  par  l'infini.  En  général,  la  quantité  /, 
étant  finie  et  continue,  change  de  signe  en  passant  par  zéro. 
Supposons  que /change  de  signe  pour 
a;=  3^0  en  passant  par  zéro,  on  verra 
facilement  que  la  dérivée  première 
y'  —  y\  ne  change  pas  de  signe,  mais 
que  la  fonction  y  —  Y  change  de  si- 
gne; de  sorte  qu'en  ce  point  la  courbe 
passe  d'an  côté  à  l'autre  de  la  tan- 
gente. Si  pour  x^xa,  y"  change  de 
signe  en  passant  par  l'iniîni,  y'  devenant  infini  et  y  restant 
iiui,  le  point  x  =  Xi,  ,  y=^yi,  est  un  point  d'inflexion  où  la 
tangente  est  parallèle  à  l'axe  Oy. 

Si  par  le  point  d'inflexion  M  (fig.  aig)  on  mène  une  sécante 
voisine  de  la  tangente  MT,  cette  sécante  coupera  la  courbe 
en  deux  points  M'  et  M"  voisins  de  M;  la  tangente  MT  est  la 
limite  d'une  sécante  passant  par  trois  points  voisins  M",  M, 
M',  quand  les  deux  points  M"  et  M' tendent  vers  le  point  M. 

346.  Exemple  I.  Sinussoîde.  Construire  la  courLe  y^sinx.  Quand 
X  croit  de  o  à  Tt,  l'ordanuéo  est  iiosilivc  ;  elle  part  de  o  pour  revenir 
i.  o,  ce  qui  donne  l'arc  OAC  {fig.  aao)  symétrique  par  rapport  à  l'or- 
donnéa  ijui  correspond  à  a:=  - .  Quand  x  croit  de  tu  à  sn,  y  devient 

aégatif,  et  ion  obtient  l'arc  CBO',  égal  au  premier.  De  aie  a  i^n,  l'or- 
donnée reprend  les  mêmes  valeurs  que  de  o  à  air,  de  m6me  de  ^n  à 
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ftt,  etc.  Ainsi  la  conrbe  se  compose  d'une  inanité  d'ondulations  égalas. 

Le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  est  y'^^cosai;  à  l'origine, 

V'=i,  lataDgenteestliissoetriccdc  l'angle  YOX.  Au  point  C,  j/'— — r, 


Fie-  520, 


la  tangente  est  parallèle  à  l'autre  Lissectrice.  Pour  a;  =  -,  la  dérivée 
s'annule  et  de  positire  devient  négatÎTe  ;  l'ordonnée  du  point  A  est 
jnaiimum.  Pour  œ  ^  3  -  ,  la  dériTée  s'annule  également,  de  négative 
devenant  positive;  l'ordonnée  du  point  B  est  mininaum. 

Quand  a;  varie  de  o  à  «,  la  dérivée  seconde  y"=  —  sin  œ  est  néga- 
tive et  la  courbe  tourne  sa  concavité  vers  les  y  négatifs;  de  ir  à  an, 
la  dérivée  seconde  est  positive  et  la  courbe  tourne  sa  concavité  vers 
les  y  positifs;  le  point  C  est  un  point  d'inflexion. 

Il  est  à  remarquer  que  celte  courbe  a  une  infinité  de  centres,  si- 
tués à  égale  distance  les  uns  des  autres  sur  l'aze  X'X,  les  points  0, 

C,  0', dont  les  abscisses  sont  les  multiples  de  u.  Chacun  d'eux  est 

un  point  d'inflexion. 

347.  Exemple    II.    Constrità-e    la    coiwbe    (^ — œ')' — œ'^o,    ou 


Les  valeurs  de  y  ne  sont  réelles  qiie  ïorsijue  x  est  positif.  Prenons 

d'abord  le  signe  +  devant  le  radical;  îafonctioQ  y=x*  +  x'  augmente 

de  o  à  l'infini,  quand  w  varie  de  o  à  co  .  La  dérivée  y'  =  ax  +  -ie'  part 

de  zéro  et  augmente  aussi  constamment  ;  on 
a  donc  une  branche  infinie  OD  tangente  en 
0  à  l'axe  OX  et  qui  tourne  sa  concavité  vers 
les  y  positifs  (11g.  aai).  Prenons  maintenant 
le  signe  —  devant  le  radical  ;  la  valeur  de  y 
est  positive  de  o  à  r,  et  négative  au  delà. 
Portons  sur  OX  une  longueur  OA  égale  h 
l'unité,  la  courbe  passe  en  A.    La  dérivée 
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^  =  ix — œ^,  nulle  au  point  0,  est  positive,  tant  que  a;  reste  moindre 
que— ,  et  négative  quand  x  dépasse  ce  nombre;  l'ordonnée  MP,  «jul 
correspond  à  —,  est  maximum,  et  la  tangente  en  M  est  parallèle  h 

OX,  La  dérivée  seconde  2  —  -j-  x   reste  positive  depuis  o  jusi^u'à  —~i 

elle  est  négative  au  delà  ;  le  point  N,  qui  correspond  à  l'aLscisse  — ^t 

est  un  point  d'inflesion;  de  0  en  N,  la  concavité  est  to  mée  vers  les 
y  positifs;  an  delà,  cUo  est  tournée  vers  les  y  négat  fs 

Les  deux  branclies  de  la  courbe  sont  tangentes  au  po  at  0  a  la  dro  te 
OX  sans  être  la  cont  nuabon  lune  de  lautie  les  po  nt  qu  off  ent 
cette  parlculaiite  se  no  iment  loiits  de  i ebt ous'seji e  t  Dans  cette 
couiLe  les  deuï  branches  ont  du  même  cote  de  la  tang  nie  Eu 
eon  idéiant  la  courte  (t/— i- )  — œ^^o  on  aurait  deus  blanches  s 
tuées  de  ].art  et  dautie  de  la  tangente  la  c  asoîde  p  ésente  à  son 
lommet  A  (flg   16)  un  rebrouosi'm  nt  îe  cette  a  ite 

Si8  ExEHPLE  11!  S  it  la  cou  be  !/=:  (  ê"  +  e  "1.  On  suppose 
que  i  désigne  un  longueui  donni.i'  alors  1  équation  est  liomogèna 
et  delinit  une  courbe  à  laquelle  n  a  donné  le  nom  de  chaînette, 
paice  que  cest  la  courbe  que  for  le  un  til  flesible  pesant,  dont  les 
estrémitéb  sont  attachées  à  deux  1  oints  lnies 

L  équation  donne  des  valeuro  de  y  égales  pour  deni  valeiurs  de  x 
égales  et  de  signes  contraires  la  d  oiie  OY  est  un  axe  de  la  courbe. 

Quand  x  varie  de  o  à  =0  le  tein  e  e"  augmente  mais  le  terme  e  ' 
diminue    pour  savoir  cfmment  vaiie  1/  picnon   la  dérivée  ;  on  a 


^(--•). 


Cette  dérivée  est  posilive  pour  toutes  les 
valeurs  positives  de  œ;  donc,  quand  a; 
croit  de  o  à  «> ,  la  valeur  de  y  augmenta 
constamment  de  a  à  œ ,  ce  qui  donne  une 
branche  inûnie  BG  (Qg.  222);  on  obtient 
la  branche  BC  symétrique  par  rapport  a 
OY  en  donnant  à  x  des  valeurs  négatives. 
La  dérivée  seconde  restant  positive 
+  =0 ,  la  courbe  tourne  sa  concaoUé  vers  les  y 
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349.  EiEWPLE  IV.  Construire  la  courbe  y=^e'.  Quand  a;  a  une  va- 
leur positive  très-petite,  y  est  positive  et  très-grande  ;  ai  croissant  de 
o  k  -{  *i,  y  dÉcrott  constamment  de  m  à  i,  ce  ijui  donne  une  Lranbhe 
AC  (lig.  aa3)  asymptote  d'une  part  à  OY,  d'autre  part  à  la  droite  G'G 
menée  parallèlement  à  OX  et  à  une  distance  de  celte  droite  égale  & 
l'unité.  Quand  on  donne  h.  x  une  valeur  négative  très-petite  numéri- 
quement, y  est  positive  et  très-petite  ;  x  variant  de  o  à  —  oo  ,  ^  croît 
constamment  de  o  à  i  ;  on  a  ainsi  une 
brandie  OD  partant  de  l'origine  et 
asymptote  à  la  droite  GG'. 

Cette  coarLe  présente  une  particu- 
larité que  nous  n'avons  pas  encore 
--— ^__^    Lcncontrée  ;  la  branche  DO  s'arrête 
0    Ijriisquoment  au  point  0;  on  donne 

tiux  points  do  cette  espèce  le  nom  de 

Y,  '    points  d'arrêt. 

Pour  avoir  le  sens  de  la  concavité, 
"*     "■  prenons  d'abord  la  dérivée  première 


!*.  Lorsque  a 


o  à  so  ,  les  deux  facteurs  -^  et  e" 


diminuent;  à  cause  du  signe  — ,  y' augmente;  la  concavité  do  la 
branche  ÂC  est  tournée  vers  les  y  positifs  ;  x  variant  de  ~  =o  à  o.  le 

facteur  -j  augmente,  le  facteur  e^  diminue;  on  ne  voit  pas  immédia- 
tement comment  varie  y']  la  dérivée  seconde  va  nous  l'apprendre.  On 

8!/"= p^e'.  Quand  œ  varie  de  —  OD  à ,  la  dérivée  seconde 

est  négative;  prenons  OP  égale  à  -  et soitMle point correspondantde 
la  courbe  ;  l'arc  DM  a  sa  concavité  dirigée  vers  les  y  négatils  ;  (s  crois- 
sant  de à  o,  y"  est  positive,  l'are  MO  tourne  sa  concavité  vers 

les  y  positifs  et  le  point  M  est  un  point  d'inflexion. 

EïEMPLB  V. 

Soit  y  =  ^ 

On  trouve  facilement 


9^ 


la  dérivée  seconde  change  de  signe  deus  fois, 
infinie  pour»  =  o  et  une  fois  en  s'anniilant  po 
courbe  a  donc  deux  points  d'inflexion. 


me  fois  en  devenant 
r  v^  —  2  ,  a:  =  8.  La 
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3iS0.  Considérons  les  cas  où  l'équation  de  la  courbn 

(■)     ^  r(^,»)=« 

n'est  résolue  par  rapport  à  aucune  des  variables  j;  et  ^  ;  la 
dérivée  y'  est  donnée  par  l'équation 

Puisque  y  et  y'  sont  deux  fonctions  de  x,  le  premier  membre 
do  l'équation  (a)  est  une  fonction  composée  relativement  à  la 
variable  indépendante  x;  cette  fonction  a  pour  dérivée 

comme  elle  est  constamment  nulle,  sa  dérivée  est  aussi  nulle, 
et  l'on  a  l'équation 

l'i  /:.+<,'/+/;.»"+/','/'=°. 

qui  donne  la  valeur  de  y".  Si  l'on  remplace  dans  cette  équation 
y'  par  sa  valeur  tirée  de  l'équation  (a),  il  vient 

'= W 

C'est  à  l'aide  de  cette  formule  que  l'on  détermine  le  sens  de 
la  concavité,  ainsi  que  les  points  d'inflexion. 

331.  Appliquons  cette  formule  à  la  courbe  définie  n^  33t).  L'équa- 
tion de  cette  courbe  peut  se  mettre  sous  la  forme 

(0  A3'.!'}=7[(3i"  +  y'  +  0'-'i«'^'-«'l  =  o- 

4 
On  en  déduit 

f;=œ(a^'  +  /-c'},  n  =  y{x^  +  !/^  +  c), 

Si  l'on  suLstitue  ces  valeurs  dans  la  formule  précédente,  on  obtient, 
après  avoir  réduit  en  tenant  compte  de  l'équation  (i), 
aH5oV-a))-(    -    )1 
''  !/^at  +!/   4-     ) 

Pour  chaque  portion  de  la  courb  np  d  n  l'un  des  angles  des 
axes  des  coordonnées,  le  dénomn  f  u        n  le  même  signe;  la 

valeur  de  f  ne  peut  changer  d  n  qu  1  que  le  numérateur 
passe  par  zéro.  Les  coordonnées  d  p  t  d  nflesion  doivent  donc 
ïériQer  à  la  fois  l'équation  (i)  et  1  éq    t    n 

on  en  déduit 
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Dans  le  premier  cas,  lorsque  a  est  plas  petit  que  o,  les  Taleiirs  de 
a^  et  de  y  données  par  les  équations  (a)  et  (3)  étant  imaginaires,  le 
noméraîeur  de  /  a  le  même  signe  pour  tous  les  points  de  l'arc  BCA; 
on  vérifie  aisément  qu'il  est  négatif  près  des  points  B  et  A  ;  la  conca- 
rité  de  cet  arc  est  dirigée  vers  les  y  négatifs  (flg,  au).  Dans  le  second 
cas,  n=:c,  le  numérateur  devient  nul  au  point  0  seulement;  il  est 
négatif  de  0  en  A,  et  la  concavité  de  l'arc  OCA  est  dirigée  vers  les  y 
négatifs  (fig.  aia);  l'arc  A'D'OCA  présente  au  point  0  un  point  d'ÎQ- 
flesion.  Dans  le  troisième  cas,  on  a  a>c;  pour  que  les  valeurs  de  x 
et  de  j/  soient  réelles ,  on  doit  avoir  en  même  temps  a  <  c^/âT  Lorsque 
a  est  plus  grand  que  cys,  le  numérateur  est  négatif  en  tous  les  points 
de  l'arc  BA,  et  la  concavité  tournée  vers  les  y  négatifs  (iig.  2i41;  si  a 
est  plus  petit  que  eyâ,  le  numérateur  s'annule  pour  un  certain  point 
G  (fig.  ai3)  situé  entre  B  et  C  ;  de  B  en  G,  il  a  le  même  signa  qu'au 
point  B  :  1!  est  positif  et  la  concavité  est  tournée  vers  les  y  positifs; 
de  G  en  A,  le  numérateur  a  le  même  sigoe  qu'au  point  A  :  il  est  néga- 
tif et  la  concavité  dirigée  du  cûté  des  y  négatifs.  Le  point  G  est  un 
point  d'inilesion. 

REMARQUES  SUR  LES  COURBES  ALGEBRIQUES. 

3^2.  Soit  f{x,  y)  ^o  une  équation  algébrique  et  entière 
du  degré  m  par  rapport  à  a;  et  ^  et  du  degré  n  par  rapport  à 
y;  à  chaque  valeur  de  x  correspondent  n  valeurs  de  y  qui, 
en  général,  sont  différentes  les  unes  des  autres;  on  démontre 
que,  quand  x  varie  d'une  manière  continue,  chacune  de  ces 
valeurs  varie  aussi  d'une  manière  continue  ;  nous  admettrons 
ce  théorème  comme  nous  l'avons  fait  jusqu'à  présent.  Lors- 
que l'équation  est  irréductible,  elle  n'admet  des  racines  mul- 
tiples que  pour  un  nombre  limité  de  valeurs  de  x;  parmi  ces 
valeurs  de  x,  considérons  seulement  celles  qui  sont  réelles  et 
supposons-les  rangées  par  ordre  de  grandeur.  Soient  a,  b,  e 
trois  valeurs  consécutives;  quand  x  variera  de  a  à  i,  le  nom- 
bre des  valeurs  réelles  de  y  restera  lo  même;  cer  si,  dans 
l'intervalle,  une  racine  imaginaire  devenait  réelle,  la  racine 
conjuguée  deviendrait  aussi  réelle,  et,  au  moment  de  la  tran- 
aiLion,  les  deux  racines  seraient  égales;  on  obtient  ainsi, 
dans  l'intervalle  considéré,  un  certain  nombre  de  branches 
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réelïes  distinctes  et  n'ayant  aucun  point  commun.  QuanS  x 
passe  par  la  valeur  b,  il  peut  arriver  que  deux  racines  réelles 
deviennent  imaginaires  ou  inversement;  au  point  qui  corres- 
pond à  la  valeur  ô  et  à  la  racine  double  réelle,  commencent 
Ou  finissent  dans  ce  cas  deux  branches  de  courbes. 

Parmi  les  valeurs  réelles  de  y  qui  correspondent  à  une 
même  valeur  x„  de  x,  considérons-en  une  y»  qui  soît  racine 
simple  ;  si  l'on  fait  varier  xâexa  —  k  k  xa  -\-  h,  k  étant  suffi- 
samment petite,  cette  valeur  de  y  restera  réelle  sans  devenir 
égale  à  une  autre  et  donnera  naissance  à  une  branche  réelle. 
Ainsi,  lorsque,  pour  une  valeur  Xo  attribuée  à  x,  Véquation  admet 
une  racine  simple  réelle  ja,  par  le  point  dont  les  coordonnées  sont 
Xo  efja  passe  une  branche  réelle,  et  une  seule. 

Considérons  maintenant  une  valeur  x  =  b  à.  laquelle  cor- 
responde une  valeur  multiple  yi  d' ordre  j;  ;  marquons  le  point  M 
dont  les  coordonnées  sont  3:=^ô,  y^^i;  parmi  les  p  valeurs  de 
y  qui  deviennent  égales  à  yi  pour  3:=6,  il  y  en  a  un  certain 
nombre  qui  sont  réelles,  quand  x  varie  de  a  à  b,  et  un  cer- 
tain nombre  qui  sont  imaginaires;  le  nombre  de  ces  dernières 
étant  pair,  le  nombre  des  racines  réelles  est  p  —  zg  {q  pou- 
vant être  nul).  De  même,  quand  x  varie  de  b  àc,  le  nombre 
des  valeurs  réelles  de  y  qui  partent  de  la  valeur  y,  pour  j;=^ô 
est  p — 2q';  de  sorte  que  le  nombre  total  des  branches  de 
courbe,  qui  partent  du  point  M,  dans  un  sens  ou  dans  l'autre 
est  le  nombre  pair  ap  —  2q  —  aç', 

3o3.  Déterminons  actuellement  les  tangentes  au  point  M  ; 
transportons  en  ce  point  l'origine  des  coordonnées,  et  posons 
ensuite  y^=tx;  nous  aurons  une  équation  9  {x,  t)  =  o,  qui  don- 
nera les  coefficients  angulaires  (  des  sécantes  menées  dupoint  M 
aux  points  où  la  courbe  est  coupée  par  une  parallèle  à  l'axe  des 
y.  Supposons  que  pour  a;  =  o  on  ait  une  racine  réelle  t:=ii; 
cetteracine  déterminera  une  droite,  et,  en  répétant  les  mêmes 
raisonnements  que  dans  le  paragraphe  précédent,  on  recon- 
naît que  le  nombre  total  des  branches  réeJles,  partant  du  point 
M,  et  tangentes  aux  deux  directions  de  la  droite,  est  pair. 

Il  résulte  de  ce  c^ui  précède  qu'une  courbe  algébrique  ne 
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peut  pas  présenter  de  point  d'arrêt  (n"  349)-  Elle  ne  peut  pas 
présenter  non  plus  do  point  saillant  ou  anguleux  ;  on  nomme 
point  anguleux  un  point  d'où  partent  deux  branches  tan- 
gentes à  deux  droites  différentes, 

334.  Quand  on  transporto  l'origine  au  point  M  dont  les 
coordonnées  sont  x^  et  y^  '  l'équation  devient 

(0   K + yi^^) + ^(^VÀ-\-^^i/r:,^^  +  yr«û + . .  -  -  o, 

et  l'équation 

(a)    X  (/; + ifi)  + 1  {f:i+^tf:^y^ + t'f;i)  -i- . . . = o 

donne  les  points  où  une  droite  quelconque  y=^tx  raenée  par 
le  point  M  rencontre  la  courbe.  Lorsque  l'une  des  dérivées 
premières  au  moins  est  différente  de  zéro,  la  racine  x^o 
étant  racine  simple,  on  dit  que  le  point  M  est  un  point  sim- 
ple de  la  courbe.  Pour  la  valeur  particulière  (,  de  t  qui  an- 
nule le  premier  terme,  une  seconde  racine  est  égale  à  zéro, 
et  la  droite  devient  tangente  à  la  branche  de  courbe.  Le  con- 
tact est  du  premier  ordre,  lorsque  pour  (=i,  le  coefficient 
de  x'  est  différent  de  zéro;  il  est  de  l'ordre  p  lorsque  le  pre- 
mier coefficient  différent  de  zéro  est  celui  de  xf^'  ;  parmi  les 
m  —  1  autres  points  d'intersection  de  la  droite  et  de  la  courbe, 
p  se  confondent  avec  le  point  M. 

Supposons  que  les  deux  dérivées  partielles  du  premier  or- 
dre soient  nulles,  sans  que  les  trois  dérivées  secondes  le 
soient;  la  racine  x=o  étant  racine  double  de  l'équation  (a), 
une  droite  quelconque  menée  par  le  point  M  coupe  la  courbe 
en  deux  points  confondus  en  M,  et  l'on  dit  que  ce  point  est  un 
point  double.  Si  l'on  divise  tous  les  termes  par  3;-=,  l'équation 
(  a)  se  réduit  à 

(3)  ;(/:î+"'/:.,.+'va+^(n+3'/:i,.+--)+..-=»- 

Lorsque  l'équation  du  second  degré 

(4)  r;;+^'/v.+'v;î=o 

a  ses  deux  racines  (,  et  !s  réelles  et  inégale,!,  pour  une  valeur 
de  X  très  petite  en  valeur  absolue,  l'équation  (3)  admet  deux 
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racines  simples  voisines,  l'une  de  t^,  l'autre  de  t±;k  ces  deux 
valeurs  réelles  de  t  correspondent  deux  branches  de  courbe 
tangentes  aux  droites  y=:t,x,  y  =  t^x  {Hg.  208).  Lorsque 
l'équation  (4)  a  ses  deux  racines  imaginaires,  les  deux  valeurs 
de  t  qui  en  sont  voisines  sont  aussi  imaginaires,  et  le  point 
M  est  un  point  isolé  (flg.  207).  Quand  l'équation  (/,)  a  ses 
deux  racines  égales  à  (,,  plusieurs  cas  peuvent  se  présenter; 
si  les  deux  valeurs  de  (  voisines  de  (,  sont  Imaginaires  pour  les 
valeurs  positives  et  négatives  de  x,  le  point  M  est  un  point 
isolé;  si  elles  sont  réelles  pour  les  valeurs  positives  de  x 
et  imaginaires  pour  les  valeurs  négatives  ou  inversement, 
on  a  un  point  de  rebroussement  (âg.  209  et  221);  enfin, 
si  elles  sont  réelles  pour  les  valeurs  positives  et  aussi 
pour  les  valeurs  négatives  de  x,  on  a  deux  branches 
passant  au  point  M,  de  part  et  d'autre,  et  tangentes  à  la 
même  droite. 

Remarquons  que  l'un  obtient  l'éqtmtion  qui  donne  les  diverses 
tangentes  au  point  multiple,  en  égalant  â  zéro  le  groupe  des  termes 
du  degré  le  moins  élevé  dans  l'éqitation(î). 

3S4  bis.  Noua  allons  définir  un  cas  dans  lequel  il  est  facile 
de  trouver  la  forme  d'une  courbe  algébrique  dans  le  voisi- 
nage de  l'un  de  ses  points. 

Ce  point  étant  pris  pour  origine,  on  suppose  que  l'équation 
en  X  obtenue  en  faisant  y  ^o  dans  l'équation  de  la  courbe 
admet  zéro  pour  racine  simple.  Soit 

•?i,i«^)  +  '?A^)y+      ■•■      ?n('»)r+      ...      =0 

l'équation  de  la  courbe  mise  sous  forme  entière  et  ordonnée 
par  rapport  aux  puissances  croissantes  de  y.  Par  hypothèse 
!po  {x)  admet  x  comme  facteur  simple  ;  x  peut  aussi  se  trouver 
en  facteur  dans  quelques-uns  des  ooefflcients  suivants. 
Soit  ç„  (x)  le  premier  coefficient  qui  ne  s'annule  pas  pour 
X  =  o,  nous  pouvons  écrire  l'équation 

a^  i  ■l'o  ('ïî) + î/  '}',  (■î^)  •  ■  ■  +  y"-'  4-™-,  C-k)  î  h-  r  \  ?'<  (x)  + 

!/9/.+i(^)  +  -"-!  =  o- 
Si  on  suppose  x  très  petit  et  si  l'on  considère  une  des 
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valeurs  très  petites  de  y,  le  signe  de  chaciioe  des  parenthèses 
est  le  signe  de  son  premier  terme,  et  même  chacun  de  ces 
termes  J'„  (at),  ii„  (x)  peut  être  remplacé  par  la  valeur  qu'il 
prend  pour  a;  =  o. 

En  définitive,  pour  ti'ouver  la  forme  de  la  courbe  dans  le 
voisinage  de  l'origine,  l'équation  étant  ordonnée  par  rapport 
aux  puissances  croissantes  de  y,  i!  suffit  de  considérer  le 
terme  indépendant  de  y  qui  admet  x  comme  facteur  simple  et 
le  premier  des  termes  suivants  dont  le  coefficient  ne  s'annule 
pas  pour  X  =^0.  On  est  ramené  ainsi  à  une  équation  binôme 

Ax  +  By"  =  o 
et  l'on  peut  même,  dans  chacun  des  coefficients  A  et  B, 
négliger  la  partie  qui  s'annule  pour  x==  <>. 

3'6S.  L'on  peut  aussi,  pour  trouver  l'équation  de  la  tan- 
gente à  une  courbe  algébrique  et  les  points  d'inflexion  de 
cette  courbe,  employer  la  méthode  suivante  qui  a  l'avantage 
de  s'appliquer  aux,  courbes  dont  l'équation  est  donnée  en 
coordonnées  trilinéaices. 

Soit  une  courbe  d'ordre  m  ayant  pour  équation  en  coor- 
données homogènes  f{x,  y,  s)  =  o.  Prenons  sur  la  courbe  un 
point  M,  (Xt,yi,s,)  et  dans  le  plan  un  second  point  M{x,  y,z). 
Cherchons  les  points  où  la  droite  M,M  qui  joint  ces  deux 
points  coupe  la  courbe.  Les  coordonnées  homogènes  d'un 
point  de  cette  droite  sont  (page  3/|8). 

(5)  x,  +  lso    ,    y,-^ly    ,    r,+V^; 

pour  que  ce. point  appartienne  à  la  courbe,  il  faut  et  il  suffit 
que  X  vérifie  l'équation 

fix,  +  la;    ,    ?/,  +  hj    ,    z,  +  Iz)  =  o 
ou 

(6)  f  (X,  .y.,Z,)  +  X  (.T/;,  +  yf^^  +  zQ  + 

En  mettant  successivement  toutes  les  racines  de  cette 
équation  en  1  dans  les  expressions  (5),  on  aura  les  coordon- 
nées de  tous  les  points  d'intersection.  Le  point  {x„y„s,) 
étant  sur  la  courbe,  on  a  f(a'i,y„z^)  =  o;  Véqualion  (6) 
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admet  donc  une  racine  nulle  X  =  o  qui,  portée  dans  les 
expressions  (5),  donne  précisément  le  point  (x,,y,,z,).  Pour 
que  la  droite  M,M  soit  tangente  à  la  courbe  en  M,,  il  faut 
qu'il  y  ait  deux  points  d'intersection  confondus  en  U,,  c'est- 
à-dire  que  l'équation  (6)  admette  la  racine  double  X'  =  o  -.  ce 
qui  exige 

(7)  v;,  +  jf„  +  iri,  =  »- 

Si  les  coordonnées  du  point  M  vérifient  cette  équation,  la 
droite  MiM  est  tangente  en  M,  :  l'équation  (7)  dans  laquelle 
on  considère  x,y,z  comme  des  coordonnées  courantes  est 
donc  l'équation  de  la  tangente  au  point  M^. 

Dans  ce  qui  précède  nous  avons  supposé  que  les  trois 
dérivées  f'^  ,f'„  ,  T^  ^^^  sont  pas  nulles  en  même  temps.  Si 
ces  trois  dérivées  étaient  nulles,  le  coefficient  de  X  dans 
l'équation  (6)  serait  nul,  quelle  que  soit  la  position  du 
point  M  :  toute  droite  passant  par  le  point  Mj  couperait  la 
courbe  endeuxpmnlsau  moins  confondus  Avec  M,.  On  dit  alors 
que  le  point  M,  est  un  point  singulier.  Les  points  singuliers 
sont  donc  caractérisés  par  cette  propriété  que  leurs  coor- 
données annulent  les  trois  dérivées  partielles  de  f  par 
rapport  à.x,y  est  z  et,  par  suite,  f,  en  vertu  du  théorème  des 
fonctions  homogènes. 

Supposons  que  le  point  M,  ne  soit  pas  un  point  singulier 
et  cherchons  la  condition  pour  qu'il  soit  un  point  d'inflexion. 
Pour  cela  il  faut  et  il  suffit  que  la  tangente  en  M,  coupe 
la  courbe  non  pas  en  deux  mais  en  trois  points  confondus 
avec  M,  :  en  d'autres  termes,  si  l'on  prend  le  point  M  sur 
la  tangente  [•))  il  faut  que  le  coefficient  de  î.'  s'annule,  c'est- 
à  dire  que  l'on  ait 
(8)        cp  (x,y,z)  =  x%l  +  tf'l  +  z%l  +  ^yzt;^,^  + 

Si  l'on  considère  x-,  y,  %  comme  des  coordonnées  courantes, 
cette  équation  (8)  représente  une  conique  :  et  comme  tout 
système  de  valeurs  [so,  y,  z)  vérifiant  la  condition  (7)  doit 
vérifier  en  même  temps  la  condition  (8),  cette  conique  doit  se 
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décomposer  en  deux  droites  dont  l'une  est  la  tangente.  Donc, 
si  M,  est  un  point  d'inflexion,  le  discriminant  de  !a  fonction 
du  second  degré  ç  [x,  y,  s)  doit  être  nul 


r.: 

/;,.,  r:,. 

r„, 

fi]    «,. 

r.,. 

n...  r.: 

Réciproquement,  si  en  un  point  M,  non  singulier  cetto  fonc- 
tion H  est  nulle,  ce  point  est  un  point  d'inflexion.  En  effet, 
remarquons  que  la  conique  ç  {x,  y,  z)  =  o  passe  par  le  point 
{x^,y,,Zl)  et  y  est  tangente  à  la  courbe.  Elle  passe  par  le 
point,  car  d'après  le  théorème  des  fonctions  homogènes 

ensuite,  on  obtient  facilement  d'après  l'expression  de  f, 

identité  qui  montre  que  !a  tangente  à  la  conique  au  point  M, 
se  confond  avec  la  tangente  à  la  courbe  en  ce  point.  Donc,  si 
la  conique  ç  se  décompose  en  deux  droites,  l'une  des  droites 
doit  passer  en  M,  et  y  être  tangente  à  la  courbe  :  en  d'autres 
termes  le  polynôme  ç  [x,  y,  z)  est  décomposable  en  deux  fac- 
teurs dont  l'un  est  le  premier  membre  (7)  de  l'équation  de  la 
tangente.  On  en  conclut  que  le  point  Mj  est  bien  un  point 
d'inflexion. 

Le  déterminant  H  s'annule  aussi  lorsque  îe  point  M,  est 
un  point  singulier;  en  effet,  dans  ce  cas,  les  trois  dérivées 
partielles  du  polynôme  9  (a:,  y,  2) ,  ç!,,  f'y,  tfj  s'annulent  pour 
x  =  Xi ,  y  =  y^ ,  z^z„  comme  il résultedeceque  fl  ,  fy^  ,  fx, 
s'annulent  en  un  point  singulier;  le  discriminant  H  de  ^  est 
donc  nul. 

Le  déterminant  H  s'appelle  le  Hessien;  si  l'on  considère- 
«1.^1!  ïi  comme  coordonnées  courantes,  l'équation  H  =  o  re- 
présente une  courbe  d'ordre  5  (m  —  2)  appelée  Hessimne  qui 
passe  par  les  points  d'inflexion  et  les  points  singuliers  de  la. 
courbe  /"=  o.  Nous  venons  de  voir  que,  réciproquement,  tout 
point  commun  aux  deux  courbes  f^  o  ,  H  =  0,  s'il  n'est  pas'^ 
un  point  singulier  de  /  =0,  eu  est  un  point  d'inflexion.  On  étt 
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conclut  que,  si  la  courbe  f=  o  n'a  pas  de  points  singtdiers,  elle 
a  dm(m  —  2}  points  d'inflexion  réels  ou  imaginaires.  Si  la 
courbe  /"=  0  a  des  points  singuliers,  le  nombre  de  ses  points 
d'inflexion  est  diminué. 

Ainsi  une  courbe  du  troisième  ordre  sans  point  singulier 
a  neuf  points  d inflexion;  si  elle  a  un  point  double  elle  n'a 
plus  que  trois  points  d'inflexion;  si  elle  a  un  point  de  rebrous- 
sement  elle  n'en  a  plus  qu'un. 

EïEHPLE.  La  courbe  du  troisième  ordre  qui  a  pour  équalion  ea 
coordonnées  cartésiennes  *" 

X»  +  Y»  +  I  =  o 
ou  en  coordonnées  homogènes 

f{x,y,%)  =  x^  +  y^  +  z'<=^o 
n'a  pas  de  points  singuliers  :  car  les  trois  dérivées  partielles 

ne  s'annulent  pour  aucun  système  do  valeurs  de  a;,  y,  %,  non  nulles 
toutes  trois.  La  Hessienne  est  ici 

H  —  6'  œj3  —  o 
o\ixy%^=o;  ellese  décompose  donc  en  trois  droites  ^  =  0,  !/  =  o,  z  =  o, 
qui  sont  les  ases  coordonnés  et  la  droite  de  Tinfini.  Les  neufs  points 
d'intersection  de  la  Hessienne  avec  la  courbe  seront  des  points  d'in- 
flesion.  On  a  ainsi,  pour  les  coordonnées  de  ces  neuf  points,  en  appe- 
lant 0)  une  racine  cubique  imaginaire  de  l'unité, 

x  =  a    avec    ^  =  —  1,    ou    ^  =  —  10,     ou    i  =  —  m" 

«  =  o    avec    -  =  —  1,    ou    -=  —  w,    ou    -  =  —  u* 


Les  trois  derniers  points  sont  à  l'iafini.  Les  trois  points 

X—O      -_—  I      ,      1/— o       -_—  I       ,      ï— o      -  —  —  I 

sont  seuls  réels.  Ils  sont  en  ligne  droite  sur  la  droite  x  +  tj  +  z  —  o. 
Classe  de  la  courbe.  La  classe  d'une  courba  f(x,  y,  s)  =  0  est 
le  nombre  des  tangentes  qu'on  peut  mener  à  cette  courbe  par 
un  point  du  plan.  Soit  Ms  (a^j ,  y, ,  Zj)  un  point  donné  :  e,n 
exprimant  quo  la  tangente  au  point  M,  (.r, ,  i/,  ,  2,)  passe 
p:ir  Ms  on  a  la  condition 

<9)  ^^f;.-\-i/^fi:+^^n~o 
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qui,  jointe  kf{x„  i/„  z,)  =  o,  détermine  les  points  de  contact 
des  tangentes  issues  du  point  Ma.  Tout  point  M,  non  sin- 
gulier dont  les  coordonnées  vérifient  ces  équations  est  un 
point  tel  que  la  tangente  en  ce  point  passe  par  Mj  ;  l'équa- 
tion (9)  est  d'ailleurs  vériflèe  par  les  coordonnées  de  tous 
les  points  singuliers,  puisque  ces  coordonnées  annulent 
/^,  !  fs,  '  f'r  ^^  ^''^^  considère  x^  ,  y,  ,  z,  comme  coordonnées 
courantes,  l'équation  (9)  représente  une  courbe  d'ordre  (m  —  1) 
appelée  la  première  polaire  du  point  Ma  par  rapport  à  la  courbe. 
Tout  point  commun  à  cette  courbe  et  à  la  courbe  donnée  /■=© 
est  un  point  singulier  ou  un  point  de  contact  d'une  tangente 
issue  du  point  Mj.  Ces  deux  courbes  ont  m  (m  —  1)  points 
communs;  si  la  courbe  proposée  n'a  pas  de  points  singuliers, 
ces  points  communs  sont  tous  des  points  de  contact  de  tan- 
gentes issues  du  point  M%.  Donc,  une  courbe  d'ordre  m  sans 
points  singuliers  est  de  classe  m  (m  — ■  i). 

Si  la  courbe  a  des  points  singuliers,  le  nombre  des  tan- 
gentes issues  du  point  Ma  est  égal  3.  m  [m — 1)  moins  le  nombre 
de  points  d'intersection  de  la  polaire  (g)  et  de  la  courbe  qui 
sont  confondus  avec  les  points  singuliers. 

En  supposant  que  les  seuls  points  singuliers  de  la  courbe 
soient  des  points  doubles  ou  de  rebroussement  et  désignant 
par  d  le  nombre  des  points  doubles,  »■  celui  des  points  de  re- 
broussement, i  celui  des  points  d'inflexion  et  c  la  classe  de  la 
courbe,  on  démontre  les  formules  suivantes  dues  à  Piûcker. 
c  =  m{m  —  i)  —  id—'5r 
i~  5m{m  —  a)  —  6d  ~  8r, 

Exemple.  Une  courbe  du  troisième  ordre  sans  point  singulier  est  de- 
là sixième  classe. 

Prenons  une  courbe  du  troisième  ordre  avec  un  point  double,  par 
exemple  la  courbe  ajanl  pour  équation  en  coordonnées  carlésiennes. 
(10)  Y=  +  XMX-a)  =  o. 

I,es  tangentes  a  l'origine  sont  données  par  l'équalion 
Y^  — aX^  =  o; 

si  donc  0  est  différent  de  zéro,  l'origine  est  un  point  doublé  à  tan- 
gentes distinctes  (réelles  ou  imaginaires  suivant  le  signe  de  a);  si  a  est; 
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nul,  l'origine  est  un  point  de  rebroussemenl  et  la  tangente  en  ce 
point  est  l'axe  OX.  L'équation  de  la  courbe  rendue  homogène  est 

f%  y,  %)  =  yH  +  a;2  (X  ~  at)  =  o 
d'où 

fi^^x'^—^axz    ,    /'^  =  2p    ,    f',  =  y^  —  ax-. 
La  première  polaire  d'un  point  H'  {x',  y',  %')  &  pour  équation 
(i  i)  X'  (3x2  _  sa  XX)  +  ay'yz  +  x'  (y=  —  «a:')  =  o  ; 

celte  polaire  est  une  conique  passaat  par  le  point  double  situé  à  l'ori- 
gice  x  =  o,  y  =^  o  et  ajaut  pour  tangente  en  ce  point  la  droite 

(i3)  axx'  +  yy'  =  o. 

Si  a  est  différent  de  zéro,  l'origine  est  un  point  double  à  tangentes 
distinctes  et  la  tangente  (12)  varie  suivant  la  position  du  point  M'. 
La  conique  polaire  (n)  coupe  donc  la  courbe  du  IroisiÈme  ordre  en 
six  points  dont  deux  aont  confondus  avec  le  point  double.  Il  na  reste 
donc  que  quatre  de  ces  points  d'intersection  qui  ne  soient  pas  con- 
fondus avec  le  point  singulier,  et  l'on  ne  peut  mener  du  point  M'  que 
quatre  tangentes.  La  courbe  est  donc  alors  de  quatrième  classe. 

Si  a  est  nul,  l'origine  est  un  point  de  rebroussement  ;  la  conique 
polaire  (11)  passe  par  ce  point  et  la  tangente  à.  la  conique  en  ce  point 
a  pour  équation  j  =  o  comme  la  tangente  à  la  courbe.  La  conique 
polaire  est  donc  tangente  à  la  courbe  au  point  de  rebroussement  :  elle 
la  coupe  en  trois  points  confondus  avec  ce  point  singulier  et  en  trois 
autres  points  qui  sont  seuls  des  points  de  contact  de  tangentes  issues 
du  point  M',  La  courbe  est  donc  alors  de  troisième  classe. 

On  pourra,  comme  exercice,  former  l'équation  tangentielle  de  la 
courbe  (10),  c'est-à-dire  la  condition  pour  que  la  droite 

uX  +  vY  +  w  =  o 

soit  tangente  à  cette  courbe;  on  vérifiera  que  cette  équation  est  du 
quatrième  degré  en  «,  v,  w  et  se  réduit  au  troisième  degré  quand  a  :=  o. 

336.  Courbes  en  coordonnées  Iribnéaires.  —  Soit  F  (a,  p,  t)  :^  0 
l'équation  en  coordonnées  triiinèaires  d'une  courbe  d'ordre  m. 
Prenons,  sur  cette  courbe,  un  point  Mj  ayant  pour  coordon- 
nées triiinèaires  a, ,  p,,  T,  et,  dans  le  plan,  un  point  M  (a,  ^,t). 
Cherchons  les  points  où  la  droite  MiM  qui  joint  ces  deux 
points  coupe  la  courbe.  Les  coordonnées  triiinèaires  d'un 
point  de  cette  droite  sont(N°  33i) 
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pour  que  ce  point  appartienne  à  la  courbe,  11  faut  et  il  sufflt 

que  X  vérifie  l'équation 

F(«,  +  X«,  P.  +  ïp,  T,  +  ^ï)  =  o 
ou 

De  cette  équation,  qui  est  entièrement  seniblable  à  l'équa- 
tion (6),  on  déduit  des  conséquences  identiques  à  celles  que 
l'on  a  déduites  de  l'équation  (6).  On  trouve  ainsi  que  : 

1"  Si  les  trois  dérivées  partielles  F'„  ,  Fp^  ,  F:,   ne  sont  pas 
nulles,  la  tangente  au  point  Mi  a  pour  équation 
«F=,+^Fp,  +  vF^,=o; 

a"  SI  les  trois  dérivées  partielles  Fa,  ,  Fp^ ,  Fy^  sont  nulles, 
le  point  Ml  est  un  point  singulier; 

5°  Pour  que  le  point  Mi  soit  un  point  d'Inflexion  il  faut  que 
le  Hessien 

F';,'    f;,p,   f;„, 

H=       F'^p.     F~p^.      F,^,v, 

soit  nul;  et  réciproquement,  si,  en  on  point  Mi  non  singulier  le 
Hesaien  est  nul,  ce  point  est  un  point  d'inflexion. 
Exemple.  Considérons  l'équation  du  troisième  degré 

F  (a,  P,  y)  ^  a!  +  g=  +  -ï»  +  Gkapï  =  o; 

on  déinoatre  que  l'équation  de  toute  courbe  du  troisième  ordre  sans 
point  singuliei'  peut  se  ramener  à.  cette  forme  par  un  choix  convenable 
du  triangle  de  référence. 
L'on  a  actuellemect 

!      «     frf    AP     [ 
H  =  6M     kf     ?     fta 

\      k^     ka       1       I 

OU  en  développant 

H  =  6»  [-4^(«'  +  fia  +  f)  +  (,  +  2*3)  „py]. 
Les  points  d'inflexion  serant  les  points  d'intersection,  au  nombre  de 
neuf,  de  la  coui'be  proposés  F  =  o  avec  la  Hessienne  H  =  o.  Les  écjua- 
(ons  F  =  o  et  II  =  o  sont  des  équations  homogènes  du  premier  degcé 
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par  rapport  au^  deu\  eipre^sions  «'  +  ^'  +  l*  ,  «Pï  :  le  déterminant 
des  coefficients  de  ces  deuï  expressions  est  i  +  8  A'  ;  si  donc  i  +  6  fc" 
n'est  pas  nul,  on  tire  des  équations  F  =  o  ,  H  =  o  les  deus  suivantes 

«'+  r  +  t  =  o  ,  «Pï  =  o 
qui  donnent,  pout  les  neuf  points  d'inflexion,  les  coordonnées 
„  =  o    avec    p  +  Y  =  o  ,     ou    p  +  wt  =  o  ,     ou    §  +  w'y  =  o 
p  =  o     avec     f  +  «  ^  o  ,     ou     y  +  ua  =  o  ,     ou     ï  +  ui'a  =  o 

o>  désignaal  une  racine  cubique  imaginaire  de  l'unité.  Ces  neuf  points 
soat  les  mêmes  quel  que  soit  k.  Ou  voit  facilement  que  la  droite  qui 
joint  dcuî  de  ces  points  ea  contient  un  troisième. 

Si  I  +  8  A'  ^  o,  les  équations  F  =  o  et  H  ^:  o  représentent  la  même 
courbe;  alors  la  Hessienne  coïncide  avec  la  courbe  proposée  :  tous  les 
poinfs  de  celte  courbe  sont  des  points  d'inflesion,  ce  qui  ne  peut  arriver 
que  si  elle  est  décomposée  en  trois  droites.  Effectivement  l'équation 
fe'  =;  ^  -  donne  pour  k  trois  valeurs 


Pour  k  ^ ,  la  courbe  F  =  o  devient 

F  =  a=  +  fi=  +  YS-3«Pï  =  («+p  +  ï)  («  +  «p  +  uïï)  {a+«sp  +  «T)  =  o, 
elle  est  donc  décomposée  en  trois  droites;  il  en  est  de  même  si  l'on 

prend  k  ^: ou  k  =  —  —,  comme  on  le  voit  en  changeant,  dans 

l'identité  ci-dessus,  «  en  u«  ou  en  w^«. 
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CHAPITRE  II] 


3B7.  Lorsqu'une  courbe  a 


branche  iiifliiie  MN  (fig.  aa^), 
il  peut  arriver  que  la  dis- 
tance MH  d'un  point  M  de 
cette  courbe  à  une  droite 
CD  tende  vers  zéro,  lorsque 
le  point  M  s'éloigne  indéfi- 
nimeût;  dans  ce  cas,  la 
droite  CD  est  dite  asymptote 
de  la  branche  de  courbe. 

Considérons  la  différence 
MR  entre  les  ordonnées  de 
la  courbe  et  de  la  droite, 
qui  correspondent  à  une  mêine  abscisse,  et  désignons  par  p 

l'angle  de  la  droite  CD  avec  l'axe  des  y,  on  a  MR  =  -;— -;  si  l'une 
^  "  sm^ 

des  quantités  MH  et  MR  tend  rers  zéro,  il  en  est  de  même  de 
la  seconde.  On  peut  donc  définir  l'asymptote  tme  droite  telle 
que  là  différence  des  ordonnées  de  la  courbe  et  de  la  droite  ait 
pour  limite  zéro  quand  x  augmente  indéfiniment. 

On  ne  peut  pas  transfermer  ainsi  la  défi- 
nition lorsque  l'angle  p  est  nul,  c'est-à-dire 
quand  l'asymptote  est  parallèle  à  l'axe  des 
y.  Dans  ce  cas,  si  l'on  mène  la  droite  MR 
(fig.  î!35)  parallèle  à  l'axe  OX,  la  droite  MR. 
if  tend  vers  zére,  quand  l'ordonnée  croît  indé- 
finiment. Si  l'on  appelle  a  l'abscisse  de  la 
droite  OD,  l'abscisse  d'un  point  M  de  la  branche  MN  tend 
vers  a  quand  y  augmente  iiidéflnimcnt,  ou  inversement  y  croît 
au  delà  de  toute  limite,  lorsque  x  tend  vers  a. 

ASYMPTOTES  PARALLÈLES  A  l'AXB   DES  y. 

SSO.  D'après  ee  qui  précède,  on  obtiendra  les  asymptotes 
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de  cette  espèce  en  cherchant  les  valeurs  finies  de  x  qui  ren- 
dent l'une  des  valeurs  de  y  infinie.  Lorsçiue  l'équation  de  la 
courbe  est  résolue  par  rapport  à  i/,  on  aperçoit  en  général 
immédiatement  ces  valeurs;  nous  pouvons  citer  comme  exem- 
ples la  eissoïde  et  la  strophoïde  construites  aux  n"  20  et  25. 
Quand  l'équation  de  la  courbe  est  algébrique,  mais  non  ré- 
solue par  rapport  à  y,  on  procède  de  la  manière  suivante.  Soit 
m  le  degré  de  l'équation,  n  le  plus  haut  exposant  de  y  ;  on 
peut  écrire  l'équation  sous  la  forme 

Ço,  Ti.  ?!.-  désignant  des  polynômes  en  x,  de  degrés  au  plus  égaux 
à  m — n,m — n-|-i,  m — )i-}-2,...  et  après  avoir  divisé  par  y", 

(»)        ?,(■=')  +  ?,  (^)  ^  +  ?.(^)p--i--  +  ?nW^  =  o- 

Supposons  qu'une  branche  réelle  MN  soit  asymptote  à  une 
droite  CD  parallèle  à  l'axe  des  y  et  ayant  pour  équation  x=a. 
Lorsque  le  point  M  s'éloigne  à  l'infini  sur  cette  branche,  son 


zéro.  Les  termes  de  l'équation  (1)  à  partir  du  second  tendant 
vers  zéro,  on  en  conclut  que  l'abscisse  a  annule  le  polynôme 
ç„  {x).  Ainsi  les  aèscmes  des  asymptotes  parallèles  à  Caxe  desj 
satisfont  à  réquation  tpj(a:)^:o. 

3S9.  Réciproquement,  soit  a  une  racine  réelle  de  l'équation 
ç,(3;)=o;  il  faut  examiner  s'il  y  a  des  branches  réelles  qui  se 
rapprochent  indéfiniment  de  la  droite  x=a  et  combien  il  y 
en  a.  Supposons  d'abord  que  a  soit  racine  simple  de  l'équation 

Si  l'on  regarde  x  comme  une  fonction  de  -  donnée  par  l'équa- 
tion (1),  quand  -  tend  vers  zéro,  soit  en  étant  positive,  soit  en 

étant  négative,  une  valeur  de  x,  et  une  seule,  tend  vers  a;  cette 
valeur  de  x  est  nécessairement  réelle  ;  car,  si  elle  était  ima- 
ginaire, la  racine  conjuguée  tendrait  aussi  vers  la  quantité 
réelle  a  qui  serait  alors  racine  double.  On  en  conclut  qu'il 
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«xiste  deux  branches  réelles  asymptotes  â  la  droite  «  =  a, 
Viine  da  côté  des  y  positives,  l'autre  du  côté  des  y  néga- 
tives. 
Supposons  maintenant  que  a  soit  racine  double  de  l'é(iua- 

l!OQf„(3!)~o.  Quand  -  tend  vers  zéro,  deux  valeurs  de  x 


tendent  vers  a;  ces  valeurs  peuvent  être  réelles  ou  imagi- 
naires conjuguées.  Si  elles  sont  réelles  pour  les  valeurs 

positives  très  petites  de  -,  il  existe  deux  branches  réelles 

asymptotes  à  la  droite  x=a  du  côté  des  y  positives.  Si  elles 

sont  aussi  réelles  pour  les  valeurs  négatives  de  -  très  petilos 

«n  valeur  absolue,  il  existe  deux  autres  branches  réelles 
asymptotes  à  la  même  droite,  du  côté  des  ^  négatives.  Quand 
les  deux  racines  sont  imaginaires  pour  les  valeurs  positives 

■ou  négatives  de  -,  il  n'existe  aucune  branche  réelle  asymp- 
tote à  la  droite  x^a. 
En  général,  soit^  l'ordre  de  la  racine  «  ;  parmi  les  p  valeurs 


réelles  pour  les  valeurs  positives  très  petites  de  -,p— 25' pour 

les  valeurs  négatives.  Il  y  aura  p — aj  branches  réelles 
asymptotes  à  la  droite  ic==(ï  du  côté  des  y  positives,  etp  —  25' 
branches  réelles  asymptotes  à  la  même  droite  du  côté  des  y 
négatives;  en  tout  •ip  —  ^g  —  ^q'  branches  réelles  asymp- 
totes à  la  droite  x  =  a,  et  nous  remarijuoiis  que  ce  nombre 
est  pair. 

3S9  Ins.  —  Dana  le  cas  particulier  où  a  est  racine  simple 
de  tpo(*)'  il  est  facile  de  déterminer  la  disposition  de  la  courbe 
dans  le  voisinage  de  l'asymptote. 

Soit  fp{x),  le  premier  des  coefflcients  qui  ne  s'annule  pas 
pour  x^a,  l'équalion  de  la  courbe  peut  s'écrire 
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'>^a{x),<]',(x).  .  .  ij-p-,  désignant  des  polynômes  entiers  en  ar  dont 
le  premier  ne  s'annule  pas  pour  x  =  a. 
Gela  posé,  si  l'on  donne  à  x  une  valeur  voisine  de  «  et  si 

roticoiisidèrei'une  des  ^racines  très  petites  del'équation  en-, 

le  signe  de  chacune  des  parenthèses  est  le  signe  de  son  pre- 
mier terme;  d'autre  part,  (|'„(a;)  et  ■îîp(a:)  ont  respectivement 
même  signe  que  4'o(«)  et  <f[a). 
D'après  cela,  il  suffit  de  considérer  l'équation  Linôme 


et  d'y  supposer  successivement  x  un  peu  inférieur  à  a,  puis 
a;  un  peu  supérieur  â  a. 

(On  a  déjà  employé  un  procédé  analogue  n°  354  bis). 

Ainsi,  lorsque  dans  l'équation  ordonnée  par  rapport  aux 

puissances  croissantes  de  -  le  premier  terme  admet  a  comme 

l'acine  simple,  on  peut  réduire  l'équation  à  ce  terme  et  au 
premier  des  termes  suivants  dont  le  coefficient  ne  s'annule 
pas  pour  x:=a.  On  peut  même  remplacer  x  par  a  dans  les 
facteurs  qui  ne  s'aunulent  pas  pour  x=:a. 

360.  Nous  avons,  jusqu'à  présent,  dans  l'équation  (i), 
regardé  x  comme  fonction  de  -;  on  peut  au  contraire  regar- 
der- comme  fonction  de  x.  Supposons  d'abord  que  la  racine 

y 

réelle  m  du  polynôme  fa{x)  n'annule  pas  f,{^);  quand  x  tend 
vers  a,  une  seule  valeur  de-  tend  vers  zéro,  et  cette  valeur 

y 

est  nécessairement  réelle.  Il  existe  donc  deux  branches  réel- 
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les,  asymptotes  à  la  même  droite  x^^a,  et  données,  l'une  par 
les  valeurs  de  x  plus  petites  que  a,  l'autre  par  les  valeurs  plu8 
grandes  ;  ces  doux  branches  sont  situées  de  part  et  d'autro 
de  l'asymptote. 

Pour  achever  do  déterminer  leur  position,  faisons  varier 
X  de  a~  h  à  a-\-k,  k  étant  assez  petit  pour  quo,  dans  cet  inter- 
valle, l'équation  ifo  (37)^0  n'ait  que  la  racine  a  et  que  le  poly- 
nôme tp,  {x\  ne  s'annule  pas;  on  peut  supposer  en  outre  h  et 

par  suite  -  assez  petits  en  valeur  absolue,  pour  que,  quand  on 
attribue  à  a:  et  à  -  les  valeurs  simultanées  qui  correspondent  à 

un  point  de  l'une  des  branches  infinies,  la  valeur  du  poly- 
nôme 


ait  constamment  le  signe  de  son  premier  terme  tpi  [x)  -.  Mais, 
d'aprèsréquatioii(i),  la  valeur  dece  polynôme  estégale  à — ?ii[a;); 
on  eneonclutquelesdeux  quantités  Y,{3;) -et —cpo{a)  ont  lo  même 

signe,  et  par  suite  que -a  le  signe  de — ^7-^-  Quand  a;  varie  de 
a — h  à  a-\-h,  le  dénominateur  tp,  {x)  conserve  le  même  signe  ; 


si  a  est  racine  simple,  ou  plus  généralement  racine  d'ordre 
Impair,  de  l'équation  tf^{x)=^Q,  le  numérateur ç,,  [x)  change  de 


y  Google 


ASYMPTOTES.  43i 

signe  çourai^o;  la  valeur  de  y  change  elle-même  de  signe 
€t  les  doux  branches  sont  dirigées,  l'une  rers  une  extrémité 
de  l'asymptote,  l'autre  vers  l'autre  extrémité  (fig.  226),  comme 
cela  a  lieu  dans  l'hyperbole.  Lorsque  a  est  racine  d'ordre  pair, 
le  numérateur  conserve  le  même  signe,  ainsi  que  y;  les  deux 
branches  sont  dirigées  vers  la  même  extrémité  de  l'asymp- 
tote {flg.  227). 

Supposons  maintenant  que  a  annule  les  polynômes  succes- 
sifs ç,,  ij<3, ...  %-i-  Quand  x  tend  vers  a,  p  valeurs  de  -  ten- 
dent vers  zéro  ;  de  ces  valeurs,^  —  a j  sont  réelles  pour  les 
valeurs  de  cr  inférieures  à  a,  p—2j' pour  les  valeurs  de  a;  supé- 
rieures à  a;  on  aura  ainsi  2p — ag' — aj'  branches  réelles 
asymptotes  à  la  droite  x=  a. 

EïEEPLE  I.  Soit  la  courbe  dâiiaio  par  réqnation 
;c^*  +  (a;î_4)  (2,-ic)'=o 
qui,  ordonaée,  s'écrit 

L'équation  LicQrrée 

fc[a;)=a;'  +  ie*— 4  =  0 
a  deus  racines  réelles  simples  et  de  signes  contraires. 

Comme  ces  valDurs  de  x  n'annulent  pas  Ç)  (aï),  chacune  des  droite» 
aî=±a  est  asymptote  à  deuï  branches  réelles,  situées  de  part  et 
d'autre  de  la  di'oite  et  dirigées  vers  les  deux  estrémités. 

Exemple  II.  Soit  la  courbe  {x  —  i]^!/"  +  li  —  x^  =  o.  L'équation 
ç,(a!)=:o  devient  (a! — i)*^o.  Cette  équation  admet  la  racine  doubla 
jc  :=  I  ;  or,  quand  ai  s'approche  de  l'unité,  les  deus  valeurs  de  y  sont 
imaginaires;  la  droite  a; =1  n'est  donc  asymptote  à  aucune  branche 
réelle. 

ASYMPTOTES  NON  PARALLELES  A  l'aXE  DES  >/. 

361.  Considérons  une  branche  de  courbe  infinie  MN 
(fig.  338)  ayant  une  asymptote  CD  non  parallèle  à  l'axe  des  y, 
une  pareille  asymptote  a  pour  équation 

cet  d  étant  deux  constantes  inconnues  au'il  s'aeit  de  détermi- 
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ner.  Représentons  par  y  et  y,  les  ordonnées  de  la  branche 
de  courbe  et  de  la  droite  qui 
correspondent  à  une  même 
abscisse,  par  S  ia  différence 
y — ^1  >  c'est-à-dire  MR;  d'aprèa 
la  définition,  S  est  une  fonction 
de  X  qui  a  pour  limite  zéro 
quand  X  augmente  indéfini- 
ment,  La  branche  de  courbe 

infinie  que  nous  considérons  est  donc  représentée  parl'équation 

(a)  y=:yj4_s  =  c3;-f  rf  +  S. 

Quelquefois  on  peut  mettre  facilement  l'équation  de  la 

branche  de  courbe  sous  la  forme  précédente,  et  alors  on  a  de 

suite  l'asymptote.  Soit,  par  exemple,  l'équation  y  :=--7-—r,  dans 

laquelle  f  {x)  et  F  {x)  représentent  deux  polynômes  entiers  en 
X,  le  premier  du  degré  m,  le  second  au  plus  du  degré»i-|-i--A- 
chaque  racine  réelle  de  l'équation  f{x)=^  correspondent  deux 
branches  réelles  infinies,  asymptotes  à  une  même  droite  paral- 
lèle à  l'axe  des  y,  situées  de  part  et  d'autre  de  la  droite,  et 
dirigées  vers  les  deux  extrémités  opposées  ou  vers  la  même 
extrémité,  suivant  que  la  racine  a  est  d'ordre  impair  ou  pair. 
Il  y  a,  en  outre,  deux  autres  branches  infinies  que  l'on  obtient 
en  donnant  à  x  des  valeurs  très-grandes,  positives  ou  néga- 
tives. Si  l'on  effectue  la  division,  en  ordonnant  par  rapport 
aux  puissances  décroissantes  de  x,  on  obtient  un  quotient 
entier  tx  -f  A,  qui  est  au  plus  du  premier  degré,  et  l'on  a 

ç  [x)  étant  «n  polynôme  entier  d'un  degré  inférieur  à  m  ;  cette 
dernière  fraction  tendant  vers  zéro,  quand  a;  augmente  indé- 
finiment, on  voit  que  la  droite  ij^^cx-\-d  est  asymptote  aux 
deux  branches  que  nous  considérons. 

Nous  citerons  encore,  comme  exemple,  ia  courbe  transcen- 
dante 
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qui  a  une  branche  infinie  située  daiisl'aiigle  YOX  et  asymp- 
tote à  la  droite  y  =x. 

362.  En  général,  on  n'obtient  pas  aussi  facilement  les 
as.ymptotes.  Revenons  à  l'équation  (a).  On  en  déduit 


Puisque  d  a  une  valeur  finie  et  que  5  tend  vers  zéro  quand  x 
augmente  indéHniment,  on  a 

(3)  c  =  limite  de  ^■ 

X 

Le    coefficient    angulaire   de  Vasymptote   est    égal  à   la  limite 

ver&  laquelle  tend  le  rapport  -,  quand  x  augmente  indéfiniment. 

Le  rapport  -  étant  le  coefficient  angulaire  de  la  droite  OM, 

la  relation  (3)  signiûe  que  cette  droite  tend  vers  une  position 
limite  OE  parallèle  à  l'asymptote  CD,  quand  le  point  M  s'é- 
loigne à  l'infini  sur  la  branche  MN. 
La  même  équation  (2)  donne  dr=y — ex —  S,  d'où 

(4)  rf^lim  de  {y  —  ex). 

L'ordonnée  à  l'origine  de  l'asymptote  est  égale  à  la  limite  de  la 
différence  j — ex,  quand  x  augmente  indéfiniment. 

La  qua.ntité  y — ex  étant  l'ordonnée  MQ  de  la  courbe,  comp- 
tée à  partir  de  la  droite  OE  parallèle  à  l'asymptote,  la  rela- 
tion (4)  signifie  que  cette  ordonnée  tend  vers  une  limite  OB, 
lorsque  le  point  M  s'éloigne  à  l'infini  sur  la  branche  MN. 

Les  deux  relations  (3)  et  (4)  déterminent  les  asymptotes 
non  parallèles  à  l'axe  des  y. 

Supposons  d'abord  l'équation  résolue  par  rapport  à  y,  et 
considérons  une  détermination  de  y  qui  donne  une  branche 
réelle  infinie,  quand  x  augmente  indéfiniment.  On  prend,  pour 

cette  branche,  le  rapport  ~;  si  ce  rapport  ne  tend  pas  vers  une 
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limite  finie,  labrauche  n'a  pas  d  asymptote.  Si  le  rapport  tenu 
vers  une  limite  finie  c,  on  considère  la  différence  y — ex;  lors- 
que cette  différence  ne  tend  pas  vers  une  limite  finie,  la  bran- 
che n'a  pas  d'asymptote  ;  si,  au  contraire,  elle  tend  vers  une 
limite  d,  on  aura  y — cx=d-\-^,  S  tendant  vers  zéro  quand  x 
augmente  indéfiniment;  donc  la  droite  y,^ex-\-d  sera  asymp- 
tote de  la  branche  que  l'on  étudie. 


Exemple  I.  Construire  ïa  c 


Vie 


rapportée  à  des  axes  de  coordonnées  rectangulaires.  L'axe  OX  est 
asc  de  la  courbe.  Lorsque  x  varie  do  o  à 
,  l'unité,  y  reste  Unie  ;  elle  est  d'abord  nulle 
et  redevient  égale  à  zéro;  on  a  ainsi  la 
boucle  OAO  (fig.  aag).  Pour  les  yaleurs  de  as 
comprises  entre  i  et  a,  y  est  imaginaire. 
Quand  a;  dépasse  a  d'une  petite  quantité, 
y  est  réelle  et  très-grande  ;  si  donc  on  prend 
^-OB  égale  à  2  et  que  l'on  mène  G'G  parallèle 
à  OY,  cette  droite  sera  asymptote  de  deux 
branches  de  la  courbe. 

Faisons  croître  a;  à  partir  de  a,  y  com- 
nence  par  diminuer  et  redevient  très-grande 
piand  X  est  grande;  on  obtient  ainsi  les 
'^  deux  brandies  CND,  C'N'D'.  Lorsque  a:  est 
négative,  y  est  toujours  réelle;  a;  variant 
de  o  à  —  ce  ,  la  valeur  numérique  de  y  varie 
égalemeDt  de  o  à  ao ,  et  l'on  a  les  doux  branches  OE,  OË', 

Considérons  l'une  des  branches  infinies,  ND  par  exemple;  on  l'ob- 
tient en  prenant  le  signe-}- dans  l'équation  et  en  supposant  x  positive 
et  très-grande.  Ou  a 


Fig.  ÎÎ9. 


la  limite  de  -  est  l'unité.  On  a  ensuite 
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a  multipiiaDt  les  deux  termes  par  la  somme  des  radicaux. 


la  limite  est  -;  donc  la  droite  y^^si  +  -  est  asymptote  de  la  brauchu 

considérée.  En  dirisantparailesdeuï termes  de  lafractioBj  on  voit  que 

la  différence  y  —  x  est  plus  grande  que  ',  et,  par  conséquent,  que 

l'ordonnée  de  ia  courbe  est  plus  grande  que  celle  de  l'asymptote;  on 
en  conclut  que  la  branche  ND  est  située  au-dessus  de  l'asymptote.  On 
verrait  de  même  que  la  branche  OE'  a  pour  asymptote  la  même  droite 
et  qu'elle  est  placée  au-dessous.  Les  deui  branches  N'D'  et  OE  ad- 
mettent pour  asymptote  une  droite  symétrique  de  la  précédente,  par 
rapport  à  l'axe  OX. 

Exemple     II.    Considérons    la  courbe    y*  —  y^x  +  x^  —  ax^y  =  o, 
construite  au  a"  543,  Nous  avons  exprimé  les  deux  coordonnées  a;  et  y 

à  l'aide  de  la  variable  auxiliaire  t=  -.  Les  deux  branches  OA  et  OB, 

que  l'on  obtient  eu  faisant  tendre  t  vers  zéro,  n'ont  pas  d'asymptote, 
puisque  y  devient  infinie.  On  obtient  les  deux  branches  infinies  OC  et 

OD  quand  (  tend  vers  l'unité.  Pour  ces  branches,  on  a  lim  -  =  i; 
cherchons  si  la  différence  y  —  x  a  une  limite.  Les  formules,  par 
3  on  exprime  a;  et  y  au  moyen  de  t,  donnent 


cette  différence  tend  vers  l'unité,  quand  (  tend  vers  i.  Il  en  résulta 
que  les  deux  branches  considérées   ont  pour  asymptote   la  droite 

l/=a;+  I.  La  différence  S  a  pour  valeur  S  =  — - — ^— p ;  quand 

t  varie  de  I  à  -î-  00 ,  la  différence  B  est  négative  et  la  branche  OD  est 
îilnée  au-dessous  de  l'asymptote.  Le  polynôme  (*  H-  (  — i  admet  pour 

racines  C="'+*^,  t"  =  T  ' ~V  ^ ;  quand  t  varie  de  -  à  t',  s  est 

négative  et  l'arc  OE  est  au-dessous  de  l'asymptote  ;  *  variant  de  i"  â 
1,  B  devient  positive,  et  l'arc  EC  passe  de  l'autre  côté  de  l'asymptote, 
L'autre  racine  T  donne  le  point  F  oi  la  branche  OA  coupe  l'asyia- 
ptote. 
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3C3.  Considérons  maintenant  le  cas  où  l'équation,  sup- 
posée algébrique  et  entière,  n'est  pas  résolue  par  rapport  à  la 
variable  y.  Réunissons  les  termes  du  même  degré;  représen- 
tons par  cjj  {x,  y)  l'ensemble  des  termes  du  degré  le  plus  élevé 
m,  par  +  {x,  y)  l'ensemble  des  termes  du  degré  m  —  i,  par 

X  {x,  y)  les  termes  du  degré  m— a, ,  l'équation  s'écrira  : 

(5)       f{x,y)  =  'i{x,y)^-'\{x,y)-^x['^'y)-\- =^o- 


çons  y  par  ux;  le  polynôme  9  {x,  y),  homogène  et  du  degré  m 
en  X  et  y,  renfermera  le  facteur  x""  commun  à  tous  ses  termes, 
et  l'on  aura  !f{x,y)^^x"f{i,  u),  ou,  pour  abréger,  x'"<f{u). 
De  même,  les  polynômes  <f{^,y),  xi^' V)'--   deviendront 

a;"'-''V(w),  x'^\{u), L'équation  entre  :c  et  w  sera  donc 

x-^tf  (m)  -1-  x'^'if  (m)  +  ^"^'x  («)  + =<>■ 

et,  si  l'on  divise  par  x", 

(6)  tM+Î  +  M  +  ^iM =  0. 

Supposons  qu'une  branche  réelle  MN  (fig,  22 j)  soit 
asymptote  à  une  droite  CD,  non  parallèle  à  l'axe  des  y.  Quand 
le  point  M  s'éloigne  à  l'infini  sur  cette  branche,  m  tend  vers  une 

limite  finie  c,  tandis  que  -  tend  vers  zéro.  Les  termes  de 

l'équation  (6),  à  partir  du  second,  tendant  vers  zéro,  on  en 
conclut  que  la  valeur  u^c  annule  le  polynôme  m  {u).  Ainsi 
les  coefficients  angulaires  des  asymptotes  satisfont  à  l'équation 
,(«)=:  0. 

Posons  maintenant  y—cx^v,  d'oii  w  =  -  =  e+-.  En  met- 
tant à  la  place  de  u  cette  valeur,  et  développant  chaque  terme, 
l'équation  (6)  devient 

(7)  'PW  +  9'W"-+f^5  + 1 
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Puisque   <f{c)=a,   si   l'on  multiplie   par  ; 
forme 


(8)  [„^'(.)+^{c)]  +  A--!-B-  + =  0. 

Quand  le  point  M  s'éloigne  à  l'infini  sur  la  branche  MN, 

V  tend  vers  une  limite  finie  d,  tandis  que  -  tend  vers  zéro.  Les 

termes  do  l'équation  (8),  à  partir  da  second,  tendant  vers  zéro, 
on  en  conclut  que  la  valeur  v=d  annule  le  premier  terme 
u<f'(c)+')'(e).  Si  c  est  racine  simple  do  l'équation  ç  [u)=;o, 
la  quantité  ç'  (e)  étant  différente  de  zéro,  on  obtient  pour  d 
la  valeur  unie 


(9) 


»■(«)■ 


364.  Réciproquement,  soit  c  une  racine  simple  réelle  de 
l'équation  ^{u)=o;  considérons  la  valeur  finie  correspon- 
dante d  donnée  par  l'équation  (9),  et  construisons  la  droite 
CD,  qui  a  pour  équation  i/^cx-\-d.  D'après  i'équation  (8), 

/f^ii    Q^^iid  -  tend  vers  zéro,  une  Valeur 

de  V  et  une  seule  tend  vers  d  ;  cette 
valeur,  nécessairement  réelle,  dé- 
signe l'ordonnée  MQ,  comptée  à 
partir  de  la  parallèle  OE  à  CD  ;  on 
en  conclut  qu'il  existe  deux  bran- 
^'^'  ''"'■  ches  réelles  asymptotes  à  la  droite 

CD,  l'une  du  côté  des  x  positives,  l'autre  du  côté  des  x  néga- 
tives (fig.  a3o). 

Supposons  maintenant  que  c  soit  racine  d'ordre  p  de  f  (m), 


pas  ■}/  (m)  ;  d'aprfis  l'équatioi 


,  quand  -  tend  vers 


etn' 

zéro,  chacune  des  valeurs  de  v  devient  infinie;  car,  si  une 
Taleur  de  v  conservait  une  valeur  finie,  les  coefficients  A, 
B,...  resteraient  finis,  et  l'équation  (8)  se  réduirait  à  <f  {c)=o, 
ce  qui  est  contraire  à  l'hypothèse.  D'après  l'équation  (6),  quand 
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-  tend  vers  zéro ,  p  valeurs  de  m  tendent  vers  c;  parmi  ces  p  va- 
leurs, p  —  sq  sont  réelles  pour  ies  valeurs  positives  très-petites 
de  -,;?  — 2/pour  les  valeurs  négatives.  Menons  la  droite  OE, 

dont  le  coefficient  angulaire  est  c.  A  chaque  valeur  réelle  de  u 
correspond  une  droite  OM  faisant  un  très-petit  angle  avec  OE  ; 
le  point  M,  où  cette  droite  coupe  la  parallèle  à  l'axe  des  y,  ayant 

pour  abscisse  x,  appartient  à  la  courbe  ;  quanti  -  tend  vers  zéro, 

l'ordonnée  w=:MQ  devenant  infiniment  grande  en  valeur  abso- 
lue, la  branche  décrite  parle  pointMestdépourvued'asjmptote 
et  analogue  à  une  branche  de  parabole.  A  la  direction  c  corres- 
pondent un  nombre  pair  a^—a^'—ag' de  branches  paraboliques. 
Examinons  le  cas  où  c  est  racine  double  de  l'équation 
ffl  (w)  =  o,  et  annule  ■^  (c).  L'équation  (7)  devient 

(..)       {'^^'•  +  V{c)v  +  ,.l.c)]+^+^,  + =  0. 

Quand  -  tend  vers  zéro,  deux  valeurs  de  v  tendent  vers  des 

X 

limites  finies  qui  sont  les  racines  de  l'équation 

(..)  tM»'+«-(t)t,+xw=o. 

Si  les  deux  racines  d  et  df  de  cette  équation  sont  réelles  et 
inégales,  une  valeur  de  v  tend  vers  d,  quand  -  tend  vers  zéro; 

elle  est  réelle  et  donne  deux  branches  réelles  asymptotes  à  la 
droite  i/=:cx-\-d.  La  valeur  de  v  qui  tend  vers  tf  donne  de 
même  deux  branches  réelles  asymptotes  àla  droite  y =ca:-|-«î', 
parallèle  à  la  première.  Si  les  racines  de  l'équation  (1 1  )  étaient 
égales,  on  ne  pourrait  plus  rien  affirmer;  on  ferait  une  nou- 
velle transformation  en  posant  v=d-\-w. 

364  bis.  Il  est  facile  de  trouver  la  disposition  de  la  courbe 
dans  le  voisinage  d'une  asymptote,  lorsque  l'ordonnée  à  l'ori- 
gine â  de  cette  asymptote  est  racine  simple  du  premier 

terme  de  l'équation  en  — . 
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Pour  cela,  on  réduit  l'équation  en  —  à  son  premier  terme, 

et  au  premier  des  termes  suivants  dont  le  coefficient  ne  s'an- 
nule pas  pour  v  =  d.  On  peut  même  ensuite  remplacer  v 
par  rf  dans  les  facteurs  qui  ne  s'annulent  pas  pour  «=(/.  (Voir 
H"  359  t)is.) 

36S.  Rmnarques.  Nous  avons  vu  qu'une  racine  simple  c  de 
i'équation  ç(m)  ^  o  donne  deux  branches  réelles  asymptotes 
à  la  droite  CD,  qui  a  pour  équation  y=:cx-\-d.  Si  l'on  attri- 
bue à  V  une  certaine  valeur,  l'équation  (8),  dans  laquelle  on 

regardera  —  comme  l'inconnue,  déterminera  les  points  d'in- 
tersection de  la  courbe  et  d'une  parallèle  ij^=cx-\-vk  l'asymi»- 
tote.  L'équation  (u)  étant  du  degré  m  par  rapport  à  —,  l'équa- 
tion (8)  est  du  degré  m  —  i  ;  on  en  conclut  qu'une  parallèle  à 
l'asymptote  coupe  la  courbe  au  plus  en  m —  1  points.  Quand 
on  attribue  à  »  la  valeur  particulière  d,  l'équation  s'abaisse 
au  degré  m  — a;  l'asymptote  rencontre  la  courbe  au  plus  en 
lîï  —  2  points. 

Considérons  maintenant  le  cas  où  c  est  racine  double  et 
annule  |(c);  l'équation  (10)  étant  du  degré  m  — 2  par  rapport 

à  —,  une  parallèle  à  la  droite  y  =  cs;  coupe  la  courbe  au  plus 

en  m  — a  points.  Si  les  racines  de  l'équation  (n)  sont  réelles 
et  inégales,  chacune  des  deux  asymptotes  coupe  la  courije  au 
plus  en  m  —  3  pointa. 

ExEMPixB  Soit  la  courbe  ^'  —  y^x  +  a:'  —  ■ix^y  =  o,  construite  au 
n"  342.  On  a  f{u)  =  m*  —  jfi  =  m>(m  i)  — ,  <^(u)  =  t  —  2U.  L'équation 
ç(m)  =  o  a  une  racine  triple  égale  à  zéro  et  une  racine  simple  égale 
à  1.  La  racine  simple  c  =  i,  à  laquelle  correspond  d  =  j,  donne  une 
<lroite  y~x+i  asymptote  à  deus  branches  réelles.  La  racine 
triple  ne  pourrait  donner  que  des  asymptotes  parallèles  à  OX  ;  mais 
il  est  évident,  d'après  l'équation  de  la  courbe,  qu'aucune  des  valeurs 
de  y  ne  tend  vers  une  limite  finie,  quand  x  augmente  indéfiniment. 

L'èqualion  (8)  est  ici 
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(v-i)  +  {3v^  _  ai>)  _  +3^»  _  f  1,'  _^  =  o. 
Si  l'on  y  fait  «  =  i,  on  obtient  uno  équation  du  second  degré 

qui  donne  les  deux  points  E  et  F  où  l'asvmptote  coupe  la  courbe 
(fitî.  ai5). 

36S,  Il  est  facile  de  ramener  l'élude  des  branches  infinies  d'une 
courbe  algébrique  à  celle  des  branches  finies  d'une  courbe  algébrique 
du  même  degré.  Soient  x  et  y  les  coordonnées  d'un  point  quelconque 
M  d'une  première  iîgure;  à  ce  point  M  faisons  correspondre  le  point 
M'  dont  les  coordonnées  af  et  y'  sont  données  par  les  relations 

desquelles  on  déduit  inversement 


Si  le  point  M  décrit  une  droite  A^  +  15?/  -f  C  ==  o,  le  point  M'  décrit 
une  droite  correspondante  Cx'  +  By'  +  A  =  o;  le  coefficient  angu- 
laire de  chacune  des  droites  est  égal  à  l'ordonnée  à  l'origine  de 
l'autre.  Plus  généralement,  si  te  point  M  décrit  une  courbe  du  degré 
m,  le  point  M'  décrit  une  courbe  correspondante  du  même  degré;  à 
une  sécante  passant  par  deux  points  voisins  de  l'une  des  courbes  cor- 
respond une  sécante  passant  par  deux  points  voisins  de  l'autre  courbe, 
et,  par  conséquent,  à  une  tangente  correspond  uue  tangente.  Nous 
pouvons  supposer  que  la  première  courbe  est  lapportée  à  des  ases 
tels  que  l'équation  renferme  un  teime  en  y",  alnif  on  n  obtient  des 
branches  infinies  qu'en  fanant  augmenter  x  indi  fmiment,  et  toutes 

les  valeurs  du  rapport  —  tendent  veis  des  limites  finies  D  après  celd, 

SI  le  point  M  deuil  une  branche  infinie  de 
la  premteie  couibe,  comme  t'  tend  vois 
zéro  et  (/  veis  une  valeur  finie  c,  ie  point 
m  décrira  une  branche  aboutissant  sur 
1  ase  àPs  ;/  à  un  point  A'  dont  l'oidonnee 
cit  c  (fig  a3i)  On  ramené  de  la  sorte  1  é- 
tude  des  branches  infimes  de  la  première 
courbe  ù  celle  des  branches  de  la  seconde 
courbe  dans  le  voisinage  dna  points  situes 
Fig.  231.  sui  1  ase  dos  jj 

SoitA'unpoint  oU  la  se  mde  courbe  dupeldie  des  y,  appelons  rf 
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le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  en  ce  point;  pour  un  point  M' 

ToisiE  de  A'  on  aura '^  ^  ,     =i  +  S,  5  tendant  vers  zéro  avec  x';  la 

branche  A'M'  de  la  seconde  courbe  est  donc  représentée  par  l'équa- 
tion y'  =  c  +  dx'  +  Sx' ;  à  cette  branche  correspond  une  branche 
infinie  de  la  première  courbe  ayant  pour  équation  y  ^=  es:  +  d  +  &, 
B  tendant  vers  zéro  quand  x  augmente  indéfiniment;  à  la  tangente 
y'  z=  c  +  dx'  à  la  seconde  courbe  correspond  l'asymptote  y  =  cx  +  d 
à  la  première.  On  sait  que  du  point  A'  pai-tent  toujours  un  nombre 
pair  de  branches  ayant  la  mÉme  fangeEte  (n"  353);  la  première 
courbe  admet  donc  un  nombre  pair  de  branches  infinies  ayant  la 
môme  asymptote.  La  tangente  en  A'  étant  la  hmile  de  la  tangente 
en  M',  il  en  résulte  que  l'asymptote  est  la  limite  de  la  tangente  au 
point  M,  quand  ce  point  s'éloigne  à  l'infini. 

Supposons,  par  exemple,  que  le  point  A'  soit  un  point  simple  ordi- 
naire, comme  l'indique  la  figure  23i;  d'après  ic  signe  de  E,  on  voit 
qu'à  ia  branche  A'M'  correspond  une  branche  infinie  M  située  au- 
dessus  de  l'asymptote  vers  la  droite,  et  à  la 
branche  A'N'  une  deuxième  branche  infinie 
^_^-^  X'      ^^^  ^  située  au-dessous  de  l'asymptote  vers  la 
y^       — -/^      gauche.  S'il  y  avait  inflexion  en  A'  (lig.  a5a), 
les  deux  branches  infinies  seraient  situées 
_  toutes  deuK  d'un  même  côté  de  l'asymptote, 
l'une  vers  la  droite,  l'autre  vers  la  gauche; 
dans  ce  cas,  on  dit  que  la  courbe  a  un 
point  d'inflexion  à  l'infini. 
^'S'  "'■  Si  le  point  A'  est  un    point    double  à 

tangentes  distinctes,  on  a  deux  asymptotes  paraflèles,  à  chacune 
desquelles  correspondent  deux  brauches  iiifinies  ayant  l'une  des  dis- 
positions prétédenies.  Lorsque  le  pLint  double  A'  est  un  point  de 
r.ebroussement,  on  a  deux  branches  asymptotes  à  la  même  droite, 
mais  vers  une  même  extrémité. 

Nous  avons  supposé  jusqu'à  présent  que  la  tangente  en  A'  ne  co'in- 
cide  pas  avec  l'axe  des  y;  lorsque  cette  circonstance  se  présente,  aux 
branches  qui  partent  du  point  A'  correspondent  dans  la  première 
ligure  des  branches  inflnies  dépourvues  d'asymptotes.  La  direction 
de  la  tangente  au  point  M  tend  vers  !a  direction  déterminée  par  le 
coefficient  angulaire  c;  mais  eîle  s'éloigne  à  l'infini.  On  donne 
à  ces  branches  infinies  le  nom  de  branches  parabohques.  Si  le 
point  A' est  un  point  simple  ordinaire,  les  deux  branches  infinies 
sont  dirigées  dans  le  même  sens,  comme  cela  a  lieu  dans  la  parabole 
ordinaire.  S'il  y  a  inflexion  en  A',  les  deux  branches  sont  dirigées 
dans  des  sens  contraires.  La  courbe  représentée  par  l'équation  y^  ^=a; 
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offre  ccUo  dispûsiLion;  olle  se  compose  de  deux  branches  infinies 
dépourvues  d'asjmptote  et  dirigées,  l'une  vers  les  x  positives,  l'autre 
vers  les  x  négatives. 

367.  Puisqu'à  chaque  valeur  de  x  correspondent  au  plus  m  valeurs 
réelles  de  y,  la  première  courbe  admet  au  plus  m  branches  infinies 
du  côté  des  X  positives  et  m  branches  infinies  du  cûtÉ  des  x  négatives; 
ceci  résulte  d'ailleurs  de  ce  que  la  seconde  courbe  est  coupée  au  plus 
en  m  points  par  l'axe  des  y.  Le  nombre  des  tangentes  à  la  seconde 
courbe  en  ces  points  d'intersection  étant  au  plus  égal  â  m,  la  pre- 
mière courbe  admet  au  plus  m  asymptotes. 

Les  droites  menées  par  le  point  A'  se  transforment  en  droites  pa- 
rallèles à  l'asymptote.  Si  le  point  A'  est  un  point  simple  (n"  554)>  une 
sécante  menée  par  ce  point  coupe  la  seconde  courbe  en  m  —  i  autres 
points;  donc  toute  parallèle  à  l'asymptote  coupe  la  première  courbe 
en  m  —  i  points.  La  tangente  en  A'  ne  coupe  la  seconde  courbe  qu'en 
»!  —  a  autres  points,  et,  par  conséquent,  l'asymptote  ne  coupe  la  pre- 
mière courbe  qu'en  m—  a  points;  on  dit  que  deux  points  d'intersec- 
tion sont  à  rinlini. 
S'il  y  a  inflexion  en 
A',  comme  la  tan- 
gente coupe  la  se- 
conde courbe  en 
trois  points  qui  se 
coofondent  en  A' 
(n°  545),  l'asytnp- 
toteaura trois  points 
d'intersection  àTin- 
lini,  et,   par  consé- 

trera    la    première 
courbe  qu'en  m  — 5 

if  ctuèe  revient  à  prendre 

C        dérons,  en  effet,  deux 

t  I    l'auti'e  dans  un  plan 

1 1     ligne  LT  (fîg.  a35),  et 

11      te,  l'œil  étant  placé  au 

Il     t  visible  que,  lorsqu'un 

pi  tical,  sa  perspective  M' 

g     d   terre  ;  l'étude  des  bran- 

I   pî       erlical  est  ainsi  rame- 

e  des  points  situés  sur 


f.y 

^•^^-^ 

'      ^A' 

/                      \ 

:^  { 

" 

/T' 

^ 

368.  La  t        f         t 

la  perspecti  d  i  f 
figures  placé  i  d 
vertical  coup  1 1  pi 
telles  que  I  t  I 

point  dont  1      p    J     t 
point  M  s'él    g      fi  I 
vient  sur  la  d     t      j  ' 
ches  infinies   l    I 
née  à  l'étud  d   I     t 
la  droite  o'y 
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Si  Ton  rapporte  l'unu  des  courbes  aux  deux  axes  ox  et  oy,  l'autre 
aux  deux  axes  o'x'  et  o'y\  on  a  les  formules  de  transformation 

«'  =  — I  y'~~, 

<3a[is  lesquelles  œ  et  6  désignent  les  distances  ao'  et  ao.  Ces  formules 
sont  précisément  celles  que  nous  avons  employées  précédemment, 
quand  on  fait  a=b  =  i. 

Soit  A'  un  point  où  la  seconde  courbe  coupe  Ja  droite  o'y",  la  tan- 
gente A'B  en  ce  point  a  pour  perspective  la  droite  A,A;  aux  deux 
branches  M'  et  N',  qui  partent  du  point  A',  correspondent  deux  bran- 
ches infinies  M  et  N  asympfotes  à  la  droite  AAj. 

Lorsque  la  tangente  en  A'  coïncide  avec  la  droite  o'y',  comme  cela 
a  lie»  au  point  G',  l'asymptote  est  rejetée  à  l'infini  et  les  doux  bran- 
dies P'  et  Q'  donnent  naissance  4  deux  branches  paraboliques  infinies 
P  et  Q  ;  la  droite  menée  du  point  o  à  un  point  de  l'une  des  branches 
P  et  Q  tend  vers  la  direction  limite  oC,, 

369.  [.es  courbes  (ranseendantes  peuvent  couper  i™rs  asymptotes 
en  une  infinité  de  points. 


Parexemple,laconrbe|/=; oscille   indéfiniment   dt    part    et 

d'autre  de  la  droife  OX  à  laquelle  elle  est  asymptote,  puisque  la 
valeur  de  t/  a.  pour  limite  zéro  (flg.  a54).  Les  oacillalions  ont  une 
amplitude  constaote  et  égale  à  -a. 


La  courbe  y  —  — '—  oscille  indéfiniment  de  part  et  d'autre  de  son 
asymptote  OX;  mais  ici  l'amplitude  des  oscillations  va  en  dimi- 
nuant (Gg.  235). 
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Il  (n"  3(iu)  quG,  dans  . 
branche 


bea  algébriques,  si  une 
.  une  asymptote,  la  tan- 
genle  tend  une  position  limite,  qui  est 
l'asymptote  elle-même,  lorsque  le  point 
de  contact  s'éloigne  à  rinfmi  sur  la 
branche  de  courbe.  Mais  ceci  n'est  pas 
yrai  d'une  manière  générale  dans  les 
courbes  transcendantes  ;  ainsi,  dans 
l'exemple  précédent,  le  coefficient  angu- 
laire de  la  tangente. 


ne  lend  pas  vers  une  limite  ;  car  le  se- 
cond terme  tend  vers  zéro,  et  le  pre- 
mier oscille  entre  —  a  et  +  s, 
^'  *'*"  Il  arrive  quelquefois  que  deux  bran- 

ches inflnies  n'ont  pas  d'asymptote  rectiligne,  et  que  cependant  !a 
différence  de  leurs  ordonnées  tend  vers  zéro;  dans  ce  cas,  on  dit  que 
les  deus  courbes  sont  asymptotes  l'une  de  l'autre;  si  l'une  d'elles 
est  une  courbe  simple  bien  connue,  on  pourra  s'en  servir  pour  tracer 

l'autre.  Reprenons  l'équaîion  y  =  ~r,  et  supposons  que  le  degré 
du  numérateur  surpasse  de  plus  d'une  unité  le  degré  du  dénomina- 
teur; le  rapport  —croissant  indéfiniment  avec  ai,  les  branches  qui 

correspondent  aus  valeurs  très  grandes  de  x,  positives  ou  négatives, 
1.  Si  l'on  effectue  la  division,  on  a 


+  ..  .  +  k  + 


n'ont  pas  d'asymptote  rectilî 

y  =  ax"  +  buf- 

et  les  deux  branches  considérées  sont  asymptotes  à  la  courbe 

y  =  ax"  +  bx"-'  +  .  .  .  +  le. 
Quand  n  =  2,  cette  seconde  courbe  est  une  parabole.  Par  exemple, 
la  courbe 

■'  X  X 

est  asymptote  à  la  parabole  y  =  x''-  (lig.  2jC). 
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CHAPITRE    IV 

Construction  des  courbes   en  coordonnées  polaires, 

370,  Mous  avons  défini  les  coordonEees  polaires  au  11°  3; 
dans  ce  système,  un  point  quelconque,  pris  isolément  dans  le 
plan,  peut  être  déterminé  par  une  valeur  de  u  comprise  entre 
o  et  2Tt,  et  par  une  valeur  positive  de  p;  cependant  on  est 
conduit  à  faire  varier  chacune  des  coordonnées  m  et  p  de  —  00 

à+~. 

Nous  avons  vu  (n"  263)  que,  l'un  des  foyers  de  l'hyperbole 
étant  pris  pour  pôle,  les  deux  branches  sont  représentées  par 
deux  équations  distinctes,  quand  on  se  borne  aux  rayons  vec- 
teurs positifs;  mais  que  l'une  des  équations  suffit,  si  l'on 
admet  les  rayons  vecteurs  négatifs,  en  convenant  de  porter 
la  valeur  absolue  de  chacun  d'eux  dans  la  direction  opposée  à 
celle  qu'indique  la  valeur  de  m.  Nous  avons  vu  aussi  que  cette 
convention  permet  de  représenter  le  limaçon  de  Pascal  par 
nne  seule  équation  (ti"  27}. 

371.  Spirale  d'Archiméde.  Un  point  M  se  meut  d'un  mouvement 
uniForme  et  dans  le  sens  G'G  sur  nue  droite  indéfinie  G'OG,  qui  tourne 
elle-même  d'un  mouvement  uniforme  autour  de  l'un  de  ses  points  0  :  la 
courbe  décrite  par  le  point  M  est  la  spirale  d'Archiméde  [flg.  aSy), 

Prenons  pour  ase  polaire  la  position  OX,  occupée  par  la  droite  OG 
lorsque  le  moLile  M  passe  en  0,  et  comptons  les  angles  polairi,s  p»- 
eitivement  dans  le  sens  de  la  rotation  de  la  droite,  soit  a  la  lon- 
gueur dont  le  mobile  s'avance  sur  la  droile,  pendant  que  celle  ci  fait 
une  révolution  entière.  Si  l'on  considère  le  mobile  dans  l'une  quel- 
conque de  ses  positions  après  son  passage  en  0,  en  appelanto-  l'angle 
dont  a  tourné  la  direction  OX  pour  venir  sur  OG,  et  p  la  distance  du 
mobile  au  point  0,  00  a,  en  posant  —  =  6, 


Considérons  le  mobile  avant  son  passage  en  0;  appelons  di,    la 
valeur  absolue  de  l'ang-îe  dont  il  faut  faire  tourner  la  direction  OX 
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ponr  l'amener  sur  OG;  le  point  M  étaat  placé  sur  la  direolion  oppo- 
sée OG',  le  rayon  vecteur  doit  être  considéré  comme  négatif,  et  l'on  a 


.  Si  l'on  convient  de  regarder  ci 


aies  angles  po- 


ivres comptés  dans  un  sens  opposé  au  premier,  on  aura  u  ^  —  w, , 
et  la  relation  précédente  coïncide  avec  l'équation  (i)  qui  représente 
alors  la  courbe  indéfinie.  Les  valeurs  de  w  comprises  entre  o  et  sr:, 
an  et  4"i->-i  o  et  —  a«,...,  donnent  les  spires  successives.  Si  l'on  se 
bornait  aux  valeurs  positives  de  p  et  aus  valeurs  de  «  comprises  entre 
o  el  271,  il  faudrait  une  équation  particulière  pour  représenter  chacune 
des  spires, 

P  =  6m,P=:((  +  Ju),...,  p=:a— io,  p  =  2a  — 6u,... 

La  spirale  d'ArcMmèdo  se  com- 
de  deuï  parties 
0B,G,D,A,B2... 

OB,EjD,F,Ba..., 

l'une  de  l'autre  par 
rapport  à  la  perpendiculaire  0¥ 
à  l'ase  polaire,  Ghaque  partie 
comprend  une  iniinité  de  spires, 
et  Jes  portions  d'une  droite  qoei- 
Fig.  237.  conque  menée  par  le  pûle  ei  com- 

prise entre  deux  spires  consécutives  ont  toutes  pour  longueur  o. 

372.  Remarque  I.  Un  même  point  M  da  plan  peut  être  dé- 

fini par  une  infinité  de  couples  de  valeurs 
de  p  et  de  w.  Si  l'on  appelle  a  l'angle  positif 
moindre  que  air  que  fait  la  direction  OM 
avec  l'axe  OX  et  a  la  distance  OM  (fig.  a3S), 
on  peut  prendre  pour  coordonnées  du  point 
M  les  couples  de  valeurs  comprises  dans  les  deux  formules 

p=— a,     <.  =  a-f(2A+iK 
où  k  est  un  nombre  entier  quelconque. 

Lorsque  le  point  M  appartient  à  une  courbe  définie  par  une 
équation  f  (w,  p)^o,  ses  coordonnées  ne  peuvent  être  indi- 
quées à  la  seule  inspection  du  point  ;  il  faut,  pour  les  obtenir, 
suivre  le  tracé  de  la  courbe. 

373.  Remarque  IL  Dans  les  formules  da  transformation 


Fig.  S38. 
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établies  au  livre  I",  chapitre  iv,  nous  avons  supposé  le  point  M 
déterminé  par  un  rayon  vecteur  positif  et  par  un  angle  po- 
laire compris  entre  o  et  stc.  Conservant  d'abord  le  rayon  vec- 
teur positif,  on  peut  prendre  pour  angle  polaire  l'un  quel- 
conque des  angles  que  forme  la  direction  OM  avec  l'axe  OX 
(âg.  aSg),  en  convenant  d'affecter  l'angla 
signe  +  ou  dusigne  — ,  suivant  qu'une 
Dite  partant  de  la  direction  OX  pour 

river  à  la  direction  OM  tourne  de  OX 

y-  vers  OY,  ou  dans  le  sens  opposé.  Ceci 

dr  revient  à  augmenter  ou  à  diminuer 

*''^'  *'*■  l'angle  désigné  primitivement  par  w, 

d'un  multiple  de  211;  le  sinus  et  le  cosinus  ne  changeant  pas, 
les  formules  restent  les  mêmes.  Supposons  maintenant  le 
point  M  défini  par  un  rayon  vecteur  négatif;  l'angle  m  sera 
l'un  des  angles  formés  par  la  direction  OM'  avec  OX.  La  pro- 
jection de  OM  sur  OS  étant  égale  à  {— p)  Xcos  (n^-u)  ou 
pcosw,  on  a  encore  3;  =  pcoS(i),  et  de  même  y=p  sinw.  Donc 
les  formules  sont  générales. 

Lorsque  l'axe  polaire  OX'  ne  coïncide  pas 
avec  OX,  on  définit  la  position  de  cet  axe 
par  l'angle  a  qu'il  fait  avec  OS.  Si ,  dans 
les  formules  a;=p  ces  w,  y=:p  sin  w,  qui  se 
rapportent  à  l'axe  polaire  OS,  on  rem- 
"^'  ""■  placewparu'-l-et,  il  vient  a;=p  cos  (ui'  +  a), 

y=f  sin(w'-l-ct). 

Supposons  maintenant  les  axes  des  coordonnées  obliques,  et 
prenons  OX  pour  axe  polaire  (fig.  240)  ;  on  obtient  les  for- 
mules de  transformation  en  projetant  les  deux  chemins  OM 
et  OPM  successivement  sur  une  perpendiculaire  à  OX  et  sur 
une  perpendiculaire  à  OY,  ce  qui  donne 

psin{9~t»)  psinoi 

sine  "        sm9 

374.  Remarque  III.  Dans  le  cas  où  l'on  obtient  toute  la 
courbe  en  faisant  varier  w  de  o  à  air,  on  reconnaît  la  symétrie 
par  rapport  à  l'axe  polaire  OX,  quand  les  valeurs  «  et  avr  — « 
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attribuées  à  m  reproduisent  la  même  valeur  de  p,  ou  quand  les 
valeurs  a  et  Tt — «donnent  des  valeurs  de  p  égales  et  de  signes 
contrairos.  On  reconnaît  de  même  la  symétrie  par  rapport  à 
la  perpendiculaire  OY,  quand  les  angles  a  et  tc  —  a  donnent  la 
même  valeur  de  p,  ou  les  angles  «  et  ait  —  «des  valeurs  égales 
et  de  signes  contraires.  Enfin  on  reconnaît  la  symétrie  par 
rapport  au  pôle,  quand  les  angles  «  et  ir  +  a  donnent  la  même 
valeur  de  p,  ou  quand  à  un  m6me  angle  «  correspondent  deux 
valeurs  de  p  égales  et  de  signes  contraires. 

Mais  lorsque,  pour  avoir  toute  la  courbe,  il  est  nécessaire 
de  faire  varier  co  au  delà  de  sti,  la  symétrie  peut  se  présenter 
d'une  autre  manière.  Par  exemple,  s'il  est  nécessaire  de  faire 
varier  ro  de  o  à  4^,  la  symétrie  par  rapport  à  l'axe  polaire  aura 
lieu,  si  les  angles  «  et  ait  —  a,  ou  a  et  4^^  —  «,  donnent  des  va- 
leurs égales  pour  p,  et  encore  si  les  angles  «  et  tt  —  «,  ou  a 
et  5:t  — «,  donnent  des  valeurs  de  p  égales  et  de  signes  con- 
traires. Si  les  limites  de  <o  sont  plus  étendues,  le  nombre  des 
comparaisons  à  faire  augmente. 

ConsidÈrons,  par  esemple,  la  courbe  définie  par  l'êijaalion  p  =  cos— ' 

Quand  w  augmente  de  dcus  fois  an,  la 
direction  du  rayon  redevient  la  même; 

d'ailleurs,  —  augmentaat  de  air,  p  re- 
prend la  même  valeur  et  l'on  retrouve 
an  point  déjà  obtenu  antérieurement; 
il  suffit  donc  de  faire  varier  u  de  o  à  4''. 


!  ait,  lo  rayon  re- 
vientàla  même  direction;  mais  — aug- 
mentant seulement  de  «,  p  conserve  la  même  valeur  numérique  en 
.e  signe;  on  eu  conclut  que  la  portion  du  lieu  donnée  par 
les  valeurs  de  u  comprises  entre  an  et  4it  est  symétrique  par  rapport 
au  pôle  de  la  partie  donnée  par  les  valeurs  de  u  comprises  entre  a  et 
ait  ;  en  d'autres  termes,  le  pôle  est  centre  de  la  courbe.  Pour  u  —  a  et 
w=ai!— a,  les  valeurs  de  p  sont  égales  et  de  signes  contraires  ;  en  a, 
de  la  sorte,  deus  points  placés  symétriquement  par  rapport  à  la  per- 
peadiculaire  OY  à  i'aie  polaire  (ûg.  a4i)  ;  cette  droite  0\  est  un  ase 
de  la  courbe.  La  variable  oi  allant  de  o  à  :t,  p  diminue  do  i  à  o,  et 
l'on  a  l'arc  ABO  tangent  au  point  0  à  la  droite  OX'.  Les  valeurs  de  w 
comprises  entre  «  et  an  donnent  l'arc  OBA'  symétrique  dn  premier 
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par  rapport  à  OY,  ot  les  valaurs  de  iù  comprises  entre  ait  et  4i  la 
courbe  A'B'OB'A  symétrique  de  ABOBA'  par  rapport  au  pôle.  La 
courbe  est  formée  de  quatre  ares  égaus.  L'axe  polaire  est  aussi  un 
axe  de  la  courbe,  ce  qu'on  voit  directement  en  remarquant  que  l'on 
a  des  valeurs  égales  de  p  pour  les  valeurs  a  et  411  ~  a  attribuées  fi  ui, 


TANGENTE. 

373.  Soit  M  un  point  d'une  courbe  rapportée  à  des  coor- 
données polaires.  Considérons  la 
tangente  MT  en  un  point  M  (fig. 
342)  et  le  prolongement  MA  du 
rayon  yecteur  dans  le  sens  OM; 
nous  appellerons  V  l'aDgle  dont 
il  faut  fairo  tourner  autour  du 
point  M,  dans  le  sens  positif,  le 
prolongement  MA  du  rajon  vec- 
teur pour  le  faire  coïncider  avec 
"^'  "*  la  tangente.  Pour  déterminer  V, 

appelons  p  et  m  les  coordonnées  du  point  de  contact 
M,  p  +  ip  ,  «1  -|-  Ao)  celles  d'un  point  M'  voisin  de  M  et  U 
l'angle  de  MA  avec  la  corde  MM'.  Quand  le  point  M'  se  rap- 
proche indéfiniment  de  M,  la  corde  MM'  tend  vers  la  tan- 
gente MT  et  l'angle  U  tend  vers  V. 

_sin  (U  — A<u) 


Le 


,    ^,„„  j  OU      sin  OM'M 

triangle  OMM'  donne  ôM'""sin  OMM'" 


sin  U 


Comme  Ap  tend  vers  zéro  quand  le  point  M' tend  vers  M,  oa 
peut  le  supposer  assez  petit  pour  que  p  et  p  -j-  Ap  aient  le 
même  signe  :  donc  on  a  en  grandeur  et  en  signe 
OM  _     p 
OM      p  +  iif' 
et  rëquation  ci-dessus  donne 

p      _sin(U  — A<o) 
p  -f  Ap  siPi  U 

GJiOJi.  ANALïr.  29 
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sin  (U  —  Aui) 


Quand  Am  tend  vers  zéro,  le  rapport  ■—  tend  vers  la  déri- 
vée p'  de  p  par  rapport  à  «>,  et  U  tend  vers  V.  On  a  donc 

tangV=t 

P 

Remarque.  Lorsque  le  rajon  vecteur  s'annule  pour  une 
valeur  particulière  wd  de  to,  on  a  une 
branche  de  courbe  OC  passant  au  pôle 
(âg.  243),  et  la  tangente  à  cette  branche 
au  pôle  est  précisément  la  droite  OA 
donnée  par  l'angle  tuo.  En  effet,  si  l'on 
M,  et  si  l'on  fait 


*     prend  un  point  v 


tourner  la  sécante  OM  de  manière  que 
le  point  M  se  rapproche  du  point  0,  p  s'annule  et  la  séci 
tend  vers  la  direction  OÂ. 


376.  Équation  de  h 

L'équation  de  la  sécante  M,M',  (fig.  aVi)  est  (n°  85 bis) 


.+A- 


sK  +  A.,) 


i(:.,+i,.,) 


en  appelant  p,  et  m,  les  coordonnées  du  point  M,  et  A  —  ,  Aw, 

p. 

les  accroissements  que  prennent—  et  «o,  quand  on  passe  du 

Pi 
point  M,  au  point  voisin  M',,  En  retranchant,  dans  le  déter- 


y  Google 


GOURDES  EN  COORDONNEES  POLAIRES. 


4Si 


minant  précédent,  les  éléments  de  la  deuxième  ligne  de  cens 
de  la  troisième  et  divisant  par 
Alo^  tous  les  éléments  de  la  troi- 
sième ligae  da  nouveau  détermi- 
nant, on  obtient,  pour  la  sécante, 
une  équation  qui  donne,  lorsque 
iwi  tend  vers  zéro,  l'équation  de 
la  tangente  en  M,. 


ou  en  développant 

-  =  —  cos  (»o  —  o>,)-t-[-j  sin  (oi  —  (Oi). 
P      Pi  \pi/ 

Sous-tangente.  On  appelle  sous-tangente  S,  le  rayon  vecteur 

de  la  tangente  qui  correspond  à  l'angle  polaire  «  =10, -|--, 

On  a  donc 

p, 

Dans  la  figure  (244),  <i»,  étant  l'angle  x  OM, ,  la  sous-tangente 
est  négative  et  égale  à  —  OT. 

Sûus-noi^male.  On  appelle  sous-normale  S„  le  rayon  vec- 
teur de  la  normale  au  point  Mi  qui  correspond  à  l'angle 

polaire  w  =  w,  -}-  ~  • 
Dans  la  figure  {244)  1*  sous-normale  est  positive  et  égale 

à  +  ÔN. 

Quelle  que  soit  la  disposition  de  la  figure,  le  triangle  TM,N 
est  rectangle  en  M,  et  le  point  0  est  le  pied  de  la  perpendi- 
culaire abaissée  du  point  M,  sur  l'hypoténuse  TN  :  ce  point  0 
66  trouvera  donc  toujours  entre  T  ot  N  et,  par  suite,  la  sous- 
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tangente  et  la  aous-normale  seront  de  signes  eoatmires  : 

comme  la  valeur  absolue  de  leur  produit  est 


S,  .  S„  =  -p', 
et,  par  conséquent,  d'après  la  valeur  de  S„ 

s.  ==(■,. 

Équation  de  la  normale.  La  normale  est  une  droite  passant 
par  le  point  Mj  de  coordonnées  (p, ,  uii)  et  par  le  point  N 

extrémité  de  la  sous-normale  de  coordonnées  (p'  ,  <",+-'). 

L'équation  de  cette  droite  est  donc 


-  =  —  cos  (ui 


,J+      siti(» 


377.  Exemple  I.  Spirale  d'Archimèdn.  L'équation  de  cette  courbe 
éUnt  p  —  Èio  {n"  57 1) ,  on  ea  déduit  p'  =  ^ ,  d'oU 

Si  le  point  M  part  du  pûle  et  s'avance  sur  la  courbe,  l'angle  V, 
d'abord  nul,  augmente  consiamment  et  tend  vers  un  angle  droit. 
La  sous -normale  est  constante  et  égale  à  b. 

Exemple  II.  Spirale  logarithmique.  On  appelle  spirale  logaritlimi  que 
ta  courbe  dont  l'équation  polaire  est  p=ai?"",  a  désignant  une  ligne 
donnée  et  m  un  nombre.  Supposons  la  constante  m  positive;  si  l'on 
fait  croître  «  de  o  à  l'influi,  p  va  constamment  en  croissant  de  a  à  l'in- 
iini,  ce  qui  donne  une  branche  iDdéfinie  ABC...  faisant  une  infinité 
de  circonvolutions  autour  du  pôle  (fig.  a4S).  Si  l'on  fait  ensuite  varier 
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tend  vers  zéro  ;  on  obtient 
une  seconde  branche  indélinie  AB'C'..., 
qui  fait  une  infinité  de  circonvolutions 
autour  du  pôle,  en  se  rapprochant 
constamment  do  ce  point.  Si  la  con- 
stante m  était  négative,  les  valeurs  po- 
sitives de  M  donneraient  la  branclie  qui 
se  rapproche  du  p61o ,  et  les  valeurs 
négatives  celle  qui  s'en  éloigne.  On  a  ici 
ç'^mae'"'"=m?,  d'où  tangV— — ' 

On  en  conclut  que  la  tangente  à  la  courbe  fait  un  angle  constant  avec 

le  rayon  vecteur. 
378.  EïEMPLK  III.  Mpicydoide.  Lorsqu'un  cercle  mohile  roule,  sans 

glisser,  sur  un  cercle  lise,  un  point  du  cercle  mobile  décrit  dans  le 

plan  nue  courbe  h  laquelle  on  a  donné  le  nom  d'épicyelolde. 
Bornons-nous  au  cas  où  les  deux  cercles  sont  égaui.  Soit  C  le  cercle 

fise,  C  la  position  initiale  du  cercle  mobile,  a  le  rayon;  supposons 
que  ce  soit  le  point  de 
contact  A  qui,  dtins  le 
mouvement  du  cercle  C, 
engendre  l'épicycloide 
(lig.  2^6).  Lorsque  le  cor- 
de mobile  est  venu  dans 
la  position  C",  le  point  A 
est  en  M,  les  deux  arcs 
EÂ,  EM  étant  égaux.  Pre- 
nons le  point  A  pour 
p&le,  le  prolongement  de 
GA  pour  axe  polaire  :  la 
droite  AM,  perpeadicu- 
lairo  à  la  tangente  com- 


mune EN  aus  deus  cercles,  est  parallèle  à  CE;  l'angle  AEN  e. 
moitié  de  ACE,  et,  par  conséquent,  la  moitié  do  <a;  le  triangle 


la 


tangic  ANE  donne  AN  =AE  sio  - 


sAE^ 


a  donc 


p=,/ia9iu»  -=3(i{i-cosù,). 
Cette  courbe  est  un  cas  particulier  du  limaçon  de  Pascal  (n"  aG).  On  a 
ici  p'^=aa  sinu,  d'où  tang  V=^  tang  -^'  et,  par  suite,  V^^~'  Il  est  aisé 
de  voir  que  )a  normale  à  l'épicycloide  en  un  point  quelconque  M  passe 
au  point  de  contact  E  du  cercle  mobile  avec  le  cercle  fixe  ;  car  l'angle 

MEN  éUnt  égal  à  ->  et  par  suite  à  V,  la  droite  EM  est  perpendiculaire 
4MT. 
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359.  Exemple  IV.  Construction  de  la  œwbe  p=i  +  ti}s5a. 

Le    rayon   vecteur    p   reste 

S  toujours    compris   entre    3   et 
5  ;    décrivons  du  pôle  comme 
centre    deux  cercles    avec    les 
rayons  3  et  5,  la  courbe  sera 
tout    entière   située    entre    lea 
î       î"  deux  eircooférenees  (fig.  347). 
n 
Quand  M  varie  de  o  à  —,  pdimi- 
nue  de  5  à3,  ce  qui  doaae  l'arc 
4.-                             AB.  Quand  01  varie  de  —  à  — > 

^'*'  ^*'-  p  augmente  de  3  à  5,  ce  qui 

donne  l'arc  BA'  symétrique  du  premier  par  rapport  à  la  ligne  OB. 

L'angle  5u  a  varié  de  ia  sorte  de  o  à  2ir.  Si  i'on  fait  varier  u  de  -^  à  — ' 

l'angle  5 uj  variera  de  an  à  4jc  et  les  mêmes  valeurs  de  p  se  reproduiront 
dans  le  même  ordre;  on  obtiendra  donc  un  second  arc  A'B'A"  égal  au 
premier,  puis  un  troisième,  et  ainsi  de  suite.  Après  le  cinquième  arc, 
on  reviendra  au  point  de  départ.  En  prenant  la  dérivée,  on  trouve 

tai)gV= —     .''       ■  Aux  points  A  et  Bon  a  sin  5w=o,  et,  par  suite, 


380.  EïEUPLE  V.  Les  extrémités  d'une  droite  de  longueur  constante 
glissent  sur  deux  droites  rectangulaires  OX,  OY;  d'un  point  fixe  I, 
situé  sur  la  bissectrice,  ou  abaisse  une  perpendiculaire  sur  la  droite 
mobile;  trouver  le  lieu  du  pied  de  cette  perpendiculaire  (fig.  248). 

Il  est  évident  que  le  lieu  sera  symétrique  par  rapport  à  la  bissec- 
trice 01.  Plaçons  d'abord  la  droite  mobile  dans  la  position  PQ  per- 
pendiculaire à  la  bissectrice,  on  a  le  point  A  du  lieu.  Faisons  glisser 
la  droite  de  manière  que  l'extrémité  Q  descende  sur  l'ase  des  y;  dans 
une  certaine  position  P'Q'  la  droite  passera  par  le  pomt  I,  qui  appar- 
tient au  lieu:  on  a  ainsi  l'arc  AEl,  dont  la  tangente  en  1  est  perpen- 
diculaire à  P'Q'.  L'extrémité  Q'  continuant  à  desi.endte,  la  droite  vient 
s'appliquer  sur  OX,  et  l'on  a  l'arc  IFC  qui  passe  au  point  C.  pied  de 
la  perpendiculaire  abaissée  du  point  I  lur  OX.  Lextiémité  0  glisse 
ensuite  sur  OY',  et  la  courbe  passe  au-dessous  de  OX ,  k  droite  arrive 
dans  une  position  P°Q°  telle  que  l'angle  IP''Q''  est  droit,  ce  qui  donne 
le  point  P"  du  lieu;  on  a  ainsi  l'arc  CGP",  Si  l'extrémité  Q"  continue 
à  descendre,  la  courbe  revient  au-dessus  de  OX;  bientôt,  dans  la  posi- 
tion P"'Q"',  la  droite  prolongée  passe  en  I  ;  on  a  ainsi  l'arc  P"!  dont  la 
tangente  en  I  est  perpendiculaire  k  P"'Q"',  L'extrémité  P"'  continuant 
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a.  se  rapprocher  du  point  0,  la  droite  s'applique  sur  OY'  et  l'on  ob- 
tient l'arc  IHD,  qui  passe  par  le  point  D,  pied  de  la  perp end icu faire 


abaissée  du  point  I  sur  OY.  L'extrémité  P"  glisse  ensuite  sur  OX',  et 
la  droite  arrive  dans  une  position  P"Q",  telle  que  l'angle  IP^Q"  est 
droit;  le  point  P"  appartient  au  lien,  et  l'on  a  l'arc  DP".  Enfin  la 
droite,  dans  la  position  Q'P',  devient  perpendioul^e  à  la  bissectrice 
OB,  ce  qui  donne  l'arc  P"B.  Si,  revenant  à  la  position  primitive  PQ, 
on  fait  mouvoir  la  droite  en  sens  inverse  jusqu'à  la  position  fluale 
P"Q',  il  est  clair  qu'on  obtiendra  une  courbe  ^métrique  de  la  pré- 
cédente par  rapport  à  la  droite  AB. 

Prenons  pour  pôle  le  point  I  et  pour  aïe  polaire  la  bissectrice  BA  ; 
appelons  e  la  distance  01  et  sa  la  longueur  de  la  droite  mobile  PQ; 
la  droite  qui  joint  le  point  0  an  milieu  de  l'hypoténuse  PQ  du 
triangle  rectangle  POQ  est  égale  à  a;  l'angle  que  cette  droite  fait 
avec  la  perpendiculaire  h  abaissée  du  point  0  sur  l'hypoténuse  est 
égal  à  2u;  on  a  d'ailleurs  h^=eciosai+  p;  on  en  déduit  l'équation  de 
la  courbe  p^rncos  ac* — ccosm. 


COKCAVITE  ET  CONVEXITE. 


301.  Considérons  sur  un  arc  de  courbe  un  point  M,  ajant 
pour  coordonnées  Wo  et  e„  ;  la  tangente  en  ce  point  sera  reprè- 
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sentie  par  l'équation  r^ -^ — —,  si  l'on  appelle  q  la  lon- 

^  ^  cos{w  — p)  '^         ^ 

gueur  de  la  perpendiciilaire  abaissée  du  pôle  sur  la  tangente  et 
p  l'angle quefaitcetteperpendiculaireaYecraxepo!aire(n'>  82). 
La  position  de  la  courbe  par  rapport  à  la  tangente,  dans  le  voi- 
sinage du  point  M,  dépend  du  signe  de  la  diÊFérence  r  —  ç  des 
rayons  vecteurs  pour  une  même  valeur  de  u,  ou  de  la  diffé- 
rence   ,  nous  supposerons  les  rayons  vecteurs  positifs. 

Appelions  z  cette  dernière  différence;  la  valeur  de  z  est  évi- 
demment nulle  au  point  M  ;  sa  première  dérivée 

'-0)'-(;)=(;y+^--^ 

est  aussi  nulle;  car  on  a,  au  point  M  (n"  S^S), 

f-V=-^,  =  -^^,sinK-B)  =  cosV,  ?  =  P„siûV. 
La  seconde  dérivée, 


=  ©- 


acquiert  au  point  M  une  valeur  égale  à  celle  de  l'expression 

-  +  [-] .  En  répétant  iai  le  raisonnement  du  n"  344,  on  verra 
P     \?i 

que,  si  cette  quantité  est  positive,  la  différence  z  est  elle-même 
positive  dans  le  voisinage  du  point  M,  et  par  conséquent  la 
courbe  est  placée  du  côté  de  la  tangente  où  est  le  pôle,  et  que, 
si  au  contraire  cette  quantité  est  négative,-la  différence  z  est 
négative,  et  îa  courbe  placée  do  l'autre  côté  de  la  tangente. 
Si  le  rayon  vecteur  p  est  négatif,  on  voit,  par  des  considé- 
rations identiques,  que  la  courbe  est  placée,  par  rapport  à  la 

tangente,  du  côté  du  pôle  quand  la  quantité  -  -f-  {-)  est  néga- 

F       \?l 
tive,  et  de  l'autre  côté  si  cette  quantité  est  positive. 

En  résumant  les  deux  cas,  on  peut  dire  que,  en  un  point  M, 
la  courbe  tourne  sa  concavité  ou  sa  convex'ué  vers  le  pôle  suivant 
que  le  produit  r         ,  ./<] 

it+l-)J 

est  positif  ou  négatif  en  ce  point. 

Il  y  a  inflexion,  auand  la  quantité --j--)  change  de  signe. 

P      \p/ 
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iSYMPTOTES. 

382.  Considérons  une  branche  infime,  asymptote  à  la 
droite  CD  (fig.  i.'\q];  si  l'on  joint  le  pôîe  à  un  point  M  de 
la  courbe,  et  si  l'on  suppose  que  le  point  M  s'éloigne  indé- 
finiment sur  la  courbe,  la  direc- 
tion OM  aura  pour  limite  une  paral- 
lèle OL  à  l'asymptote.  Ainsi,  lors- 
que le  rayon  vecteur  p  devient  infini 
pour  une  valeur  particulière  a  de  la,  si 
la  branche  ainsi  ohtenue  a  une  asymp- 
tote, cette  asymptote  est  parallèle  à  la 
direction  déterminée  par  l'angle  a  qui 
rend  p  infini. 

Pour  avoir  la  distance  OC  de  l'a- 
i  à  la  droite  OL,  du  point  M  de  la  courbe  abaissons 
wneperpendi  culaireMKsur  cette  droite;  le  triangle  MOK  donne 

MK  =  OM  sin  KOM  =  ±  p  sin  (a  —  .o). 
Si  le  produit  ±  p  sin  («  —  m)  ne  tendrers  aucune  limite,  la  bran- 
che infinie  n'a  pas  d'asymptote.  Si,  au  contraire,  ce  produit 
tend  rers  une  limite  finie,  la  branche  de  courbe  admet  pour 
asymptote  la  droite  CD,  située  à  une  distance  OC  du  rayon  OL 
égale  à  cette  limite  ;  car  la  distance  MK  ayant  pour  limite  OC, 
la  distance  MH  aura  pour  limite  zéro. 

Voici  une  autre  démonstration.  Consevons  que  la  branche 
do  courbe  infinie  soit  rapportée  à  deux  axes  rectangulaires 
menés  par  le  pôle,  l'un  Oy'dans 
la  direction  a,  l'autre  0^'  dans  la 

direction  a -.  Si  l'on  prend  Osf 

pour  nouvel  axe  polaire,  on  aura 

t.)':=o) — (a Y  et  l'abscisse  af 

d'un  point  M  sei-a,  dans  tous  les 
'■'^■''^"'  cas  (n°373), 

=  P  COS  la'  ^  p  COS  (  w  —  «  4-  -  )  ^  p  sin  (a  —  u>). 
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On  est  ramené  ainsi  à  la  reclierche  d'une  asymptote  parallèle 
à  l'axe  Oy'.  L'abscisse  q  de  l'asymptote  est  la  limite  de  x', 
quand  le  point  M  s'éloigne  à  l'infini  sur  la  branche  de  courbe; 
on  a  donc 

§=]impsin{«  —  là). 
La  valeur  absolue  de  q  donne  la  distance  de  l'asymptote  à  la 
droite  Oy'\  le  signe  indique  de  quel  côté  elle  est  placée. 

383,  EïEHPLE  VI,  Hyperbole.  L'équation  polaire  de  cette  courbo  est 
(n"  265)  p  =.:.■?  ,  dans  laçpelle  e  est  plus  grand  que  i.  Soit  « 
l'angle  dont  le  cosinus  est  — -;  quand  m  croît  de  o  à  a,  p  croit  de 
la  liranche  infinie  AE  ;  w  variant  de  a  à  tt,  p  de- 


—  co  à ■^-~,    ce    ijui 

donne  la  branche  infinie 
E'A'.  Les  valeurs  de  m  com- 
prises entre  ir  et  ait  donnent 
doui  Lranclies  symétriques 
des  précédentes  par  rapport 
à  l'axe  polaire. 

La  distance  MKd'unpoiût 
de  l'une  des  branches  AE, 
A'E'  à  la  droite  OL  est 


e(co 


ia) 


Transformant  en  un  produit  la  différence  cosia^cosa,  remplaçant 
sin  [a  —  (pi)  par  a  sin    ~     cos  ■  —  ■ ,  et  supprimant  le  facteur  com 


Cette  distance  a  pour  limite  0C=  — f—,  et  l'on  obtient  ainsi  l'a- 

^  e  sin  a' 

symptote  CD.  L'asymptote  des  deux  autres  branches  est  placée  symé- 
triquement par  rapport  à  l'ase  polaire. 
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ces  de  la  distance  MK  sar  sa  limite  a.  pour  expression 


si  l'on  remplace  le  produit  a 


ti  l'on  'ransforme  ensuite  le  numérateur  ei 


e  de  o  a  H,  la  différence  S  est  négative    ainsi  Ja  branciie 
AE  est  compiise  entri,  les  paral- 
lèles OL  et  CD    Mais    quand  w 
d       à      la  d  il      n  l 

p     t  tlahnhEA      t 


té     nd  h 

d     p      H  1 

384    E    m 

B  MI    Si    jhiâ 

Hq        D  n    1 

1        n  t      ti  c  d 

1       t     th    d 

d      t       t  11     q 

nul       a 

a     né          n     3 

n          upp 

ns  1      dr    t     OX 

10\       t 

1               PI       n 

maint  na  tq 

d     t    f       nt 

nt       11     «n 

n  1    0  (1  g     5  ) 

]  a  1   p    nt  lis 

Api    é  mluno 

d'elles,  on  mène  une  sécante  quel- 

conqueAD,sUï 

■laquelle  on  prend, 

à  partir  du  point  D,  des  lon- 

gueurs DM  et 

DN  égales  à  DO, 

et  on  cherche  le  lieu  des  points 

MetN. 

Quand  la  sécante  tourne  dans  l'angle  obtus  XOY  jusqu'à  devenir 
parallèle  à  OY,  le  point  M  décrit  l'arc  OMB,  terminé  au  point  B  sur  la 
perpendiculaire  OB  à  OY;  le  point  N  décrit  la  branche  infinie  ON.  Si 
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l'on  prend  uno  distance  OG  égale  à  OA,  et  que  par  le  pomt  G  on 
mène  une  parallèle  H'H  à  OY,  on  a  l'asymptote  de  la  branche  ON; 
car  l'oblique  NF  égale  à  AM,  ayant  pour  limite  AB,  la  distance  du  point 
N  à  la  droite  a  po'ir  limite  zéro. 

Faisons  maintenant  tourner  la  sécante  dans  l'angle  aigu  XOY';  la 
perpendiculaire  éttiée  sur  le  milieu  de  OA  coupe  OY'  en  un  point  G, 
tel  qae  l'on  a  CA=CO;  quand  la  sécante  occupe  la  position  AC,  l'un 
des  points  vient  in  A  et  l'autre  en  E;  ainsi,  la  sécante  tournant  de 
la  position  AO  à  la  posilion  AG,  on  a  l'arc  OM'A  tangent  en  A  à  la 
droite  AG,  et  l'arc  OE.  La  sécante  continuant  son  mouyement,  la 
droite  OD'  deïient  plus  grande  que  AD'  ou  que  D'E',  et  le  point  N' 
est  situé  au  delà  de  l'asymptote  ;  on  obtient  la  brancbe  infinie  EN'  et 
l'arc  AM'B  qui  se  raccorde  en  B  avec  l'arc  0MB.  Il  est  aisé  de  voir  que 
les  tangentes  au  point  0  sont  les  bissectnces  des  angles  formés  par  les 
droites  OX  et  OY. 

Si  l'on  prend  le  point  0  pour  pôIo,  la  droite  OX  pour  axe  polaire,  que 
l'on  appelle  a  la  liistance  OA  et  9  l'angle  YOX,  les  angles  DOM  et  DM0 
étant  égaux  à  e— m,  et  l'angle  OAD  à  S — aw,  le  triangle  OMA  donne 
la  relation 


(0 


p=  - 


») 


On  relrouve  facilement,  à  l'aJde  de  l'équation,  les  propriétés  que  nom 
avons  déduites  de  la  défmition  géométrique  de  la  courbe. 

Quand  on  prend  la  droite  OY  pour  aie  piolaire,  l'équation  de  la 
coui'be  devient 


383.  Exemple  Vni.  'B'omer  le  lieu  des  points  de  contact  âes  tangentes 
menées  d'un  point  donné  P  aux  diverses 
courbes  du  second  degré  ayant  pour  foyers 
deuœ  points  donnés  F  et  F', 

Prenonspour  axe  la  droite  F'F(fig.  265), 
et  la  perpendiculaire  élevée  à  cette  droite 
en  son  milieu  ;  l'équation  générale  des  co- 
niques ayant  pour  foyers  les  points  F  et 
F'  est 


(<) 


a^  , 


aa     as_ca 

«désignant  la  distance  OFet  o  un  para- 

Fig,  ÎS3.  mètre  variable  ;  lorsque  a  est  plus  grand 

que  c,  la  courbe  est  une  ellipse  ;  lorsque  a  est  plus  petit  que  e,  c'est  uue 

tjpei'bole.  Soient  a,  p  les  coordonnées  du  point  donné  P  ;  Téquation  de 
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lacordedos  contactsdes  tangentes  menôosdupointP  à  la  conique  (i)  e 


On  obtient  l'équation  du  lieu  en  éliminant  le  pavamètie  a  entre  les 
ouations  (i)  et  (a).  Si  l'on  retranche  ces  équations  membre  à  membre, 
il  vient 

en  substituant  dans  l'Équatioû  (a),  on  obtient  l'équation  du  lieu 

(3)  {a^=  +  y^  —  ^!B-?y]  (Pœ—  =2/}  +  c^fx-  «)  (y  —  P)  -  o. 

Le  lieu  est  du  troisième  degré,  il  passe  par  le  point  donné  P,  par  les 
EoyersFetF',  et  par  les  projections  du  poiot  P  sur  les  droites  OX,  OY, 
Si  l'on  transp  orte  les  aies  parallèlement  à,  eux-mêmes  au  point  P, 
l'équation  du  lieu  devient 

(4)  {^^  +  !/=  +  «»  +  %)  (  P*  ~  ay)  +  c^œy  -  o. 

Si  l'on  transforme  celle-ci  en  coordonnées  polaires,  en  prenant  pour 
pôle  îe  point  P  et  pour  axe  polaire  la  droite  PX',  on  a 

(5)  p  ^  (ei+p3-„2)sina^  +  acpcos3o. 

A  l'aide  des  angles  auliiliaires  ip  et  ç,,  déterminés  par  les  formules 

tang  <?  —  -'  tang  f,  =  ^aX^g~~a' 

cette  équation  prend  la  forme 

la  lettre  d  dv^sigoant  la  quantité 


i\/ê 


Si  l'on  fait  tourner  l'axe  polaire  de  l'angle  t,  l'équation  (6)  devient 
identique  à  l'équation  (a)  de  la  stropboïde  oblique  (a"  384).  L'angle  ? 
étant  égal  à  POA,  l'asymptote  est  parallèle  à  la  droite  OP.  Parmi  les 
courbes  horoofoeales  considérées  se  trouvent  une  hyperbole  et  une 
ellipse  passant  par  le  point  P  ;  on  en  conclut  quo  le  poiat  P  appartient 
au  lieu  et  que  les  tangentes  en  ce  point  sont  les  bissectrices  PQ,  PQ' 
des  angles  formés  par  les  droites  PF  et  PF'.  La  slrophoide  est  définie 
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par  deux  droites  PE,  PI  et  un  point  I  sur  l'une  d'elles.  Nous  connaissons 
la  droite  PE  ;  on  obtiendra  la  droite  PI  en  remarquant  que  la  tangente 
PQ  est  bissectrice  de  l'angle  EPI;  on  obtiendra  le  point  I  à  l'aide  de 
l'un  des  points  du  lieu,  par  exemple  du  point  A  ;  la  droite  lA  doit  être 
telle  que  l'on  ait  KA=KP;  le  point  K  est  donc  le  point  milieu  de  la 
diagonale  OP. 

La  courbe  précédente  est  aussi  le  lieu  des  pieds  des  normales  me- 
nées du  point  P  aux  courbes  du  second  degré  qui  ont  pour  foyers  les 
points  F  et  F';  car  une  ellipse  et  une  hyperbole  homofocales  se  cou- 
pant à  aagle  droit,  la  tangente  à  l'une  est  normale  à  l'autre. 

386.  Exemple  IX.  Construire  la  courbe  donnée  par  l'équation 


La  valeur  de  p  s'annule  pour  o>  =  o,  et  devient  infinie  pour»— -;  me- 
nons par  lep61e  la  droite  L'L,  qui 
fait  avec  l'axe  polaire  l'angle  - 

(fig.254).Lorsquewvariedeoà  , 
pestnégatif etvarie  deoà— œ; 
on  a  une  branche  infinie  OA'B', 
tangente  à  l'axe  polaire  et  com- 
prise dans  l'angle  X'OL'.  Quand  m 

dépasse-  et  croit  de  àos,  p  devient  positif  et  décroît  desoàa;  on  ob- 
tient une  branche  infinie  BA  qui  fait  une  infinité  de  eireonvolutions 
autour  du  cercle  décrit  du  pôle  comme  centre,  avec  a  pour  rayon,  en 
se  rapprochant  constamment  du  cercle.  Quand  ui  varie  de  o  à  —  œ , 
P  reste  positif  et  va  en  croissant  de  o  à  a,  ce  qui  donne  la  branche  OE' 
inférieure  au  cercle;  cette  branche  fait  une  infinité  de  circonvolutions 
en  se  rapprochant  aussi  constamment  du  cercle. 

Considérons  les  branches  infinies  A'B',  AB;    l'abscisse  d'un  point 
de  l'une  d'elles,  par  rapport  aux  axes  indiqués  au  nfi  582,  est 


,.   .      -("-0. 


sa  limite  est  —  -;  les  deux  branches  ont  donc  pour  asymptote  la 
droite  CD,  dont  l'abscisse  est  g  = ■ 
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l«')smM^. 


La  quantité  placée  eatre  parenthèses  s'antiule  pour  01=0;  sa  dé- 
rivée première  s'annule  aussi,  mais  sa  dérivée  seconde  est  négative; 
si  l'on  fdt  croître  uf  à,  partir  de  zéro,  on  en  conclut  ijue  la  dérivée 
première  commence  par  décroître,  et,  par  suite,  est  négative,  et  de 
même  la  quantité  elle-même  ;  ainsi  la  différence  5  est  négative  pour  les 
valeurs  positives  de  i*'  suffisamment  petites.  On  reconnaît  de  la  même 
manière  que  la  différence  3  est  positive  pour  les  valeurs  négatives  îrès- 
petites  de  lo',  ce  qu'on  voit  d'ailleurs  directement;  ainsi  les  dcus 
branches  infinies  sont  situées  par  rapport  à  l'asymptote,  comme  l'in- 
dique la  figure.  II  est  évident,  eo  outre,  que  cette  asymptote  est  coupée 
par  la  courbe  en  un  nombre  infini  de  points, 
387.  EïEUPLE  X.  Construire  la  courbe 


— \/^ 


Le  rayon  vecteur  reprenant  ia  même  valeur  quand  w  augmente  de  ïit, 
iisuffit  de  faire  varier  <■>  de  oà  at.  Pour  que  le  rayon  vecteur  soit  réel,  i^ 
faut  que  la  fraction  placée  sous  le  radical  soit  positive.  Le  numérat^m" 

ckango  de  signe  pour  les  valeurs  -,   ~  attribuées  à  in,  le  dénomina- 
teur pour  les  valeurs  o  et  it  ;  en  rangeant  ces  angles  par  ordre  de  grandeur 


le  radical  est  négative  de  o  à  -,  posi- 

t      Sir  571 

tive  de  -  à  -— ,  négative  de  —  à  «, 

positive  de  it  à  ait;  on  obtiendra 
donc  toute  la  courbe,  en  faisant  va- 
it    Sic 
"  de  ^  à,  -T-,  et  de  ic  à  ait.  On 

remarque  d'ailleurs  que,  les  va- 
leurs supplémentaires  de  to  re- 
produisant les  mêmes  valeurs  de 
p,  ia  courbe  est  symétrique  par 
rapport  à  la  perpendiculaire  OY 


à  l'axe  polaire  OX  (iig.  255] 

Du  pôle  comme  centre,  avec  u 
eerele  :  ce  cercle  divisera  en  deux  parties  égales  chacune  des  cordes  qui 


rayon  égal  à  l'unité,  décrivons  ua 
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passent  par  lu  centre;  quand  lo  varie  de  -  i  -,  la  valeur  du  radical 

croit  de  oà  j,  ce  qui  donne  Ji-sdeus  arcs  AB  et  AO,  qui  se  raccordenl 
au  point  A,  tangentiellement  à  la  droite  OA;  l'arc  AO  est  tangent  au 

point  0  à  la  droite  OY.  En  faisant  varier  u  de  -  à  -r-,  on  obtiendra 

l'arc  BA'O,  symétrique  de  BAO,  par  rapport  à  la  droite  OY. 

Quand  u  varie  de  it  à  — ,  la  valeur  du  radical  décroit  de  oo  à  ^5^ 

ce  qui  donae  les  deux  branches  iûlinies  EF  et  CD;  en  faisant  varier  m 

de  —  à  an,  on  obtiendra  les  deux  branclies  FE',  DC,  symétriques  des 

précédentes;  ces  branches  infinies  sont  asymptotes  à  l'axe  polaire. 

388.  Remarque.  Nous  avons  vu  (n"  SSa)  que  lorsque  le 
rajon  vecteur  devient  infini  pour  une  valeur  finie  œ  de  u,  la 
position  de  l'asymptote  est  déterminée  par  la  formule 

5'=lirQpsita{a  —  '^). 
Le  premier  facteur  devient  infini,  le  second  tend  vers  zéro. 
Dans  les  exemples  précédents,  on  a  pu  découvrir  sans  peine 
ce  q_ue  devient  le  produit  pour  des  valeurs  de  m  voisines  de  a. 
Quand  la  difficulté  est  plus  grande,  on  a  recours  à  une  autre 
méthode. 

De  la  formule  précédente  on  déduit 


-lim  - 


sin  {<,>  —  a)       «  —  a 
La  limite  du  premier  rapport  est  égale  à  l'unité.  Si  l'on  consi- 
dère -  comme  une  fonction  de  u>,  le  numérateur  du  second  rap- 

P 
port  est  l'accroissement  qu'éprouve  cette  fonction  quand  l'angle 
polaire  passe  de  la  valeur  «  à  la  valeur  w  ;  la  limite  de  ce  second 

rapport  est  donc  la  dérivée  de  -,  et  l'on  a 

-^ — (-)  pouroj^n. 
q  \çJ 

Ordinairement  la  valeur  de  p  se  présente  sous  la  forme 
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numérateur  conserve  une  valeur  finie  différente  de  zéro.  On 
en  déduit  la  dérivée 

,-_F(.,)A'M-/-HF'(..) 


(5)=^-^ 


réduit  à  =rn  pour  w=a.  On  arrive  ainsi  à  la  formule 


?=- 


/"(")' 
qui  est  très-commode  dans  la  pratique. 

EXERCICES. 

i"  Trouver  le  lieu  du  sommet  d'une  paraLolo  variable  qiii  a  an  foyer 
fixe  et  qui  touche  une  coniijue  qui  admet  !e  même  foyer  {limaçon  de 
Pascal). 

a"  Le  sommet  0  d'un  triangle  Tariable  AOB  est  fixe,  le  sommet  B 
glisse  sur  une  droite  OX;  on  demande  le  lieu  décrit  par  le  point  de 
rencontre  de  AB  avec  la  perpendiculaire  éleyée  au  point  0  au  cûté  OA. 
50  Ofl  donne  un  point  fixe  0  et  une  droite  fixe  OP;  on  demande  le 
lieu  du  sommet  M  d'un  triangle  variable  MON  qui  remplit  les  conditions 
suivantes:  le  côté  ON  a  une  longueur  constante  a,  le  côté  NM  =  a  \/^, 
enfiu  les  angles  vérifient  la  relation  cos  (MON— 30MN)=^cos  MOP 
(lemniscatc)  ;  démontrer  que  la  tangente  en  un  point  quekoiiqne  M  du. 
lieu  passe  au  centre  du  cercle  circonscrit  au  triangle  qui  a  donné  ce 
point. 

4"  Étant  donné  un  triangle  AOB  re  t  ngl      n  0     n  n      t  à  ce 

triangle  une  conique  variable  teOe  qu    1     n    m  1     a      t        points 
A,0,  B  passent  par  un  même  point;  ondnndlludce  point. 
5"  Trouver  le  lieu  dos  foyers  des  pa    b  1     q         tu  d   com- 

mune et  une  tangente  commune  paraît  1    à      tt         d 

6"  Trouver  le  lieu  des  sommets  oud  fy  duubpbl  équî- 
latèra,  dont  le  centre  est  fixe  et  qui  passe  en  un  point  fise, 

7°  Trouver  ie  lieu  du  centre  d'une  liyperbole  équilatcro  donnée,  as- 
sujettie à  passer  car  deux  points  fiscs. 

8"  On  donne  un  angle  droit  YOX,  et  un  point  fiie  P  sur  la  bissec- 
trice de  cet  angle;  on  demande  le  lieu  du  pied  de  la  perpendiculaire 
abaissée  du  point  P  sur  une  sécante  variable  qui  intercepte  dans  i'an- 
gle  un  triangle  dont  l'aire  est  constante. 

9°  En  un  point  quelconque  M  d'une  parabole  on  mène  la  normale 
que  l'on  prolonge  jusqu'au  point  N  où  elle  rencontre  l'ase  ;  on  demanda 
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le  lieu  du  point  de  rencontre  âe  la  tangente  en  M  à  la  courbe  ovcc  la 
perpendiculaire  à  l'ase  au  point  N. 

10°  On  remplace  la  parabole  du  problème  précédent  par  une  hyper- 
bole; on  prend  !e  point  N  sur  l'un  des  deusasesde  la  courte;  trouver 

:i"  Une  parabole  tourne  autour  de  son  foyer  ;  on  demande  le  lieu 
des  points  de  contact  des  tangentes  menées  parallèlement  à  une  drttite 
donnée. 

la"  Trouver  le  lieu  du  point  milieu  d'une  corde  normale  à  une  hyper- 
bole donnée. 

i5"  Étant  donnée  une  ellipse,  le  centre  d'un  cercle  de  rayon  constant 
parcourt  un  diamètre  de  l'ellipse  ;  trouver  le  lieu  des  points  de  con- 
roiirs  des  sécantes  communes  au  cercle  et  k  l'ellipse. 

140  Étant  donnée  une  hyperbole  équilatère,  le  centre  d'un  cercle, 
qui  passe  constamment  par  le  centre  de  l'hyperbole,  décrit  une  asymp- 
tote; trouver  le  lieu  des  points  de  concours  des  sécantes  communes. 

r5i  Lieu  des  points  do  contact  dos  tangentes  menées  d'un  point 
donné  aux  cercles  qui  touchent  une  droite  donnée  en  un  point  donné, 

16"  Lieu  des  points  de  contact  des  tangentes  menées  d'un  point 
donné  aux  cercles  qui  passent  par  un  poiat  donné  et  qui  touchent 
une  droite  donnée. 

17"  Trouver  le  lieu  des  milieux  des  cordes  inscrites  dans  une  hy- 
perbole donnée  et  tangentes  à  un  cercle  concentrique  à  l'hyperbole. 

18»  Construire  les  lieux  représentés  par  les  équations 

yi — ^  +  3aa:^y^=o,ic'  +  y'  — 2«'y — 26^07^0, 

x'^  +  j/^—Sœ" — i^=o,x'y^  +  y—x=o, 
yi — a;' — shmy^ — aiîa.''=  o,  y* — x''  —  '6x^y'^ — 211=0, 
^'— #— 96«*!/«-|-iooa^x3=:o,  axa— J/5+  (y_a;)2  — „. 
19"  Construire  les  courbes  représentées  par  les  équations 


"  Construire  les  courbes  représentées  par  les  éçpaiions 


■*\/S 


"-\/- 
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231  Une  conique  variable  circonscrite  à  un  triangle  ARC  est  telle  que 
les  normales  à  la  conique  aux  points  ABC  concourent  en  un  point  M, 
Lieu  géométrique  de  ce  pomt  M. 

84"  Une  conique  variable  inscrite  d'-ns  un  triangle  ABC  est  telle 
que  les  normales  à  la  conique  aus  points  où  elle  touche  les  côtés 
concourent  en  un  point  N.  Lieu  géométrique  de  ce  point  N. 

(Ce  lieu  est  !o  mémo  que  le  précédeat.) 

35°  Lieu  des  points  do  concours  des  tangentes  communes  à  une 
conique  iîie  S  et  à  une  conique  variable  passant  par  quatre  points 
fixes  ABCD. 

o)  Les  points  ABCD  étant  quelconques,  le  lieu  est  une  courbe  du 
sixième  ordre  ayant  pour  points  doubles  îes  centres  des  couples  de 
droites  passant  par  les  quatre  points, 

b)  Si  deux  des  points,  A  et  B  par  exemple,  sont  sur  la  conique  lise  S 
te  lieu  se  décompose  en  une  conique  et  une  courbe  du  quatrième  ordre. 

c)  Si  trois  des  points.  A,  B,  G  par  exemple,  sont  sur  S,  le  lieu  se 
compose  de  trois  coniques. 

d).  Si  les  quatre  points  A,  B,  C,  D  sont  sur  S,  le  lieu  se  compose  de 
dreiïes. 

a6°  Lieu  des  pointa  de  contact  des  tangentes  communes  à  une 
conique  flse  S  et  à  une  conique  variable  passant  par  quatre  points 
fixesA,  B,  C,  D. 

Oa  examinera,  comme  dans  l'exercice  précédent,  les  réductions  qui 
se  présentent  quand  un  certain  nombre  de  eûtes  ou  de  diagonales 
du  quadrilatère  ABCD  touchent  la  conique  iise  S. 

tti"  Construire  la  courbe  déiinie  par  l'équation 


Celte  courbe,  qui  passe  à  l'origine,  n'admet  pas  de  tangente  en  ce 

aa"  Enveloppe  des  droites  telles  que  les  segments  déterminés  sur 
ellBs  par  deux  coniques  fixes  aient  le  même  milieu.  —  Examiner  le 
cas  où  les  deux  coniques  ont  en  commun  un  diamètre  conjugué  d'une 
même  direction  de  cordes. 

33'  La  droite  ayant  pour  équation  en  coordonnées  rectangulaires 


a  pour  enveloppe,  quand  «  varie,  a  et  fc  restant  constants,  une  hjpo- 
ejcloïde  ou  une  épicycloïde  (n°  378).  Trouver  îe  lieu  des  points  d'oii 
on  peut  mener  à  la  courbe  enveloppe  des  tangentes  rectangulaires. 
Examiner  îes  cas  particuliers  k  =  ^,  k~3. 
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CHAPITRE  y 


3itl>.  Nou3  rappellerons  d'abord  la  définition  de  deux  figures 
homoth^tiques. 
Soit  un  système  quelconque  de  points  A,  E,  C,...  (fig.  256), 
situés  dans  un  plan;  ces 
points  pouvant  être  isolés 
les  uns  des  autres  ou  for- 
merdes  lignes  continues, 
d'un  point  0 ,  pris  arbi- 
trairement dans  le  plan, 
menons  aux  différents 
points  du  système  des 
rayonsOA,  OB,  OC,  ...et 
prenons  sur  ces  rayons 
des  points  A',  B',  C, ... 
tels  que  l'on  ait 
OÂ_OB_OC 
OA'^OB'  OC 
le  système  des  points  ainsi 
obtenus  est  dît  semblable 
Fig.  Î57.  au  système  proposé  etsem- 

blablement  placé. 

Si  les  points  A',  B',  C',...  étaient  pris  sur  les  prolongements 
des  rayons  vecteurs  en  sens  inverse,  les  deux  systèmes  seraient 
semblables  et  inversement  placés.  Par  une  rotation  de  iSo  degrés 
autour  du  point  0,  le  second  système  coïncidera  avec  un  des 
systèmes  semblables  et  semblablement  placés  (fig.  sS?). 

Pour  abréger  le  langage,  M.  Chasles  a  désigné  cette  simi- 
litude de  forme  et  de  position  par  le  nom  d'komothélie,  direele 
dans  le  premier  cas,  inverse  dans  le  second.  Le  point  0  est  dit 
centre  de  similitude  ou  d'komotkétie  des  deux  systèmes,  le  nom- 
bre k  est  le  rapport  de  similitude,  et  on  appelle  points  homo- 


k; 
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logues  les  points  A  et  A'  placés  sur  un,  même  rayon.  Si  l'on 
fait  varier  le  rapport  A  de  o  à  oo  et  aussi  la  position  du  ce  itre 
0  de  similitude,  on  obtient  tous  les  systèmes  liomothétiquea 
au  système  proposé. 

Un  système  est  semblable  à  un  système  donné,  lors(iu'il  est 
égal  à  l'un  des  systèmes  homothétiques  au  système  donné. 

300.  On  sait  que  l'on  obtient  toutes  les  courbes  homo- 
thétiq^ues  aune  courbe  donnée  S  avec  un  seul  centre  de  simi- 
litude 0,  pris  à  volonté  dans  son  plan.  Considérons  mainte- 
nant quelques  exemples. 

1°  La  courbe  S  est  un  cercle.  Si  l'on  prend  le  centre  du  cercle 
pour  centre  de  similitude,  la  seconde  courbe  sera  un  cercle, 
dont  le  rayon  pourra  avoir  telle  grandeur  que  l'on  voudra, 
a"  La  courbe  S  est  une  parabole  (flg.  aSS).  La  courbe  étant 
rapportée  à  son  axe  et  à  la  tangente  au 
sommet,  les  coordonnées  x  et  y  d'un  point 
quelconque  M  de  cette  courbe  vérifient  l'é- 
quation y'^^px.  Si  l'on  prend  le  sommet 
pour  centre  de  similitude  et  que  l'on  appelle 
37' et  y'ies  coordonnées  du  point  homothétique 

x      y      OM      ,    ,.  .         ,  , 
M,  on  aura  —,—i^z^---  =  k,  dou  a:  =  h:, 
Fig.  258.  ^      y      OM 

y=l!i/'  ;  ia  courbe  homotliétique  est  représentée  par  l'équation 

y's  =z^x';  c'est  une  parabole,  dont  le  paramètre  peut  avoir 

telle  grandeur  que  l'on  voudra,  àcause  du  rapport  arbitraire  A; 
on  en  conclut  que  deux  paraboles  quelconques  sont  semblables. 

5°  La  courbe  S  est  l'ellipse  ^-)-|j-=i.  Si  l'on  prend  le  cen- 
tre de  la  courbe  pour  centre  de  similitude,  la  courbe  homo- 
thétique,  représentée  par  l'équation 

a   ^  b-'      k^ 
est  une  ellipse,  dont  ks  axes  peuvent  avoir  des  valeurs  quel- 
conques proportionnelles  à  celles  des  axes  de  la  première 
ellipse.  On  en  conclut  que  deux  ellipses  sont  semblables  lorsque 
leurs  axes  sont  proportionnels. 
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Le  même  tlieorème  alieu^pour  l'hypei-bole, 

4°  La  courbe  S  est  la  spirale  logarithmique  p  =  ae"'^.  Quand 
on  prend  le  pôle  pour  centre  de  similitude,  les  courbes  Iiomo- 

thé tiques  ont  pour  équation  p:^  — — .  Si  l'on  pose  k^=e^'^,  cette 

équation  deTient  p  ^a"'^"'""';  elle  représente  la  spirale  pro- 
posée, que  l'on  a  fait  tourner  de  l'angle  a  autour  du  pôle.  Il 
en  résulte  que  la  seule  courbe  semblable  à  une  spirale  loga- 
rithmique est  cette  spirale  elle-même;  à  un  point  M  de  !a 
courbe  correspond  un  autre  point  M'  de  la  même  courbe,  et 
l'on  peut  prendre  ce  point  M'  à  volonté,  à  cause  du  nombre 
arbitraire  !c. 

ÉQUATION  DES   COURBES   HOMOTHÉTIQUES. 

391.  Soit 

l'équation  d'une  courbe  S.  Prenons  l'origine  pour  centre  de 
similitude  et  construisons  avec  lo 
rapport  k  une  courbe  S'  homothé- 
tique  à  la  première.  Si  l'on  désigne 
■  parxetî/lescoordonnéesd'un  point 
quelconqueM  delà  première  courbe, 
par  x'  et  y'  celles  du  point  homolo- 
gue M'  de  la  seconde,  les  triangles 
semblables  OPM,   OP'M'  donnent 

x'      y'      OM'        ' 
si  l'on  substitue  dans  l'équation  (i),  on  a  l'équation 

qui  représente  toutes  les  courbes  homothétiques  à  la  courbe 
proposée  et  ajant  l'origine  pour  centre  d'homothétie.  Dans 
cette  équation,  on  donnera  à  k  une  valeur  positive  lorsque 
l'homothétie  sera  directe,  une  valeur  négative  lorsque  i'ho- 
mothétie  sera  inverso. 

Laissant  fixe  la  courbe  S,  transportons  la  courbe  S'  dans  lo 
plan,  de  manière  que  l'origine  0  vienne  en  0'  {p,  q),  et  que  ïos 
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axes  restent  parallèles  à  leurs  directions  primitives  ;  la  courbe 
S' a  pour  équation,  par  rapport  aux  axes  O'X'  et  O'Y', 

et,  par  rapport  aux  axes  fixes  OX  et  OY, 

(3)  f\k{x-p),k[y  —  q)-\  =  a. 

Dans  cette  nouvelle  position,  la  courbe  S'  est  homothétique  à 

la  courbe  S  ;  car  les  rayons  recteurs  menés  des  points  0  et  0' 

sont  parallèles  et  dans  le  rapport  constant  A.  L'équation  (3) 

représente  donc  toutes  les  courbes  homothétiques  à  la  courbe 

proposée,  quelle  que  soit  la  position  du  centre  de  similitude. 

392.  En  même  temps  que  nous  transportons  l'origine  en 
0',  faisons  tourner  les  axes  de  l'angle  a;  la  courbe  S' occupera 
alors  une  position  quelconque  dans  le  plan  et  sera  simplement 
semblable  à  la  proposée.  La  courbe  S'  rapportée  aux  axes 
mobiles  O'X'  et  O'Y',  a  pour  équation  /  (fe',  ky')  =  o;  au 
moyen  des  formules  de  transformation, 

x-  =   (a-— p)cosa  +  ()/  — y)sino, 
i/'=  —  [x  —p)  sin  a  +  (y  —  ?)  cos  a, 
les  axes  étant  supposés  rectangulaires,  on  obtient  l'équation  de 
la  courbe  par  rapport  aux  deux  axes  fixes  OX  et  OY.  Cette  équa- 
tion représente  toutes  les  courbes  semblables  à  la  proposée. 

393.  Comme  application,  cherchons  les  conditions  pour 
que  deux  courbes  du  second  degré 

Aa;^  +  aB^!/ +  Cy=  +  2D^  +  2Ey -h  F  =  0, 
A'x»+  2B'a;y+  C'y'+  2D'3;+  2Wy+  F'=  o, 

soient  homothé tiques.  L'équation  générale  des  courbes  homo- 

thétiques  à  la  première  courbe  est  (n"  Sgi) 

Ak^x^+2Bk^3;i/+Ck^y''~2{Bk'q+Ak^p-ï)k]x-~2{Bk^p+Ck^q-Elc)if 
+  {AkY  +  2BAV?  -i-  Ck^f  —  ^^¥  —  aB'i^y  -f  F)  =^  o. 

En  identifiant  cette  équation  avec  la  seconde,  on  a 

A_B„C_-°^-^''  +  °_-^^-'''  +  f 
A'      B'      c  a  B 
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L'élimination  des  trois  paramètres /i,  q,  A  entre  ces  cinq  équa- 
tions, donnera  deux  équations  de  condition  :  or  les  deux  pre- 

.,       .      ,.       A      B      C  ,  ^        , 

mieres  équations  — ^~^— ,  ne  renfermant  pas  les  paramè- 
tres à  éliminer,  sont  précisément  les  deux  équations  de  condi- 
tion. Donc,  pour  que  deux  courbes  du  second  degré  soient  homo- 
thétiques,  il  faut  que  les  coefficients  des  termes  du  second  degré 
soient  proportionnels. 

394.  Il  reste  à  examiner  si  les  valeurs  des  paramètres 
p,  g,  k  sont  réelles  et  finies;  on  évite  cette  discussion  de  la 
manière  suivante.  Puisque  les  coefficients  des  termes  du 
second  degré  sont  proportionnels,  on  peut  les  rendre  égaux  en 
multipliant  tous  les  termes  de  l'une  des  équations  par  un  facteur 
convenable;  prenons  donc  les  deux  équations  sous  la  forme 

(4)  Aœ^  +  3B^|/  +  C!/=  +  2D^  +  2Ey-fF  =  o, 

(5)  A*'  +  aBa;;/  +  Cy"  +  2D'ic+  2E'!/+  F'=  o. 

Nous  distinguerons  plusieurs  cas  suivant  le  signe  de  la 
quantité  AC  ■ — B^ 

1°  AC  —  E'  =;  o.  Les  deux  lieux  sont  du  genre  parabole  ;  si 
ces  lieux  sont  effectivement  deux  paraboles,  ils  sont  certaine- 
ment semblables,  puisque  toutes  les  paraboles  sont  semblables  ; 
de  plus,  les  axes  dos  deux  courbes,  ayant  le  même  coefficient 

angulaire  —  —,  sont  parallèles,  et,  par  suite,  les  courbes  sont 

tomothétiques. 

a°  AG  — B^>o.Les  lieux  sont  du  genre  ellipse.  Si,  pour 
chaque  courbe,  on  transporte  les  axes  parallèlement  à  eux- 
mêmes  au  centre  de  la  courbe,  les  équations  (4)  et  (5)  de- 
viennent 

(6)  Ax'  +  îBœi/  +  Cy'  +  H  =  0, 

(7)  Ax^  +  ^Bxy  +  Cy^-\-W=o. 

Les  axes  des  courbes,  dont  les  directions  sont  déterminées 

,  aB 

par  l'équation  tang  aa^-j — j=;(n°  i4i)j  sont  parallèles;  sil'on 

fait  tourner  les  axes  des  coordonnées  de  l'angle  a,  les  équations 
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(6)  et  (7)  se  réduisent  à  la  forme 

(8)  AV  +  Gy  +  H  =  o, 

(9)  AV  +  Gy4-H'  =  o. 

Les  coefficients  A'  et  C,  dont  les  valeurs  sont  données  par  les 
relations 


A'  +  G'  =  A  +  C,     A'— C'  =  ±\/4B=  +  {A-C)=, 
ont  le  même  signe;  pour  que  les  éijuaLions  [8)  et  (g)  représen- 
tent deux  ellips83  réelles,  il  faut  que  les  quantités  H  et  H'  soient 
également  de  même  signe  et  que,  de  plus,  ce  signe  soit  contraire 
au  précédent.  Lorsque  cette  condition  est  remplie,  les  axes  des 

deux  ellipses  ayant  le  même  rapport  W -7 ,  les  ellipses  sont 

homotîiétiques. 

3°  AC  —  B*  <C  0.  Les  deux  lieux  sont  du  genre  hyperbole. 
En  faisant  les  mêmes  transformations  que  dans  le  cas  précédent, 
on  arrive  aux  équations  (8)  et  [g],  danalesquelles  A'etC'ontdes 
signes  contraires.  Lorsque  les  quantités  H  et  H'  sont  dilTé- 
rentes  de  zéro,  chacune  des  équations  représente  une  hyper- 
bole. Si  H  et  H'  ont  le  même  signe,  les  axes  réels  des  deux 
courbes  sont  parallèles,  et,  comme  le  rapport  des  axes  est  le 
même,  les  courbes  sont  homothétiques.  Lorsque  H  et  H'  ont 
des  signes  contraires,  l'une  des  hyperboles  est  semblable  à  la 
conjuguée  de  l'autre.  Dans  les  deux  cas,  les  courbes  ont  leurs 
asymptotes  parallèles. 

•  On  conclut  de  ce  qui  précède  que,  lorsque  deux  équations  du 
second  degré  ont  les  coeffîeients  des  termes  du  second  degré  pro- 
portionnels et  représentent  deux  courbes  réelles,  ces  courbes  sont 
homothétigues;  cependant,  quand  les  courbes  sont  des  hyperboles, 
il  peut  arriver  que  Vune  soit  homothétique  à  la  conjuguée  de 
l'autre. 

ÉQUATION  GÉNÉRALE  d'UNE  ESPECE  DE  COURBES, 

39B,  On  appelle  courbes  de  même  espèce  les  courbes  comprises  dans 
nue  même  définition  géométriqne,  et  qui  ne  dilïèrent  lea  unes  des  autres 
gae  par  les  valeurs  attribuées  aux  paramètres  qui  oatrent  dans  la  défi- 
nition générais.  L'équation  générale  des  courbes  de  l'espèce  considérée 
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est  une  éijualion  qui,  dans  un  système  de  coordonnées,  donne  toutes 
ces  courbes,  quelle  que  soit  leur  position  dans  le  plan,  quand  on  attri- 
bue diverses  valeurs  aux  paramètres  variables  qu'elle  renferme.  Amsi, 
lorsque  fes  aïes  fises  sont  rectangulaires,  l'équation  générale  de  l'espèce 
cercle  est  [x—ay -i- {y — 6)°=»''.  Cette  équation  renferme  trois  para- 
mètres variables,  savoir  îerayonretles  deus  coordonnées  du  centreaet  6, 

Souvent  on  cherche  d'abord  l'équation  de  la  courbe  par  rapport  à 
des  aies  particuliers,  que  l'on  choisit  de  matiière  à  simplifier  le  calcul; 
alors,  pour  obtenir  l'équation  générale,  on  la  rapporte  à  des  ases  fiscs 
par  une  transformation  de  coordonnées. 

On  a  défini  la  lemniscato  le  lieu  des  points  tels  que  le  produit  des  dis- 
tances de  chacun  d'eux  à  deux  points  F  et  F'  soit  égal  au  carré  de  la 
moitié  de  la  droite  F'F  (iig.  360).  Si  l'on  prend  pour  origine  le  milieu  0' 
de  la  droite  F'F,  pour  axes  des  coordonnées  O'F  et  une  perpendiculaire 
à  O'F,  et  si  l'on  désigne  par  2c  la  distance  FF,  la  courbe,  rapportée  à 
ces  axes  particuliers  variables,  est  représentée  par  l'équation  (n"  SSg) 

{3i'^  +  y'^y  +  3C^[y'^  —  x")^o. 

On  rapporte  ensuite  la  courbe 
aux  axes  fixes  rectangulaires  OX, 
OV,  au  moyen  des  formules  do 
transformation 

X'  =  {se— a)  cos  o  +  (ï  ~  6)  sinï, 
y'=  — (aï— Q)sino:+(!/— ô)cosa, 
dans  lesquelles  a  et  ô  désignent 
jes  coordonnées  du  point  0'  par 
rapport  aux  axes  fixes  et  a 
l'angle  de  la  droite  O'F  avec  OX.  On  aiTivera  ainsi  à  une  équation 

F(a;,y,c,a,6,a)  =  o 

renfermant  quatre  paramétres  arbitraires,  et  qui  représente  toutes  les 
lemniseates  ;  c'est  l'équation  générale  do  l'espèce. 

L'équation  générale  d'une  espèce  de  courbes,  par  rapport  à  des  axes 
fixes,  contient  trois  paramètres  de  plus  que  l'équation  des  mêmes 
courbes  rapportées  à  des  axes  fiés  aux  courbes  d'une  manière  déter- 
minée. Soit  n  le  nombre  total  des  paramètres,  on  pourra  toujours 
remplacer  ce  système  de  paramètres  par  un  autre  système,  tel  que  les 
variations  de  trois  d'entre  eux  ne  fassent  que  déplacer  la  courbe  dans 
son  plan,  tandis  que  les  variations  des  n  —  5  autres  donnent  des 
s  difïérentes. 


396.  Le  nombre  des  points,  et,  en  général,  le  nombre  des  conditions 
nécessaires  pour  déterminer  complètement  une  courbe  d'espèce  donnée, 
est  égal  au  nombre  desparamctros  arbitraires  que  renferme  l'équation 
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géoérale  de  l'espèce.  Les  remarques  faites,  à  propos  des  courbes  dn 
second  degré  (n"  283],  sur  les  conditions  multiples,  sont  ici  applicables. 
Toutefois  il  importe  de  s'assurer  prêalablemeat  que  les  paramètres  qui 
entrent  dauh  l'équation  ne  peuvent  être  réduits  à  un  nombre  moindre. 
Considérons,  par  exemple,  le  lieu  des  points  tels  que  !e  rapport  de 
leurs  distances  àdeuï  points  lises,  dont  nous  désigneronslescoordonnùca 
par  {a,b),  (a',b'},  soit  constant  et  égal  k  S.  Co  lieu,  qui  a  pour  équation 

(i)  (a,-a)s  +  (y-6)ï-ftî[(x-<ir  +  (i/-^&?]  =  o, 

est  une  circonférence  de  cercb.  L'équation  (i)  renferme  cinq  para- 
mètres ;  mais  si  î'oa  développe  et  si  l'on  ordonne,  e!ie  devient 

Trois  des  coefficients  .seulement  renferment  les  paramètres;  si  on  les 
représente  par  A,  B,  C,  l'équation  (a)  prend  la  forme 

(5)  x^  +  y^  +  Ax+By  +  C=o. 

Trois  points  suffisent  pour  déterminer  les  coefiicionts  A,  B,  C,  et,  par 
conséquent,  la  circonférence.  Si  l'on  veut  ensuite  obtenir  a,  b,  a',  h',  &, 
on  aura  un  système  de  trois  équations  à  cinq  inconnues  ;  il  ;  aura  indé- 
termination, et  deux  des  inconnues  pourront  être  prises  à  volonté;  ceci 
signifie  que,  pour  une  même  circonférence,  on  peut  trouver  une  infi- 
nité de  couples  de  deux  points  tels  que  le  rapport  des  distances  de  cha- 
cun des  points  de  la  oireonféronce  à  ces  deui  points  fiies  soit  constant. 

397  Ld  définition  géomètiique  d'une  espère  de  courbes  indique 
elle  même  le  nombre  des  paramèties  arbitiaires  que  renferme  son 
équation  gcnéiale  La  di  finition  du  ceiclo  eïige  la  connaissance  du 
centre,  dont  la  position  eat  déteimmee  par  sOs  deux  coordonnées,  et 
celle  du  rayon,  on  tout  trois  constantes  ou  paramètres  arbitraires,  La 
définition  de  la  lemniacate  exige  la  connaissance  de  deux  points  fixes,  ce 
qui  fait  quatre  constantes;  pour  l'ellipse,  comme  il  faut  connaître  on 
outre  la  somme  des  rayons  vecteurs,  la  courbe  dépend  de  cinq  para- 
mètres; dans  la  définition  de  la  spirale  d'Arcliimède  entre  un  p61e,  ce 
qui  fait  deux  constantes,  la  position  de  la  droite  à  l'instant  oij  le  mo- 
bile passe  au  p6Ie,  et  un  rapport,  en  tout  quatre  constantes. 

398.  Un  polynôme  entier  du  degré  m  par  rapport  aux  deux  variables 
X  et  y   contient  ■  ■ ■  ■  ■  ■  termes  ;   on  en  conclut  qu'il  faut 

■'- 1  ou— i ^'points  pour  déilnir  une  courbe  algébrique 

au  degré  m.  Par  exemple,  il  faut  g  points  pour  définir  une  courbe  du 
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troisième  degré,  14  points  pour  aélinir  une  courbe  du  quatrième  degré. 
D'après  cela,  on  voit  que  toute  éijuatioii  du  troisième  degré  peut  se 
mettre  sous  la  forme 

;.1!  0,0^=3  — /([ïïï=o, 

a,,a,,«,.p,Y  désignant  des  fonctions  entières  ot  du  premier  degré,  ett 
un  paramètre  arbitraire,  car  cetto  équation  contient  onze  paramètres 
arbitraires;  on  peut  même  prendre  à  yolonté  l'une  des  cinq  fonctions 
linéaires,  pnisqri'il  reste  encore  neuf  paramétres.  Les  trois  droites 
a,  —o,  aa=o,  aj=o,  sont  tangentes  aux  courbes  aux  points  où  elles  sonl 
coupées  par  la  droite  P  =  0  ;  et  les  points  où  ces  tangentes  sont  coupées 
par  la  droite  y  ^  o  apparliennent  aussi  à  la  courbe.  En  prenant  ^  à  vo- 
lonté, on  a  le  théorème  suiTaot  :  si  l'on  coupe  une  courbe  du  troisième 
degré  par  imc  droite  quelconque  fl  =  o,  qu'aux  trois  points  d'intersec- 
IJon  on  mène  les  tangentes  â  la  courbe,  chacune  des  tangentes  coupe 
la  courbe  en  un  nouveau  point,  et  ces  trois  points  sont  en  ligne  droite. 
En  prenant  y  ù  volonté,  on  a  cet  autre  théorème  :  si  l'on  coupe  une 
courbe  du  troisième  degré  par  une  droite  y  =  o,  si  par  cliacun  des 
points  d'intersection  on  mène  des  tangentes  à  la  courbe,  les  points  de 
contact  de  ces  tangentes  sont  trois  à  trois  eu  ligne  droite. 

Supposons  que  la  droite  p=o  s'éloigne  à  î'infmi,  les  trois  tangentes 
o,=o,a,=o,aj=o  auront  pour  limites  les  trois  asymptotes  de  la 
courbe;  chatuao  de  ces  asymptotes  coupe  la  courbe  en  un  seul  point, 
et  ces  trois  points  sont  en  ligne  droite. 

L'équation 

qui  renferme  neuf  paramétres  arbitraires,  représente  toutes  les  courbes 
du  troisième  degré.  Les  trois  points  où  la  droite  0  =  o  rencontre  la 
courbe  sont  des  points  d'inflexion  ;  les  tangentes  en  ces  points  sont 
les  droites  a|^=o,at=:o,aj^:o. 

On  peut  encore  représenter  toutes  les  courbes  du  troisième  degré 
par  l'équation 
(6)  „(t<-ûY){a-Èï)-4p2i-  =  o 

qui  renferme  aussi  neuf  paramètres  arbitraires.  La  droite  y  =;  o  est 
la  tangente  au  point  d'inflesion  (a=o,  y=o),  les  trois  tangentes 
a=o,  n— aï =o,k—6y  =  o  3US  points  où  la  droite  p^:ocoupela  courbe 
passent  par  ee  point  d'inflexion.  En  prenant  la  perspective  sur  un  plan, 
on  peut  rejetj-j  à  l'îniini  telle  droite  que  l'on  veut,  par  exemple  la 
tangente  Y=o  au  point  d'inflexion;  il  snfflt  défaire  y=  i  dans  l'équa- 
tion qui  se  réduit  à  la  forme  «(a— o}(«  — &)— ftp*  =  o;  si  l'on  prend 
pour  axe  des  x  la  droite  P^o  et  pour  axe  des;/ la  droite  a=o,  on  ob- 
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tient  l'équation  fty'  =  x{x—a]  {x—b)  qae  nous  ayous  étudiée  au  no  337, 

399.  ToutB  équation  du  quatrième  degré  peut  Être  mise  sous  la 
forme 

(7)  =,«,a,Ci.-i3^ï:^0, 

ç  désignant  ua  polynôme  du  second  degré;  car  cette  équation  contienl 
ï6  paramètres;  onpeut  même  prendre  p  à  volonté,  puisqu'il  reste  14  pa- 
ramètres. Ainsi,  quand  on  coupe  une  courbe  du  quatrième  degré  par 
une  droite  quelconque  ?=o,  qu'aux  quatre  points  d'intersection  on 
mène  des  tangeates,  et  qu'on  prend  les  deuï  autres  points  oùcliaque  tan- 
gente rencontre  la  courLc,  on  a  huit  points  situés  sur  une  conique  ç  =  o. 
Une  courbe  du  quatrième  degré  a  quatre  asymptotes;  chacune  d'elles 
coupe  la  courbe  en  deux  points  ;  les  huit  points  sont  sur  une  conique. 

CONDITIONS  DE  SIMILITUDE  DE  DEUX  FIGOKES. 

400.  Coasidérons  une  série  de  courbes  de  même  espèce, 
dans  la  définition  desquelles  il  n'entre  qu'un  paramètre  li- 
néaire A,  dont  nous  désignerons  la  mesure  par  a,  et  soit 

(0  A^,y,a)  =  o 

l'équation  qui  représente  toutes  ces  courbes,  abstraction  faite 
de  leur  position  dans  le  plan.  Si  l'équation  (1)  a  été  obtenue 
sans  spécifier  l'unité  linéaire,  elle  est  nécessairement  homo- 
gène par  rapport  à  x,  y,  a.  Quand  on  change  le  paramètre  li- 
néaire A,  ce  qui  revient,  l'unité  restant  la  même,  à  faire  va- 
rier le  nomîira  a,  l'équation  (1)  définit  une  série  de  courbes 
homothétiques.  En  effet,  soit  A,,  un  paramètre  ayant  pour 
mesure  0^  ;  à  ce  paramètre  correspond  la  courbe  particulière 

(2)  f(a;,y,a,)=:o. 

Les  courbes  homothétiques  à  la  courbe  (a),  l'origine  étant  le 
centre  d'homothétie  et  k  un  rapport  arbitraire,  sont  repré- 
sentées par  l'équation  (n"  391) 

(3)  /(/f^,  /fî/i  t(o):=0. 

Désignons  par  A,  un  second  paramètre  ajant  pour  mesure  un 
nombre  a,  tel  que— ^A,  l'équation  (3)  pourra  s'écrire 

f{kx:,  hj,ka,)  t=ik"^f{x,y,  ai)  =  o, 
t4)  ou  f{x,y,a^)~o. 
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ce  qui  signifie  c^ue  les  courbes  liomothètiques  à  la  courbe  (2) 
sont  les  diverses  courbes  que  l'on  obtient  en  faisant  varier  le 
paramètre  A. 

401.  En  fcenéral,  supposons  qu'il  faille  n  paramètres  li- 
néaires A,  B,...  pour  définir  toutes  les  courbes  d'une  même 
espèce,  abstraction  faite  de  leur  position  dans  le  plan  ;  dési- 
gnons par  a,  b,  c,...  les  mesures  de  ces  paramètres  au  moyen 
d'une  unité  arbitraire;  l'équation  des  courbes  de  l'espèce 
(5)  f{x,y,a,è,...)  =  o 

sera  homogène  par  rapport  à  x,  y,  a,  b...  Les  courbes  définies 
par  l'équation  (5)  et  qui  correspondent  à  deux  séries  de  para- 
mètres proportionnels  A^,  E,,,..,  et  Ai,  B,,...  sont  horaotlié- 
tiques  ;  car,  ai  l'on  désigne  par  k  le  rapport  des  paramètres 


les  courbes  homothétiques  à  la  courbe 

f{x,y,a^,  b„,...)  =  o, 
sont  représentées  par  l'équation 

f{kx,ky,ka„B„...)=^k'"f(x,y,a„b,...)  =  o, 
ou  f{x,y,a„b„...)  =  o. 

Il  résulte  de  ce  qui  précède  que  lorsque  la  courbe,  abstrac- 
tion faite  de  sa  position  dans  le  plan,  est  définie  par  une  seule 
longu6ur,touteslescourbesderespècesontsemblables.  Ainsi, 
le  cercle  étant  défini  par  son  rayon,  la  parabole  par  la  distance 
du  foyer  à  la  directrice,  la  lemniscate  par  la  distance  des 
foyers,  la  spirale  d'Archimède  par  la  longueur  que  parcourt 
le  mobile  sur  la  droite  pendant  une  révolution  de  cette  droite, 
toutes  les  circonférences  sont  semblables,  et  de  même  toutes 
les  paraboles,  toutes  les  lemniscates,  etc. 

L'ellipse  étant  définie  par  les  deux  axes,  la  condition  de  si- 
militude de  deux  ellipses  est  que  ces  axes  soient  proportion- 
nels, comme  nous  l'avons  déjà  reconnu  au  n'  Sgo.  Il  en  est  de 
même  de  deux  hyperboles. 
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CHAPITRE    VI 

ItésoluUon  graphique  des  équattonsa 

402.  Considérons  deux  équations  à  deux  inconnues  x  ety 
(0  t(^>;/)  =  o,  (1)  '!^{x,i/]  =  o; 

chacune  d'elles  définit  une  courbe.  Au  système  de  ces  deux 
équations,  on  peut  substituer  une  infinité  de  systèmes  équiva- 
lents; prenons  en  particulier  un  système 
(3)  z(.^,^/}  =  o,  (/,)  fix)  =  o, 

dans  lequel  l'une  des  équations  ne  contienne  plus  la  variable  y, 
système  que  l'on  obtient  en  éliminant  y  entre  les  deux  équa- 
tions proposées.  Les  racines  réelles  de  l'équation  (4)  sont  les 
abscisses  des  points  communs  aux  courbes  (i)  et  {2).  Cepen- 
dant, si  le  système  des  équations  (3)  et  (4)  était  vérifié  par 
un  couple  de  valeurs  de  la  forme  x=c/.,  y=^-\-'fi,  dans  les- 
quelles les  quantités  a,  p,  y  sont  réelles,  ces  valeurs  vérifie- 
raient le  système  des  équations  (1)  et  (2};  mais  la  quantité  a 
ne  serait  pas  l'abscisse  d'un  point  réel  commun  aux  deux 
courbes.  L'exception  que  nous  venons  de  signaler  ne  se  pré- 
sente jamais  lorsque  l'équation  %  (x,  y)^=o  est  une  équation 
algébrique  ne  renfermant  la  variable  y  qu'au  premier  degré. 
Lorsqu'on  veut  résoudre  une  équation  f(x)^oéi  une  seule 
inconnue,  on  peut  choisir  d'une  infinité  de  manières  diiférentes 
les  courbes  déterminées  par  les  équations  {1)  et  (a),  La  seule 
condition  à  remplir,  c'est  que  l'élimination  de  y  entre  les  équa- 
tions {1)  et  (s)  donne  l'équation  proposée.  Une  première  com- 
binaison est  y=f  (x),  y=o,  ce  qui  revient  à  considérer  les 
valeurs  de  l'inconnue  comme  les  abscisses  des  points  de  ren- 
contre de  la  courbe  y=f  (x)  et  de  l'axe  des  x.  Cette  combi- 
naison est  rarement  la  plus  simple.  On  démontre  en  algèbre 
que  si  l'on  élimine  une  inconnue  y  entre  deux  équations  algé- 
briques à  deux  inconnues  dont  les  degrés  sont  m  et  n,  l'équa- 
tion en  X  est  généralement  du  degré  mn.  Par  conséquent,  si 
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l'équation  proposée  est  algébrique  et  que  l'on  veuille  obtenir 
ses  racines  par  des  intersections  de  courbes  algébriques,  le 
produit  des  degrés  des  équations  des  deux  courbes  devra  être 
égal  au  degré  de  l'équation  à  résoudre.  Appliquons  cette  mé- 
thode à  la  résolution  de  l'équation  du  quatrième  degré, 

-SOS.  L'équation  du  quatrième  degré  se  ramène  aisément  à 
la  forme 

(5)  a;'  4" P^^ ■^qx-\-r:=o\ 

on  peut  la  considérer  comme  provenant  de  l'élimination  de  y 
entre  les  deux  équations  du  second  degré 

(6)  x^~~my  =  o,  (7)    m^y^^pmy-]-qx-\-r=zo, 
qui  définissent  chacune  une  parabole.  L'équation  (6)  ne  ren- 
fermant y  qu'au  premier  degré,  toutes  les  racines  réelles  de 
l'équation  (5)  sont  des  abscisses  de  points  réels  communs  aux 
deux  courbes. 

On  peut  remplacer  la  parabole  (7)  par  une  autre  courbe  du 
second  degré  passant  par  les  points  communs  aux  courbes  (6) 
et  (7).  L'équation  générale  des  courbes  du  second  degré  sa- 
tisfaisant à  cette  condition  (n"  277)  est 

(8)  kx^  -|-  mV*  -\-qx-\-m{p  —  ic)  y  -|-  r  =  o, 

k  étant  un  paramètre  arbitraire.  Si  l'on  prend  k^=m'^,  la  courbe 
(8)  ne  pourra  être  qu'une  circonférence  de  cercle;  on  obtient 
les  coordonnées  a  et  5  du  centre  et  le  rayon  R  de  cette  circon- 
férence par  les  formules 

W  ^^'  2m     '  —     T"  ^2 

Lorsque  la  valeur  de  R'  est  positive,  l'équation  (8)  représente 
un  cercle  réel,  et  les  racines  réelles  de  l'équation  (5)  sont  les 
abscisses  dos  points  de  rencontre  de  ce  cercle  et  de  la  para- 
bole (6).  I^orsque  la  valeur  de  R^  est  négative,  l'équation  (8) 
n'ayant  pas  de  solutions  réelles  (n"  85),  il  en  est  de  même  du 
système  des  équations  (G)  et  (7),  ou  du  système  équivalent  des 
éqiiations  (5)  et  (0;  ;  les  q\iatre  racines  de  l'équation  i 
sont  imaginaires. 
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404.  Considérons  main  tenant  l'équation  du  troisième  degr4 
ramenée  à  la  forme 

œ^  -\-pœ-\-q  =  o. 
Si  l'on  multiplie  par  x,  ce  qui  introduit  la  racine  x^o,  dont 
on  ne  tiendra  pas  compte,  on  obtient  l'équation  du  quatrième 
degré  x^-\-px^-\--qx^o,  à  laquelle  on  appliquera  la  méthode 
précédente.  La  valeur  de  R'  étant  ici  égale  ka^-\-b^  est  tou- 
jours positive.  Le  cercle  et  la  parabole  passent  à  l'origine  des 
coordonnées;  l'abscisse  de  ce  point  est  la  racine  x=o,  que 
l'on  doit  écarter. 

La  même  parabole  x^ — my^a  peut  seiTir  pour  la  résolu- 
tion de  toutes  les  éi^uations  du  troisième  ou  du  quatrième 
degré;  le  cercle  seul  change  suivant  les  valeurs  des  coeffi- 
cients de  l'équation  proposée.  Cette  méthode  ne  peut  être  em- 
ployée avec  avantage  que  lorsque  l'on  doit  résoudre  successi- 
vement un  grand  nombre  d'équations;  aîors  on  trace  avec 
beaucoup  de  soin  une  parabole  ayant  un  paramètre  arbitraire  ; 
et,  dans  chaque  exemple  particulier,  il  ne  reste  plus  qu'à  dé- 
terminer le  cercle. 

40o.  Lorsque  l'inconnue  x  est  une  ligne,  et  que  l'unité  n'a 
pas  été  spécifiée,  l'équation  /■(3;)=:o  est  une  équation  homo- 
gène entre  l'inconnue  x  et  diverses  lignes  connues,  Dans  le 
cas  où  l'équation  est  du  quatrième  degré,  si  les  coefficients  p, 
q,  r  sont  des  fonctions  rationnelles,  ou  des  fonctions  irration- 
nelles du  second  degré  des  longueurs  données,  en  prenant 
pour  le  paramètre  m  de  la  parabole  une  longueur  arbitraire, 
on  pourra  construire,  avec  la  règle  et  le  compas,  les  coordon- 
nées du  centre  et  le  rayon  du  cercle. 

Mais  si  l'équation  est  une  équation  numérique,  c'est-à-dire 
si  les  cxDefflcients  sont  des  nombres  donnés,  on  prendra  pour 
m  un  nombre  déterminé;  on  fera,  par  exemple,  m=  i,  et  l'on 
construira  la  parabole  et  le  cercle  à  l'aide  d'une  échelle  arbi- 
traire ;  l'abscisse  de  l'un  des  points  do  rencontre,  évaluée  à  la 
même  échelle,  donnera  la  valeur  du  nombre  inconnu  x. 

On  sait  que  la  résolution  de  deux  équations  du  second  degré 
à  deux  inconnues  x  et  y,  ou  la  recherche  des  points  d'inter- 
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section  de  deux  courbes  du  second  degré,  se  ramène  à  la  ré- 
solution d'une  équation  du  quatrième  degré  à  une  inconnue. 
Cette  résolution  pourra  donc  être  effectuée  à  l'aide  d'une  pa- 
rabole déterminée  et  d'un  cercle.  Cependant,  si  l'une  des 
courbes  du  second  degré  est  déjà  tracée,  on  pourra  l'em- 
ployer avec  le  cercle. 

400,  ExEiiPLK  I.  Mener  une  normale  à  une  parabole  y^  —  upx  =;  o 
par  un  point  donné  P  dont  les  coordonnées  sont  ai,  et  y^.  Les  coor- 
données œ  et  y  du  pied  de  la  normale  sont  déterminées  par  le  système 
de  deux  éf[uations, 

y^  —  ^pw  =  a,  xy  —  (fo,  —p}y  -^py,  =  o. 
Si  l'on  multiplie  tous  les  termes  de  la  dernière  par  y,  et  si  l'on  remplace 
y*  par  apx,  on  aune  nouvelle  parabole  !c'  —  {a,  — p)ic  — — =o;  en 
ajoutant  membre  à  membre  les  équations  des  deux  paraboles,  on  ob- 
tient le  cercle  œ'  +  j/^  —  (Xj  +p)x  —  ~  =  o.  Les  points  où  ce  cercle 
«oupe  la  parabole  proposée  sont  les  pieds  des  normales  (n"  3o6). 

407.  EïEMPLE  II,  Résoudre  l'équation  numérique  x^  —  X —  •}  =  o. 
Au  moyen  d'une  éclielle 
Lien  faite,  construisons 
la  parabole  x'  =  y;  dé- 
crivons le  cercle  dont  le 
centre  C  a  pour  coor- 


"7 


\  et  qui  passe  à  l'origine  ; 

I  ce  cercle  coupe  la  para- 

■ bole  en  un  seul  point  M  ; 

/  donc  l'équation  propo- 

\_^  ,'  sée   n'a  qu'une   racine 

"--■. -'''  réelle,  l'abscisse  OP  du 

j,.     ^g,  pointM(fig.26i}.Enme- 

surant  cette    longueur 
su  moyeu  de  l'écbellc  employée,  on  trouve  w  ~  3,03, 

EïEiipiB  liï.  Résoudre  l'équation  x^  —  5x+  1=0.  Décrivons  le  cercla 
dont  le  centre  G  a  pour  coordonnées  a  =  —  ' ,  6  =  5,  el  qui  passe  par 
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rorlgÎDQ*.  ce  cercle  coupe  !a  parabol( 


trois  pointa  ;  oa  en  conctnt 
que  l'équation  a  ses 
trois  racines  réelles  ;  ea 
mesurant  les  abscisses, 
on  trouve  que  les  deus 
racioes  positives  sont 
o,  20  et  3,  i3. 

408.  Exemple  IV. 
Considérons  l'équation 
transcendante 

a;tangi=  i. 
Cette  équation  résulte 
de  r élimination  de  y  en- 
li'e  les  deux  équations 
j/==  taoga;,  œy  :=  i, 
La  première  représents 
infinité  de  branches  égales  qui  ont  des 
i  l'axe  des  œ;  la  seconde  une  hyperbole 
équilatère  (fig.  262).  II  ost  évident  que  la  branche  de  droite  do  l'hyper- 
bole rencontre  au  moins  une  fois  chacune  des  branches  OA,  B'A', ...  de 
la  courbe  transcendante;  d'ailleurs  il  n'y  a  sur  chaque  branche  qu'un 
seul  point  de  rencontre,  car,  lorsque  œ  varie,  les  ordonnée^  dos  deux 
courbes  varient  ea  senscontraires  ;  si  ces  ordonnées  sont  égalespour  une 
certaine  valeur  de  a;,  elles  sont  nécessairement  inégales  pour  toute  va- 
leur dirtéroate.  Les  racines  de  l'équation  sont  deux  à  doux  égales  et  de 
signes  cnnlrairos;  il  y  a  une  première  racine  positive  comprise  entre 

o  et  -,  une  secoade  entre  net — ,  une  troisième  entre  ait  et — ,  etc., .,.; 

le  nombre  des  racines  est  infini.  En  appelant  x„  la  n"""  racine,  la  diffé- 
rence entre  x  et  [n  —  i)it  est  très-petite  lorsque  11  est  très-grand,  La 
courbe  donne,  pour  valeur  de  la  première  racine,  i 


i  courbe  composée  d'ur 
asymptotes  perpendiculaire 


s  î/=;tang  (^^^i»).  y=». 


et,  en  posant -  —  »  =  «',  SJ  =  tangic',  y= œ',  l'hyperbole  serait 

remplacée  par  une  ligue  droite. 

409.  Remarques.  Les  procédés  graphiques  que  nous  ve- 
nons d'indiquer  ne  donnent  pas  les  valeurs  des  inconnues  avec 
une  bien  grande  précision  ;  on  ne  doit  pas  espérer  une  approxi- 
mation plus  grande  qu'un  centième  de  la  racine. 

On  se  sort  quelquefois  de  deux  courbes  tracées  grossière- 
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ment  pour  déterminer  le  nombre  des  racines  réelles  d'une 
équations.  Or,  tant  que  l'on  n'a  pas  étudié  avec  soin  la  torreia 
des  deux  courbes,  on  ne  peuf  déduira  aucune  conclusions  ri- 
goureuse de  cette  consiruction.  En  général,  la  discussion  des 
courbes  et  la  détermination  de  leurs  points  de  rencontre  pré- 
sentent les  mêmes  difficultés  que  la  question  proposée. 


y  Google 


NOTIONS  SUR  LES  COURBES  UNICURSALES. 


CHAPITRE  VU 
iVotions  stii*  les  courbes  iinIcHrsales. 

On  a  vu  (page  3i6)  quelles  facilités  se  presenxent  pour 
l'étude  d'une  courbe  lorsque  les  coordonnées  d'un  de  sea 
points  peuvent  s'exprimer  commodément  en  fonction  d'un 
paramètre.  A  ce  point  de  vue,  les  courbes  algébriques  les 
plus  simples  sont  celles  dont  les  coordonnées  peuvent  s'ex- 
primer en  fonction  rationnelle  d'un  paramètre.  Ces  courbes 
particulières  ont  été  nommées  unicursahs. 

La  théorie  des  courbes  unieursales  a  été  fondée  par  C/iasles 
et  Ckbsch.  Les  résultats  que  nous  indiquons  sont  empruntés 
pour  la  plupart  aus  Mémoires  de  Clebsch  (Journal  de  Crelle, 
t.  LXIV  et  LXXIII)  et  aux  leçons  de  géométrie  de  Clebscfi 
publiées  par  Lindemann. 

I.  Une  courbe  d'ordre  m  avec  un  point  multiple  d'ordre  m  —  i 
est  unicursale. 

En  effet,  si  l'on  prend  le  point  multiple  pour  origine,  l'équa- 
tion de  la  courbe  devient  (g  354) 

où  <fm-,  et  9m  désignent  des  polynômes  homogènes  en  a;  et  y 
des  degrés  m  et  m  —  i .  Une  droite  variable 

y  =  tx, 
passant  par  l'origine,  coupe  la  courbe  en  m  —  i  points  con- 
fondus avec  l'origine  et  en  un  seul  point  variable  M  dont  les 
coordonnées  sont  données  par  les  équations 

<■'         "-     ?..(., 0    '  »"      ,.(.,0  • 

c'est-à-dire  sont  des  fonctions  rationnelles  du  paramètre  (,  de 
degré  m,  avec  le  même  dénominateur.  A  chaque  valeur  de  i 
répond  sur  la  courbe  un  seul  point,  et  inversement  à  chaque 
liointM  de  lacouvhù  distinct  du  point  multiple  x-=o,  y  =  o  ré- 
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poad  une  seule  valeur  de  (,  (i=-,  égale  un  coefficient  angu- 
laire de  la  droite  OM  ;  quant  au  point  multiple  a:  =  o,  y=^o, 
oa  l'obtient  pour  m  —  i  valeurs  de  t,  racines  de  l'équation 

On  peut  encore  dire  que,  si  a:  et  !/  sont  les  coordonnées- 
d'un  point  de  la  courbe  distinct  du  point  multiple,  les  équa- 
tions (i)  de  degré  m  eu  ï  ont  une  seule  racine  commune  (==:-, 

etsia;  =  o,  y  =  o,  ces  équations  ont  m  —  i  racines  communes 
données  par  l'équation  tp^.,  (i,  ();=o. 

Dans  cette  catégorie  de  courbes  unicursalcs  rentrent:  les 
coniques  (m  :=  3)  ;  les  courbes  du  troisième  ordre  avec  un  poiut 
de  rebrousseraent  ou  un  point  double  (m  :=  5),  par  exemple 
la  cissoïde  et  la  strophoïde  ;  puis  les  courbes  du  quatrième 
ordre  avec  un  point  triple,  par  exemple  la  courbe  construite 
à  la  page  389  ...  etc..  Nous  verrons  plus  loin  qu'il  existe 
d'autres  courbes  unicursales  du  quatrième  ordre,  à  savoir 
des  courbes  ayant  trois  points  singuliers,  doubles  ou  de  re- 
broussement. 

II.    COURBES  U>1ICURSALES  DU  TROISIÈME   ORDRE. 

Soit 

Ax^  +  Bxy  -f-  Cy^  +  D^''  -(-  E^^  -\-  Vxif  +  Gy'  =  0 
l'équation  d'une  courbe  du  troisièrae  ordre  ajantun  point  siu- 
gulier  àl'origine.  Si  l'on  fait  y  =  tx^  on  obtient,  pour  les  coor- 
données d'un  point  M  de  la  courbe,  les  expressions  suivantes 
«-v         ^      A  +  Bf  +  Ct'  __      <(A4-B<  +  C;'l 

^■-^      ""  9(0  '    ^~  fil) 

oti  9  (()  =  D  +  Et+Fi'  +  GiK 

Les  valeurs  de  t,  correspondant  au  point  singulier  situé  i 
l'origine,  sont  racines  de  l'équation  du  second  degré 

A4-B(-i-C(^  =  o 
qui  donne  les  coefficients  angulaires  des  tangentes  à  l'ori- 
gine ;  le  point  singulier  sera  tin  point  double  ou  un  point  d& 
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rèbroussement  suivant  que  ces  racines  seront  inégales  ou 
égales  (n»  354). 

COURBE  DO  TROISIÈME  OKDRE   AVEC   UN  REBROUSSEMENT 


soit  a  leur  valeur 


a)' 


Prenons  s 


Supposons  d'abord  ces  racines  éj 
commune;  on  aura 

A  +  B(  +  G(=  =  C((-a)» 
d'où 

—  G{t-ay  ~Ci(t 

courbe  trois  points  correspondant  aux  va- 
leurs ï|,  Itf  fg  du  paramètre  et  cher- 
chons quelle  est  la  condition  néces- 
saire et  suffisante  pour  que  ces  points 
soient  en  ligne  droite. 

Soit        ux-{-v>/-}~w  =  o 
l'équation  d'une  droite  ne  passant 
pas  par  le  point  de  rèbroussement. 
Les  valeurs  1^,1%,  t^  du  paramètre  (, 
*       ■  correspondant  aux  points  d'intersec- 

tion de  cette  droite  avec  la  courbe,  sont  racines  de  l'équation 
du  troisième  degré  obtenue  en  remplaçant,  dans  l'équation 
de  la  droite,  x  ut  y  par  leurs  expressions  (3),  Après  cette 
substitution,  le  trinôme  ux-\-vy-\-w  devient  une  fonction  ra- 
tionnelle en  (  dont  le  dénominateur  est  9  (/)  et  dont  le  numé 
rateur  s'annule  pour  les  valeurs  (,,  t^,  t^  de  (.  On  a  donc 
identiquement,  après  la  substitution, 

_K(<-<,)(;-M  ('-'.) 


UX-\-V>J-\-'H 


?w 


E  étant  une  constante  qui  dépend  de  m,  v,  w.  En  prenant  les 
dérivées  des  deux  membres  de  cette  identité  par  rapport  à  (, 
nous  aurons  une  autre  identité 


\-vy.- 


K(<-f,)(t-;.)(i-Mr 
?M  L' 


Dans  cette  dernière  identité 


1  (,  remplaçons  (  par  la  va- 
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leur  ï=  a  qui  correspond  au  point  de  rebroussement.  Commet 

pour  cette  valeur,  x\  et  y\  s'annulent  et  que  le  facteur 

(«-<,)  («-I.)  (a -1,) 
n'est  pas  nul,  la  sécante  ne  passant  pas  par  le  point  de  rebrous- 
sement, il  vient 

Cotte  relation  étant  indépendante  de  «,  u,  m>  a  lieu  nécessai' 
rement  entre  les  paramètres  i,,  (s,  (,  de  trois  pointa  en  ligne 
droite.  Réciproquement,  si  cette  relation  est  satisfaite,  le8 
trois  points  correspondants  sont  en  ligne  droite,  car  en  ap- 
pelant tj  le  paramètre  du  point  qui  est  en  ligne  droite  avec 
les  deux  premiers,  l'on  a 

^"itt; + ^:r7;  +  ^^  "^  ^}  ' 

d'où,  par  comparaison  avec  (4),  ',  =  t^. 

Point  d'in/lexion.  Une  tangente  d'inflexion  coupe  la  courbe 
en  trois  points  confondus  avec  le  point  de  contact  ;  si  donc 
on  appelle  9  le  paramètre  d'un  point  d'inflexion,  on  aura, 
d'après  la  formule  (4)  dans  laquelle  on  fait  (,  ^  (a  ^  ti  =6, 

a— e      fia)' 
Il  y  a  donc  un  seul  point  d'inflexion. 
Points  sw  une  conique.  Une  conique  ayant  pour  équation 
/(a;,  y)  =  as:' +  par^r  +  TS'°  +  S^  +  «y  +  ■'■' =  o 
et  ne  passant  pas  par  le  point  de  rebroussement,  coupe  la 
courbe  en  six  points  dont  les  paramètres  t, ,  (j,  (,,  ij,  t^,  i^  sont 
racines  de  l'équation  du  sixième  degré  obtenue  en  remplaçant, 
dans  l'équation  de  la  conique,  aret i/par  leurs  expressions  (5). 
Après  cette  substitution,  f(x,  y)  devient  une  fraction  ration- 
nelle du  sixième  degré  en  t  ayant  pour  dénominateur  ç'(i)  et, 
pour  numérateur,  un  polynôrao  s'annulant  pour  les  valeurs 
'ii  'st  ^8'  '*>  '»>  h  ^^  '-  Oii  ^ii  conclut  l'identité 

,,,  ■,,_H('-'.)  ('-'.)■■■('-'.! 


y  Google 


NOTIONS  SUR  LES  COURBIÎS  UNICURSALES.  489 
OÙ  H  est  une  constante  indépendants  de  t;  puis,  en  prônant 
les  dérivées  des  deux  membres  par  rapport  à  (,  la  nouvelle 
identité 

et  en  faisant,  dans  cette  dernière  identité,  (=a,  on  a 

<')d:7;+^+«-i.+.^+dT.+«-^.=TW' 

condition  nécessaire  pour  qtte  les  six  points  correspondant  à 
ces  six  valeurs  de  t  soient  sur  une  conique.  On  voit,  comme 
plus  haut,  que  cette  condition  est  suffisante. 

Ces  considérations  s'appliquent  en  particulier  à  la  podaire 
ou  à  la  courbe  inverse  d'une  parabole,  par  rapport  à  un  point 
de  la  parabole. 

COURBES   DD   TROISJÈME   ORDRE   AVEC   UN   POINT  DOUBLE 

Appelons  a  et  ô  les  racines  de  l'équation 
A  +  B(  +  C('  =  o 
qui  donne  les  coefficients  angulaires  des  tangentes  au  point 
singulier  (page  ^o\)\  si  ces  racines  sont  imaginaires,  le  point 
double  est  isolé.  Les  expressions  des   coordonnéos  x  et  y 
d'un  point  de  la  courbe  sont 

iR^ ~C{t~u){t~b)  -C,.{t-a){t~h) 

■  ?W  '    ^~  ?(0 

Cherclions  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que 
les  trois  points  correspondant  aux  valeurs  („  (a,  r,  du  para- 
mètre soient  en  ligne  droite.  Soit  ux-\-vy-\-v)  le  premier 
membre  de  l'équation  d'une  droite  ne  passant  pas  par  le  point 
double;  si  l'on  y  remplace  a;  et  y  par  leurs  expressions  en  (, 
ce  premier  membre  devient  une  fraction  rationnelle  dont  le 
dénominateur  est  ç(()  et  dont  le  numérateur  s'annule  pour 
les  valeurs  i^,  (a,  'a  de  t.  On  a  donc  identiquement  après  cette 
substitution 

^.+.,+..^K(.-,,)(,-,.)(,-,.), 
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Remplaçoos  successivement,  dans  cette  identité,  t  par  lea 
valeurs  o  et  ô  correspondant  au  poiot  double;  comme  ar  et  y 
s'annulent  pour  l'une  et  l'autre  de  ces  deux  valeurs/ il  vient 

_  Ii(»~<,)(a-I.)(— '.) 

t(») 

_K{b  —  l,)(b  —  l,){b  —  t,) 

t(») 

d'où  en  divisant  membre  à  membre 

(a-t,)(a-,.)(a-,.)_T(.) 
m  (»-'.](»-'.)(«-'.)      ?C») 

Telle  est  la  condition  nécessaire  pour  que  trois  points  soient 
en  ligne  droite  sur  la  courbe  ;  on  naontre  comme  à  la  page  4;  i , 
qu'elle  est  suffisante. 

Si  le  point  double  est  réel  (podaire  d'une  parabole  par  rap- 
port à  un  point  extérieur,  courbe  inverse  d'une  hyperbole 
par  rapport  à  un  point  de  la  courbe)  les  constantes  a,  b,  9  (a), 
!p  (6)  qui  figurent  dans  la  relation  (7)  sont  réelles.  Si  le  point 
double  est  isolé  (podaire  d'une  parabole  par  rapport  à  un 
point  intérieur,  courbe  inverse  d'une  ellipse  par  rapport  à 
un  point  de  la  courbe)  les  constantes  a  et  è  d'une  part,  ç  {a) 
et  ç(*)  d'autre  part  sont  imaginaires  conjuguées.  On  peut 
alors  remplacer  la  relation  (7)  par  une  autre  qui  ne  contient 
que  des  éléments  réels.  Supposons  pour  cela 

a^=p-\-iq    ,    b  =  p  —  iq    ,    i^  =  cos  iX-{-  ism  aX 

a  (a) 
s\  désignant  l'argument  de  la  quantité  constante  ^^tt  ,  dont  le 
9  W 

module  est  1,  puisque  tp  (a)  et<p(ô)  sont  imaginaires  conjugués. 

Posons 

»  —  (         ,  a  —  (     cosT  +  îsinT  ... 

=  cote  T     , = — -  ■■  ^=  cos  2T  +  (  sin  at ; 

g  è  —  l      cost  —  isinz  ' 

à  chaque  valeur  de  t  répond  une  valeur  de  (;  à  chaque 
valeur  de  t  répondent  une  inanité  de  valeurs  de  r  différant 
les  unes  des  antres  par  des  multiples  de  tt.  Appelons  T,,T:a,-Cj, 
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trois  valeurs  de  -c  correspondant  aux  paramètres  (,,  (|,  i,  de 
trois  points  en  ligne  droite;  la  relation  (7)  nous  donnera 
cos  2  (t,  -|-Tj4"i3)  +  isîn  a  ('^1  +'ïs  +  T3)  =  cos  aX  +  î'sin  2I, 
d'où 

k  désignant  un  entier  quelconque. 

En  faisant,  dans  ces  formules  {^)  et  (8),  (,  =  (^  =  (3  =  (  ou 
T,  ;=  Tj  :=  Tj  =  T ,  on  trouve  les  valeurs  des  paramètres  (  ou  t 
correspondant  aux  points  d'inflexion.  On  démontrera  facile- 
ment que  : 

Il  y  a  trois  points  d'inflexion;  ces  points  sont  en  ligne  droite.  Si 
a  et  h  sont  réels,  un  seul  de  ces  points  est  réel;  si  a  eî  b  sont  ima- 
ginaires, les  trois  points  d'inflexion  sont  réels. 

La  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  six  points 
de  la  courbe  soient  sur  une  conique  peut  s'écrire  de  même 

(a-f.)(ci-^,)(a-g  (o  — fJ(ft-iJ(a-0 ^ r^-,9 
(i  _  (,)  (b  ~  t^)  {b  -  (3)  (*  - 1,)  {b  - 1,)  (b  - 1,)      [o  (b)}  ' 

ou,  si  a  et  é  sont  imaginaires, 

III.  Les  courbes  que  nous  venons  d'étudier  sont  les  seules 
courbes  unicu)-sa(es  du  troisième  ordre.  En  effet,  soient 

R(0  '  ^  R{t) 
(es  expressions  des  coordonnées  d'un  poînt  d'une  courbe, 
P(0  )  Q(()  I  K,(()  désignant  des  polynômes  du  troisième 
degré  en  (  n'ayant  pas  de  diviseur  commun.  A  chaque  valeur 
de  l  répond  un  seul  point  de  la  courbe;  supposons  que  réci- 
proquement, sauf  pour  certains  points  spéciaux  en  nombre  fini, 
à  chaque  point  {x,  y)  de  cette  courbe  réponde  une  seule  valeur 
de  ;.  Cela  revient  à  dire  que  les  équations 

>"'  K(0      K(f)    '    R(0      R(I') 

n'admettent  qu'un  nombre  fini  de  solutions  dans  lesquelles  ( 


(9) 
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est  différent  de  i',  ou  encore  qu'il  n'y  a  qu'un  nombre  fini  de 

valeurs  de  a;  et  y  pour  lesquelles  les  équations  en  t 

(9)  ^R(0-P(0  =  f     .    y-R(t)^Qit)  =  o 

ont  deux  racines  communes.  Alors  la  courbe  définie  par  les 

équations  (g)  est  du  troisième  ordre  et  a  un  point  singulier; 

les  équations  (9)  ont  deux  racines  communes  lorsque  le  point 

(x,  y)  coïncide  avec  ce  point  singulier. 

D'abord  la  courbe  est  du  troisième  ordre,  car  en  cherchant 
les  valeurs  du  paramètre  correspondant  aux  points  d'inter- 
section de  la  courbe  avec  une  droite,  on  trouve  une  équation 
du  troisième  degré.  Ensuite,  l'équation  de  la  tangente  au 
point  de  paramètre  t  est  (n''34i) 

c'est-à-dire,  d'après  les  expressions  de  a:  et  y  en  t, 

S  (RQ'  -  QR')  +  Y(PR,'  ■-  RP')  +  QP'  ~  PQ'  =  o. 

Dans  les  combinaisons  telles  que  RQ'  —  QR'  le  terme  en  l' 
disparait  et  l'équation  de  la  tangente  contient  t  au  quatrième 
degré  au  plus.  Si  donc  on  cherche  les  valeurs  de  (  correspon- 
dant aux  points  de  contact  des  tangentes  menées  d'un  point 
à  la  courbe,  on  trouve  pour  (  gualre  valeurs  au  plus.  La  courbe 
considérée  est  donc  de  quatrième  classe  au  plus  :  elle  a  un 
point  singulier,  car  une  courbe  de  troisième  ordre  sans  point 
singulier  est  de  sixième  classe. 

IV.  Pour  les  courbes  du  quatrième  ordre,  on  a  la  proposi- 
tion suivante. 

Une  courbe  du  quatrième  ordre  avec  trois  points  singuliers 
(doubles  ou  de  rebroussement)  est  unicursale.  Soient  A,  B,  G 
les  points  singuliers  et  D  un  point  fixe  pris  sur  la  courbe. 
Une  conique  variable 

S  +  fS.  =0, 
passant  par  les  quatre  points  ABGD,  coupe  la  courbe  en  huit 
points,  dont  sept  sont  fixes,  à  savoir  deux  confondus  en  A, 
deux  en  B,  deux  en  C  et  un  en  t).  L'équation  du  huitième 
degré  qui  donne  les  abscisses  des  points  d'intersection  do  la 
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coriii|ije  et  de  la  courbe  a  donc  sept  racines  fixes  indépen- 
dantes de./;  on  pourra  supprimer  ces  racines  par  la  division 
et  il  restera  une  équation  du  premier  degré  on  x  donnant  x  en 
fonction  rationnelle  do  (.  On  obtiendra  de  même  y  en  fonction 
rationneîle  de  t.  A  chaque  point  de  !a  courbe  autre  quo  les 
points  A,  B,  G  répond  une  valeur  du  paramètre  (  donnée  par 
l'équation 

aux  points  doubles  répondent  deux  -valeurs  du  paramètre 
qui  deviennent  égales  quand  le  point  double  devient  un  re- 
brousseraent. 

Dans  cette  catégorio  de  courbes  rentrent  la  lemniscate, 
rhypoeycloïdo  à  trois  rebroussementSj  les  podaires  ou  les 
inverses  d'ellipses  et  d'hyperboles  par  rapport  à  un  point 
non  situé  sur  ces  courbes. 

On  démontre  que,  réciproquement,  toute  courbe  unicursale 
du  quatrième  ordre  a  un  point  triple  ou  trois  points  singu- 
liers (doubles  ou  de  rebroussement). 

V.  Gomme  une  courbe  du  troisième  ordre  ne  peut  avoir  deux 
points  singuliers  et  une  courbe  du  quatrièmo  quatre,  les 
courbes  unicursales  de  ces  ordres  sont  celles  qui  ont  le  nombre 
maximum  de  points  singuliers.  C'est  là  un  fait  général  qui  a 
lieu  pour  les  courbes  unicursales  de  tous  les  degrés.  On 
démontre  en  effet,  que  : 

Une  courbe  unicursale  d'ordre  n  qui  n'a  d'autres  points 
singuliers  quo  des  points  doubles  ou  de  rebroussement  en  a 

——- — — -;  et  réciproquement,  une  courbe  d'ordre  n  avec 


curaale. 
Ce  nombre  ' -■  est  le  nombre  maximum  de  points 


singuliers  que  peut  posséder  une  courbe  d'ordre  n  sans  se 
décomposer. 
Si  l'on  donne  les  expressions  des  coordonnées  d'un  point 
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d'une  courbe  unicursale  en  fonction  rationcelle  d'un  paramètre 

(il)  x=^{t)    ,    y  =  i/{t), 

les  valeurs  de  t  correspondant  aux  points  singuliers  s'obtien 

dront  en  cherchant  les  solutions  communes  aux  deux  équations 

?{0  =  ?(O    .     'l'(0  =  f(0 
dans  lesquelles  (  est  différent  de  t*. 

On  peut  encore  remarquer  que  l'on  obtient  l'équation  de  la 
courbe  en  éliminant  (  entre  les  équations  (i  i),  c'est-à-dire  en 
exprimant  que  ces  équations  ont  une  racine  commune  en  (. 
Si  le  point  {x,  y)  est  un  point  ordinaire  de  la  courbe,  les  équa- 
tions (il)  n'ont  qu'une  racine  commune;  si  le  point  (x,  y)  coïn- 
cide avec  un  point  singulier,  elles  ont  deux  ou  plusieurs 
racines  communes  qui  sont  les  valeurs  de  t  correspondant  au 
point  singulier.  On  trouve  donc  les  points  singuliers  eu 
cherchant  les  positions  du  point  {x,  y)  pour  lesquelles  les 
équations  (ii)  en  t  ont  deux  ou  plusieurs  racines  communes. 

EXERCICES 

1  S  r  uQe  ourbe  di  tr  se  e  rdre  avec  un  p  nt  de  rebrousse 
m  nf  on  pr  ad  un  po  nt  M  La  tangente  en  M  coupe  la  couibe  e  un 
po  ut  M  la  tangente  en  M  lu  oupo  en  M,  la  ta  g  nfe  en  M,  la 
coup  en  Mj  elc  Den  oatrer  que  le  n  ™  po  at  ¥„  a  ollenu  tend 
quant  n  augn  ente  indéfn  nent     ers  le  po  nt  de  reb  ou  son  ent 

Du  po  nt  M  on  peut  aer  une  ta  geate  a  ia  courbe  so  t  M  son 
po  at  de  contact  du  po  nt  M  on  peut  lui  me  r  une  no  lie  tin 
génie  so  t  M  son  po  at  de  contact  etc  Démontrer  que  le  n  °" 
point  M     a  ns  obte  u  tend  ^  is  le  po  nt  d  ntl  x  on 

a  Sur  une  courbe  du  Iro  k  e  orlre  a\e  un  pont  doulle  on 
prend  un  po  nt  M  La  ta  geate  en  AI  coupe  la  ou  be  en  M  la  la  i 
geat  en  M  la  coupe  ea  Mj  etc  soit  M„  le  n*°"  po  at  a  nsi 
obtenu 

S  les  langenlea  au  po  nt  double  sont  réelîes  le  po  nt  M  tend 
quand  n  augmente   adéfa  n  eaf   vers  le  po  nt  double 

Si  ces  tan^jcntes  sont  mag  na  res  1  pe  t  arr  er  que  la  po  t  M 
c  ncjde  avec  le  \.o  nt  de  dépa  t  M  L  on  aura  alors  un  poljgone  d  * 
coté  dont  les  sou  meta  sont  lur  iî  courbe  et  les  eôt  s  tanoC  ts  à  K 
courbe  fluelles  po  lions  faut  I  donner  au  po  t  M  pour  qu  1  n  so  t 
a  ns  î  Exam  ner  en  part  ul  er  les  cas  de  »  o  l\  b  (Durège  U  U 
^     lUi   T.  sler  Binl) 
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3.  D'un  point  d'inHoxion  I,  d'uDe  courbe  du  troisième  ordre  à  point 
double,  on  peut  mener  à  celte  courbe  une  tangente  IT  ayant  son  point 
àe  contact  en  T.  Démontrer  que  les  droites  joignant  les  deux  points 
I  et  T  au  point  double  sont  conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux 
tangentes  au  point  double. 

4.  Les  ooordonttées  d'un  point  de  l'ellipse  —  +  7â  ~  '  ~  "  peuvent 

s'exprimer  en  fonction  d'un  angle  ?  par  les  formules  j:  =  a  cos  ip , 
1/  =  fi  sin  ç.  Démontrer  que  la  condition  nécessaire  est  suffisante  pour 
que  quatre  points  de  l'ellipse  correspondant  aux  valeurs  pi,  pi,  çj,  9^ 
de  f  soient  sur  un  même  cercle  est 

Çi  -r  9ï  +  çj  +  Çf  ^=  afet. 

Par  un  point  M  pria  sur  l'ellipse  passent  trois  cercles  osculateurs  à 
l'ellipse  (sans  compter  celui  qui  a  son  point  de  contact  en  H);  prou 
ver  que  les  points  de  contact  de  ces  (rois  cercles  sont  sur  un  cercle 
passant  par  M. 

Au  point  M  on  mène  le  cercle  osculateur  à  l'ellipse;  soit  M,  le  point 
où  ce  cercle  va  couper  la  courbe;  le  cercle  osculatour  en  Mj  coupe 
l'ellipse  en  M,;  etc...  Quelle  doit  Être  ia  position  du  point  M  pour  que 
le  point  M„  obtenu  en  répétant  «fois  la  construction  coïncide  avee  M? 
On  examinera  les  cas  particuliers  de  n  ^=  t,  2,  3,  4>  5. 

5.  On  donne  une  ellipse  et  un  point  P  dans  son  plan.  1°)  Trouver 
le  nombre  des  cercles  osculateurs  à  l'ellipse  tels  que  chacune  des 
cordes  communes  à  l'ellrpse  et  à  ces  différents  cerclas  passe  par  le 
point.  2°)  Trouver,  pour  chaque  position  du  point  P,  combien  de  ces 
cercles  osculateurs  sont  réels,  3°)  Démontrer  que  les  points  de  contact 
de  ces  cercles  osculateurs  â  l'ellipso  sont  sur  un  cercle  G.  /\°)  Trouver 
l'enveloppe  B  de  ces  cercles  quand  le  point  P  décrit  l'ellipse.  5°)  La 
courbe  B  peut  être  considérée  comme  l'enveloppe  d'une  série  de 
cercles  qui  coupent  à  angle  droit  un  cercle  fixe  et  dont  les  centres  sont 
sur  une  conique;  chercher  de  combien  de  manières  différentes  la 
courbe  E  est  susceptible  de  cette  génération.  {Agrégation  i8Sa.) 

6.  Exprimer  les  coordonnées  d'un  point  d'une  hyperbole  en  fonction 
rationnelle  d'un  paramètre  t.  Quelle  relation  y  a-t-Jl  ectre  les  para- 
mètres t,,t,,t,,t^,  do  quatre  points  situés  sur  un  cercle?  Combien 
peut-on  mener  par  un  point  de  ï'fayperbole  de  cercles  osculateurs  réels 
à  cette  courbe?  Le  cercle  osculateur  en  un  point  M  coupe  l'hyperbole 
en  M„  le  cercle  osculateur  en  M,  la  coupe  en  Mj,  etc.;  que  devient 
le  k'*""  point  M„  ainsi  obtenu,  quand  n  augmente  îndéDnimentî 

7.  Considérons  une  conique  G  dont  les  coordonnées  sont  exprimées 
en  fonclion  rationnelle  d'un  paramètre  t  de  telle  façon  qu'à  chaque 
point  de  la  courbe  corresponde  une  seule  valeur  de  t,  et  soient  A  et  B 
deux  points  fixes  non  situés  avee  la  conique  G.  Démontrer  que  la 
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condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  quatre  points  t^,  tt,  f,,  (, 
de  ia  conique  G  soient  situés  sur  une  conique  passant  par  A  et  B  esc 
de  ]a  forme 

(t.-<L)(l,-a]{l,-a)it,-a)  _ 

a  et  b  désignant  les  valeurs  de  *  correspondant  aux  dcus  points  où 
la  droite  AB  coupe  la  conique  G.  Comment  faut-il  modifier  cette  rela- 
tion quand  la  droite  ÂB  est  tangente  à  G  ï 

8.  Soit  une  courbe  unicursale  du  quatrième  ordre  avec  un  point 
triple  à  tangentes  distinctes  :  exprimons  ses  coordonnées  a;  et  ^  en 
fonction  rationnelle  d'un  paramétre  t  et  appelons  o,  b,  c  les  trois 
valeurs  de  l  qui  donnent  le  point  triple.  Démontrer  que  les  conditions 
nécessaires  et  suffisantes  pour  que  quatre  points  t^,  (j ,  ((  ,  (j  situés 
sur  la  courbe  soient  en  ligne  droite  sont  : 

(fi  -  a)  (t,  -  a)  ((,  -  a)  {t,  -  a)  _  9  [tfj 

{h  ~  b)  (f,  -  b)  [t,  -  b)  (t,  -  ^)  _  f  [b] 

(t,-c)(h-c){k-c){h-c)       î(c}' 

(  (()  désignant  le  dénominateur  commun  des  expressions  de  x  et  y. 

En  conclure  le  nombre  des  points  d'inflexion  et  des  tangentes  doubles 

de  la  courbe. 

Gomment  fautril  modifier  les  relations  précédentes  quand  deux  ou 
trois  des  tangentes  au  point  triple  viennent  à  coïncider  î 

On  appliquera  les  formules  obtenues  à.  la  courbe  construite  au 
N°  342;  et  aux  courbes  ayant  pour  équations 

(a;!  +  y!)>  —  a[x  —  yfy  =  o 

(œ» -h  j/=)3  —  dj»  =0. 
9.  Soit  une  courbe  unicursale  du  quatrième  ordre  ayant  trois  points 
doubles  correspondant,  le  premier  aux  valeurs  i  =  a  ,  i  ;=  &  du  para- 
mètre, Je  second  aux  valeurs  a',b',  le  troisième  aux  valeurs  a",b". 
Démontrer  que  les  conditions  nécessaires  et  suffisantes  pour  que 
quatre  points  (1 ,  tt,  tf,  (,  soient  en  ligne  droite  sont  de  la  forme 


Ci- 

-»)(!.- 

»  )  (f. 

-*)((.-») 

(f,- 

-»-)«.- 

»')  (1. 

-«■)((.-•■) 

(1,- 

-»■)('.- 

&')  ((s 

-S'Ift-S-) 

«.- 

-  «")  «.  - 

»■)  Ih 

-•■)(<.-«■) 

(ti-nih-bnit^-b^ih-b")' 

Équations  qui  se  réduisent  à  deux. 
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En  conclufo  le  nombre  des  points  d'inSexion  et  des  tangentes  dou- 
bles de  la  courbe. 

Comment  faut-il  modifier  les  conditions  et  les  conclusions  quand 
un,  deux  ou  les  trois  points  doubles  deviennent  des  points  de  rebrous- 
sement  î 

Appliquer  ces  formules  à  ia  lemaiscate  (n'BÔg,  s"),  à  l'bypocycloïde, 
à  trois  rebrou ssements  (courbe  engendrée  par  un  point  d'une  ciroon- 
férenco  roulant  dans  une  circonférence  de  rayon  triple). 

lo).  On  mène  à  une  parabole  donnée  deux  normales  interceptant 
entre  elles  une  portion  de  longueur  constante  de  l'axe  de  la  parabole. 
Lieu  de  leur  point  d'intersection.  {Concours  académique,  1873  ) 

:i).  On  circonscrit  à  un  triangle  deux  paraboles  dont  les  axes  font 
entre  eux  un  angle  constant;  lieu  du  quatrième  point  d'intersection 
de  ces  paraboles.  (École  Polytechnique,  1874.) 

12),  a  et  i  désignant  les  coordonnées  rectilignes  rectangulaires  d'un 
point  M,  quelle  est,  pour  chaque  position  de  ce  point,  la  nature  des 
racines  de  l'équation 

3i*  -1-  &aV>  —  mW  +  i^i  =  o. 

On  construira,  en  particulier,  le  lieu  des  positions  du  point  M  pour 
lesquelles  l'équation  admet  une  racine  double,  en  calculant  les  coor- 
données d'un  point  du  lieu  en  fonction  de  cette  racine.  (Ecole  Nor- 
male, i884-) 

i3).  D'un  point  M  d'une  lemniseate  on  peut  mener  quatre  tangentes 
h  cette  courbe  outre  celle  qui  touche  la  courbe  en  M.  Prouver  que  les 
quatre  points  de  contact  de  ces  tangentes  sont  sur  une  ligne  droite, 
et  chercher  l'enveloppe  de  cette  droite  quand  le  point  M  décrit  la 
lemniseate. 

i4).  L'enveloppe  des  normales  ù.  une  courbe  unlcursalo  est  une 
courbe  unieursaîe.  Quel  est  l'ordre  et  la  classe  de  cette  enveloppe  pour 
une  conique,  une  cubique  unieursaîe? 

i5).  L'un  des  foyers  d'une  conique  inscrite  à  un  triangle  donné 
décrivant  une  conique  donnée,  démontrer  que  l'autre  foyer  décrit  une 
courbe  unieursaîe  du  quatrième  ordre,  (Astor,  ïfouv.  Annales,  i885.} 

[6).  Une  droite  S  coupe  les  trois  côtés  d'un  triangle  ABC  en  trois 
points  P,Q,R  situés  respectivement  sur  les  côtés  BC,  CA,  AB.  On  prend 
le  conjugué  harmonique  P'  de  P  par  rapport  à  JSC,  Q'  de  Q  par  rap- 
port à  GA,  R'  de  R  par  rapport  à  AB;  les  trois  droites  AP',  BQ',  CR' 
se  coupent  en  un  point  M, 

Trouver  le  lieu  de  ce  point  : 

i')  Lorsque  la  droite  3  passe  par  un  point  fixe; 

9°)  Lorsque  cette  droite  enveloppe  une  conique. 
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GÉOMÉTRIE  DANS  L'ESPACE 


llYRE  Y 


CHAPITBE  PREMIER 

Des  coordonnées . 


On  détermine  la  position  d'un  point  dans  l'espace  au  moyen 
de  trou  quantitéa  que  l'on  nomme  les  coordonnées  du  point. 


COORDONNEES  RECTILIGNES. 

410.  Soient  XOY,  YOZ,  ZOX  (fig.  263)  trois  plans  fixes, 
qui  se  coupent  deux  à  deux  suivant  les  droites  X'X,  YY',  Z'Z; 
trois  plans  mobiles  MD,  ME, 
MF,  parallèles  à  ces  plans  fixes, 
déterminent  par  leur  intersec- 
tion un  point  M  de  l'espace  ;  la 
position  de  chaque  plan  mobile 
~x  est  donnée  par  le  segment  qu'il 
intercepte  sur  l'une  des  droites 
X'X.Y'Y,  Z'Z.  Les  trois  distances 
OD,  OE,   OF,  qui  déterminent 
Fig-  Î63.  la  position  des  plans  mobiles, 

distances  affectées  du  signe  +  ou  du  signe  — ,  suivant  qu'elles 
sont  portées  dans  les  directions  OX,  OY,  OZ,  ou  dans  les 
directions  opposées  OX',  OY',  OZ',  sont  les  trois  coordonnées 
rectilignes  du  point  M;  on  les  désigne  ordinairement  par 
les  lettres  x,  y,  z.  Par  leurs  rencontres  mutuelles,  les  trois 
plans  fixes  forment  huit  angles  trièdres,  et  l'on  obtient  tous 


y  Google 


DIÎS  CÛOBDON,NÉES.  ^<j& 

Im  points  de  l'espace  en  faisant  varier  les  coordonnées  x,  y,  z 
de  —  oo  à  +  oo. 

Les  plans  mobiles  forment  avec  les  plans  fixes  un  paralléîi- 
pipède  ayant  pour  arêtes  des  longueurs  égales  aux  valeurs 
absolues  des  coordonnées  du  point  M;  les  points  A,  B,  C  sont 
les  projections  du  point  M  sur  chacun  des  plans  fixes,  paral- 
lèlement à  l'intersection  des  deux  autres;  l'un  d'eux,  A  par 
exemple,  a  pour  coordonnées,  relativement  aux  axes  OY,  OZj 
deux  des  coordonnées  )/  et  s  du  point  M.  Les  points  D,  E,  F  sont 
les  projections  du  point  M  sur  chacun  des  trois  axes  OX,  OY, 
OZ,  parallèlement  au  plan  des  deux  autres  ;  de  sorte  que  les 
lettres  x,  y,  z  désignent  les  projections  du  rayon  OM  (parcouru 
de  0  en  M)  sur  les  axes  des  coordonnées,  pourvu  que  l'on 
r'igarde  les  projections  comme  positives  lorsqu'elles  sont 
comptées  sur  les  directions  OX,  OY,  OZ,  comme  négatives 
dans  le  cas  contraire. 

Ordinairement  les  trois  plans  fixes,  et,  par  suite,  les  trois 
axes,  sont  rectangulaires  deux  à  deux  ;  alors  le  parallélipipède 
est  rectangle,  et  les  projections  sont  orthogonales. 

COORDONNÉES  POJ-A-IRBS. 

411.  Soient  encore  trois  axes 
rectangulaires  OX,OY,  OZ  (fig.  263)  : 
la  position  du  point  M  est  détermi- 
née par  la  longueur  p  du  rayon 
vecteur  OM,  l'angle  0  que  fait  ce 
rayon  vecteur  avec  l'axe  OZ,  et 
enfin  l'angle  '!'  du  plan  ZOM  avec 
le  plan  fixe  ZOX.  Si  ON  est  la  pro- 
jection deOMsurleplanXOY,  l'an- 
Fig.  184.  gle  XON  mesure  l'angle  dièdre  ^■, 

on  le  compte  dans  un  sens  convenu,  par  exemple  en  tour- 
nant de  OX  vers  OY. 

REPRÉSENTATION  DES  SURFACES  PAR  DES  ÉQUATIONS. 

412.  Considérons  une  surface  quelconque  dans  l'espace. 
Par  un  point  0,  menons  trois  axes  fixes  OX,  OY,  OZ  (fig.  364); 
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dans  le  plan  XOY  prenons  un  point  P  arbitraire,  et,  par  ce 
point,  menons  une  parallèle  PM  à  l'axe  OZjusqu'àsa rencontre 
avec  !a  surface  au  point  M;  la 
longueur  de  l'ordonnée  FM  est 
parfaitement  déterminée.  Quand 
le  point  P  se  déplace  dans  le  plan 
XOY,  l'ordonnée  FM  varie  ;  mais 
puisque  le  point  F  se  déplaco 
d'une  manière  arbitraire  dans  le 
plan,  ses  coordonnées  x  et'j  sont 
deux  variables  indépendantes;  il 
en  résulte  que  l'ordonnée  z  d'un 
point  M  de  la  surface  est  une  fonction  des  deux  autres  coor- 
données X  et  y  considérées  comme  deux  variables  indépen- 
dantes. On  conçoit  que  l'on  puisse,  de  la  définition  géométri- 
que de  la  surface,  déduire  une  équation  entre  x,  y,  z,  servant 
à  définir  la  fonction  s  de  j;  et  de  y.  Cette  équation  s'appelle 
l'équation  de  ia  surface. 

413.  Supposons    réciproquement    que    l'on    donne    une 
équation  f  [x,  y,  s)  =  o  entre  trois  variables  ;  chaque  système 


de  valeurs  réelles  qui  satisfont  à  cette  équation  détermine  un 
point  de  l'espace;  l'ensemble  de  toutes  les  solutions  réelles 
constitue  un  système  de  points  qui  forme,  en  général,  une  sur- 
face. Enefi'et,  considérons  d'abord  le  cas  où  l'équation,  ne  ren- 
fermant qu  âne  seule  des  coordonnées,  a  par  exemple,  est  de 
la  forme  z^c.  Puisque  les  coordonnées  x  et  y  sont  arbitrai- 
res, par  un  point  P  quelconque  du  plan  XOY  on  mènera  une 
ordonnée  constante  PM  (fig.  a66)  :  le  Heu  des  points  M  est  évi- 
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demnient  un  plan  parallèle  au  plan  XOY.  Supposons  mainte- 
nant que  l'équation  renferme  deux  coordonnées,  x  et  jj  par 
exemple.  L'équation  f{x,  y)=^o,  dans  le  plan  XOY,  représente 
en  général  une  ligne  AB  (fig.  267).  Par  un  point  quelconque 
de  cette  ligne,  menons  une  parallèle  PM  à  l'axe  OZ  ;  puisque 
l'ordonnée  z,  qui  n'entre  pas  dans  l'équation,  est  arbitraire, 
les  coordonnées  do  tous  les  points  de  la  droite  PM  satisfont  à 
l'équation.  Donc  l'équation  f{x,y)  =  o  représente  dans  l'es- 
pace un  cylindre  parallèle  à  l'axe  OZ.  Il  peut  arriver  que  l'é- 
quation représente  dans  le  plan  un  ou  plusieurs  points  isolés  ; 
dans  co  cas,  elle  représentera  dans  l'espace  une  ou  plusieurs 
droites  parallèles  à  OZ. 
Considérons  enfin  une  équation  f{x,  y,  z)  z=o  entre  les  trois 
coordonnées.  Sur  l'axe  Z'Z  pre- 
nons un  point  arbitraire  c  déter- 
miné par  la  coordonnée  z  égale 
à  c,  et  menons  le  plan  ACB  paral- 
lèle au  plan  XOY  [fig.  a68)  ;  les 
coordonnées  a:  et  y  de  Ions  les 
points  du  lieu  situes  dans  co  plan 
doivent  satisfaire  à  l'équation 
f  [x,  )/,  c)  =:  o  ;  or  cette  équation 
représente  dans  le  plan  ACB  une 
F's-  ïsa.  ligne  AB.  Si  l'on  donne  à  ï  une 

valeur  c'  voisine  de  c,  on  aura  dans  le  plan  A'G'B'  une  seconde 
ligne  A'B'  qui  différera  très-peu  de  la  précédente.  En  général, 
quand  s  varie  d'une  manière  continue  entre  certaines  limites,  on 
a  une  série  continue  de  lignes,  lesquelles  forment- ,une  surface. 
Par  cette  méthode,  non-seulement  on  démontre  l'existence 
de  la  surface,  mais  encore  on  se  fait  une  idée  assez  exacte  de 
sa  forme,  à  l'aide  d'une  série  de  coupes  parallèles  que  l'on 
représente  par  leurs  projections  sur  l'un  des  plans  des  coor- 
données. 


BEPRÉSENTATION   DES  LIGNES. 

41-i.  Une  ligne  dans  l'espace  peut  être  regardée  comme 
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l'intersection  de  deux  surfaces  ;  on  représentera  donc  cette' 
ligne  par  un  système  de  deux  équations  simultanées 
(i)  f{x,y,z)  =  o,    fi{x,y,z)  =  <,. 

Le  système  (i)  peut  être  remplacé  par  une  infinité  d'autrea 
équivalents,  par  exemple,  par  le  suivant 
f=o,  f~kf,  =  c 
dans  lequel  k  désigne  une  constante  quelconque,  c'est-à-dire 
que  la  surface  / — kf,=o  passe,  quelle  que  soit  A,  par  la  ligne 
d'intersection  des  deux  premières.  Si,  entre  les  deux  équa- 
tions (i),  on  élimine  successivement  tj  et  x,  on  aura  deux 
équations 

qui  représentent  les  deux  cylindres  projetants  de  la  ligne  sur 
le  plan  des  xz  et  sur  celui  des  yz.  Ces  deux  cylindres,  par  leur 
intersection,  déterminent  la  ligne,  à  la  condition  de  combiner 
entre  eux  d'une  manière  convenable  les  points  des  deux 
courbes  planes,  projections  de  la  courbe  proposée.  En  effet, 
si  l'on  mène  un  plan  X'O'Y'  parallèle  au  plan  dps  xj/,  les 
traces  O'X',  O'Y' de  ce  plan  coupent  les  courbes  projections 
en  plusieurs  points;  en  combinant  ces  points  deux  à  deux 
d'une  manière  quelconque,  on  n'a  pas  les  projections  d'un 
point  de  la  courbe  de  l'espace.  Pour  expliquer  ceci  par  un 
exemple  bien  simple,  considérons  une  elUpse  dans  l'espace  ; 
ses  projections  sur  les  deux  plans  XOZ,  YOZ  sont  aussi  des 
ellipses;  les  droites  O'X',  O'Y'  rencontrent  chacune  d'elles 
en  deux  points,  ce  qui  donne  quatre  combinaisons,  dont 
deux  seulement  sont  admissibles,  parce  que  le  plan  X'O'Y'  ne 
coupe  qu'en  deux  points  l'ellipse  proposée. 

On  se  rend  aisément  compte  de  ce  fait  général.  Lorsqu'on 
élimine  y  entre  les  deux  équations  (i),  on  obtient  un  système 
y  [x,  z)=o,  F  {x,  y,  z)^o,  équivalent  au  système  proposé;  de 
même  l'élimination  de  y  entre  les  équations  donne  un  nou- 
veau système  ■^{y,  z)  =  o,  Fi{z,  y,  z)  =z  a  équivalent  au 
système  proposé  ;  il  n'en  résulte  pas  en  général  que  le  sys- 
tème des  équations  (a)  soit  équivalent  au  système  des  équa- 
tions (i)- 
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La  représentation  des  figures  dans  l'espace  par  fles  symboles 

algébriques  permet  d'étendre  aux  figures  à  trois  dimensions 

les  méthodes  analytiques  employées  dans  l'étude  des  figures 

planes. 

DIRECTION  d'une  DROITE. 

413.  Pour  déterminer  dans  l'espace  une  direction  01 
(fig.  269),  que  l'on  peut  supposer 
appartenir  à  une  droite  passant 
à  l'origine,  on  donne  les  angles 
«,  p,  Y  de  cette  direction  avec  les 
trois  directions  OX,  OY,  OZ  des 
coordonnées  positives.  Deux  de 
ces  angles  ne  suffisent  pas  ;  car 
si  l'on  décrit  autour  de  OS  et  de 
OY  deux  demi-cônes  dont  les 
angles  au  sommet  soient  respec- 
tivement a  et  p,  ces  deux  cônes 


se  coupent  suivant  deuxgénératrices  placées  symétriquement 
par  rapport  au  plan  XOY;  la  connaissance  de  y  est  donc  in- 
dispensable. Il  est  évident,  d'ailleurs,  que  ces  trois  angles  ne 
sont  pas  tous  arbitraires,  et  que,  lorsque  deux  d'entre  eux 
sont  connus,  le  troisième  ne  peut  avoir  au  plus  que  deux 
valeurs  distinctes.  Au  lieu  des  angles,  on  peut  prendre  leurs 
cosinus,  puisque  de  0  à  ït  il  n'y  a  qu'un  seul  angle  ayant  un 
cosinus  donné.  Les  sinus,  au  contraire,  laisseraient  de  l'am- 
biguïté. 

41G.  Considérons  d'abord  le  cas  où  les  coordonnées  sont 
rectangulaires.  Désignons  par  x,  y,  z  les  coordonnées  d'un 
point  quelconque  M  de  la  droite  01,  et  appelons  l  la  distance 
CM.  Les  coordonnées  du  point  M  sont  les  arêtes  OD,  OE,  OF 
du  parallélipipède  rectangle  dont  OM  est  la  diagonale,  alTec- 
tées  de  signes  convenables;  ce  sont  aussi  les  projections  or- 
thogonales de  la  diagonale  OM  sur  les  axes  ;  on  a  donc 

a;  =  icos  n,    y  =^  / eos  p,    2  ^  icos  f. 
Mais  on  sait  que  le  carré  de  la  diagonale  d'un  paraliélipipède 
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rectangle  est  égal  à  la  somme  des  carrés  des  trois  arêtes,  ce 

qui  donne  x^-l-y'-l-z^^"  ;  remplaçant  x,  y,  z  par  leurs  valeurs 

et  supprimant  le  facteur  /^,  on  obtient  la  relation 

(i)  cos°a+cos^|î  +  eos^Y^=  '< 

qui  existe  entre  les  cosinus  des  angles  formés  par  une  même 

direction  avec  les  axes  rectangulaires. 

417.  Appelons  a.',  p',  /  les  angles  que  fait  une  seconde 
direction  01'  avec  les  mêmes  axes,  et  elierchons  l'angle  V  des 
deux  directions  01,  01'.  Les  projections  de  la  droite  CM  et 
de  la  ligne  brisée  ODCM  sur  la  droite  01'  étant  égales,  on  a 

/  cos  V  =:  a:  cos  «'  +  y  cos  p'  +  '  "os  y', 
ou,  en  remplaçant  x,  y,  %  par  leurs  valeurs, 
(a)         cos  V  =  cos  a  cos  a'  -|-  COS  p  COS  p'  +  cos  Y  cos  •{. 

Deux  directions  01,  01'  sont  perpendiculaires  entre  elles, 
lorsque  la  condition  suivante  est  vérifiée 
(3)  cos  a  cos  b'  +  cos  13  COS  fl'  -\-  COS  Y  cos  i  =  o. 

418.  Supposons  mainlenanl,  les  coordonnées  obliques  et  désignons 
par  î,  v-,  "i  les  trois  angles  VOZ,  ZOX,  XOY,  que  font  les  aies  deux  à 
deux.  En  projetant  orthogonalement  sur  chacun  des  trois  axes  la 
droite  OM  et  la  ligne  brisée  ODCM,  oa  a 

!lcos  a  =  a:  +  y  cos  ■;  +  a  cos  it, 

icOS   P  =  3!C0SV+   y  +SCOSÏ, 

icos  Y  ^  û;cosh4-  y  cos),  +s; 
en  projetant  ces  mêmes  lignes  sur  la  droite  01,  ou  a 
(5)  (==a!COsa  +  !/C0sp  +  S0oSï. 

Si,  des  équations  (4),  on  tire  les  valeurs  de  x,  y,  a, 

eosKfl-<!osnj+cosp(cosleosii.-cosv)  +  cosTfc05).cosv-;os|i)^ 

(b]a;—  i_i;ossi_eos2[i— cob2ï  +  2c03Xco3[i.cosv  '"' 

et  qu'on  les  substitue  dans  l'équatîou  (5),  on  obtient  la  relation 

(7)  cos'asin'î>  +  cos*psin^n  +  cos*Ysin'v  +  2cospûoSY(c'>siicosv— oosl) 

-{-2COSYCOS={cos«cosl~cos!i.)  +  2COsaeosiî(cû5Ïcosii— "^ûsv) 

=  1— cos^^— cos^H— cos'v  +  acoslcosiicosv, 

entre  les  trois  angles  formés  par  une  direction  qaelconq'ie  avec  les 
axes  obliques. 
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S,  dans  l'équation  (5),  on  remplace  cos  a,  cos  p,  cos  v  par  leura  va- 
leurs tirées  des  équations  {/|),  on  a  la  formule 

(8)  P=x*  +  y'  +  i^+  11JZ  cos'>-+  2ixco5v-  +  3X'J  r.osv, 
qui  donne  la  distance  OM. 

En  projetant  sur  la  droite  01'  la  droite  OM  et  la  ligne  hrisée  ODCM, 
on  a,  comme  précédemment, 

icosV=:3;costt'-|-yco9P'-|-s  cos-j'; 
en  remplaçant  x,  y,  s  par  leurs  valeurs  (6),  on  obtient  la  formule 
{  cti9ncosH'ainS),-]-Mapeo3^'sin5|i  +  cosïf,osï' siuSv  ) 
I  -KcosaMSp'  +  c»s3CT5a')(cosiMS|t^cosv)  +  ..-  i 

(9)  cos  V  —  1  — COSS).  — C032|l— COSSV-|-2COSXCU3|ICOSV  ' 

qui  donne  l'angle  des  deus  directions  01  et  01'. 

Le  dénominateur  commun  ou  le  déterminant  dos  formules  (G)  peut 

Être  mis  sous  une  forme  remarquable  qu'il  est  bon  de  connaître  ;  on  a 

I  —  cos^ï  —  cosV  —  cos^v  +  acosicosiicosv 

=  (i  — cos^).]  (i  — cûs'it)  —  cos^icos'ii. — cos^i  -1-  acosïcosfcosii 

^  sjn'isin^lj. — (coslcostt  —  cosv)^ 

=  (sinlsiiiiA  — co3Xcos[t  +  co3v)  (sinlsin|i.-|-coslcos[i— cos*) 

—  [cosv— C0S(X-1-|I.)][C0S[X— II)— cosv] 

419.  Ce  détciminant,  que  nous  désignons  par  u,  auneaignificatîon 
géométrique  très-simple.  Lorsque  la  droite  OM  est  perpendiculaire  au 
plan  XOY,  les  équations  {!\)  se  réduisent  à 


_  icosT(t-cos^v)  ^  icosT^in'.  _ 
^~  Q  O 

L'équation  (5)  se  réduisant  à  i  =  s  cos  y,  on  obtient  la  relation 
((o)  cos^  f  sia'  V  =  Q. 

Considérons  le  parallélipipède  que  l'on  forme  en  portant  sur  les  axes 
des  coordonnées  tes  longueurs  a,h,e;  l'aire  de  la  base  étant  aÈsin  v, 
et  la  bauteur  c  cos  -f,  le  Tolume  est 
(i ,)  V  =  abc  cos  1  sin  M  =  ahù\^- 

Ainsi  le  déterminant  il  est  égal  au  carré  du  volume  du  parallélipi- 
pède que  l'on  forme  en  portant  sur  les  axes  dos  coordonnées  des  lon- 
gueurs égales  ^l'unilé. 
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i20.  itojiviisontons  par  a,  6,  c  et  a',  6',  g'  les  ( 
font  doux    directit 


nus  des  angles  qui, 
données  01  et  01' 
avec  les  ases  des  coordonnées  que  nous 
supposons  rectangulaires  et  désignons 
par  a",  b",  <f  les  cosinus  des  angles  que 
fait  avec  les  mêmes  ases  une  droite  01' 
perpendiculaire  aux  deux  droites  Of 
et  Ol'.  Des  deux  équations 

a'a°  +  b'V  +  t^o"  =  o, 
qui  expriment  que  la  direction  01'  est 


{bc'  —  cb'Y  +  (co'  —  ac'f  +  {ab'  —  6«')' 
=  (a«-f-6i'  +  t;')(o'a  +  6'»  +  e'']~{aa'  +  ù&'4-cc')'=:i— cos'V^siii'V, 
V  étant  l'angle  des  deux  directions  données,  angle  compris  entre  • 
et  jt.  Il  en  résulte 


(" 


bc'  —  cb'      ca'  —  oc'      ab'  —  ba' 


i  directions  de  la  perpendicn- 


Le  douLIe  signe  se  rapporte  a 
laire  au  plan  lOI'. 

Quand  un  corps  solide  tourne  autour  d'un  axe  fixe,  la  rotation  poul 
s'efFectuer  dans  deux  sens  différents,  qu'il  importe  de  distinguer.  Pour 
indiquer  !e  sens  du  mouvement,  on  représente  l'axe  de  rotation  par 
une  demi-droite,  telle  qne  Oi",  de  manière  qu'un  observateur  placé 
sur  cette  demi-droite,  les  pieds  en  0,  la  tête  en  I",  voie  la  rotation 
s'eflectt'ct  dans  un  sens  convenu,  par  exemple  de  gauche  à  droite 
en  avant;  c'est  là  ce  que  l'on  nomme  le  sens  direct  de  la  rotation. 
Dans  la  question  actuelle,  nous  supposerons  que  la  perpendiculaire  01" 
au  plan  101'  a  été  mcnâe  dans  un  sens  tel  que,  pour  un  observateur 
placé  sur  cette  demi-droite  01',  comme  nous  l'avons  dit,  une  rota- 
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uon  autour  de  cette  droite  d'un  angle  V  inférieur  à  n,  dans  le  sens 
direct,  amène  la  direction  01  sur  01'. 

Si  l'on  considère  l'angle  triêdre  trirectangle  OXYZ,  on  remarqua 
que  les  trois  rotations  d'une  amplitude  Égale  à  -  autour  dos  ases  OX, 

OY,  OZ,  qui  amènent  OY  sur  OZ,  OZ  sur  OX,  OX  sur  OY,  s'effectuent 
dans  le  même  sens.  L'angle  trièdre  offre  deux  dispositions  différentes, 
suivant  que  ce  seas  est  direct  ou  inverse.  Nous  supposerons  dans  ce  qui 
suit  que  l'angle  trièdre  présente  la  disposition  caractérisée  par  le  sens 
direct  des  rotations. 

Concevons  maintenant  que  l'on  fasse  tourner  l'angle  trièdre  OIl'I", 
considéré  comme  un  corps  solide,  autour  du  point  0,  de  manière  & 
amener  01'  sur  OZ  et  01  sur  OX;  alors  la  droite  01'  sora  située  dans 
le  plan  XOY,  et  l'angle  V  sera  compté  en  tournant  de  OX  vers  OY. 

Pour  cette  position  par Liculière,  on  a  a  =  i,  6  ^  c  =  o,  o'  =  cos  V, 
6'  =  sin  V,  c'  =  o;  la  valeur  de  c"  étant  égale  à  +  i,  il  faut  prendre 
le  signe  +  dans  les  formules  (la).  Mais,  quand  l'angle  trièdre  se  dé- 
place d'une  manière  continue,  les  angles  et  par  conséquent  leurs  cosi- 
nus variant  d'une  manière  continue,  ou  doit  conserver  le  même  signa 
pour  chacune  des  inconnues  a",  b',  c",  tant  que  le  dénominateur  cor- 
respondant ne  s'annule  pas;  d'ailleurs  les  trois  dénominateurs  ne 
peuvent  s'annuler  en  même  temps,  puisque  la  somme  de  leurs  carrés 
est  égale  â  k  quantité  constante  sin'  V  ;  on  en  conclut  que  le  signe  + 
doit  atre  conservé  pour  toutes  les  positions  de  l'anpilo  trièdre. 
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CHAPITRE    H 

Tfanaformatioii    <le,s    coordonnée*. 

DÉPLACEMENT  DE   l'oRIGINE. 

421.  On  veut  remplacer  les  trois  axes  OX,  OY,  OZ  par 
trois  autres  axes  O'X',  OT',  O'Z', 
respectÏTcment  parallèles  aux 
premiers  et  dirigés  dans  le  même 
sens  (fig.  371).  La  position  des 
nouveaux  axes  sera  déterminée 
par  les  coordonnées  a,  f>,  e,  de 
la  nouvelle  origine  0',  relative- 
ment aux  anciens  axes.  Appelons 
X,   y,   z    les    coordonnées   d'un 

point  quelconque  M  de  l'espace 
'^'  '    '  par  rapport  aux  anciens  axes, 

x',  y',  s',  les  coordonnées  du  même  point  par  rapport  aux  nou- 
veaux axes  ;  en  projetant  successivement  sur  chacun  des  trois 
axes  primitifs,  parallèlement  au  plan  des  deux  autres,  la 
droite  OM  et  la  ligne  brisée  OO'M,  on  a  les  relations 
(1)  x  =  a-{-x',    y^b^y',    z  =  c  +  z\ 

CHANGEMBMT   DE   LA  DIRECTION   DES    AXES 

422,  Considérons  maintenant  le  cas  où  l'on  change  la 
direction  des  axes,  l'origine  demeurant  la  même.  Désignons 
par  a,  b,  c  les  cosinus  des  angles  que  fait  l'axe  OX'  avec  les 
trois  axes  OX,  OY,  OZ,  par  a',  *',  c'  et  a",  b",  c"  les  quantités 
acalogues  pour  OY'  et  OZ',  et,  enRn,  par  X,  [*,  v,  les  angles 
YOZ,  ZOX,  XOY(fig.  27^). 

Soit  M  un  point  quelconque  de  l'espace;  par  le  point  M  me- 
nons une  parallèle  MO  à  l'axe  OZ,  et  par  le  point  C,  où  cettw 
droite  perce  le  plan  XOY,  une  parallèle  CD  à  l'axe  OY;  les  trois 
longueurs  OD,  DC,  CM,  prises  avec  les  signes  convenables. 
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sont  les  coordonnées  x,  y,  z  du  point  M  par  rapport  aux  an- 
ciens axes.  Par  le  point  M,  menons  une  parallèle  MG'  à  l'axe 
OZ'  et  par  le  point  C  où  elle  perce 
le  plan  X'OY',  une  parallèle  CD'  à 
l'axe  OY';  les  trois  longueurs  OD', 
D'C,  CM,  prises  avec  les  signes 
convenables,  sont  les  coordonnées 
x',  y',  z'  du  point  M,  par  rapport  aux 
nouveaux  axes.  En  projetant  ortho- 
gonalemont  les  deux  lignes  brisées 
ODCM,  OD'C'M,  successivement  sur 
chacun  des  trois  axes  OX,  OY,  OZ, 
Fig.  î7a.  on  obtient  les  trois  relations 

[x  -|-  y  cos  V  -}-  ^  cos  |i  =  ua;'  -f  a'y'  -\-  a'  a', 

(a)  îœcosv-j-y  +scosX=6a^  +  iy-j-ô°z', 

'  a;  cos  n  -f  y  cos  X  -f-  ^         =cx'  -\-  c'y'  -\-  c"  s", 
desquelles  on  peut  déduire  pour  x,  y,  z,  des  expressions  du 
premier  degré  en  x',  y,  z'.  Le  déterminant  de  ces  équations 
est  lo  même  que  celui  des  équations  (4)  du  n"  4i8. 

Il  faut  se  rappeler  que  a,  b,  c  ne  sont  pas  arbitraires,  mais 
liées  par  une  équation  de  condition  ;  il  en  est  de  même  de 
a',  b',  c'  et  de  a",  à",  c".  Il  y  aurait  outre  ces  mêmes  quantités 
trois  nouvelles  relations,  si  l'on  voulait  que  les  nouveaux  axes 
fussent  rectangulaires,  ou,  plus  généralement,  qu'ils  fissent 
deux  à  deux  des  angles  donnés. 

423,  Quand  les  axes  primitifs  sont  rectangulaires,  on  a 

cos  1 7=  cos  »  =  cos  V  ^  cos  -  =  o, 
'^  a 

et  les  équations  (a)  se  réduisent  à 

ix  =  ax'-\-a'y'-'ra''z', 

(5)  \y  =  bx--\-by  +  à"A 

{z  =  cx'  +  cy-^c''z: 

Alors  les  relations  entre  les  cosinus  sont 

la'+l'  +.-=., 

(4)  0-  + y +»•■  =  ., 
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Si  les  nouveaux  axes  sont  aussi  rectangulaires  {ûg.  275) 
m  a  en  outre  les  relations 

(5)  a"«-i-è"6  -j-f"c=o, 
(  aa'  -\-  bb'  -\-  ce'  :=  o. 
Si  l'on  multiplie  les  deux  mem- 
bres des  équations  (5)  par  a,  b,  c, 
puis  par  a',  b',  c  et  a",  b",  c",  et 
qu'on  ajoute,  il  rient,  en  ayant 
égard  aux  relations  (4)  et  (5), 

y'^a'x^b-y  -\-c'z, 
[  z'  =  a'x  -\-  ¥x  -j-  c'z. 
On  obtient  ces  formwlea  directement  en  projetant  les  lignes 
brisées  ODCM,  OD'C'M  sur  les  axes  OX',  OY',  OZ'. 

Puisque  les  nouveaux  axes  sont  rectangulaires,  les  quantités 
(«,  a',  a*),  {b,  h',  b"),  {c,  c',  c"),  qui  désignent  les  cosinus  des 
angles  des  directions  OX,  OY,  OZ  avec  les  nouveaux  axes, 
doivent  satisfaire  aux  relations 
[a^  +  o'^-f  a' 


(«) 


(7)      6»+i'«-]-6"=  =  i,  (8) 

analogues  aux  relations  (4)  et  (5). 
D'après  les  formules  (12)  du  a"  -520,  on 


_j_fiV+SV'=z;o, 
+  c'a'  +  fa"  =  o. 


'^'  ho'  —  cb'      ca'  —  ao'      ah'  —  ba' 

On  prendra  te  signe  +  ou  le  signe  —  suivant  que  les  deux 
angles  trièdres  OXYZ,  O'X'Y'Z'  peuvent  ou  ne  peuvent  pas 
être  disposés  de  façon  que  les  droites  OS  et  OX',  OY  et  OY', 
OZ  et  OZ'  coïncident. 

En  vertu  de  ces  relations,  le  déterminant  des  équations  (5) 
ou  (6)  est  égal  à  ±  1. 
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424.  Les  formales  précédentes,  pour  passer  d'un  système  rectan- 
gulaire à  un  flutre  également  rectangulaire,  offrent  l'arantago  d'être 
symétriques  par  rapport  aux  angles;  mais,  quoique  les  angles  soient 
au  nombre  de  neuf,  il  n'y  en  a  réellement  que  trois  qui  soient  arbi- 
traires; c'est  pourquoi  il  ne  faut  jamais  perdre  de  vue  les  relations 
qui  les  lient.  Cette  dépendance  des  neuf  cosinus  est,  dans  certains  cas, 
un  obstacle  pour  constater  l'identité  de  deux  expressions.  On  a  donc 
cherché  des  formules  dans  lesquelles  n'entrent  que  trois  constantes  ; 
Je  choix  de  celles-ci  était  naturellement  indiqué  dans  plusieurs  ques- 
tions de  mécanique  et  d'astronomie,  où  l'on  emploie  de  préférence 
les  nouvelles  formules. 

r  la  position  des  nouveaux  axes  par  l'angle  +  que 
fait  avec  OX  !a  trace  OA  du  plan 
X'O'V  sur  le  plan  XOY,  l'inclmai- 
son  e  du  plan  X'OV  sur  le  plan 
XOY ,  inclinaison  mesurée  par 
l'angle  ZOZ',  enûn  l'angle  9  de 
Taxe  OX'  avec  la  trace  OA  (lig.  274). 
Or,  si  les  deux  systèmes  d'axes 
présentent  la  même  disposition,  il 
est  possible  d'amener  le  premier 
sur  le  second  par  trois  rotations 
^'g-  2^*-  successives.    Faisons   tourner  d'a- 

bord les  ases  primitifs  de  l'angle  1^  autour  de  OZ  ;  taudis  que  l'axe  OZ 
reste  immobile,  les  axes  OX  et  OY  tournent  dans  leur  plan  de  l'angle 
^;  l'axe  OX  vient  donc  occuper  la  position  OA  ou  OX),  et  OY  une  cer- 
taine position  OY,.  Remarquons  que  Taxe  OZ',  perpendiculaire  au 
plan  X'OY',  et,  par  suite,  à  la  trace  OA,  est  contenu  dans  le  plan  YiOZ 
perpendiculaire  à  OA.  Actuellement,  faisons  tourner  l'angle  trièdre 
OX,Y,Z  de  l'angle  6  autour  de  OA;  tandis  que  l'axe  OX,  reste  immobile, 
les  deux  ases  OYi  et  OZ  tournent  dans  leur  plan  de  l'angle  S;  donc  OZ 
vient  occuper  la  position  OZ',  et  OY,  une  certaine  position  OYs  com- 
prise dans  le  plan  X'OY'.  Enfin,  faisons  tourner  Tangle  trièdre  OXiYjZ' 
de  l'angle  ç  autour  de  OZ';  puisque  les  doux  ases  OX,,  OYa  tournent 
dans  leur  plan  de  l'angle  9,  il  en  résulte  que  OX,  vient  se  placer  sur 
OX',  et  OYj  sur  OY'.  Après  ces  trois  rotations  successives,  les  ases  pri- 
mitifs coïncident  avec  les  nouveaux  axes. 

Nous  avons  considéré  quatre  systèmes  d'axes,  savoir  :  OXYZ,  OX,Y,Z. 
OXiYaZ',  OX'V'Z'.  Deux  systèmes  consécutifs  ayant  un  axe  commun, 
«n  passera  de  l'un  à  l'autre  par  les  formules  de  transformation  em- 
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ployécs  en  Géométrie  plane  {a"  5o).  On  a  aiasi,  par  des  transforoiîi- 
f ions  successives, 

ic=:^tCûSiji— y,siQ4i,  j/[=:î/jcos!!— a'sjafl,  «i^œ'cosç— s^'sinqi, 
y=a!ismij,4-S'iC0S'î',  î  =!/a  ainO  +  a'coaa,  y^^x' iinf  +  y' coif. 
L'ûlimination  des  quantités  auxiliaires  aii,  y,,  y^  donne 

;œ=œ'(coS(peos^ — sin?sin'{ico30)+^(— sin-pcos')'— cosçsinijicosB) 

(io){y=a!'(cosçsiD'!'  +  sinçcosi[icosO)+j/'{— smipsiii4i  + cosip  00341  cos8) 
j  +i'  ( — cosiloinO), 

Telles  sont  les  formules  connues  sous  le  nom  de  formules  d'EoLER, 

La  comparaison  de  ces  formules,  avec  les  formules  (3)  du  n"  /j23, 
conduit  aux  relations  suivantes  : 


b  =  cos  ç  siQ  ^  +  s' 


-  sin  9  cos  ^  —  coïï  ç  sin  ^  co 

—  sin  ç  sin  ij;  +  cos  o  cos  41  ci 


tangiJ  =  ^,    tang4-^-  p. 

On  a  amené  le  système  primitif  sur  la  système  nouveau  par  trois 
rotations  elFectuées  dans  le  sens  direct,  L'aagle  tf  de  la  rotation  autour 
de  OZ  varie  de  o  à  an;  l'angie  8  de  la  rotation  autour  do  OA  est  com- 
pris entre  o  et  n,  pourvu  que  sur  l'intersection  des  plans  XOY  et  X'OY' 
on  choisisse  convenablement  la  direction  OA;  l'angle  de  rotation  f 
autour  de  OZ'  varie  da  o  à  air. 

423,  Formules  générales.  Lorsqu'on  change  à  la  fois 
l'origme  et  la  directioa  des  axes,  en  menant  par  la  nouvelle 
origine  0',  dont  les  coordonnées  relativement  à  l'ancien  sys- 
tème sont  a,  b,  c,  trois  axes  OXi,  OYi,  OZ,,  parallèles  aux 
premiers  et  de  mêmes  directions,  on  a  a:^a-|-a:i,  'j:=à-}-yi, 
z^c-|-3,;etisuitej  x^,  y,,  z,  s'expriment  en  x',  y',  z',  par  l'un 
des  groupes  d'équations  écrites  précédemment*,  il  suffit  donc, 
pour  avoir  les  formules  générales,  de  remplacer  dans  ces 
équations  x,  y,  z  respectivement  par  x  —  a,  y  —  b,  a  —  c. 
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CLASSIFICATION  DES  SURFACES. 

420.  Oq  distinguo  les  surfaces,  comme  les  lignes  planes, 
en  surfaces  algébriq^ucs  et  surfaces  transcendantes,  suivant 
que  leurs  équations  sont  algébriques  ou  transcendantes. 
Quand  l'équation  est  algébrique,  elle  peut  toujours  se  ra- 
mener à  la  forme  entière,  et  une  transformation  d'axes  rec- 
tilignes  ne  change  pas  son  degré.  Le  nombre  qui  exprime 
ce  degré  sert  à  classer  les  surfaces  en  ordres;  ainsi  on  dit 
qu'une  surface  est  du  premier,  du  second,  du  troisième  or- 
dre, etc.,  lorsque  son  équation  est  du  premier,  du  second, 
du  troisième  degré,  etc. 

Pour  que  l'équation  f{x,  y,  i)  =  o,  algébrique  et  entière  du 
degré  m,  représente  réellement  une  surface  de  l'ordre  m,  il 
faut  que  son  premier  membre  ne  puisse  pas  se  décomposer  en 
un  produit  de  deux  fonctions  entières,  c'est-à-dire  qu'elle  soit 
irréductible.  Deux  équations  irréductibles  distinctes  repré- 
sentent doux  surfaces  qui  peuyent  avoir  une  ou  plusieurs  lignes 
communes,  mais  ces  surfaces  n'ont  jamais  d'éléments  superfi- 
ciels communs  ;  car  pour  avoir  des  solutions  communes  aux 
deux  équations,  on  ne  peut  pas  prendre  arbitrairement,  même 
entre  des  limites  très-resserrées,  doux  dos  variables. 

Un  plan  coupe  une  surface  algébrique  do  l'ordre  m  suivant 
une  ligne  algébrique  dont  l'ordre  ne  peut  dépasser  m  ;  en  effet, 
si  l'on  rapporte  cette  surface  à  un  système  de  trois  plans  coor- 
donnés, dont  fasse  partie  celai  que  l'on  considère,  on  obtient 
l'équation  de  la  ligne  d'intersection,  par  rapport  à  deux  des 
axes  coordonnés,  en  remplaçant  dans  l'équation  de  la  sur- 
face l'une  des  coordonnées  par  zéro;  le  polynôme  à  deux  va- 
riables qui  en  résulte  ne  peut  évidemment  être  d'un  degré 
supérieur  à  m.  Une  ligne  droite  rencontre  une  surface  de 
l'ordre  m  an  m  points  au  plus,  ou  bien  elle  est  située  tout  en- 
tière sur  la  surface. 

Une  surface  du  premier  ordre,  étant  coupée  par  un  plac 
quelconque  suivant  une  ligne  droite,  est  un  plan. 

Deux  surfaces  algébriques,  dont  les  degrés  sont  m  et  m',  se 
coupent  suivant  une  courbe  gauche  qui  est  rencontrée  par  ua 
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plan  en  mm'  points  ;  car  ce  plan  coupe  les  deux  surfaces  suivant 
deux  lignes  planes  d'ordres  m  et  m',  qui  ont,  par  conséquent,  mm' 
points  communs.Onditquelacourbe  gauche  estde  l'ordre  mm', 

si'XTioN  d'une  surface  par  un  plan. 
4!i7.  Sii]t|)osons  d'.ibord  quo  lo  plan  passe  par  l'origine; 
on  déterminera  sa  position  par 
l'angle  ^  que  fait  avec  OX  sa 
trace  OX'  sur  le  plan  XOY,  et 
par  l'angle  0  que  fait  avec  OZ  la 
normale  OZ'  à  ce  plan  (fig.  ajS). 
Par  le  point  0  menons  dans  le 
plan  une  droite  OY'  perpendicu- 
laire à  OX';  nous  rapporterons 
^'^'  ^'^'  la  courbe  d'intersection  aux  deux 

axes  rectangulaires  OX'  et  OY'  situés  dans  son  plan.  Suppo- 
sons d'abord  que  l'on  fasse  tourner  les  axes  primitifs  autour 
de  OZ  d'un  angle  +  pour  amener  OX  sur  OX';  OY  prendra 
dans  le  plan  XOY  une  position  OYi  perpendiculaire  à  OX'; 
la  coordonnée  z  ne  change  pas  et  l'on  a 

a;  :^  a:' cos -l*  —  yi  siû']',  y  =  a:'sini]j-|-y,  cosi]'. 
Les  quatre  droites  OY,,  OY',  OZ,  OZ',  perpendiculaires  à  OX', 
sont  dans  un  même  plan  perpendiculaire  à  cette  droite;  fai- 
sons tourner  le  second  système  d'axes  autour  de  OX'  de 
l'angle  9  pour  amener  OYi  sur  OY',  et  par  suite  OZ  sur  OZ'; 
la  coordonnée  x'  ne  change  pas,  et  l'on  a 

y^  =:  !/'  cos  0  —  /  siû  8,     3 1=  y  sin  9  -f  z'  cos  û. 
Si  l'on  considère  un  point  situé  dans  le  plan  X'OY',  îa  coor- 
doQûée  z'  étant  nulle,  les  dernières  formules  se  réduisent  à 
f/i  =  y  cos  â,     2  ^  y'  sin  e,     et  l'on  a  ainsi 

lx:=x'  cos  "^  —  y*  sin  •^  cos  9, 
(la)  yj  =  x'  sin^l^-l-y'cos'j'costl. 


Pour  avoir  l'équation  de  la  courbe  d'intersection  dans  son  plan, 
il  sufSra  de  remplacer  x,  y,  z  par  ces  valeurs  dans  l'équation 
de  la  surface. 
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On  peut  déduire  ces  formules  do  celles  d'Euler  en  y  faisant 
<p  =  o  et  x'=o.  Si  le  plan  sécant,  défini  de  la  même  manière 
quant  à  sa  direction,  au  lieu  d'être  mené  par  l'origine,  passait 
par  un  point  ayant  pour  coordonnées  a,  h,  c,  dans  les  formules 
précédentes  on  mettrait  x — a,  y  —  b,  z  —  e  à  la  place  de 
X,  y,  z. 


TRANSFORMATION  DES  COORDONNEES  RECTILIGNES  EN 
COORDONNÉES  POLAIRES. 

428.  Le  système  polaire  défini  au  n"  411  étant  assez  fré- 
quemment employé,  il  est  bon  d'indiquer  comment  on  passe 
du  système  rectiligne  rectangulaire  au  système  polaire,  et 
réciproquement.  Considérons  le  cas  où  l'axe  fixe  est  OZ,  le 
plan  XOZ  le  plan  fixe  à  partir  duquel  se  compte  l'angle  ^ 
(flg.  276).  La  projection  de  OM  sur  OZ  est  pcos  9,  la  projec- 
tion OP  de  la  même  ligne  sur  le  plan  XOY  est  p  sin  9  ;  enfin 
les  projections  de  OP  sur  les  axes  OX  et  OY  sont  p  sin  6  cos  ^, 
psin6sin4.  Si  donc  on  projette  sur  chacun  des  trois  axes 
la  droite  OM  et  la  ligne  brisée  OPM,  on  obtient  les  relations 
(i3)       a^^pcos'î'sinO,    y^psiniJ-sinO,     ï:=pcos9. 

On  en  déduit  les  formules  inverses 
4  =  *. 


(■4)   f  =  \/i'  +  y'+'',    fangt  = 


Vi^ 


/ 


Une  direction  OM  est  complètement 
déterminée  par  les  deux  angles  0  et  i/. 
En  astronomie,  si  la  droite  OZ  est  la 
verticale  d'un  lieu,  le  plan  ZOXle  plan 
méridien  du  lieu,  et  la  droite  OM  le 
rayon  visuel  allant  à  un  astre,  l'angle  9 
sera  la  distance  zénithale  de  cet  astre  et 
l'angle  ■t  son  azimut.  En  géographie,  on 
prend  pour  OZ  la  ligne  des  pôles  :  alors 
9  est  le  complément  de  la  latitude  et  ^/ 


la  longitude. 
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DISTANCE  DE  DEUX  POINTS. 


429.  Nous  avons  déjà  trouvé  la  distance  de  l'origme  à. 
on  point  en  coordonnées  rectangulaires  ou  obliques.  Soient 
{^1  y',  z'),  {x',  tf,  z")  les  coordonnées  de  deux  points  M'  et  M",. 
/  la  distance  M'M'  de  ces  deux  points.  Transportons  les  axos- 
parallèlement  à  eux-mêmes  en  M',  Si  les  axes  sont  rectangu- 
laires, on  a  (n"  4i6) 


iSi  les  axes  sont  obliques,  on  a  (n"  418) 


V  4-  2  (2°  —  2')  (x*  ~  x')  cos  I*  -f-  a  {a^  —  x')  (y'  —  ^)  cos  v. 
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CHAPITRE  m 

DU  plan  et  de  la  ligne  droite. 


CONSTRUCTION  DE  L  EQUATION  DU  PREMIER  DEGRE. 

430.  L'équation  générale  du  premier  degré  entre  les  va- 
riables X,  y,  z  est 

Noua  ayons  vu  (n»  4a6)  que  cette  équation  représente  un  plan  ; 
mais  il  est  bon  de  démontrer  directement  cette  proposition. 
L'équation  renferme  trois  paramètres  arbitraires  qui  sont  les 
rapports  de  trois  des  quantités  A,  B,  C,  D  à  la  quatrième.  D'a- 
bord, si  deux  des  coefficients  A,  B,  C,  par  exemple  A  et  B, 
sont  nuls,  l'équation  se  réduit  à  la  forme 

Cs  +  D  =  o,     on    s  =  —  -7  ; 

«lie  représente  un  plan  qui  est  parallèle  au  plan  XOY,  et  qui 
coupe  l'axe  des  a  aune  distance  — -r;de  l'origine  (n°  !^i'5).  Si 
un  seul  des  coefficients  des  variables,  par  exemple  C,  est  nul. 


Aa;  +  B^  +  D  =  o, 
qui  représente,  dans  le  plan  XOY,  une  droite,  et  dans  l'es- 
pace un  plan  parallèle  à  OZ  et  mené  par  cette  droite. 

Supposons  enfin  qu'aucun  des  coefficients  des  variables  ne 
soit  nul.  On  obtient  les  traces  de  la  surface  sur  les  trois  plans 
coordonnés  XOY,  YOZ,  ZOX,  en  faisant  dans  l'équation  pro- 
posée i=r  0,  ou  3;  =  0,  ou  y  :=  o,  cc  qui  donne  trois  droites  PQ, 
QR,  RP  (fîg.  277),  ayant  pour  équations 
Aï  +  B(/  +  D  =  o,    By  +  Cî  +  D  =  o,    Ax4-C3  +  D  =  o. 
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Coupons  la  surface  par  un  plan  s  =  e,  parallèle  au  plan  XOY  ; 

Sa  projection  de  l'intersection  sur  le  plan  XOY  a  pour  équation 

Aa^  +  By  +  Cc  +  D^o; 
c'est  une  droite  G'H'  parallèle  à  PQ.  L'intersection  elle-même, 
Iz  étant  la  ligne  suivant  la- 

quelle le  plan  3  =  c,  pa- 
Ij;  rallèle  à  XOY,  rencon- 

/     \„_^  tre    le    plan    projetant 

/   L :^=N,  mené  par  G'H',  est  une 

//^Jr:;;^^__}i^^^^ droite    GH    parallèle    à 

/i\/ ** .---''i;!^^--'^^        "     ^'H' '    6* '    P^i'    consé- 

/U^^i;^;!^^-^'''''^^  quent,  parallèle  à  PQ. 

/^^■"^  D'ailleurs  la  droite  GH 

/  rencontre  la  droite  PR 

Fi,..  s;7.  au    point    G.    On    peut 

donc  regarder  la  surface 

comme  décrite  par  uno  droite  GH,  qui  se  meut  parallèlement 

à  la  droite  PQ,  eu  s'appuyant  constamment  sur  une  autra 

droite  PR  ;  donc  la  surface  est  un  plan. 

431,  Réciproquement,  tout  plan  est  représenté  par  une 
équation  du  premier  degré  entre  les  variables  x,  y,  a.  Car 
lorsque  le  plan  est  parallèle  à  l'un  des  plans  coordonnés,  XOY 
par  exemple,  si  l'on  appelle  e  la  coordonnée  a  du  point  où  il 
rencontre  l'axe  OZ,  son  équation  est  z  =  e.  En  second  lieu, 
si  le  plan  est  parallèle  à  l'un  des  axes,  OZ  par  exem- 
ple, sa  trace  sur  le  plan  XOY  a  une  équation  de  la  forme» 
KxA^^]}-\-'Q=-fi\  celle-ci  représente,  dans  l'espace,  le  plan 
donné. 

Enân,  supposons  que  le  plan  ne  soit  parallèle  à  aucun  des 
axes  ;  soient 

z  =  ax-\-i,    z  =  by-\-i 

les  équations  de  ses  traces  PR  et  QR  sur  les  plans  XOZ  et 

YOZ.  On  peut  disposer  des  coefficients  de  l'équation 

(0  Ax-fBy  +  Cz-fD  =  o, 

de  manière  que  le  plan  qu'elle  représente  coïncide  avec  le  plan. 
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proposé.  En  effet,  les  traces  du  plan  représenté  par  Téquation 
(i)  sur  les  plans  XOZ  et  YOZ  ont  pour  équations 
_      A         D        __      B         D 

elles  coïncideront  avec  les  traces  PR,  QR  du  plan  proposé,  si 
l'on  a 

A  B  ,      D 

ou  A  =  — Cii,    B  =  — Ci,    D  =  — Cr- 

L'équation  (i),  dans  laquelle  on  substitue  les  valeurs  précé- 
dentes, devient,  après  la  suppression  du  facteur  C, 


CONDITIONS  POUR  QUE  DEUX  PLANS   SOIENT   PARALLELES 

432.  Soient  Ac+By+Cz+D=o,A'ar+BV-i-C'2+D'=o 
les  équations  de  doux  plans.  Pour  que  ces  plans  soient  paral- 
lèles, il  est  nécessaire  et  il  suffit  que  leurs  traces  sur  deux  des 
plans  coordonnés  soient  respectivement  parallèles.  Les  traces 
sur  le  plan  XOZ  ont  pour  équations 

Aaf  +  C!  +  D  =  o,    A'a;+C'z  +  D'=c.; 
ces  deux  droites  seront  parallèles,  si  elles  ont  le  même  coeffi- 
cient angulaire,  ce  qui  donne  la  condition  —^  =  —  -x^>  ou 


lèles,  il  faut  et  il  suffit  que  l'on  ait 

W  p^     B'       0' 

c'esfc-à-dire  que  les  coefficients  des  variables  soient  propor- 
tionnels. 

ÉQUATIONGÉNÉRALE  DES  PLANS  QUIPASSENTPAR UN  POINT  DONNÉ. 

-833,  L'équation  générale  du  premier  degré  renfermant 
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trois  paramètres  arbitraires,  il  faut  trois  conditions  pour  dé- 
terminer un  plan. 

Cherchons  d'abord  l'équatioD  générale  dos  plans  qui  passent 
par  un  point  donné  M'  ayant  pour  coordonnées  x' ,  y',  z'.  Soit 
(i)  Ar  +  By  +  Cï  +  B  =  o 

l'équation  d'un  plan  quelconque  ;  pour  que  ce  plan  passe  par 
le  point  M',  il  faut  que  les  coordonnées  de  ce  point  vérifient 
l'équation  du  pian,  ce  qui  donne  l'équation  de  condition 
(5)  Aa;'  +  By'  +  Cs'  +  D  =^  o, 

qui  déterminera  l'un  des  coefficients,  par  exemple  le  coeffi- 
cient D.  En  remplaçant  D  par  sa  valeur  dans  l'équation  (i), 
on  obtient  l'équation 

(4)  A(i-ï')  +  B(ï-rt  +  C(«-=')  =  o, 

qui  renferme  deux  paramètres  arbitraires,  les  rapports  de 
deux  des  trois  coefficients  A,  B,  C  au  troisième;  c'est  l'équa- 
tion générale  des  plans  passant  par  le  point  M'. 

Si  l'on  voulait  mener  par  un  point  un  plan  parallèle  à  un 
plan  donné,  l'équation  du  plan  demandé  étant  de  la  forme  (4), 
il  suffirait  de  prendre  les  coefficients  A,  B,  C  proportionnels, 
ou  plus  simplement  égaux,  aux  coefficients  de  x,  y,  z  dans 
l'équation  du  plan  donné. 

PLAN   PASSANT   PAR   TROIS   POINTS   DONNES. 

-534.  Pour  qu'un  plan  Ax  ~\- By -^  Cz -\- D  =  o  passe  par 
trois  points  donnés  (a;,,  y,,  z,],  {x^,  y^,  z^),  {x^,  y,,  z^),  il  faut 
que  les  trois  équations  de  condition 

A.r,  +  By,-i-Cïa-|-D  =  o, 
Ax,  +  By,  +  Cz^-\-D  =  o 
soient  vérifiées.  De  ces  équations  du  premier  degré,  on  déduira 
ABC. 

Mais  on  peut  obtenir  immédiatement  l'équation  du  plan  à 
l'aide    d'un  déterminant.  Considérons,  en  effet,  le  déter- 
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Vt 


qui  est  un  polynôme  entier  et  du  premier  degré  en  x,  y,s\ 
il  s'annule  quand  on  y  remplace  x,  y,  z  par  ar,,  !/,,  s,,  ou  par 
3^s,  ïai  3j,  ou  par  x^,y^,z^\  car  alors  les  éléments  de  la  pre- 
mière ligne  horizontale  sont  égaux  à  ceux  do  la  seconde, 
ou  de  la  troisième,  ou  de  la  quatrième.  On  en  conclut  que  l'é- 
quation i=o  représente  le  pJan  passant  par  les  trois  points 
donnés. 

Lorsque  les  trois  points  donnés  sont  situés  sur  les  axes  des 
coordonnées,  l'équation  du  plan  prend  une  forme  très-simple. 
Appelons  a,  h,  c  les  coordonnées  des  points  P,  Q,  R,  où  le  plan 
coupe  les  axes.  On  obtient  le  point  P  en  faisant,  dans  l'équa- 
tion du  plan,  5^  =  0  et  ï  =  o,  ce  qui  donne  a  =  — t;  on  a  de 
même  i=  —  p,  et  c^  —  -^.  Si  l'on  remplace  les  rapports 

ï^ï  -îT'  -?rPar  lem-s  valeurs 1  —  ti >  tirées  des  rela- 

D      D     D  ^  abc 

tions  précédentes,  l'équation  du  plan  se  met  sous  la  forme 

IKTERSECTION  DE  TROIS  PLANS. 

433.  La  recherche  da  point  d'intersection  de  trois  plans 
revient  à  la  résolution  de  trois  équations  du  premier  degré 

kx  +By  ^Cî  +D  =0, 

A'^  +  BV  +  C's  +  D'^o, 

A''a;  +  B"y+C"ï-fD''=o, 
à  trois  inconnues  x,  y,  z.  Si  les  trois  plans  se  coupent  en  un 
seul  point,  les  trois  équations  admettent  une  solution  finie  et 
une  seule.  Si  les  trois  plans  n'ont  pas  de  point  commun,  ce 
qui  arrive  quand  les  plans  se  coupent  deux  à  deux  suivant  des 
droites  parallèles  entre  elles,  ou  quand  deux  dos  plans  sonÈ 
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parallèles,  les  trois  équitions  n'ont  pas  de  solution.  Si  les  trois 
plans  passent  par  une  même  droite,  ou  se  confondent,  il  y  a 
une  infinité  de  solutions;  dans  le  premier  cas,  on  peut  pren- 
dre à  volonté  l'une  des  variables  ;  dans  le  second  cas,  deux 
des  variables. 

Condùion  pour  que  quatre  plans  passent  par  un  même  point. 
Soit  un  quatrième  plan  ayant  pour  équation 
A''a;  +  B'')/  +  C"'s  +  D"'  =  o; 

la  condition  demandée  s'obtient  en  exprimant  qu'il  existe  un 
système  de  valeurs  de  x,  y,  z  vérifiant  les  équations  des  quatre 
plans,  c'est-à-dire  en  éliminant  x,  y,  %  entre  les  quatre  équa- 
tions. Cette  condition  est  donc 

A  B  C  D 

A'  B'  C  D' 

A"  B"  C  D" 

A"  B"  C"  D™ 

Réciproquement  si  ce  déterminant  est  nul  sans  que  tous  les 
mineurs  relatifs  à  D,  D',  D°,  D"'  soient  nuls,  les  plans  sont 
concourants.  Si  ces  quatre  mineurs  sont  nuls  les  quatre  plans 
sont  parallèles  à  une  même  droite  :  on  peut  encore  dire  qu'ils 
se  coupent  en  un  même  point  éloigné  indéfiniment. 

ANGLES  DE  LA  NORMALE  A  UN  PLAN  AVEC  LES  ASES. 

43t!.  Jusqu'à  présent  nous  n'avons  fait  aucune  hypothèse 
sur  les  coordonnées  ;  dans  ce  qui  suit,  nous  supposerons  les 
coordonnées  rectangulaires. 

Soit 
(i)  Aœ-f  B?/  +  C2-l-D  =  o 

l'équation  d'un  plan.  De  l'origine,  abaissons  une  perpendicu- 
laire OP  suc  le  plan  (fig.  278);  désignons  par  p  sa  longueur 
et  par  a,  p,  •(  les  angles  qu'elle  fait  avec  les  axes.  La  direc- 
tion de  la  perpendiculaire  OP  et  sa  longueur  déterminent 
la  position  du  plan.  En    projetant   sur   la    droite  OP  la 
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igine  h.  un  point  quelconque  M 
du  plan,  et  la  lijifne  brisée 
OABM,  dont  les  côtés  sont  les 
coordonnées  x,  y,  z,  du  point 
M,  on  a  l'équation 

(6)  a^  cos  a  +  y  COS  p  -|-  2  cos  Y=;(, 
Cette  équation,  convenant  à 
tous  les  points  du  plan,  est 
l'équation  même  du  plan.  En 
l'identifiant  à  l'équation  (i),  on 
obtient  les  rapports  égaux 


(7) 


C 


-D      v'a^  +  b^  +  C^' 
d'où  l'on  déduit  les  cosinus  des  angles  que  la  normale  au  plan 
fait  avec  les  axes,  ainsi  que  la  valeur  de  p.  Si  l'on  choisit  le 
signe  do  manière  que  la  valeur  do  p  soit  positive,  les  angles 
se  rapporteront  à  la  direction  OP. 

DISTANCE    d'un    point    A    UN    PLAN. 

437,  Si  l'on  abaisse  d'un  point  quelconque  M,  de  l'espace 
une  perpendiculaire  M,P,  sur  la  droite  indéfinie  OP,  la  dis- 
tance du  point  Mi  au  plan  est  égale  à  la  longueur  PPi.  Nous 
désignerons  par  /  cette  longueur  affectée  du  signe  -\-  ou  du 
signe  — ,  suivant  qu'elle  est  portée  sur  !e  prolongement  de 
OP  ou  en  sons  inverse.  Appelons  x,,  yt,  Zt  les  coordonnées 
du  point  M, .  La  projection  dr  OP.  sur  la  droite  OP  de  la  li- 
gne brisée  relative  au  point  Mi  étant  égale  à 
Xi  cos  «  -|-  y,  cos  p  +  z,  cos  1, 
on  a,  quelle  que  soit  la  position  du  point  Mj, 
(8)  l=XiCOse(-\-yi  cos^  +  ïi  COS  y — p, 

et,  en  vertu  des  relations  (j), 
,)  ,^±(Aa;.+B,;,  +  Cii+D)^ 

\/A«+B'+C' 
angle  de  deux  plans. 
438.  Soient  Ai+Bj+C!  +  D=o,A'i+B'!/+C'j+D'=» 
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les  équations  des  deux  plans.  Langle  cherché  est  égal  à  l'an- 
gle des  normales  menées  de  l'origine  aux  deux  plans  donnés. 
Désignons  par  «,  p,  y  les  angles  que  fait  avec  les  axes  la  pre- 
mière normale,  par  «',  p',  ■/  les  angles  de  la  seconde  normale, 
et  par  V  l'angie  cherché.  Les  axes  étant  supposés  rectangu- 
laires, on  a  (n"  417) 

ces  V  =  cos  a  cos  a'  -[-  cos  p  cos  p'  +  cos  Y  cos  Y  ; 
d'où,  en  vertu  des  formules  {7), 
(.0)        ~-^y      --    ,  AA'  +  BB'  +  CC 

\/A^  +  B=  -!-  C^  VA''  +  B'^  +  C" 
Pour  que  les  deux  plans  soient  perpendiculaires  entre  eux, 
îl  est  nécessaire  et  il  suffit  que  l'on  ait 
(u)  AA'  +  BB'+CC'  =  o. 

DE  LA  LIGNE  DROITE. 

PROJECTIONS    d'une    DROITE. 

439.  La  manière  la  plus  simple  de  définir  une  droite  dans 
l'espace  est  de  la  considérer  comme  l'intersection  de  deux 
plans.  Une  droite  sera  donc  représentée  par  le  système  de 
deux  équations  du  premier  degré 

Aj:  +  By  +  C!  +  D=o     ,     A'x4-'B'i/'i-C'z-\-D'  =  o. 

Si  l'on  élimine  y  ou  sr  entre  les  deux  équations,  on  obtiendra 

deux  équations  de  la  forme 

(1)  x=az  +  a'    ,    y=È2  +  i'; 

ce  sont  les  équations  des  plans  qui  projettent  la  droite  sur  le 
plan  XOZ  ou  sur  lo  plan  YOZ.  On  peut  aussi  considérer  cha- 
cune de  ces  équations  comme  étant  celle  de  la  projection 
elle-même  rapportée  aux  deux  axes  situés  dans  sou  plan. 

Si,  dans  les  équations  (i),  on  fait  z^o,  on  obtient  les  coor- 
données a;^  a',  y  =// de  la  trace  de  la  droite  sur  lo  plan  XOY. 

Quand  deux  droites  sont  parallèles,  leurs  projections  étant 
respectivement  parallèles,  les  coefficients  angulaires  a  et  à 
sont  les  mêmes  dans  les  équations  de  ces  droites. 

Les  équations  générales  d'une  droite  renferment  quatre 
paramètres  arbitraires,  a,  b,  a',  b'. 
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ÉQUATIONS    eéNilRALËS  DES   DROITES   QUI   PASSENT  PAR 
UN   POINT   DONNÉ 

■S-SO.  Soient  x',  y',  z'  les  coordonnées  du  point  donné  M, 
une  droite  quelcouque  passant  par  ce  point  sera  Tinte rseetion 
de  deux  plans 

A  (x-^  +  B{,j-s')+C  (î-/)  =  o 
A' (x-y)+B'(j-j')  +  C- (»-.')  =  0 
passant  par  ce  point.  Ces  deux  ëquations  résolues  par  rap- 
port à ;    ,    =- — -, ,  donnent  pour  les  équations  de  la  droite 

,  -,  J^— ^'„,'/— y'__-  — ^' 

^  -  a      ~"     6  c 

en  faisant  pour  abréger 

a  =  BG'  — CB'    ,     6  =  GA'  — AC    ,     c^AB'^BA'. 
Les  équations  (2)  dans  lesquelles  les  paramétres  a,  b,  c  sont 
arbitraires  représentent  toutes  les   droites  passant  par  le 
point  M(a^,y,î').  Les  paramètres  a,b,c  s'appellent  coeffi- 
cients de  direction  de  la  droite. 

Nous  prendrons  habituellement  les  équations  d'une  droite 
sous  la  forme  {2)  qui  comprend  comme  cas  particulier  la 
forme  {1)  :  on  obtient  en  effet  !a  forme  (1)  en  supposant 
e  =  1 ,  jf^a',  i/  =  b' ,  z'  =  0. 

Remarque.  Si  l'on  appelle  p  la  valeur  commune  des  rap- 
ports (a),  on  a  pour  x,  y,  z  les  expressions  suivantes 
(3)  a;  =  a/  +  ap    ,     y  =  y'-\-bç    ,    ïz=ï'  +  cp 

qui  donnent  les  coordonnées  de  tous  les  points  de  la  droite 
quand  p  varie  de  —  eo  à  +  00.  A  chaque  point  pris  sur  la 
droite  répond  une  seule  valeur  de  p  et  à  chaque  valeur  de  p 
répond  un  seul  point  do  la  droite. 

DROITE  PASSANT   PAU   DEUX  POINTS  DONNES 

441.  Les  équations  (a)  représentent  une  droite  quelconque 
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passant  par  le  point  M  (.r",  /,  /)  ;  cette  droite  passera  par  un 
second  point  M' ayant  pour  coordonnées  x",t/",i"  si  les  con- 
ditions 

a      "      l>      ~      c 
sont  vériflées.  La  droite  cherchée  a  donc  pour  équations 

/n  a^— ^'  _  y— y'  _  ^  —  ~ 

^^>  x"-af      f-y'      Z--Z'' 

Rbmirque.  On  obtiendra,  comme  en  géométrie  plane  (n"  5y), 
les  coordonnées  du  point  M,  de  la  droite  qui  partage  le 
segment  MM'  dans  un  rapport  donné  eu  grandeur  et  en  signe 

<Sg.  W, 

M,M  _ 
M,M'~ 
Ces  coordonnées  sont 

x'  4-  ^"  y'  -h  W  z'  -\-\z' 

Le  point  Mj  conjugué  hai-monique  du  point  M,  par  rapport  k 
M  et  M'  a  pour  coordonnées 

x'  —  "kx"  y'  —  \y"  z'  —  Xb" 

INTERSECTION  d'uNË    DROITE  ET   D'UN  PLAN 

442.  Soient 

les  équations  de  la  droite,  et 

Ax  +  By4-Cz  +  D  =  o 
celle  du  plan.  Les  coordonnées  x,  y,  z  du  point  cherché  véri- 
fient à  la  fois  ces  quatre  équations.  Or  les  trois  premières 
donnent 

(5)  x=ix'-\-a<}    ,    y  =  y'-\-bç     ,    ï  =  3'  +  cf., 

d'où  en  portant  ces  valeurs  dans  l'éiiuation  du  plan 
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Aa^'  +  Bi/'  +  Cs'  +  D  +  p  (Aa-i-B6  +  Cc)^o 
Kx'  +  By'  +  Cs'  +  P 
^~  Aa  +  B*  +  Cc 

En  substituant  cette  valeur  de  p  dans  les  formules  (3)  on 
aura  les  coordonnées  du  point  d'intersection. 
Si  l'on  a 

Aa  +  Ei!'  +  Cc  =  o 
la  valeur  de  p  devenant  infinie,  le  point  de  rencontre  s'éloigne 
à  l'infini  et  la  droite  est  parallèle  au  plan. 

Si  l'on  a  en  même  temps 
(6)        Aa  +  Bi  +  Gc=:o     ,    Aa;' +  Bj/' +  Gs' +  D  =  o 
la  valeur  de  p  est  indéterminée  et  la  droite  tout  entière  est 
située  dans  le  plan.  La  première  des  conditions  (C)  exprime 
que  la  droite  est  parallèle  au  plan  ;  la  seconde  que  le  point 
{x',  y',  a')  de  la  droite  est  situé  dans  le  plan. 

Remarque.  Proposons- nous  de  former  l'équation  du  plan 
déterminé  par  une  droite  ayant  pour  équations 
X  —  x'  ^j  — ■  y  __  z^z' 

et  un  point  M  ayant  pour  coordonnées  a:",  y" ,  %",  Si  l'on 
désigne  par 

Aj:  +  B^  +  C2  +  D  =  o 
l'équation  du  plan,  on  aura  d'abord 

Ay'  +  By'+C3"  +  D  =  o, 
puis,  d'après  les  conditions  (6), 

A3/  +  By'-j-Cs'-|-D  =  o 

ka  +B6  +Cc  =:o; 
l'éliminatioa  de  A,  B,  C,  D  entre  ces  quatre  équations  donne 
l'équation  du  plan  demandé 
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CONDITION  POUR   QUE   DEUX   DROITES   SS  RENCONTRENT 

443.  Deux  droites  placées  arbitrairement  dans  l'espace  ne 
se  rencontrent  pas  en  général  ;  pour  qu'elles  se  rencontrent, 
il  faut  et  il  suffit  que  leurs  équations 

X  —  uf  ^_y  —  j/  z  —  i 

~~âr  ~~T^  '~~T' 

x~x\ y  —  y\  ^z  —  a'i 

____„„____ 

soient  satisfaites  par  un  même  système  de  valeurs  de  x,  y,  s 
On  obtiendrait  donc  la  condition  demandée  en  éliminant  x,  y,  z 
entre  les  quatre  équations  ci-dessus.  On  l'obtient  plus  rapi- 
dement en  remarquant  que  si 

Ax-{-By-{-Cz^D  =  (, 

est  l'équation  du  plan  contenant  à  la  fois  les  deux  droites, 

on  a,  d'après  les  conditions  ((i)  appliquées  successivement  aux 

deux  droites, 

Ao  -1-Bfi  -f-Cc  =0,    A^  +W  -1-Cs'  +D^o 
Aa,  +  B6,  +  Ce.  =  0,     Ax',  -f  B^',  +  Cz\  +  D  =  o 

d'où 

Aa  -\-B6     -\-Cc  =0 
Att,  +  BÔ,    4-Cc,=o, 

équations  qui  donnent,  par  l'élimination  de  A,  B,  C,  la  condi- 
tion chercliée 

I    x'  —  x\    y' —  y',    z'--z\     I 
(?)  \  a  b  c        Uo. 

I  ^i  ^1  ^i       I 

Cette  condition  est  satisfaite  en  particulier  quand  les 
droites  sont  parallèles,  car  alors  les  éléments  des  deux  der- 
nières lignes  sont  proportionnels. 
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Hemarqoe.  Posons,  pour  abréger  l'écriture, 
;3  =i3'   —  ey'    ,  q  =c  x'  —az'    ,  r  =ay'  ~b  ai 

ia  condition  (7)  pourra  s'écrire 

«/»!  +  l"l^  +  "\  +  «.?»  +  b,q  +  c,r  =  o. 


equation  générale  des  plans  qui  passent  par  la  droite 
d'intersection  de  deux  plans  donnés 

444.  Soient  Aa:  +  B.v-t-C3+D=o,  A'x-\-B'y-\-0'z-{-D'=o 
les  équations  des  deux  plans;  l'équation 
(9)  {Ax  +  By-\-Cz  +  -D)~k{A'x+B'y+C'z  +  G')=.o, 
dans  îaquelle  le  paramètre  k  est  arbitraire,  représentera  tous 
les  plans  qui  passent  par  la  droite  d'intersection  des  deux 
premiers  plans.  li  est  évident  d'abord  que,  quelle  que  soit  la 
valeur  attribuée  au  paramètre  k,  le  plan  représenté  par 
l'équation  (9}  passera  par  la  droite  d'intersection  des  plans 
donnés;  car  cette  équation  est  vérifiée  par  les  coordonnées 
de  chacun  des  points  communs  aux  deux  plaus.  On  voit 
ensuite  que  l'équation  (9)  représente  tous  les  pians  qui  passent 
par  la  droite  d'intersection  des  deux  plans  donnés;  car  l'un 
quelconque  de  ces  plans  est  défini  par  la  droite  d'intersection 
et  un  point  {af  ,  y' ,  s')  pris  arbitrairement  dans  l'espace  ;  or 
on  peut  déterminer  le  paramètre  k  de  manière  que  le  plan  (9) 
passe  par  ce  point,  ce  qui  donne  la  condition 

(Aa/ ^By'  +  Gz'  +  D)-k (AV  +  B'y'  +  C'a'  +  DO  =  0  . 

d'où  l'on  dûduil  la  valeur  de  k.  Le  plan  clierehé  a  pour  équation 

Aa^+By  +  Ga  +  D   _A'x  +B'y +C'z +U 

Aj^'_l-B(/'+G/+DD^AV  +  )iy  +  GV  +  D'' 

Remarque.  Considérons  le  plan  dont  l'équation  se  déduit 
de  l'équation  (g)  par  le  changement  de  A  en  —  ^ 
(9')    (Ac  +  Bî/  +  C=  +  D)  4-  A  (A-x  +  B-y  +  G'z  +  D')  -  o. 

On  reconnaît,  comme  en  géométrie  plane  n"  69,  que  les 
points  Mi  et  Mj,  où  les  plans  (9)  et  (9')  sont  rencontrés  par 

GEOH-  ANALYT.  34 
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une  sécante  quelconiiue,  sont  conjugués  harmoniques  par 
rapport  aux  points  M  et  M' où  les  plans  donnés  sont  rencontrés 
par  cette  même  sécante.  On  dit,  pour  cette  i-aison,  que  les 
plans  (9)  et  (9')  sont  conjugués  /lai-momques  par  rapport  aux 
plans  donnés. 

PAR  UNE  DROITR  MEKËR   UN  PLAN  PERPENDICULAIKË   A  UN 
PIAN   DONNÉ 

M3.  SoieiitAa;+Bf/+Cî+D=o,  A'^+BV+C'e+D'=o 
Jes  équations  de  la  droite  donnée,  A"a:  +  B"y  +  C"s  -]-  D"  =  o 
celle  du  plan  donné.  Le  plan  cherché,  passant  par  la  droite, 
a  une  équation  de  la  forme 

Ce  plan  sera  perpendiculaire  au  plan  donné,  si  la  condition 

A'CA.  -  IcAT)  +  B"(B  -  AB')  +  G"(C  -  kC)  =  0 
est  vérifiée  (n"  458),  les  axes  étant  supposés  rectangulaires; 
on  en  déduit 

A°A4-B"B+C"G 
~'A'A''+B'B"  +  C'C'" 
et  le  plan  cherché  a  pour  équation 

Les  trois  plans  donnés  forment  un  angle  trièdre;  par  l'une 
des  arêtes  nous  avons  mené  un  plan  perpendiculaire  à  la  face 
opposée.  Les  plans  menés  par  chacune  des  autres  arêtes 
perpendiculairement  à  la  face  opposée  ont  de  même  pour 
équations 

(A'A  +  Flt  +  CX)(A-a:  +  BV  +  C'2  +  D'}-{Ail'+BB-  +  CC')(A':i>4-Ii";/+C-jî+ir), 
(AA'  +  BI{'+CC'){A"»+B"y  +  C"!  +  D"l=(A'A''+B'ir+C'C'')(A3!  +  Bï+Cï  +  D). 
En  ajoutant  les  deux  premières  équations  membre  à  membre, 
on  trouve  la  troisième;  on  en  conclut  que  les  trois  plans 
passent  par  une  même  droite. 

ANGLES  D'L'NE  DROri'E  AVEC  LE-;  AXES 

446.  Dans  les  questions  relatives  à  la  ligne  droite,  que 
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nous  avons  traitées  jusqu'à  présent,  excepté  dans  la  question 
précédente,  nous  n'avons  fait  au- 
cune  hypothèse  sur   los    coordon- 
Ji-^         nées;  dans  tout  ce  qui  suit,  nous 
■^  supposerons  les  coordonnées  rcctan- 

j     g'ulaires. 

'  ^.    .,„  a  ^  e 

Fig.  s,  9. 

les  équations  d'une  droite.  La  parallèle  OL  menée  par  l'ori- 
gine (fig.  279)  aura  pour  équations 


Désignons  para,  p,  y  les  angles  que  fait  la  droite  OL  avec 
les  axes.  Prenons  sur  cette  droite  un  point  M  situe  à  une 
distance  l  de  l'origine.  Les  coordonnées  a;,  y,  a  du  point  M 
étant  les  projections  orthogonales  de  la  droite  OM  sur  les 


ar  =:  /  cos  et     ,    y  =  /  cos  p     ,    s  =  /  cos  y. 
Si  l'on  substitue  ces  valeurs  dans  les  équations  de  la  droite 
OL,  il  vient 

Le  double  a 


b  c         Vû'  +  i=+c- 

i  se  rapporte  aux  deux  directions  d 


PAR  UN  POINT  MENER  UNE  DROITE   QUI  FASSE  A\EC   LES  AXES 
DES   ANGLES   DONNES 

M7.  Proposons -nous  de  mener  par  le  point  M',  dont  les 
coordonnées  sont  x',  y',  s',  une  droite  qui  fasse  avec  les  axes 
.des  coordonnées  rectangulaires  les  angles  a,  p,  y.  La  droite 
cherchée  est  représentée  par  des  équations  de  la  forme 

X  —  x'  __  ;/  —  1/ z  —  z'  _ 

mais  on  a 
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cosa cosp COSy 

on  en  déduit 

'  COSa  COSP  COSY 

On  peut  obtenir  directement  ces  équations;  si  l'on  désigiie 
par  X,  !/,  z  les  coordonnées  d'un  point  quelconque  M  de  la 
droite,  et  par  p  la  distance  M'M,  les  différences  x  —  x\  y —  y' 
z—z'  sont  les  projections  de  la  longueur  M'M  sur  les  axes 
des  coordonnées.  D'un  autre  côté,  si  la  longueur  M'M  est 
comptée  à  partir  du  point  M'  dans  la  direction  qui  fait  avec 
les  axes  les  angles  a,  p,  y,  ces  projections  sont  égales  à  p  cos  a, 
p  cos  fi,  p  cos  y;  si  la  longueur  M'M  est  comptée  dans  la  direc- 
tion opposée,  ces  projections  sont  égales  à  —  p  cos  «,  —  p  cos  p, 
—  p  cos  Y-  On  a  donc  dans  tous  les  cas 

X  —  ï'  =:  p  cos  a   ,  y  —  Ji'  =  p  COS  'fi      ,      i  —  s'  =  p  COS  Y  , 


cos a     COS S     COSY 

en  convenant  de  regarder  la  longueur  p  comme  positive  ou 
négative,  suivant  qu'elle  est  parcourue  dans  la  première 
direction  ou  dans  la  direction  opposée. 

ANGLE  DE   DEUX   DROITES 

Mù.  Soient 

V'—x'      y  —  y' z  —  z'         x  —  a/, y  —  ?/,      z  —  s', 

„_.___-____     ,     __„„___  =  ____ 

les  équations  des  deux  droites.  On  déterminera  les  angles 
(m,  p,  y),  (a,,  p„  Y,)  de  chacune  d'elles  avec  les  axes,  puis  on 
exprimera  l'angle  V  qu'elles  font  entre  elles  par  la  formule 
connue  (n"  4'7)'  On  a 

cos  c  _  cos  p  ^  cos  Y —  ' 

cos  a,  ^  cos  p, COSY, 


V<  +  K^< 
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d'où 
(.3)  c<,BY=±^J^p^J^/^^^^^Y 

Les  droites  sont  perpendiculaires  entre  elles,  lorsque  la 
relation 

(.4)  aa,  +  W,+cc,:-o 

est  satisfaite. 

Le  sinus  de  l'angle  des  deux  droites  est  donné  par  la  formule 


sinV=v'i-cos^V^\/— 


c,y  +  (aô,- 


v/a'  +  ô=  +  c'  v/<  +  6:  +  ^; 


ANGLE  D  UNE  DROITU  ET  D  ON  PLAN 


MQ.  Soient  -  -  ■■'-■  =        ^  = les  équations  de  la 

droite,  Ax -\- By -j- Gz -\- D  =  o  celle  du  plan.  L'angle  V  de  la 
droite  et  du  plan  est  complémentaire  de  l'angle  que  forme  la 
droite  avec  la  normale  au  plan. 

Si  l'on  appelle  a,  p,  y  les  angles  que  fait  la  droite  avec  les 
axes,  a',  p',  y'  les  angles  que  fait  la  normale  au  plan  avec  les 
même  axes,  on  a  {n°'  4^6  et  456) 


eos  a 

cos  p 

cos  Y 

=hi 

-Va- 

+  '"  +  t' 

CÛS   K           1 

B     " 

cos  y' 
~     C 

rti 

^V/A- 

+  BM-C'' 

et,  par 

suite. 

(>5) 

smV  = 

. 

±(Aa  +  BS  +  &) 

V/(A=  +  B'  +  G=)(<.'  +  6'  +  c') 
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CONDITIONS  POUR   qu'une  DROITE  ET  UN   PLfl.N   SOIENT 
PERPENDICULAIRES 

430,  Ea  désignant  par  a,  p,  y  les  angles  de  la  droite  avec 
les  axes,  par  af,  p',  y'  ceux  de  la  perpendiculaire  au  plao  avec 
les  mêmes  axes,  nous  avons 

cos  g  ^  cos  p  __  cos  T 

a  b  c    ' 

cosoi' cos  p'  __  cos  / 

Si  la  droite  est  perpendiculaire  au  plan,  les  angles  a,p,y 
étant  respectivement  égaux  à  a',  p',  y',  on  a,  en  divisant  les 
rapports  précédents  deux  à  deux, 

Des  relations  (16}  on  déduit  aisément  ce  théorème  dont  on 
se  sert  en  géométrie  descriptive  :  lorsqu'une  droite  est  per- 
pendiculaire à  un  plan,  la  projection  de  la  droite  sur  un  plan 
quelconque  est  perpendiculaire  à  la  trace  du  plan,  La  projec- 
tion de  la  droite  sur  le  plan  XOZ  a  pour  équation  cx=^az-\-q; 
l'équation  de  la  trace  du  plan  est  Aar  +  Gs  +  D  ^=  o  ;  la  rela- 
tion -  =  p  exprime  que  les  deux  droites  sont  rectangulaires. 
-  exprime  que  la  projection  de  la 
droite  sur  !e  plan  YOZ  est  perpendicuîoire  à  la  trace  du  plan. 

PAR  UN  POINT  DONNE  MENER  UNE  DROITE  PERPENDICULAIRE 
A  UN  PLAN  BONNE 

431.  Soient  3f,y',z'  les  coordonnées  du  point  donné  M, 
Aa;  +  By  +  Cs  +  D  =  o  l'équation  du  plan.  Les  équations  de 
la  droite  cherchée  seront  de  la  forme 

X  —  af y  —  y'__s  —  z' 
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Cette  droite  sera  perpendiculaire  au  plan  donné,  si  les  relations 

è  —  Ë  — 9 
abc 

sont  vériûées;  par  suite  la  droite  clierchée  a  pour  équations 

(■7)  -ir-^-^r- 

On  obtient  immédiatement  ces  équations,  en  remarquant 
que  les  numérateurs  sont  proportionnels  aux  cosinus  des 
angles  que  la  droite  fait  avec  les  axes,  tandis  que  les  déno- 
minateurs sont  proportionnels  aux  cosinus  des  angles  que  la 
normale  au  plan  fait  avec  les  axes  ;  la  droite  coïncidant  avec 
la  normale,  ces  deux  séries  de  quantités  sont  proportionnelles, 

482.  Les  coordonnées  du  pied  de  la  perpendiculaire  c'est- 
à-dire  du  point  P  où  la  perpendiculaire  perce  le  plan,  seront 
données  par  les  deux  équations  (ij)  jointes  à  l'équation  du 
plan.  On  peut  mettre  l'équation  du  plan  sous  la  forme 

en  ajoutant  les  numérateurs  et  les  dénominateurs  des  rap- 
ports égaux  (17),  après  avoir  multiplié  les  deux  termes  du 
premier  par  A,  ceux  du  second  par  B,  ceux  du  troisième 
par  G,  on  forme  un  nouveau  rapport  égal  à  chacun  des  pré- 


As  +  B^  +  C=  A=-)-B'-|-C' 

on  a  ainsi  les  équations 

/  fi\     .^-3/_y-^'_z-V_-(Aa^-4-B^'  +  Cg'-fD) 
^"'^         A     ^     B     ^     G     '  A^-fB=-t-C= 

qui  déterminent  le  pied  de  la  perpendiculaire. 

On  obtiendra  la  longueur  de  la  perpendiculaire  en  rempla- 
çant les  différences  x  —  a/,  y  —  y',  z  —  s'  par  leurs  valeurs 
dans  la  formule 


1^\/{X-  œ'r  -^{y-y'y  +  {z-  zT, 
ce  qui  donne 


y  Google 


836  LIYIiE  V,  CHAPITRE  III. 

\/a=  +  B^  +  C^ 
On  retrouve  ainsi  la  formule  à  laquelle  nous  avons  déjà  été 
conduits  par  une  autre  méthode  (n"  437). 

PiR  UN  POINT  DOKNÉ  MENER  UN  PLAN  PERPENDICULAIRE  A 
UNE  DROITE  DONNEE 

AS3.  Soient  s;",  y",  z°  les  coordonnées  du  point  donné  M, 

=      ,    ■  =^ =  p  les  équatioDS  de  la  droite.  Le  plan 

cherché,  passant  par  le  point  M,  a  une  équation  de  la  forme 

A{x-^')  +  B{y-f)^C.iz-z")  =  o. 
Ce  plan  sera  perpendiculaire  à  la  droite,  si  les  relations 
A_B_C 

sont  vérifiées.  En  remplaçant  A,  B,  C  par  les  quantités  pro- 
portionnelles a,  b,  c,  l'équation  du  plan  cherché  devient 

On  obtient  encore  immédiatement  cette  équation,  en  re- 
marquant que  les  quantité  a,  b,  c  sont  proportionnelles  aux 
cosinus  des  angles  que  fait  la  droite  donnée  avec  les  axes, 
tandis  que  les  quantités  a:  —  x",y  —  t/",z  —  z"  sont  proportion- 
nelles aux  cosinus  des  angles  que  fait  avec  ces  mêmes  axes  la 
droite  qui  va  du  point  M  à  un  point  quelconque  du  plan;  cea 
deux  directions  étant  rectangulairosj  la  somme  des  produits 
de  ces  quantités  deux  à  deux  doit  être  égale  à  zéro. 

-5M.  On  aura  le  point  P  où  le  plan  coupe  la  droite,  en  joi- 
gnant l'équation  du  plan  aux  deux  équations  de  la  droite; 
celles-ci  étant  mises  sous  la  forme 

^  =  ^'  +  0?    .    S'  =  y'  +  *p    -    z  =  z'-\-cf 
on  en  déduit,  en  remplaçant  x,  y  et  z  par  leurs  valeurs  dans 
l'équation  du  plan, 
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a  {x"  —  a/) -\- b  (!/"  —  y')  +  c  (g"  —  z') 
P-  a^  +  A'+c" 

A.  l'aide  de  ces  formules,  on  calculerait  aisément  la  distance 
MP  du  point  à  la  droite  donnée  ;  mais  nous  l'obtiendrons  plus 
rapidement  par  une  autre  méthode. 


t'AR  UN  POINT  DONNE  MENER  UNE  DROITE  PERPENDICULAIRE 
A  UNE  DROITE  DONNEE 

4oS.  Soient  x",  y",  z"  les  coordonnées  du  point  donné  M, 

=  ■  —r-    =^ les  équations  de  la  droite  donnée.  La 

droite  cherchée  est  l'intersection  de  deux  plans,  l'un  mené 
par  le  point  et  la  droite  donnés,  l'autre  mené  par  le  point 
donné  perpendiculairement  à  la  droite  donnée.  Le  premier  a 
pour  équation  (n°  442,  Remarque) 


le  second  (n"  4^3) 

iesdcuxéquationssimultanées  représentent  ladroite  cherchée. 

DISTANCE   d'un   POINT  A   UNE  DROITE  DONNEE 

436.  Appelons  toujours  a:", y",  z"  les  coordonnées  du  point 
donnéM.  Supposons  d'abord  que  la  droite  donnée  OL  passe 
par  l'origine  et  désignons  par  «,  p,  y  les  angles  qu'elle  fait 
avec  les  axes  des  coordonnées  rectangulaires.  La  perpendi- 
culaire MP,  abaissée  du  point  M  sur  la  droite  OL,  étant  un 
côté  d'un  triangle  rectangle  OMP  (fig.  2S0),  on  a 

l' =  MP' =  0U'  —0P\ 
La  distance  OM  est  connue  ;  elle  est  donnée  par  la  formule 
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Quant  à  la  distance  OP,  c'est  la  projeetioa  de  la  droite  OM 
sar  la  droite  OL;  en  exprimant  que 
la  projection  de  !a  droite  OM  est 
égale  à  celle  de  la  ligne  brisée  OABM, 
dont  les  côtés  sont  les  coordonnées 
x",  y",  a"  du  point  M,  on  a 
OP  ^=  x"  cos  a  -|-  ^°  ces  p  +  ^"  cos  y 
Fig.  S80.  Il  vient  de  la  sorte 

(20)  l*=af"  -}-!/"'  +z'"  —  ix'  cos  «  +  /  ces  p  +  z"  cos  y)'- 
On  peut  mettre  cette  formule  sous  une  autre  forme.  Si 

l'on  multiplie  la  quantité  a/'^  +  y"^ -\- z"^  par  ces'  a  +  cos''p 
+  cos^  1 ,  c'est-à-dire  par  l'unité,  on  a 

l'  =  [x"-^  -\-  y'"  +  s"^)  (cos'  a  +  cos"  p  +  cos'y) 

—  {x"  cos  a  +  î/'  cos  p  +  Z"  COS  if  ; 

en  effectuant  les  calculs  et  groupant  convenablement  les 
termes,  on  obtient  la  formule 

(21)  P  =  {y"  COSf  — a'coa  ^)'  +  (a"  cosa  — œ"  cos  y)* 

+  [x"  cos  p  — y"  cos  a)'. 
Supposons  maintenant  que  la  droite  donnée  ne  passe  pas 
par  i'origine  et  soient 

x  —  x'  _y  —  y'  __z  —  i.' 


les  équations  de  cette  droite.  Imaginons  que  l'on  transporte 
les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes  en  un  point  de  la  droite, 
par  exemple  au  point  {x',  /,  z')  ;  les  coordonnées  du  point  M 
relativement  à  ces  nouveaux  axes  étant  x"  —  x',  y"  —  y',  z"  —  s', 
on  aura  en  appliquant  la  formule  (aij 
P=[{y''—y')cosi-[z"-î'}cos^Y  +  [{z~-z-)cos^-(x"~x')cosy] 

■j-lix'  —  x'}  cos  ^  —  (y'  —  y')  cos  «]^ 
Si  l'on  remplace  enfin  cos  a,  cos  p,  cos  y  par  leurs  valeurs,  on 
arrive  à  la  formule 


M   i'- 


[c{f-y)-Ht"-^']Y+H^" 


-c{x''-j:')Y+[b(x"-x']^a{y'--y-)f 
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Remarque.  En  posant  comme  précédemment  (éq.  8). 
p^bz'  —  cif  ,  q  =  C3f  —  az'  ,  r  =  ay'  —  bsf 
de  telle  façoa  que  les  projections  de  la  droite  donnée  sur  les 
plans  coordonnés  aient  pour  équations 

aj — bz-\-p^o    ,   az~cx-\-q=a    ,    6a:  — «!/-(- r=o, 
l'expression  de  P  devient 

(cy"  — 6a''-|-p)°  +  (ag''  — cx°  +  ^)^  +  (fa"  — av"-f  r)' 


(..'}  i=-i- 


.^-\-è^  +  c 


Les  trois  quantités  élevées  au  carré  dans  le  numérateur  sont 
ce  que  deviennent  les  premiers  membres  des  équations  des 
trois  projections  de  la  droite  quand  on  y  remplace  les  coor- 
données courantes  par  les  coordonnées  x'\  y",  z"  du  point  M, 

PLUS   COURTE   DISTANCE   DE  DEUX   DROITES 

437.  Soient i      =:— —  les  équations  de  la  pre- 


mière droite  AB, ^ 

(flg.  281).  On  sait  que  1 


=•    ,'  '  = ""  celles  de  la  droite  CD 

perpendiculaire  commune  MN  à  ces 
deux  droites  mesure  leur  plus  courte 
distance.  On  sait  aussi  que  la  lon- 
gueur /  de  cetto  perpendiculaire 
commune  MÎS  est  égale  à  la  distance 
d'un  point  quelconque  de  la  droite 
CD  au  plan  P  mené  par  la  droite 
AB  parallèlement  à  CD.  Cherchons 
d'abord  l'équation  du  plan  P;  tout 
^'5'  '"•  plan  mené  par  le  point  (a^,  y',  a')  de 

la  droite  AB  a  une  équation  de  la  forme 

A.(^_;ï')  +  B(y-/)  +  G{!-ï')  =  o; 

pour  que  ce  plan  contienne  la  droite  AB  et  soit  parallèle  à  la 
droite  CD  il  faut  et  il  suffit  que  l'on  ait 
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En  éliminant  A,  B,  G  entre  ces  trois  éqaations,  on  a  pour 
l'équation  du  pian  P 

j    ^—x'  y— y'   z~^    I 

(23)  a  b  c         \  --=0. 

La  distance  à  ce  plan  d'un  point  quelconque  de  la  droite  CD, 
par  exemple  du  point  {x\ ,  y\ ,  z\),  a  pour  expression  (n"  4^7) 


(,/,)  i=d 


\/('«.-»»j'+(™ 


>■)' 


Telle  est  la  plus  courte  distance  des  deux  droites  données. 
En  désignant  par  p  ,  q  ,  r ,  p^  ,  ç,  ,  »-j  les  même  quantités 
que  précédemment  (èq.  8),  on  peut  écrire 


(.40    /-  = 


'^/(èc,  —  c6,)"+{ca,  — ac,)'  +  (afi,  — 6(1,} 


Si  l'on  demandait  les  équations  de  la  perpendiculaire  com- 
mune MN",  iî  faudrait,  par  chacune  des  droites  données  ÂB, 
CD,  mener  un  plan  perpendiculaire  au  plan  P;  ces  deux  plans, 
par  leur  intersection,  détermineraient  la  droite  MN.  On  voit 
facilement,  en  suivant  la  même  marche  que  pour  trouver 
l'équation  du  plan  P,  que  ces  deux  plans  ont  pour  équations 


(.5) 


{2fi) 


-y' 

b 

—  ac. 


(     ic, — cb, 


Les  deux  équations  simultanées  (aS)  et  (a6)  représentent 
la  perpendiculaire  commune  MN. 


y  Google 


DU  PLAN  ET  DE  LA  LIGNE  DROITE,  5ii 

REMAB.QtJE  I.  Quand  îa  droite  AB  est  parallèie  à  CD  la 

longueur  de  la  plus  courte  distance  est  évidemment  égale  à 

îa  distance  d'un  pointde  CD,  du  point  (x\ ,  y\ ,  z',)  par  exemple, 

à  la  droite  AB. 

Dans  cette  hypothèse  on  a 

ÔCj  —  cé|^cO|  —  oc,  =  ai,  —  ba,  =  a, 
l'expression  de  /  devient  donc  indéterminée  n"  (,'|('|3)et  les  équa- 
tions (aS)  et  26)  deviennent  des  identités.  Cela  résulte  àe  ce 
que,  dans  ce  cas  particulier,  le  plan  P  mené  par  AB  parallè- 
lement à  CD  est  indéterminé,  car  tout  plan  mené  par  AB  est 
parallèle  à  CD, 

REMiRQUK  II.  Prenons  sur  les  deux  droites  des  longueurs 
AB  =  CD  =:  1',  et  joignons  les  points  A  et  B  aux  points  C 
et  D.  Nous  formerons  ainsi  un  tétraèdre  dont  le  volume  est, 
d'après  une  formule  connue, 

^  .  ÂB  .  CD  ,  ^  .  sio  V 
o 

V  désignant  l'angle  des  deux  droites.  La  formule  (24)  montre 
que  ce  volume  est  égal  à 

6      ^a'  +  b'^  +  c^  y/a,si_|_è,^-|-c,' 


A'èi).  La  surface  de  la  sphère,  étant  le  lieu  des  points  dis- 
tants du  centre  d'une  quantité  constante,  a  pour  équation,, 
en  coordonnées  rectangulaires, 

Si,  à  l'équation  d'une  sphère,  on  joint  celle  d'un  plan,  on 
aura  les  équations  de  la  ligne  d'intersection,  c'est-à-dire 
d'un  cercle  dans  l'espace. 
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EXERCICES. 

i"  Étant  donnés  nn  système  de  trois  axes  perpendiculaires  et  un  point 
sur  chacun  des  axes,  trouver  en  fonction  des  coordonnées  des  trois 
points  : 

1°  Les  coordonnées  du  centre  du  cercle  circonscrit  an  triangle  qui 
aurait  pour  sommets  les  trois  points  ;  n"  les  coordonnées  du  centre  du 
cercle  inscrit  dans  le  même  triangle. 

a"  Étant  donnée  une  conique,  trouver  dans  l'espace  le  lieu  des 
points  tels  que  la  distance  de  chacun  d'eux  à  l'un  quelconque  des 
points  de  la  conique  soit  une  fonction  rationnelle  des  coordonnées  du 
point  de  la  cooique. 

La  distance  est  aussi  une  fonction  rationnede  des  coordonnées  dn 
point  cherché. 

Si  l'on  joiot  deux  points  dn  lieu  à  ua  point  quelconque  de  la  co- 
nique, la  somme  ou  la  différence  des  distances  est  constante. 

3°  Démontrer  que,  si  par  chacune  des  arêtes  d'un  angle  trièdre  et 
la  bissectrice  de  la  face  opposée,  on  fait  passer  un  plan,  les  trois  plans 
ainsi  obtenus  se  coupent  suivant  une  mémo  droite. 

4°  Étant  donnés  on  trièdre  et  une  droite  passant  par  son  sommet, 
par  la  droite  flse  et  chacune  des  arêtes  on  fait  passer  un  plan  qui  par- 
tage la  face  opposée  en  deux  segments;  démontrer  que  le  produit  des 
sinus  de  trois  segments  non  consécutifs  est  épal  an  produit  des  trois 
autres.  (Réciproque.) 

5"  Étant  donné  un  trièdre,  par  le  sommet  on  mène  un  plan  quel- 
conque qui  détermine  sur  chaque  face  dens  segments;  démontrer  que 
le  produit  des  sinus  de  trois  segments  non  consécutifs  est  égal  et  de 
signe  contraire  au  produit  des  trois  autres.  (Réciproque,) 

6"  Trouver  l'aire  d'un  triangle  en  fonction  dos  coordonnées  des  som- 
mets, les  axes  étant  rectangulaires. 

7°  Trouver  le  volume  d'un  tétraèdre  ayant  l'un  de  ses  sommets  jk 
l'origine  en  fonction  des  coordonnées  des  trois  autres  sommets. 

8°  Démontrer  que  les  droites  qui  joignent  les  milieux  des  côtés  op- 
posés d'un  tétraèdre  passent  par  un  même  point 

9*  Trouver  l'équation  d'un  plan  mené  par  ua  point  de  l'axe  des  x 
perpendiculairement  à  cet  aïc,  les  coordonnées  étant  obliques. 

Application  à  la  détermination  du  centre  d'une  sphère  donnée  par 
son  équation  en  coordonnées  obliques,  au  moyen  de  plans  perpendi- 

lo"  Les  six  plans  des  cercles  d'intersection  de  quatre  sphères  prisée 
deux  à  deux  se  coupent  en  un  même  point. 
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ii°SoieQlOX^Z,  OV  VZ  deu?  trièdrestrirecUngles  disposés  d'abord 
de  façoa  que  Ips  aretei  OX  et  OX',  OY  et  OV,  OZ  et  OZ'  coïncident. 
On  fait  tourner  dans  le  «eus  direct  d'un  angle  8  le  second  trièdra 
autour  dune  droite  fai'iant  des  angles  a,  p,  y  avec  les  ases  OX, 
OY,  OZ  Démontrer  ijuo  'M  Ion  prend  pour  axes  de  coordonnées  les 
arêtes  du  picraicr  tiiedre  et  celles  du  second  après  la  rotation,  on 
aura  les  foimules  de  tranifoimation  ; 

fta!=(i+,=-Ii'—  îja;  +  2()ij.— v)!,'  +2{>.^+^)i' 

A!,  =  î(|i./  +  v)a/  +(,+^,!„v''~î.=)s''+3(|iv-J)!', 

dans  lesquelles 

9  e  a 

A=co3atang-,   ti  =  cosptang--,    v  =  cos-ïtaiîg-, 

A  ^  I  +  5.2  +  ^2  4-  v'. 
ia°  Soient  O^ij/jS,  et  Oxyz  deux  systèmes  d'ascs  quelconques. 
Appelons  a,  b,  c;  a',  b',  c';  a",  b",  C"  les  cosinus  des  angles  que  font 
les  ases  Ox^y^Zi  respectivement  avec  les  axes  Oxyz;  démontrer  que 
les  conditions  nécessaires  et  suffisantes  pour  que  chacun  des  systèmes 
d'axes  soit  un  trièdre  trireotangle  sont  les  six  relations  (4)  et  (5)  du 
n'  423. 
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CHAPITRE  IV. 

G£ii€ratIon  dea  sur  races. 


400.  On  définit  quelquefois  une  surface  par  une  propriété 
commune  à  chacun  de  ses  points  ;  dans  ce  cas,  on  obtient  l'é- 
quation de  la  surface  en  traduisant  analytiquement  cette  pro- 
priété. Mais,  en  général,  on  définit  une  surface  par  le  mou- 
vement d'une  ligne  dans  l'espace.  Soient 

F{x,y,z,a)  =  o  ,  F,{x,i/,z,a)  =  o, 
les  équations  d'une  ligne  renfermant  un  paramètre  arbitraire 
a;  si  l'on  fait  varier  a  d'une  manière  continue,  la  ligne  se 
meut  dansl'eapace  et  engendre  une  surface.  On  obtiendra  l'é- 
quation de  cette  surface  en  éliminant  le  paramètre  o  entre  les 
deux  équations  de  la  ligne  mobile  {a"  98). 

Supposons  que  les  équations  de  la  ligne  mobile 

F{x,y,z,a,b):=o  ,  F, {a;,  y,  s,  a,  è)  =  o 
renferment  deux  paramètres  variables  a  et  b,  assujettis  à  véri. 
fier  la  relation  f  [a,  b)  ^=  0.  Un  seul  de  ces  paramètres  sera  ar- 
bitraire, et  la  ligne,  dans  son  mouvement,  engendrera  encore 
une  surface,  dont  on  obtiendra  l'équation  en  éliminant  les  deux 
paramètres  a  et  ô  entre  les  trois  équations  précédentes. 

En  général,  si  les  deux  équations'  d'une  ligne  mobile  ren- 
ferment n  paramètres  variables,  assujettis  à  vérifier  n — 1 
équations  de  condition,  cette  ligne  engendrera  une  surface, 
dont  on  obtiendra  l'équation  en  éliminant  les  n  paramètres 
variables  entre  les  deux  équations  de  la  ligne  et  les  n  —  1 
équations  de  condition. 

On  donne  le  nom  de  génératrice  à  la  ligne  mobile  qui  engen- 
dre la  surface.  On  définit  ordinairement  le  mouvement  de  la 
génératrice  en  l'assujettissant  à  glisser  sur  certaines  lignes 
fixes,  que  l'on  nomme  directrices.  Soient 

f{x,y,z)  =  a     ,     f,{x,y,z]^o 
les  équations  d'une  directrice  ;  pour  que  ia  génératrice  ren- 
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contre  la  directrice,  il  faut  que  les  quatre  équations  de  ces 
deux  lignes  soient  vérifiées  par  un  même  système  de  valeurs 
de  X,  y,  z;  si  donc,  entre  ces  quatre  équations,  on  élimine  x, 
y,  z,  on  obtiendra  une  équation  de  condition  entre  les  para- 
mètres a,  b,...  que  renferment  les  équations  de  la  génératrice. 
Chaque  directrice  donnera  de  même  une  équation  de  condi- 
tion entre  les  paramètres  variables.  Ainsi,  lorsque  les  équations 
de  la  génératrice  renferment  n  paramètres  variables,  il  faut 
assujettir  cette  ligne  mobile  à  glisser  sur  n  —  i  directrices. 

On  appelle  surfaces  réglées  les  surfaces  engendrées  par  la 
mouvement  d'une  ligne  droite.  Les  équations  générales  d'une 
ligne  droite  renfermant  quatre  paramètres  variables,  il  faut 
trois  directrices  pour  définir  le  mouvement  d'une  ligne  droite. 

On  distingue  les  surfaces  réglées  en  deux  grandes  classes, 
les  surfaces  démloppables  et  les  surfaces  non  développables  ou 
surfaces  gauches;  la  surface  est  développable,  lorsque  toutes 
ses  génératrices  sont  tangentes  à  une  même  courbe  que  l'on 
appelle  aréfà  rfe  rebrotcssement  àe  la  surface.  Parmi  les  surfaces 
développables,  nous  étudierons  particulièrement  les  surfaces 
cylindriques  et  les  surfaces  coniques  ;  nous  donnerons  ensuite 
quelques  exemples  de  surfaces  réglées  non  développables, 

SURFACES  CYLINDRIQUES. 

461.  On  appelle  ïw)/ace  cy/i'nrf)'/çue  une  surface  engendrée 
par  une  droite  qui  se  meut  en  restant  constamment  parallèle 
à  elle-même. 

La  génératrice  sera  représentée  par  les  équations 
x  =  az  +  ^    ,    y  =  bz  +  ^, 

dans  lesquelles  les  paramètres  a  et  ô  sont  constants,  et  les 
deux  paramètres  «  et  p  variables.  On  définira  le  mouvement  de 
la  génératrice,  en  l'assujettissant  à  glisser  sur  une  directrice 
donnée,  ce  qui  fournira  une  équation  de  coyidition  t}  {a,  p)  =  o 
entre  les  deux  paramètres  variables  a  et  p:  -On  obtiendra  i'é- 
quation  de  la  surface,  en  éliminant  ces  deux  paramètre  entre 
les  deux  équations  de  la  génératrice  et  l'équation  de  condition  ; 
si  l'on  remplace  dans  cette  dernière  a  et  p  par  leurs  valeurs 
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X — az,  y  —bz,  tirées  des  deux  premières,  on  a  l'équation  de 

la  surface  cylindrique 

{i)  i^{x  —  az,y—bz)  =  o. 

462.  Plus  généralement,  la  génératrice  peut  être  repré- 
seatéo  par  les  deux  équations 

ax-\'by'\-cz'\'d=a.  ,  a'x  -[-  b'y  -\-  c'z  -\-  d'  ^^, 
dans  lesquelles  les  deux  paramètres  a  et  p  sont  seuls  variables  ; 
car,  chacune  de  ces  équations  étant  celle  d'un  plan  qui  se 
meut  parallèlement  à  lui-même,  la  droite  d'intersection  con- 
ssi-ve  la  même  direction.  Les  deux  paramètres  a  et  p  sont  liés 
par  une  équation  de  condition  ip(«,  p)^o;  l'élimination  des 
deux  paramètres  œ  et  p  donne  l'équation  de  la  surface  cylin- 
drique 
{■i)         f  [ax  -\-by-^cz~\-d,     a'x  -\-  b'y  +  c'z  +  d')  =  o. 

Réciproquement,  toute  équation  de  la  forme  (a)  ne  peut  re- 
présenter qu'une  surface  cylindrique.  Si  l'on  pose,  en  effet, 

ax  -\-  by  -\-  cz  -{-  d  =  a.  ,  a'x-\-  b'y  -\-  c'z  -j-  rf=  p, 
l'équation  proposée  devient  if(o:,  P)  =  o;  à  tout  système  de 
valeurs  réelles  de  a  et  p,  vérifiant  cette  équation,  correspond 
une  droite  ayant  une  direction  déterminée;  l'ensemble  de  ces 
droites  forme  une  surface  cylindrique.  Ainsi,  réquation  géné- 
rale des  surfaces  cylindriques  est  une  équation  quelconque  entre 
deux  polynômes  du  premier  degré  en  x,  y,  z. 
Il  peut  arriver  que  l'équation  9  (a,  p):=o  n'admette  qu'un 
nombre  fini  de  solutions  réelles  ; 
dans  ce  cas,  l'équation  (a)  repré- 
sente un  nombre  limité  de  droi- 
tes réelles. 

463.  Supposons  que  la  surface  ait 
pour  directrice  une  courLe  plane,  si- 
tuée dans  le  plan  XOY  (flg.  282),  et 
soit  i^{-e,y)  —  o  l'équation  de  cctto 
courLe  rapportée  aus  axes  OX  et  OY  ; 
la  trace  G  de  la  génératrici!  GlI 

x  =  ii7.  +  a    ,    y  =  bz  +  ^ 

la  p!:m  XOY  a  pour  coordonnées 
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x  —  K  ,  y  =  ^;  celte  traça  devant  appartenir  à  la  directrice,  on  aura 
l'équation  de  condition  9  (m,  p)  =  o,  et  la  surface  cylindrique  sera  re- 
présentée par  l'équaiion  '((x~a«,y-~  bx.)  =  o.  Si  la  directrice  plane 
est  algébrique  et  de  l'nrdre  m,  la  surface  cylindrique  est  aussi  algébri- 
que et  de  l'ordre  m. 


SURFACES   CONIQUES. 

464.  On  appelle  surface  conique  une  surface  engendrée  par 
une  droite  qui  "tourne  autour  d'un  point  fixe. 

Désignons  par  3^0,^0,  a,,  les  coordonnées  du  point  flxe,  c'est- 
à-dire  du  sommet  du  cône  ;  les  équations  de  la  génératrice 
seront  de  la  forme 

Z  —  So  '        Z  —  Z^  ' 

a  et  II  étant  deux  paramètres  variables.  On  définira  le  mouve- 
ment de  la  génératrice  en  l'assujettissant  à  glisser  sur  une 
directrice  donnée,  ce  qui  fournira  une  équation  de  condition 
tp  {a,  b]=o  entre  les  deux  paramètres  variables  a  et  S.  Eu  éli- 
minant o  et  è  entre  cette  équation  et  les  deux  équations  de  la 
génératrice,  on  obtiendra  l'équation  de  la  surface  conique 
,  ,  /^  —  ^1,    V —  Ui,\ 

P)  '>{7=t'  V^J=°- 

C'est  une  équation  homogène  entre  les  trois  différences  x  —  Xa, 
y  —  y„z~z,. 

Réciproquement,  toute  équation  homogène  entre  les  trois 
différences  a; — x^,  y — y^,  z  —  z^  ne  peut  représenter  qu'une 
surface  conique.  Car  on  pourra  mettre  cette  équation  sous  la 
forme  (3)  ;  si  l'on  pose  ensuite 


l'équation  proposée  devient  cp  (a,  b)  =  o;  à  tout  sj'stème  de  va- 
leurs réelles  de  a  et  b,  satisfaisant  à  cette  équation,  corres- 
pond une  droite  passant  par  le  point  fixe  {x^,  y^,  z„);  l'ensem- 
ble de  ces  droites  forme  une  surface  conique. 

Si  l'équation  y  {a,  b)  =  o  n'avait  qu'un  nombre  limité  de  so- 
lutions réelles,  on  aurait  un  nombre  limité  de  droites  réelles. 
Si  Féquation  n'avait  aucune  solution  réelle,  l'équation  (3), 
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supposée  algébrique  et  entière,  n'aurait  qu'une  solution  réelle, 

a:  =  a?o ,  y  —  yo ,  3  =  3o . 

Quand  on  place  l'origine  des  coordonnées  au  sommet  du 
cône,  l'équation  de  la  surface  conique  se  réduit  à  la  forme 

(4) 

C'est  une  équation  homogène  entre  x,  y,  z. 

La  surface  conique  est  développable  ;  l'arête  de  rebrousse- 
ment  se  réduit  à  un  point,  le  sommet.  La  surface  cylindrique 
est  aussi  développable;  on  peut  la  regarder  comme  la  limite 
d'une  surface  conique  dont  le  sommet  s'éloigne  à  l'infim. 

463.  Considérons  le  cas  où  la  direc- 
trice est  une  courbe  piano.  Prenons  le 
sommet  du  cône  pour  origine  des  coor- 
données, et  supposons  lo  plan  XOY  pa- 
rallèle au  plan  de  la  courbe  (fig.  a85]. 
Soient  s  ^  c,  ip(ic,  y)  ^  o  les  équations  do 
la  directrice,  m=^a,z,  y=^bi  celles  de  la 

génératrice  ;  la  trace  de  la  génératrice  sur 

^  le  plan  do  la  directrice  ayant  pour  coor- 
données s  =  c,  x  =  ac,  y  =  6c,  peur  que 
ce  point  G  appartienne  h  la  directrice,  il 
fautquei'éç[uationdecondJtionç(ac,6c)— o 
soit  Tcrifiée.  En  éliminant  n  et  6  entre 

,  de  la  génératrice,  on  obtient  l'équation  de  la 


Fis.  285- 

cettn  équation  et  celle 
surface  conique 


.(=r  "0^ 


Si  la  directrice  plane  est  algébrique  et  do  ' 
est  aussi  algébrique  et  de  l'ordre  m. 


ardre  m,  la  surface  conique 


SURFACSS  CONOÏDES. 


406.  Ou  appelle  swface  conoUe  une  surface  engendrée  par 
une  droite  qui  se  meut  en  restant  constamment  parallèle  à 
un  même  plan  que  l'on  nomme  plan  directeur,  et  en  glissant 
sur  une  droite  fixe  appelée  axe  du  conoïde  et  sur  une  seconde 
directrice  quelconf[ue. 


y  Google 


GÉNÉRATION  DES  SUItFAGES.  S4D 

Prenons  la  directrice  rectiligtie  pour  axe  des  z,  et  suppo- 
sons le  plan  XOY  parallèle  au  plan  directeur.  La  génératrice 
sera  représentée  par  des  équations  de  la  forme 


K-D- 


La  seconde  directrice  donnera  une  équation  de  condition 
(p  {«,  p)  =  o  entre  les  deux  paramètres  variables  a  et  p.  La  sur- 
face conoïde  aura  pour  équation 

(5) 

A  l'exception  des  cylindres,  les  surfaces  réglées  àplan  direc- 
teur ne  sont  pas  développables.  Nous  avons  dit,  en  effet,  qu'une 
surface  développable  est  engendrée  par  une  droite  mobile  tan- 
gente à  une  courbe  donnée;  la  projection  de  la  génératrice  sur 
un  plan  quelconque  restera  évidemment  tangente  à  la  projec- 
tion de  l'arête  de  rebroussement  ;  or,  quand  la  génératrice  est 
parallèle  à  un  plan  donné,  sa  projection  sur  un  plan  perpen- 
diculaire au  plan  directeur  reste  parallèle  à  elle-même  et  par 
conséquent  n'est  pas  tangente  à  une  courbe. 
467.  Supposons  que  l'axe  OZ  du  conoïde  soit  perpendiculaire  au 
plan  directeur  (Bg. 
a84),  et queia  direc- 
trice soit  un  cercle 
situiS  dans  un  plan 
perpendiculaire  an 
plan  directeur.  Fai- 
sons passer  l'axe  OX 
par  ie  coatrc  G  du 
cercle  et  prenons  le 
plan  YOZ  parallèle 
au  plan,  du  cercle  ;  ce 
cercle  aurades  Équa- 
tions do  la  forniî 
co=a,  !/3  +  ïî  =  rî 
Pour  que  la  générE- 


^'- 

\       / 

■A 

"^n^ 

i,L/ 

7 

trice  GH  s'appuie  i 
fassent  à  la  rclatiu 
"  l'équation  du 


UT  le  cercle,  il  faut  que  les  pai'amètres  a  et  p  satis- 
1  a'ps  -!-  0=  =  î'2.  Le  conoïde  est  donc  représenlé 
quatrième  c 


coupe  la  surface  par  un  plan  parallèle  au  plan  directeur,  on  obtifint 
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évidemment  deni  génératrices  GH,  GH';  l'angle  de  cos  deux  géné- 
ratrices diminue  à  mesure  que  le  plan  sécant  s'ôlèvc  ;  eniin  le  co- 
DOÏde  se  leriniae  par  une  arête  DB,  Coupons  ia  surface  par  un  plan 
EFE'  parallèl  a  plan  d  ercle  ;  ce  plan  a  pour  équation  œ  =  a'  ;  la 
courbe  d'  nt         t    n  +  a^^  —  r'a'^  =  o  est  une  ellipse,  dont  le 

domi-axe  IF  e  t  n  t  n  ent  éga!  à  r  et  dont  l'autre  axe  EE'  dimi- 
nue jusqi  à  qu  nd  1  plan  sécant  se  rapproche  de  l'axe  du  co- 
noide. 

Comme  second  exemple  de  surface  conoïde,  considérons  la  surface 
engendrée  par  une  droite  qui  se  meut  en  restant  parallèle  à  ia  hase 
d'un  cylindre  circulaire  droit,  en  a'appuyant  sur  l'axe  du  cylindre  et 
sur  une  hélice  tracée  sur  le  cylindre.  Prenons  pour  axe  des  a  l'ase  du 
cylindre,  pour  axes  des  x  et  des  y  deux  diamètres  rectangulaires  du 
cercle  de  base,  et  dont  l'un,  l'ase  des  x,  rencontre  l'hélice.  Une  géné- 
ratrice de  la  surface  se  projette  sur  le  plan  de  la  hase,  suivant  un 
rayon  parallèle  faisant  avec  l'axe  des  x  un  angle  variable  9.  Si  l'on 
ajçelle  h  le  pas  de  l'iiélice,  le  point  de  J'hélice  a  pour  coordonnées 

ces  trois  équations  à  quatre  variables  6,  x,  y,  z  peuvent  être  regar- 
dées comme  représentant  l'hélice  elle-même.  La  génératrice  a  pour 
équations 

!.  =  h—    ,    ^=  taug  o; 

l'élimination  de  0  donnera  l'équation  de  la  surface  hélicoïde  à  plan  di- 
recteur, 

i  =  — arc  tang-- 

Cette  équation,  jointe  à  celle  du  cylindre  x^  +  y^  =  r^,  représente 
aussi  l'hélice. 


SURFACES  DB  REVOLUTION. 

4CC.  On  appelle  surface  de  révolution  une  surface  engen- 
drée par  la  rotation  d'une  ligne  autour  d'uu  axe  fixe  auquel 
elle  est  invariablement  liée.  Chaque  point  M  de  la  généra- 
trice décrit  un  cercle  dont  le  plan  est  perpendiculaire  à  l'axe 
et  qui  a  pour  centre  le  pied  P  de  la  perpendiculaire  abaissée 
du  point  M  sur  l'axe  (fig.  aSS).  Les  cercles  décrits  par  les  dif- 
férents points  de  la  génératrice  ont  été  nommés  les  parallèles 
de  la  surface.  Les  sections  faites  par  des  plans  qui  passent  par 
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l'axe  soiît  égales  entre  elles;  ce  sont  les  méridiens  de  la  sur- 
face. Ordinairetnent  on  choisit 
pour  génératrice  de  la  surface 
une  courbe  méridienne. 

On  peut  aussi  concevoii'  une 
surface  de  révolution  comme 
_  engendrée  par  le  mouvement 
d'un  cercle,  de  rayon  variable, 
dont  le  centre  parcourt  une  li- 
gne droite,  dont  le  plan  reste 
perpendiculaire  à  cette  droite, 
et  qui  rencontre  la  génératrice 
^'«-  ***■  donnée. 

Supposons  d'abord  que  l'on  prenne  Taxe  de  rotation  pour 
axe  des  z,  les  coordonnées  étant  rectangulaires;  un  parallèle 
de  la  surface  sera  représenté  par  des  équations  de  la  forme 

^'  +  J''  =  «'  ,  s^p; 
en  exprimant  que  ce  cercle  rencontre  la  génératrice  donnée, 
on  obtiendra  une  équation  de  condition  ç  (a,  p)=io  entre  les 
deux  paramètres  variables  a  et  p.  Si  l'on  élimine  «  et  p  entre 
cette  équation  et  les  deux  équations  du  parallèle,  on  aura 
l'équation 

(6)  <p(\/^^+7,s)  =  o 

de  la  surface  de  révolution. 
4C9.  Ciierclions,  par  esemple,  l'équation  de  la  surface  engendrée 
e  droite  AB,  tournant  autour  d'un  axe 
OZ  (fig.  286).  Prenons  l'axe  de  rotation  pour 
axe  des  z,  la  perpendiculaire  commune  entre 
l'axe  et  la  droite  AB  dans  une  de  ses  posi- 
tions pour  axe  des  y,  et  une  perpendiculaire 
11  plan  YOZ  pour  axe  des  œ.  La  droite  AB, 
■  dans  cette  position  particulière,  aura  pour 
équations 

a  è\.&nt  la  plus  courte  distance  OA,  mla  tan- 
gente trigo no  métrique  de  l'angle  ZOB'  que 
Fig,  Î86.  fait  l'asc  OZ  aïccladroitoOIÎ'pariillùlo  àAB. 

four  que  le  parallèle  (a;-^  4-  y"  =  a?,  i  =  p)  rencontre  la  droite  AB,  il 
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faut  que  l'équation  de  condition  a*  +  m-p^  =  «^,  que  l'on  oblient  en 
éliminant  x,  y,  ï  entre  les  équations  de  la  droite  et  celles  du  cercle, 
soit  vérifiée  ;  réiimination  des  deux  paramètres  variables  k  et  p  entre 
cotte  équation  de  condition  et  celles  du  cercle,  donne  l'équation  de 
la  surface  de  i^volution 

a?  +  y*  —  mH^  =  a\ 

Si  l'on  fait  y^n  dans  cette  équation,  on  obtient  la  trace  de  la  sui^ 
face  sur  le  plan  XOZ  ;  c'est  une  hyperbole  œ'  —  ra'i*  :=  a',  ayant  son 
axe  transverse  OD  dirigé  suivant  OX,  et  pour  asymptotes  les  droites 
OB'  et  OC  également  inclinées  de  part  et  d'autre  sur  OZ.  Ou  peut 
considérer  la  surface  comme  engendréepar  cette  hyperbole  méridienne 
tournant  autour  de  son  axe  imaginaire.  C'est  pourquoi  on  lui  a  donné 
le  nom  i'hyperboloîde  de  révolution  a  une  nappe. 

L'équation  précédente  ne  renfermant  le  coeflîcient  angulaire  m  qu'au 
carré,  il  est  clair  que  la  même  surface  sera  engendrée  par  les  deux 
droites  AB  et  AC,  toutes  deux  perpendiculaires  à  OA,  et  également 
inclinées  de  part  et  d'autre  sur  la  droite  ÀZ'  parallèle  k  OZ. 

470.  Considérons  en  particulier  le  cas  où  la  génératrice 
est  la  courbe  méridienne  ;  cette  courbe,  que  l'on  peut  suppo- 
ser placée  dans  le  plan  XOZ,  est  représentée  par  les  équations 
y^^o,  f{x,  z)^o.  Si  l'on  élimine  ce,  y,  z  entre  ces  deux  équa- 
tions et  celles  du  parallèle  x'' -\-y^ ^^a? ,  s^fl,  on  obtient  l'é- 
quation de  condition  if  («,  p)  =  o.  L'équation  de  la  surface  de 
révolution  est  donc 

(7)  ?  (V^HV  ,  z)  =  o- 

On  l'obtient  en  remplaçant  x  par  \/  x^  -{-y'  dans  l'équation  du 

méridien. 

Par  exemple,  si  la  courbe  méridienne  est  i'hyperbole  x^—mH^^a^, 
I'hyperboloîde  de  révolution  !>.  une  nappe  aura  pour  équation 
a^  +  yS  —  mV^a». 

Comme  second  exemple,  considérons  le  tore,  c'est-à-dire  la  surface  en- 
gendrée par  un  cercle  tournant  autourd'un  axe  situé  dans  son  plan  et  ne 
passant  pas  par  le  centre.  Si  l'on  prend  pour  axe  dos  ï  l'axe  de  révolu- 
tion, et  pour  axe  des  x  une  perpendiculaire  abaissée  du  centre  du  cercle 
sur  l'axe,  l'équation  du  cercle  dans  le  planxï  étant  (x — a)*^-  5^  =  r^, 
celle  de  la  surface  sera 

471.  Supposons  maintenant  que  l'axe  de  rotation  OL 
(flg.  a86),  passant  encore  par  l'origine,  ait  une  direction  quel- 
conque dans  l'espace. 
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Soient  -  =  t=-  les  ènuations  de  cette  droite.  Tout  paraî- 
a      è     c  ^ 

lèle  de  la  surface  sera  donné  par  l'inter- 
section d'une  sphère  décrite  de  l'origine 
comme  centre  et  d'un  plan  perpendicu- 
laire à  l'axe;  ce  cercle  sera  donc  repré- 
,  sente  par  les  deux  équations 

Fig.  Î87.  En  exprimant  que  le  parallèle  rencontre 

la  génératrice  donnée,  on  aura  une  équation  de  condition 
If  (a,  p)i=o  entre  les  deux  paramètres  variables  a  et  p.  L'éli- 
mination de  ces  deux  paramètres  entre  l'équation  de  condition 
et  les  deux  équations  du  cercle  conduira  à  l'équation  de  la 
surface  de  révolution 

C'est  une  équation  entre  le  polynôme  du  second  degré 
^'  +  y'  +  ï^  et  un  polynôme  du  premier  degré. 

Réciproquement,  toute  équation  de  cette  forme  représente 
une  surface  de  révolution  autour  d'une  droite  passant  par  l'ori- 
gine. Considérons,  en  effet,  la  droite  OL  qui  a  pour  équations 

X      y      z      , 
-=:-  =  -,  et  posons 

^'  +  y'  +  ï^  =  a'  .  ax-\-hy-\-cz  =  p  ; 
l'équation  proposée  (8)  devient  <(i  (a,  p)  =  o.  A  tout  système 
de  valeurs  réelles  de»  et  de p vérifiant  cette  équation  corres- 
pond un  cercle  donné  par  l'intersection  d'une  sphère  ayant 
l'origine  pour  centre,  et  d'un  plan  perpendiculaire  à  la  droite 
OL;  le  centre  du  cercle  sera  situé  sur  la  droite  OL,  et  le  lieu 
des  cercles  formera  une  surface  de  révolution  autour  de  cette 
droite. 

Supposons  enfin  que  l'axe  de  rotation  ne  passe  pas  par  l'o- 
rigine; prenons  un  point  fixe  (a^o,  y^,  bJ  sur  cet  axe  dont  les 
équations  seront 


Tout  parallèle  de  la  surface  sera  donné  par  l'intersection  d'u 
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sphère  (a;— a:o)'  +  (y— i'a)'  +  (3— B„)'  =  a\  ayant  son  centre 

au  pobt  fixe,  et  d'un  plan  ax-^bi/-\-cz=^  perpendiculaire  à 

l'axe;  l'équation  de  la  surface  de  révolution  sera  donc  de  la 

forme 

(9)  9(v/(^-^o)=  +  (y-yor  +  (ï-ïo)*.    ax-\-èy-\-cz)=o. 

Lorsque  la  surface  de  révolution  est  du  second  degré,  A.  B,  C 
désignant  trois  constantes,  son  équation  est 
io){x-x,)'+{y-y,)'+{s—!.,)'+k{ax+by+czy+-B[ax+b7j-\-cs)+C<=b 

TjVNGENTE. 

472,  Les  trois  coordonnées  x,  y,  z  d'un  point  quelconque  M 
d'une  courbe  peuvent  être  considérées  comme  des  fonctions 
d'une  même  variable  auxiliaire  t,  prise  pour  variable  indépen- 
dante. Appelons  ir,  Ay,  As  les  variations  de  ces  coordonnées, 
quand  on  donne  à  la  variable  (un  accroissement  très-petit  M, 
c'est-à-dire  quand  on  passe  du  point  M  à  un  point  voisin  M ,  sur 
la  courbe;  la  sécante  MM,  est  représentée  par  les  équations 
X—x_Y—y_Z~z 
^x  Al/  As 

"ÏT        "Âï"        ÏT 

Lorsqu'on  fait  tendre  A(  vers  zéro,  les  rapports — ,  —,  — 
^  ^^  A('  Ai'  i( 

ont  respectivement  pour  limites  les  dérivées  x',  y\  z'  des  fonc- 
tions X,  y,  s,  par  rapport  à  (.  Il  en  résulte  que  la  tangente  au 
point  M  est  représentée  par  les  équations 
X— 3;_Y— y_  Z~z 
x'     ~     ^     ~     i'    ' 
Supposons  que  (  augmentant,  c'est-à-dire  A(  étant  positif, 
!e  point  M  se  déplace  de  M  en  M,  :  menons  à  la  courbe  la 
tangente  MT  dans  le  sens  de  ce  déplacement,  c'est-à-dire 
dans  le  sens  dans  lequel  se  meut  M  quand  (  croit,  et  appelons 
a,  p,  ■(  les  cosinus  directeurs  de  la  demi-droite  MT  par  rap- 
port aux  axes  coordonnés  supposés  rectangulaires.  On  a 


V/3^'  +  y"  +  ^'' ^      \/a!"  +y"^z"'  ^      \/a/=  +;/■'  +3" 
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le  radical  étant  piis  positivement.  En  effet,  le  cosinus  de 
l'angle  du  segment  MM,  avec  Ox  est 


cos(MM„j:)  =  j^j;^  = 


Divisant  les  deux  termes  du  rapport  par  A(  et  faisant  ten- 
dre it  vers  zéro,  on  trouve,  comme  limite  du  second 
membre,  !a  valeur  qui  a  été  écrite  plus  haut  pour  a  et  qui 
est  bien  la  valeur  demandée,  car  Mï  est  la  limite  de  la  direc- 
tion MM;. 

473.  Soient  MT  et  M,T,  les  langeâtes  à  une  courbe  gauclie  en  deux. 

„ T  points  voisins  M  et  Hi  [fig.  288)  ;  par 

^"""^  "  '^^^^ï::-^  ^'^  point  M  menons  une  droite  MH 

Z'  ^'^^^^^sî'    parallèle  à  MiT,;  quand  le  point  H, 

^     "        se  meut  sur  la  courbe,  la  droite  MH 
*'^-  ^^^-  décrit   une    surface    conique;    si  le 

point  Mi  se  rapproche  indéfiniment  du  point  M,  le  plan  TMIî  tend 
vers  une  position  limite,  qui  est  le  plan  tangent  à  ia  surface  conique 
le  long  de  l'arête  MT  ;  cette  position  limite  du  plan  ÏMH  s'appelle  le 
plan  oscillateur  à  la  courbe  au  point  M. 

Le    plan  TMII,    passant  par    le    point   M,   a  une  équaiion  tie  la 
forme 
(1)  A(X  -  ^)  +  B(Y  -  !/1  +  C(Z  -  2)  =  0. 

Pour   qu'il  contienne  les  deus  droites  MT,  Mil,  on  doit  avoir  les 

relations 

(a)  kx'  +  B;;'  +  Cs'  =  o. 

X{x'  +  Aa/)  4-  B(y'  +  Ay']  +  C(3'  4-  aï')  =  0; 

ia  dernière  peut  être  remplacée  par 


Ai  Ai  Ai 

et  se  réduit  à 
^5)  K:e"  +  W  +  Gs"  =  0, 

quand  Ai  tend  vers  zéro,  œ",  y",  z"  étant  les  dérivées  secondes 
des  fonctions  x,  y,  z  par  rapport  à  (.  Des  relations  (2)  et  (5)  on 
déduit 
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et  le  plan  oseulateur  a  pour  équation 

(.)  {i/'3"-3y)  Çi.-^)  +  (z-x''-x-z~)  [\--y) 

+  {a^f-i/x'){Z-z]-.<,. 

Lorsque  la  courbe  est  plane,  le  plan  oseulateur  en  chaque  poînlcst 
le  pljin  même  de  la  courbe.  (Voyez  aux  n"'  482  et  483  pour  la  ioii- 
gueur  de  l'arc  et  la  courbure.) 


^7^.  Considérons  la  surface  représentée  par  l'équation 

(5)  f(x,y,z-)  =  o; 

prenons  sur  la  surface  un  point  M  ayant 
pour  coordonnées  x,  y,  2,  et  par  ce  point 
traçons  sur  la  surface  une  courbe  quel- 
conque MA  (fig.  289);  quand  un  point 
mobile  décrit  cette  courbe,  les  deux  coor- 
données X  Qi  y  sont  des  fonctions  de  s, 
assujetties  àvérifier  la  relation  (5);  leurs 
dérivées  x'  et  y'  véi'iiient  la  relation 

D'après  ce  que  nous  avons  dit,  la  tangente  à  la  courbe  MA 
est  représentée  par  les  équations 

X— a;__Y  — ?/_Z  — 3 

Quand  la  courbe  MA  tracée  sur  la  surface  par  le  point  M 
change,  les  deux  fonctions  x  ei  y  changent,  ainsi  que 
leurs  dérivées.  On  obtiendra  le  lieu  des  tangentes  à  toutes 
les  courbes  tracées  sur  la  surface,  en  éliminant  les  deux 
paramètres  variables  9/  et  y'  entre  les  équations  (7)  de  la 
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tangente  et  l'équation   de  condition  (6).  Ce  lieu  a  pour 

équation 

(S)  (X-x)f.+  iY-,j)f,  +  {Z-z)r.  =  <: 

C'est  un  plan  qu'on  appelle  le  plan  tangent  à  la  surface  au 

point  M. 

La  normale  à  la  surface  au  point  M  est  la  perpendiculaire 
menée  par  le  point  m  au  plan  tangent  à  la  surface  en  ce  point; 
quand  les  axes  sont  rectangulaires,  les  équations  de  la  nor- 
male sont 

X-x_Y~y^Z-3 

n       r.       r;  ' 

Nous  avons  démontré  qu'en  général  les  tangentes  auz  di- 
verses courbes  tracées  sur  une  surface  par  un  point  M  sont 
dans  un  même  plan;  il  y  a  exception  lorsque  les  trois  déri- 
vées partielles  f^,  fy,  fi  sont  nulles  au  point  M;  car  alors 
l'équation  de  condition  (6)  devient  une  identité,  et,  pour 
trouver  le  lieu  des  tangentes,  il  faut  recourir  à  un  calcul  plus 
compliqué.  Cette  circonstance  se  présente  au  sommet  d'un 
cône;  les  tangentes  aux  diverses  courbes  tracées  sur  la  sur- 
face par  ce  point  sont  les  arêtes  du  cône,  et  le  lieu  des  tan- 
gentes est  le  cône  lui-même.  Lorsqu'une  surface  a  un  point 
singulier  de  cette  sorte,  le  lieu  des  tangentes  en  ce  point,  au 
lieu  d'ôtre  un  plan,  est  un  cône. 

47J.  Supposons  que  la  surface  soit  algébrique  et  du  degré 

m.  Si  l'on  remplace  x,  y,  2  par  -,  |,  -  et  si  l'on  multiplie  tous 

les  termes  par  ('",  le  premier  membre  devient  une  fonction 
homogène  et  du  degré  m  des  quatre  variables  3;,  y,  z,  t,  fonc- 
tion que  nous  représenterons  par  f{x,  y,  s,  ().  D'aprèsla  pro- 
priété des  fonctions  homogènes,  on  a 

^r,+  Sf.  +zf.  +  tr.=  mf{x.  y,  1,  î)=o, 
et  l'équation  (8)  se  met  sous  la  forme 
(10)  xr.  +  Yfi  +  Z/i  +  Tf,  =  o, 


y  Google 


5Ii8  LIVRE   V,    CHAPITRE   IV. 

OÙ  l'on  fera  ensuite  (r=T^i;  les  coordonnées  du  point  de 

contact  n'y  entrent  qu'au  degré  m  —  i . 

En  appliquant  cette  formule  aux  surfaces  du  second  degré, 
dont  l'équation  générale  est 
{i  i)  A^=  +A'!/'  +  A's'  +  aByï  +  2B'3.ï  +  ^Wxy 

on  obtient  pour  i'équation  du  plan  tangent, 

(i  a)     (Aa;  +  B"y  +  B'a  +  C)  X  -\-(E'x  +  My  +  Bï  +  C)  Y 
+  (B'^  +  B;/ +  A'î  +  C)  Z  +  (Ca;  +  Cj  +  Cz -h  F)  =  o. 
Comme  on  peut  la  mettre  sous  la  forme 
(i3)     (ÂX  +  B''Y  +  B'Z  +  C)a:  +  (B"X  +  A'Y  +  BZ  +  G')y 
+  (B'X  +  BY  +  A"Z  +  C")2  +  (CX  +  C'Y  +  C''Z-|-F)  =  o. 
on  remarque  qu'elle  ne  change  pas,  quand  on  permute  les 
lettres  a:  et  X,  y  et  Y,  a  et  Z. 

476.  Proposons-nous  maintenant  de  mener  des  plans  tan- 
gents à  une  surface  du  second  degré  par  un  point  donné  P, 
non  situé  sur  la  surface  et  ayant  pour  coordonnées  Xi ,  j,,  zj. 
Prenons  pour  inconnues  les  coordonnées  x,  y,  z  de  l'un  des 
points  de  contact  M  ;  ces  coordonnées  doivent  vérifier  l'équa- 
tion (il);  d'autre  part,  le  plan  tangent  en  M  devant  pas- 
ser par  le  point  P,  les  coordonnées  de  ce  point  vériûent  l'é- 
quation (12)  ou  l'équation  (i5),  et  l'on  a 

(»4)  (Aa;,  +  B''y,+B'^,+C)3r-^(B"^,+AV,-i-B3,-f-G0;/ 
+  (B'^,  +  By.  +  A%+G'')z  +  (C^.-]-C'y,  +  C"z,-KF)  =  o. 
Le  lieu  du  point  de  contact  est  la  courbe  plane  suivant  laquelle 
le  plan  (14)  coupe  la  surface  du  second  degré.  Considérons  le 
cône  qui  a  pour  sommet  le  point  P  et  pour  directrice  cette 
courbe  plane;  par  un  point  quelconque  M  de  cette  ligne  passe 
une  arête  du  cône,  laquelle  estsituée  dans  le  plan  tangent  en  M 
à  la  surface;  ce  plan,  contenant  aussi  la  tangente  en  M  à  !a 
courbe  directrice,  n'est  autre  chose  que  le  plan  tangent  au  cône 
suivant  l'arête  PM  ;  le  cône  est  donc  tangent  à  la  surface  du 
second  degré  en  tous  les  points  de  la  courbe  directrice. 
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477.  Nons  terminerons  par  la  démonstration  de  quelques  proprié- 
tés des  surfaces  coniques  et  des  surfaces  réglées.  Soit  S  lu  sommet 
d'uce  surface  coniqua  G,  SA  l'une  quelconque  des  arStesde  lasuilaee; 
menons  le  plan  tangent  au  cône  suivant  cette  arête  et  par  le  sommet  une 
perpendiculaire  SA'  à  ce  plan.  Lorsque  la  droite  SA  décrit  la  surface 
C,  la  droite  SA'  décrit  une  seconde  surface  conique  C Considérons  deui 
arêtes  SA,  SB  de  la  première  surface  et  les  arêtes  correspondantes  SA', 
SB'  de  (a  seconde;  la  droite  d'intersection  SD  des  plans  tangents 
suivant  SA  et  SB  est  perpendiculaire  au  plan  B'SA'.  La  droite  SA  res- 
tant lise,  si  l'arête  SB  se  rapproche  indéliniment  de  SA,  la  droite  SD 
tend  vers  la  position  limite  SA,  et,  en  même  temps,  le  plan  B'SA'  de- 
vient tangent  au  second  c6ne  suivant  l'arête  SA';  on  on  conclut  que 
l'arête  SA  du  premier  cône  est  perpendiculaire  au  plan  tangent  au 
second  cûne  suivant  l'arête  SA'.  A  cause  de  cette  propriété,  on  dit 
que  les  deux  cônes  sont  réciproques  ou  supplémentaires. 

Lorsque  l'origine  des  coordonnées  est  placée  au  sommot,  une  sur- 
face conique  algébrique  est  représentée  par  une  équation 
(i)  f(a!,!/,i)=o. 

dont  le  premier  membre  est  une  fon  ;tion  entière  et  liomogèue  de 
x,  y,  z.  Si  les  ases  sont  rectangulaires, 'me  normale  menée  parle  som- 
met ayant  pour  équations 

(,}      '  ^  =  1  =  1 

on  obtiendra  l'équation  du  cône  suppiém  eut  aire  en  éliminant  !es  rap- 
ports -,  ^,  entre  l'équation  (s)  et  l'équation  (i),  à  laquelle  on  peut 
Hubslituor  l'équalion  »X  -f-  ;/¥  +  sZ  —  o.  Un  cône  du  second  degré 

(3)  Aœ«  +  A'y'  +  A.V  +  aBjis  +  aB'iœ  +  iW'œy  =  o 
admet  comme  supplémentaire  un  cône  du  second  degré 

(4)  [Â-A'-B^jX^  +  lA-A— B's)Y2  +  (AA'-B"2jZ2  +  B[B'B''— AB)V2 

-!-  alB'B  — A'B']ZX4-  2(BB'— A"B")XV  =  o. 

Le  calcul  qu'il  faut  faire,  pour  passer  de  l'équation  (3)  à  l'équation 
(4),  est  identiqne  à  celui  que  l'on  fait  en  géométrie  plane  pour  passer 
de  l'équation  d'une '■onique  en  coordonnées  rectiiign es  à  son  équation 
en         d  on       tan     nt    11 

478        In      pp    te  i     On    ■!  un  aut  e  système  d'axes  rectangu- 

]  n      pa    1        nn    t    le  ).    m       membre  de  l'équation  j5), 

q         t     a  p  lynô       1     n     en      t  du        ond  degré  en  x,  y,  %,  se 

t    n  f    n  e    n  u    p  Ijui"       t     n  g  t  du  second  degré 

kxx'^  +  A',v'=  +  A-jj-^  +  aliiy'j'  +  aB',*'K'  +  ^W.x'y' 
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en  3J',  y',  %',  et,  d'après  les  relations  (7)  et  (8)  du  a"  ^-iS,  on  a 

(5)  A,  +  a;  +  A','  ^  A  +  A'  +  A". 

De  cette  relation  on  déduit  aisément  la  condition  à  lai^uelle  doivent 
satisfaire  les  coefficients  de  l'équation  (3)  pour  que  l'on  puisse  placer 
sur  le  cône  les  arêtes  d'un  angle  trièdre  tri  rectangle. 

Supposons  en  effet  la  coïncidence  établie;  si  l'on  prend  les  trois 
arêtes  pour  nouveaux  axes  des  coordonnées,  l'équation  du  cane  devant 
se  réduire  à  la  forme 

aB.yV  +  iM'fi'x'  +  i-W^x'y'—  o, 
on  aura  Aj  =  A',  —  A,'  =  0  et  par  suite 

(6)  A+A'  +  A'=o. 

Réciproquement,  quand  cette  condition  est  remplie,  on  peut  placer 
l'angle  trièdre  trirectangle  sur  le  cône  d'une  infinité  de  manières. 
Prenons  en  effet  une  arête  quelconiiue  du  cône  pour  aie  des  s'  et 
dans  le  plan  perpendiculaire  à  cette  arête  deux  droites  rectangulaires 
pour  axes  des  x'  et  des  y;  l'équation  du  cûne  étant  de  la  forme 

k.^x'^  +  A',î/'2  +  2B,!/'s'  +  aB;s'«'  +  2B;'œV=  0. 
on  a  A','  =  o  et  par  suite,  en  vertu  de  la  relation  (5),  Ai  +  A',  =0, 
ce  qui  signifie  que  le  plan  des  x'y'  coupe  le  cône  suivant  deux  arêtes 
redaiigulaires.  On  dit  alors  que  le  cane  est  capable  d'wi  angle  trièdre 
trireclangle  inscrit. 

Lorsqu'un  angle  trièdre  trirectangle  a  ses  trois  faces  tangentes 
au  cône  (3),  ses  arêtes  sont  situées  sur  le  cône  supplémentaire  {/|),  La 
condition  pour  que  ceci  ait  lieu  est 

A'A"  +  A"A  +  AA'  —  B'  —  B''  —  B'^  =  o. 

Quand  cette  condition  est  remplie,  il  existe  une  infinité  d'angles 
trièdres  Irirectangles  circonscrits  au  cône  et  l'on  dit  que  le  cône  est 
capable  d'un  angle  trièdre  trireclangle  circonscrit. 

Paoblémk.  —  Étant  donné  un  cône  du  second  degré  représenté  en 
coordonnées  rectangulaires  par  l'équation 

<f  [x,  y,  z)  =  Aa;=  +  A'y«  -f-  AV  +  alïys  +  aB'xs  +  aB"it:i/  —  o, 
exprimer  que  le  plan 

(P)  11X  H-  V1J  +  W.Î  =  o 

coupe  ce  cûnc  suivant  deux  génératrices  rectangulaires. 

L'équation 
(C)  9  [X, y, %]  —\{ux  +  vy  +  wz)  {u'x  +  v'y  +  w'x)  =  o 

représente,  quels  que  soient  \  u',  v',  w',  un  cône  du  second  degré 
passant  par  les  deux  génératrices  G  et  G'  suivant  lesquelles  le  plan  P 
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coupe  le  cône  donné.  Déterminons  1  de  façon  que  le  cône  C  contienne 

l'axe  du  plan  P  qui  a  pour  équations  -  =^-^=  —  ;  nous  aurons 

.;»,  1.,»)  - 1.  («'  +  i-'  +  i"')  (»"■  +  "■  +  »«■)  =  o. 

La  constante  î.  étant  ainsi  détermiaée,  le  cane  auxiliaire  C  est 
capable  d'un  triédre  irirectangle  inscrit,  formé  par  les  génératrices 
G  et  G'  et  l'axe  du  plan  P.  On  a  donc,  en  écrivant,  que,  dans  l'équa- 
tion (G),  la  somme  des  coefflcients  des  carrés  x^,  y^,  a',  est  nulle 
A  4-  A'  +  A"  -  X  (uu'  +  vv'  +  ww')  =  o, 

d'où,  en  reaiplaçant  X  [uu'  +  vv'  +  ivw']  par  sa  valeur    „      '    '     '    , 

î(u,  V,  «,)  -  (A  +  A'  +  A")  (u=  +  v^  +  «;=)-=o 

Telle  est  la  condition  demandée. 

479.  Si  d'un  point  fixe  0  on  même  dea  parallèles  Og  aux  diverses 
positions  de  la  génératrice  G  d'une  surface  réglée,  on  forme  uq  cûne 
que  l'on  appelle  cône  directeur  de  la  surface  réglée  et  qui  joue  ua  rôle 
important  dans  l'étude  de  la  surface.  Nous  avons  dit  {n»  46°)  que  les 
surfaces  réglées  se  divisent  en  deux  grandes  classes,  celle  des  surfaces 
gauclies  et  celle  des  surfaces  développables.  Étant  données  les  équa- 
tions de  la  génératrice 


dans  lesquelles  x,  y,  %,  a,  h,  c  sont  des  foncUons  d'une  même  variable 
t,  cberchons  d'abord  la  condition  pour  que  la  surface  soit  dévelop- 
pable,  c'est-à-dire  pour  que  la  génératrice,  dans  toutes  ses  positions, 
soit  tangente  k  une  courbe  G,  En  appelant  p  la  valeur  commune  des 
rapports  (8)  on  a,  pour  les  coordonnées  d'un  point  quelconque  de  la 
génératrice 

X=a;-l-ap     ,    Y  =  y  +  bç    ,    Z=a  +  cp    ; 
appelons,  en   particulier,  f„   la  valeur  qu'il  faut  donner  à  p  pour 
obtenir  le  point  de  contact  M  de  la  droite  avec  la  courbe  et  soient 
Xa,  ya,  %  les  coordonnées  dfe  ce  point;  cette  valeur  Po  sera  une  fonction 
<Ie  t  et  l'on  aura 

En  désignant  par  des  accents  les  dérivées  de  toutes  ces  fonctions 
de  (,  on  a 
(lo)  a^„  =  a:'  4-  a'ç^  +  af,  ,  !/,  =  y'+  è'Po  +  *Po  ,  ^g  =  ^'  +  i^'fo  +  cp,. 

Puisque  la  tangente  à  la  courbe  C,  lieu  du  point  M,  coïncide  avec 
la  génératrice  G,  les  quantités  œj,  y\,  %\  doivent  être  proportionneliew 

GÉOM-   ANALYT.  33 
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h  a,  b,  C.  On  doit  donc  avoir,  en  désignant  par  i  ua  coefficient  de 
proportionnalité 

(il)        x'  +  a'fo  +  o(p;->)  =  o    ,    y'  -Vb- fa +b  {?■„-''■)  =  o    , 
»'  +  c'Po  +  c  (p;  ~l)  =  0. 
Pour  que  la  surface  soit  déveioppable  il  faut  que  ces  trois  équations 
du  premier  degré  en  pj,  et  pJ  —  J  soient  compatibles,  c'est-à-dire  que 
l'on  ait 

I    a:'    y'    «'    j 


Réciproquement,  si  cetle  condition  est  remplie,  le  point  M  défini 
par  les  équations  (9),  dans  lesquelles  po  a  la  valeur 
tirée  de  (ii),  décrit  une  courbe  C  dont  la  tangente 
en  M  coïncide  avec  la  génératrice  G.  La  surface  est 
donc  développable,  et  la  courbe  C  en  est  l'arête  de 
rebroussement, 

480.  Considérons  maintenant  une  surface  réglée 
quelconque.  Soient  G  et  Gi  deux  positions  voisinea 
de  la  génératrice,  correspondant  aux  valeurs  t  et 
(  +  Aï  de  la  variable,  PP,  la  perpendiculaire  com- 
mune à  ces  deux  droites  (fig.  290).  Si  l'on  désigne 
par  a  -(-  io,  b  +  àb  ,  c  +  àc  ,  x  +  iix,  y  +  Ay  ,  z  + 
Fig  î90.  ^5  les  valeurs  des  fonctions  a,  b,  c,  x,  y,  %  qui  cor- 

respondent à  la  valeur  f  +  A(  de  la  variable,  les  équations  des  géné- 
ratrices G  et  Gi  seront 
(0  X  =  a:-|-op    ,    Y  =  y  +  bç     ,     Z  =  z-  +  c?, 

(G,  X=x  +  Hx  +  {a.  +  M)p, 

La  valeur  de  p  qui  correspond  au  point  V  situé  sur  la  génératrice 
G  est  donnée  par  la  formule 

(  Ax  Ay  AU  ] 

a  4-  Ao  b  +Ab  G  +  Ac 

I    bAc  —  cAb        cAa  ~  aAc        aAb  —  ftin    ' 


{bXa  —  cAbf  +  {cA(i  —  aAcf  +  [aAb  —  bAa'} 
comme  on  le  voit  en  suivant  la  méthode  du  n"  457-  En  divisant  le 
numérateur  et  le  dénominateur  de  p  par  ii"  et  faisant  tendre  A* 
vers  zéro,  on  trouTe  que  p  tend  vers  une  limite  pg  donnée  par  la  for- 
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dans  laquelle  on  a  posé,  pour  abréger 

li4)       A  =  bc'~cb'     ,     B  =  C(i'—ac 

:'    ,     G  =  ab' 

01               1  t  q       1     point  P  tend  vt 

;rs  une  posilio 

L  limite  I  sur  la 
gé        t        C 

l       i      \  f  st  déveioppable,  le  point  I  est  le  point  où  la 

g    é    l        et      h    l'arête  de  rebrous  sèment.  Lorsque  la  surface 

t  g  1  1  p  t  I  s'appelle  point  central  sur  la  génératrice  G,  et 
11  dp  il  l  g  le  striction  de  la  surface.  Quand  le  cône  direc- 
f  de  1  surface  se  réduit  à  un  plan,  on  voit  facilement  que  la  pro- 
jection orthogonale  de  la  ligne  de  striction  sur  ce  plan  est  l'enve- 
loppe do3  projections  des  diverses  positions  de  la  génératrice. 

Si  l'on  désigne  par  r  la  plus  courte  distance  PPi,  de  la  formule  (a4) 
du  no  45;  on  déduit 

(.5)  vUl\=^4+M+M. 

Lorsque  la  surface  est  développable,  celte  limite  est  nulle,  quelle  que 
Boit  la  génératrice;  mais,  dans  le  caa  contraire,  elle  ne  s'annule  que 
pour  quelques  positions  particulières  de  la  génératrice. 
En  appeknt  9  l'angle  des  deux  génératrices  G  et  G,,  on  a 


suite, 

^[bAc- 

alb)^   + 

(cAtt-,idC)=    +    («Aif- 

-  ÈAUI» 

d'où 

\/a-'  +  h^ 
limr^l 

=  lim  ?^ 

n=  +  6=  +  . 
A' 

+  àay  +  [b  +  A6)^  +  (i 

^  +AC)' 

(i6) 
oi,  par 

('7) 

ç       \/A^  +  li'  +  G' 
a^  +  b-'  +  c' 

c^)  {,W  +  By'  +  Gi') 

k. 

Lorsque  la  surface  est  gauche,  le  rapport  -  tend  vers  une  limite  k 
dilTérente  de  zéro,  excepté  pour  certaines  génératrices  particulicres. 
480  bis.  Par  le  point  P  menoas  une  parallèle  PH  à  la  généra- 
trice G  ;  un  plan  mené  par  un  point  quelconque  M  do  la  généraLi'ice  G 
perpendiculairement  à  cette  droite  coupe  les  droites  Pil  et  (i,  aux 
points  Q  et  Mj.  Lorsque  Gj  se  rapproche  de  G,  le  plan  GPH  tond  vers 
un  plan  Hmite  T  parallèle  au  plan  tangent  au  cône  directeur  suivant 
l'arête  Og  parallèle  à  G.  Le  plan  GPP,  perpendiculaire  à  GPH  tend 
vers  un  plan  limite  T,  perpendiculaire  à  T  et  le  plan  PMM,  tend  vers 
le  plan  tangenten  M  à  la  surface  réglée.  Nous  désignerons  par  fl  l'angle 
que  fait  ce  plan  tangent  avec  le  plan  fixe  T,.  Le  triangle  QMM,  donne 

cotQMM  -~^ MPlangç      j]ptangjPçp_. 

coigivifli,-  jl^^j  -      pp^      -  luf     ^     ^, 
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l'angio  QMM,  ayant  pour  limite  le  complément  de  i,  on  déduit  de  la 

Telaiion  précédente 

|i8)  tangl  =  l, 

en  désignant  par  p  la  longueur  JM. 

Lorsque  la  surface  est  développable,  k  étant  nul,  l'angle  9  esl  droit, 
et,  par  conséquent,  le  plan  tangeat  en  un  point  quelconque  M  de  la 
génératrice  G  coïncide  avec  le  plan  T,  qui  n'est  autre  chose  que  le  plan 
os cuîateur  à  l'arête  de  rebroussement  [n"  475].  Lorsque  la  surface  est 
gauche,  le  plan  T,  est  le  plan  tangent  au  point  central.  Si  le  point 
M  se  meut  sur  la  génératrice  G,  p  variant  de  —  oo  à  +  co,  6  varie  do 
à  +  et  le  plan  tangent  tourne  autour  de  la  génératrice,  à  me- 
sure que  le  point  M  se  déplace.  Tout  plan  mené  par  celte  droite  est 
tangent  ea  un  point  M  et  en  un  seul.  Le  nombre  ft  est  le  paramétre 
de  riitation  du  plan  tangent  relatif  à  la  génératrice  G. 

Considérons  une  seconde  surface  réglée  ayant  avec  la  première 
une  génératrice  commune  C.  Soient  po  la  distance  des  points  ccn- 
ti'aus  I  Ft  r  sur  celte  génératrice,  %  et  fl  les  angles  que  font  avec  le 
plan  T,  les  plans  tangents  6.  la  seconde  surface  aux  points  I'  et  M; 


('9)  tan8(0-eo)  =  -^-j^, 

k,  désignant  le  paramètre  de  rotation  du  plan  tangent  pour  la  seconde 
surface.  On  obtiendra  les  points  de  la  génératrice  G,  où  les  deus  sur- 
faces ont  le  même  plan  tangent,  en  résolvant  les  deux  équations  si- 
multanées (i8)  et  (19].  L'élimination  de  9  conduit  à  l'équation  du 
second  degré  ea  p 

(20)    p=  tang  %  —  (po  tang  9^  +  S,  —  A]p  -  ft  (p„  _  k,  tangeo)  =  o. 

On  en  conclut  que  les  deus  surfaces  ont  le  mSme  plan  tangent  en 
deuïpoints  de  la  génératrice  comniune.  Pourque  les  deus  surfaces  aient 
le  même  plan  tangent  en  trois  points  de  la  gcnératrice,  il  faut  que 
l'équation  (20)  devienne  une  identité;  alors  les  deus  surfaces  ont  le 
même  plan  tangent  en  tous  les  points  de  la  génératrice  ;  elles  se  rae- 
cordent  suivant  cette  droite.  Pour  qu'il  y  ait  raccordement,  il  faut  que 
les  points  centraux  coïncident,  ainsi  que  les  plans  tangents  en  ce  point, 
et  en  outre  que  les  deux  paramètres  k  et  ft,  soient  égaux. 

Lorsque  les  surfaces  réglées  sont  des  surfaces  à  plan  directeur  eS 
que  le  plan  directeur  est  le  même  pour  les  deux  surfaces,  l'angle  9,  est 
nul  et  l'équation  (ao)  s'ahaïsse  au  premier  degré  ;  il  a' existe  sur  la  gé- 
nératrice commune  qu'un  point  où  les  deux  surfaces  ont  le  même  plan 
tangent.  Pour  que  les  deux  surfaces  sa  raccordent,  il  faut  que  les  points 
centraux  coïncident  et  que  les  deux  paramétrer  h  et  fti  soient  égaux 
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SIMILITUDE. 

481,  Ladéflaition  de  Yhomothéiieet  Ae  la, similitude  pourlea 
figures  à  trois  dimensions  est  la  même  que  pour  les  figures 
à  deux  dimensioDS  (Ii7.  IV,  cliap.  v).  Ea  Géométrie  piano, 
ai  l'on  fait  abstraction  de  la  position  des  systèmes,  l'homo- 
tliétie  inverse  ne  donne  pas  d'autres  figures  que  l'homothétie 
directe;  il  n'en  est  plus  de  même  pour  les  figures  dans  l'es- 
pace. Considérons  un  premier  système  de  points  A,  B,  C,.., 
et,  après  avoir  choisi  arbitrairement  un  centre  de  similitude, 
construisons  un  système  A',  B',  C',...,liomothétique  direct,  et 
un  système  A",  B",  C",...  homotliétique  inverse,  avec  le  même 
rapport  de  similitude  k;  ces  deux  systèmes  sont  symétriques 
l'un  do  l'autre  par  rapport  au  centre  de  similitude.  Il  résulte 
de  ià  que  les  systèmes  homothétiqoes  inversos  du  système 
donné  sont  les  symétriques  des  systèmes  homothétiques 
directs. 

Une  figure  est  semblable  à  une  figure  donnée  lorsque,  par 
un  déplacement  convenable,  elle  peut  coïncider  avec  l'une  des 
figures  directement  homothétiques  à  la  figure  donnée. 

On  sait  que  l'on  obtient  toutes  les  surfaces  semblables  à 
une  surface  donnée,  en  prenant  arbitrairement  un  centre  de 
similitude,  et  en  construisant  avec  ce  centre  les  diverses  sur- 
faces homothétiques  directes  qui  correspondent  aux  valeurs 
de  A  comprises  entre  o  et  oo. 

Exemple  I.  La  surface  doanée  est  une  splière.  Prenons  le  centre  de 
la  splière  0  pour  centre  de  similitude  ;  le  rayon  OA  étant  constant,  le 
rayon  OA'  sera  également  constant  :  une  surface  semblable  à  Ttne  sphère 
est  une  autre  sphère  qui  peuf  avoir  un  rayon  quelconque. 

ExEHPLE  II,  La  surface  donnée  est  «n  cône.  Prenons  le  sommet  pour 
centre  de  similitnde;  deux  points  homologues  seront  situés  sur  la 
même  génératrice  du  cône,  La  seule  figure  semblable  à  un  cône  est  ce 
«âne  lui-même. 

EsEsiPLE  IIL  Le  surface  est  un  cylindre.  Prenons  va  point  arbi- 
traire 0  pour  centre  de  similitude,  et  traçons  sur  le  cylindre  une 
courbe  arMtraire  C  que  nous  prendrons  pour  directrice  du  cylindre, 
A  la  courbe  C  correspond  une  courbe  honiotliÉ tique  C  et  à  toute  gé- 
nératrice du  premier  cylindre  une  droite  parallèle  passant  par  ie  point 
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bomologue  du  point  où  la  courbe  C  est  rencontrée  par  la  premiâre 
génératrice;  ainsi,  deux  cylindres  sont  komothétiques,  lorsqu'ils  ont 
pou!'  directrices  deux  courbes  komothétiques  et  leurs  génératrices  paral- 
lèles. 

Considérons  deux  cylindres  homothétiques,  ayant  le  point  0  pour 
centre  de  similitude  ;  si  i'on  mène  par  ce  point  une  parallèle  00'  aux 
génératrices  des  deux  surfaces,  tout  point  de  cette  droite  est  aussi  un 
centre  de  similitude  des  deux  suriaces.  Il  en  résulte  que  les  sections 
de  deux  cylindres  h omotîié tiques  par  le  même  plan  sont  des  courbes 
homothétiques,  ayant  pour  centre  de  similitude  le  point  où  le  plan 
coupe  ia  droite  00',  Comme  les  sections  d'un  cylindre  par  des  plans 
parallèles  sont  égales,  les  sections  de  deux  cylindres  homothétiques 
par  des  plans  parallèles  sont  homothétiqueï<. 

4Jt2.  Les  sections  d'une  surface  du  second  degré  par  des  plans 
parallèles  sont  des  courbes  homothétiques.  L'équation  générale 
des  surfaces  du  second  degré  est 
(i)  Aa!=  +  k'y"  +  A"3'  +  2Bs(2  +  ySzx  -f  ■x'S'xy 

on  olitient  la  projection  sur  le  plan  XOY  de  i'intersectiou  de 
celte  surface  et  du  pian 
(a)  ax-\-by-\-cz~l, 

en  éliminant  la  variable  z  entre  les  équations  (i)  et  (î).  Or, 
dans  l'équation  ainsi  obtenue,  les  coefficients  des  termes  du 
second  degré  sont  indépendants  de  l;  on  en  conclut  que,  lors- 
que /  varie,  a,  b,  e  restant  fixes,  c'est-à-dire  lorsque  le  plan 
se  déplace  parallèlement  à  lui-même,  les  projections  sont 
homothétiques;  les  cylindres  projetants,  ayant  pour  direc- 
trices des  courbes  homothétiques,  sont  coupés  par  deux 
plans  parallèles  suivant  des  courbes  homothétiques.  Quand 
ces  courbes  sont  des  hyperboles,  l'une  peut  être  homothé- 
tique  à  la  conjuguée  de  l'autre  (n°  Sg',). 


4a3.  Iiongueur  d'un  arc  de  courbe.  Soit  dans  l'espace  une  courbe 
plane  ou  gauche,  telle  que  les  coordonnées  rectangulaires  d'un  point 
de  îa  courbe  s'expriment  en  fonction  d'un  paramètre  (  par  les  trois 
équations 
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Supposons  que  (  variant  de  a  à  6  les  fonctions  f  f,  ^  soient  Lon 
tinues  et  admetlent  des  dérivés,  /'  ((),  ?'  {t),  ^  (1)  également  conti- 
nues ;  enlin,  supposons  que  t  vadant  de  a  û  6  («  <  è)  Je  point  M 
(x,  y,  z)  décrive  un  arc  de  courbe  AB  en  se  déplaçant  toujours  dans 
le  même  sens. 

Prenons  alors  une  série  de  valeurs  de  i  compri  es  dans  linlusallo 
a,  b  et  rangées  par  ordre  de  grandeurs  croissantes 

ti,  U...  h^i, 
à  CCS  valeurs  de  (  correspondent  sur  la  couibe  des  pjints  M,  Ma 
M„.|.  Nous  allons  démontrer  que  le  contour  [oly^onal   AM,Mî 
M„_iB  tend  vers  une  limite  quand,  le  nombrt  n  augmentant  indelini 
ment,  toutes  les  différences 

tendent  vers  zéro.  Cette  limite  est  ce  que  l'on  appelle  la  loiigueur  de 
l'arc  AB.  Pour  démontrer  l'existenee  de  cette  limite,  remarquons  que 
le  côté  MfcMi+i  a  pour  longueur 

Or,  les  rapports 

f{h+>)~f{t,)^    îMlkni^i),  etc. 

tk+l  —  tk  i*+i  —  U 

tendent  vers  les  dérivées  /'((*),  ?'((*) . . .  quand  ii+i  —  fj  tend  vers  zéro 
et,  par  conséquent,  le  rapport     *  ^'  tend  vers  la  limite 


Nous  pouvons  donc  écrire 

MMh'  =  ('*+i  -  t'')[ Vf '{'>■)  +  *"('*)  +  -y 'if")  +  h] 
tt  étant  une  quantité  qui  tend  vers  zéro  en  même  temps  que 
tt+i  —  tk-  Telle  est  l'expression  de  l'un  des  côtés  du  polygone  inscrit 
dans  la  courbe.  Pour  avoir  le  périmètre  P  de  ce  polygone,  faisons  la 
somme  des  côfés  MsMjn-i,  en  donnant  successivement  à  l  les 
valeurs  0,  1,3...  n— 1  et  remarquant  que  ta  =  o,  et  t„  =  b.  Nous 


P  =  s{(*+i  -  (*)v'rV*)  +  ?'*('*)  +  '^"('')  +  S(**+i  -  i")^"- 
Quand  le  nombre  des  points  de  division  (j,. .  .U-\  augmente  iudé- 
flniirient,  chaque  différence  i*-i.i  —  h  tendant  vers  zéro,  la  première 
somme  tend  vers  l'intégrale  définie 
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Quant  à  la  deuxième,  elle  tend  vers  zéro  :  en  effet,  en  appelant  e 
un  nombre  positif  égal  en  valeur  absolue  à  celle  des  quantités  ej  qui 
a  la  plus  grande  valeur  absolue,  on  voit  qne  la  valeur  absolue  de 
S(it+i  —  (t)s*  ^^^  moindre  que  E,S((*+i  —  Ik),  c'est-à-dire  iiioîmJre 
que  '■(b—a),  car 

d'après  les  bjpothèses  faites  sur  la  nature  des  fonctions  ^,9,1^,  e  tend 
vers  zéro,  quand  toutes  les  différences  fj+i  — (*  tendent  vers  zéro  et 
la  somme  ^{ijf+i  —  (ijts  tend  bien  vers  zéro.  Le  périmètre  P  tond 
donc  vers  l'intégrale  définie  (1)  ;  cette  limite  de  P  est  la  longueur  de 
l'arc  de  courbe  considéré. 

Si  au  lieu  de  calculer  l'arc  AB  tout  entier,  on  avait  calculé  la  lon- 
gueur j  d'un  arc  AH,  M  correspondant  a  une  valeur  de  (  comprise 
entre  a  et  b,  on  aurait  trouvé  de  même 

s  =  f^f^t}+f'^t)+-y\l)  dt  : 

d'où,  en  différenciant  et  remarquant  que 

d^  =  t'(t)dt,  dy  =  v'{t)dt,  rfï  =  ^'{t)dt 
ds  =  ^dx^  +  dy^  +  rfs^ 

Coite  formule  est  aisée  à  retenir,  car  elle  exprime  que  l'élément 
inEniment  petit  de  courbe  joignant  les  points  (a;,  y,  ï)  et  {x  H-  dx, 
y  +  dy,  ï  +  ds)  est  égal  à  la  corde  joigiiant  ces  deux  points. 

Exemple  :  Soit  la  chaînette  construite  au  n"  348. 

Celle  courbe  étant  plane,  on  a.  z  =  0,  dz  =  o,  puis 


Roi 


dy  =  y'dx=^U--e    Ad: 


)dx 


v=Ue'+e  'Adc 

it  I  +  y'^  et  rema 
ja  longueur  de  l'an 
î  fig.  222,  n"  348) 
;isse  a;  est  donc 


comme  on  le  vérifie  en  formant  i  +  y'^  et  remarquant  que  cette 
expression  est  un  carré  parfait.  La  longueur  de  l'arc  s  depuis  le  point 
le  plus  bas  de  !a  courbe  (voyez  fig.  222,  n"  3.i8)  qui  correspond  à 
aï  —  0  jusqu'en  un  point  M  d'abcisse  a;  est  donc 
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celte  formule  peut  s'écrire 


en  appelant  a  l'angle  de  la  tangente  en  M  avec  Ox;  s  est  donc  un 
côté  de  l'angle  droit  d'un  triangle  rectangle  dont  l'autre  côté  est  a 
et  l'angle  opposé  o. 

Comuis  directeurs  de  la  tangente.  —  Nous  avons  indiqué  dans  le 
n°  472  les  espressions  des  cosinus  directeurs  «,  p,  y  de  la  tangente 
MT  menée  à  la  courbe  dans  le  sens  des  t  croissants  :  eomme  l'are  s 
est  compté  positivement  dans  ce  même  sens,  les  valeurs  a,  p,  y  sont 
les  cosinus  directeurs  de  la  tangente  MT  menée  à  la  courbe  dans  le 
sens  des  arcs  s  croissants  :  leurs  espressions  peuvent  s'écrire  sous  la 
forme  simple  suivante  : 


car  dx  =  x'di,  i 


+  y"'  +  z-^dt,  e!c.. 


la. 


484.  Courbure.  Pour  mesurer  la  courbure    d'une   courbe, 
compare  à  un  cercle.  Imaginons  un  cercle  de  rayon  R  sur  lequel  on 
a  choisi  un  sens   positif  pour  les    arcs  et   le 
môme  sens  positif  pour  les  tangentes  MT.  Pre- 
n  arc  fllH,  de  longueur  A5  dans  ce  sens 
positif  et  appelons  Air  la  valeur  absolue    de 
l'angle  dont  tourne  !a  tangente  MT  au  cercle 
""'  ""  ""'  quand  le  point  de  contact  se  déplace  de  M  en 

M,.  D'après  les  propriétés  élémentaires  du  cercle,  on  a 


As=Ri5,      R- 


As 


liure  du  cercle 


R 


Passons  maintenant  à  une  courbe  quelconque.  —  Pour  traiter 
d  abord  un  cas  simple,  prenons  une  courbe  plane  sur  laquelle  on 
choisit  un  spns  positif  pour  les  arcs  et  le  même  sens  MT  pour  les 
tangentes  (fig  2D0  bis].  Soit  encore  is  un  are  MMj  compté  dans  le 
sens  positif,  et  Aa  la  valeur  absolue  de  l'angle  dont  tourne  la  tan- 
gente à  la  courbe  quand  le  point  de  contact  passe  de  M  en  Mi;  on 
appelle,  par  analogie  avec  le  cas  du  cercle,  courbure  moyenne  de  l'arc 
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MMi  le  rapport  ~,  et  courbure  au  point  M  la  limite  -3^  vers  laquelle 
tend  ce  rapport  quand  m  tend  vers  zéro.  L'inverse  de  la  courbure  au 
point  M,  p  =  -^  s'appelle  raijon  de  courbure  au  point  M. 

Comme  Aa,  M  sont  positifs,  les  éléments  que  nous  venons  de 
définir  sont  tous  positifs. 

Calculons  l'expression  de  la  courbure.  Soit  a,  l'angle  que  fait  la 
tangente  MT  avec  Oa:,  on  a 

,S.=  *    .  =  .pct.ng*. 

=         dx  °  dx 

Quand  on  passe  de  M  en  U„  l'angle  «  varie  de  ia  et  la  valeur  ab- 
solue Atr  de  l'angie  dont  la  tangente  tourne  est  ±  Aa  où  il  faut  prendre 
-I-  ou  —,  suivant  que  4o  est  positif  ou  négatif.  La  courbure  moyenne 
de  l'arc  HM,  est  donc 


le  rayon  de  courbure  p  au  point  IVI  est  donné  par 
.  darclangg 


P  "*  i/dx'  +  dy^ 

c'est-îi-diro  en  effectuant  la  différenciation  indiquée 

T_ ^dxd'y—dyd'a; 

P  {dx^  +  dy^)^ 

En  particulier,  si  x  est  pris  comme  variable  indépeudante,  rf^a^  —  o, 

A     I      y" 
P    ^  ('  +  y^n 

en  désignantles  dérivées  dey  par  rapport  àa;,  par  i/'et  y".  Le  signe  doit 
être  cboisi  dételle  façon  quep  soit  positif:  il  faut  donc  mettre  +  quand 
j;°>o  c  est  à  dire  quand  la  courbe  au  point  considéré  lourne  sa 
concavité  vers  les  y  positifs,  et  —  dans  le  cas  contraire.  En  un  point 
d'inflexion  p  est  inflm. 

Exemple    Rayon  de  courbure  d'une  conique.  —  Soit  n  la  longueur  de 
la  normile  à  une  couibe  plane  comprise  entre  le  point  M  et  l'axe  Oa:  : 

n^dzy  v'i  +  y''- 
On  peut  écrire,  dans  le  cas  général, 
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Or,  pour  une  conique  rapportée  à  son  axe  focal  et  à  la  tangente 
au  sommet  (a63) 


y  =  \Jijix  +  qx*,  y"  •- 


484  ô 
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de  l'arc  MM,  le  rapport  ■-  :  la  courbure  -  en  M  est  la  Hniile  du  rap- 
port précédent  quand  M,  tend  vers  M. 


l'inverse  p  est  le  rayon  de  courbure. 

Cette  défînitioa  est  bien  d'accord  avec  celle  que  nous  avons  donnée 
plus  haut  pour  les  courbes  planes;  car,  si  la  courbe  S  est  plane,  la 
courbe  S  l'est  aussi.  Cette  courbe  est  alors  un  cercle  de  rayon  i 
et  l'arc  Ai  mesure  l'angle  des  tangentes  MT  et  MiTj. 

Revenons  au  cas  général;  le  point  |j,  a  pour  coordonnées  les  cosî- 
Dus  directeurs  de  la  tangente  MT 

KV-)       «-,;^.        P      ^j>        ï-^> 
donc  l'arc  de  courbe  lieu  du  point  n  a  pour  différentielle 


rfa  =  Vrfa''  +  rfp-  +  d-C- 


_da  _^   V^rfa^  +  d^''  +  di^ 
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Si  l'on  prend  l'are  s  comme  variable  indépendante,  i 


ds 


V(Ï)'HS)"HÏ)"  =  \/(i)MSHSr 


Si  la  variable  indépendante  n'est  pas  spécifiée,  ces  formules  per- 
mettent d'esprimer  p  en  fonctiong  des  différentielles  premières  et 
secondes  des  coordonnées  x,  y,  z.  Remarquons  en  effet  que  la  relation 

«=  +  p=  +  yî  z=  1 

et  la  relation  qu'en  en  déduit  par  difCorentiation 

=rfM  -i-  m  +  -jdi=o 
permettent  d'écrire 

da'  ^  («5  +  p  +  ï^)  (rf«3  ^  api  ^  rf^ï)  _  („rf,  +  prfp  +  ^^,|,)i 
^  (-(dp  -  piï)=  +  (■xd-r  —  yd<^)'  +  (pi«  -  arfP)^ 


.•(4)v.'(^0"+K^î)' 


Les 

quantités  ; 

,,  p,  y  litant  égales 

,  dx  dy  dz  , 

nier  term. 

îa  der 

■niere  eïpn 

;?sion  est 
dz'  f  jiyY       (dzd'ii  -  diid'z)^ 
ds^  y'^z)                   ds^ 

On  calcule  de  même  les  dcus  ter] 
carré  de  la  courbure 

nos  suivants  et  on  trouve  pou 

, 

(dzd'y  - 

-dydHy  +  ldxd'z- 

-dzd'x)^  +  ldi/d'x- 

-dxdhjY 

P" 

(dx^  +  dy^  +  d2')' 

formule  dans  laquelle  la  vaiiable  indépendante  n'est  pas  spécifiée. 
Normale  principale.  —Soit  iiS  la  tangente  à  la  courbe  spliérique  2 
menée  dans  le  sens  dans  lequel  se  déplace  le  point  ji  quand  le  point  M 
décrit  la  courbe  S  dans  le  sens  positif  des  arcs.  Par  M  menons  une 
droite  MN  parallèle  à  v-i  et  dirigée  dans  le  même  -«ens  quet^fl  :  cette  droite 
s  appelle  la  moi  mak  pi  mc/pale  elle  est  normale  à  la  courbe  et  située 
dans  le  phn  osculateui  En  effet  la  droift  |iB  est  perpendiculaire  à 
la  droite  Op.  qui  est  parallèle  û  la  tangente  HT  et  elle  est  située 
dans  le  flan  langent  au  cine  lieu  dts  droites  0|i  le  long  de  0|i.,  plan 
qui  est  parallèle  au  plin  os  ulateur  d  après  la  dérinilioo  même  du 
pian  osculateur  Le  point  G  obtenu  en  prenant  sur  MN  dans  le  sens 
MN  une  longu  ur  ML  =  p  s  appelle  le  ceiilte  de  coiii'bure  de  la  courbe 
au  point  M  boiert  a  p  y  les  eosmus  directeurs  de  la  normale 
inticipaJe  MN  ou  de  sa  parallèle  |i.8  en  appliquant  à  la  courbe  2  lieu 
du  i  omt  K  p  Y  les  foi  mules  qui  donnent  les  cosinus  directeurs  de  la 
tin-  n(e     n  a 
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ou  en  remplaçant  drj  par  — 


Les  coordonnées  (|,  r,,  ç,)  du  point  G  soiii  alors 
Ê  =  j:  +  pa'  =^  X  +  ps  ^,  etc. 

EsBRC!CE,  Bhnontrer  que  U  rayon  de  courbure  p  est  la  limite  vers 
laquelle  tend  le  rayon  d'un  cercle  passant  par  le  point  M  et  par  deux 
points  Ml  et  Mj  de  la  courbe  S  infiniment  voisins  de  Hi. 

D'après  «ne  formule  élémentaire  de  Irigonométric,  lu  diamètre  du 
cercle  circonscrit  au  triangle  MiMMs  est 

sinMjMftlj 
Donc,  en  appelant  in,  y,  s,  les  coordonnées  deMi,  !£„p,,  z^  et  arj,  |/j, 
Zj  celles  de  Mi  et  Mj,  on  a 


aR  =  V^(^i  — ^t)°  +  -  ■  ■  v'(^]  — Jg)^  +■■■  V^a  —  a^)^  +  ■  ■  r 

V'fei-î/jlss  — s)  — (2i— s)(tfs~-î/}]=  +  -  ■  ■ 
Les  coordonnées  a;,  y,  Z  sont  des  fonctions  données  du  paramètre 
t  ;  ceOes  du  point  voisin  M,  s'obtiennent  on  faisant  croître  (  de  7i  ;  on 
a  donc  par  la  formule  de  Tajlor 


x'  af  .  .  .  désignant  !es  dérivées  de  a::  et  deux  formules  analogues 
pour  yi  et  Zi- 

De  même  !es  cordonnées  du  point  Mj  s'obtiennent  en  faisant  croître 
(  de  h 

et  deux  formules  analogues  pour  y^  et  z^.  Substituant  dans  l'es- 
pression  de  ali,  on  voit  que,  au  numérateur,  dans  le  premier  facteur 
\/{Xi  —  xif  +  .  .  .  on  peut  mettre  A  ~  ft  en  facteur,  et  dans  les  deux 
autres  respectivement  h  et  k.  De  même  au  dénominateur  on  peut 
mettre  en  facteur  {h  —  k)  kJc,  Supprimant  ces  facteurs,  puis  faisant 
tendre  hetk  vers  zéro,  on  trouve  comme  limite  de  le  la  valeur 


V(2/'3" — s'yy  +  [s'af — x'zy  H-  {xY — y'xy 
qui  est  bien  Je  rayon  de  courbure  trouvé  plus  haut. 
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On  démontFvFJ.  que  le  centre  du  corde  M,MMj  tend  i 
de  courbure  G  précédemment  déGni. 


EXERCICES 


t"  L'axe  d'un  côno  de  révolution  paiSL  a  Ion  itiP  des  coorJou 
nées  et  fait  avec  les  axes  des  angles  «  p  1  angle  du  rrtne  est  fl 
trouver  l'équation  de  la  surface.  Gomme  apphLdtion  trouver  les 
conditions  pour  que  l'équation  homogène  dise  ond  degré  re[  rescute 
lin  cône  de  révolution. 

2°  Èlant  donné  un  ellipsoïde  de  révolution  aplati  (surface  engtn 
di'ée  par  une  ellipse  tournant  autour  de  son  pelit  axe)  le  cône  en 
gendre  par  une-  droite  qui  tourne  autour  du  lojcr  de  1  une  des  dlip 
ses  méridiennes  en  s'appujant  sur  la  sei'tion  laite  dans  la  surface 
par  un  plan  passant  par  la  directrice  qui  correspond  à  ce  foyei  est 
un  cône  de  révolution. 

5°  Étant  donné  un  ellipsoïde  de  révolution  allongé  (suiface  engtn 
drée  par  une  ellipse  tournant  autour  di,  son  gratd  axe)  le  l  ne  q  ii 
a  pour  sommet  l'un  des  deux  foyers  des  sentions  mLriti  nn  s  et 
pour  base  une  section  plane  quelconque    est  un  LÔne  de  ruolution 

4'  La  projection  d'une  section  plane  dun  cône  en  uhire  dioit  sur 
un  plan  perpendiculaire  à  l'axe  mené  par  le  sommet  du  LÔne  a  pour 
l'un  de  ses  foyers  le  sommet  du  eône,  et  pour  directrice  coiicspon 
dante  la  droite  de  rencontre  des  deux  plans 

5°  Lorsqu'une  section  plane  d'un  cône  circulaire  dioit  est  une 
ellipse,  la  somme  des  arêtes  qui  aboutissent  aux  extrémités  d  un  dia 
métro  de  l'ellipse  est  constante, 

6°  Démontrer  qu'un  plan  tangent  au  toie  et  passant  p  i  1  eeniic 
coupe  la  surface  suivant  deux  cercles. 

La  sphère  qui  a  pour  grand  cercle  un  cercle  tangent  aux  deux  loi 
clés  qui  forment  l'un  des  méridiens  du  tore  coupe  la  suiface  sunant 
deux  cercles. 

■j"  Trouver  la  section  droite  d'un  cylindre  rirconserit  à  un  toie 

8°  Démontrer  que  les  sis  arêtes  de  deux  frièdres  trne  tangle= 
ajant  même  sommet,  appartiennent  à  un  même  cône  du  di,uxièmi, 
degré. 

9"  Étant  donné  un  conoide  dont  l'axe  est  perpendioulaui.  au  plan 
directeur  et  qui  enveloppe  une  spière,  trouver  les  piojLcliors  le  la 
courbe  de  contact  sur  le  plan  directeur  et  sur  le  plan  mené  par  1  axL 
et  le  centre  de  la  sphère. 
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"  Étant  donii'  ua  ^^'^tème  i'ise^  rectangulaires,  un  tore  a  pour 
n      d       d        1    pi      Z0\  i    q      a  son  centre  sur  l'axe  OX; 

t  t      1  1  p    nt  A,  centre  d'un  nouveau 

1    é     1       p  t      mp       1  n  plan  parallèle  à  ZOY,  une 

d     t    q  t    p      llèl  pi       \0\    décrit  un  conoïdc  en  s'ap- 

p  3     t  d        1      t         1        OZ;  on  demande  la  projec- 

ti  n        1    pi      \0\  d    1  b     d        ncontre  des  deux  surfaces. 

Il"  On  suppose  que  le  plan  du  second  cercle  du  problème  précé- 
dent s'enroule  sur  un  cylindre  circonscrit  au  tore  et  ayant  dea  arêtes 
parallèles  à  i'axe  du  tore,  on  remplace  la  directrice  courbe  du 
conoïdo  par  la  courbe  en  laquelle  s'est  transformé  le  cercle  après 
l'enrotiioment  du  plan;  trouver  la  projection  sur  le  plan  XOY  de  la 
ligne  de  rencontre  du  nouveau  conoïde  et  du  tore  [spirale  d'Archi- 
mède), 

ia°  Une  sphère  a  son  centre  à  l'origine  des  coordonnées  que  l'on 
suppose  rectangulaires,  l'axe  OX  perce  ia  sphère  en  un  point  A;  dans 
le  plan  XOY,  sur  OA  comme  diamètre,  on  décrit  un  cercle  qui  sert  de 
base  i  un  cyhndre  dont  les  arêtes  sont  parallèles  à  OZ;  trouver  : 
1°  les  projections  sur  les  trois  plans  coordonnés  de  la  courbe  d'inter- 
section du  cylindre  et  de  la  sphère  ;  a"  l'équation  du  cône  qui  a  pour 
directrice  cette  courbe  et  pour  sommet  le  point  A  (ce  cône  est  un 
cône  de  révolution)  ;  3°  les  traces  sur  les  plans  des  coordonnées  des 
tangentes  à  la  courbe. 

13°  Étant  donnés  trois  plans  de  coordonnées  rectangulaires,  puis 
dans  le  plan  xy  une  circonférence  qui  a  son  centre  à  l'origine  des 
coordonnées,  et  dans  les  plans  z.v,  %y  deux  droites  parallèles  respec- 
tivement à  l'axe  des  te  et  à  l'axe  des  y,  à  égale  distance  du  plan  des 
xy  de  part  et  d'autre  de  ce  plan,  trouver  l'équation  de  la  surface 
gauche  engendrée  par  une  droite  qui  glisse  sur  les  deux  droites  don- 
nées et  sur  la  circonférence.  Étudier  les  sections  faites  dans  la  sur- 
face par  des  plans  pai'allèles  aux  plans  coordonnés. 

14"  Trouver  l'équation  de  la  projection,  sur  un  plan  perpendicu- 
laire à  l'axe  d'un  cône  de  révolution,  d'une  courbe  tracée  sur  le  cûne 
et  qui  se  transforme  en  une  ligne  droite  lorsqu'on  développe  le  cône 
sur  un  plan. 

ib"  On  donne  un  cène  de  révolution  engendré  par  un  angle  de 
5o  degrés,  un  cylindre  dont  les  génératrices  parallèles  è  l'une  des 
arêtes  du  cône  ont  pour  directrice  un  cercle  ayant  son  centre  au 
sommet  du  cÛne  et  dont  le  plan  est  perpendiculaire  à  l'axe.  Démon- 
trer que  la  courbe  d'intersection  des  deux  surfaces  se  transforme  en 
une  ligne  droite  quand  on  développe  le  cône  sur  un  plan. 

16°  Trouver  l'équalion  du  méridien  d'une  surface  de  révolution  dé- 
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crile  par  un  econique  qui  tourne  autour  d'une  droite  perpendiculaire 
à  l'un  des  axea  do  la  conique  et  qui  rencontre  cet  axe. 

17"  Trouver  l'cquation  du  méridien  d'une  surface  de  révolution 
décrite  par  une  conique  qui  tourne  autour  d'une  droite  située  dans  un 
plan  perpendiculaire  à  celui  de  la  conique  et  passant  par  l'un  des 
ases  de  cette  courbe, 

18"  Les  points  0  et  0'  sont  les  centres  de  deux  circonférences 
égales  dont  les  plans  sont  parallèles  ;  trouver  l'équation  de  la  sur- 
face gauche  décrite  par  une  droite  qui  glisse  sur  les  deux  circonfé- 
rences et  sur  la  perpendiculaire  à  leurs  plans  menée  par  le  milieu  de 
la  droite  00'. 

Il)"  On  considère  la  courbe  gauche  décrite  par  le  point  (x,  y,  z) 
dont  les  coordonnées  sont  exprimées  en  fonction  d'un  paramèlre  t 
par  les  formules 

f{t)  désignant  une  fonction  de  (  et  /(()  la  dérivée  de  cette  fonction. 
Démontrer  : 

i"  Que  l'équation  du  plan  osculateur  au  point  {x,  y,  z)  de  celte 
courbe  est 

Z-z=  Ji{Xy  —  Ya:)  ; 

3°  Que  les  points  de  contact  dos  plans  osculateurs  menés  ù  celle 
courbe  par  un  point  P  de  l'espace  sont  sur  un  plan  passant  par  le 

On  appliquera  les  formules  aus  deux  cas  particuliers  suivants  : 
p(0=arc[g( 


(,)  f{x,y,z,i)^o    ,    ^(x,y,z,t)  =  o. 

les  équations  d'une  courbe  qui  dépend  d'un  paramèire  variable  (. 
Démontrer  que  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  qu'il  existe 
une  courbe  G  à  laquelle  la  courbe  (i)  soit  constamment  tangente, 
est  que  les  équations  {1)  et  les  équations 

(î)  rtix,y,z,l)  =  o    ,    ,;{x,y.z,t)  =  o 

soient  compatibles  en  x,  y,  s  quel  que  soit  t.  Si  cette  condition  est 
remplie,  les  valeurs  de  x,y,  S  vérifiant  ces  quatre  équations  (i)  et  (2) 
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sont  des  fonctions  de  (  qni  dclinisseiit  les  coordonnées  d'un  pi 
la  courbe  C. 
En  appliquant  cette  méthode  pour  esprimer  que  la  droite 


où  X,  y,  2,  a,  h,  c  sont  des  fonctions  de  t,  est  tangente  à  une  courbe, 
on  retrouvera  la  condition  (12).  N''479- 

21"  Soit»  la  longueur  de  la  normale  à  une  courbe  plane  depuis  le 
point  de  la  courbe  jusqu'à  l'axe  Ox,  démontrer  que  dans  la  chaînette 
(n°  548)  le  rayon  de  courbure  p  est  égal  à  »;  dans  la  parabole  rap- 
portée à  sa  direcfrîce  comme  ase  Oa;  et  dans  la  eycloïde  rapportée  à 
sa  base  comme  axe  Oa;  il  est  égal  à  2  n. 

■il"  On  considère  la  courbe  plane  cnTcloppe  de  la  droite  a:  sin  «  — 
(/  cos  n  —  c'a)  =  0,  où  a  est  un  angle  variable. 

Démontrer  que  l'on  a 

.      ^ds  ,  \   .     >.,  ■. 

''       rf^  ^  '■''"'''■  '''  '"'" 

25"  On  considère  une  hélice  tracée  sur  un  cylindre  quelconque  ; 

démontrer  que  le  pîan   osculateur  est  en  chaque  point  normal  au 

cylindre.  Si  le  cyhndre  est   de  révolution,  lo  rayon  de  courbure  de 

l'hélice  est  constant. 
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LIVRE  VI 
sunpACKS  nu  second  deqrê. 


CHAPITRE   PnEMIEH 

Centre   et   plans   diamétraux. 

-488.  L'ëquation  générale  du  second  degré  entre  le»  trois 
variables  x,  y,  z,  est  de  la  forme 
{ 1  >  Aa:^  +  A'y'  +  A''ï=  +  ^Byz  +  ^B'zx  +  ^B'xy 

elle  renferme  dix  termes,  ou  neuf  paramètres  arbitraires; 
nous  représenterons  le  premier  membre  par  f{x,  y,  z).  On 
pourrait,  en  suivant  la  marche  adoptée  en  Géométrie  plane 
pour  l'étude  des  lignes  du  second  degré,  examiner  les  diver- 
ses formes  du  lieu  défini  par  cette  équation  ;  mais,  à  cause 
du  grand  nombre  des  cas  à  considérer,  cette  discussion  serait 
longue  et  pénible.  Nous  commencerons  par  simplifier  l'équa- 
tion (i)  et  nous  ne  considérerons  ensuite  que  les  équations 
réduites.  Nous  baserons  cette  réduction  sur  les  propriétés  du 
centre  et  des  plans  diamétraux  dont  nous  allons  nous  occuper 
d'abord. 


486.  Un  point  I  est  centre  d'une  surface,  lorsque  les  points 
de  la  surface  sont  placés  symétriquement,  deux  à  deux,  par 
rapport  à  ce  point.  Comme  une  droite  ne  rencontre  une  sur- 
face du  second  degré  qu'en  deux  points,  il  faut,  pour  qu'un 
point  I  soit  centre  de  la  surface,  que  toutes  les  cordes  menées 
par  ce  point  y  soient  divisées  en  deux  parties  égaies. 

Lorsque  l'origine  des  coordonnées  est  centre  d'une  surface 
du  second  degré,  l'équation  de  la  surface  ne  contient  pas  de 
termes  du  premier  degré.  En  effet,  les  équations  d'une  droite 
menée  par  l'origine  sont  de  la  forme 
(a)  x-^mz,    y  =  nz. 
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Les  coordonnées  a  des  points  de  rencontre  de  la  surface  et 
de  la  droite  sont  données  par  l'équation 

(3)  {Âm«  4-  A'n'  +  A"  +  aBw  +  aB'm  +  ^Wmn)  z^ 

que  l'on  obtient  en  éliminant  a:  et  y  entre  les  équations  (i) 
et  (a).  Si  l'origine  est  centre,  l'équation  (3)  a  ses  racines  éga- 
les et  de  signes  contraires,  ce  qui  exige  que  le  coefficient 
Om  +  C'n  +  C°  soit  nul  ;  et  comme  ceci  doit  avoir  lieu  pour 
une  iniinité  de  valeurs  de  m  et  de  n  prises  arbitrairenaent,  il 
faut  que  l'on  ait  séparément 

C  =  o,     G'=o,     C"  =  o. 
La  réciproque  est  vraie. 

487.  D'après  cela,  pour  déterminer  le  centre  d'une  sur^ 
face  du  second  degré,  on  transportera  l'origine  en  un  point  I 
de  l'espace,  dont  nous  désignerons  les  coordonnées  par  a,  b,  c, 
et  l'on  verra  s'il  est  possible  de  choisir  ces  valeurs  de  manière 
que  la  nouvelle  équation  ne  contienne  pas  de  termes  du  pre- 
mier degré  par  rapport  aux  coordonnées  nouvelles. 

Lorsqu'on  déplace  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes,  les 
formules  de  transformation  sont  x  T=.a-\-x',y:^b-\-y', 
x=c-\-z',  et  l'équation  (i)  devient 

(4)  kx-^  +  Ay ^  +  A'î"  -f  aBy'a'  +  ^B'z'x'  +  aBVy' 

+  x-f, [a,  b,  c)^y-n {a,  *.  ^)  +  z'f. [a,  b,  c)  +  /(«,  b,  c)  =  o. 
Les  coordonnées  du  centre  sont  déterminées  par  les  trois 
équations  du  premier  degré 

/;  (a,  b,  c)  =  o,    fi  {a,  b,  c)  =  0,     f'c  {a,  b,  c)  —  o, 
ou,  en  remplaçant  a,  b,  c  par  x,  y,  z, 

(5)  f;{x,y,z)=^,    f;{x,y,z)  =  o,    n{x,y,z)=a, 
c'est-à-dire 

{  Aa:-fE'y-l-B'j-(-C=o, 

(6)  E''x-i-A'y-|-B!+C'=o, 
(  B'ar-i-By  -|-A"ï4'C"=o. 

Ainsi,  on  obtient  les  coordonnées  du  centre  en  égalant  à  zéro  les 
dérivées  partielles  du  premier-  membre  de  l'équation  de  la  surface, 
prises  par  rapport  aux  variables  s,  y,  z. 

Si  l'on  regarde  x,  y,  z  comme  étant  les  coordonnées  d'un 
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point  Tarlable,  chacune  des  équations  (5)  définit  un  plan;  le 
centre  de  la  surface  est  le  point  commun  aux  trois  plans. 
Plusieurs  cas  peuvent  se  présenter. 

1°  Les  trois  plans  se  coupent  en  un  seul  point  ;  !a  surface 
admet  un  centre  unique. 

a"  Les  trois  plans  se  coupent  deux  à  deux  suivant  des  droi- 
tes parallèles,  ou  deux  d'entre  eux  au  moins  sont  parallèles  ; 
dans  ce  cas,  les  trois  plans  n'ont  pas  de  point  commun,  et  la 
surface  n'a  pas  de  centre. 

3°  Les  trois  plans  se  coupent  suivant  la  même  droite,  ou  se 
confondent  en  un  seul  ;  tous  les  points  de  la  droite  ou  du  pian 
sont  centres  de  la  surface. 
Le  déterminant  relatif  aux  équations  (5]  est 

4  =  A  A' A"  —  AE'  —  A'B'^  —  A'B"^  +  aBB'B'. 
Lo.  "'liant  est  différent  de  zéro,  les  éi^uations 

étani,  ^°me  de  valeurs  finies  et  par  un 

seul,  la  suriii^., .  •  unique.  Lorsque  A  est  nul, 

il  y  a  impossibilité  0  ation,  et,  par  conséquent, 

la  surface  est  dépou-  ,ntre,  ou  elle  en  admet  une 

infinité. 
480.  Supposons  que  tous  les  points  de  la  droite  CC 
(fig.  391)  soient  des  centres.  Si  l'on  joint 
un  point  M  de  la  surface  à  un  point  quel- 
conque I  de  la  droite  CC,  et  que  l'on  pro- 
longe d'une  longueur  IN  égale  à  MI,  le 
pointN  appartient  àla  surface  ;  enjoignant 
ainsi  le  point  M  à  tous  les  points  de  CC, 
on  obtient  une  droite  NN'  parallèle  à  CC. 
Kig.  Î9I.  Si  l'on  joint  maintenant  le  point  JS  à  tous 

les  points  de  CC,  on  forme  de  même  une  seconde  droite  MM' 
parallèle  à  NN'.  La  surface  so  compose  donc  de  droites  paral- 
lèles à  ce,  situées  deux  à  deux  dans  un  même  plan  avec 
cette  droite  et  à  égale  distance  de  part  et  d'autre  ;  c'est  un 
cylindre  qui  a  pour  axe  CC,  et,  comme  la  trace  du  cylindre 
sur  un  plan  non  parallèle  aux  arêtes  est  une  courbt  du  se- 
cond degré  ayant  son  centre  sur  l'axe,  le  cylindre  est  ellipti- 
que ou  hyperbolique. 
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Le  raisonnement  précédent  démontre  que,  dans  le  cas  que 
nous  considérons,  l'équation  (i)  ne  peut  pas  représenter 
d'autres  surfaces  courbes  que  des  cylindres  elliptiques  ou 
hyperboliques  ;  mais  i!  peut  arriver  que  cette  équation  repré- 
sente une  seule  droite  ou  deux  plans  qui  se  coupent,  et  enfin 
qu'elle  n'ait  pas  de  solutions  réelles.  11  est  évident  d'ailleurs 
que  tout  cylindre  elliptique  ou  hyperbolique  a  une  infinité 
de  centres  en  ligne  droite. 

On  démontre  de  la  même  manière  que,  lorsque  tous  les 
points  d'un  plan  sont  des  centres,  l'équation  (i)  représente, 
ou  deux  plans  parallèles,  ou  un  plan  unique,  ou  qu'elle  n'ad- 
met pas  de  solutions  réelles. 

489.  Lorsque  la  surface  admet  un  centre,  si  l'on  transporte 
les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes  en  ce  point,  l'équation  (4) 
se  réduit  à 
(j)     Aa/'  +  A'y"  -f  AV^  +  2By'î'+  aB'^V-)-  2BV!/'+  H  =  o, 

dans  laquelle  le  terme  constant  H  est  égal  à  /(a,  b,  c).  Mais 
on  peut  simplifier  l'expression  de  ce  terme;  car,  si  l'on  rend 
l'équation  proposée  homogène,  comme  nous  l'avons  expliqué 
au  n°  47-''.  0"  û, 

<  +  î/r.  +  ^r.+  '/ï  =  3/'(^.  y,  z,  t); 
en  remplaçant  x,  y,  s  par  les  coordonnées  a,  b,  c  du  centre, 
on  obtient  la  relation 

(8)  ^f{a,b,c,l)  =  tfla,b,c,t), 

d'où  l'on  déduit     h  =:  Ca  -h  G'b  +  G'e  +  F. 

Lorsque  le  nouveau  terme  constant  H  est  égal  à  zéro,  l'équa- 
tion (7)  étant  homogène  par  rapport  à  x, y", z',  représente 
un  cône  ayant  pour  sommet  l'origine  (a"  464)  ;  cependant  le 
lieu  peut  se  réduire  à  deux  plans,  à  une  droite,  ou  à  un  point. 
Si  l'on  désigne  par  D  le  déterminant 

A     B"    B'     C      j 

B"    A'     B      C     i 

B'     B     A'    C"     ! 

c     a    C"    F      I 
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que  l'on  appelle  discriminant  de  l'équation  (i),  et  par  a,  a',  a", 
ab,  2b',  sb",  2C,  2C',  ac",  f  les  dérirées  partielles  de  D  par 
rapport  aux  coefficients  A,  A',  A",  B,  B',  R',  C,  0',  C",  F, 

a^Di    ,    2b  =  D;,...  , 
on  voit  que  f^i,  et  l'on  a,    pour  les  coordonnées   du 
centre 


et  pour  le  terme  constant  H 

„      Ce  +  Ce'  +  G"o''  +  F  i      D 
H  = _ =  ^, 

formules  analogues  à  celles  de  la  géométrie  plane  (n"  129). 
490.  Nous  avons  vu  (n"  4r4)  que  les  tangentes  aux  diverses 
courbes  tracées  par  un  même  point  sur  une  surface  sont 
situées  dans  un  même  plan  ;  il  n'y  a  d'exception  que  lorsque 
les  coordonnées  du  point  annulent  à  la  fois  les  trois  dérivées 
partielles  ''u  premier  membre  de  l'équation  par  rapport  à 
x,y,z.  Dans  le  cas  des  surfaces  du  second  degré,  un  pareil 
point  est  centre  de  la  surface;  ce  point  étant  aussi  situé  sur 
la  surface,  quand  on  y  transporte  l'origine  des  coordonnées, 
la  constante  H  est  nulle;  ainsi,  pour  les  surfaces  du  second 
degré,  l'exception  n'a  lieu  que  dans  le  cas  du  cône,  quand  le 
point  est  le  sommet. 

PLANS  DIAMÉTRAUX. 

■401.  Une  ligne  droite  ne  perce  une  surface  du  second  de- 
gré qu'en  deux  points;  la  surface,  lieu  des  milieux  des  cordes 
parallèles,  est  appelée  surface  diamétrale. 

Soient  m,  «  et  ;>  les  paramètres  constants  qui  définissent  la 
direction  des  cordes.  Transportons  les  axes  parallèlement  à 
eux-mêmes  en  un  point  quelconque  de  l'espace,  ayant  pour 
coordonnées  a,b,c,  l'équation  (1)  prend  la  forme  (4).  Une 
droite  menée  par  la  nouvelle  origine  dans  ia  direction  dornéc,' 

est  représentée  par  les  équations -=- ^=-  =  p.  On  obtient! 


y  Google 


CENTRES  ET  PLANS  DIAMÉTRAUX  riS3 

l'équation  qui  donne  les  p  des  points  de  rencontre  de  la  droite 
et  de  la  surface,  en  remplaçant  dans  l'équation  (4)  x',  ]f  et  2' 
parmp,  «p  etpp;  on  a  ainsi 
(9)       (A»i'  -j-  -A-'n'  +  A"/)'  -|-  aBnp  -j-  2B'mp  +  2B"m!i)p' 

Pour  que  le  point  (a,  fi,  e)  soit  le  milieu  de  la  corde  menée  par 
ce  point  dans  la  direction  donnée,  il  faut  que  l'équation  pré- 
cédente ait  ses  deux  racines  égales  et  de  signes  contraires, 
ce  qui  exige  que  les  coordonnées  a,  h,  c  vérifient  la  relation 

Cette  équation,  étant  vérifiée  par  les  coordonnées  du  point 
milieu  de  l'une  quelconque  des  cordes  parallèles,  représente 
le  lieu  cherché. 

Si  l'on  remplace  a,  ô,  e  par  a:,  y,  s,  cetie  équation  devient 
(io)  »»/;  +  "/»' +;'/i;  =  o, 

ou,  en  développant, 
<i .)  {km  +  B"«  +  B»^  +  (B".«  +  A'«  4-  E^-)y 

+  {^-m  +  B»  +  A»ï  -i-  (Cm  +  C'«  +  C V)  =  0  ; 
comme  elle  est  du  premier  degré,  elle  représente  un  plan. 
Ainsi,  dans  les  surfaces  du  second  degré,  la  surface  dtamélrale  est 

492.  Remarque  I.  L'équation  [10)  est  vérifiée,  quelles  que 
soient  m,net  p  par  les  valeurs  de  x,  y,  z  qui  satisfont  à  la 
fois  aux  trois  équations  (5)  ;  il  en  résulte  que  tous  les  plans 
diamétraux  passent  par  le  centre  de  la  surface,  quand  il  y  en 
a  un,  ou  par  le  lieu  des  centres,  quand  il  y  en  a  une  infinité. 

Remarque  II.  Lorsque  les  paramètres  m,  n  et  p  satisfont  à 
la  relation 

{12)  km'  -{■k!n*-\-k!'p^-\-'iBnp-\-  z^'mp-\-i^B"mn  =  o, 
réquatioE  (9)  s'abaisse  au  premier  degré,  c'est-à-dire  que  cha- 
cune des  droites  parallèles  à  la  direction  donnée  ne  perce  la 
surface  qu'en  un  point.  Dans  ce  cas,  le  plan  représenté  par 
l'équation  {1 1)  est  le  lieu  des  points  tels  que  les  droites  menées 
par  chacun  d'eux  parallèlement  à  la  direction  donnée  ne 
rencontrent  pas  la  surface,  ou  sont  situées  entièrement  sur 
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la  surface.  On  voit  aisément  que  ce  plau  est  parallèle  à  la 
direction  donnée  et  par  conséquent  contient  toutes  les 
droites  dont  nous  venons  de  parler. 

Remarque  I[I.  Quand  la  surface  est  cylindrique,  si  dans 
l'équation  {9)  on  romplace  m,  n  etp  par  les  coefficients  angu- 
laires des  génératrices,  !es  coefficients  de  p'  et  de  p  doivent  être 
nuls  quels  que  soient  a,  b,  c.  Le  coefficient  de  p  étant  mis  sous 
la  forme  (1 1),  les  quatre  termes  seront  nuls  séparément  On 
en  conclut  que  les  coefficients  angulaires  dos  génératrices 
satisfont  aux  quatre  relations 
A7«+B"n+B>=o  ,  B"m  +  A'n  +  Bp=o,  BVi+B»i+A>=o , 

Le  coefficient  de  f  doit  être  aussi  nul  ;  mais  cette  dernière 
relation  (12}  est  une  conséquence  des  trois  premières. 

Remarque  IV.  Quand  la  surface  est  dépourvue  de  centre, 
les  trois  plans  définis  par  les  équations  (5)  sont  parallèles,  ou 
la  droite  d'intersection  de  deux  d'entre  eux  est  parallèle  au 
troisième.  Dans  le  premier  cas,  on  a 

/■;=•/■.+.■,  r,=K+r. 

a,p,a',  p',  désignant  des  constantes;  l'équation  (lo)  se  réduit  à 

elle  représente,  pour  toutes  les  valeurs  de  m,  n  oip,  des  plans 
parallèles  entre  eux.  Dans  le  second  cas,  si  les  plans  définis 
par  les  deux  équations  f'^-^o,  f'y=o  se  coupent  suivant  une 
droite  parallèle  au  plan  f',  =  o,  l'équation  générale  des  plans 
qui  passent  par  la  droite  d'intersection  des  deux  premiers 
étant  af^-\-^f'y-=(},  on  a 

a,  p,  rétant  des  constantes  ;  et,  par  suite,  l'équation  (10)  prend 
la  forme 

fcUe  représente  des  plans  parallèles  à  la  droite  d'intersection 
des  deux  plans 

(■=0,     f-  =  o. 
Ainsi,  tes  surfaces  dépourvues  de  cenbe  ont  leurs  plans  diamé- 
traux parallèles  à  une  même  droite  ou  parallèles  entre  eux. 
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•593.  Coûsiâèrons  une  direction  ne  satisfaisant  pas  à  la 
relation  (la)  ;  si  Von  prend  pour  axe  des  z  une  des  cordes, 
pour  axe  des  x  et  des  y  deux  droites  situées  dans  le  plan  dia- 
métral correspondant,  l'équation  de  la  surface  devra  être 
vérifiée  par  deux  valeurs  de  %  égales  et  de  signes  contraires, 
pour  chaque  système  de  valeurs  attribuées  aux  variables  a: 
et  y;  elle  aura  donc  la  forme 

ï  (37,  y)  désignant  une  fonction  des  deux  variables  x  &i  y  dont 
le  degré  ne  dépasse  pas  deux.  Déplaçons  maintenant  les  axes 
des  X  et  des  y  dans  le  plan  diamétral ,  en  conservant  à  l'axe 
des  s  sa  direction;  ce  changement  des  coordonnées  s'effec- 
tuera par  les  formules  de  la  Géométrie  plane.  Lorsque  la 
fonction  ç  {x,  y)  est  du  second  degré,  nous  avons  vu  (liv.  III, 
chap.  Il)  que  l'on  peut  choisir  d'une  infinité  de  manières  lea 
nouveaux  axes  des  x  et  des  y,  de  telle  sorte  que  cette  fonction 
se  réduise  à  l'une  des  trois  formes 

Ma;'+Ny'-j-H     ,     Ni/^  +  Qa;     ,     Nî/'  +  H, 
et  alors  l'équation  de  la  surface  sera  elle-même  ramenée  à 
l'une  des  trois  formes 
(a)  Ma:'  -f  Nî/^  +  Ps'  +  H  =  0, 

{.^)  N;/=  +  P!!=  +H  =0. 

Si  la  fonction  9  est  du  premier  degré,  on  la' ramène  par  le 

même  changement  à  la  forme  Q:c,  et  l'équation  de  la  surface 

devient 

(S)  P^=+Qa;  =  o. 

Enfin,  si  la  fonction  9  se  réduit  à  une  constante,  l'équation 

de  la  surface  est 

(.)  Pi'  +  H  =  o 

Les  lettres  M,  N,  P,  Q  désignent  des  consta,ntes  différentes 

de  zéro,  et  H  une  constante  qui  peut  être  nulle. 

494.  Considérons  d'abord  l'équation  (a).  En  égalant  à  zéro 
les  dérivées  partielles  de  son  premier  membre,  on  a  trois 
équations  qui  admettent  la  solution  x  =  o,  y  =  o,  z  =  o  et 
celle-là  seulement  ;  la  surface  a  donc  un  centre  unique.  Cha- 
cun des  plans  des  coordonnées  divise  en  deux  parties  égales 
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les  cordes  parallèles  à  l'intersection  des  deux  centres  ;  pour 
cette  raison,  on  dit  qu'ils  forment  un  système  de  (rois  plans 
diamétraux  conjugués. 

Considérons  maintenant  l'équation  (p),  La  dérivée  partielle 
f^,  quiseréduiticiàQ,  n'étant  pas  nulle,  la  surface  est  dépour- 
vue de  centre  ;  ce  n'est  pas  un  cylindre  parabolique,  car  un 
plan  parallèle  au  plan  des  j/z  la  coupe  suivant  une  ellipse  ou  une 
hyperbole.  Le  plan  des  xz  divise  en  deux  parties  égales  le» 
cordes  parallèles  à  l'axe  des  y  et  le  plan  des  xy  les  cordes  pa- 
rallèles à  l'axe  des  z  ;  mais  les  droites  parallèles  à  l'axe  des  x 
ne  percent  la  surface  qu'en  un  point,  et  il  n'y  a  pas  de  plan 
diamétral  correspondant.  Tous  les  plans  diamétraux  sont 
parallèles  à  une  même  droite,  le  nouvel  axe  des  x. 

L'équation  (y)  représente  un  cylindre  elliptique  ou  hyper- 
bolique, dont  les  génératrices  sont  parallèles  au  nouvel  axe 
des  x;  la  surface  admet  une  infinité  de  centres  situés  sur  l'axe 
des  X  et  tous  les  plans  diamétraux  passent  par  cette  droite. 
La  surface  peut  se  réduire  à  deux  plans  se  coupant  suivant 
cette  droite  ou  à  cette  droite  elle-même. 

L'équation  (S)  représente  un  cylindre  parabolique,  ayant 
ses  génératrices  parallèles  à  l'axe  des  y  ;  la  surface  est  dé- 
pourvue de  centre  ;  tous  les  plans  diamétraux  sont  parallèles 
au  plan  des  xy. 

Enfin  l'équation  (e)  représente  deux  plans  parallèles,  qui 
peuvent  se  confondre  ou  être  imaginaires.  Tous  les  pointa 
du  plan  des  xy  sont  des  centres. 

Remarquons  que  les  surfaces  représentées  par  les  cinq 
équations  précédentes  se  distinguent  les  unes  des  autres  par 
des  propriétés  incompatibles  entre  elles,  de  sorte  qu'une 
même  surface  ne  peut  être  représentée  par  deux  équations 
de  types  différents.  Les  surfaces  représentées  par  les  trois 
dernières  équations,  étant  engendrées  par  une  droite  qui  se 
meut  parallèment  à  elle-même,  appartiennent  à  la  famille 
des  surfaces  cylindriques.  On  en  conclut  que  toutes  les  sur- 
faces du  second  degré,  autres  que  les  cylindres,  sont  com- 
prises dans  les  deux  formes  («)  et  (p);  la  première  convienl 
aux  surfaces  à  centre  unique,  la  seconde  aux  surfais  dé- 
pourvues de  centre. 
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DIAMÈTRES. 

■593.  Nous  avons  va  que  Jes  sections  faites  par  des  plana 
parallèles  dans  une  surface  du  second  ordre  sont  des  courbes 
homotliétiques  (n"  484)  ;  quand  ces  courbes  sont  des  courbes 
à  centre,  le  lieu  des  centres  s'appelle  diamètre. 

Enfla  l'équation  (e)  représente  deux  plans  parallèles,  qui 
peuvent  se  confondre  ou  être  imaginaires.  Tous  les  points 
du  plan  des  xj/  sont  des  centres. 

Remarquons  que  les  surfaces  veprésentées  par  les  cinq 
équations  précédentes  se  distinguent  les  unes  des  autres  par 
des  propriétés  incompatibles  entre  elles,  de  sorte  qu'une 
même  surface  ne  peut  être  représentée  par  deux  équations 
de  types  différents.  Les  surfaces  représentées  par  les  trois 
dernières  équations,  étant  engendrées  par  une  droite  qui  se 
meut  parallèlement  à  elle-même,  appartiennent  à  la  famille 
des  surfaces  cylindriques.  On  en  conclut  que  toutes  les  sur- 
faces du  second  degré,  autres  que  les  cylindres,  sont  com- 
prises dans  les  deux  formes  (a)  et  (p)  ;  la  première  convient 
aux  surfaces  à  centre  unique,  la  seconde  aux  surfaces  dé- 
pourvues de  centre. 

Le  plan  sécant  est  représenté  par  une  équation 
(i3)  ax  +  b!/  +  cz=l, 

dans  laquelle  a,  b,  c  sont  des  constantes,  et  l  un  paramètre  va- 
riable ;  si  dans   l'équation   de  la  surface  f  {x,  y,  z)  =  o,  on 
remplace  z  par  sa  valeur 
(■4)  '=  ~""  " 

tirée  de  l'équation  du  plan,  on  obtient  l'équation  de  la  projec- 
tion de  la  courbe  d'intersection  sur  le  plan  des  xy  ;  pour  avoir 
le  centre  de  la  courbe  de  projection,  il  faudra  ensuite  égaler  à 
zéro  les  dérivées  relatives  à  a;  et  à  y.  Mais  on  peut  obtenir  ces 
dérivées  sans  faire  la  substitution;  il  suffit  d'appliquer  à  la 
fonction  f  {x,  y,  z)  le  théorème  des  fonctions  composées,  en 
regardant  a  comme  une  fonction  des  deux  variables  x  i-Xy 
donnée  par  la  formule  (i4)  on  a  ainsi  les  deux  équations 

'.5)  ./:--,/:  =  .,  f,--j:  =  ^. 
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Quand  on  projette  une  courbe  à  centre  sur  un  plan,  il  est 
évident  que  le  centre  de  la  courbe  proposée  se  projette  au 
centre  de  ia  courbe-projection;  les  équations  (i5),  jointes 
à  rëquation  du  plan,  détermineront  donc  la  centre  de  la 
conrbe  d'intersection.  Comme  les  équations  (i5)  ne  contien- 
nent pas  le  paramètre  variable  /,  elles  représentent  le  lieu 
des  centres  des  sections  parallèles;  ainsi  le  diamètre  est  ia 
droite  représentée  par  les  équations 

Tous  les  diamètres  passent  par  le  centra  de  la  surface 
quand  elle  a  un  centre  unique;  ils  coïncident  avec  la  ligne 
des  centres  quand  la  surface  admet  pour  centres  tous  les  points 
d'une  droite,  c'est  le  cas  des  cylindres  elliptiques  et  hyperbo- 
liques ;  enfin,  si  la  surface  admet  comme  centres  tous  les  points 
d'un  plan,  les  équations  (iS)  se  confondent  et  représentent  ca 
plan.  Quand  la  surface  est  dépourvue  da  centre  et  n'est  pas  un 
cylindre  parabolique,  on  reconnaît  à  l'aide  de  l'équation  (f), 
que  tous  les  diamètres  sont  parallèles  au  nouvel  axe  des  x. 
Dans  les  cylindres  paraboliques,  les  sections  planes  étant  des 
paraboles,  il  n'y  a  pas  de  diamètre. 

496.  Remarque  I.  L'équation  («)  représente  les  surfaces  à 
centre  unique  ;  chacun  des  nouveaux  axes  des  coordonnées 
est  le  lieu  des  centres  des  sections  parallèles  au  plan  des 
deux  autres  ;  pour  cette  raison,  on  dit  que  ces  droites  for- 
ment un  système  de  irais  diamètres  conjugués.  Il  est  aisé  de 
voir  que,  réciproquement,  si  l'on  rapporte  la  surface  à  trois 
diamètres  conjugués,  l'équation  est  de  la  forme  (a]  ;  car  soit 

kx^  +  A'î/'  +  A'z'  +  aBî/ï  +  ^'B'zx  +  ■iWxy  +  H  =  o 
l'équation  de  la  surface;  si  l'on  y  fait  ■x=a,  on  obtient  la  sec- 
tion de  la  surface  par  un  plan  parallèle  au  plan  des  yz  ;  la 
projection  de  cette  section  sur  le  plan  des  yz  devant  avoir 
pour  centre  l'origine,  les  deux  coefficients  B'  et  B"  sont  nuls  ; 
de  même  le  coefficient  B  est  nul  et  l'équation  se  réduit  à  la 
forme  (a).  Il  en  résulte  que  l'on  peut  considérer  les  diamètres 
conjugués  comme  les  droites  d'intersection  d'un  système  de 
trois  pians  diamétraux  conjugués.  Ceci  nous  permet  d'établir 
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lea  relations  qui  existent  entre  les  paramètres  directeurs 
(m,n,  p),  {m',  n',  p'},  {m",  n°,p")  do  trois  diamètres  conjugués, 
quand  la  surface  est  rapportéeàdesaxesdeeoordonnécsquel- 
conques  ;  en  écrivant  que  le  plan  diamétral  qui  divise  en  deux 
parties  égales  les  cordes  parallèles  à  l'un  d'eux  est  parallèelà 
chacun  des  deux  autres,  on  obtient,  d'après  l'équation  (i  i), 
les  trois  relations 

/  Xmm  +  A'i!»'  +  A>p'  +  B (np'  +  n'y)  +  B'(wijî'  +  m»  +  G" (hhi'  +  m\i)  =o, 

(17)    Am'ra-+A'n'«-+A>y+B{«y+n>')  +  B'(m'p''+m>')+r{wV  +  «i'«}=o. 

(  Am-m  +  k'n'n  +  A»  +  B(n>  +  np')  +  B'(m>  +  mp')  +  B"  {■m~n  +  «t'«)  =  0, 

Remarque  II.  Les  autres  surfaces  n'admettent  pas  de  sys- 
tèmes do  diamètres  conjugués;  cependant  les  axes  des  coor- 
données qui  ont  servi  à  mettre  leurs  équations  sous  les  for- 
mes simples  {^),  (-y),  (S),  (e)  satisfont  encore  aux  trois  relations 
précédentes.  En  ce  qui  concerne  les  formes  (p)  et  (7),  il  suffit 
d'écrire  que  le  plan  diamétral  qui  divise  en  deux  parties  égales 
les  cordes  parallèles  au  nouvel  axe  des  y,  c'est-à-dire  à  la  di- 
rection {m!,  n'),  est  parallèle  à  chacune  des  deux  autres,  et  de 
même  pour  !e  plan  diamétral  des  cordes  parallèles  à  la  direc- 
tion (m",  n").  Quant  aux  formes  (5)  et  (s),  on  obtient  les  deux 
dernières  relations  en  remarquant  que  le  plan  diamétral  qui 
divise  en  deux  parties  égales  les  cordes  parallèles  à  la  direc- 
tion (m",»",  p")  est  parallèle  à  chacune  dos  deux  autres;  le  pre- 
mier membre  de  la  première  relation  est 
m(Am'+B  V-l-B>')+«{B"m'+A'n'+Bp')+?(B'-n'-h  Bn'+A"//)  i 
or  on  sait  (n"  493)  que  la  direction  {m',  n',p')  des  génératrices 
du  cylindre  annule  les  trois  parties  séparément. 

PLANS   PRINCIPAUX, 

497,  Parmi  les  plans  diamétraux  d'une  surface  du  second 
degré,  on  distingue  en  particulier  ceux  qui  sont  perpendicu- 
laires aux  cordes  qu'ils  divisent  en  deux  parties  égales  ;  ce 
sont  des  plans  de  symétrie  de  la  figure  ;  on  les  appelle  p!am 
pr!iîa/)flMa;.Danscequiprécède,  les  axes  des  coordonnées  étaient 
quelconques  ;  dans  la  recherche  des  plans  principaux,  nous 
supposerons  les  axes  rectangulaires.  Si  l'on  désigne  par  a,  p, 
Y  les  cosinus  dos  angles  que  fait  avec  les  axes  une  direction 
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donnée,  lesequations  des  cordes  peuvent  se  mettre  SOUS  laforme 

('^^  a     ^     ?     =— =  P' 

a,  5,  c  étant  les  coordonnées  d'un  point  particulier  I  de  cette 
corde,  et  x,  y,  2  celles  d'un  point  quelconque  de  cette  même 
corde,  La  lettre  p  désigne  la  distance  du  premier  point  au 
second,  affectée  du  signe  +  ou  du  signe  — ,  suivant  qu'elle  est 
comptée  dans  la  direction  donnée  ou  dans  la  direction  opposée. 
On  obtient  l'équation  qui  donne  les  distances  du  point  I  aux 
points  de  rencontre  de  la  corde  et  de  la  surface  en  remplaçant 
dans  l'équation  (4)  du  n°  487  les  lettres  x\  y',  z'  par  ap,  pp,  fp; 
cette  équation  devient  ainsi 
(19)  Sp=  +  Tp  +  R  =  o, 

en  posant,  pour  abréger, 

(  S  =  Aa'  4-  A'p»  +  A.Y  +  2B  Pt  +  sE'tc  +  aB'ap, 
(ao)  Ir^af-  {a,  b,  c)  +  p/ï  {a,  b,  c)  +  -(f'  (a,  b,  c), 

{  R=f{a,  b,  c). 
Sil'onsupposelepointlfîxeetque  l'on  fasse  varier  ies  angles 
a,  p,  Y,  on  peut  regarder  l'équation  (19)  comme  représentant 
la  surface  en  coordonnées  polaires.  Le  coefficient  S  de  p'  ne 
dépend  que  de  la  direction  du  rayon  vecteur,  le  terme  con- 
stant R  ne  dépend  que  de  la  pos  ition  du  point  I,  tandis  que  !e 
coefficient  T  varie  à  la  fois  avec  la  direction  du  rayon  vec- 
teur et  la  position  du  point  I. 

490.  L'équation  du  plan  diamétral  des  cordes  parallèles  à 
la  direction  («,  p,  ■{)  prend  la  forme 

c'est-à-dire 

(„)  (A«  +  B-f  +  B'r)  ^  +  (B-.  +  A'p  +  By)  y 

+  (B'.  +  Bf  +  A-y).  +  &  +  C'P  +  C-r  =  o. 
Soient  «,,  Pi,  -fi  ies  cosinus  des  angles  que  fait  avec  les  axes 
des  coordonnées  la  normale  à  ce  plan  diamétral,  0  l'angle  de 
la  normale  avec  la  direction  des  cordes,  on  a 


A"  +  B"p  +  B'7      B".  +  A'P  +  Bt      B'a  +  B|)  +  A"Y 

™,  +  l'l',+TT. ^c 

.(A.+B-|i+B'ï)+ii(B-.+Af+B,)+y(B'.+Bp+A"Y) 
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Pour  que  le  plan  diamétral  soit  un  pian  principal,  il  faut  que 
la  normale  au  plan  coïncide  avec  la  direction  des  cordes  ;  on 
doit  donc  avoir  les  relations 

(aa)  - = ? ^ ï -'-■ 

*    '  Aa  +  B"p4-B'Y      B"«+A'P  +  Bt      BV+Ep-!-A"-r~S 

alors  l'équation  (21)  du  pian  principal  devient 

(25)  S  {^x  +  P;/  +  Tî)  +  Ca  +  C'p  +  C"t  =  o. 

490.  Des  équations  (22)  on  déduit  les  suivatites 

(  (A  -S>  +  B''P  +  B't=o, 

(24)  B"a  +  (A'-S)p  +  BY=o, 
(B'«+BP  +  (A"-S)y=o; 

en  y  joignant  la  relation 

(25)  «'  +  p'  +  ^s  =  ., 

on  a  à  résoudre  un  système  de  quatre  équations  à  quatre  in- 
connues. 

Les  trois  inconnues  «,  p,  y  ne  pouvant  être  nulles  en  même 
temps,  puisque  la  somme  de  leurs  carrés  doit  être  égale  à  l'u- 
nité, pour  que  les  trois  équations  (24)  homogènes  et  du  pre- 
mier degré  par  rapport  à  «,  p,  -y  soient  vérifiées  par  un  sys- 
tème de  valeurs  dont  une  au  moins  soit  différente  de  zéro,  il 
est  nécessaire  que  le  déterminant  soit  nul.  Mais,  si  l'on  com- 
pare les  équations  (24)  aux  équations  (6),  qui  donnent  lea 
coordonnées  du  centre,  on  reconnaît  que  le  déterminant  se 
déduit  du  déterminant  A,  en  remplaçant  dans  celui-ci  A,  A', 
A"  par  A— S,  A'  —  S,  A" — S;  on  obtient  ainsi  l'équation  du 
troisième  degré 

(26)  (A-S)(A'-S)(A"-S)-(A-S)B'-{A'-S)B" 

—  (A"~  S)  B°»  +  aBB'B''=o, 
à  laquelle  doit  satisfaire  l'inconnue  auxiliaire  S.  Le  terme 
indépendant  de  S  est  A. 

SOO,  Lorsque  les  trois  coefficients  B,  B',  B"  sont  différents 
de  zéro,  on  arrive  à  une  forme  d'équation  plus  commode  à 
discuter,  en  faisant  l'élimination  d'une  autre  manière  ;  multi- 
plions les  termes  des  équations  (34)  respectivement  par  B, 
B',  B'  et  retranchons  les  résultats  deux  à  deux,  il  vient 
(a7)[(S-A)B-|-B'B"]«=[CS-A')B'-|-B''B]P=[{S-A'')B''-|-BB']T, 
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{S-A}B  +  B'B''     (S— A')B'-fB"B      (S-A''}B''  +  BB' 
SU'onsubstituedans  l'une  desmèmes  équations,  lapremière  par 
exemple,  à  la  place  de  a,  %  y  les  quantités  proportionnelles,  on  a 

[S_A)B+B'B"^(i5— A')B'+B"B^(S-A")B"+BB'        ' 
ou 

B'B'  B"B  Bli' 

'"^^  {S— A)bTB^"^(S— A')B'+lï"Ii  "'■(S  — A''}B"4-BD'~'~°" 
Si  l'on  désigne  par  a,  b,  c  les  quantités 

B'B"  B"B         ,      BB- 

A         ^,    A        ^,    A  ~-^. 

les  équations  (a?)  et  (38)  deviennent 

{99)  B(S~a)«  =  B'(S  — 6)P  =  B"(S  — e)Y, 

^^"^  BUS"a)'''B'HS-*)"'"B"=(S  — <;)~BFB^"''' 

DISCUSSION   DE  l'ÉQUATION  DU  TROISIEME   DEGRE. 

soi.  Considérons  d'abord  le  cas  le  plus  général,  celui  où 
aucun  des  coefficients  B,  B',  B"  n'est  nul.  Prenons  l'équation 
en  S  sous  la  forme  (So). 

I.  Supposons  que  les  trois  quantités  a,  b,  c  soient  diffé- 
rentes etrangées  par  ordre  de  grandeur  croissante.  Substituons 
successivement  à  la  place  de  S,  dans  le  premier  membre  de 
l'équation  (3o),  les  quantités  a±£,b±t,c±£',  (e,  e',  e°)  dé- 
signant des  quantités  positives  très-petites.  Par  la  première 
substitution,  le  premier  terme  de  l'équation  prend  la  valeur 
±^— ,  très-grande  numériquement,  tandis  que  Ses  autres 
termes  conservent  des  valeurs  finies  ;  ce  premier  terme  donne 
donc  son  signe  au  polynôme.  De  même,  parla  seconde  substi- 
tution, le  second  tenne  prend  la  valeur  ±  ^7^,  et  donne  son 
signe  au  polynôme.  De  même,  par  la  troisième  substitution, 
le  troisième  terme  ±        „  donne  son  signe  au  polynôme. 
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Quand  S  varie  de  a  +  s  à  *  —  e',  le  premier  membre  reste  fini 
et  varie  d'une  manière  continue  ;  puisqueces  deux  nombres  don- 
nent des  résultats  de  signes  contraires,  ils  comprennent  entre 
eux  une  racine  réelle  de  l'équation.  On  reconnaît  de  la  même 
manière  que  l'équation  a  une  seconde  racine  entre  b  et  c.  La 
troisième  est  plus  grande  que  c  ou  plus  petite  que  a,  suivant 
que  la  quantité  BB'B"  est  positive  ou  négative  ;  en  effet, 
quand  on  donne  à  S  une  valeur  très-grande  numériquement, 

le  premier  membre  de  l'équation  (3o)  se  réduit  à  —      ^     ; 

donc,  si  la  quantité  BB'B"  est  positive,  le  premier  membre 
cbange  de  signe,  quand  S  varie  de  e-}-^'  s.-\-oo,  et,  par  suite, 
l'équation  a  une  racine  réelle  plus  grande  que  c;  lorsque  la 
quantité  BB'B"  est  négative,  le  premier  membre  change  de 
signe  quand  S  varie  de  — =o  à  a—  s;  dans  ce  cas,  la  troisième 
racine  est  plus  petite  que  a. 

Ainsi,  dans  le  cas  que  nous  considérons,  les  trois  racines  de 
l'équation  sont  réelles  et  inégales.  A  chacune  de  ces  racines 
correspond  une  direction  unique  des  cordes  ;  car,  si  dans  les 
relations  (29J  on  remplace  S  par  l'une  des  racines,  les  trois 
coefficients  de  a,  p,  t  étant  différents  de  zéro,  on  obtient  pour 
les  trois  cosinus  des  valeurs  déterminées. 

II.  Supposons  que  deux  des  trois  quantités  a,  b,  c,  par 
exemple  a  et  b,  soient  égales.  Les  trois  racines  sont  encore  réel- 
les et  inégales  ;  mais  l'une  d'elles  est  égale  à  a.  En  effet,  l'équa- 
tion (3o),  mise  sous  forme  entière,  devient 
(3i)  B"B"VS  — è)(S— c)  +  B'"B'(S  — c){S-<i) 

+  B^B'HS  —  û)  (S  -  6)  ^  BB'B' (S  -  a)  (S  -  i)  (S  —  c)  =  o. 
Quand  a  ;=  S,  le  premier  membre  est  divisible  par  S — a,  et  l'on 
a  l'équation  du  second  degré 

B"'(B'+B'^)(S— c)+B'B'^{S— a)"BB'E''CS  — o){S— c)=o. 
Le  premier  membre  prenant  des  valeurs  de  signes  contraires, 
quand  on  attribue  à  S  les  valeurs  a  et  c,  cette  équation  a  ses 
deux  racines  réelles,  et  l'une  est  comprise  entre  a  et  c. 

Si  dans  les  relations  (19)  on  remplace  S  successivement  par 

GÉOJI.   ANALYT.  38 
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cliacuiie  des  racines  de  l'équation  du  second  degré,  aucun  des 
coefficients  ne  s'annule,  et  chaque  racine  donne  une  direc- 
tion unique.  Pour  la  première  racine  a,  les  deux  premiers 
coefficients  sont  nuls,  sans  que  le  dernier  le  soit  ;  il  en  ré- 
sulte t=o;  pour  vérifier  les  équations  (24),  il  faut  prendre  en 
outre  IÎ'a-|-Bp^o,  ce  qui  détermine  encore  une  direction 
unique  parallèle  au  plan  des  xy. 

III.  Enfin,  si  les  trois  quantités  a,  b,  c  sont  égales,  doux 
racines  de  l'équation  (3i)  deviennent  égales  à  a,  et  la  troisième 
est  donnée  par  l'équation  du  premier  degré 

(B"B"=-)-B"^B^4-B'B'^)~-EB'B"(S— a)  =  o. 
A  cette  racine  simple  correspond  une  direction  unique.  Pour  la 
racine  do'îble,  les  trois  équations  {24)  se  réduisent  à  une  seule, 
B'B"a-j-B"B|3-|-BB'Y^o,  et  il  y  a  indétermination  ;  toutes  les 
directions  parallèles  au  plan  B'C3;-|-B°By4-BB'î=:o  con- 
viennent à  cette  racine  double^ 

ë02.  Considérons  maintenant  le  cas  où  les  trois  coeffi- 
cients' B,  B',  B"  ne  sont  pas  différents  de  zéro. 

I.  Un  seul  coefficient  est  nul,  par  exemple  B".  L'équation 
du  troisième  degré  (26)  devient 

(S-A){S  — A')(S--A"}  — (S  — A)B=-(S-A')B'^=:o. 
Soit  A  ■< A'  ;  les  substitutions  de  —  00,  A,  A',  ~\-  00  dans  le  pre- 
mier membre  donnent  des  résultats  affectés  respectivementdes 
signes  — ,  -f-,  — ,  -|-  ;  donc  l'équation  a  ses  trois  racines  réelles 
et  inégales.  Les  équations  {24)  donnent  pour  chacune  d'elles 
une  direction  déterminée  ;  car  des  deux  premières  on  déduit 

a    ? 
des  valeurs  finies  pour  les  rapports  -1  — 
Y    ï 
IL  Deux  coefficients  sont  nuls,  par  exemple  B' et  B".  L'é- 
quation du  troisième  degré  (26)  se  réduit  à 

(S  — A)[(S  — A')[S  — A")— B=]  =  o; 
elle  admet  la  racine  A  et  deux  racines  réelles  et  inégales 
données  par  une  équation  du  second  degré.  Si  la  quantité 
(A  —  A')  (A — A")  — B"  est  différente  do  zéro,  aucune  des  deux 
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racines  de  réqu'ation  du  second  degré  n'est  égale  à  A,  et,  par 
conséquent,  les  trois  racines  sont  inégales.  Pour  S^A,  les 
équations  (a4)  se  réduisent  à 

(A'-A)P  +  Bt  =  o,  Bp-i-(A''-A)ï=o, 
et  ne  peuvent  être  vérifiées  que  par  les  valeurs  p^=o,  1^0, 
d'où  «^  1,  ce  qui  donne  une  direction  bien  déterminée.  Pour 
chacune  des  deux  autres  racines,  ces  équations  se  réduisent  à 
a=o,  (A'  —  S)  P-)-Bt-=o>  ce  qui  donne  encore  une  direction 
bien  déterminée. 

Si  l'on  a  (A  — A')  (A  —  A")  —  B*  =  o,  l'une  des  racines  de 
l'équation  du  second  degré  étant  égale  à  A,  l'équation  admet  la 
racine  double  A  et  une  racine  simple.  A  la  racine  simple  cor- 
respond une  direction  unique  ;  pour  la  racine  double  A,  les 
équations  {a4)  se  réduisent  à  «ne  seule 

{A-A)P  +  By=o, 
ce  qui  donne  toutes  les  directions  parallèles  au  plan 
(A'-A)y+Bz=o. 

m.  Lorsque  les  trois  coefficients  B,  B',  B'  sont  nuls  à  la 
fois,  l'équation  (aS]  se  réduit  à 

(S_A)(S-A')(S-A")  =  o, 
et  admet  pour  racines  A,  A',  A'.  Quand  ces  trois  racines  sont 
inégales,  les  équations  (a4)  montrent  qu'à  ces  racines  corres- 
pondent des  directions  respectivement  parallèles  à  chacun  des 
trois  axes  coordonnés.  Si  A  ^  A',  à  cette  racine  double  corres- 
pondent toutes  les  directions  parallèles  au  plan  des  xy.  Enfin, 
si  A  =  A'  =  A",  à  cette  racine  triple  correspondent  toutes  les 
directions  de  l'espace,  il  j  a  ici  indétermination  absolue,  car  les 
équations  (a4}  deviennent  alors  des  identités. 

Ainsi,  en  résumé,  Véquation  du  troisième  degré  en  S  a  tou- 
jours ses  trots  racines  réelles.  A  une  racine  simple  correspond 
une  dii-ectîon  unique;  à  une  racine  double,  toutes  les  dissec- 
tions parallèles  à  un  plan  ;  à  une  racine  triple,  toutes  celles  de 
V espace. 

803.  Soient  {«,  p,  yj,  («',?',  y')  les  cosinus  des  angles  que 
fontavec  les  axes  des  coordonnées  les  directions  qui  correspon- 
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dent  à  deux  racines  différentes  S  et  S'.  On  a,  en  vertu  des  équa- 
tions (24), 

Aa  +  B"P  +  B'ï  =  Sa,      i  Aa-  +  Wf  +  B'-f'  =  SV, 

(33)     Bv+A's+Bf  =sp,       bv+av+Bt'  =sy, 

(  B'a  +  Bp  ^A'-r^ST,       f  BV  +  B^'+AY^Sy. 
Multiplions  les  deux  membres  des  premières  équations  respec- 
tivement par  !■/,  p',  Y>  ceux  des  secondes  par  —  a,  —  p,  —  y,  et 
ajoutons  membre  à  membre  ;  il  vient 

(S-S'JK  +  pp'  +  n'J^o, 

ou  ««'+pfi'-|-Tr'=o- 

Donc  les  directiom  qui  correspondent  à  deux  racines  différentes 
sont  perpendiculaires  entre  elle.x 

Il  en  résulte  que  les  directic-ns  qui  correspondent  à  une  ra- 
cine double  sont  toutes  perpendiculaires  à  celle  qui  corres- 
pond à  la  troisième  racine. 

Le  j)lan  diamétral  des  cordes  parallèles  à  la  direction  (a,  (3,  y) 
est  donnée  par  l'équation  (21) 

S(o:^+P^  +  Y^)  +  (C«-l-C'?  +  G"-f)  =  o. 
Ainsîj  à  chaque  direction  des  coj-des  donnée  par  une  racine  S 
différente  de  zéro  correspond  un  plan  principal. 

Si  une  racine  S  est  nulle,  le  plan  principal  n'existe  plus. 
Cependant  si  l'on  a  C»  -|-  C'p  -j-  &i  =  o,  l'équation  (aS)  devient 
une  identité,  et  laposition  du  plan  principal  est  indéterminée; 
tout  plan  perpendiculaire  à  la  direction  des  cordes  est  un  plan 
principal;  dans  ce  cas,  la  surface  est  cylindrique.  D'après  l'é- 
quation (19),  si  une  racine  S  est  nulle,  les  droites  correspon- 
dantes ne  rencontrent  la  surface  qu'en  un  seul  point. 

Il  est  bon  d'observer  que  l'équation  en  S  a  toujours  au  moins 
une  racine  différente  de  zéro  ;  car  les  trois  racines  ne  sont 
égales  que  si  l'on  a  B  =:  B'  =  B"  =  o  ;  alors  ces  racines,  étant 
égales  à  A,  A',  A",  ne  sont  pas  toutes  trois  nulles,  sans  quoi 
l'équation  proposée  ne  serait  pas  du  second  degré.  On  peut^ 
d'ailleurs,  démontrer  cette  propriété  de  l'équation  (26),  indé- 
pendamment de  l'étude  que  nous  eu  avons  faite;  en  effet,  si 
les  trois  racines  étaient  nulles,  on  aurait,  en  égalant  à  zéro  lea 
coefficients  de  S'  et  de  S, 
A-l-A'-f-A-^o,     AA'+A'-A-f  AA'-B^-B'^— B'^  =  o; 
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si  du  cari'ë  de  la  première  quantité  on  retranclie  le  double  de 
la  seconde,  il  vient 

d'où  A==A'^A"^B  =  B'  =  B"  =  o,  et  l'équation  ne  serait 
plus  du  second  degré.  Ainsi,  toute  surface  du  second  degré  a  au 
moins  un  plan  principal. 

304,  Nous  avons  vu  (a"  493)  que  les  équations  des  surfaces 
du  second  degré  peuvent  être  ramenées  d'une  infinité  de  ma 
nières  aux  cinq  types  (a),  (p),  (f),  (5),  (e).  Concevons  que  le 
plan  diamétral  qui  a  servi  à  opérer  la  transformation  soit  un 
plan  principal  ;  comme  on  peut  effectuer  les  réductions  ulté- 
rieures à  l'aide  de  deux  axes  rectangulaires  situés  dans  ce 
plan,  chacune,  des  cinq  équations  représentera  la  surface  rap- 
portée à  des  coordonnées  rectangulaires. 

Les  surfaces  à  centre  unique  (a)  admettent  trois  plans  prin- 
cipaux, les  trois  nouveaux  plans  des  coordonnées.  Les  surfaces 
dépourvues  de  centre  (p)  en  admettent  deux,  le  plan  des  xt/ 
et  celui  des  xz.  Les  cylindres  elliptiques  ou  hyperboliques  (y)  en 
admettent  deux,  les  plans  des  xy  et  des  xz,  et  on  outre  un 
plan  indéterminé  perpendiculaire  à  l'axe  des  x.  c'est-à-dire 
aux  génératrices.  Le  cylindre  parabolique  (S)  en  admet  un,  le 
plan  des  xy,  et  en  outre  un  plan  indéterminé  perpendiculaire 
aux  génératrices. 


SOy.  Nous  avons  appelé  diamètre  (n"  49^)  le  Hou  des  cen- 
tres des  sections  parallèles  ;  lorsque  le  diamètre  est  perpen- 
diculaire aux  plans  des  sections,  c'est  un  axe  de  symétrie  de  la 
surface.  Désignons  par  a,  p,  y  les  cosinus  des  angles  que  fait 
un  tel  diamètre  avec  les  axes  des  coordonnées,  supposés  rec- 
tangulaires. Le  plan  sécant  étant  représenté  par  l'équation 

<^  +  W  +  Vî  =  ^ 
le  diamètre  correspondant,  d'après  les  équations  (16),  est 
^^+  B"y+B'g  +  G_  BVJ-AV-f  Bs+C'_  Ë'x^Qy+ATz+G" 
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Une  parallèle  menée  par  l'origine  à  ce  diamètre  a  pour 
équations 

Aa;  +  B"y+B'a_B°3:  +  A'y  +  Ba_B'x4-By4-A''s. 
'~  P  ^  T  ' 

SI  elle  est  perpendiculaire  au  plan,  les  coordonnées  x,  y,  a 
d'un  quelconque  de  ses  points  étant  proportionnelles  à  «,  p,  -j, 
on  aura  les  relations 

A»  +  B"P  +  B't^EV+A'p  +  Bï_B'cc  +  Bs  +  A"t 
P  ■( 

qui  sont  identiques  aux  relations  (aa).  On  en  conclut  que  les 
directions  des  axes  de  la  surface  sont  les  mêmes  que  celles 
des  cordes  principales.  La  question  rentre  donc  dans  celle 
que  nous  venons  de  traiter. 

CONDITION    POUR    qu'un    PLAN    SOIÏ    TANGENT    A  UNE  SURFACE 
DU   SECOND   ORDRE. 

;îO*î  his.  La  méthode  umployéeen  géométrie  plane  (i\°  laG) 
pour  exprimer  qu'une  droite  est  tangente  â  une  conique  per- 
met d'exprimer  de  la  même  façon  que  le  plan 

ux-^vy-\-wz+ 1  =  0 
est  tangent  à  la  surface  du  second  ordre  représentée  par 
l'équation  générale  (i).  Cotte  condition  est,  sous  forme  de 
déterminant 


A 

B" 

B' 

C 

B" 

A' 

B 

C 

B' 

B 

A" 

c 

C 

C 

C" 

F 

OU,  en  développant  et  suivant  les  notations  du  n"  489 , 
(55)     au'  +  a'î)^  +  a,"w^  +  abt-w-f  ab'ww-]-  21/wy  -]-  uCif 

-f  2C'(I-|-2C"W+i=0. 

Cette  condition  s'appelle  équation  CangenU'elle  de  la  surface. 
On  démontre,  comme  on  Ta  fait  en  géométrie  plane  pour  une 
proposition  analogue  (n"  3o8),  que  si  D  ^  o  le  premier  membra 
de  l'équation  (55)  est  un  carré  parfait. 
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CHAPITRE    II 

Réduction  de  l'équation  du  second  degrA. 

Nous  supposons  que  réquation  proposée  est  rapportée  à  des 
axes  rectangulaires.  Dans  le  chapitre  précédent,  nous  avons 
vu  que  î' équation  du  second  degré  peut  se  ramener  à  l'une 
des  formes  simples 

Mx'  +  %=  +  Pa'  -f  H  =  o,     Ny=  +  Pï^  +  Qar  =  0, 
Ny=  +  Pa'  +  H=o,     Pz'-\-Qx  =  o,    Pz'+H=o, 
en  coordonnées  rectangulaires. 

Nous  allons  donner  quolqiies  détails  sur  la  marche  à  suivre 
pour  effectuer  la  réduction. 

PREMIER   CAS.    A  ^  O. 

506.  On  commence  par  transporter  !es  axes,  parallèlement 
à  eux-mêmes,  au  centre  de  la  surface  ;  l'équation  générale  du 
second  degré 
{.)  A^^  +  AY  +  A"z= +  2Byz  +  ^B'zx  +  ^B-xg 

+  afe  +  .C'ï  +  .C"^4-F  =  o 
devient 

(a)    Aa:=  +  AV'  +  AV4-2Bi/ï  +  2B'zx  +  3B"3ry+.Hr^o; 
les  coefficients  des  termes  du  second  degré  ne  changent  pas, 
et  nous  avons  appris  à  calculer  la  constante  H  {n°  4^9)- 

Supposons  d'abord  les  trois  racines  de  l'équation  du  troi- 
sième degré  en  S  différentes  et  désignons-les  par  S,  S',  S'  ; 
soient,  de  plus,  («,  p,  f),  («',?', /),  («",?',  y")  les  cosinus  des 
angles  que  font  avec  les  axes  les  directions  qui  correspondent 
à  ces  trois  racines.  Si  l'on  change  les  axes  des  coordonnées  en 
prenant  ces  trois  directions  pour  celles  des  nouveaux  axes,  les 
formules  de  transformation  sont 

(5)  j  (/  =  f!a;'-f  py+pV, 
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cl  l'équation  de  !a  surface  aura  la  forme 

puisqu'elle  ne  doit  plus  contenir  les  produits  lîos  variables. 
Mais  on  a 

M  =  Aa=  +  AY  +  A"y»  +  aB^r  +  aB'ra  +  aB'«3, 
c'est-à-dire' M  =  S  (n"  497).  Par  la  même  raison,  on  a  N  =S'  et 
P^^S".  Ainsi,  dans  ce  cas,  l'équation  réduite  est 

(4)  Sx'"  +  sy= + SV  +  H = 0. 

II  est  facile  de  vérifier  que  les  coefficients  des  rectangles 
des  variables  dans  la  nouvelle  équation  sont  nuls.  Par 
exemple,  le  coefficient  du  terme  en  ax'y'  est 

E;  =  A«*'  4-  A'pp'  +  A'ït'  +  B  {  Pt'  +  tP')  +  B'  (-/«'  +  «7') 

Si  l'on  ajoute  membre  à  membre  les  trois  premières  équa- 
tions (52)  du  n"  5o3,  après  les  avoir  multipliées  respective- 
ment par  «',  p',  7',  on  a 

Ceci  est  d'ailleurs  une  conséquence  des  relations  (17)  du 
n"  49e. 

Lorsque  deux  racines  de  l'équation  du  troisième  degré 
sont  égales,  à  la  racine  simple  correspond  un  plan  principal 
déterminé,  et  à  la  racine  double  une  infinité  de  directions  do 
cordes  parallèles  à  ce  plan  ;  si  l'on  prend  pour  nouveaux  axes 
deux  droites  rectangulaires  situées  dans  le  plan  principal  et 
la  perpendiculaire  au  pian,  la  méthode  précédente  est  appli- 
cable, et  l'on  obtient  l'équation 

S(x-  +  î-)  +  SV  +  H=o, 
qui  représente  une  surface  de  révolution  autour  de  l'axe  des  z'. 
Enfin,  si  les  trois  racines  sont  égales,  en  prenant  trois  nou- 
veaux axes  rectangulaires  quelconques,  l'équation  est  toujours 
S  [œ'^  +J''^  +  s'^)-|-  H  ^o;  elle  représente  une  sphère. 

DEUXIÈME  CAS.  ^  =  ù. 

807.  Dans  ce  cas,  nous  commencerons  par  changer  la  direc- 
tion des  axes,  en  prenant  pour  nouveaux  axes  les  directions 
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qui  correspoadentauxracines  de  réquationdu  troisième  degré, 
ou,  SI  cette  équation  a  des  racines  égales,  un  des  systèmes  en 
nombre  infini  de  trois  directions  rectangulaires  dcterminéa 
par  ses  racines.  On  démontre,  comme  on  l'a  fait  algébrique- 
ment dans  le  cas  précédent,  que  B,=:E|=^B1  =  o;  les  coeffi- 
cients des  carrés  des  variables  ont  encore  pour  valeurs  S,  S',  S". 
Si  donc  une  seule  racine  S  est  nulle,  et  que  l'on  prenne  pour 
axe  des  a;' la  direction  déterminée  par  cette  racine,  i'équation 
de  la  surface  est 

Sy  +  SV=-f  2Ci^'+  2C',y'-f  3CX+  F  =  0. 
Les  coefficients  C, ,  C, ,  C[  ont  pour  valeurs 
C,  =  Ca+C'p+C''-f, 

c;=:Ca"+c'fi"+CY. 

En  déplaçant  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes,  on  ramena 
l'équation  précédente  à  la  forme 

Sy  +  SV-|-aC,^  =  D, 
si  C,  est  différent  de  zéro,  et  à  la  forme 

sy+sv+F,.=o, 

si  Ct  est  nul.  Le  coefflcient  Ci,  qui  subsiste  dans  l'équation  ré- 
duite, est  celui  qui  correspond  à  la  racine  simple  S  =  o. 

Si  deux  racines  S  et  S'  sont  égales  à  zéro,  par  la  première 
transformation  l'équation  devient 

SV=-faC,3;'+ aCy +2C/-|-F  =  o. 
Nous  avons  vu  que,  pour  cette  racine  double  S=o,  les  rela- 
tions (24)  du  n"  499  se  réduisent  à  une.  Afin  de  déterminer 
l'une  des  directions  correspondantes,  on  peut  joindre  à  cette 
équation  une  seconde  équation  choisie  à  volonté  ;  nous  pren- 
drons 

Oi  =  Ca'-|-C'p'  +  CY'=o. 
L'autre  direction  sera  ensuite  complètement  déterminée,  ainsi 
que  le  coefficient  C°.  Cela  posé,  en  déplaçant  les  axes  parallè- 
lement à  eux-mêmes,  on  ramènera  l'équation  à  la  forme 


yGoosle 


602  LIVRE  VI,    CHAPITRE  IL 

si  Cl  est  différent  de  zéro,  et  si  C,  est  nul,  à  la  forme 

SV  +  H=o. 

iiOii.  Remarque.  Lorsque  deux  racines  S' et  S"  sont  égales 
sans  êlre  nulles,  !a  surface  est  de  révolution.  Si  les  trois  coef- 
ficients E,  B',  B"sDnt  différents  de  zéro,  les  conditions,  pour 
qu'il  y  ait  une  racine  double,  sont  (n"  Soi) 

B'B"_  B"B_  BB' 

A  -  -g-  -  A  -   j^,    -  A         ^,., 

et  la  direction  cie  l'axe  est  donnée  par  les  formules 

°^     _     ^     ^     T 
B'B"       B"B       BB'  ■ 

Lorsqu'un  seul  des  coefficients  B,  B',  B'  est  égal  à  zéro 
l'équation  en  S  n'a  jamais  de  racine  double.  Si  deux  coeffi- 
cients B',  B"  sont  nuls,  la  condition  pour  l'existence  d'une  ra- 
cine douljle  est  (u"  5oa) 

(A'— A)(A''-A)-B^=o; 
et  l'on  a 

_         P    -y 

*       °'      A  — A       A" 

309,  On  peut  résoudre  la  même  question,  en  coordonnées 
rectangulaires  ou  obliques,  par  une  méthode  analogue  à  celle 
employée  au  livre  III,  chapitre  III.  Le  polynôme  homogène  et 
du  second  degré 

(5)  A3,''  +  A.y  -\-  A"3^  -f  sBys  -H  ■iWzx  -|-  aB'Vy 

par  rapport  aux  trois  variables  x,  y,  z  est  égal  au  produit  de 
deux  polynômes  du  premier  degré  par  rapport  à  ces  mêmes 
■variables  lorsque  le  discriminant 

A  =  A  A' A"  -  AB=  -  A'B'^  -  A"  B"^  -|-  aBB'B* 
est  nul. 

Concevons  que,  sans  changer  l'origino,  on  substitue  au 
premier  système  d'axes,  qui  font  deux  à  deux  des  angles 
représentés  respectivement  par  1,  [i,  v,  un  second  système 
d'axes  rectangulaires  tel  que  le  polynôme  (5)  se  réduise  à 
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(6)  Mx''+Nï'»-[-Pi". 

En  effectuant  la  même  transforination  pour  la  lonclion 

■'^'+y'  -\- ^^ -]- ^y^  COSX  +  23X  COS[ii.+  iXr/  cosv, 

elle  se  changera  en 

j;..  +  y.  +  V, 

car,  ces  deux  expressions  représentent  le  carré  de  la  distance 
de  l'origine  à  un  môme  point  pris  arbitrairement  dans  l'espace. 
H  en  résulte  que,  le  polynôme  homogène 

(7)  (A-  S)^^  +  (A'- S]y^  +  (A"-  S>= 

+  2  (B  —  S  cos  \)yz  +  2  (B'  —  S  cos  ixjss;  +  a  {B"  —  S  ces  v)xy , 

dans  lequel  S  désigne  une  constante  arbitraire,  devient 

(8)  (M-S)^"  +(N-%'^  +(P-SK'. 

Les  valeurs  de  S,  pour  lesquelles  l'un  des  polynômes  (7)  ou 

(8)  est  égal  au  produit  de  deux  fonctions  homogènes  et  du  pre- 
mier degré  des  variables  dont  il  dépend  étant  évidemment  les 
mêmes,  les  deux  équations 

(9)  (A-S)(A'-S)(A"-S) 

— (A— S)(B-Scos>)''-(A'-S)(B'-ScosH,)'--(A"-S)(B"-Scosv)* 
+  2(B-ScosX)(B'— Scosi^XB"  — Scosv)=o, 

(10)  (M-S)  (N-S)(P-S)==o, 

admettent  les  mêmes  racines.  On  en  conclut  que  les  coefficients 
M,  N,  P,  du  polynôme  (6)  sont  respectivement  égaux  aux  ra- 
cines Si,  S,,  Sa  de  l'équation  du  troisième  degré  (9). 

Quand  on  attribue  à  S  l'une  des  valeurs  Si,  S^,  Sa,  par 
exempte  S  ;=  S,  ^  M,  l'équation  obtenue  en  égalant  à  zéro  le 
polynôme  (7),  dans  lequel  on  a  remplacé  S  par  Si,  représente, 
dans  le  premier  système  d'axes,  deux  plans  qui  se  coupent 
suivant  la  droite  OX'  intersection  des  deux  plans  définis  dans  le 
second  système  par  l'équation  (Sj — S,)y'^+  (^a  —  S,)y^  =  o. 
On  forme  les  équations  de  cette  droite,  dans  le  premier  système 
d'axes,  en  égalant  à  zéro  deux  des  dérivées  partielles  du  pre- 
mier ordre  du  polynôme  (7).  Quand  les  deux  équations  ainsi 
obtenues  représentent  le  même  plan,  la  direction  OX'  est  unô 
direction  arbitraire  comprise  dans  ce  plan. 
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SUR  LES  FONCTIONS  DES  COEFFICIENTS  DE  l'ÉQUATION  d'cME 
SURFACE  DU  SECOND  ORDRE  QUI  RESTËN7  1NVAEIABLE3 
QUAND   ON  PAIT  DN  CHANGEMENT   D'AXES. 

blO.  Posons,  pour  abrégcf, 

<f  (x,  y,  z]  =  ia:'  +  k!'/  +  A"î'  +  iByz  +  aB'aa:  +  iWxy 
et  coasidéroDS  une  surface  qui  a  pour  équation  par  rapport  à 
un  système  d'axes  rectangulaires 

(.1)  ?(^,;/,s)  +2fe  +  aCV  +  aC"î  +  F=o. 

Si  l'on  passe  do  ce  système  d'axes  à  un  autre  système  d'axes 
rectangulaires,  les  formules  do  transformation  sont  de  la 
forme 

x^=a-\-lx^  +my,  -\-nz^ 
y^b-\- l'x^  -j- m'y^ -]- n'z, 

et  l'équation  de  la  surface  devient 

{,,)       „{x„  s„  z,)  +  «G,i,  +  aC'.y,)  +  aC",i>  +  F,  =0 
en  posant 

ç,  (:c,.  ^,,  !,)  =  Aja;,*  +  A',^,=  +  A', 3/  +  sBij/,;,  4-  aB',^,î, 
+  2B>,y,, 
Nous  allons  montrer  que  les  quatre  quantités 
Kr=A+A'+A"     ,     L=A'A'— B'  +  A"A  — B"+AA'  — B" 

[     A      B"    B'     I 
(i3j  A—        B"    A'     B 

I    B'     B     A"    ! 


A     B" 

B' 

C 

B"    A' 

B 

c 

B'     B 

A" 

G" 

conservent  les  mêmes  valeurs  quand  on  passe  de  l'ancien 
système  d'axes  au  nouveau.  En  d'autres  termes,  si  l'on  appelle 
K,,  L,,  i|,  D,  les  yaleursque  prennent  K,  L,  A,  D  quand  on  y 
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remplace  Jes  coefficients  A,  ,V,  A",. , .  F  par  Ai,  A',,  A"i,  - .  F,, 
on  a 

Considérons  d'abord  les  trois  quantités  K,  L,  i  qui  ne  dépen- 
dent que  des  coefficients  des  termes  du  second  degré.  Si  l'on 
transporte  les  axes  parallèlement  à  eux-mêmes  au  point  0,  en 
faisant 

x^a  +  x'  ,  y^b-\-y'  ,  s  —  t  +  s', 
l'ensemble  des  termes  du  second  degré  de  la  nouvelle  équa- 
tion de  la  surface  est  y (is',  y,  s') ;  donc  les  eoefiicients  des 
termes  du  second  degré  et,  par  suite,  les  quantités  K,  L,  A  ne 
changent  pas.  Ensuite,  si  l'on  fait  tourner  les  axes,  il  faudra 
employer  les  formules  de  transformation 

et,  en  appelant  f,{x,,  ^i,  2,)  l'ensemble  des  termes  du  second 
degré  de  la  nouvelle  équation,  on  aura  identiquement,  en 
vertu  des  formules  (14) 

f(3f,t/',z-)  =  f,(x„i/„z,); 
d'autre  part,  l'on  a  identiquement,  en  vertu  de  ces  mêmes 
formules 

x''  -I-  y'"  +  z''  =  ic^  4-  y;  +  s; , 
car  les  deux  membres  do  cette  relation  expriment  le  carré 
de  la  distance  du  même  point  à  l'origine  Oi.  On  a  donc,  en 
multipliant  la  seconde  de  ces  identités  par  S  et  ia  retranchant 
de  !a  première, 
(i5)         (f  (a:',  y,  Z-)  —  S  Ix''  + 1/'  +  z'^)  =  ç,  (.k,,  j^i ,  zj 

Si  l'on  détermine  S  de  telle  façon  que  le  premier  membre 
de  cette  identité  se  décompose  en  un  produit  de  facteurs 
linéaires  en  af,  y',  z',  le  secoud  membre,  en  vertu  des  rela- 
tions {i4),  se  décomposera  en  un  produit  de  facteurs  linéaires 
en  a;;,  y,,'ïj;  et  réciproquement.  Donc  les  valeurs'de  S  pour 
lesquelles  le  premier  membre  de  l'identité  (i5)  est  un  ijroduit 
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de  facteurs  îiiiéaircs,  sont  égales  aux  valeurs  de  S  pour  les- 
quelles le  second  membre  est  wn  produit  de  facteurs  linéaires  ; 
or  les  premières  valeurs  de  S  sont  racines  de  l'équation  en  S 

S^— KS'  +  LS-i=^o, 
et  les  secondes  sont  racines  de  la  nouvelle  équation  en  S 

S'  — K,S'+L,S  — ii=o; 
ces  deux  équations  ayant  les  mêmes  racines,  on  a 

K,  =  K  ,  L,  =L  ,  A,  =  A. 
Nous  avons  ainsi  démontré  que  les  quantités  K,  L,  A  ne 
changent  pas;  il  en  est  de  même  de  D.  En  effet,  supposons  A 
différent  de  zéro;  alors,  en  transportant  l'origine  des  coor- 
données au  centre  de  la  surface,  on  a  une  équation  dont  le 


constant  reste  le  même,  quelle  que  soit  l'orientation  du  trièdre 
des  axes  coordonnés,  et  comme  i  ne  change  pas  quand  on  fait 
un  changement  d'axes,  D  ne  change  pas  non  plus  et  l'on  a 

D,  =  D. 
Cette  relation  devient  identique  si  l'oa  y  remplace  Ai,  A',, 
A'i,..  .F,  parleurs  expressions  en  fonction  des  anciens  coéffi- 
eients  A,  A',  A". . .  F,  telles  qu'elles  résultent  des  formules  de 
transformation  :  elle  a  donc  lieu  quels  que  soient  A,  A',  A". . ..  I', 
c'est-à-dire  même  si  A  est  nul. 

Les  quatre  quantités 
(16)  K  ,  L  ,  A  ,  D 

sont,  par  rapport  aux  coefficients  A,  A',  A",  B,  B',  B",  C,  C, 
G",  F,  homogènes  et  de  degrés  respectifs  1,  a,  3, 4,  Si  donc  on 
multiplie  le  premier  membre  de  l'équation  do  la  surface  par 
une  constante  X,  la  première  des  quantités  (16)  est  nultipliée 
par  >.,  la  deuxième  par  î>°,  la  troisième  par  X',  la"  quatrième 
par  X',  On  en  conclut  qu'une  combinaison  des  quantités  (16), 
homogène  et  de  degré  zéro  par  rapport  aux  coefficients  A,  A', 
A*. . .  F,  ne  change  pas  quand  on  multiplie  le  premier  membre 
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de  l'équatioTi  de  la  surface-par  la  constante  À.  Telles  sont  par 
exemple  les  trois  combinaisons 

Ki       LA'        i' 
D^    '   ^    '    D'' 
On  a  ainsi  trois  quantités  qui  no  changent  pas  quand  on  fait 
un  changement  d'axes  rectangulaires  et  qu'on  multiplie  ou 
divise  tous  les  coefficients  par  un  même  facteur. 

Les  quantités  (i6)  jouent,  dans  la  théorie  des  surfaces  du 
second  degré,  le  même  rôle  que  les  quantités 
A  +  G  —  2B  cos  9  f  A 

sin^  6  '    sin^â    '    sin^ô 

dans  la  théorie  des  coniques  (n°'  144  et  214). 

On  appelle  cône  dos  directions  asymptotiques  d'une  surface, 
le  cône  dont  on  obtient  l'équation  en  égalant  à  zéro  l'ensemble 
(les  termes  de  degré  le  plus  élevé  dans  l'équation  de  la  sur- 
face. Pour  une  surface  duseconddogré,  ce  cône  a  pour  équation 

La  condition  K  =  o  exprime  que  ce  côno  est  capable  d'un 
trièdre  trirectangle  inscrit  (n"  478). 

La  condition  L^o  exprime  que  ce  cône  est  capable  d'un 
trièdre  trirectangle  circonscrit  (n°  478)- 

La  condition  4  =  o,  que  ce  cône  se  décompose  en  deux 
pians. 

Enfin  la  condition  D  ^  0  que  la  surface  du  second  ordre  est 
un  cône,  un  cylindre,  ou  un  système  de  plans. 

Remarque.  La  réalité  des  racines  de  l'équation  en  S,  l'in- 
variabilité dos  fonctions  K,  L,  A,  pour  les  changements  d'axes 
rectangulaires  et  les  significations  géométriques  dos  équa- 
tions K  =  o,  L=:o,  A:=o  sont  des  conséquences  immédiates 
des  théorèmes  qui  ont  été  établis  pour  l'équation  en  i.  relative 
à  deux  coniques  (n"'  33a  et  suiv.).  En  effet,  considérons  les 
deux  coniques  qui  auraient  pour  équations  en  coordonnées 
pianos  homogènes 

9  {x,  y,  z)  =  Ax'  +  ky  -\-  AV  +  2B1/Z  ■{-  2B'zx  +  aBV;/  =  o 
(18)  ^.  +  ^.  +  ,^  =  0 
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OU,  en  coordonnées  cartésiennes  X  =  -    ,    Y^-, 

z  z 

AX^  +  A'Y«  +  A'  +  2BY  +  2B'X+  aB"XY  =  o 

L'équation  en  X  relative  à  ces  deux  coniques  n'est  autre 
chose  que  l'équation  en  S  dans  laquelle  on  remplacerait  S  par 
—  X;  comme  la  seconde  des  coniques  considérées  est  entière- 
ment imaginaire,  les  quatre  poitits  d'intersection  des  deux 
coniques  sont  imaginaires  et  les  racines  de  l'équation  enX, 
c'est-à-dire  aussi  celles  de  l'équation  on  S,  sont  réelles. 

Si  l'on  fait  une  substitution  de  la  forme 

y^^x,  +m'y,  -|-n\ 

les  racines  do  l'équation  en  X  ne  changent  pas.  Or,  si  cette 
substitution  correspond  à  un  changement  d'axes  rectangu- 
laires dans  l'espace,  œ'  +  ^^  +  ï°  se  change  an  x\-\-y]-^z\, 
et  la  nouvelle  équation  en  X  est  encore  la  nouvelle  équation 
en  S  dans  laquelle  on  remplacerait  S  par  —  X.  Les  racines  de 
l'équation  en  S  restent  donc  Invariables  quand  on  tmt  un 
changement  d'axes  rectangulaires  :  les  coefficients  K,  1.,  û  de 
cette  équation  sont  donc  invariables. 

Enfin  on  a  vu  que,  si  dans  l'équation  en  X  relative  aux  deux 
coniques  (i8),  le  terme  en  X^  manque,  il  existe  un  triangle 
inscrit  dans  la  première  des  coniques  (p [x, y,z):=<i  et  conju- 
gué à  la  seconde  a;' -{- !/°  +  2^  =  ■>•  En  appelant  {a,  p, -^ ), 
(a, p',  y'),  {i",  |5°,.  '(")  les  coordonnées  homogènes  des  sommets 
de  ce  triangle,  on  a,  puisque  ces  sommets  sont  sur  la  pre- 
mière conique 

9  (",  P.  y)  =  0     .     ï  (»'.  ^''  i)  =  o    '     ¥  (^".  6".  T°)  ~  °, 
et,  puisqu'ils  sont  conjugués  par  rapport  à  la  seconde 
oLV+^'f,"-l-7'T''=o    ,    «"«-]-(3"p+f"Y=o    ,    aa'-f-p|3'-|-n'  =  o. 
Ces  conditions  sont  donc  remp]  les  si  le  coefficient  K  de  l'équa- 
tioa  en  S  est  nul  ',  or  elles  exprim.ent  que,  dans  l'espace,  les 
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trois  droites  dont  les  paramètres  directeurs  sont  (a,  p,  y), 
{«',  p',  Y)  >  (""'  P">  y")  forment  un  trièdre  trirectangle  inscrit  au 
cône  des  directions  asjmptotic[iies  de  la  surface. 

On  retrouverait  de  même  la  siguificatioa  de  i'éqaaiioti 
L=o. 
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CHAPITRE     III 

De  reIli[tâoïde, 


SU.  Nous  avons  ramené  l'équation  des  surfaces  du  se- 
cond degré  qui  ont  un  centre  unique  à  la  forme 

Sj7«+S>'-|-SV-|-H  =  o, 
en  rapportant  la  surface  à  ses  trois  plans  princi  paux. 

Supposons  d'abord  que  les  trois  racines  aient  le  même  signe, 
par  exemple  le  signe  -f-  Si  Je  terme  constant  H  est  positif, 
l'équation  n'est  vérifiée  par  les  coordonnées  d'aucun  point  de 
l'espace.  Si  le  terme  constant  II  est  égal  à  zéro,  l'équation  n'est 
satisfaite  que  -paarx^y^z^o;  elle  représente  un  seul  point, 
l'origine.  Considérons  enfin  le  cas  où  H  est  négatif  et  posons 

réquation  se  met  sous  la  forme 

x^  .  ?/'    .  z' 
(■)  ïi  +  F  +  ï^  =  '- 

La  coordonnée  x  ne  peut  varier  que  de  —  a  à  +  a,  y  de  — & 
à  +  ^i  2de  —  cà  +  c;  prônons 
sur  i'axe  des  x,  de  part  et  d'au- 
tre de  l'origine,  des  longueurs 
OA  et  OA'  égales  à  a,  sur  l'axe 
des  y  des  longueurs  OB  et  OB' 
égales  à  b,  sur  l'axe  des  z  des 
longueurs  OC  et  OC  égales  à  c 
(fig.  a^a).  Par  ies  points  A  et  A', 
B  et  B',  C  etC,  imaginons  des 
plans  respectivement  parallèles  aux  plans  YOZ,  ZOX,  XOY, 
la  surface  sera  entièrement  comprise  dans  le  parallélipipède- 
rectangle  ainsi  formé.  On  a  donné  à  cette  surface  le  nom  d'ef- 
lipsotde. 


ng,  Î33. 
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BIS.  L'origioe  est  centre  de  l'ellipsoïde.  Les  plans  coor- 
donnés, qui  sont  les  trois  plans  principaux  de  l'ellipsoïde,  cou- 
pent la  surface  suivant  trois  ellipses  ABA',  BCB',  CAC,  que 
l'on  appelle  sections  principales  de  l'ellipsoïde. 

Si  l'on  coupe  la  eurface  par  un  plan  parallèle  au  plan  YOZ, 
on  obtient  pour  section  l'ellipse 


dont  le  centre  I  est  sur  l'axe  des  x  (flg.  aga).  Les  points  de  la 
courbe  étant  deux  à  deux  symé- 
triques par  rapport  au  centre  I, 
les  points  de  la  surface  sont  sy- 
métriques deux  à  deux  par  rap- 
port à  la  droite  OX,  qui  est  un 
axe  de  symétrie  de  la  surface.  A 
mesure  que  le  plan  sécant  s'é- 
Fis-  *"■  loigne  du  plan  principal  YOZ, 

c'est-à-dire  quand  r  varie  de  o  à  a,  l'ellipse  d'intersection  reste 
toujours  semblable  à  l'ellipse  CBC,  mais  diminue  jusqu'à  se 
réiîuire  à  un  point.  Il  en  est  de  même  des  sections  parallèles  à 
chacun  des  deux  autres  plans  principaux.  Ainsi  l'ellipsoïde 
admet  trois  axes  qui  sont  les  intersections  des  plans  principaux 
deux  à  deux.  Les  extrémités  des  axes  sont  les  sommets  de  l'el- 
lipsoïde. Si  l'on  suppose  a>6>  c,  an  sora  l'axe  majeur,  ab 
l'axe  moyen,  zc  l'axe  mineur. 

Soit  M  un  point  quelconque  de  l'ellipsoïde  (fig.  agS);  par  ce 
point  et  le  grand  axe  faisons  passer  un  plan  ;  ce  plan  coupe  la 
surface  suivant  une  courbe  du  second  degré  fermée,  par  con- 
séquent, suivant  une  ellipse;  à  cause  de  la  symétrie,  les  axes 
de  cette  cUipso  sont  la  droite  AA'  et  le  diamètre  DD'  suivant 
lequel  le  plan  sécant  coupe  l'ellipse  principale  CBC'B'  ;  le  rayon 
OD,  compris  entre  les  deux  axes  6  et  c  de  cette  ellipse  princi- 
pale, est  plus  grand  que  c  ;  mais  d'un  autre  côté  le  rayon  OM 
est  compris  entre  OD  et  a;  ce  rayon  est  donc  compris  entre 
c  et  a.  On  conclut  de  là  que  le  plus  grand  rayon  de  l'ellipsoïde 
est  le  demi-grand  axe  OA,  le  plus  petit,  le  demi-petit  axe  OC. 
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PLANS   DIAMÉTRAUX  ET  DIAMÈTEES. 

SI  3,  Considérons  une  série  de  cordes  parallèles  à!a  droite 

le  plan  diamétral  qui  les  divise  en  deux  parties  égales  a  poui 
équation  (n°490 

Réciproquement,  tout  plan  passant  par  le  centre  est  un  plan 

diamétral  ;  soit,  en  effet,  le  plan 

(4)  Ax-\-B)j-\-Cz  =  o; 

ce  plan  coïncidera  avec  le  plan  diamétral  précédent,  si  l'on  a 

Telles  sont  les  relations  qui  existent  entre  la  direction  des 
cordes  et  celle  du  plan  diamétral  conjugué.  Il  est  évident  que 
le  plan  diamétral  coupe  la  surface  suivant  une  courbe  fermée 
du  second  degré,  et,  par  conséquent,  suivant  une  ellipse. 
Chaque  point  de  cette  ellipse  est  le  point  de  contact  d'une 
droite  parallèle  aux  cordes  et  tangente  à  la  surface  ;  ces  tan- 
gentes forment  un  cjlindre  tangent  à  l'ellipsoïde,  tout  le  long 
de  cette  ellipse  et  l'enveloppant. 

314.  Nous  savons  que  les  sections  faites  par  des  plans 
parallèles  dans  l'ellipsoïde  sont  dos  ellipses  homothétiques 
(q°  484).  Soit  Aj:  +  By  +  Cs=^/  l'équation  d'un  plan,  dans  la- 
quelle A,  B,  C  sont  des  cofâcients  constants,  l  un  paramètre 
variable  ;  le  lieu  des  centres  de  ces  ellipses,  ou  le  diamètre,  est 
la  droite  (n°  495) 

passant  par  le  cent!.'e  de  la  surface. 

Le  diamètre  est  parallèle  aux  cordes  que  le  plan  diamétral 
parallèle  aux  plans  sécants  divise  en  deux  parties  égales  ;  car 
les  coefficients  de  la  droite  et  ceux  du  plan  vériflent  les  rela- 
tions (5). 
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Réciproquement,  toute  droite  (a)  passant  par  le  centre  est 

un  dlam«tre;  car  si  l'on  mène  le  plan  diamétral  (3)  conjugué 

de  cette  direction,  et  des  plans  sécants  parallèles,  le  lieu  des 

centres  coïncidera  avec  la  droite  donnée. 

L'équation  du  plan  tangent  (n"  475}  se  réduit  ici  à 

Ce  plan  tangent  est  parallèle  au  plan  diamétral  conjugué  du 
diamètre  qui  va  du  centre  au  point  de  contact  ;  car  ce  dia- 
mètre ayantpour  équation— =-=;—,ses  coefficients  et  ceux 
du  plan  tangent  vérifient  les  relations  (5). 

DIAMÈTRES  CONJUGUES. 

SliJ.  Nous  avons  dit  (n"  ^qC>)  que  trois  diamètres  forment  un 
système  de  diamkres  conjugués,  quand  chacun  d'eux  est  conju- 
gué du  plan  des  deux  autres,  et 
nous  avons  déjà  reconnu  l'exis- 
tence de  pareils  systèmes.  Me- 
nons arbitrairement  un  pre- 
mier diamètre  OD  {flg.  294)  et 
considérons  le  plan  diamétral 
conjugué  ;  ce  plan  coupe  l'ellip- 
FiE-  211*.  soïde  suivant  une  ellipse  ;  pre- 

nons deux  diamètres  conjugués  quelconques  OE,  OF  de  cette 
ellipse  ;  les  trois  diamètres  OD,  OE,  OF  formeront  un  système 
de  diamètres  conjugués;  carsi  l'on  prend  pour  axes  des  coordon- 
nées les  trois  droites  OD,  OE,  OF  et  que  l'on  appelle  a',  Ô',  c'  les 
longueurs  des  trois  rayons  OD,  OE,,OF,  d'après  le  raisonnement 
qui  a  été  fait  précédemment  (n"  ^q^),  l'équation  de  l'ellipsoïde 
se  mettra  sona  la  forme 

On  en  conclut  que  les  trois  axes  des  coordonnées  forment  un 
système  de  diamètres  conjugués,  ou,  ce  qui  revient  au  même, 
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que  lc3  trois  plans  des  coordonnées  forment  uq  système  de 

plans  diamétraux  conjugués. 

On  voit  bien,  à  l'aide  de  cette  équation,  comment  varient  les 
sections  parallèles  ;  si  l'on  coupe  la  surface  par  un  plan  paral- 
lèle au  plan  diamétral  Y'OZ',  on  a  une  ellipse 

J!^_l_?^  — ,_^ 
è"~^c"  a'" 

homotliétique  à  l'ellipse  diamétrale  EOF  et  ayant  son  centre 
au  point  I  sur  le  diamètre  OD  ;  cette  ellipse  va  en  diminuant  à 
mesure  que  le  plan  sécant  s'éloigne  du  plan  diamétral  ;  elle  se 
réduit  au  point  D  quand  le  plan  sécant  passe  par  ce  point, 
et  alors  le  plan  est  tangent  à  la  surface  ;  au  delà,  le  plan  ne 
rencontre  plus  la  surface;  en  d'autres  termes,  il  la  coupe 
suivant  une  ellipse  imaginaire,  dont  le  centre  est  réel  et  si- 
tué sur  le  prolongement  de  OD.  Il  en  est  de  même  de  l'autre 
côté. 

Quand  l'ellipsoïde  est  rapporté  à  ses  axes,  les  relations  qui 
existent  entre  les  coefficients  de  trois  diamètres  conjugués 
(n°  496)  se  simplifient  et  deviennent 


Elles  ont  aussi  la  même  forme  quand  l'ellipsoïde  est  rapporté 
à  un  système  quelconque  de  diamètres  conjugués. 

Considérons  deux  systèmes  de  diamètres  conjugués  ODEF, 
OD'ET'  (fig.  agS).  Soit  OG  le  diamètre 
suivant  lequel  se  coupent  les  deux 
plans  EOF,  E'OF',  OH  et  OH'  les  dia- 
"  mètres  conjugués  de  OG  dans  ces  deux 
plans.  Si,  conservant  OD,  on  remplace 
les  diamètres  conjugués  OE,  OF  par 
deux  autres  diamètres  conjugués  OG, 
OH  de  la  même  ellipse,  la  somme  des  carrés  ne  change  pas; 
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de  même,  9i,  conservant  OD',  on  remplace  les  deux  diamètres 
conjugués  OE',  OF'  par  deux  autres  diamètres  conjugués  00, 
Oir  delà  même  ellipse,  la  somme  des  carrés  ne  change  pas. 
On  a  alors  deux  systèmes  de  diamètres  conjugués  OGHD, 
OGH'D',  qui  ont  un  diamètre  commun  OG;  les  deux  autres, 
étant  situés  dans  le  plan  diamétral  conjugué  de  OG,  appar- 
tiennent à  la  même  ellipse;  donc  la  somme  des  carrée  est  la 
même.  Ainsi,  la  somme  des  carrés  de  trois  diamètres  conjugués  est 
constante,  et,  par  conséquent,  égale  à  la  somme  des  carré  s  des  axes. 
On  démontre  de  la  même  manière  que  le  volume  du  paral- 
lélipipède  construit  sur  trois  diamètres  conjugués  est  constant; 
lorsqu'on  remplace  îe  système  ODEF  par  le  système  ODGH,  le 
volume  ne  change  pas;  car  les  deux  parallélipipèdes  ont  des 
bases  équivalentes,  les  parallélogrammes  EOF,  GOH,  et  même 
hauteur,  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  D  sur  le  plan 


SIG.  On  peut  dÉmontrer  ces  théorèmes  par  une  méthode  analogue 
à  celle  du  n°  y  09. 

Imaginons  reliipsoîde  rapporté  d'abord  à  ses  axes,  puis  à  un  système 
de  diamètres  conjugués  faisant  entre  eus  des  angles  i,  |i,  v.  Par  les  fur- 
mules  de  transformation  des  coordoDoées,  le  trinôme 

«a  -I-  (,s  -I-  ga 


De  même  le  trinômo 
■devient 


+  ,-  +  ,- 
■^  +  !/'  +  s 


i-n  résulte  que  le  polynôme  homogène 


(îi-î)"^'+(i-i)''"  +  (i-î)'' 
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dans  lequel  ft  désigne  une  constante  arLitraire,  se  transforme  en 

^4-  L  +  ^  —  }y^+u'^+i'^+iiy'«'  cos  1+  îaV  cos  ij,+  ^œ'y'  co; 


(■°î        (è-0^"  +  (i-0»-+(:^-i)'' 


Les  valeurs  de  II,  poui'  lesquelles  l'un  des  polyn&mcs  (<))  ou  (lo)  se 
réduit  à  une  somme  de  deus  carrés,  étant  les  mêmes,  les  deux  équa- 
tions 


\â'^  ~  k)  (,P  ^  ïi)  [t^  ^  s)  ~  ~     1^      - 


(,a)    fc=-(a'H6'Hc'^)S=+(yV=siQ=!.+e'3«'2sinV+a'=i'^sin^v)ft 

ont  les  mêmes  racines  ;  il  en  résulte  que  les  racines  de  l'équation  {iil 
sont  égales  respectivement  à  a'.  S*,  û=  ;  on  en  déduit  les  trois  relations 

(['0     fi'^tt'^BÎnn  +  c'2«'ïsjn-^[i  +  a'^È'^sin^v  =  bH^  -f  «^a'  +  «=6', 

(ir>)  aH-H-^a  =  an^c\ 

La  pi  emiéro  ind'que  q  e  la  somme  des  carrés  des  trois  diamèljes  con- 
jugués est  constante  d  aj  r  s  la  signification  de  la  quantité  a  {r"  4'9)i 
la  troisièmi!  ind  que  que  le  volume  du  paralIôUpipèdc  construit  sur  les 
trois  diamètres  conjug  es  est  constant;  la  seconde  exprime  que  ia 
Bomme  des  car  «    de    fac     de  ce  parallélipipède  est  constante. 
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SECTIONS   CIECOLAIKES. 


JÎ17.  Parmi  les  sections  planes  de  l'ellipsoïde,  il  importe 
d'examiner  en  particulier  les  sections  circulaires. 

Supposons  qu'une  série  de  plans  parallèles  coupent  l'ellip- 
soïde suivant  des  cercles  et  considérons  ie  diamètre  correspon- 
dant. Le  plan  mené  par  ce  diamètre  perpendiculairement  aux 
plans  parallèles,  divisant  chacun  des  cercles  en  deux  parties 
symétriques  par  rapport  à  ce  plan  même,  est  un  plan  princi- 
pal de  l'ellipsoïde.  Ainsi,  les  plans  des  sections  circulaires  sont 
perpendiculaires  à  un  plan  principal,  et  par  conséquent  les 
pians  diamétraux  qui  coupent  l'ellipsoïde  suivant  des  cercles 
passent  par  l'un  des  axes  de  la  surface.  Cet  axe  est  l'axe  moyen 
BB'  de  l'ellipsoïde;  car  nous  avons  tu  (n°  5 12}  que,  lorsque  le 
plan  sécant  passe  parle  grand  axe  A  A',  les  deux  axes  de  l'ellipse 
diiFèrent  nécessairement;  il  en  est  de  même  quand  le  plan  sé- 
cant passe  par  le  petit  axe  CC. 

Lorsque  le  plan  sécant  passe  par  Taxe  moyen  BB',  les  deux 

axes  de  l'ellipse  d'intersection  sont  l'axe  BB'  et  le  diamètre 

DD'  suivant  lequel  le  plan  sécant  coupe  l'ellipse  principale 

,,-— ç — -,,  ACA'  {fig.  296).  La  longueur  de  ce 

EÊ^'<CTrp^'^^         diamètre  DD',  variant  de  CC  à  AA', 

/'  \\^,-frx/     \     pourra  être  égale  à  BB',  et  alors  la 

l'v >C-^<    ^ ]'^    section  sera  un  cercle.  Du  point  0 

\  'y^yBhS''^'y^      comme  centre,  avec  un  rayon  égal 
^'''é-'^^l_LJ;><=.' E'        à  i  et  dans  le  plan  principal  ACA', 
Fig.  t»a.  décrivons  un  arc  de  cercle  qui  cou- 

pera l'ellipse  principale  en  D  et  E;  menons  les  diamètres  OD 
et  OE  ;  les  deux  plans  diamétraux  BOD,  BOE  couperont  l'el- 
lipsoïde suivant  des  cercles.  On  conclut  de  là  que  Vellipsoïde 
à  trois  axes  inégaux  admet  deux  séries  de  sections  circulaires. 

Quand  l'ellipsoïde  est  de  révolution,  iesdeux  plans  BOD,BOE 
se  confondent  avec  le  plan  principal  perpendiculaire  à  l'axe  de 
révolution,  c'est-à-dire  avec  l'équateur  de  la  surface.  On  n'a 
plus  alors  qu'une  série  de  sections  circulaires. 
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On  peut  résoudre  la  question  par  l'analyse.  Considérons 
la  courbe  d'intersection  de  l'ellipsoïde 

et  d'une  sphère  concentrique 


['!) 


R> 


L'équation 

que  l'on  obtient  en  retranchant  ces  deux  équations  membre 
à  membre,  représente  ua  cône  passant  par  la  ligne  d'inter- 
section de  l'ellipsoïde  et  de  la  sphère.  Lorsque  la  condition 

(""       (?-gï)(p-ip)(?-î?)=° 

est  satisfaite,  le  premier  membre  de  l'équation  (18)  est  la 
somme  de  deux  carrés,  ou  le  produit  de  deux  facteurs  du 
premier  degré,  et  par  conséquent  le  cône  se  réduit  à  deux 
plans.  Cette  condition  indique  que  le  rayon  de  la  sphère  est 
égal  à  l'un  des  axes  de  rcllipsoïde.  On  obtient  ainsi  six  plans 
cycliques,  mais  deux  seulement  sont  réels;  ce  sont  ceux  qui 
correspondent  à  la  solution  R^  =:  S',  et  qui  sont  représentés 
par  l'équation 

(»)      {}.-py-{v-èy=-- 

Nous  verrons  plus  tard  (n"  587)  que  cette  méthode  donne 
bien  tous  les  plans  cycliques, 

AXES   d'UN'E   section   PLANE. 

317  l>is.  Considérons  un  plan 
(P)  ux~\-vy-\-tvz  =  o 

passant  par  le  centre  0  de  l'ellipsoïde,  appelons  x',  y\  z,  les 
coordonnées  d'un  sommet  M'  de  !a  section  faite  par  ce  plan 
dans  la  surface  et  R  la  longueur  de  l'axe  OM',  La  sphère 
représentée  par  l'équation  {17)  coupe  le  plan  (P)  suivant  un 
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cercle  bîtangent  à  la  section  plane  :  donc  le  cône  {18)  passant 
par  l'intersection  de  cette  sphère  et  de  l'ellipsoiide,  est  tan- 
gent au  plan  (P)  le  long  de  la  génératrice  OM'.  Pour  exprimer 
cette  condition,  identifions  l'équation  du  plan  tangent  au 
cône  en  M' 

°1ï-î?)+»'(i-ê)+"'(?-ïp)=» 

avec  celle  du  plan  (P)  ;  nous  aurons 

d'où,  en  portant  ces  valeurs  de  x' ,  y',  z'  dans  l'équation  uif  -\- 
vy'  +  wa'  =  o  qui  exprime  que  le  point  M' est  dans  le  plan  (P), 

^~r7     J^~W     ^"rT^ 

équation  du  second  degré  en  R^  qui  admet  pour  racines  les 
carrés  des  longueurs  des  axes  de  la  section  plane  R^  =«'', 
R,*=:é''.  Les  équations  (A)  dans  lesquelles  on  remplace  R' 
successivement  par  ces  racines  a'*  et  ô",  et  x',  y',  z'  par  des 
coordonnées  courantes  seront  les  équations  des  axes  de  la 
section  plane. 

Application.  Chercher  le  lieu  des  points  obtenus  en  portaat, 
sur  ta  perpendiculaire  élevée  en  0  au  plan  de  chaque  section 
diamétrale,  des  longueurs  égales  aux  axes  de  cette  section. 
Ce  lieu  qui  est  une  surface  du  quatrième  ordre  coupée  par 
chacun  des  plans  de  coordonnées  suivant  deux  coniques  s'ap- 
pelle surface  des  ondes. 

PLAN   TANOENT. 

518.  L'équation  du  plan  tangent  à  l'ellipsoïde  au  point 
{x',  y',  z')  est 

On  peut  lui  donner  une  autre  forme  qu'il  est  bon  de  coa- 
nattre.  Représentons  le  plan  tangent  par  l'équation 
«x-\-^y^-iz  =  l. 
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X,  p,  Y  étant  les  cosinus  des  angles  que  la  normale  au  plan  fait 
avec  les  ases,  et  l  la  distance  du  plan  à  l'origine.  En  identi- 
fiant CCS  deux  équations,  on  a  les  relations 


m      l'ii      c-t      l      Y/aV  +  i'p^  +  c'f 
on  en  déduit  la  valeur  de  /,  et  l'équation  du  plan  tangent 
devient 
(21}  «3;  +  pi/  +  Tï  =  V'a'"'  +  *T+';Y- 

Pour  en  montrer  une  application,  considérons  trois  pians 
tangents  perpendiculaires  entre  eux 


les  neuf  cosinus  vérifiant  les  relations  (7)  et  (8)  établies  au 
n°  423.  Si  l'on  élève  au  carré  les  deux  membres  de  chacune  de 
ces  équations  et  si  l'on  ajoute,  on  obtient  l'équation 

d'où  l'on  conclut  que  le  lieu  des  sommets  des  angles  trièdres  tri^ 
rectangles  circonscrits  à  un  ellipsoïde  est  une  sphère. 
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CHAPITRE    IV 

Des     liypei'boloïde 


Considérons  maintenant  le  cas  où  les  trois  racines  de  l'équa 
tion  en  S  n'ont  pas  le  même  signe  ;  supposons,  par  exemple, 
que  les  deux  racines  S  et  S'  soient  positives,  et  la  troisième 
négative. 

CÔNE. 

âl9.  Si  le  terme  constant  H  est  nul,  l'équation 
S3:"  +  Sy4-SV  =  o, 
étant  homogène  par  ra]iport  à  x,  y,  s,  représente  un  cône 
(q°  464)'  Si  l'on  pose 


i'équat 

(0 

Le  piai 


tanga=V-^ 
1  prend  ia  forme 


=v/?. 


-+ 


tang'a  tang^p 
principal  XOZ  coupe  la  surface  suivant  deux  droites 
OA,OA'  faisant  avec  OZ  un  angleégalàa, 
le  plan  principal  YOZsuivant  deux  droites 
OB,  OB'  faisantavec  OZ  un  angle  égal  à  p 
(fig.  297).  Le  plan  principal  XOY  coupe 
la  surface  en  un  seul  point  0.  Tout  pian 
parallèle  au  plan  XOY  donne  une  ellipse 
ABA'  ayant  pour  équation 


tang^  c 

Fig.  !97.  cette  ellipse,  qui  a  son  centre  I  sur  S'axe 

OZ,  augmente  indéfiniment  à  mesure  que  le  plan  sécant  s'é- 
loigne du  sommet.  Ainsi,  on  peut  regarder  le  cône  comme  en- 
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gendre  par  une  droite  OM,  qui  tourne  autour  du  point  0  en 
glissant  sur  l'ellipse  ABA'.  En  supposant  S  plus  grand  qus  S' et 
par  conséquent  a  plus  petit  que  p,  on  voit  que  l'angle  que  fait 
la  génératrice  OM  arec  l'axe  OZ  croît  de  a  à  p.  Le  cône  est  formé 
de  deux  nappes  égales  situées  de  part  et  d'autre  du  sommet.  L'é- 
quation 'des  cônes  du  second  degré  se  ranîenantàlafornie(i), 
il  en  résulte  que  tout  cône  du  second  degré  peut  être  considéré 
comme  un  cône  droit  à  base  elliptique. 

Les  plans  perpendiculaires  à  chacun  des  deux  autres  axes  OX 
et  OY  coupent  le  cône  suiTant  des  hyperboles  ayant  leurs  cen- 
tres sur  ces  axes.  Les  trois  axes  des  coordonnées  sont  des  axes 
du  cône  ;  OZ  est  situé  à  l'intérieur  du  cône,  les  deux  autres 
à  l'extérieur.  Par  rapport  à  chacun  de  ceux-ci,  un  point  quel- 
conque du  cône  a  son  symétrique  sur  l'autre  nappe  ;  par  rap- 
port au  premier,  un  point  a  son  symétrique  sur  lamême  nappe. 

Lorsqu'on  a  S:=S',  ou  a=^p,  le  cône  est  de  révolution  au- 
tour de  la  droite  OZ. 


HYPERBOLOIDE    A    UNE    NAPPE. 


820.  Supposons  que  le  terme  constant  H  ait  une  valeur 
négative  et  posons 

l'équation  de  la  surface  prendra  ta 
forme 

Le  plan  principal  XOY  coupe  ia 
surface  suivant  une  ellipse  ABA' 
(fig.  298)  ;  le  plan  principal  XOZ 
suivant  une  hyperbole  dont  A'A  est 
l'axe  transverse  et  OZ  l'axe  imagi- 
naire; le  plan  principal  YOZ  coupe 
de  même  la  surface  suivant  une  hy- 
perbole dontBB'  esti'axe  transverse 
et  OZ  l'axe  imaginaire.  Sil'on coupe 


^^ 

7^x 

Vf 

•  ''-1 

M 

ï\" 

^^ 

^ 
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la  surface  par  dos  plans  parallèles  au  plan  XOY,  on  a  des 
ellipses  homothétiques 

qui  ont  leurs  centres  sur  OZ,  et  qui  vont  en  augmentant  indé- 
finiment, à  mesure  que  le  plan  sécant  s'éloigne  du  plan  prin- 
cipal, d'un  côté  ou  de  l'autre  ;  l'ellipse  minimum  ABA',  déter- 
minée par  le  plan  principal,  s'appelle  ellipse  de  gorge.  On  voit 
par  là  que  la  surface  est  formée  d'une  seule  nappe  continue 
qui  s'étend  indéfiniment,  en  s'ouvrant  de  plus  en  plus  de 
chaque  côté  du  plan  de  l'ellipse  de  gorge.  On  a  donné  à  cette 
surface  le  nom  à'hyperboloïde  à  une  nappe. 

Les  plans  parallèles  au  plan  XOZ  coupent  ia  surface  suivant 
des  hyperboles  homothétiques  ayant  leurs  centres  sur  OY  ;  de 
même,  les  plans  parallèles  au  plan  YOZ  coupent  la  surface  sui- 
vant des  hyperboles  homothétiques  ayant  leurs  centres  sur  OX; 
il  résulte  de  ià  que  l'hyperboloïdo  à  une  nappe  admet  trois 
axes,  deux  réels  AA',  BB',  un  imaginaire  OZ.  Les  deux  axes 
réels  senties  axes  de  l'ellipse  de  gorge;  l'axe  imaginaireOZ  est 
situé  à  l'intérieur  de  la  surface. 

Lorsque  les  deux  axes  réels  deviennent  égaux,  les  sections 
parallèles  au  plan  XOY  étant  dos  cercles,  la  surface  est  de 
révolution;  elle  est  engendrée  par  une  hyperbole  tournant 
autour  de  son  axe  imaginaire  OZ. 

HÏPERBOLOÏDE   A  DEUX  NAPPES. 

S2I.  Examinons  enfin  le  cas  où  lo  terme  constant  H  a  une 
valeur  positive;  si  l'on  pose 

«=v/|.  -v/|  '-v/?. 

réquatioû  prend  la  forme 

Les  deuxplansprii!CipauxX02,YOZcoupentlasurface  suivant 
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des  hyperboles  donU'axe  transverse  CC  aune  longueur  égale 
à  2C  et  est  dirigé  suivant  OZ  (fig.  agg)- 
Le  plan  principal  XOY  ne  rencontre  pas 
la  surface.  La  section  faite  par  un  plan 
parallèle  au  plan  XOY  est  une  ellipse 

mais  cette  ellipse  n'est  réelle  que  si  la 
■  valeur  absolue  de  z  est  plus  grande  que 
c  ;  si  donc  par  chacun  des  points  C  et  C 
on  mène  un  plan  parallèle  au  plan  XOY, 
il  n'y  aura  aucun  point  du  liou  situé 
entre  ces  deux  plans.  Si  le  plan  sécant 
s'éloigne  à  partir  du  point  C,  l'ellipse, 
qui  est  d'abord  réduite  à  un  point,  aug- 
mente indéfiniment;  et  de  même  ie 
l'autre  côté,  à  partir  du  point  C.  Onvoitpar  là  que  la  surface 
se  compose  de  deux  nappes  infinies  et  séparées  l'une  de  l'au- 
tre ;  on  lui  a  donné  le  nom  à'hyperboloide  à  deux  nappes.  La 
surface  a  trois  axes,  un  réel  CC",  deux  imaginaires  OX  et  OY. 
Quand  les  deux  axes  imaginaires  sa  et  aèdeviennent  égaux, 
la  surface  est  de  révolution  ;  elle  est  engendrée  par  une  hy- 
perbole tournant  autour  de  son  axe  transverse  CC. 


CONE  ASYMPTOTE. 


S23.  On  dit  que  deux  hyperboloïdes  sont  conjugués  lors- 
qu'ils ont  même  centre  et  mêmes  axes  en  grandeur  et  en  direc- 
tion, et  que  les  axes  réels  de  l'un  sont  imaginaires  dans  l'au- 
tre ;  il  est  clair  que  les  équations 


représentent  deux  hyperboloïdes  conjugués.  Un  plan  sécant 
mené  par  ''axe  OZ  coupe  ces  deux  surfaces  suivant  des  hy- 
perboles ;  l'hyperbole  située  sur  l'hyperboloïde  à  deux  nappes 
a  pour  axe  transverse  CC  ;  celle  qui  est  située  sur  l'hyper- 
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boloïde  â  une  nappe  a  pour  axe  transverse  le  diamètre  sui- 
vant lequel  le  plan  sécant  coupe  l'ellipse 
dégorge.  Soity=i»!xréquatiGnduplan 
sécant;  l'équation 


provenant  de  l'élimination  de  y,  donne 
les  projections  des  courbes  d'intersection 
sur  le  plan  XOZ  ;  ces  courbes  projections 
sont  des  hyperboles  conjuguées,  ayant 
pour  asymptotes  communes  les  deux 
droites  représentées  par  l'équation 


Si,  à  cette  éi^uation,  on  joint  celle  du  plan  sécant  y  ^^wa-,  on 
aura  les  asymptotes  des  hyperboles  dans  l'espace.  Imaginons 
actuellement  que  le  plan  sécant  tourne  autour  dc<  l'axe  OZ  ; 
ces  asymptotes  décriront  un  cône  que  nous  appellerons  cône 
asymptote  des  hyperboloïdes  ;  on  obtient  son  équation  en  éli- 
minant le  paramètre  variable  m  entre  les  deux  équations  pré- 
cédentes, ce  qui  donne 

Ainsi,  les  deux  hyperboloïdes  conjugués  ont  mêmecône  asymp  ■ 
tote,  L'hypcrboloïde  à  deux  nappes  est  situé  à  l'intérieur  du 
cône,  l'hyperboloïde  aune  nappe  à  l'extérieur  (fig.  3oo). 

523.  Plus  généralement,  le  cône  asymptote  est  le  lieu  des 
asymptotes  de  toutes  les  hyperboles  que  l'on  obtient  en  cou- 
pant les  deux  surfaces  par  des  plans  passant  parle  centre. 
En  effet,  soit  ï=ma;+»i!/ l'équation  du  plan  sécant;  les  cour- 
bes d'intersection  ont  pour  projections  sur  le  plan  XOY 

x"       y-       {mx  +  nyf  __  _^     _ 

n^'^  b'             c=              ^    ' 
les  asymptotes  sont  représentées  par  l'équation 
^^  _i_  ,V°      ('"^  "i"  ".'/)' 
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jointe  à  celle  du  plan  sécant.  Il  arrive  ici  que  l'on  peut  éliiiii- 
ner  à  la  fois  les  deux  paramètres  variables  m  et  n  entre  ces 
équations,  ce  qui  reproduit  le  côdo  asymptote 

a"  a'  c' 
Nous  ferons  remarquer  que,  lorsqu'un  hyperboloïde  est 
rapporté  à  ses  axes,  si  dans  l'équation  on  supprime  le  terme 
constant,  on  obtient  le  cône  asymptote,  et  que,  si  l'on  change 
le  signe  de  ce  terme  constant,  on  obtient  l'hyperboloïde  con- 
jugué. Il  est  clair,  d'après  les  formules  de  transformation  des 
coordonnées,  quo  la  même  propriété  a  lieu  quand  la  surface 
est  rapportée  à  des  axes  de  coordonnées  quelconques  passant 
par  le  centre. 

SECTIONS  PLAKËS. 
S24.  Considérons  les  surfaces  représentées  par  l'équation 

(4)  i+i-$-^. 

dans  laquelleX  estun  paramètre  arbitraire.  On  a  deux  hjpcr- 
boloïdes  conjugués  et  leur  cône  asymptote,  quand  on  attribue 
au  paramètre  X  les  valeurs  d:  i  ou  la  valeur  o.  Si  l'on  coupe 
ces  surfaces  par  un  même  plan 

AxJ^By  +  Cz  =  l, 
les  projections  des  courbes  d'intersection  sur  le  plan  XOY 
ont  pour  équation 

x^      y^      (;-A^-By)'_,, 

^+-^ ?c^ — -^■ 

le  paramètre  X  n'entrant  que  dans  le  terme  constant,  il  en  ré- 
sulte que  les  courbes  projections,  et,  par  suite,  les  courbes 
dans  l'espace,  sont  homotliétiques  ;  car  ce  sont  les  intersec- 
tions de  cylindres  homothétiques  par  des  plans  parallèles 
(n"  483}  ;  elles  sont  en  outre  concentriques,  si  elles  ont  un 
centre  ;  quand  ce  sont  des  paraboles,  elles  ont  même  para- 
mètre, et  par  conséquent  sont  égales. 
B23.  U  résulte  de  là  que,  pour  reconnaître  l'espèce  de  la 
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section  d'un  hyperboloïde  par  un  plan  P,  il  suffit  d'étudier  la 
eection  du  cône  asymptote  par  le  plan.  On  sait  d'ailleurs  que 
les  sections  parallèles  sont  homothé tiques. 

Par  le  centre,  menons  un  plan  P'  parallèle  au  point  P  ;  il  y  a 
trois  cas  à  distinguer,  i"  Si  le  plan  P' ne  coupe  le  cône  qu'en  un 
seulpoint,  les  deux  nappes  du  cône  sont  situées,  l'une  d'un  côté 
de  ce  plan,  la  seconde  de  l'autre  côté  ;  il  est  clair  que  le  plan 
parallèlePcoupera  toutes  les  droites  d'une  même  nappe,  et,  par 
conséquent,  déterminera  sur  le  cône  une  courbe  fermée  qui 
sera  une  ellipse  ;  ies  sections  faites  par  ce  même  plan  dans  les 
hypeiboloïdes  seront  aussi  des  ellipses.  a°  Si  le  planP'  coupe 
le  cône  suivant  deux  droites,  il  partage  chacune  des  nappes  en 
deux  parties  situées  de  part  et  d'autre  de  ce  plan;  le  plan  pa- 
rallèle P  rencontrera  la  partie  de  chacune  des  nappes  qui  est 
du  même  côté  du  plan  P'  que  le  plan  P,  et,  par  conséquent, 
coupera  le  cône  suivant  deux  branches  séparées,  constituant 
une  hyperbole.  Si  une  génératrice  du  cône  se  rapproche  de 
l'une  des  génératrices  situées  dans  le  plan  P',  elle  devient  pa- 
rallèle au  plan  P,  et  le  point  d'intersection  s'éloigne  à  l'infini  ; 
l'hyperbole  adonc  ses  asymptotes  parallèles  aux  droites  situées 
dans  le  plan  P'.  3"  Enfin,  si  lo  pian  P'  est  tangent  au  cône 
asymptote,  l'une  des  nappes  du  cône  est  située  tout  entière 
d'un  côté  de  ce  plan,  l'autre  nappe  de  l'autre  côté,  excepté 
l'arête  de  contact,  qui  est  dans  le  plan  ;  le  plan  parallèle  P  ne 
rencontrera  que  la  nappe  qui  est  du  même  côté  du  plan  P'  que 
le  plan  P,  et  la  coupera  suivant  une  branche  infinie,  et,  par 
conséquent,  suivant  une  parabole. 

Nous  examinerons  plus  tard  en  détail  les  diverses  variétés 
que  présentent  ces  courbes,  et  leur  déformation  quaad  on 
fait  mouvoir  le  plan  sécant. 

PLANS  DIAÎlÉïEAUX  ET  DIAMETRES. 

026.  Si  l'on  considère  les  surfaces  représentées  par  l'é- 
quation (4),  le  plan  diamétral  conjugué  de  la  droite 
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a  pour  équation 

Cepian  estle  même  dans  les  deux  hyperboloïdes  et  daasle  côae 
asymptote.  On  pourrait  d'ailleurs  le  reconnaître  à  priori.  Ed 
effet,  considérons  une  sécante  qui  rencontre  le  cône  en  deux 
points  ;  le  plan  mené  par  cette  sécante  et  le  centre  coupe  le 
cône  suivant  les  asymptotes  dos  hyperboles  déterminées  par 
ce  plan  dans  les  hyperboloïdes  ;  les  portions  de  cette  sécante 
comprises  entre  les  hyperboles  et  les  asymptotes  étant  égales 
(n°  192),  il  en  résulte  que  les  cordes  ont  le  môme  point  milieu. 

627.  L'espèce  de  la  section  déterminée  par  le  plan  diamé- 
tral dépend  de  la  direction  des  cordes.  Par  le  centre,  menons 
une  parallèle  aux  cordes  ;  si  cette  droite  est  située  à  l'inté- 
rieur du  cône  asymptote,  il  est  évident  que  chaque  sécante 
rencontre  les  deux  nappes  du  cône  et  que,  par  conséquent,  le 
point  milieu  est  entre  les  deux  nappes;  le  plan  diamétral, 
ayant  tous  ses  points  entre  les  deux  nappes,  coupe  le  cône  sui- 
vant un  point.  L'hyperboloïde  aune  nappe,  étant  situé  à  l'ex- 
térieur du  cône  asymptote,  sera  coupé  par  le  plan  diamétral 
suivant  une  ellipse  réelle  ;  cette  ellipse  est  la  courbe  de  contact 
d'un  cylindre  ayant  ses  génératrices  parallèles  aux  sécantes  et 
circonscrit  a  l'hyperboloïde  ;  ce  cylindre  est  situé  à  l'intérieur 
de  l'hyperboloïde.  L'hyperboloïde  à  deux  nappes  étant  situé, 
au  contraire,  à  l'intérieur  du  cône  asymptote,  le  plan  diamé- 
tral ne  rencontre  pas  la  surface  ;  aucune  des  sécantes  ne 
devient  tangente,  et  il  n'existe  pas  de  cylindre  circonscrit 
dans  cette  direction. 

Si  la  droite,  menée  par  le  centre,  est  située  à  l'extérieur 
du  cône  asymptote,  une  parallèle  rencontrant  le  cône  percera 
une  même  nappe  en  deux  points,  et,  par  conséquent,  le  point 
milieu  sera  situé  à  l'intérieur  du  cône  ;  le  plan  diamétral,  pé- 
nétrant à  l'intérieur  du  cône,  coupera  ce  cône  suivant  deux 
droites,  et,  par  conséquent,  les  hyperboloïdes  suivant  des 
hyperboles  conjuguées.  Chacune  de  ces  hyperboles  sera  la 
courbe  de  contact  d'un  cylindre  circonscrit  ayant  ses  arêtes- 
parallèles  à  la  direction  donnée. 
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828.  I!  est  un  cas  où  il  n'y  a  pli^  de  plan  diamétral  ;  c'est 
lorsque  la  droite  menée  parle  centre  appartientau  côae  asymp- 
tote ;  dans  ce  cas,  toute  parallèle  ne  rencontre  la  surface  qu'en 
un  point,  et  le  point  milieu  est  à  l'infini.  Cependant  l'équation 
(6)  représente  encore  un  plan  passant  par  le  centre  ;  c'est  la 
position  limite  vers  laquelle  tend  le  plan  diamétral,  quand  la 
droite  (5)  so  rapproche  de  plus  en  plus  du  cône.  Le  plan  tan- 
gent au  cône  au  point  (x,  y,  s)  a  pour  équation 

El  le  point  de  contact  appartient  à  la  droite  (5),  cctto  équation 
devient 


c'est  l'équation  (6)  ;  ainsi,  quand  les  sécantes  deviennent  pa- 
rallèles à  une  arête  du  cône  asymptote,  le  plan  (6)  coïncide 
avec  le  plan  tangent  au  cône  suivant  cotte  arête. 

329.  Les  sections  faites  dans  les  hyperboloïdes  et  dans  le 
cône  asymptote  par  un  même  pkn  étant  concentriques,  le 
lieu  des  centres  des  sections  parallèles  est  le  même  dans  les 
hyperboloïdes  et  dans  le  cône  ;  or  il  est  évident,  à  cause  de 
la  similitude,  que  dans  le  cône  ce  lieu  est  une  droite  passant 
par  le  sommet  du  cône. 

Lorsque  les  sections  sont  des  ellipses,  le  lieu  des  centres,  ou 
le  diamètre,  étant  situé  à  l'intérieur  du  cône,  rencontre  Thy- 
perboloïde  à  deux  nappes,  mais  ne  rencontre  pas  l'hyperho- 
lûïde  à  une  nappe.  Lorsque  les  sections  sont  des  hyperboles, 
le  diamètre,  étant  à  l'extérieur  du  cône,  rencontre,  au  con- 
traire, l'hyperboloïde  à  une  nappe,  et  ne  rencontre  pas  l'hy- 
perboloïde  à  deux  nappes. 

On  obtient  un  système  de  trois  diamètres  conjugués  de 
l'hyperboloïde  à  une  nappe  en  prenant  un  diamètre  quelcon- 
que, et,  dans  le  plan  diamétral  conjugué,  deux  diamètres 
conjugués  de  la  section.  Il  est  aisé  de  voir  que,  de  ces  trois 
diamètres  conjugués,  deux  OD,  OE  sont  réels,  un  OF  imagi- 
naire. En  effet,  si  le  premier  diamètre  est  réel,  le  plan  diamé- 
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tral,  comme  nous  l'avons  dit  (n"  Say),  coupe  la  surface  suivant 
une  hyperbole,  dans  laquelle  un  second  diamètre  sera  réel,  le 
troisième  imaginaire.  Si,  au  contraire,  le  premier  diamètre 
est  imaginaire,  le  plan  diamétral  conjugué  coupe  !a  surface 
suivant  une  ellipse  réelle,  dans  laquelle  deux  diamètres  con- 
jugués sont  réels.  L'équation  de  la  surface  rapportée  à  ces 
diamètres  conjugués  prend  la  forme 

a'^  "T  ô'a      c'^       ■ 

Deuxhyperboloïdes  conjugués,  ajantle  même  diamètre  pour 
la  même  série  de  plans  sécants,  admettent  les  mêmes  systè- 
mes do  diamètres  conjugués  ;  seulement,  un  diamètre,  réel 
dans  l'un,  est  imaginaire  dans  l'autre,  de  sorte  que,  dans 
l'hyperboloïde  à  deux  nappes,  de  trois  diamètres  conjugués, 
deux  sont  imaginaires  et  un  réel. 

Pour  former  un  système  de  diamètres  conjugués,  nous  avons 
mené  par  le  centre  une  première  droite  arbitrairement  ;  il  faut, 
toutefois,  que  cette  droite  n'appartiennepas  au  côneasymptote. 

330.  Il  nous  est  facile  maintenant  do  compléter  l'étude 
des  sections  planes  des  hyperboloïdes.  Imaginons  la  surface 
rapportée  à  un  système  de  plans  diamétraux  conjugués  dont 
l'un  soit  parallèle  au  plan  sécant;  l'équation  prendra  la  forme 

Considérons  d'abord  l'hyperboloïde  à  une  nappe.  Si  le  plan 
sécant  est  parallèle  au  plan  DOE,  la  section  est  une  ellipse 

toujours  réelle,  dont  le  centre  est  sur  le  diamètre  imaginaire 
OF,  et  qui  augmente  indéfiniment  à  mesure  que  le  plan  sécant 
s'éloigne  du  plan  diamétral,  d'un  côté  ou  de  l'autre.  Si  le  plan 
sécant  est  parallèle  au  plan  EOF,  la  section  est  une  hyperbole 
v^      z'' a:" 

dont  le  centre  est  situé  sur  le  diamètre  réel  OD,  et  dont  les 
asymptotes  sont  parallèles  à  celles  de  l'hyperbole  déterminée 
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par  le  plan  diamétral  x=o;  cette hyperijoie  admet  aussi  deux 
diamètres  conjugués  respectivement  parallèles  àOE  et  à  OF. 
Quand  X  varie  de  o  à  a',  le  diamètre  réel  est  parallèle  à  OE,  et 
diminue  de  A'  à  o  ;  pour  x  =  a',  l'hyperbole  so  rédui  t  à  doux 
droites  passant  par  le  point  D,  et  le  plan  devient  tangent  à  la 
surface  au  point  D;  quand  a:  croît  ensuite  à  partir  de  a',  le  dia- 
mètre réel  est  au  contraire  parallèle  à  OF  et  augmente  de  zéro 
à  l'infini;  l'hyperbole  a  changé  de  disposition  ;  d'abord  située 
dans  les  angles  des  asymptotes  qui  comprennent  le  diamètre 
OE,  elleapassédansles  angles  supplémentaires.  La  transition 
s'opère  par  le  système  des  deux  droites. 

153 1,  Considérons  maintenant  l'hjperbolo'ide  à  deux  nappes. 
Les  sections  parallèles  au  plan  DOE  sent  des  ellipses 

dont  les  centres  sont  situés  sur  le  diamètre  réel  OF  ;  quand  z 
varie  de  o  à  e',  l'ellipse  est  imaginaire  ;  pour  z  ^^c',  elle  se 
réduit  à  un  point;  quand  z  croît  à  partir  de  c',  l'ellipse  devient 
réelle  et  augmente  indéflniment.  Les  sections  parallèles  au 
plan  EOF  sont  dos  hyperboles 

dont  le  diamètre  réel  est  toujours  parallèle  à  OF  et  augmente 
indéfiniment.  L'hyperbole  conserve  la  même  disposition. 

S3â.  Nous  n'avons  parlé  jusqu'à  présent  que  des  sections 
elliptiques  ou  hyperboliques.  La  transformation  précédente  ne 
peut  plus  être  eifectuée,  lorsque  le  plan  sécant  est  parallèle  à 
un  plan  tangent  au  cône  asymptote  ;  dans  ce  cas,  la  section 
est  une  parabole,  égale  à  celle  que  détermine  le  plan  sécant 
sur  le  cône  asymptote,  et  il  est  évident,  d'après  la  similitude, 
que  le  paramètre  de  la  parabole  tracée  sur  le  cône  par  le 
pîaa  sécant  augmente  proportionnellemeat  à  la  distance  de 
ce  plan  au  centre. 

Pour  étudier  la  position  de  la  .courbe,  nous  nous  servirons 
d'une  autre  forme  très-simple,  sous  laquelle  on  peut  mettre 
réauation  de  l'hyperboloïde.  Prenons  pour  axe  des  y  l'arête 
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suivant  laquelle  le  plan  taijgent  au  cône  asymptote  touche 
ce  cône  /fig,  3oo),  pour  axe  des  %  une  autre  arête  du  cône 
asymptote,  et  pour  axe  des  x  le  diamètre  conjugué  du  plan 
YOZ;  l'équation  des  Iiyperfaoloïdes  se  réduira  à  la  forme 

car  elle  ne  doit  pas  contenir  de  terme  du  premier  degré  en  x, 
et,  lorsq^u'on  y  fait  x  =  n,  on  doit  obtenir  l'équation,  d'une  hy- 
perbole rapportée  à  ses  asymptotes.  On  peut  toujours  supposer 
les  deuxconstantesAetBpositives.  La  surface  estunhyperbo- 
loïde  à  une  nappe  ou  à  deux  nappes,  suivant  que  le  aecondmem- 
bre  est  positif  ou  négatif,  puisque  le  plan  z  ^  o  coupe  la  sur- 
face dans  le  premier  cas  et  ne  la  rencontre  pas  dans  le  second 
cas.  Les  sections  des  deux  surfaces  par  le  plan  YOZ  sont  des 
hyperboles  conjuguées.  L'équation  du  cône  asymptote  est 

A^^  +  Byï  =  o  ; 
elle  montre  que  les  plans  XOY,  XOZ  sont  tangents  au  cône 
suivant los arêtes OY et OZ.  Silasurfaceestunhyperboloïde  à 
une  nappe,  elle  est  coupée  par  le  plan  s=^o,  suivant  deux 
droites  AB,  A'B'  parallèles  à  OY  (flg.  3o  i)  ;  tout  plan  parallèle 
2  ^f  coupe  la  surface  suivant  une  parabole  Km^  -\~  Byy  =  i ,  qui 
a  pour  diamètre  la  trace  CD  du  plan  sécant  sur  le  plan  YOZ. 
L'extrémité  C  de  ce  diamètre  appartient  à  l'hyperbole  GH, 


Fis-  30t.  Fig.  302. 

Gir,  suivant  laquelle  !e  plan  YOZ  coupe  !a  surface.  La  direc- 
tion du  diamètre  change  avec  le  signe  de  ■(.   Les  sections 
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faites  dans  l'hyperboloïde  à  une  nappe  par  les  plans  z=^±r 
ont  la  disposition  [indiquée  sur  îa  ftg.  Soi.  Quand  les  deux 
plans  sécants  se  rapprochent  du  plan  XOY,  les  points  C  et  C 
s'éloignent  indéfiniment  sur  les  branches  d'hyperbole  CG,  C'G', 
et  les  deux  paraboles  tendent  vers  le  système  des  deux  droites 
parallèles  AB,A'B'. 

Si  la  surface  est  un  hyperboloïde  à  deux  nappes,  le  plan 
2  =o  ne  rencontre  pas  la  surface,  et  les  deux  paraboles  don- 
nées par  les  plans  s  =  di  Y  ont  la  disposition  indiquée  par  la 
figure  3o2.  Quand  y  tend  vers  zéro,  les  deux  paraboles  s'éloi- 
gnent à  l'infini. 

SECTIONS   CIRCULAIRES. 

333.  Considérons  d'abord  l'hyperboloïde  à  une  nappe. 
D'après  les  raisonnements  qui  ont  été  faits  à  propos  de  l'ellip- 
soïde (n"  517),  on  reconnaît  qu'un  plan  diamétral,  qui  coupe 
l'hyperboloïde  suivant  un  cercle,  doit  passer  par  l'un  des  axes 
réels  de  la  surface. 

Lorsqu'un  plan  AOD  [fig.  5o3),  mené  par  l'axe  OA,  coupe  la 
surface  suîvantune  ellipse, 
l'un  des  axes  de  l'ellipse  est 
OA,  l'autre  la  trace  OD  du 
plan  sécant  sur  le  plan 
YOZ  ;  mais  la  longueur  de 
OD  est  plus  grande  queOB; 
pour  que  ODsoit  égal  à  OA, 
il  est  nécessaire  que  OA 
soit  plus  grand  que  OB. 
Ainsi,  le  plan  sécant  pas- 
sera par  le  plus  grand  axe 
OA  de  l'ellipse  de  gorge, 
Du  point  0  comme  centre,  avec  OA  pour  rayon,  décrivons  dans 
le  plan  YOZ  un  cercle  qui  coupera  l'hyperbole  en  deux  points 
D,  D';  les  deux  plans  AOD,  AOD'  couperott  l'hyperboloïde 
suivant  des  cercles. 

Totit  plan  parallèle  à  l'un  de  ces  placs  coupera  suivant  des 
cercles  l'hyperboloïde  proposé,  le  cône  asymptote  et  l'hyper- 
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boioïde  conjugue.  Lorsque  la  surface  est  de  révo!utio!i,  les 
doux  séries  de  sections  circulaires  se  confondent  et  devien- 
Qent  perpendiculaires  à  l'axe  de  rotation. 
L'équation 

(j=       6'       e* 
du  cône  peut  être  mise  sous  la  formo 

Elle  signifie  que  le  produit  des  sinus  dos  angles  que  fait  une 
arête  quelconque  du  cône  avec  les  deux  plans  cycliques 

est  constant. 

Si  l'on  prend  pour  plans  des  zx  et  dos  zy  les  deux  plans 
cycliques  et  pour  plan  des  xy  un  plaa  quelconque  coupant  le 
cône  suivant  deux  arêtes  om,  om',  l'équation  du  cône  prend  la 
forme 

X* -\- y*  -\~  z^  -\-  ^yz  cos  >  +  3ï.c  cos  \j.  +  ^'Q"xy  =  o, 
X  et  fJi  désignant  les  angles  yss,  xoz.  La  trace  du  cône  sur  le 
plan  xoy  est  définie  par  l'équation 

x^-\-y^-\-2B"xy  =  o. 
Le  produit  des  coefficients  angulaires  des  deux  droites  om,  om' 
étant  égal  à  l'unité,  on  en  conclut  qu'elles  font  respective- 
ment avec  ox  et  oy  des  angles  égaux.  Ainsi,  lorsqu'un  plan 
iécant  mené  par  le  centre  coupe  le  cône  suivant  deux  arêtes,  ces 
arêtes  font  des  angles  égaux  avec  les  traces  du  plan  sécant  sur  les 
vlans  cycliques.  Quand  le  plan  devient  tangent,  l'arête  de  con- 
tact fait  des  angles  égaux  avec  les  traces  du  plan  tangent 
sur  les  plans  cycliques. 

534.  Il  résulte  de  ce  qui  précède  que  tout  cône  du  second 
degré  peut  être  considéré,  de  deux  manières  différentes, 
comme  un  cône  oblique  à  base  circulaire.  Lorsqu'on  considère 
un  cône  circulaire  oblique,  les  plans  parallèles  à  la  base 
donnent  une  première  série  de  sections  circulaires;  il  est 
facile    de    démontrer    géométriquement  l'existence    d'une 
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fleconde  série  de  sections  circulaires.  Soit  S  le  sommet  d'uo 
cône  obliqup,  ayant  pour  base  le 
cercle  AB  (fig.  5o4)  ;  par  /a  droite 
SO,  qui  va  du  sommet  au  centre  0 
de  la  base,  menons  un  plan  ASB 
perpendiculaire  au  plan  de  la  base  ; 
tout  plan  parallèle  à  la  base  coupant 
le  cône  suivant  un  cercle  qui  a  pour 
diamètre  la  trace  du  plan  sécant  sur 
P'B'  î"*'  le  plan  ASB,  il  en  résulte  que  ce 

plan  ASB  divise  le  cône  en  deux  parties  symétriques;  c'est 
donc  un  plan  principal  et  le  système  des  deux  droites  SA  et 
SB  est  !a  section  principale  correspondante.  Dans  le  plan 
principal  ASB  menons  la  ligne  B'A'  anti-paraltèle  à  AB,  c'est- 
à-dire  telle  que  l'angle  SA'B'  soit  égal  à  SAB;  puis,  par  la 
droite  A'B',  faisons  passor  un  plan  perpendiculaire  au  plan 
principal  ASB;  la  section  du  cône  par  ce  plan  sera  un  cercle 
B'HA'.  En  effet,  par  un  point  quelconque  H  de  la  courbe  B'HA' 
menons  un  plan  parallèle  à  la  base;  ce  plan  coupe  le  côno 
suivant  un  cercle,  et  le  plan  B'HA'  suivant  une  ligne  HI  per- 
pendiculaire à  la  section  principale.  Dans  le  cercle  DHE  on  a 
HÎ*  =  DI  X  lE.  D'autre  part,  les  triangles  semblables  DIB', 
EIA'  donnent  DI X  IE= B'I  X  lA'  ;  donc  Hl'  =  B'I  X  lA',  et, 
par  conséquent,  le  point  H  est  un  point  du  cercle  décrit  siir 
B'A'  comme  diamètre.  Les  sections  parallèles  à  B'HA'  sont 
dites  anti-parallèles  à  la  base, 

La  bissectrice  de  l'angle  ASB  est  l'axe  intérieur  du  cône  ; 
la  bissectrice  de  l'anglo  supplémentaire  est  un  second  axe; 
une  perpendiculaire  menée  par  le  sommet  S  au  plan  princi- 
pal ASB  est  le  troisième  axe.  On  connaît  ainsi  les  trois  axes 
et  les  trois  plans  principaux  du  cône. 

AXES  d'une   section   PLANE. 

ë34  bis.  On  démontre  comme  dans  le  n"  5i;  iw  que  les 
carrés  des  longueurs  des  axes  de  la  section  faite  par  le  plan 
vx-\-vy~\-îDz  =  o  dans  i'hyperboloïde  à  une  nappe  (2}  sout 
racines  de  l'équation  en  R' 
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Ô^^R^      ¥~W'      'c^'^W 
ot,  dans  i'hypcrboloïde  à  deux  nappes  (5),  racines  de  l'équa- 
tion 


a'   '  R^       b'^iV      c'      R^ 
Ces  deux  équations  se  déduisent  l'une  de  l'autre  par  le  chan- 
gement de  signe  de  R' . 

GÉNÉRATRICES  REG  XI  LIGNES  DE  l'hYPERBOLOÏDE 
A.  UNE  NAPPE. 

S33.  Nous  avons  vu  (n"  4a6)  que,  lorsqu'une  droite  a  plus 
de  deux  points  situés  sur  une  surface  du  second  ordre,  elle  est 
tout  entière  située  sur  la  surface.  D'après  cela,  on  comprend 
qu'il  est  impossible  de  placer  sur  un  ellipsoïde  une  portion  do 
droite  réelle,  si  petitequ'elle  soit;  car,si  cette  portion  de  droite 
avait  seulement  trois  points  communs  avec  la  surface,  !a  droite 
indéfinie  serait  située  tout  entière  sur  la  surface,  et  il  est  évi- 
dent qu'une  droite  indéfinie  ne  peut  appartenir  à  une  surface 
limitée  comme  l'ellipsoïde.  Il  est  impossible  aussi  de  placer 
une  droite  sur  l'hjperboloïde  à  deux  nappes  ;  nous  remarquons 
d'abord  que  cette  droite  ne  peut  être  perpendiculaire  à  l'axe 
réel,  puisque  toutes  les  sections  perpendiculaires  à  cette  droite 
sont  des  ellipses  ;  la  droite  irait  donc  d'une  nappe  à  l'autre,  et 
il  y  aurait  une  portion  intermédiaire  qui  n'appartiendrait  pas 
à  la  surface.  La  même  impossibilité  n'existe  pas  pour  l'hyper- 
boloïde  à  une  nappe.  Nous  avons  déjà  reconnu,  en  étudiant 
les  sections  planes  (n°  53o),  que,  lorsque  le  plan  sécant  mené 
par  un  point  de  la  surface  est  parallèle  au  plan  diamétral 
conjugué  du  diamètre  qui  passe  en  ce  point,  la  section  se 
réduit  à  deux  droites  ;  il  en  résulte  que  par  tout  point  de  la 
surface  passent  deux  droites  situées  tout  entières  sur  la  sur- 
face. Nous  allons  étudier  les  propriétés  des  droites  situées 
sur  riijperboloïde  à  une  nappe  ;  mais  nous  reprendrons  d'a- 
bord la  démonstration  du  théorème  fondamental. 
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336.  Soit  M  un  point  q^uelconque  de  la  surface;  prenons 
pouraxi*  des  x  le  diamètre  qui  passe  en  ce  point,  et  pour  axes 
des  y  et  des  s  deux  diamètres  conjugués  de  la  section  diamé- 
trale correspondante;  l'équation  de  l'hyperboloïdeauralaforme 

En  coupant  la  surface  par  le  plan  œ=:a',  on  a  deux  droites 


Ainsi,  par  lout  point  M  de  la  surface  passent  deux  droites  situées 
sur  la  surface. 

Nous  avons  déjà  fait  observer  (n"  490)  que  les  tangentes  à 
toutes  les  courbes  tracées  par  un  même  point  sur  une  surface 
du  second  degré  sont  situées  dans  le  même  plan  ;  il  n'y  a  d'ex- 
ception que  pour  le  cône  et  au  sommet.  Par  un  point  M.  pas- 
sent deux  droites  situées  sur  la  surface  ;  le  plan  de  ces  deux 
droites  est  le  plan  tangent.  Il  est  impossible  de  mener  par  îe 
point  M  une  troisième  droite  située  sur  la  surface  ;  car  cette 
droite  serait  aussi  contenue  dans  le  plan  tangent  ^  =  a',  et 
ce  plan  ne  coupe  la  surface  que  suivant  deux  droites. 

Nous  forons  remarquer  aussi  que  la  surface  est  coupée  par 
le  plan  tangent  ;  une  partie  est  située  d'un  côté  de  ce  plan, 
l'autre  partie  do  l'autre  côté. 

337,  Dans  le  même  système  de  coordonnées,  le  cône 
asymptote  a  pour  équation 

jj'S        j's       p'a 

si  l'on  coupe  le  cône  par  le  plan  a:=o,  on  a  les  deux  arêtes 


Ces  deux  arêtes  sont  respectivement  parallèles  aux  deux 
droites  déterminées  par  le  plan  x  =  a'  sur  la  surface  de  l'iiy- 
perboloïde.  Ainsi,  les  droites  situées  sur  l'hyperboloïde  sont  res- 
pectivemenl  parallèles  aux  arêtes  du  eône  asymptote. 

Si  l'on  coupe  la  surface  par  le  plan  x^ — a',  on  a  deux 
droites  parallèles  aux  précédentes;  ainsi,  les  droites  qui 
passent  par  deux  points  M  etM',  symétriques  par  rapport  au 
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centre,  sont  respectivement  parallèles  entre  elles,  et  aux 

mêmes  arêtes  du  cône  asymptote. 
330.  Nous  allons  faire  voir  que  les  droites  situées  sur 

l 'liypcrDoioïde  peuvent  être  distinguées  en  deux  séries,  dont 
chacune  constitue  toute  la  surface. 
On  opère  commodément  cette  dis- 
tinction, et  l'on  se  rond  bien  compte 
dû  la  position  dos  droites,  à  l'aide 
do  l'ellipse  de  gorge. 

Puisque  par  tout  point  de  la  sur- 
face passent  deux  droites,  il  est  clair 
que  par  tout  point  de  l'ellipse  de 

gorge  passent  deux  droites  DG,  DH  situées  sur  la  surface 

(fig.  3o5). 
Si,  conservant  pour  axe  des  %  l'axe  imaginaire  de  la  surface, 

on  prend  pour  axe  des  x  le  diamètre  OD  de  l'ellipse  de  gorge, 

et  pour  axe  des  y  le  diamètre  conjugué  OE,  l'hyperboloïde  a 

pour  équation 

Le  plan  a:  =  a',  mené  par  le  point  D  parallèlement  au  plan 
ZOE,  a  pour  trace  sur  le  plan  de  l'ellipse  de  gorge  la  tan- 
gente ST  à  cette  ellipse;  ee  plan  coupe  l'hyperboloïde  sui- 
vant doux  droites 


qui  se  projettent  sur  le  plan  de  l'ellipse  de  gorge  suivant  la 
tangente  ST.  Ainsi,  îouis  tangente  à  Veilipse  de  gorge  est  la  pro- 
jection de  deux  droites  situées  sur  l'hyperboloïde. 
Le  cône  asymptote  a  pour  équation 

il  est  coupé  par  le  plan  a;  =  o  suivant  deux  droites  0G„  OH, 
qui  ont  pour  équation 
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et  qui  sont  respectivement  parallèles  aux  deux  droites  DG,  DH 

situées  sur  l'hyperboloïde.  Les  deux  axes  des  coordonnées  OE 

et  OZ  étant  rectangulaires,  il  résulte  de  ce  qui  précède  que 

les  deux  droites  DG,  DH  font  des  angles  égaux  avec  le  plan 

de  l'ellipse  de  gorgo,  ou  avec  la  parallèle  à  l'axe  OZ  menée 

par  le  point  D;  si  l'on  appelle  y  ce  dernier  angle,  on  a 

b' 
tangïz=-. 

S39.  Imaginons  maintenant  que  le  point  D  parcoure  l'el- 
lipse de  gorge  dans  le  sens  AB  ;  toutes  les  droites,  dont  les 
parties  supérieures  au  plan  de  l'ellipse  de  gorge  font  avec  les 
tangentes  prises  dans  le  sens  du  mouvement  des  angles  aigus, 
formeront  un  premier  système  ;  toutes  celles  dont  les  parties 
supérieures  font  avec  cette  même  tangente  des  angles  obtus, 
formeront  un  second  système.  Ainsi,  la  droite  DG  appartient 
au  premier  système,  la  droite  DH  au  second.  H  est  clair  que 
CCS  deux  systèmes,  tels  que  nous  venons  de  les  définir,  com- 
prennent toutes  les  droites  situées  sur  la  surface  ;  nous  remar- 
quons d'abord  qu'une  droite  quelconque  située  sur  la  surface 
n'est  pas  parallèle  au  plan  de  l'ellipse  do  gorge,  puisque 
les  sections  parallèles  à  ce  plan  sont  des  ellipses  ;  cette 
droite  percera  donc  le  plan  en  un  point  D  de  l'ellipse; 
or ,  par  le  point  D ,  passent  seulement  deux  droites  DG , 
DH,  appartenant,  l'une  au  premier  système,  l'autre  au  se- 
cond; la  droite  considérée  coïncidera  avec  l'une  de  ces  deux 
droites. 

Si,  en  même  temps  que  le  point  D  se  meut  sur  l'ellipse, 


Cidera  successivement  avec  toutes  les  droites  du  premier  sys- 
tème, la  droite  DH  avec  toutes  celles  du  second  système.  11  est 
visible  que  chacune  d'elles  engendre  la  surface  entière  de 
l'hyperboloïde.  Ainsi,  l'hyperboloïde  aune  nappe  est  une  sur- 
face réglée,  qui  peut  être  engendrée  de  deux  manières  par 
le  mouvement  d'une  ligne  droite.  Voilà  pourquoi  tes  droites 
de  chaque  système  ont  été  appelées  les  génératrices  recliUgnei 
de  l'hyperboloïde. 
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e  rendre  compte  de  la  variation  de  l'angle  y. 


Il  est  bon  de  s 
Cet  angle  acquiert  sa  valeur  minimum  quand  la  droite  p 
par  l'une  des  extrémités  A  du  grand  axe  de  i'ellipse  de  gorge, 
et  sa  valeur  maximum  quand  elle  passe  par  l'une  des  extrémi- 
tës  B  du  petit  axe.  Le  point  D  allant  de  A  en  B,  l'angle  y  croît  de 
sa  valeur  minimum  à  sa  valeur  maximum;  cet  angle  décroît 
ensuite  pour  croître  de  nouveau,  etc.  Lorsque  à=à,  c'est-à- 
dire  lorsque  l'ellipse  de  gorge  devient  an  cercle,  l'angleY  est 
constant,  et  la  surface  est  engendrée  par  chacune  des  deux 
droites  DG,  DH  tournant  autour  de  OZ;  c'est  l'hyperboloïde 
de  révolution  à  une  nappe  que  nous  avons  déjà  considéré 
comme  exemple  des  surfaces  de  révolution  (n»  469). 

340.  Chacune  des  droites  mobiles  engendrant  la  surface 
entière,  il  est  clair  que  les  deux  droites  qui  passent  par  un 
point  quelconque  de  la  surface  appartiennent,  Vune  au  premier 
système  de  génératrices.  Vautre  au  se- 
cond système.  On  le  reconnaît  d'ail- 
leurs d'une  manière  très-nette,  en  con- 
struisant CCS  deux  droites  à  l'aide  de 
l'ellipse  de  gorge.  Soit  M  un  point  de 
la  surface,  que  nous  supposerons  situé 
aii-dessus  du  plan  de  l'ellipse  de  gorge 
(ilg.  3o6)  ;  co  point  se  projette  sur  ce 
plan  en  un  point  m  extérieur  à  l'el- 
lipse; par  le  point  m  menons  des  tan- 
gentes mD,  wiE  à  l'ellipse  ;  par  le  point 
de  contact  D  de  la  première  tangente, 
menons  la  droite  DG  du  premier  sys- 
*'*^'  '"""  lème,  et  par  le  point  de  contact  E  delà 

seconde  tangente  la  droite  EL  du  second  système.  Les  plans 
projetants  GDm,  LEm  de  ces  deux  droites  se  coupent  suivant 
une  droite  MM'  perpendiculaire  au  plan  de  l'ellipse  de  gorgej; 
la  perpendiculaire  élevée  par  le  point  m  perce  la  surface  en 
deux  points;  l'un  est  le  point  M  situé  au-dessus  du  plan  de 
l'ellipse,  l'autre  est  le  point  symétrique  M' situé  au-dessous.  La 
droite  DG,  faisant  avec  Dm  un  angle  aigu,  rencontre  la  partie 
supérieuremM  de  la  droite  MM',  etelle  passe  au  pointM,  puisque 
cette  partie  supérieure  ne  rencontre  la  surface  qu'en  un  point. 
De  même  la  droite  EL,  faisant  avec  le  prolongement  de  mE 
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«n  angle  obtus,  ou  avec  Em  un  angle  aigu,  rencontre  la 
partie  supérieure  otM  do  la  même  droite  au  même  point  M. 
Ainsi,  par  le  point  M  passent  les  deux  droites  MD,  ME,  «jui 
appartiannent,  l'une  au  premier  système,  l'autre  au  second. 
S41.  Nous  avons  vu  (n"  538)  que  les  génératrices  rectili- 
gnes  de  la  surface  se  projettent  sur  le  plan  do  l'ellipse  de 
gorge  suivant  des  tangentes  à  cette  ellipse.  La  même  propriété 
a  lieu  par  rapport  à  chacun  des  plans  principaux. 

Considérons  le  plan  principal  COA  mené  par  l'axe  imaginaire 
OC  et  l'un  des  axes  OA  de  l'ellipse  de  gorge  (fig.  307)  ;  on 
démontrera,  comme  précédemment,  que  la  tangente  MD,  au 
point  M  à  l'hyperbole  principale  est  la  projection  do  deux 
droites  MD,  MD'  situées  sur  la  surface.  Quand  le  point  ÎVl  s'é- 
loigne à  l'infini  sur  l'hyperbole,  la 
tangente  DjM  tend  vers  l'asymp- 
tote OHi  ;  cette  asymptote  est  la 
projection  des  deux  droites  BH, 
B'H',  qui  passent  par  les  extrémités 
de  l'autre  axe  de  l'ellipse  de  gorge. 
L'autre  asymptote  O&i  est  la  pro- 
jection des  droites  BG,  B'G',  qui 
\     \       passent  par  ces  mêmes  points, 
\_  \        342.  Les   génératrices    rcctili- 
\  '^  gnos  de  l'hyperboloïde  jouissent  de 
Fig.  307.  quelques  autres  propriétés  remar- 

«juabtes  que  nous  allons  démontrer.  Soient  DG-,  EL  (fig.  5o8) 
deux  génératrices  de  systèmes  différents  ;  ces  droites  se  pro- 
jettent sur  le  plan  de  l'ellipse  de 
gorge  suivant  des  tangentes  Dm, 
Em  à  cette  ellipso  ;  en  général,  les 
deux  tangentes  se  coupent  en  un 
point  m  et  les  deux  plans  proje- 
tants se  coupent  suivant  unedroite 
MM'perpendiculaire  au  plan  de  l'el- 
lipse. Comme  nous  l'avons  expli- 
qué plus  haut,  les  deux  droites  DG-, 
EL,  appartenant  à  des  systèmes 
différents,  rencontrent  la  perpen- 
diculaire MM'  d'un  même  côté  da 
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plan  de  l'ellipse  de  gorge,  et,  par  conséquent,  se  coupent  au 
point  M,  où  cette  perpendiculaire  pei'ce  la  surface.  Ainsi,  en  gé- 
néral, deux  génératrices  de  systèmes  différents  se  rencontrent. 
Il  peut  arriver  que  les  projections  des  deux  droites  soient 
parallèles  ;  ceci  a  lieu  quand  les  deux  droites,  telles  que  DG, 
D'H',  passent  par  deux  points  D  et  D'  diamétralement  opposés 
del'ellipse  de  gorge.  Dans  ce  cas,  les  deux  plans  projetants  sont 
parallèles  ;  un  plan  parallèle  mené  par  le  centre  coupera  le 
cône  suivant  deux  arêtes  OGi,  OH,  ;  i!  est  clair  que  les  deux 
génératrices  DG,  D'H'  sont  parallèles  à  la  même  arête  OG,  du 
cône  asymptote,  et,  par  conséquent,  sont  parallèles  entre 
elles.  On  conclut  de  là  que  deux  génératrices  de  syi>tèm.es  diffé- 
rents se  rencontrent  ou  sont  parallèles,  c'est-à-dire  sont  toujours 
dans  un  même  plan. 

S43.  Considérons  maintenant  deux  génératrices  DG,  EK 
du  même  système.  Les  plans  projetants  de  ces  deux  droites  se 
coupent  suivant  la  droite  MM'  perpendiculaire  au  plan  de 
l'ellipse  de  gorge.  LadroiteDG.faisantavec  sa  projection  Dm 
un  angle  aigu,  rencontre  la  droite  MM'  au-dessus  du  plan  de 
l'ellipse  de  gorge  ;  la  droite  EK,  faisant  avec  le  prolongement 
de  mE  un  angle  aigu,  rencontre  cette  même  droite  au-dessous 
du  plan  ;  le  plan  DMM',  qui  contient  la  première  droite  DG  et 
un  point  M'  de  la  seconde,  ne  contient  pas  cette  seconde 
droite  ;  ainsi  les  deux  droites  ne  sont  pas  dans  un  même  plan. 

Il  peut  arriver  que  les  projections  soient  parallèles;  soient 
les  deux  droites  DG,  D'G'  du  même  système,  passant  par  deux 
points  diamétralement  opposés  de  l'ellipse  de  gorge  ;  ces  deux 
droites  sont  parallèles  respectivement  aux  deux  arêtes  OG,, 
OHj  du  cône  asymptote  ;  le  plan  GDD',  qui  contient  la  pre- 
mière et  un  point  D'  de  la  seconde,  ne  contient  pa^  cette  se- 
conde droite  ;  ainsi,  les  deux  droites  ne  sont  pas  dans  un  même 
plan.  On  conclut  de  là  que  deux  génératrices  du  même  système  ne 
sont  jamais  dans  un  même  plan. 

'04,4.  Chaque  arête  OG;  du  cône  asymptote  est  parallèle  à 
deuxgênératricesDG,D'H'de  systèmes  diflérents;  on  les  obtien- 
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draitde  cette  manière  :  soit  OF  la  trace  du  plan  ZOGj  sur  le  plan 
de  l'eHipse  de  gorge;  menons  le  diamètre  DD'  conjugué  de 
OF  ;  les  tangentes  en  D  et  D' étant  parallèles  à  OF,  les  plans  tan- 
gents GDH,  G'D'H'  en  ces  points  sont  parallèles  au  plan  ZOG-, 
quicoupe  le  cône  suivant  denxarètes  OG|,OHi;  les  deux  géné- 
ratrices DG,  D'H',  desystèmesdiffërents.sontparaîlèlosàOGi; 
les  deux  autres  génératrices  DH,  D'G'  sont  parallèles  à  OHi .  Il 
est  impossible  qu'une  troisième  génératrice  de  l'hyperboloïde 
soit  parallèle  à  l'arête  OGj  ;  car  si  trois  génératrices  de  l'hy- 
perboloïde étaient  parallèles  à  une  même  arête  du  cône,  deux 
appartiendraient  au  même  système  et  seraient  parallèles, 
entre  elles,  ce  oui  ne  peut  pas  être 

Le  diamètre  OD  étant  conjugué  du  plan  ZOF,  ou  G,OH,, 
on  sait  (n°  532)  que  le  plan  DOG,  est  tangent  au  cône  suivant 
l'arête  OGi-  Ainsi,  le  plan  de  deux  génératrices  parallèles 
DG,  D'H'  est  tangent  au  cône  asymptote. 

Remarquons  encore  que  trois  génératrices  du  môme  sys- 
tème ne  pcuveiit  être  parallèles  à  un  même  plan;  car  en  me- 
nant par  le  centre  des  parallèles  à  ces  génératrices,  on  au- 
rait trois  arêtes  différentes  du  cône  asymptote  situées  dans 
le  même  plan,  ce  qui  est  impossible. 

84a.  Ce  qui  précède  nous  permet  de  distinguer  les  deux 
systèmes  de  génératrices  par  un  autre  procédé.  Soit  DH  une 
droite  quelconque  située  sur  la  surface,  toutes  les  droites  tel 
les  que  DG,  EK,...  qui  rencontrent  cette  droite  ûxe,  avec  une 
droite  D'G'  qui  lui  est  parallèle,  constituent  l'un  des  systè- 
mes, par  exemple  le  premier  système.  Toutes  les  autres  coa- 
stituent  lo  second  système. 

846.  Nous  savons  qu'il  faut  trois  directrices  pour  définir 
le  mouvement  d'une  ligne  droite  (n°  460).  Prenons  comme 
directrices  trois  droites  fixes  A,  B,  C,  appartenant  au  second 
eystème,  et  supposons  qu'une  droite  mobile  glisse  sur  ces  trois 
directrices  ;  si  par  uu  point  quelconque  M  de  la  droite  A  et 
chacune  des  droites  B  et  C  on  fait  passer  un  plan,  l'intersection 
de  ces  deux  plans  déterminera  la  position  de  la  droite  mobile 
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qui  passe  en  ce  point  ;  la  droite  mobile,  coïncidant  ainsi  succes- 
sivement avec  toutes  les 
/  droites  du  premier  sys- 
tème, engendrera  î'hj- 
perboloïde  à  une  nappe. 
De  même,  une  di'oite 
mobile,  glissant  sur  trois 
droites  fixes  appartenant 
au  premier  système,  en- 
gendrera l'hyperboloïde. 
S47.  Nous  allons  faire 
voir  que,  réciproque- 
ment, une  droite  mobilo 


A 


Fig.  : 


qui  glisse  sur  trois  droites  fixes  quelconques,  non  parallèles 
à  un  même  plan,  engendra  un  hyperboloïde.  Soient  AB,  CD, 
EF  les  trois  directrices  données  {fîg.  3ot)).  Si  par  chacune 
d'elles  on  fait  passer  un  plan  parallèle  à  l'une  des  deux  au- 
tres, on  a  six  plans  qui  forment  un  parallélipipède  ;  prenons 
pour  origine  le  centre  du  parallélipipède  etpour  axes  des  coor- 
données des  parallèles  aux  arêtes,  dont  nous  désignerons  les 
longueurs  par  sa,  a6,  ac.  Los  équations  des  trois  directrices 
sont,  pour  la  disposition  adoptée  dans  la  figure  Sog, 

KQ\~        'CD  r~      '''  EF   {     ~ 

Une  droite  MN  qui  rencontre  les  deux  droites  AB,  CD  peut 
être  regardée  comme  l'intersection  de  deux  plans  menés,  l'un 
par  la  droite  AB,  l'autre  par  la  droite  CD  ;  ces  deux  plans  ont 
des  équations  de  la  forme 

b_|_c  — V(^  — a)=:o, 
dans  lesquelles  \  et  ^'  désignent  des  paramètres  arbitraires. 
Mais  la  droite  MN  doit  rencontrer  la  troisième  directrice  EF  ; 
il  en  résulte  entre  les  deux  paramètres  \  et  V  la  relation 
{9)  X'a  +  AÔ-f  c  =  o. 

On  obtiendra  l'équation  de  la  surface  engendrée  par  la  droite 


(8) 
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MN  on  éliminant  les  deux  paramètres  >,  et  X'  entre  les  équa- 
tions (8)  et  {9),  ce  qui  donne 
(10)  ayz  -\-  bzx  -\-  exy  -\-  abc  =  o. 

Le  lieu  est  une  surface  du  second  degré  ayant  un  centre  uni- 
que ;  ce  n'est  pas  un  cône,  puisqu'elle  ne  passe  pas  par  le  cen- 
tre ;  c'est  donc  un  hjperboloïde  à  une  nappe. 

Les  trois  directrices  appartenant  à  la  surface,  les  trois  axes 
des  coordonnées,  qui  leur  sont  parallèles,  sont  des  arêtes  du 
cône  asymptote  ;  on  peut  remarquer  que  les  trois  arêtes  AC, 
DE,  BF  qui,  dans  le  parallélipipède,  sont  parallèles  et  opposées 
aux.directrices,  appartiennent  aussi  à  la  surface  ;  par  exemple, 
la  droite  AC,  qui  rencontre  les  deux  directrices  AB  et  CD,  et 
qui  est  parallèle  à  EF,  est  une  position  particulière  de  la  géné- 
ratrice, et,  par  conséquent,  appartient  à  la  surface.  Il  résulte 
de  là  que  les  faces  parallèles  ABF,  CDE  du  parailélipipède  sont 
tangentes  à  la  surface  aux  points  B  et  D,  et  de  même  les  au- 
tres. Les  trois  directrices  et  les  trois  arêtes  opposées  forment 
un  hexagone  gauche  ACDEFBA  situé  sur  la  surface. 

J3-50.  Étant  donné  un  hyperboloïde  à  une  nappe,  soient  AB 
et  CD  doux  droites  quelconques  du  même  système  (fig.  Sog)  ; 
A  un  point  fixe  pris  à  volonté  sur  la  première  droite,  C  le  point 
correspondant  de  la  seconde,  c'est-à-dire  le  point  où  cette  se- 
conde droite  est  rencontrée  par  la  génératrice  mohile  de  l'au- 
tre système,  quand  elle  passe  par  le  point  A;  à  l'aide  de  la 
droite  EF  du  premier  système  qui  estparailèle  à  AC,  on  peut 
former  le  parallélipipède  considéré  précédemment.  La  généra- 
trice mobile,  dans  une  de  ses  positions,  rencontre  les  deux 
droites  flxcs  en  M  et  N;  elle  a  décrit  sur  ces  deux  droites, 
à  partir  de  sa  position  initiale  AC,  des  longueurs  AM  et  CN, 
nous  'déslgoerons  par  t»  et  p  ces  deux  longueurs  affectées  du 
signe  +  quand  elles  sont  portées  dans  les  direelions  AB  ou  CD 
du  signe  —  quand  elles  sont  portées  dans  les  directions  opposées. 
Si  l'on  projette  la  droite  MNP  sur  le  plan  ABF,  parallèlement 
à  la  droite  EF,  la  longueur  CN  se  projettera  en  vraie  gran- 
deur suivant  AN'.  En  prenant  pour  axes  des  coordonnées  les 
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droites  AB  et  AD',  et  exprimant  que  ta  droite  moblie  MN 

tourne  autour  du  point  F,  on  a  la  relation 

(..)  "+-'='• 

Cette  relation  exprime  que  les  deux  points  mobiles  M  et  N 
déterminent  sur  les  droites  AB,  CD  deux  systèmes  de  points 
homographiques  (n"  3io). 

Réciproquement,  lorsqu'une  droite  mobile  MN  décrit  sur 
deux  droites  fixes  AB,  CD,  à  partir  d'une  position  initiale,  des 
longueurs  qui  vérifient  la  relation  (i  i),  cette  droite  engendre 
un  hyperboloïde  à  une  nappe.  En  effet,  soit  ÂC  la  position  ini- 
tiale de  la  génératrice  ;  par  le  point  A  menons  une  parallèle  AD 
à  la  droite  CD,  formons  le  parallélogramme  AD'FB,  dont  les 
côtés  AB  et  AD'sont  égaux  à  aa  et  à  26,  et  par  le  point  F  menons 
une  parallèle  FF  à  la  droite  AO  ;  si  l'on  prend  AB  et  AD'  pour 
axes  des  coordonnées  dans  le  plan  du  parallélogramme,  la 
relation  (n)  signifie  que  la  droite  MN' projection  de  ladmite 
MN  sur  le  plan  du  parallélogramme,  parallèlement  à  AC,  passe 
constamment  par  le  point  F  ;  donc  la  droite  MN  rencontre  la 
droite  EF.  Cotte  droite,  glissant  sur  trois  droites  iîxes  AB,  CD, 
EF,  engendre  un  hyperboloïde  à  une  nappe. 

S49.  Nous  avons  dit  que  l'hyperboloïdc  à  une  nappe  admet 
deux  systèmes  de  génératrices  rcctiligncs.  Il  est  facile  de  dé- 
duire de  l'équation  de  la  surface  les  équations  de  ces  deux 
systèmes  de  droites.  En  efi'et,  l'équation  de  l'hyperboloïde  rap- 
porté à  ses  axes  est 

6=         C"  (!=  ' 

chacun  des  membres,  étant  la  différence  de  deux  carrés,  peut 
être  décomposé  en  facteurs  du  premier  degré,  et  l'équation 
devient 

Considérons  les  deux  équations  du  premier  degré 
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S  le  paramètre  >.  est  arbitraire.  Pour  chaque  va- 
leur de  X,  ces  équations  représentent  une  droite.  Or,  si  l'on 
multiplie  ces  deux  équations  membre  à  membre,  on  retrouve 
l'équation  (12)  ;  il  en  résulte  que  les  équations  (X)  représentent 
un  système  de  droites  situées  sur  la  surface. 

Si  l'on  combine  autrement  les  facteurs,  on  obtient  deux  au- 
tres équations  du  premier  degré 


w     'i+lM^+j)- 


renfermant  un  paramètre  arbitraire  [a,  et  qui  représentent  ua 
second  système  de  droites  situées  sur  la  surface. 
On  peut  attrjj)uer  aux  paramètres  J>  et  h-  <ies  valeurs  nulles 

ou  infimes.  Si  l'on  pose  X  =  -,  les  équations  (>.)  prennent  la 
forme 

"(i-â)=-('+f).  •»(r+-:)=»('-f)^ 

on  fora  dans  ces  équations  m^o,  ou  n=o. 

La  surface  étant  le  lieu  des  droites  (1),  il  est  évident  que  par 
tout  point  de  la  surface  passe  une  droite  de  ce  système.  Pourdé- 
terminer  la  droite  qui  passe  par  un  point  M,  ayant  pour  coor- 
données œ',  y',  s",  dans  les  équations  (X)  on  remplacera  x,  y,  x 
par  x',  i/,  z"  et  l'on  déduira  de  chacune  d'elles  la  même  valeur 
de  X.  De  même,  par  tout  point  de  la  surface  passe  une  droite 
du  second  système.  D'ailleurs,  ces  deux  droites  diffèrent;  car, 
pour  que  les  droites  représentées  par  les  équations  (X)  et  (n) 
fussent  les  mêmes,  il  faudrait  que  l'on  eût 


K'+^)=J('-^). 


quelle  que  soit  x,  c'est-à-dire  à  la  fois  X  =  -,X=— 3   ce  qui 

est  impossible.  Il  résulte  de  là  que  les  équations  (X)  et  (n)  re- 
présentent toutes  les  droites  situées  sur  l'hyperboloïde  à  une 
nappe. 
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S80.  Les  parallèles  menées  par  le  cectre  aux  droites  (X) 
ont  pour  équations 

*    '  b      c        a'    à    '  c  >.  a 

l'élimination    du  paramètre  X   donne    l'équation   du  cône 

asymptote 


Les  pai'allèles  menées  par  le  centre  aux  droites  {y)  ont  pour 
équations 

(.4)  h^c^^l^     b—c--~\.l' 

et  l'élimination  du  paramètre  [/.  conduit  encore  au  cône  asymp- 
tote. On  Yoit  d'ailleurs  que  les  deux  systèmes  de  parallèlos 

coïncident;  car  si  l'on  dmne  à  [».  la  valeur  — r-,  les  équations 
(i4)  sont  les  mêmes  que  les  équations  (i3).  Ainsi,  les  droites 
de  l'un  et  l'autre  système  sont  respectivement  parallèles  aux 
arêtes  du  cône  asymptote, 

S31.  Nous  allons  faire  voir  maintenant  que  les  droites  re- 
présentées par  les  équations  (X)  constituent  l'un  des  systèmes 
que  nous  avons  définis  précédemment  par  des  considérations 
géométriques  à  l'aide  de  l'ellipse  de  gorge  (n°  536),  et  que  les 
droites  représentées  par  les  équations  ([*)  constituent  l'autre 
système. 

Il  suffit  pour  cela  de  démontrer  que  toutes  les  droites  du 
premier  groupe  rencontrent  une  droite  fixe  du  second  groupe, 
excepté  une,  qui  lui  est  parallèle  (n"  545).  Considérons  deux 
droites  représentées  par  les  équations  (î>)  et  ((a),  quand  on  at- 
tribue à  X  et  à  ji  des  valeurs  quelconques  ;  on  obtiendra  le  point 
d'intersection  de  ces  deux  droites,  en  regardant  ces  quatre 
équations  comme  simultanées;  en  comparant  la  première  et 
la  quatrième,  la  seconde  et  la  troisième,  on  en  déduit  les 
deux  équations 
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qui  se  réduisent  à  une  seule  et  qui  donnent 

1— iu. 

Si  le  dénominateur  i  -j- V^'^^^pasnul,  on  obtient  pour  a;,  y,  s 
des  valeurs  finies  vérifiant  les  quatre  équations;  ainsi  les  deux 
droites  se  coupent.  Si  l'on  a  i  -f->.|i=o,  les  parallèles  (i3)  et  (14) 
menées  par  le  centre  à  ces  deux  droites  coïncident,  et,  par 
conséquent,  les  droites  sont  parallèles. 


METHODE   GENERALE   POUR  TROUVER  LES  DROITES   SITUEES   SUB 

VUE   SURFACE. 

SS2,  On  peut  rattacher  !a  recherche  des  génératrices  rccti- 
lignes  des  surfaces  du  second  ordre  à  une  méthode  générale 
propre  à  donner  les  droites  situées  sur  une  surface  algébrique 
d'ordre  "i.  Soient 

x  =  ctz-\-p, 

y^^z  +  q, 

les  équations  d'une  droite;  si  l'on  remplace  5:  et  ^  par  ces  va- 
leurs dans  l'équation  de  la  surface,  on  obtient  une  équation  du 
ilegré  m  en  2,  qui  donne  les  Mi  points  d'intersection  de  la  droite 
et  de  la  surface.  Pour  que  la  droite  soit  tout  entière  située  sur 
ia  surface,  il  faut  que  cette  éqiiation  se  réduise  à  une  identité, 
ce  qui  fournit  m -J- 1  relations  entre  les  quatre  paramètres  a, 
p,  p,  q.  Ainsi,  en  général,  il  est  impossible  de  placer  une 
droite  sur  une  surface  algébrique  d'un  degré  supérieur  à  trois  ; 
les  surfaces  du  troisième  ordre  admettent,  en  général,  un 
nombre  fini  de  droites,  et  les  surfaces  de  second  ordre  une  in- 
finité. D'après  cela,  et  d'un  point  de  vue  purement  analytique, 
on  peut  concevoir  toutes  les  surfaces  du  second  ordre  comme 
étantdessurfacesréglées,  à  génératrices réellesouimaginaires. 
Appliquons  cette  méthode  à  l'hjperboloïde  à  une  nappe 


.+!.-?-'=«• 
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L'^natîon  en  s  est 

et  l'oa  a  les  trois  équations  de  condition 


(.5) 


r-r-jr 


Ï  +  T  =  ': 


On  peut  exprimer  les  quatre  paramètres  d^  la  droite  à  l'aide 
d'une  même  variable  auxiliaire.  Ces  relatioEiî{  i5)  montrent  que 

les  quatre  quantités  —, -r  et  -,  ^  sont  les  cosinus  des  angles 
que  font  dans  un  plan  avec  des  axes  rectangulaires  deux  direc- 
trices jierpendicutaires  entre  elles;  on  posera  doue 


—  ==  COS  tf, 

P 


(,.^),|=.„(,:.^), 


7  étant  un  angle  arbitraire.  On  obtient  ainsi  les  deux  systè- 
mes de  droites 

IX        ! 
-  ^  -  COS  tp  q^  sm  (p, 
a      c 
V        2    . 
T^-  sm  »±cos». 
oc'  ' 

Le  même  calcul  s'applique  à  l'ellipsoïde  et  à  l'hyperholoïdc  à 
deux  nappes;  mais  alors  les  droites  sont  imaginaires  ;  on  peut 
remarquer  que  par  chaque  point  de  la  surface  passent  doux 
droites,  dont  le  plan,  toujours  réel,  est  le  plan  tangent- 

Enfin  l'on  trouvera  facilement,  par  ce  même  calcul,  ]es 
droites  situées  sur  la  surface  du  troisième  ordre  ayant  pour 
équation 
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DES  PARABOLOIDES 


CHAPITRE  V 

Des    paraboloïdca. 

Les  surfaces  du  second  degré  dépourvues  de  centre  sont  re- 
présentées par  l'équation 

Oette  seconde  classe  se  subdivise  on  deux  genres,  suivant 
que  les  coefficients  S',  S'  ont  îe  même  signe  ou  des  signes 
contraire*. 


TARABOLOÏDE   ELLIPTIQUE. 


333,  Considérons  le  cas 


les  deux  racines  S'  et  S"  ont 
le  même  signe,  par  exemple 
le  signe  -\-.  On  peut  suppo- 
ser P  négatif;  si  l'on  pose 


La  surface  passe  à  l'ori- 
f'iS'  ^'"-  gine;  les  sections  faites  par 

les  plans  principaux  YOX,  ZOX  sont  deux  paraboles  P  et  Q, 
qui  ont  pour  axe  commun  la  droite  OX  (iîg.  3io). 

Coupons  la  surface  par  des  plans  perpendiculaires  à  la  droite 
OX.  Pour  a;^o,  la  section  se  réduit  au  point  0;en  attribuant 
à  X  des  valeurs  positives  de  plus  en  plus  grandes,  on  obtient 
des  ellipses  homothétiques  qui  ont  leur  centre  sur  la  droite  OX 
et  qui  augmentent  indéfiniment.  Les  plans  situés  à  gauche  du 
plan  YOZ  ne  coupent  pas  la  surface.  Ainsi,  la  surface  est  une 
nappo  indéfinie  située  tout  entière  à  droite  du  plan  YOZ;  on 
lui  a  donné  le  nom  de  paraboloîde  elliptique.  La  droite  OX  est 
un  axe  do  la  surface;  lo  point  0  en  est  le  sommet. 
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Les  sections  par  des  plans  parallèles  au  plan  principal  XOY 
sont  des  paraboles  égales  à  la  parabole  P,  ayant  leurs  sommets 
sur  la  parabole  Q  et  leurs  axes  parallèles  à  OX.  Il  tn  résulte 
quo  l'on  peut  regarder  la  surface  comme  engendrée  par  la  pa- 
rabole P  qui  se  meut  parallèlement  à  elle-même,  son  sommet 
décrivant  la  parabole  Q.  De  même,  les  sections  par  des  plans 
parallèles  au  plan  principal  XOZ  sont  des  paraboles  égales  à 
la  parabole  Q,  et  l'on  peut  regarder  la  surface  comme  engen- 
drée par  la  parabole  Q  se  mouvant  parallèlement  à  elle-même, 
son  sommet  décrivant  la  parabole  P. 

334.  Les  sections  de  la  surface  par  des  plans 
A^-f  By  +  Cï  =  / 
non  parallèles  à  l'axe,  sont  des  ellipses,  dont  les  projections 
sur  le  i)lan  YOZ  ont  pour  équations 

p^q~  A 

Ces  projections  sont  des  ellipses  homothétiques  entre  elles, 
quelle  que  soit  la  direction  du  plan  sécant. 

Lorsque  le  plan  sécant  By  +  Cï  =  /  est  parallèle  à  l'axe  du 
paraboloïde,  la  section,  dont  la  projection  sur  le  plan  XOY  a 
pour  équation 

p  ^      Q^q 
est  une  parabole  dont  l'axe  est  parallèle  à  l'axe  du  paraboloïde. 
Le  paramètre  de  cette  parabole  étant  indépendant  de  /,  il  en 
résulte  que  des  plans  parallèles  entre  eux  et  parallèles  à  l'axe 
coupent  la  surface  suivant  des  paraboles  égales. 

Considérons  en  particulier  le  cas  où  p=^q\  l'équation  delà 
surface  devient  y^-\-z*z=  ^px;  les  sections  par  les  plans  per- 
pendiculaires à  l'axe  OX  sont  des  cercles  ;  ainsi,  la  surface  est 
de  révolution;  elle  est  engendrée  par  la  parabole  P  tournant 
autour  de  son  axe  OX.  Les  sections  par  des  plans  non  pa- 
rallèles à  l'axe  sont  des  ellipses,  qui  se  projettent  sur  le  plan 
YOZ  suivant  des  cercles.  Toutes  les  sections  par  des  plans 
s  àl'axe  sont  des  paraboles  égales. 
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PLANS  DIAMETRAUX  ET  DIAMETRES. 


S3iî.  Le  plan  diamétral  conjugué  de  la  droite 


a  pour  équation  (n°  ^qi) 

(5)  ^-l-^^-.; 

p  '  q 
c'est  uu  plan  parallèle  à  l'axe.  Ce  plan  coupe  la  surface  suivant 
une  parabole  ;  cette  parabole  est  la  courbe  de  contact  du  para- 
boloïde  et  d'un  cylindre  circonscrit  ayant  ses  génératrices  pa- 
rallèles à  la  direction  des  cordes.  Réciproquement,  tout  plan 
parallèle  à  l'axe  est  un  plan  diamétral. 

Lorsque  les  droites  sont  parallèles  à  l'axe,  chacune  d'elles 
ne  rencontre  la  surface  qu'en  un  point,  et  il  n'y  a  plus  de 
plan  diamétral;  le  plan  diamétral  s'est  éloigné  à  l'infini. 

Le  lieu  du  centre  de  la  section  faite  par  le  plan  représenté 
par  l'équation  Ax-{-By-]-Gz^l,  dans  laquelle  f  est  un  para- 
mètre variable,  a  pour  équations  {n°  f\r)5) 

^^^  B^^C^~      A' 

c'est  une  droite  parallèle  à  l'axe.  Ainsi,  les  projections  des 
sections  parallèles  sur  îc  plan  YOZ  sont  des  ellipses  homo- 
thétiques  et  concentriques.  Réciproquement,  toute  droite  pa- 
rallèle à  l'axe  est  un  diamètre. 

8oG.  Prenons  pour  origine  des  coordonnées  un  point  quel- 
conque M  de  la  surface,  pour  axe  des  x  le  diamètre  qui  passe 
en  ce  point,  et  pour  plan  des  xy  un  plan  quelconque  mené  par 
la  droite  MX;  ce  plan  coupe  la  surface  suivant  une  parabole; 
nous  prendrons  pour  axe  des  y  ia  tangente  à  la  parabole  au 
point  M,  et  pour  axe  des  s  la  parallèle  menée  par  le  point  M 
àla  direction  conjuguée  duplanXMY.  L'équation  de  la  surface, 
ne  contenant  pas  de  termes  du  premier  degré  en  s,  et  devant  se 
réduire,  quand  on  y  fait  3= o,  à  celle  d'une  parabole  rapportée 
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a  un  diamètre  et  à  la  tangente  à  l'extrémité,  sera  de  la  forme 


les  deux  pararaStres/j'  et  q'  auront  le  même  signe,  par  exemple 
le  signe  -\-,  sans  quoi  les  sections  par  des  plans  quelconques 
seraient  des  hyperboles.  On  voit  par  là  que  le  plan  XMZ  est 
conjugué  de  Ja  direction  MY.  Les  sections  faites  par  des  plans 
parallèles  au  plan  YMZ  sont  des  ellipses  rapportées  à  deux 
diamètres  conjugués. 

On  peut  obtenir  d'une  autre  manière  les  axes  des  coordon- 
nées auxquels  nous  venons  de  rapporter  la  surface.  Considé- 
rons un  plan  quelconque  non  parallèle  à  l'axe  du  paraboloïde  ; 
ce  plan  coupe  la  surface  suivant  une  ellipso;  par  le  centre  de 
l'ellipse,  menons  une  parallèle  à  l'axo  jusqu'à  la  rencontre  de 
la  surface,  et,  par  ce  point,  des  parallèles  à  deux  diamètres 
conjugués  de  l'ellipse,  l'équation  de  la  surface  relative  à  ces 
trois  droites  aura  la  forme  précédente. 


SECTIONS  CmCULAIREa. 

5S7.  Les  sections  faites  par  un  même  plan  dans  lo  para 
boloïdo 

et  dans  le  cylindre  représenté  par  l'équation 

(5)  ^  +  -  =  1, 

où  X  est  une  longueur  arbitraire,  étant  homothétiques,  il  suffit 
de  chercher  les  sections  circulaires  du  cylindre.  On  verra, 
comme  au  n"  Si?,  que  les  plans  de  ces  sections  sont  perpendi- 
culaires à  l'un  des  plans  principaux  ZOX,  ZOY  (fig.  5i  1).  Les 
demi-aiPs  de  la  section  droite  du  cylindre  sont  égaux  à  \/pK 
et  à  \/çl;  supposons  p^q;  les  plans  cycliques  menés  par 
l'origine  doivent  passer  par  le  grand  axe  OB;  un  cercle 
décrit  du  point  0  comme  centre  dans  le  plan  ZOX,  avec  un 
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rayon  égal  à  OB,  coupe  la  génératrice  DE  ea  deux  points  D  et 
E;  les  deux  plans  BOD,  BOS 
coupent  le  cylindre  suivant 
des  cercles.  Ainsi  le  parabo- 
loïde  elliptique  admet  ieux  sé- 
ries de  sections  circulaires,  qui 
sont  perpendiculaires  à  la  sec- 
tion principale  de  moindre  pa- 
ramètre et  qui  font  avec  l'au- 
tre plan  principal  un  même 
angle  6  donné  par  la  formule 


=v/^ 


La  courbe  d'intersection  du  cylindre  et  d'une  spIiÔK 
pour  centre  l'origine,  est  située  sur  le  cône 


U      rO^' "•■(>.?      RV 


R'  ^  \}.p 
qui  se  réduit  à  deux  plans,  quand 


obtient  ainsi  quatre  plai 
seulenaent  sont  réels. 


i  cycliq 


>?      RV 
a  R'  =  >.;0  ou  R^  =  \q.  On 
5;  mais  les  deux  premiers 


PARABOLOIDE  HYPERBOLIQUE. 

B88.  Considérons  maintenant  le  cas  oii  S'  et  S"  sont  c 
lignes  contraires.  Supposons  que  le  coefficient  P  ait  le  mêir 
ligne  que  S"  et  posons 

P  P 


^S-Sî. 


l'équation  devient 
(7) 


y" 


Les  sections  faites  par  les  plans  principaux  XOY,  XOZ  soat 
deux  paraboles  P  et  Q  (flg.  3i2),  dont  les  axes  sont  dirigés  ea 
sens  contraires.  Le  plan  YOZ  coupe  la  surface  suivant  deux 
droites  OA,  OB,  qui  font  avec  OZ  un  angle  dont  la  tangente 
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valeur  V--  LRs  sections  faites  par  des  plana  parallèles 
au  plaa  YOZ  sont  des 
hyp  erboîes  homotlié - 
tiques,  mais  dont  la 
disposition  varie  ;  si 
le  plan  est  du  côté 
OX,raxeréeIdel'liy- 
perbole  est  parallèle 
à  OY  ;  s'il  est  de  l'au- 
tre côté.  Taxe  réel 
est  parallèle  à  OZ.La 
surface  est  formée 
d'une  seule  nappe 
qui  s'étend  indéfini- 
Fig.  312.  ment  à  droite  et  à 

gauche  du  plan  YOZ  ;  on  lui  a  donné  le  nom  de  paraboloide 
hyperbolique.  La  droite  OX  est  un  axe  de  la  surface  ;  le  point  0 
va  est  le  sommet. 

Les  sections  par  des  plans  parallèles  au  plan  principal  XOY 
sont  des  paraboles  égales  à  la  parabole  P  et  ayant  leurs  som- 
mets sur  la  parabole  Q.  De  même,  les  sections  par  des  plans 
parallèles  au  plan  principal  XOZ  sont  des  paraboles  égales  à  la 
parabole  Q  et  ayant  leurs  sommets  sur  la  parabole  P  ;  de  sorte 
qu'on  peut  concevoir  la  surface  comme  engendrée  par  une 
parabole  qui  se  meut  parallèlement  à  elle-même,  son  sommet 
décrivant  une  autre  parabole. 
S39.  Les  sections  par  des  plans 

non  parallèles  à  l'axe,  sont  des  hyperboles  dont  les  projec- 
tions sur  le  plan  YOZ  sont  représentées  par  l'équation 

P        q  A 

Ces  hyperboles  sont  homothétiques  entre  elles,  quelle  que 
soit  la  direction  du  plan  sécant. 
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Lorsque  le  plan  sécant 

Bs  +  &  =  i 
est  parallèle  à  l'axe  du  paraboloïde,  la  section,  dont  la  projec- 
tion sur  le  plan  XOY  a  pour  équation 

est  une  parabole  ayant  son  axe  parallèle  à  l'axe  du  parabo- 
loïde ;  les  sections  parallèles  sont  des  paraboles  égales.  On 
peut  écrire  l'équation  précédente  sous  la  forme 


itBIy        P 


.p      C^qJ  C'q 


quand  on  a  —  ^  ±  y    >  '^^^te  équation  se  réduit  au  premier 

degré  ;  ainsi,  il  y  a  deux  séries  de  plans  qui  coupent  la  sur- 
face chacun  suivant  une  droite.  Ces  plans  sont  respective- 
ment parallèles  aux  plans  AOX ,  BOX  définis  par  l'équatian 


P        ? 
et  qui  passent  par  l'axe  OX  et  les  droites  OÂ,  OB,  suivant 
lesquelles  le  plan  tangent  au  sommet  0  coupe  la  surface. 


PLANS  DIAMETRAUX  ET  DIAMETRES. 


B60.  Le  plan  diamétral  conjugué  de  la  direction 


a  pour  équation 

(8)  ?^-û^  =  .; 

^  '  P       '1 

il  est  parallèle  à  l'axe.  Lorsque  les  droites  deviennent  paral- 
lèles à  l'axe,  elles  ne  rencontrent  la  surface  qu'en  un  point,  et 
le  plan  diamétral  s'éloigne  à  l'infini.  Une  droite  parallèle  à 
l'un  des  deux  plans  AOX,  BOX  ne  rencontre  aussi  la  surface 
qu'en  un  point;  car  le  plan,  mené  par  cette  droite  parallèlement 
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à  l'un  de  ces  deux  plans,  coupe  la  surface  suivant  une  droite. 
Si  l'on  considère  une  direction  parallèle  au  plan  AOX,  mais 
non  parallèle  à  l'axe,  l'équation  (8)  représente  un  plan  paral- 
lèle à  l'axe  et  coupant  la  surface  suivant  une  parallèle  à  cette 
direction. 

Tout  plan  parallèle  à  l'axe  est  un  plan  diamétral,  excepté 
les  plans  parallèles  à  l'un  des  plans  AOX,  BOX. 

On  verrait,  comme  pour  le  paraboloïdo  elliptique,  que  le 
diamètre  ou  le  lieu  des  centres  d'une  série  de  sections  paral- 
lèles est  une  droite  parallèle  à  l'axe. 

361.  Si  l'on  prend  pour  origine  des  coordonnées  un  point 
quelconque  M  de  la  surface,  pour  axe  des  x  le  diamètre  qui 
passe  en  ce  point,  pour  plan  des  wt/  un  plan  quelconque  mené 
par  la  droite  MX,  pour  axe  des  y  la  tangente  à  la  parabole 
au  point  M,  et  pour  axe  des  z  une  parallèle  à  la  direction  con- 
juguée du  plan  XMY,  l'équation  de  la  surface  prendra  la  forme 

P  9 
Ceci  nous  permet  de  compléter  l'étude  des  sections  planes; 
le  plan  YMZ  coupe  la  surface  suivant  deux  droites  ;  les  plans 
parallèles  à  ce  plan  coupent  la  surface  suivant  des  hyperboles 
homotliétiques,  mais  dont  la  disposition  change  suivant  que 
le  plan  sécant  est  d'un  côté  ou  de  l'autre  du  plan  YMZ.  Si  l'on 
prenait  pour  axes  des  y  et  des  s  les  deux  droites  qui  passent 
par  le  point  M,  l'équation  de  la  surface  se  réduirait  à  la  forme 


GENERATRICES   RECTILIGNES  DU   PARABOLOIDB   HYPERBOLIQUE. 

862.  Il  est  impossible  de  placer  une  droite  réelle  sur  le  pa- 
raboloïdo elliptique;  car,  si  par  cette  droite  on  mène  un  plan, 
ce  plan  coupera  la  surface  suivant  une  ellipse  ou  une  parabole. 
Mais  la  même  impossibilité  n'existe  pas  pour  le  paraboloïde 
hyperbolique.  Nous  avons  vu  que  tout  plan  parallèle  à  l'un  des 
deux  plans  AOX,  BOX  coupe  la  surface  suivant  une  droite. 
Par  un  point  quelconque  M  de  la  surface,  menons  un  plan  pa- 
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rallèle  au  plan  AOX  ;  ce  plan  coupera  la  surface  suivant  une 
droite  passant  par  le  point  M  ;  un  plan  parallèle  au  plan  BOX 
donnera  une  seconde  droite  passant  aussi  par  le  point  M. 
Ainsi,  par  tout  point  du  paraboloïde  hyperbolique  passent  deux 
droites  situées  sur  la  surface. 

Le  plan  de  ces  deux  droites  est  le  plan  tangent  au  point  M. 
Il  est  impossible  de  mener  par  le  point  M  une  troisième  droite 
située  sur  la  surface  ;  car  eUe  serait  aussi  contenue  dans  le 
pian  tangent,  et  ce  plan  ne  coupe  la  surface  que  suivant  deux 
droites.  Les  droites  situées  sur  la  surface  du  paraboloïde  hy- 
perbolique peuvent  être  distinguées  en  deux  séries,  dont  cha- 
cune constitue  toute  la  surface,  La  première  série  se  compose 
des  droites  parallèles  au  plan  AOX,  la  seconde  série  des  droites 
parallèles  au  plan  BOX  ;  ces  deux  plans  ont  reçu  le  nom  de 
plans  directeurs. 

Il  résulte  de  là  que  les  projections  sur  le  plan  YOZdes  droi- 
tes d'un  même  système  sont  parallèles  ;  car  les  plans  proje- 
tants des  droites  du  premier  système  sont  parallèles  au  plan 
directeur  AOX,  et,  par  conséquent,  leurs  projections  sont  pa- 
rallèles à  îa  droite  OA.  De  même,  les  projections  des  droites 
du  second  système  sont  parallèles  à  OB. 

Projetons  maintenant  les  droites  sur  l'un  des  plans  princi- 
paux, par  exemple  sur  lo  plan  XOY.  Nous  remarquons  d'abord 
qu'une  droite  DG  située  sur  la  surface  (fig.  3i3)  ne  peut  être 
parallèle  à  ce  plan  ;  car  la  section  faite  par  un  plan  parallèle 
au  plan  XOY  estune  parabole  égale  à  la  parabole  P.  La  droite 
perce  donc  le  plan  principal  en  un  point  D  de  la  parabole  P  ; 
le  plan  tangent  en  D  contient  la  droite  DG  et  la  tangente  DS 
à  la  parabole  P;  ce  plan  étant  perpendiculaire  au  plan  prin- 
cipal XOY,  on  en  conclut  que  la  tangente  DS  à  la  parabole  P 
■est  la  projection  de  la  droite  DG.  Ainsi,  les  projections  des  gé- 
nératrices rectilignes  sur  les  plans  principaux  sont  tangentes  aux 
sections  principales. 

Deux  génératrices  dumême  système  étant  situées  dans  deux 
plans  parallèles  au  même  plan  directeur,  et,  par  conséquent, 
parallèles  entre  eux,  ne  peuvent  se  rencontrer.  Elles  ne  sont 
pas  non  plus  parallèles  ;  car  leurs  projections  sur  le  plan  prin- 
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cipal  XOY,  étant  tangentes  à  la  parabole  P,  ne  sont  pas  pa- 
rallèles. Ainsi,  deux  droites  du  même  système  ne  sont  jamais  dans 
un  mêmeplan. 

Considérons  maintenant  deux  génératrices  de  systèmes  dif- 
férents; leurs  projections  sur  le  plan  YOZ  étant  respectire- 
ment  parallèles  aux  droites  OA  et  OB  se  rencontrent;  si,  par 
le  point  d'intersection  des  projections,  on  mène  une  parallèle 
à  l'axe  OX,  cette  parallèle  ne  perce  la  surface  qu'en  un  point, 
et,  par  conséquent,  rencontre  les  deux  droites  données  an 
même  point.  On  en  conclut  que  deux  génératrices  de  syslimes 
différents  se  rencontrent  toujours. 
863.  Puisque  par  tout  point  de  la  surface  passent  deux 
droites,  il  est  clair  que  par  tout 
poîntDdelaparaboleprincipale 
P(fig.3i3),  passent  deux  droites 
DG,  DH  situées  sur  la  surface. 
Si  l'on  prend  pour  axes  des 
coordonnées  le  diamètre  DX',  la 
tangente  DS  àla  parabole  prin- 
cipale, et  la  perpendiculaire 
DZ'  au  plan  principal,  et  si  l'on 
jTig,  313.  désigne  par  6  l'angle  SDX',  la 

surface  aura  pour  équation  (n"  211) 


Le  plan  Z'DS  a  pour  trace,  sur  le  plan  principal,  la  tangente 
ST  à  la  parabole  principale;  ce  plan  x'  =  <i  coupe  la  surface 
suivant  les  deux  droites  DG,  DH  représentées  par  l'équation 


etqui  se  projettent  sur  le  plan  principal  suivantla  tangente  ST. 
Les  deux  droites  DG,  DH  font  des  angles  égaux  avec  le  plan 
principal,  ou  avec  la  perpendiculaire  DZ' à  ce  plan;  si  l'on 
3  dernier  angle,  on  a 

tang-f^V^X-A-- 
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Quand  le  point  D,  partant  du  sommet  0,  parcourt  la  parabole i 
principale  P,  l'angle  y,  que  font  les  deux  droites  DG  et  DH 
avec  la  verticale  DZ',  augmente  de  plus  en  plus,  et  tend  vers 
wn  angle  droit. 

Les  deux  droites  DH,  DG  percent  le  plan  principal  XOZ  aux 
points  H  et  K  appartenant  à  la  parabole  principale  Q,  et  situés 
sur  une  perpendiculaire  à  l'axe  OX,  au  point  T,  où  il  est 
rencontré  par  la  tangente  DS  ;  les  projections  HD',  KD'  de 
ces  deux  droites  sur  le  plan  principal  XOZ  sont  tangentes  à 
la  parabole  Q,  et  passent  par  le  point  D',  projection  du  poim 
D.  Le  point  D  se  projette  en  D'sur  leplanYOZ;  les  points  H 
et  K  se  projettent  en  11°  et  K°  ;  on  a  ainsi  les  projections 
D"H",  D"G"  des  deux  droites  DH,  DG  sur  lo  plan  YOZ.  Les 
points  D  et  H  appartenant  aux  paraboles  principales,  on  a 
DD''  =1 2/1  X  OD',  Hï'^  =  'îqX  OT  ;  les  deux  longueurs  OD'  et 
OT  étant  égales  entre  elles,  il  en  résulte 

OD''_DD'_./^ 
OH"      HT~*?' 
On  reconnaît  ainsi  de  nouveau  que  la  projection  D"H"  de  la 
droite  DH  sur  le  plan  YOZ  conserve  une  direction  constante  ; 
de  même  la  projection  K"D"G"  de  la  droite  DG  conserve  une 
direction  constante. 

Si  le  point  D  parcourtla  parabole  principale  P  dans  un  sens 
déterminé  OD,  les  droites  dont  les  parties  supérieures  au  plan 
principal  XOY  font  avec  les  tangentes  prises  dans  le  sens  du 
mouvement  des  angles  aigus,  percent  l'autre  plan  principal 
XOZ  au-dessous  du  premier,  leurs  projections  sur  le  plan  YOZ 
sont  parallèles  à  OA  et  ces  droites  forment  le  premier  sys- 
tème de  génératrices.  Les  droites,  dont  les  parties  supérieu- 
res font  avec  les  tangentes  des  angles  obtus,  ont  leurs  pro- 
jections parallèles  à  OB  et  forment  le  second  système. 

Les  deux  droites  DD",  HH"  étant  égales  et  parallèles,  la 
fîgureDD"Hn"estunparallélogramme,  et,  par  conséquent,  lea 
diagonales  DH,  D"H"  se  coupent  mutuellement  en  deux  par- 
ties égales  ;  ainsi  lo  point  I,  où  la  génératrice  DH  perce  le 
plan  YOZ,  est  le  milieu  de  la  portion  DH  de  cette  droite  com- 
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prise  entre  les  deux  plans  principaux;  le  lieu  du  point  I  est 

la  droite  OA  du  premier  système. 

864.  Nous  savons  qu'il  faut  trois  directrices  pour  déânir 
le  mouTement  d'une  droite.  Prenons  comme  directrices  trois 
droites  fixes  A,  B,  C  appartenant  à  l'un  des  systèmes,  pai 
exemple  au  second;  ces  droites  seront  parallèles  au  second 
plan  directeur  ;  une  droite  mobile  glissant  sur  ces  trois  direc- 
trices coïncidera  successivement  arec  chacune  des  droites  du 
premier  système,  et,  par  conséquent,  engendrera  le  parabo- 
loïde  hyperbolique. 

On  peut  aussi  définir  le  mouvement  d'une  droite  en  l'assujet- 
tissant à  glisser  sur  deux  droites  fixes  et  à  rester  parallèle  àun 
plan  fixe.  Si  l'on  prend  pour  directrices  deux  droites  A  et  B 
du  second  système,  et  pour  plan  fixe  le  premier  plan  direc- 
teur, il  est  évident  que  la  droite  mobile  coïncidera  successi- 
vement avec  chacune  des  droites  du  premier  système,  et  en- 
gendrera encore  le  paraboloïde. 
S6S.  Les  réciproques  sont  vraies.  Considérons  d'abord  une 
droite  mobile  assujettie  à  glisser  sur 
deux  droites  fixes  OZ  et  AB  (flg.  5i4), 
en  restant  parallèle  à  un  même  plan. 
Prenons  pour  axe  des  y  une  position 
-  particulière  OA  de  la  génératrice,  pour 
axe  des  a  la  directrice  OZ,  pour  plan 
des  xy  un  plan  parallèle  au  plan  direc- 
Fig.  314.  teur.etpourplan  des  3;2un plan  parallèle 

à  la  droite  AB.  Cette  seconde  directrice  AB  aura  pour  équa- 
tions y=^b,x^a2.  Soit  MN  une  position  quelconque  de  la  gé- 
nératrice; cette  droite,  étant  parallèle  au  plan  XOY  et  ren- 
contrant l'axe  OZ,  a  des  équations  de  la  forme 

l9l  «  =  ?'    y  =  m'^, 

avec  deux  paramètres  variables  m  et  p.  Pour  qu'elle  rencon- 
tre la  seconde  directrice  AB,  il  faut  que  l'équation  de  condition 
(  lo)  amp  =  b 

soit  vérifiée.  Si  l'on  élimine  les  deux  paramèirea  m&tp  entre 
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les  équations  (9)  et  (10),  oe  obtient  l'équation  du  lieu 
(11)  ayz —  bx^o. 

La  "surface  est  du  second  degré  ;  elle  est  dépourvue  de  cen- 
tre ;  ce  n'est  pas  un  cylindre  parabolique,  puisque  les  droites 
OZ  et  AB,  non  parallèles,  sont  situées  sur  la  surface;  c'esî 
donc  un  paraboloïde  hyperbolique. 
866.    Considérons    maintenant    une   droite   assujettie    à 
glisser  sur  trois  droites  fixes  OZ, 
AB,  A'B'  (âg.  3i5),  parallèles  à  un 
même  plan.  Prenons  pour  axe  des 
a  la  directrice  OZ,  pour  axe  des  j 
une  position  particulière  de  la  gé- 
nératrico,  pour  plan  des  zx  un  plaa 
\    parallèle  aux  trois  directrices,  et 
dans  ceplan une  droite  quelconque 
menée  par  le  point  0  pour  axe  des 
X.  Les  deux  directrices  AB,  A'B* 
sontreprésentées  par  les  équations 


Fig.  3i». 


AB 


A'B' 


Une  droite  MM'  qui  rencontre  ces  deux  droites  peut  être 
regardée  comme  l'intersection  de  deux  plans  menés,  l'un  par 
la  droite  AB,  l'autre  par  la  droite  A'B'  ;  ces  deux  plans  ont 
des  équations  de  la  forme 

('^'  U-a'^  +  V{^-6')  =  o, 

dans  lesquelles  )>etV  désignent  des  paramètres  arbitraires, 
La  droite  MM'  devant  rencontrer  le  droite  OZ,  on  a,  entre  les 
deux  paramètres,  la  relation 
(i3)  bl  =  n'. 

On  obtient  l'équation  de  la  surface  engendrée  par  la  droite 
MM'  en  éliminant  les  deux  paramètres  X  et  X'  entre  les  trois 
équations  {12)  et  ti3),  ce  qui  donne  l'équation 
(.4)  6{^-è-){z-ax)-b'{y-b){z^a-x)=o. 

La  surface  est  du  second  degré  ;  on  reconnaît  aisément  qu'elle 
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est  dépourvue  décentre;  d'ailleurs  elle  contient  des  droites 
non  parallèles;  c'est  donc  un  paraboloïde  hyperbolique. 
S67.  Nous  avons  trouvé  (n'  548)  la  relation  qui  existe,  dans 
l'hyperboloïde  à  une  nappe,  entre  les  deux 
longueurs  décrites  sur  deux  droites  fixes 
AB,  CD  de  l'un  des  systèmes  par  une  droite 
mobilo  de  l'autre  système.  La  relation  est 
beaucoup  plus  simple  dans  le  paraboloïde 
hyperbolique.    Soient  MN,  M'N',  M'N' 
{flg.  3i6)  trois  positions  quelconques  de  la 
Fig.  316.  droite  mobile;  si  par  chacune  d'elles  on 

mène  un  plan  parallèle  au  plan  directeur,  on  aura  trois  plans 
parallèles  entre  eux  ;  or  on  sait  que  trois  plans  parallèles 
déterminent  sur  deux  droites  AB,  CD  des  segments  propor- 
tionnels; on  a  donc  la  relation 

MM'_MM' 

Ainsi,  dans  le  paraboloïde  hyperbolique,  une  droite  mobile  de  l'un 
des  systèmes  décrit  sur  deux  droites  fixes  de  l'autre  syslème  des 
longueurs  proportionnelles. 

Réciproquement,  lorsqu'une  droite  mobile  glisse  sur  deux 
droites  axes  AB,  CD,  en  décrivant  sur  ces  droites  des  lon- 
gueurs proportionnelles,  elle  engendre  un  paraboloïde  hyper- 
bolique. Soient  MN,  M'N'  deux  positions  particulières  de  la 
génératrice;  concevons  le  plan  parallèle  â  ces  deux  droites. 
Soit  maintenant  M'N"  une  position  quelconque  de  la  généra- 
trice; on  a  la  relation 

MM''_MM' 
NN"^NN'" 
Si  par  chacune  des  deux  droites  MN,  M'N'  on  mène  un  plan 
parallèle  au  plan  défini  précédemment,  et  que  par  le  point  M* 
on  mène  un  plan  parallèle  au  même  plan,  on  aura  trois  plans 
parallèles  qui  détei-mineront  sur  les  deux  droites  AB,  CD  des 
segments  proportionnels;  le  plan  mené  par  lo  point  M"  pas- 
sera donc  par  le  point  W  et  contiendra  la  droite  M"N";  on  en 
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conclut  que  la  génératrice  mobile  M"N"  reste  constamment 
parallèle  à  un  même  plan  ;  elle  engendre  donc  un  paraboloïde 
hyperbolique. 

30!t.  C'est  d'après  cette  propriété  remarquable  que  l'on 
construit  des  modèles  en  fil  représentant  le  paraboloïde  hy- 
perbolique. Imaginons  que  l'on  ait  fait  un  cadre  en  bois  ACDB, 
ayant  la  forme  d'un  quadrilatère  gauche,  si  l'on  divise  les 
deux  côtés  opposés  AB,  CD  en  un  même  nombre  de  parties 
égales,  et  que  l'on  joigne  par  des  fils  tendus  les  points  de 
division  correspondants,  ces  fils  représenteront  l'un  des  sys- 
tèmes de  génératrices  rectilignes  d'un  paraboloïde  hyperbo- 
lique. Si  l'on  divise  de  même  les  deux  côtés  opposés  AC,  BD 
en  un  même  nombre  de  parties  égales,  et  que  l'on  joigne  par 
des  fils  les  points  correspondants,  on  obtiendra  le  second  sys- 
tème de  génératrices. 

369.  Il  est  facile  de  déduire  de  l'équation  du  paraboloïde 
hyperbolique 

les  équations  des  deux  systèmes  de  génératrices.  En  effet,  od 
peut  mettre  l'équation  (7)  sous  la  forme 

\\/p  W/  vv^;^  v^?  y 

Les  deux  équations  du  premier  degré 

yjp      S/q       '    s/p      \/ç       '^' 
dans  lesquelles  le  paramètre  î«  est  arbitraire,  représentent  un 
système  de  droites  situées  sur  la  surface  ;  car,  en  multipliant 
CCS  deux  équations  membre  à  membre,  on  retrouve  l'équa- 
tion (7).  Les  deux  équations 

dans  lesquelles  le  paramètre  \i-  est  arbitraire,  représentent  un 
second  système  de  droites  situées  sur  la  surface.  Il  est  clair  que 
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par  tout  point  de  la  surface  passent  deux  droites,  une  do  chaque 
système.  D'ailleurs  la  première  des  équations  {l)  montre  que 
toutes  les  droites  du  premier  système  sont  parallèles  au  plan 

-^ 7==o;  et  de  même  la  première  des  équations [i  moii- 

VP      V? 

tre  que  toutes  les  droites  du  second  système  sont  parallèles  au 

plan-^+-^^^o.  Ainsi,  les  systèmes  d'équations (X)  et(ti)re- 

VP     V? 
présentent  bien  les  deux  systèmes  de  génératrices  rectilignes 
du  paraboloïde  hyperbolique,  tels  que  nous  les  avons  définis 
géométriquement  (n"  562]. 

S70.  Nous  ferons  remarquer  que,  lorsqu'un  paraboloïde 
hyperbolique  est  rapporté  à  ses  deux  plans  principaux  et  au 
plan  tangent  au  sommet,  si  l'on  égale  à  zéro  l'ensemble  des 
termes  du  second  degré  dans  l'équation  de  la  surface,  on 

obtient  une  équation  ^^ — ^o,  qui  représente  les  deux  plans 

directeurs.  La  même  chose  a  lieu  quand  la  surface  est  rapportée 
à  des  axes  de  coordonnées  quelconques;  car,  si  l'on  change 
d'abord  la  direction  des  axes  en  conservant  la  même  origine, 
la  partie  du  second  degré  dans  la  première  équation  donne  la 
partie  du  second  degré  dans  la  nouvelle  équation.  Si  l'on  dé- 
place ensuite  l'origine  en  conservant  le  direction  des  axes,  les 
termes  du  second  degré  ne  changent  pas;  si  donc  on  égale  à 
zéro  l'ensemble  de  ces  termes,  on  obtient  des  plans  respecti- 
vement parallèles  aux  deux  précédents. 
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DIscuEsloii  des  équations  numériques   du  second 
degré. 

Étant  donnée  une  équation  numérique  du  second  degré,  on 
propose  de  déterminer  la  nature  de  la  surface  définie  par 
cette  équation. 

PREMIÈRE  MÉTHODE. 

571.  On  appliquera  à  l'équation  proposée  la  méthode  de 
réduction  exposée  au  chapitre  ii  ;  non-seulement  on  obtiendra 
par  ce  procédé  l'espèce  de  la  surface,  mais  encore  on  déter- 
minera d'une  manière  précise  sa  situation  et  ses  paramètres. 
Lorsqu'onveut  reconnaître  seulement  la  nature  de  la  surface, 
il  n'est  pas  nécessaire  d'effectuer  tous  les  calculs  indiqués. 
On  commence  par  former  l'équation  du  troisième  degré  qui 
donne  S;  il  y  a  ensuite  plusieurs  cas  à  distinguer. 

i"  Quand  l'équation  du  troisième  degré  n'a  pas  de  racine 
nulle,  on  sait  que  la  surface  a  un  centre  unique,  et  que  son 
équation  peut  être  ramenée  à  la  forme  {n"  5oG) 

Sœ=  +  Sy  +  S"z^  +  H  =  0. 
Pour  déterminer  la  nature  de  la  surface,  il  suffit  de  calculer 
H  et  d'examiner  les  signes  des  racines  S,  S',  S",  signes  qui 
sont  donnés  immédiatement  par  le  théorème  de  Deseartes.  Si 
l'équation  avait  deux  racines  égales,  la  surface  serait  de  l'é- 
volution. 

a°  Quand  l'équation  du  troisième  degré  a  une  seule  racine 
nulle,  l'équation  peut  être  réduite  à  l'une  des  deux  formes 
(n»  507) 

Sy  +  SV-fP^-o, 
Sy  +  SV+H=o. 
La  première  représente  des  surfaces  dépourvues  de  centre,  et 
la  seconde  des  surfaces  ayant  pour  centres  tous  les  points  d'une 
droite.  Pour  connaître  la  forme  qui  convient  à  l'exemple  donné. 
ou  aura  recours  aux  équations  qui  déterminent  le  centre. 
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Lorsque  ces  équations  sont' Incompatibles,  le  lieu  est  un  para- 
boloïde,  elliptique  si  S' et  S"  ont  le  mÈme  signe,  hyperbolique 
5iS'etS°ontdes  signes  contraires.  Lorsque  le  lieu  admet  une 
infinité  de  centres,  ce  lieu  est  un  cylindre,  dont  on  détermine 
la  nature  par  une  section  non  parallèle  à  l'axo.  Si  les  deux 
racines  S' et  S"  étaient  égales,  la  surface  serait  de  révolution. 
3°  Lorsque  l'équation  du  troisième  degré  a  deux  racines 
BuUes,  l'équation  peut  être  réduite  à  l'une  des  formes  (n°  So^) 

SV  +  H  =0. 
La  première  représente  une  surface  dépourvue  de  centre,  et  la 
seconde  une  surface  qui  admet  pour  centres  tous  les  points 
d'un  plan.  On  aura  encore  recours  aux  équations  qui  détermi- 
nent le  centre.  Si  ces  équations  sont  incompatibles,  le  lieu  est 
un  cylindre  parabolique.  Si  elles  se  réduisent  à  une  seule,  le 
lieu  est  l'ensemble  de  deux  plans  parallèles,  un  plan  unique, 
ou  i'équation  n'a  pas  de  solution  réelle  ;  une  section  non  pa- 
rallèle au  plan  des  centres  déterminera  la  nature  du  lieu. 

Remarque.  La  réduction  expliquée  au  chapitre  ii  suppose 
les  axes  primitifs  rectangulaires.  Or  il  est  évident  que  si  l'on 
construit,  avec  deux  systèmes  d'axes  différents,  les  lieux  repré- 
sentés par  une  même  équation  du  second  degré,  ces  lieux  seront 
toujours  de  même  espèce  ;  cependant  l'une  des  surfaces  pourra 
être  de  révolution  sans  que  l'autre  le  soit.  Les  conclusions  pré- 
cédentes s'appliquent  donc  à  un  système  d'axes  quelconques. 

S72.  La  discussion  est  résumée  dans  le  tableau  suivant  : 


Les    ti-ois    ra- 1 

'     H    a  ua  signe; 

i'"  CLASSE. 

cines    de    mCmo  | 

l  contraire  à  celui 

Ellipsoïde. 

signe.                    ^ 

1  des  racines.          ( 

L'équation   du 

Genre       sllip- 

H   —  0 

. .  Un  point. 

îirojsième    degré 

soîde.                    1 

1     u      de    mêraei 

Rîpii 

p'a  pas  de  racine 

,  signe.                    i 

' 

>uEo. 

Deus     racines  j 

'     H    a  un  signe/ 

de  même  signe. 

contraire  à  celui 

1     HyperLoloïde  à 

— 

une  de  signe  con- 1 

des  deux  premiè- 

1  une  nappe. 

traire.                    ( 

Surfaces  ayant 
UB  centre  unique. 

1     H  =0 

'..  Cône, 

Genre    liypcr-  / 

H      de    même  ( 

Hyperboloïde  à 

,boloïde.                1 

sigae.                    i 

deux  nappes. 
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a'  CLASSE. 

L'équation  du 
trciisîÈme  degré  a 

ci  nés  milles. 


I  même  signe 


Paraboloïde  el- 
liptique. 


I     Une  seule  i 

I  cine  aiiUe  et  u 

ifinité   do    ce 


(    Paraboloido  hy- 
1  ocrbolicpie. 

i    Cylindre    ellip- 
tique. 
Une  droite. 
Rien. 


Les    deux 


droite. 


Cylindre  pai-abolique. 
Deuï  plans  parallèles. 


i    Cylindre  hyper 
bolique. 
Deui  plans  qu. 
se  coupent, 
pas  de  centre,  ou        Deus     racines  f 
nne     iLÛnilé    de    nulles  et  pas  do 
centres.  centre.  ( 

nulles  et  une  in-  J 

finitô  de  centres  j     jJién""'' 

dans  uu  plan.       ' 

Eu        Q    11        nt  les  surfaces  représentées  par  l'équation 
(     +   y  )-hb{y^  +  Mx)  +  c{!.^  +  zaiy]  =  i, 
dan    1  q    11    a  6      désignent  des  paramètres  arbitraires? 

Qu  11      q  nt  les  valeurs  attribuées  ans  paramètres,  l'origine 

e  t  un     nt     d    î         faee;  ainsi  l'équation  ne  comprend  que  des  sur- 
faces à  centre,  L  cqualion  du  troisième  degré  en  S  est 
(S-a)(S— 5){S~e)— aMS-a)-6MS-6)— c»(S  — c)  — aatc^o, 
ou 

Si,  pour  abréger,  on  désigne  par  m  et  n  les  deux  sommes  a  -}-  6  -|-  c  et 
bc  +  ^a  +  ab,  on  a  identiquement 

flS  +  62  ^  gS  _  jo  _  ca  —  «6  =  m=  —  3jî, 
a'-f-  6'  +  c'  —Zabo  =  m{nfi  —  'ôn), 
et  l'équation  on  S  prend  la  forme 

SS-mS^— (m^— 3n)S-|-m;m2~3n)  =  (S— m)[S5— (mï— 5ji)]=<j. 
La  quantité  m*  — 3  m  étant  égale  à 


{,-i±i)\\,-,' 


ne  devient  jamais  négative;  elle  ne  se  réduit  à  zéro  ijub  lorsq'j'o: 
a  =  6  ^  C.  Dans  ce  cas,  l'équation  proposée  devient 
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elle  représente  deux  plans  parallèles,  réels  ou  imaginaires,  suivantijUB 
îe  caeiïicient  a  est  positif  ou  négatif. 

Supposons  maintenant  que  lea  trois  coefficients  a,  6,  ene  soient  pas 
égaui  entre  eux,  et  représentons  par  i*la  quantité  positive  m^  —  5n; 
les  trois  racines  de  l'équation  en  S  sont  m  et  ±k,  et  l'équation  pro- 
posée peut  être  ramenée  à  la  forme 

tnx^  +  ky^  —  hz^  =  1, 
par  une  transformation  de  coordonnées,  La  surface  est  un  hyperbo- 
loide  à  «ne  ou  à  deux  nappes,  suivant  que  le  coefficient  m  est  positif 
ou  négatif.  Lorsque  ce  coefficient  est  nul,  l'équation  représente  un 
cylindre  dont  la  seclion  droite  est  une  hyperbole  équilatère, 

L'hyperboloîde  sera  de  révolution,  si  l'on  a  m  ^^  ±  ft,  ou  *»*  =  ft', 
c'est-à-dire  n  =  o  on  bc  +  ea  +  ab  ^  o.  Alors  la  direction  de  l'axe  est 
déterminée  par  les  formules  [n"  5o8) 

aa  =  Èp  =  cï , 
si  les  trois  nombres  a,  b,  e  sont  différents  de  zéro,  et  par  les  formules 

si  les  deux  cocfticienls  6  et  c  sont  nuls. 

DEUXIÈME  MÉTHODE. 

873.  On  forme  les  équations  qui  déterminent  le  centre  de 
la  surface  fn°  487);  il  j  a  plusieurs  cas  à  distinguer. 

1°  La  surface  admet  un  centre  unique.  Dans  ce  cas,  pour 
simplifier,  on  transporte  les  axes  au  centre,  et  l'équation  se 
réduit  à 

(i)      Aa^'  +  Ay+AV+aEj-3  +  2B's3;-|-2B"a7)/-[-n=o. 
Lorsque  le  terme  constant  H  est  nul,  le  lieu  est  un  point 
unique  ou  un  cône.  Pour  décider  la  question,  on  fait  une  sec- 
tion par  un  plan  parallèle  à  l'un  des  plans  coordonnés;  si  la 
section  est  imaginaire,  le  lieu  est  un  point. 

Examinons  le  cas  où  le  terme  constant  H  est  différent  de 

zéro.  Supposons  que  l'équation  renferme  les  carrés  des  trois 

variables;  en  résolvant  par  rapport  à  z,  et  posant,  pour  abréger 

Â'A*  — B*  =  Ai,  A'A— B'»=A;,  BB'--A"B''=B', 


A"3=—  (B'^  -I-  By>±  \/—  a;  a:'  +  2E>y  —  A,i/=—  A"H . 
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Le  plan 

est  le  plan  diamétral  des  cordes  parallèles  à  OZ.  La  section  de 

la  surface  par  ce  plan  diamétral  se  projette  sur  le  plaa  XOY 

suivant  la  courbe  définie  par  l'équation 

(3)  —  A'.Ka  +  a  B'ixij  —  Aiya  —  A"H  =  o. 

Cette  courbe  admet  un  centre  unique  ;  car  on  a 

a,â;  — B;''=:Ai, 

A  étant  le  déterminant  relatif  aux  équations  du  centre.  En 
outre,  le  ternie  constant  —  A"H  est  différentdu  zéro. 

Supposons  que  le  lieu  défini  par  l'équation  (3)  soit  du  genre 
ellipse;  ce  lieu  sera  une  ellipse  réelle  ou  une  ellipse  imagi- 
naire, mais  pas  un  point.  Si  le  lieu  est  une  ellipse  réelle,  la 
courbe  a  pour  centre  l'origine,  et  l'on  sait  que  le  polynôme. 

~  X\Xi  -|-  2B'[xy  —  Aj^s  —  A"H 
conserve  un  signe  invariable,  lorsqu'on  remplace  x  ety  par  les 
coordonnées  d'un  point  intérieur  (ce  signa  est  celui  du  terme 
—  A"H)  ;  pour  tous  les  points  extérieurs,  le  polynôme  a  un 
signe  contraire.  Si  la  quantité  —  A"H  est  positive,  tous  les 
points  de  la  surface  se  projettent  à  l'intérieur  de  l'ellipse  ;  la 
surface  est  donc  un  ellipsoïde.  Si  la  quantité  —  A"H  est  néga- 
tive, les  points  de  la  surface  se  projettent  en  debors  de  l'ellipse, 
et  l'on  a  un  byperboloïde  à  une  nappe.  Lorsque  le  lieu  (5)  est 
imaginaire,  la  fonction, 

—  A>'  -1-  a  B>y  —  Ay  —  A"H 
conserve  un  signe  invariable  pour  tous  les  points  du  plan  XOY 
(ce  signe  est  celui  du  terme  —  A"H1  et  ne  s'annule  pas  ;  si  la 
quantité  —  A"!!  est  positive,  la  surface  se  compose  de  deux 
nappes  indéfinies  séparées  par  le  plan  diamétral  ;  c'est  un 
byperboloïde  à  deux  nappes  ;  si  la  quantité  —  A"H  est  néga- 
tive, la  valeur  de  z  étant  toujours  imaginaire,  l'équation  (i) 
n'a  pas  de  solution  réelle. 

Supposons  actuellement  que  l'équation  (3)  définisse  un  lien 
du  genre  hyperbole  ;  le  terme  —  A"H  étant  différent  de  zéro, 
le  lieu  est  toujours  une  byperbole,  et  non  le  système  de  deux 
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droites.  Si  la  quantité  —  A"!!  est  positive,  tous  les  points  de 
la  surface  se  projettent  entre  les  deux  brandies  de  ^'hyperbole; 
la  surface  est  donc  un  hyperboloïde  à  une  nappe.  Si  la  quan- 
tité —  A"H  est  négative,  la  surface  est  un  hyperboloïde  à 
deux  nappes.- 

On  peut  remarquer  que  le  signe  de  la  quantité  — A"H indi- 
que si  le  diamètre  OZ  est  réel  ou  imaginaire.  Ce  diamètre,  joint 
à  deux  diamètres  conjugués  de  la  section,  forme  un  système 
de  trois  diamètres  conjugués  de  la  surface,  qui  permettent  de 
reconnîdtre  immédiatement  l'espèce  de  cette  surface.  Suppo- 
sons que  la  section  diamétrale  soit  une  ellipse  réelle,  cette  el- 
lipse admet  deux  diamètres  conjugués  réels  ;  si  la  quantité 
—  A"H  est  positive,  le  troisième  diamètre  étant  aussi  réel,  la 
surface  est  un  ellipsoïde;  si  cette  quantité  est  négative,  le 
troisième  diamètre  étant  imaginaire,  la  surface  est  un  hyper- 
boloïde à  une  nappe.  Lorsque  la  section  estune  ellipse  imagi- 
naire, elle  admet  deux  diamètres  conjugués  imaginaires  ;  si 
le  troisitmo  diamètre  est  réel,  le  lieu  est  un  hyperboloïde  à 
deux  nappes;  s'il  est  aussi  imaginaire,  le  Heu  est  un  ellipsoïde 
imaginaire.  Supposons  maintenant  que  la  section  soit  une 
hyperbole;  de  deux  diamètres  conjugués  de  cette  hyperbole, 
l'un  est  réel,  l'autre  imaginaire;  si  le  troisième  diamètre 
est  réel,  la  surface  est  un  hyperboloïde  à  une  nappe  ;  s'il  est 
imaginaire,  la  surface  est  un  hyperboloïde  à  deux  nappes. 

Nous  ferons  encore  remarquer  que  la  section  diamétrale  est 
la  courbe  de  contact  d'un  cylindre  circonscrit  à  la  surface  et 
ayant  ses  arrêtes  parallèles  à  l'axe  des  z. 

Lorsque  deux  des  coefficients  A,  A',  A",  par  exemple  A  et 
A',  sont  de  signes  contraires,  la  surface  est  un  hyperboloïde  ; 
car  lasection  faite  par  le  plan  a=o  est  une  hyperbole. 

Supposons  maintenant  que  l'un  dos  coefficients  des  carrés, 
A"  par  exemple,  soit  nul  ;  l'équation 

(4)  ^{By  -I-  B'j:)  z  +  Ax'-\-  A'f  +  2B"xy  +  H  ^  o 

étant  du  premier  degré  par  rapport  à  a,  à  tout  système  de 
valeurs  réelles  de  ^  et  de  y  correspond  une  valeur  réelle  de  z; 
ainsi  la  surface  s'étend  à  l'infini  ;  c'est  donc  l'un  des  deux  hy- 
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perboloïdes.  Le  cône  asymptote  est  représenté  par  l'équation 

la  droite  OZ,  est  «ne  arête  de  ce  cône.  Si  la  surface  est  un  hy- 
pcrboloïde  à  une  nappe,  deux  droites  parallèles  à  OZ  sont 
situées  sur  la  surface  ;  or  les  équations  d'une  droite  paral- 
lèle à  OZ  sont  x^a,  y=:^j;  la  coordonnée  z  du  point 
d'intersectien  de  cette  droite  et  de  la  surface  est  donnée  par 
l'équation 

a  (BP  +  B'=()  z  +  Ak^-[-  A'p=+  2B"aP  +  H  =  o. 
Pour  que  la  droite  appartienne  à  la  surface,  ii  faut  que  l'on 
puisse  choisir  a  et  §  de  manière  que  l'équation  précédente  soit 
vérifiée  quelle  que  soit  s,  c'est-à-dire  de  manière  que  l'on  ait 
/simultanément 

BP  +  B'a  =  o     ,     Aa=  +  A'P^+2B"«iï  +  H=o; 
d'où 

__Fa      ,_ Bm 

P—       3>   "—      AB^  +  A'B'^— aBB-'B"' 
La  surface  est  un  hjperboloïde  à  une  nappe,  si  !a  valeur 
de  a/'  est  positive;  un  hjperboloïde  à  deux  nappes,  si  cette 
valeur  est  négative. 

2"  La  surface  est  dépourvue  du  centi'e.  Cette  surface  ne  peut 
être  que  l'un  des  paraboloïdes  ou  un  cylindre  parabolique.  Si 
c'est  un  paraboloïde,  l'un  au  moins  des  trois  plans  coordonnés 
n'est  pas  parallèle  àl'axe,  et  donnera  une  section  elliptique  ou 
hyperbolique,  suivant  que  le  paraboloïde  est  elliptique  ou 
hyperbolique.  Si  la  surface  est  un  cylindre  parabolique,  lea 
sections  par  les  trois  plans  coordonnés  sont  des  paraboles. 

Lorsque  la  surface  est  un  paraboloïde,  les  plans  diamétraux 
représentés  par  les  équations  /;  =  o,  y^  =:  o,  /;  =  o  se  coupent 
suivant  des  droites  parallèles  à  l'axe  de  la  surface  ;  de  deux  de 
ces  équations  on  déduira  les  coefficients  angulaires  a  et  ô  de 
l'axe.  Les  plans  perpendiculaires  àl'axe  sont  définis  par  l'équa- 
tion ax-\-bi/-\-z=:l;  le  lieu  des  centres  de  ces  sections  paral- 
lèles, ou  l'axe  de  la  surface,  est  donné  par  les  équations  (n"  5o6) 
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3°  La  surface  a  pour  centres  tous  les  points  d'une  droite. 
La  surface  est  un  cylindre;  l'un  au  moins  des  trois  plans 
coordonne?  n'est  pas  parallèle  à  son  axe  ;  la  section  du  cylin- 
dre par  ce  plan  détermine  son  espèce. 

4°  La  surface  a  pour  centres  tous  les  points  d'un  plan.  Dans 
ce  cas,  le  lieu  est  l'ensemble  de  deux  plans  parallèles,  un  plan 
unique,  ou  l'équation  ne  représente  rien.  Pour  décider  la 
question,  on  fera  une  section  par  l'un  des  plans  coordonnés 
non  parallèle  au  plan  des  centres. 


EsEUPLi  r.  ^3^  +  Zy^  +  95*  +  8a;a  +  4a;y  +  4^  +  85  +  9  =  o. 
Les  équations  qui  détermiaent  le  centre  sont 

aœ  +  1/  +  aa  =  o,     2x  +  3i/  +  a=o,    /|ji  +  95  +  4  =  o. 
Ces  équations  n'admettent  qu'une  solution  x  =  -,  y=-~5,  z=—a. 

Si  l'on  transporte  l'oi-igine  au  centre,  le  terme  constant  prend  la  va- 
leur —  5,  et  l'équation  se  réduit  à 

4ie»  +  31/2  ^  g;5  +  sa^ï  +  4«i/  —  5  =  o. 

En  résolvant  par  rapport  à  œ,  on  a 

îœ^=  — y  —  aa±  y  —  ay^  —  5s^  +  4^^  +  5. 
L'équation  —  sy^  —  5a'  +  4yi  +  5  =  o 

représente  une  ellipse  réelle;  le  terme  constant  sous  le  signe  radical 
étant  positif,  ia  surface  se  projette  sur  le  plan  des  yz  h  l'intérieur  de 
l'ellipse;  c'est  donc  un  ellipsoïde. 

Si  l'on  remplaçait,  dansTéquation  donnée,  le  terme  constant  9  par  i^ 
la  Eouvelle  équation  ainsi  obtenue  ne  représenterait  plus  qu'un  point. 
Si  l'on  remplaçait  le  terme  constant  par  un  nomlire  plus  grand  que  1 4 
l'équation  n'admettrait  plus  de  solutions  réelles. 

ExaupLE  IL  4ai'  — i5ï^  +  i4î/î  +  433J— 4œ;/  +  4a!— 34j/  +  a4s— 18=0. 

Les  équations  qui  déterminent  le  centre  sont 
aUf  — y  +  s+i  =  o,    aœ  +  i5s»  —  7s  +  17  =  o,     3^  +  71/  +  13  =  0. 

Elles    n'admettent    qu'une   solution   a;  =  — j,  y  = ,  z=  —  t. 

Lorsqu'oniransporterorigine  au  centre,  l'équation  de  la  surface  devieat 

^a?  —  iiy^+  i4î/-s+  i\zx-'^xy~S^o. 
Celle-ci  résolue  par  rapport  à  x  donne 

ax  =  y-xd^\/z^  +  iGif—iGyz  +  S, 
L'équation  a=  +  161/^  —  161/5  +  6  =  0 
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représente  une  hyperbole  ;  le  terme  constant  sous  le  signe  radical  étant 
positif,  la  surface  est  un  liyperboloîde  à  une  nappe. 

Lorsqu'on  remplace  dans  l'éijuation  proposée  le  terme—  i8  par  —  la, 
on  obtient  une  nouvelle  équation  qui  représente  un  cûne  ;  si  l'on  rem- 
place îe  terme  constant  par  un  nombre  plus  grand  que—  la,  on  a  un 
hjperboloide  à.  de  us  nappes. 

EsEUPLE  III.  4aî*  -f  4y'  4-  laa^— ia!/2  +  !\Wy  +  ^x  +  z^j  +  Zz  =  o. 
Les  équations  qui  déterminent  le  centre  sont 

2iB4-y  +  i  =  o,    aa;  +  4y  — 6î  +  i  =  o,    ^y  —  Ss  —  i  =  o. 
Si  l'on  retranche  la  première  de  la  seconde,  on  obtient  l' équation 

incompatible  avec  la  troisième.  L'équation  proposée  représente  donc 
une  surface  dépourvue  de  centre.  L'équation  de  la  section  de  la  sur- 
face par  le  plan  des  xy  est 

43i=  +  4!/'  +^œy  +  /,x  +  2y  =  o; 
cette  section  étant  une  ellipse,  la  surface  est  un  paraboloïde  elliptique. 
L'ase,  ayant  pour  coefficients  angulaires — i  et  a,  est  représenté  par 
les  équations 

—  (Sa;  +  4!/  +  4)  =  aœ  +  4!/  —Gz  +  i  =  243  -  lay  +  5. 
EsEUPLE  IV.  4^* — ay^  —  iaz^ +  isyz-i-/tx!/  +  ^x+ ay  +  5s=so. 
Les  équations  qui  déterminent  !e  centre  sont 

■ix  +  y  +  i  =  o,    2x~2y  +  Gi+  1=0,    4j/~8ï  +  i  =  o. 
Si  l'on  retranche  la  seconde  de  la  première,  on  obtient  l'équalion 
y~2Z=^o,  incompatible  avec  la  troisième;  ainsi  ia  surface  n'a  pas 
de  centre.  Le  plan  des  œy  coupant  la  surface  suivant  une  hyperbole 

^i  —  ays  +  40;!/  +  4x  +  21/  =  o, 
la  sui'lace  est  un  pai'aboloïde  hyperbolique,  dont  l'ase  a  pour  équation* 
—  (8iB  +  4!/  +  4)  =  — ay +  6i  +  2aï+  i  =  — 24s+  "Î/  +  3. 
EsEUPLE  V.  x^  +  ûy^  +  4!"  —  4yz  —  2wy  +  ûx  —  sy  —  4  =  0. 
Les  équations  qui  déterminent  le  centre  sont 

x~y  +  t  =  o,     21/  —  a«  —  ai  —  1  =  o,     y  —  az  —  o. 
En  ajoutant  les  deux  premières,  membre  h  membre,  on  obtient  la  troi- 
sième; donc  la  surface  admet  pour  centres  tous  les  points  de  la  droite 
«=  21  —  I,  s/=  az.  Sa  trace  sur  le  plan  XOY  est  l'ellipse  réelle 

3.2  ^  2!/=  ~2xy  -i-sx  —  sy  —  i  —  o. 
Ainsi  la  surface  est  un  cylindre  elliptique. 
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TROISIÈME  MÉTHODE 

ô7à.  dette  métbode,  déjà  appliquée  au  n"  laS,  repose  sur  la 
décomposition  du  polynôme  du  second  degré  en  une  somme  de 
carrés  de  Ibnctions  linéaires  des  variables;  l'un  des  carrés 
étant  remplacé,  dans  certains  cas,  par  une  fonction  du  premier 
degré.  Montrons  d'abord  comment  se  fait  la  décomposition 
quelque  soit  le  nombre  des  variables.  Dans  ce  qui  suit,  les  lettres 
ab  c  k  désigneront  des  quantités  constantes,  et  les  lettres  «  ^  y 
des  fonctions  linéaires  d'une  ou  de  plusieurs  des  variables  xi/z. 

Considérons  en  premier  lieu  un  polynôme  du  second  degr^ 
à  une  seule  variable  x, 
(i)  A^'-|-2B«  +  C; 

le  coefficient  A  étant  différent  de  zéro,  on  peut  écrire  le  po- 
lynôme 

et,  par  conséquent,  le  ramener  à  la  forma 
(a)  Qa'  -|-  k. 

Soit  maintenant  un  polynôme  du  second  degré  à  deux  va- 


(3)  Ax"  +  iiBxy  +  Cy^  +  aDa;  +  aEy  +  F, 

dans  lequel  nous  supposerons  d'abord  que  l'un  des  coefflcienls 
de  cc'  et  de  y°,  C  par  exemple,  n'est  pas  nul.  Le  polynôme  (3) 
est  du  second  degré  par  rapport  à  y  ;  en  l'ordonnant  par  rap- 
jtort  à  cette  variable,  on  a 


en  X  du  second  ou  du  premier  degré,  ou  une  constante.  Si 
elle  est  du  second  degré,  on  la  mettra  sous  la  form  i  *p  +  A  ; 
ainsi,  lorsque  le  coefficient  G  n'est  pas  nul,  on  peut  ramener 
le  polynôme  (3)  à  l'une  des  formes 

(4)  m'  +  bf  +  k, 

(5)  to'  +  ^ 
(«)  aa"  +  k. 
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Lorsque  les  deux  coeftieients  A  et  C  sont  nuls  ià  la  fois, 
B  est  nécessairement  ctifférent  de  zéro,  et  l'on  a 

aB^y  +  sDa; -}- sEî/ +  F  =  2^  (By  +  D) -l- aEy -!- F 
=  I  (Rc  +  E)  (By  +  D)  -  ^  (^DE  -  BF)  ; 
le  polynôme  prend  la  forme 

b)  *+»• 

Il  est  bon  de  remarquer  que  la  forme  (7}  se  ramène  à  la  forme 
(4)  ;  car  on  a  identiquement 


-=(^)"-(^)'- 


-  contiennent  les  deux  variables 

X  et  y,  tandis  que  dans  le  poljnôme  (4)  la  fonction  p  ne  ren- 
ferme que  la  variable  x. 
Considérons  enfin  un  polynôme  à  trois  variables 

(8)  Aa;'  +  My^  +  A"s*  +  aBj/3  +  ^'Q'zx  +  'iO.'xy 

+  aC:r+2CV  +  2C^  +  F, 
et  supposons  que  l'un  des  carrés,  s*  par  exemple,  ait  son  coef- 
ficient différent  de  zéro.  En  ordonnant  par  rapport  à  a,  on  a 
A«s^+2(Bj+B'a;+C")3+Ac'+AV'+2B''3;i/-|-3Ca:+aCV+F= 
A'  {z  +  Cy  +  B'^  +  C°j  \^^,j^  ^y  ^  ^B,^^  _^  ^c:.+  2G'y 

La  seconde  partie  est  un  polynôme  du  second  ou  du  pre- 
mier degré  par  rapport  aux  variables  x  et  y,  ou  une  con- 
stante ;  si  elle  est  du  second  degré,  on  la  mettra  sous  l'une 
des  formes  (4),  (5),  (6);  ainsi  le  polynôme  (8)  prendra  l'une 
des  formes 

(9)  aa^+ie^-i-cï^+ft,      (lo)  oa'+ftp'+T,      (n)   a«.^+6fi=+lt, 

[12)   aa^+li,       (i5)   aa^-i-!c. 

Lorsque  les  trois  coefficients  A,  A',  A"  sont  nuls  à  la  fois, 

l'un  au  moins  des  coefficients  B,  B',  B",  par  exemple  B,  est 
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différent  de  zéro;  alors  on  a 

aBys -f- aB'ïa:  +  2B''ary  +  aCa;  4- C>  +  aCs  +  F 

=  (.  +  |^  +  ^)(2By4-=B>+.(7)  +  =C:r+F 
aB'B"    3       aE'C  bB'G'  aC'C" 

La  seconde  partie  étant  un  polynôme  en  x  du  second  degré 
au  plus,  le  polynôme  proposé  peut  être  ramené  à  l'une  dea 
formes 

(i4)  «p  +  CT^+A, 

Ci5)  «P+ï, 

(.6)  =<p  +  A. 

Si  l'on  remplace  le  produit  «p  par  f \  —l -\  ,  les 

formes  [i4),  (iS),  (i6)  se  ramènent  aux  formes  (g),  (lo),  (ii).  . 
37S.  Cela  posé,  lorsqu'on  donne  une  équation  numérique 
du  second  degré ,  on  commence  par  ramener  le  premier 
membre  de  cette  équation  à  l'une  des  formes  précédentes,  et 
il  est  facile  d'en  déduire  l'espèce  de  la  surface.  Considérons, 
par  exemple,  le  cas  où  l'équation  est  de  la  forme 
(9)  £w»  +  è|î=4-(?ï^+A;  =  o. 

iginons  que  l'on  effectue  une  transformation  de  coordonnSet 
en  prenant  pour  plans  des  y's',  des 
z'x',  et  des  x'>/  les  plans  définis  par 
les  équations  a  =;  o,  p  ^  o,  f  :=  0. 
D'un  point  quelconque  M  de  l'espace 
(fig.  317}  abaissons  une  perpendicu- 
laire MN  sur  le  plan  X'O'Y'  et  menons 
MI  parallèle  à  O'Z';  désignons  par 
^1  y>  2  les  anciennes  coordonnées  du 
^s-  3IÏ.  point  M,  par  x',  y',  z'  les  coordonnées 

nouvelles,  par  0  l'angle  des  deux  droites  MN,  MI,  ongle  qui 
est  le  même  pour  tous  les  points  de  l'espace,  et  soit  enfin 
1:=  mx -\- ny  ■^  pz -\-  q.  La  perpendiculaire  MN  a  pour  exprès- 
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sion  dans  le  premier  système  de  coordonnées  [n"  4^8) 

et  dans  le  second 

MN  =  ±s'cos  e. 
Dans  chacune  des  formules,  le  signe  du  seconii  membre 
change  lorsque  le  point  M  passe  d'un  côté  du  plan  X'O'Y'  à 
l'autre  ;  si  donc  on  appelle  h  le  produit  l/m'  -|-«'  4-p'  X  cos  0, 
affecté  d'un  signe  convenable,  on  aura  pour  tous  les  points  de 
l'espace  la  relation  y  =  Àz'.  On  démontrerait  de  même  les  re- 
lations ^=gy',  a=:fx'.  Il  en  résulte  que  l'équation  de  la  sur- 
face, par  rapport  aux  nouveaux  axes,  est 

(.7)  «/■v'+isy'+rfv  +  i=o. 

La  surface  est  une  surface  à  centre  unique,  et  les  nouveaux 
plans  des  coordonnées  sont  trois  plans  diamétraux  conjugués. 
L'espèce  de  la  surface  est  indiquée  immédiatement  par  les 
signes  des  coefficients  a,  b,  c,  k. 

376.  Remarque  I.  Cette  transformation  des  coordonnées 
suppose  quelesplans  définis  par  les  équations  a^=o,  p^o,  v^=o 
se  coupent  en  un  point  unique.  Cette  condition  peut  n'être  pas 
remplie,  lorsque  les  fonctions  linéaires  a,  p,  7  sont  prises  ar- 
bitrairement; mais  elle  l'est  toujours,  lorsque  ces  polynômes 
proviennent  de  la  transformation  d'une  fonction  du  seeonil 
degré  d'après  la  méthode  indiquée  ;  car,  alors,  chaque  poly- 
nôme contient  une  variable  de  moins  que  le  précédent. 

Remarque  IL  Lorsque  les  trois  coefficients  a,  b,  c,  n'ont 
pas  le  même  signe,  la  surface  est  un  hyperboloïde  ;  si,  dans 
l'équation  (17),  on  supprime  le  terme  constant  ft,  on  obtient 
l'équation  du  cône  asymptote  par  rapport  aux  nouveaux  axes; 
on  en  conclut  qu'en  supprimant  la  même  constante  /;  dans 
l'équation  (9),  on  obtiendra  l'équation  du  cône  asymptote  par 
rapport  aux  axes  primitifs. 

Remarque  III.  Lorsque  a  et  6  sont  positifs,  e  et  A  négatifs, 
la  surface  est  un  hyperboloïde  à  une  nappe.  Si  l'on  pose  c=—c„ 
i^=  —  A,,  l'équation  devient 
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Les  deux  systèmes  de  géaëratrices  rectiligces  sont  donnés 

par  les  éc[aations 

dans  lesquelles  X  et  n  sont  des  paramètres  arbitraires. 

377.  Lorsque  le  premier  membre  de  l'équation  se  réduit 
à  la  forme  (lo),  on  reconnaît  par  la  même  transformation  que 
la  surface  est  un  paraboloïde,  elliptique  ou  hyperbolique,  sui- 
vant que  les  coefficients  a  et  6  ont  le  même  signe  ou  des  signes 
contraires.  Dans  ce  dernier  cas,  si  l'on  suppose  a  positif,  b  né- 
gatit  et  égal  à  —  b,,  les  deux  systèmes  de  génératrices  recti- 
lignes  sont  définis  par  les  équations 

les  droites  du  premier  système  sont  parallèles  au  plan 

celles  du  second  système  au  plan 

l'ensemble  des  deux  plans  directeurs  est  représenté  par  l'é- 
quation aa^ — (^p'=:o,  ce  qui  est  conforme  à  la  remarque  du 

Lorsque  le  premier  membre  se  réduit  à  la  forme  (n),  en 
prenant  pour  nouveaux  plans  des  coordonnées  les  deux  plans 
«=0,  p^o,  et  un  troisième  plan  non  parallèle  à  la  droite  d'in- 
tersection des  deux  premiers,  on  reconnaît  que  la  surface  est 
un  cylindre  elliptique  ou  hyperbolique.  La  forme  (la)  corres- 
pond au  cylindre  parabolique,  et  la  forme  (i5)  au  système  de 
doux  plans  parallèles. 

Les  formes  (i4),  (i5,)  (i6)  se  ramènent  aux  précédentes; 
mais  cette  réduction  n'est  pas  nécessaire.  On  voit  directement 
que  la  forme  (i4)  donne  un  hyperboloïde  àone  nappe,  sic  et  A 
ont  des  signes  contraires;  un  hyperboloïde  à  deux  nappes,  s'ils 
ont  le  niêrae  signe.  Dans  le  premier  cas,  soit  c  positif,  k  négatif 
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et  égal  à— ;t,  ;  les  équations  des  deux  systèmes  de  génératri- 
ces rectiligiies  de  la  surface  soat 

La  foi-mo  (i5)  correspond  au  paraboloïde  hyperbolique;  les 
deux  systèmes  de  génératrices  rectilignes  sont  représentés 
par  les  équations 


Enfin  la  forme  (i6)  donne  un  cylindre  hyperbolique. 

B78.  Dans  ce  qui  précède,  nous  avons  supposé  les  axes  rec- 
tangulaires. On  peut  employer  la  même  méthode  de  transfoi-- 
îaation  quand  les  coordonnées  sont  obliques,  et  l'on  recon- 
naît aisément  que  l'on  a 

1         I        I  .  m'cos9' 

ï  =  m^  +  Hi^+ps  +  î  =  ±:'-^^^y-, 

f>  et  9'  étant  les  angles  que  la  normale  au  plan  -(^a  fait  avec 
les  axes  OZ  et  O'Z'  ;  il  en  résulte,  comme  dans  le  cas  des  coor- 
données rectangulaires,  y=hz',  h  étant  une  constante. 

EïEjtPLB  I.  4^'  +  3^5  +  93'  +  8œs  +  43îy  +  4y  +  83  +  9  =  o.  Le 
premier  membre  de  l'équation,  ordonnée  par  rapport  à  x,  est 

4a!'  +  4x{t/  +  az)  +  3ï/=  +  gs'  +4^  +  82  +  9, 
«u  (sx  +  y  +  azj"  —  (y  +  nz)'  +  Si-î  4-  gs^  +  %  +  Ss  +  g, 

«t,  en  faisant  ies  réductions  dans  ia  seconde  partie, 

{^x  +  y  +  azY  +  2!/'  +  53'  —  4!/5  +  4!/  +  8s  +  9. 
la  seconde  partie,  ordonnée  par  rapport  à  y,  devient 
3j/2-4ï/(i—  0  +  5j^  +  8i  +  (,=2()/— a  +  i)'— 3(î-  i)s  +  5ïS+  83  +  9. 
Enfla  la  dernière  partie  de  ce  nouveau  polynôme  est 

3;î+nï  +  7  =  5(3  +  a)'  — 5. 
n  résulte  de  ce  qui  précède  que  l'équation  proposée  peut  se  meltre 
sons  la  forme 

(•as +  y  +  aï)» +  s(y- 3+1)'  + 5(2 +  2)3^5  =  0. 
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Celte  équation  représente  un  ellipsoïde,  et  les  trois  plaas  définis  par 
Us  équatioDS 

2X  +  y+2Z  =  0,      j/— s  +  i=o,      ïH-2=0, 

s  ont  trois  plans  diamétraux  conjugués  de  la  surface.  Ces  plans  se 
coupent  au  point  x  =  ^,  !/— — 5,  i  — — a,  qui  est  le  centre  de  la  sur- 

ExkmpleII.  4ie=  — i5i/=-fi4î/a+4sœ— 4a;y  +  4a;— 3%  +  ï4^— i8=o. 
On  a  succès  s  ivcra  ont 

ix^  —  j  Sjr'i  +  iliys  +  4îaj  —  ^xy  +  43;  —  34î/  +  243  — 18 
=  43;^  +  ^x[3—y  -I- 1)  —  i5i;2  -i-  j^yz  —  HV  -f  a^s—  18 
=  {-iX  —  y+i  +  1)'  —  iGi/S  +  iGys—z^ ^  Jay  +  232— 19; 
pub 

—  i%ï+i%(5— 2)— ïî  +  aas  — i9=-4(ay-5  +  2/  +  5i'  +  65  — 3 
Dt  enfin  3^^  +  Gs  — 3  ^3  (3  +  i)^— G. 

L'équation  proposée  prend  la  forme 

(2ï  — y  +  5  +  i)S— 4(2î/— 3  +  2)s  +  3is+i)=  — 6=0; 

elle  représente  un  liyperboloîdc  à  une  nappe.  Les  éqTialions  des  deux 

«ystèmes  de  génératrices  rectilignes  de  la  siiifacc  sont 

iitx  +  5y—s  +  5=:>.WG+{z+i)\/l], 

3X-5!/ +  3^-3^ '- [/g  -  (s  +  1)  V^]; 

I  SX  +  Zy  -  z  +  5  =  v.I'/g~  (i  +  i)\/5], 

L'équation  du  cône  asymptote  est 

{^x-y  +  z  +  ,)S-4(2Î,-I  +  3)S  +  3(i  +  .)'  =  0. 

EsEUPLE  m.  4a;*  +  iy"  +  135'  —  isyz  +  !\xy  +  4îc  +  ay  +  3î  =  o. 
On  a  4^2  ^  /^^!^j  4. ,]  -)-  4j,s  4.  lass  _  ,aj,s  4.  3^  4.  33 

=  (2œ  +  y +  i)s  +5i/ï+  lîsi"— layî  +  Sï— I, 
3y>  +  121'— IS1/2  +  3S  — i=3(sf  — 9a)'  +  3a  — I, 
et  l'équation  de  la  surface  peut  se  mettre  sous  la  forme 
{iX  +  y-\-  if  +  3 (y  —  2s)'  +  32  —  .  =  o; 
elle  représente  un  paraboloïde  elliptique. 

EïEBPLE  IV.  4^^  —  ^y^  —  laa"  4-  nyz  +  l\xy  +  4iD  +  aj(  +  3z  =  o. 
L'équation  se  met  sous  la  forme 

(2a;  +  y  +  if  —  Z{y  —  2s)=  +  (3s  —  i)  =  0; 
elle  représente  un  paraboloïde  hyperbolique. 
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Les  deux  systÉmes  de  géniiratriccs  rectilignes  de  la  surface  sont 
donnés  par  les  équations 

ti3:  +  y  +  i  +  {y  —  m)  y/^i.^ 

2X  +  y+i  —  [y  —  az)\/5=^ii—5i); 

i2a;  +  2/  +  I  +  {y  — ai)  1/5  =  ^(1— 2z), 
2X  +  y+  I  — (y  —  as)  v^^-- 

ExEU^LE  V.  x"  -i-  !iy^  +  z'  —  ^ys~azx  +  l\xy  +  Gx  +  ^y~  5z  +  5=o. 
Ordonné  par  rapport  à  m,  le  premier  membre  s'écrit 

»'  +  a:c(2!/  — a  +  3)  +  4î/^  +  s'  —  4i'î  +  4!/— 5î  +  5 
=  (3,  +  aj/  _S  +  5)5  _ 8j/  +  a  _ 6, 
et  l'êguation  proposée  prend  la  forme 

{te  +  Bj/ —  î  +  5)2  +  (z  —  Sy  -  6)  =  o  ; 

ello  représente  un  cylindre  parabolique  ;  les  arêtes  du  cylindre  sont 

parallèles  à  la  droite  déterminée  par  les  deux  équations 

tc  +  ay  — 1  +  3  =  0,     z  —  8y  —  6  =  0. 

Exemple  VI.  Indiquer  les  diverses  surfaces  représentées  par  l'équation 

œ2  +  (am"  +  i)  {y^  +  ^^)  -■i[yz  +  zce  +  xy)  =  am=  —  3m  +  i. 

dans  laquelle  m  est  un  paramètre  variable.  Le  second  membre  est  un 

polynôme  du  troisième  degré  dont  les  racines  aoDt  i  et  ~^  ~*     ;  si 

l'on  posem'=— 1- — I!li,  wi"=  ï- — ^-1,  on  écrira  ce  polynôme  sou» 

la  forme 

a(«i-m')(m-m")(m-i). 
Lorsque  le  paramètre  m  est  différent  de  zéro,  si  l'on  transforme  le 
premier  membre  en  une  somme  de  carrés,  l'équation  devient 

[x-y~  zf+  2m^  (y  —  ^)  +  *  (™'  —  ^)^' 
=  a{m-m')(m~m''){m-i). 
Lorsque  le  paramétre  m  est  égal  à  zéro,  l'équation  se  réduit  à 

(«  — y— 2)''  — 4ys  =  i. 
La  racine  m°  est  plus  petite  que  l'unité,  la  valeur  absolue  de  -n'  est  au 
coati'aire  plus  grande  que  l'unité. 
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i»  Quand  le  paraiiïàtre  m  a  une  valeur  comprise  entre— os  et  m', 
les  coeflicieals  àes  carrés  étant  positifs  et  ie  secoad  membre  négatif, 
on  a  UD  ellipsoïde  imaginaii-e.  Lorsque  )îi  acquiert  la  valeur  m',  le 
■lieu  est  un  point. 

a'  Quand  m  est  compris  entre  m'  et— i,  les  coefficients  des  carrés 
■étant  positifs,  ainsi  que  le  second  membre,  la  surface  est  un  ellipsoïde. 
Pour  m^=  —  I,  l'ellipsoïde  se  change  en  un  cylindre  elliptique. 

3"  Quand  m  est  compris  entre  —  i  et  w»",  le  lieu  est  un  hyperboloïde 
à  une  nappe.  Cet  intorYalle  comprend  la  valeur  m  =  o,  h  laquelle  ne 
convient  pas  la  première  forme;  mais  la  seconde  forme  montre  que 
dans  ce  cas  la  surface  est  toujours  un  hjperboloïde  ù  une  nappe.  Pour 
m=:m'',  l'hyperboloîde  se  change  en  un  cône, 

4°  Lorsque  m  est  compris  entre  m"  et+  i,  le  secood  membre  deve- 
nant négatif,  on  a  un  byperboloide  à  deux  nappes.  Pour  »»=  i,  on  a 
une  droite. 

5"  Enfin  quand  m  est  compris  entre  i  et  +  oo  ,  on  a  de  nouveau  un 
ellipsoïde. 

Pour  que  la  surface  soit  de  révolution,  comme  les  trois  coefficients 
B,B',B"  sont  différents  de  zéro,  il  faut  que  l'on  ait  les  relations 
.       B'B"       ,,      B"»       .,      BB' 

qui  se  réduisent  ici  à  m=  o.  Dans  ce  cas,  réquation  peut  être  mise 
sous  la  forme 

et  l'on  voit  par  cette  forme  même  que  la  surface  est  de  révoluti 
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CHAPITRE    VII 

l^liéoi-èmes  gânéi*a.ux  sue*  les  surKiccs  du  second 
degré. 

379,  L'équation  générale  du  second  degré 
(i)  Ax^  +  AV^  +  A"s^  +  aBj/s  +  sB'zx  +  aBVy 

entre  les  trois  variables  x,  y,  z,  renferme  dix  termes,  et  la 
surface  déflnie  car  cette  équation  dépend  de  neuf  paramètres 
arbitraires,  les  rapports  de  neuf  coefficients  au  dixième.  Il  faut 
donc  neuf  conditions  géométriques  pour  définir  une  surfacs 
du  second  degré,  en  supposant  que  chaque  condition  géomé- 
trique s'exprime  par  une  seule  relation  entre  les  coefficients. 
Ainsi,  par  exemple,  une  surface  du  second  degré  est  déter- 
minée par  neuf  points. 

La  ligne  d'intersection  d'une  surface  du  second  degré  et 
d'un  plan  tangent  se  compose  de  deux  droites,  ou  se  réduit  à 
un  point,  c'est-à-dire  à  deux  droites  imaginaires  conjuguées. 
Pour  exprimer  qu'un  plan  est  tangent  à  la  surface,  il  suffira 
donc  d'écrire  la  condition  pour  que  la  ligne  d'intersection  se 
réduise  à  deux  droites.  Ainsi  neuf  plans  tangents  déterminent 
une  surface  du  second  degré. 

On  voit  facilement  qu'un  plan  tangent  avec  le  point  de  con- 
tact équivaut  à  trois  conditions. 

La  sur/aee  est  un  paraboloïde,  lorsque  le  déterminant  des 
éi^uations  du  centre 

AA'A"—  AB^  —  A'B'^  --  A"B"'  -[-  sBB'B" 

est  nul.  Ainsi  huit  points  suffisent  pour  déterminer  un  para- 
boloïde, 

La  surface  est  un  cône  lorsque  le  centre  est  situé  sur  la 
surface.  Si  l'on  rend  l'équation  homogène,  on  a  les  équations 
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- /';  =  A3; -[- B'V  +  B'3  +  C(  =  0, 
'fy—B''a:-\-A'y-\-Bz  +C'ï=o, 
-f;=B'x-\-By  +A''3+C'7=o, 


dont  la  dernière,  en  vertu  do  la  relation  (8)  du  n"  489,  exprime 
que  le  centre  est  sur  la  surface.  Pour  que  ces  quatre  ëqua' 
tions  homogènes  et  du  premier  degré  admettent  une  solu- 
tion, dans  laquelle  l'une  des  inconnues  au  moins  soit  difîé- 
rente  de  zéro,  il  est  nécessaire  que  le  déterminant 


A 

B- 

B' 

C 

B' 

A' 

B 

c 

B' 

B 

A 

C" 

C 

C 

C 

F 

soit  nul. 

380.  On  arrive  aux  mêmes  conséquences  par  la  décompo- 
sition en  carrés.  Pour  que  la  surface  soit  un  cône,  il  faut 
qu'après  avoir  formé  les  trois  carrés  variables  on  obtienne 
une  partie  constante  nulle.  Pour  que  la  surface  soit  un  para- 
boloïde,  il  faut  qu'après  avoir  formé  les  deux  premiers  carrés 
la  partie  restante  soit  une  fonction  du  premier  degré  à  une 
seule  variable  ;  on  égalera  à  zéro  le  coefficient  du  terme  du 
second  degré.  Pour  que  la  surface  soit  un  cylindre,  il  faut  que 
cette  partie  restante  soit  une  constante  ;  on  égalera  à  zéro  les 
coefficients  des  termes  du  premier  et  du  second  degré;  sept 
points  détermiiient  un  cylindre.  Pour  que  la  surface  soit  ua 
cylindre  parabolique,  il  faut  qu'après  avoir  formé  le  premier 
carré,  la  partie  restante  soit  une  fonction  du  premier  degré 
à  deux  variables;  ceci  revient  à  dire  que  la  partie  du  second 
degré  dans  l'équation  proposée  est  un  carré  parfait,  ce  qui 
exige  que  1  on  ait 
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,       B'E'    •.,      B"B       .,     BB' 

Ces  relations  expriment  que  l'équation  du  troisième  degré 
en  S  a  une  racine  double  égale  à  zéro.  Six  ooints  déterminent 
un  cylindre  parabolique. 

380  bis.  Il  résulte  de  ce  que  nous  avons  vu  précédemment 
{n"  5io)  que  le  signe  du  discriminant  D  reste  le  même  quel 
que  soit  le  système  d'axes  auquel  on  rapporte  la  surface,  et 
quel  que  soit  le  facteur  par  lequel  on  multiplie  tous  les  coef- 
ficients de  l'équation  de  la  surface.  La  signification  géomé- 
trique de  ce  signe  est  la  suivante  : 

Si  D>o,  la  surface  est  entièrement  imaginaire  ou  admet 
deux  systèmes  de  génératrices  (ellipsoïde  imaginaire,  liyper- 
boloïde  à  une  nappe,  paraboloïde  hyperbolique). 

Si  D  <;o,  la  surface  est  convexe  (ellipsoïde  réel,  hyperbo- 
loïde  à  deux  nappes,  paraboloïde  elliptique). 

SiD=:o,  la  surface  est  développable  (cône,  cylindre  ou 
système  de  plans). 

En  effet,  supposons  la  surface  réelle  et  prenons  pour  origine 
un  point  quelconque  de  la  surface,  pour  plan  des  xy  le  plan 
tangent,  pour  axe  des  s  la  normale  :  alors  l'équation  devient 

Aa:^  +  y  y"  +  A";;'  +  aByï  -f  -iB'xz  -|-  iWxy  +  2C"z  =  o 
et  l'on  a 

D  =  G"^(B"^— AA'). 

D'autre  part  la  section  de  la  surface  par  le  plan  tangent 
3  =  0  so  compose  des  deux  droites  ayant  pour  équation 
Ax^  -\-  A'y^  +  2B"zy  =:  o. 

Si  donc  D  est  positif,  ces  droites  sont  réelles  et  distinctes  et, 
par  chaque  point  delà  surface,  il  passe  deux  génératrices; 
SI,  au  contraire,  D  est  négatif,  ces  droites  sont  imagi- 
naires et  la  surface  n'admet  pas  de  génératrices  ;  elle  est 
convexe. 

Nous  avons  supposé  la  surface  réelle  ;  si  elle  est  imaginaire 
son  équation  peut  se  mettre  sous  la  forme  (n"  Su) 
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OÙ  S,  S', S",  H  ont  le  même  signe;  alors  îe  discrimioant  D  = 
SS'S'H  est  positif.  Donc,  lorsque  D  est  positif  ou  bien  la  sur- 
face est  entièrement  imaginaire,  ou  bien  elle  est  réelle  et, 
dans  ce  cas,  elle  admet  deux  systèmes  de  génératrices. 

SOI.  Pour  qu'une  droite  soit  située  entièrement  sur  une 
surface  de  l'ordre  m,  il  faut,  comme  nous  l'avons  vu  au  n°  552, 
que  l'équation  résultant  de  l'élimination  de  a;  et  y  entre  les 
équations  de  la  droite  et  celle  de  la  surface  soitvérifiée  quelîu 
que  soit  z,  ce  qui  donne  m-\- 1  relations  entre  les  paramètres 
variables  de  la  surface.  On  arrive  à  lamème  conclusion,  d'une 
autre  manière,  en  observant  que,  pour  que  la  droite  appar- 
tienne à  )a  surface,  il  faut  et  il  suffit  que  les  coordonnées 
de  m  -|-  1  de  ses  points  vérifient  l'équation  de  cette  surface. 
En  particulier,  si  la  surface  est  du  second  degré,  une  droite 
équivaut  à  trois  points  et  trois  droites  déterminent  la  surface. 
Si,  parmi  les  points  donnés,  quatre  ou  un  plus  grand  nombre 
sont  sur  une  même  droite,  ces  points  ne  devront  être  comptés 
que  pour  trois. 

Trois  droites  quelconques  définissent  un  liyperboloïde  à 
une  nappe.  Deux  droites  quelconques  et  deux  points  défi- 
nissent un  paraboloïde  hyperbolique.  Cinq  droites  passant 
par  un  même  point  définissent  un  cône  du  second  degré; 
caries  points  où  ces  cinq  droites  percent  un  plan  détermi- 
nent une  courbe  du  second  degré  qui,  avec  le  sommet,  dé- 
finit le  cône. 

882.  Théorème  I.  Par  neuf  points  donnés,  non  situés  dans  un 
même  plan,  on  peut  toujours  faire  passer  au  moins  une  surface  du 
second  ordre. 

Il  suffit  de  répéter  ici  le  raisonnement  du  n"  3;5.  En  écri- 
vant que  la  surface  représentée  par  l'équation  (  i)  passe  par  les 
neuf  points  donnes,  on  a  neuf  équations  homogènes  et  du  pre- 
mier degré  entre  les  dix  coefficients  inconnus  A,  A',  A",  B,  B', 
B",  C,  C,  C",  F;  d'après  le  principe  établi  au  n"  2;4,  ces  équa- 
tions sont  vérifiées  par  une  infinité  de  systèmes  de  valeurs  des 
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Inconnues,  dont  l'une  au  moins  est  différente  de  zéro.  Dans  au- 
cune de  ces  solutions,  les  huit  premières  inconnues  ne  sont 
nulles  à  la  fois  ;  car  alors  on  aurait  aussi  F  =  o.  Nous  remar- 
quons en  outre  que  les  six  premières  inconnues  ne  peuvent  être 
nulles  à  la  fois;  car  l'équation  (i)  se  réduirait  au  premier  de- 
gré et  représenterait  un  plan  passant  par  les  neuf  points  don- 
nés. En  attribuant  aux  dix  coefficients  les  valeurs  qui  consti- 
tuent l'une  des  solutions  précédentes,  on  a  une  surface  du 
second  degré  passant  par  les  neuf  points  donnés. 

On  obtient  immédiatement  l'équation  de  la  surface  à  l'aide 
d'un  déterminant  {n"  2;^). 

S83.  Théorème  II.  Par  la  ligne  d'intersection  de  deux  sur- 
faces du  second  ordre,  et  un  point,  on  peut  faire  passer  une  surface 
du  second  ordre  et  une  seule. 

Soient  S  :=  o,  Sj^o  les  équations  de  doux  am'faces  du  se- 
cond ordre;  l'équation  S— A  S,=:o,  dans  laquelle  k  est  un  pa- 
ramètre arbitraire,  représente  une  surface  du  second  ordre 
passant  par  la  courbe  gauche  du  quatrième  ordre,  intersec- 
tion des  deux  premières;  or  on  peut  déterminer  le  paramè- 
tre k  de  manière  que  cette  surface  passe  par  un  point  M  pris 
à  volonté  dans  l'espace.  Ainsi,  par  la  ligne  d'interstactiou  des 
deux  surfaces  données  et  le  point  M,  on  peut  toujours  faire 
passer  une  surface  du  second  degré. 

D'ailleurs  il  est  facile  de  démontrer  qu'on  n'en  peut  faire 
passer  qu'une.  En  effet,  un  pian  quelconque  passant  par  le 
point  M  coupe  les  deux  surfaces  S  et  S,  suivant  deux  coniques  ; 
ces  deux  coniques,  situées  dans  un  même  plan,  ont  quatre 
points  communs  ;  ces  quatre  points  et  le  point  M  déterminent 
une  conique  qui  doit  appartenir  à  la  surface  cherchée  ;  puisque 
chacun  des  plans  menés  par  le  point  M  coupe  les  surfaces 
cherchées  suivant  une  même  conique,  il  ne  peut  j  avoir  deux 
surfaces  différentes  remplissant  les  conditions  énoncées. 

Il  résulte  de  là  que  l'on  peut  regarder  l'équation 

(3)  S—kS,  =  o 

comme  l'équation  générale  des  surfaces  du  second  ordre  qui 
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par  la  ligne  d'intersection  des  deux  surfaces  S  =  o 


384.  Corollaire.  Considérons  les  deux  coniques  suivant 
lesquelles  une  surface  du  second  ordre  S  ^  o  est  coupée  par 
deux  plans  a^oetp^o;  réquation  a§^o  définissant  une 
surface  du  second  ordre,  l'équation 

(3)  S~-Aap=o 

représente  toutes  les  surfaces  du  second  ordre  qui  passent 
par  ces  deux  coniques. 
De  même  l'équation 

(4)  ^  —  k-(S=o 

représente  toutes  les  surfaces  du  second  ordre  qui  passent  par 
les  quatre  droites  d'intersection  des  deux  systèmes  de  plans 
ap=:o,  i5~o.  Ces  quatre  droites  forment  un  quadrilatère 
gauche. 

S85.  Théorème  III.  Lorsque  deux  coniques  situées  dans  des 
plans  diffé-ents  ont  deux  points  communs,  on  peut  par  ces  deux 
coniques  faire  passer  une  infinité  de  surfaces  du  second  ordre. 

Si  l'on  prend  sur  chacune  des  deux  coniques  trois  autres 
points,  on  a  en  tout  huit  points  par  lesquels,  d'après  le  théo- 
rème I,  on  peut  faire  passer  une  infinité  de  surfaces  du  second 
ordre.  Considérons  l'une  de  ces  surfaces;  les  plans  des  deux 
coniques  coupent  cette  surface  suivant  deux  coniques  ayant 
chacune  cinq  points  communs  avec  l'une  des  coniques  don- 
nées, et,  par  conséquent,  coïncidant  avec  celles-ci.  Il  résulte 
d'ailleurs  de  ce  qui  précède  qu'un  point  extérieur  suffit  pour 
déterminer  la  surface. 

886,  Théobème  IV.  Lorsque  deux  surfaces  du  second  ordre 
ont  cinq  points  communs  situés  dans  un  même  plan,  la  ligne  d'in- 
tersection des  deux  surfaces  se  compose  de  deux  cowbes  planes. 

Supposons  que  les  deux  surfaces  S  et  S,  aient  cinq  points 
communs  situés  dans  un  même  plan  P;  ces  cinq  points  déter- 
minent une  conique  C  qui  appartient  aux  deux  surfaces.  Pre- 
nons trois  autres  points  communs  non  situés  dans  le  plan  P  ; 
le  plan  F'  qui  passe  par  ces  trois  points  coupe  la  conique  G  en 
deux  points  qui,  avec  les  trois  précédents,  déterminent  un© 
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conique  C  appartenant  aussi  aux  deux  surfaces.  Les  deux 
surfaces  ne  peuvent  avoir  un  point  commun  non  situé  sur  les 
coniques  C  et  C,  sans  quoi  elles  coïncideraient,  eu  vertu  du 
théorème  précédent.  La  ligne  d'intersection  se  compose  donc 
dos  deux  coniques  C  et  C. 

387.  Corollaire.  Une  sphère  passant  par  une  section  circu- 
laire d'une  surface  du  second  ordre  coupe  la  surface  suivant  un 
second  cercle.  Car,  dans  ce  cas,  la  ligne  d'intersection  de  la 
surface  et  de  la  sphère  se  compose  de  deux  courbes  planes. 

D'après  cela,  toute  section  circulaire  dont  le  plan  passe  par 
le  centre  de  la  surface  appartient  à  une  sphère  concentrique 
coupant  la  surface  suivant  deux  courbes  planes.  On  obtient 
donc  tous  les  plans  cycliques  passant  par  le  centre,  en  cher- 
chant les  sphères  concentriques  qui  coupent  la  surface  suivant 
deux  courbes  planes.  C'est  la  méthode  analytique  suivie  au 
a"  517.  Pour  chaque  sphère,  !e  système  des  deux  plans  cycli- 
ques est  représenté  par  une  équation  homogène  et  du  second 
degré  en  x,  y,  z. 

888.  Théohèhb  V.  Quand  deux  surfaces  du  second  ordre  se 
touchent  en  deux  points,  elles  se  coupent  suivant  deux  courbes 
planes,  sauf  dans  un  cas  exceptionnel. 

Considérons  deux  surlaces  du  second  ordre  qui  se  touchent 
en  deux  points  a  et  6.  Soit  c,  un  troisième  point  communaux 
deux  surfaces;  par  les  trois  points  a,  b,  c  faisons  passer  un 
plan  P,  ce  plan  coupera  chacune  des  surlaces  suivant  une 
conique;  ces  deux  coniques  ont  trois  points  communs  a,  h,  c 
et  les  mêmes  tangentes  en  deux  points  a  et  b;  donc  elles  se 
confondent  (n°  aSo).  Puisque  le  p]an  P  coupe  les  deux  sur- 
faces suivant  la  même  courbe,  il  résulte  du  théorème  IV 
que  la  ligne  d'intersection  des  deux  surfaces  est  formée  de 
deux  coniques. 

La  démonstration  précédente  suppose  que  les  plans  tan 
gents  en  »  et  en  &  ne  se  coupent  pas  suivant  la  droite  ah.  Si 
ce  cas  exceptionnel  se  présente,  la  droite  ab  fait  partie  de 
l'intersection,  car  elle  coupe  chacune  des  surfaces  en  quatre 
points,  deux  confondus  en  a  et  deux  en  6;  elle  est  donc  tout 
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entière  sur  chacune  des  deux  surfaces.  L'intersection  totale 
des  deux  surfaces,  devant  être  une  courbe  gauche  du  qua- 
trième ordre,  se  coinpose  alors  de  la  droite  ab  et  d'une  courbe 
gauche  du  troisième  ordre  nommée  cubique  gauche  qui  ren- 
contre «S  en  a  et  6. 

Dans  des  cas  plus  particuliers  encore,  cette  cubique  gau- 
che peut  à  son  tour  se  décomposer  en  une  droite  et  une 
conique  ou  en  trois  droites.  Ainsi,  lorsque  les  deux  surfaces 
ont  en  commun  une  deuxième  génératrice  cd  de  système 
différent  de  ab,  c'est-à-dire  dans  un  même  plan  ave  ab,  elles 
se  coupent  suivant  une  première  courbe  plane  formée 
par  les  deux  droites  ab  et  cd  :  le  restant  de  l'intersection  est 
alors  une  deuxième  courbe  plane,  c'est-à-dire  une  conique 
qui  peut  d'ailleurs  être  décomposée  en  droites  (th.  IV). 

Lorsque  les  deux  surfaces  ont  en  commun,  outre  ab,  une 
génératrice  a'b'  du  même  système  que  ab,  le  restant  de  l'in- 
tersection  est  une  courbe  du  second  ordre  qui  ne  peut  pas 
être  plane,  car,  si  elle  l'était  (th.  IV),  les  deux  droites  ab  et  a'b' 
seraient  dans  un  même  plan  :  le  restant  de  l'intersection  est 
donc  formé  de  deux  droites  cd  et  c'd'  non  situées  dans  un 
même  plan  :  ces  deux  génératrices  cd  et  c'cl'  appartiennent  à 
un  même  système  différent  de  celui  auquel  appartiennent 
ab  et  a'b',  car  deux  surfaces  ayant  quatre  et  même  trois  géné- 
ratrices communes  d'un  môme  système  coïncident  (546,  566 
et58i). 

S09,  Théobème  VL  Lorsque  deux  surfaces  de  second  ordre  se 
touchent  en,  trois  points  non  sittiés  en  ligne  droite,  elles  se  raccor- 
dent le  long  d'une  ligne  plane,  sauf  dans  un  cas  exceptionnel. 

Considérons  deux  surfaces  de  second  ordre  qui  se  touchent 
en  trois  points  a,  b,  c;  ces  surfaces  n'ont  pas  de  point  commua 
en  dehors  du  plan  P  déterminé  par  les  points  a,  b,  c;  car,  si 
elles  avaient  un  point  commun  d  en  dehors  du  plan,  P 
d'après  le  théorème  V,  chacun  des  trois  plans  dab,  dbc, 
dca  couperait  les  deux  surfaces  suivant  ia  même  conique, 
ce  qui  est  impossible.  Les  deux  surfaces  sont  coupées  par 
le  plan  P  suivant  une  même  conique  G;  il  est   aisé    de 
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\oir  qu'elles  ont  le  même  plan  langent  en  chaque  point 
m  de  la  coui-be.  En  effet,  îe  plan  P  a  même  pôle  par 
rapport  aux  deux  surfaces  puisque  ce  pôle  p  est  à  l'inter- 
section des  plans  tangents  en  a,  b  et  c.  En  un  point  quel- 
conque m  de  la  conique  0,  le  plan  tangent  h  chacune  des 
deux  surfaces  doit  contenir  la  tangente  en  m  à  G  et  passer 
par  le  point  p  ;  les  deas  surfaces  sont  donc  tangentes  en  m. 
On  dit  qu'elles  se  raccordent  le  long  de  la  conique  C. 

Cette  démonstration  suppose  qu'aucun  des  trois  plans 
tangents  communs  en  a,b  eic  ne  coïncide  avec  le  plan  abc. 
Si  le  plan  tangent  en  un  point,  a  par  exemple,  coïncidait 
avec  abc,  les  deux  droites  ab  et  ac  feraient  partie  de  l'inter- 
section, car  la  droite  ab,  couperait  chacune  des  surfaces 
en  trois  points,  deux  confondus  en  «  et  un  placé  en  6;  elle 
serait  donc  tout  entière  sur  chaque  surface  :  de  même  pour 
ac.  Les  deux  surfaces  ayant  alors  en  commun  ia  conique 
formée  par  les  deux  droites  ab  et  «c  se  coupent  suivant  une 
deuxième  conique  G  qui  rencontre  la  première  ab,  ac  aux 
points  b  et  c. 

390.  CoROLLAiHE  I.  Nous  avons  vu  que  l'équation  S— ftap=o 
représente  une  surface  du  second  degré  qui  passe  par  les 
courhes  d'intersection  de  la  surface  S  =  o  avec  les  plana 
a  =  o,  p  =  o.  Il  en  résulte  que  les  surfaces  représentées  par 
l'équation 

(5)  S   -k!/.'^o 

sont  tangentes  à  la  surface  S  suivantlacoufhed'intersection 
G  de  cette  surface  et  du  plan  a. 

L'équation  (5)  renferme  un  paramètre  arbitraire^"  qui  permet 
de  faire  passer  la  surface  par  un  point  arbitraire  ;  d'autre  part 
on  démontre,  comme  au  n»  383,  qu'une  surface  qui  doit  être 
tangente  aune  surface  du  secondordre  entouslespoints  d'une 
courhe  plane  et  passer  par  un  point  donné  est  complètement 
déterminée. On  peut  doncregarder  l'équation  (5)  comme  l'équa- 
tion générale  des  surfaces  du  second  |ordre  qui  se  raccordent 
avecla  surface  Slelong  delà  coniquedéterminée  par  le  plan  «. 

801.  GoROLLAiRE  IL  Dcux  conîques  G  et  C,  tracées  sur 
une  même  surface  du  second  ordre  S,  se  coupent  en  deux 
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points  a  et  6  ;  la  corde  ah  est  la  droite  d'intersection  des  plana 
des  deux  coniques;  il  en  résulte  que  deux  surfaces  du  second 
ordre,  qui  se  raccordfint  avec  la  première  surface  suivant  deux 
coniques  C  et  C,  se  touchent  en  deux  points  a  et  h,  et  par  con- 
séquent, en  vertu  du  théorème  V,  se  coupent  suivant  deux 
courbes  planes.  Les  équations  des  deux  surfaces  étant  de  la 
forme 

S,  —  k<J?  =  0,      S  — ftV==::0, 

les  deux  coniques  qui  composent  !a  ligne  d'intersection  sont 
situées  dans  les  plans  k»^  =  A'a'^ 

S92.  Cherchons,  comme  application,  l'équation  du  cône  circonscrit 
i.  un  ellipsoide 


et  ayant  pour  sommet  un  point  donné  p  dont  les  coordonnées  sont 
*,,  ;/,,  a,.  Le  plan  de  contact  ayant  pour  équation 


l'équation  génûrala  dos  surfaces  du  second  degré  qui  so  raccordent 
avec  l'ellipsoïde  suivant  îa  conique  déterminée  par  ce  plan  est 


Si  l'on  prend  h  de  manière  que  l'équation  précédente  soit  vérifiée  par 
les  coordonnées  ^i ,  yi,  2i  du  point  p,  elle  représentera  le  cône  circon- 
scrit, puisqu'il  n'eïiste  qu'une  surface  du  second  degré  tangente  à  l'el- 
lipsoïde suivant  la  courbe  considérée  et  passant  par  le  point  p  ;  on  ob- 
tient ainsi  l'équation 

(7) 


893.  Si  l'on  pose,  pour  abréger, 
l'équaiion  précédente,  développée,  devient 


'1     (■■-#)S+(=-it)i-:+(»-ï)3 

"fcscîi/'     Vflî*^    *^3ft=^î'  +  ^Tr+^Tr+^7r    "- 
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La  condition  [6)  du  n"  478,  donne  le  lieu  doa  sommets  des  cônes 
circonscrits  à  l'ellipsoïde  (G)  et  capables  d'un  angle  triédro  trirectangle 
inscrit  ;  ce  lieu  est  l'ellipsoïde 
(9)       [b^+c^W,  +  (c"  f  a*)yî  +  (aH6^)s!  =  i'cî  +  cV  +  a^b\ 

La  condition  (7)  du  même  numéro  478,  donna  le  lieu  des  sommets 
des  cônes  circonscrits  à  l'ellipsoïde  (6)  et  capables  d'un  angle  trièdre 
trirectangle  circoascrit  ;  ce  lieu  est  la  spMra 
{10)  !B\+y\  +  z\  =  a^+b»  +  c', 

que  nous  avons  déjà  trouvée  au  n"  5i8. 

Nous  ferons  remarquer  que  ciiacun  dca  pointa  de  la  surface  de 
cette  sphère  est  le  sommet  d'une  infinité  d'angles  trirectangles  cir- 
conscrits à  l'ellipsoïde  ;  c'est  pourquoi,  dans  le  calcul  du  a"  5i8,  on 
a  pu  éliminer  les  neuf  cosinus  entre  les  équations  des  trob  plans 
tangents  et  les  six  relations  qui  existent  entre  ces  cosinus.  En  général, 
le  lieu  des  sommets  des  angles  trièdres  trirectangles  circonscrits  à 
une  surface  donnée  est  un  volume. 

De  même,  chacun  des  points  de  l'ellipsoide  (g)  est  le  sommet  d'une 
infinité  d'angles  trièdres  trirectangles  ayant  leurs  arêtes  tangentes  à 
l'ellipsoïde  proposé. 

S94.  Théorème  VII.  Lorsque  deux  surfaces  du  second  ordre 
admettent  le  même  plan  diamétral  pour  une  certaine  série  de  corde» 
parallèles,  la  projection  de  la  ligne  d'intersection  sur  ce  plan,  pa- 
rallèlement aux  cordes,  est  une  conique. 

On  sait  que  l'élimination,  de  a  entre  deux  équations  du  second 
degré  à  trois  inconnues  x,  y,  s  conduit,  en  général,  à  une  équa- 
tion du  quatrième  degré  entrer  et  j*.  Ainsi  la  ligne  d'intersec" 
tion  de  deux  surfaces  du  second  degré  se  projette  généralement 
sur  un  plan  suivant  une  courbe  du  quatrième  degré.  Certains 
cas  font  exception.  Considérons  deux  surfaces  du  second  degré 
qui  ont  le  même  plan  diamétral  pour  une  même  série  de 
cordes  ;  si  l'on  prend  ce  plan  diamétral  pour  plan  des  xy  et 
une  parallèle  aux  cordes  pour  axe  des  z,  les  équations  des 
deux  surfaces  auront  la  forme  A3'+C=o,  A'a^  +  C'=o,  Cet 
C  désignant  deux  polynômes  du  second  degré  qui  ne  renfer- 
ment que  les  deux  variables  a;  et  y,  A  et  A'  deux  constantes, 
L'élim^oation  de  z  entre  les  deux  équations  précédentes  donne 
une  équation  du  second  degré  A'C  ■—  AC  ^  o.  C'est  l'équation 
de  la  projection  de  la  ligne  d'intersection  des  deux  surfaces 
flûr  le  plan  diamétral.  Lorsque  les  deux  surfaces  ont  une  droite 
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commune,  la  ligne  d'intersection  des  deux  surfaces  so  projette 
sur  un  plan  quelconque  suivant  une  ligne  droite  et  une  courbe 
du  troisième  degré, 

S&k  Théorème  VIII.  Par  la  ligne  d'intersection  de  deux  sur- 
faces du  second  ordre  passent  quatre  cônes  du  second  degré. 

Soient 
(il)  f{x,y,z,t)  =  o    ,    ^{x,y,z,t)^ç 

les  équations  des  deux  surfaces,  rendues  homogènes.  L'équa- 
tion 

dans  laquelle  k  est  un  paramétre  arbitraire,  représente  tou- 
tes les  surfaces  du  second  degré  qui  passent  par  la  ligne  d'in- 
tersectiou  des  deux  premières.  On  exprime  que  cette  surface 
est  un  cône  (n"  Sjg)  en  égalant  à  zéro  le  déterminant  des  qua- 
tre équations  homogènes  et  du  premier  degré 


(i5) 


On  obtient  ainsi  une  équation  du  quatrième  degré  en  k;  on 
en  conclut  que  par  la  ligne  d'intersection  des  deux  surfaces 
données  passent  quatre  cônes,  réels  ou  imaginaires. 

69G.  Corollaire.  Par  deux  coniques  situées  dans  desplans  dif- 
férents et  guise  coupent  en  deux  points,  passent  deux  cônes  du  se- 
cond degré. 

On  peut  considérer  les  deux  coniques  comme  la  ligne  d'in- 
tersection d'une  surface  du  second  ordre  /"=  o  et  du  système 
de  deux  plans  <f  =:  a;y  ^  o.  Les  deux  dernières  des  équations 
(i3)  se  réduisant  à  kfi  —o,  kf',=^o,  le  déterminant  contient 
ft'  en  facteur.  A  la  racine  double  k^o  correspond  le  sys- 
tème des  plans  des  deux  coniques.  Après  la  suppression 
de  ce  facteur,  l'équation  du  second  degré  en  k  donne  deux 
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397.  L'intersection  de  deu-s,  surfaces  de  second  ordre 
S  =  o  ,  S'^=o  est,  en  général,  une  courbe  gauche  du  qua- 
trième ordre  que  l'on  nomme  Mquadratique  gauche.  Cette 
courbe  est  telle  que,  par  un  point  A  de  l'espace,  on  peut 
mener  deux  droites  (réelles  ou  imaginaires)  s'appujant 
chacune  en  deux  points  sur  la  courbe.  En  effet,  parmi  les 
surfaces  du  second  ordre  S  +  X  S'  =  o  qui  passent  par  la  biqua- 
dratique  gauche,  il  s'en  trouve  une  qui  passe  par  le  point  A; 
sur  cette  surface  particulière  on  peut  mener  deux  généra- 
trices réelles  ou  imaginaires  par  le  point  A  :  chacune  d'elles 
rencontre  la  courbe  en  deux  points  qui  sont  les  points  où  elle 
rencontre  l'une  ou  l'autre  des  deux  surfaces  S  =  o  ,  S' ^  o. 
Il  est  important  de  remarquer  qu'il  existe  à'autres  courbes 
gauches  du  quatrième  ordre;  ces  courbes  sont  unicursales  et 
s'obtiennent  comme  il  suit.  Sur  une  surface  de  troisième 
ordre  Sa  prenons  deux  droites  G,  et  G^  non  situées  dans  un 
même  plan  et  faisons  passer  par  ces  deux  droites  une  surface 
du  second  ordre  Sb.  L'intersection  des  deux  surfaces  Sa  et  S, 
est  une  courbe  gauche  du  sixième  ordre  formée  des  deux 
droites  G,,  et  G^  et  d'une  courbe  gauche  G  du  quatrième  ordre. 
Les  génératrices  G  de  la  surface  du  second  ordre  S^  qui  sont 
du  même  système  que  Gi  et  Gi  rencontrent  la  courbe  C  en 
trois  points  qui  sont  les  points  où  ces  génératrices  rencon- 
trent la  surface  Sj;  les  génératrices  de  Sj  do  l'autre  système 
rencontrent  la  courbe  G  en  un  seul  point,  car  elles  rencon- 
trent la  surface  Sj  en  trois  points  dont  deux  sont  situés  sur 
les  droites  Gi  et  Gt.  Il  résulte  de  là  que  îa  courbe  C  n'est  pas 
une  biquadratique  gauche,  car  la  surface  Sj  est  la  seule  sur- 
face du  second  ordre  passant  par  la  courbe.  En  effet,  soit  S', 
une  surface  du  second  ordre  passant  par  G,  toutes  les  géné- 
ratrices de  Sj  du  système  G  rencontrent  la  courbe,  c'est-à- 
dire  S's,  en  trois  points;  elles  appartiennent  dans  toute  leur 
étendue  à  la  surface  S's  qui,  par  suite,  coïncide  avec  Sa. 
591Î.  Noie  sur  les  sections  circulaires. 
Soit  une  surface  du  second  ordre  ayant  pour  équation  en 
coordonnées  rectangulaires 
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f{x,  y,  s)  =  ?  {x,  y,  z)  -h  ^Cx  +  aC>  +  aCs  +  F  =  o 
OÙ  ç(;c,^,  3)  désigne  l'ensemble  des  termes  du  second  degré 

ç  (X,  y,  z)  =  Ax'-\-AY  +  A'z'  +  aBys  +  aB'î^  +  2B°3:y. 
Nous  allons  démontrer  que  cette  surface  admet  ea  général 
six  plans  de  sections  circulaires  qui  sont  parallèles  aux  plans 
que  représente  l'équation 

quand  on  y  remplace  S  par  l'une  des  racines  de  l'équation  en 
S  ;  parmi  ces  six  plans  deux  seulement  sont  réels  à  savoir  ceux 
que  l'on  obtient  en  prenant  poorSlaracme  moyenne  de  l'équa- 
tion en  S. 

En  effet,  considérons  un  cercle  situé  sur  une  surface  du 
second  ordre  ayant  pour  équation  f{x,  y,  z)  ^o,  et  par  ce  cer- 
cle faisons  passer  une  sphère  ayant  pour  équation  S  =  o;  la 
surface  et  la  sphère  ayant  "en  commun  une  courbe  plane 
auront  en  commun  une  deuxième  courbe  plane,  qui  sera  né- 
cessairement un  cercle  comme  étant  une  section  plane  dVne 
sphère.' Appelons 

ÎX-\-my-\-nz+p=a   y      l'x^m'y -\-n'z^p' =  q 
les  équations  des  plans  de  ces  deux  cercles  ;  on  aura  identi- 
quement pour  une  valeur  convenable  de  S 

r{x,y,z]-^^={lx^my  +  nz  +  p){i;x^m'y^n'z  +  p% 
ou,  en  prenant  dans  cette  identité  les  termes  du  second  ordre 
(=),(x,s,.)-S(i'  +  !,'+.')  =  (&+».j+»)(&+».V+>,'î). 
La  valeur  de  S  doit  donc  être  choisie  de  façon  à  annuler  le 
discriminant  de  la  forme  quadratique 

ç(^,j/,!)  — S(x^+ï=-!-s=^), 
en  d'autres  termes  la  valeur  de  S  est  racine  de  l'équation  en  S. 

Réciproquement,  si  l'on  remplace  S  par  l'une  des  racines 
S',  S",  S"Lde  l'équation  en  S,  l'équation  (1)  représente  deux 
plans  qui  sont  des  plans  de    sections  circulaires.  Ed  effet  l'on 
aura  alors  l'identité  (2}  qui  peut  s'écrire 
?  {X,  y,  s)  =  S  (^=  +  î/»  +  a=)  +  {Ix  +  myJr  nz)  {tx  +  m'y  +  n't) 
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et  eE  ajoutant  ^Gx -\- nCy -{- ^G's -\- F  aux  deux  membres 

+  {Ix  +  mi/  +  nz)  {l'x  +  m'y  +  n'z) 
identité  qui  montre  que  la  surface  f{x,  y,z)^o  passe  par  les 
deux  cercles  suivant  lesquels  les  plans 

lx-\-my-\-nz:=:f>,Px-\-m'y~\~n's=o 
coupent  la  sphère 

<3)    *     S(*>=+2,'  +  î=)  +  2G^+aGV  +  =G"s  +  F  =  o; 
ces  plana  sont  donc  bien  des  plans  de  sections  circulaires. 

Enfin  les  plans  ainsi  obtenus  ne  sont  réels  que  si  l'on  rem- 
place S  par  la  racine  moyenne  de  l'équation  en  S.  En  effet,  si 
l'on  fait  tourner  les  axes  coordonnés  de  façon  à  prendre  pour 
axes  OX,  OY,  OZ  les  axes  du  côno  des  directions  asjmpto- 
tiques  f  (x,  y,z)  =  o  ,  la  fonction  <f  (x,  y,  z)  deviendra  S'X^  + 
g.Ys_[_s»z=  (no  5o6)  et  l'équation  (i)  deviendra 

SX'  +  S"Y»  -I-  S^Z^  —  S  (X'  +  Y=  +  Z=)  =  o 
qui  ne  représente  deux  plans  réels  que  si  l'on  fait  S  égal  à  la 
racine  moyenne  S"  en  supposant  S'>>S">-S'". 

On  appliquera  cette  méthode  pour  retrouver  les  plans  de 
section  circulaires  de  l'ellipsoïde,  des  deux  liyperboloïdes,  du 
paraboloïde  elliptique.  Si  on  l'appliquait  au  paraboloïde  hyper- 
bolique, on  trouverait  des  plans  parallèles  aux  plans  direc- 
teurs :  la  racine  moyenne  serait  alors  nulle,  la  sphère  (5)  se 
réduirait  à  un  plan,  et  les  section  à  des  droites, 

Enfin,  comme  exercice,  on  cherchera  les  sections  circu- 
laires de  la  surface  représentée  par  l'équation 

î^  + 23^^  =  0 

suivant  les  différentes  valeurs  de  la  constante  o. 
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EXERCICES, 


i'  On  mène  des  normales  à  un  ellipsoïde  par  les  différents  points 
d'nne  section  plane;  IrouTer  le  lieu  des  Irares  de  ces  normales  su;' 
l'un  des  plans  principaus.  Examiner  !e  cas  où  le  plan  de  la  section  est 
perpendiculaire  à  un  plan  principal. 

s"  Étant  donné  nn  eEipsoîâe,  on  mène  des  plans  diamétraux  ijui 
coupent  le  solide  suivant  une  ellipse  d'aire  constante;  trouver  lo  lieu  : 
i"  de  la  perpendiculaire  menée  par  le  centre  à  ce  plan  ;  z"  du  diamètre 
conjugué, 

5"  L'œil  étant  placé  en  un  point  de  la  surface  d'un  ellipsoïde,  les 
perspectives  de  toutes  les  sections  planes  de  la  surface  sur  uu  plan  dia- 
métral conjugué  du  rayon  qiii  aboutit  à  l'œil  sont  des  courLcs  homo- 
théiiques;  le  centre  de  chacune  d'elles  est  la  perspective  du  sommet 
du  cône  circonscrit  à  l'ellipsoïde  suivant  la  section  plane  considérée. 

40  Démontrer  que  le  lieu  de  la  droite  d'intersection  de  deuï  plans 
rectangulaires,  menés  par  deus  droites  données,  est  un  hyperboloïde 
à  une  nappe  dont  les  sections  circulaires  sont  perpendiculairns  à  cha- 
cune des  deuï  droites  données. 

5°  Un  cône  a  pour  sommet  un  point  d'nn  hyperholoîde  de  révolution 
à  une  nappe  engendré  par  nne  hyperbole  équilatève,  et  pour  base  le 
cercle  de  gorge;  démontrer  que  les  sections  antiparalléles  de  ce  cône 
sont  perpendiculaires  au  plan  du  corde  de  gorge. 

6"  Les  quatre  perpendiculaires  abaissées  des  sommets  d'un  tétraèdre 
sur  les  faces  opposées  sont  situées  sur  un  hyperboloïde  à  une  nappe. 
Le  centre  do  la  sphère  circonscrite  au  tétraèdre,  lo  contre  de  gravité 
du  tétraèdre  et  le  centre  de  l'hyperboloïde  sont  on  ligne  droite. 

7"  Trouver  le  lieu  des  points  tels  que  le  rapport  des  distances  de 
chacun  d'euï  à  deux  droites  données  soit  constant.  Déterminer  ensuite, 
pour  une  surface  du  second  degré  susceptible  de  ce  mode  de  généra- 
tion, les  divers  couples  de  droites  que  l'on  peut  employer, 

8*  Le  lieu  des  normales  à  irao  surface  réglée  quelconque  le  long 
d'une  même  génératrice  est  un  paraboloîdo  hyperbolique. 

g"  Étant  donnés  un  point  et  deux  plans  rectangulaires,  trouver  le 
lien  des  points  tels  que  la  distance  de  chacun  d'enx  au  point  fixe  soit 
moyenne  proportionnelle  entre  ses  distances  aux  deux  plans  fises. 

10°  Déterminer  la  ligne  de  striction  pour  chacun  des  systèmes  de 
génératrices  rcctil ignés  d'un  paraboloïde  hyperbolique. 

it"  Trouver  l'équation  du  cûne  qui  a  pour  sommet  le  centre  d'un 
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hyperboloidii  à  une  nappo  et  Dourdirectriees  les  lignes  de  striction  de» 
deux  systèmes  de  génératrices, 

13°  Par  un  point  0  pris  sur  l'arête  d'un  angle  dièdre,  on  mène  dana 
l'uno  des  faces  une  droite  OA  et  dans  la  seconde  face  une  droite  OB 
perpendiculaire  à  OA;  trouver  le  lieu  da  la  perpendiculaire  menés  par 
le  point  0  au  plan  AOB. 

i5"  Étant  donnés  nn  cercle  et  deus  points  fixes  A  et  B  dans  l'espace, 
par  le  point  B  et  la  droite  dos  contacts  relative  à  un  point  quelconque 
P  da  plan  du  cercle,  on  raèn':  un  plan;  trouver  lu  lieu  du  point  d'in- 
tersection de  ce  plan  avec  la  droite  AP. 

14°  Lorsque  deux  surfaces  du  second  degré  passent  par  deux  droites 
non  situées  dans  nu  mémo  plan,  l'intersection  des  deux  surfaces  se 
compose  de  ces  droites  et  de  deux  autres  droites,  réelles  ou  imaginaires. 

»5"  Lorsque  deus  surfaces  du  second  degré  se  raccordent  suivant 
une  même  génératrice,  il  y  a,  en  général,  sur  cette  génératrice  deui 
pointa  tels  que  la  seconde  génératrice  qui  passe  par  cliacun  d'eux  est 
la  rnfliue  sur  les  deux  surfaces. 

ili"  Les  perspectives  sur  un  même  plan  des  sections  planes  d'une 
surface  du  second  degré  ont  un  double  contact  réel  ou  imagiaaire 
avec  le  '■-ontour  de  la  surface. 

17"  Deux  surfaces  du  second  degré  qui  ont  les  mêmes  plans  prin- 
cipaux sont  dites  honiofocales,  lorsque  leurs  sections  principales  admet- 
tent les  mêmes  foyers,  réels  ou  imaginaires;  ainsi  l'équation 

dans  laquelle! désigne  uo  paramètre  arbitraire,  représente  toutes  les 
surfaces  homofocales  à  la  surface -j--|-~-|-Tr  =  i.  Démontrer  que  par 
un  point  donné  passent  trois  surfaces  du  second  degré,  homofocales  k 
une  surface  donnée;  de  ces  trois  surfaces,  l'une  est  un  ellipsoïde,  la 
seconde  un  hj-perboloïde  à  une  nappe,  la  troiiièmc  un  liyperboloïda 
à  deux  nappes. 
iS"  Les  équations 


dans  lesquelles  on  suppose  (!>6>c,îi<c,  e''q<.b,  6<!-<a, repré- 
sentent des  surfaces  homofocales  :  la  première  est  un  ellipsoïde,  la  se- 
conde nnT  hyperboloïde  à  une  nappo,  la  troisième  un  liyperboloido  à 
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deui  nappes.  Démontrer  :  i"  que  ces  surfaces  se  coupent  deux  à  dcus 
à  angle  droit  ;  a"  que  les  deux  courLes  suivant  lesquelles  une  des  sur- 
faces est  coupée  par  les  deuï  autres  ont  pour  tangentes  en  leur  point 
d'intersection  des  droites  parallèles  aux  axes  de  la  section  faite  dans 
îa  première  surface  par  un  plan  parallèle  au  plan  tangent  en  ce  point. 

jgo  A  un  ellipsoïde  donné  on  circonscrit  un  c6ne  ayant  pour  sommet 
un  point  donné;  démontrer  que  les  trois  axes  de  ce  cône  sont  les  nor- 
males aux  surfaces  homofocales  à  rellipsolde  proposé  et  passant  par 
le  point  donné. 

20°  Étant  données  deus  surfaces  liomofooales,  trouver  une  surface 
de  révolution  du  second  degré  ayant  pour  axe  l'un  des  axes  de  ces  sur- 
faces et  h  laquelle  appartienne  la  ligne  d'intersection. 

21°  Étant  donnés  les  paraboloïdes  homofocaux  représentés  par  l'ô- 
qnation 

A       J    {     11    )      t       I  't        h't    '  e;  si  l'on  attribue  au  para- 

mèt     )  d  1  t  11     q      I      p      bolûîdes  correspondants  se 

ptl  r        tàgidt    Lorsqu'un  paraboloïde  est 

pé  p      i  t       d     pè       1  ff        t  s,  les  tangentes  aux  deux  li- 

gdint         t  ptmnt  parallèles  aux  axes  de  la 

t    Q  fait    d       1    p  f       p      ua  plan  parallèle  au  plan 

t    g    t    n       p      t 

Ettd  dusp      111     h   iiofocaux,  trouver  une  sur- 

f       d  It       d  ddg       ynt  pour  axe  l'axe  commun  des 

p      b  1  Id       t     1  q    11      pt     t  1    ligne  d'intersection. 

aS"  Étant  données  une  surface  du  second  ordre  et  deux  droites  tan- 
gentes à  cette  surface,  trouver  la  surface  engendrée  par  une  droite  qui 
glisse  sur  les  deux  droites  données  en  restant  tangente  à  la  surface 
donnée. 

240  Trouver  1   1       d  t  d'un  angle  trièdre  circonscrit  à  un 

ellipsoïde,  et  dont  1     f  nt  parallèles  à  trois  plans  diamétraus 

conjugués  d'un      t       11  p    Id 

aS"  Trouver  li>  1       d  t  d'un  cône  de  révolution  circonscrit 

à  un  ellipsoïde  d       é 

26"  Parles  divers  pojuts  d'une  section  plane  d'un  cône  de  révolu- 
tion on  mène  des  normales  à  la  surface;  trouver  le  lieu  du  second  point 
de  rencontre  de  chacune  des  normales  avec  la  surface. 

a;"  Une  droite  se  meut  de  telle  sorte  que  trois  de  ses  points  restent 
dans  trois  plans  lises  ;  quel  est  le  lieu  décrit  par  un  point  quelconque 
de  la  droite  mobile  î 

28"  Ua  c6ne  a  son  sommet  au  centre  d'un  ellipsoïde  et  pour  base  la 
courbe  d'intersection  de  l'ellipsoïde  et  d'une  spkÈre  concentrique  ;  tout 
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plan  tangeot  au  o6ne  coupe  l'ellipsoïde  suivant  une  ellipse  dont  J'arÊte 
de  contact  est  l'un  des  axes. 

99"  On  coupe  l'ellipsoïde  -j  +  râ  +  -^ —  1  =  0  par  le  plan 
ieeos«  +  î/co3p  +  scûsï  =  o; 
démontrer  que  les  aies  de  la  section  sont  déterminés  par  l'éqiiatioc 

dan    1  qu  11         d     goe  la  loogueur  de  l'un  des  ases. 

D  us  u  f  lu  second  degré  qui  se  touchent  en  deui  points 
p        nt  et      n      t     dans  un  même  cône  du  second  degré. 

D  us  11 1  d  se  toiiclient  suivant  une  courbe  piano;  on  mène 
un  pi  n  t  n^  nt  à  1  u  des  ellipsoïdes  parallèlement  aux  seciions  cir- 
u]  d       t    Ihp     de;  ce  plan  coupe  l'autre  ellipsoïde  suivant  une 

ell  p      d  Qt  i  un  d     f  yers  est  au  point  de  contact. 

3  Et  nt  d  nné  deux  coniques  concentriques  dont  les  axes  ont  les 
mên  d  t  n  t  uver  le  lieu  d'un  point  tel  que  les  cûnes  qui  ont 
ce  p    nt  p  mm  t,  et  pour  directrices  les  deus  coniques,  soient 

égaux  entre  eux, 

SS"  Par  le  centre  0  d'un  ellipsoïde  on  fait  passer  un  plan  sécant 
quelconque  P,  qui  coupe  la  surface  suivant  une  ellipse,  et  au  point  0 
on  élève  une  perpendiculaire  au  plan  P  sur  laquelle  ou  porte  des  lon- 
gueurs om,  om',  égales  aux  deux  axes  de  l'ellipse  E  ;  trouver  l'équation 
de  la  surface  décrite  par  les  deux  points  m  et  m'  et  étudier  !a  forme  de 
cette  surface.  On  déterminera,  en  particulier,  les  points  pai'  lesqueîs 
passent  plusieurs  nappes  de  la  surface  et  les  cûnes  tangents  à  la  sur- 
face en  ces  points,  les  plans  qui  touctent  la  surface  en  plusieurs  pointa 
et  les  cônes  qui  ont  leur  sommet  au  centre  de  l'ellipsoSde  et  dont  les 
directrices  sont  les  courbes  formées  par  les  points  de  contact  avec  nn 
même  plan  tangent. 

34°  Trouver  le  lieu  des  centres  des  surfaces  dn  second  degré  tan- 
gentes à  sept  plans  donnés. 

55°  Trouver  le  lieu  des  centres  dos  ellipsoïdes  tangentes  à  sis  plans 
donnés  et  tels  que  la  somme  des  carrés  de  leurs  axes  soit  égale  à  une 
quantité  donnée. 

36°  Une  courbe  située  sur  un  ellipsoïde  est  telle  que  la  surface  ré- 
glée formée  par  les  normales  en  ses  différents  points  coupe  un  plan 
principal  suivant  un  cercle  de  rayon  donné  ;  démontrer  que  la  pro- 
jection de  cette  courbe  sur  le  plan  principal  est  uao  ellipse  d'aire 
donnée, 

S;"  Les  deus  surfaces  z  —  xy  =  o  ,  3'  —  y*  =  o  se  coupent  suivant 
une  courbe  gaucbe  du  quatrième  ordre  qui  n'est  pas  une  biquadra- 
tique  gaucke.  Démontrer 
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1»  Que  cette  courbe  est  unieuraale. 

a°  (Jue  les  génératrices  de  l'un  des  systèmes  du  paraboloïde  i — X^ 
=  o  rencontrent  la  courbe  en  trois  points,  celles  du  second  système 
en  un  seul  point. 

ZS"  On  coupe  la  couri  e  de  l'exercice  précédent  par  un  plan  quel- 
conque; démontrer  que  les  abscisses  des  points  d'intersection  sont 
telles  que  la  somme  de  leurs  produits  deux  à  deux  est  nulle.  Former 
l'équatioo  du  plan  osculateur  à  la  courbe  en  un  point  d'abscisse  x. 
Démontrer  queks  points  de  contact  des  plans  osculateurs  menés  à  la 
courbe  par  un  point  P  de  l'espace  sont  sur  un  pJati  passant  par  P. 

3g"  Étant  données  deux  droites  D  et  D'  dans  l'espace  on  désigne 
par  S  et  S'  les  distances  d'un  mfime  point  M  à  ces  deux  droites. 
Trouver  le  lien  géométrique  des  points  M  pour  lesquels  on  a 


«,  p,ï  désignant  des  constantes. 

Le  lieu  est  une  surface  du  second  ordre,  ftéciproquenient,  une  sur- 
face du  second  ordre  étant  donnée,  chercher  si  elle  peut  être  définie 
de  cette  façon  et,  dans  le  cas  de  l'affirmatiTe,  déterminer  les  droites 
D  et  D'  et  les  coefflcients  «,  p,  y- 

Pour  qu'une  surface  du  second  ordre  puisse  être  engendrée  de  cetio 
façon,  il  faut  que  l'une  des  racines  de  l'équatioQ  en  S  correspondante 
soit  égale' ù.  la  somme  des  deux  autres. 

40"  Lieu  géométrique  des  sommets  des  cônes  qui  passent  par  une 
parabole  donnée  et  qui  admettent  un  système  de  plans  de  sections 
circulaires  rectangulaires. 

COMPLEXES  DE   DROITES 

o99.  Les  équations  d'une  droite  dans  l'espace  étant  mises 
sous  la  forme 

(1)  x=:=a!:-\-a'  ,  y^bz-\-b' 

on  peut  appeler  les  quatre  coefflcients  a,  b,  a',  b'  les  coordon- 
nées de  !a  droite  :  à  chaque  système  de  valeurs  de  ces  quatre 
coefficients  répondra  une  seule  droite  et  inversement  à  chaque 
droite  répondra  un  seul  système  de  valeurs  des  quatre  coor- 
données a,  b,  a',  b'. 

Si  l'on  établit  une  relation 
(a)  F(a,b,a',b')  =  o 

entre  ces  quatre  coordonnées,  les  droites  (1)  dont  les  coordon- 
nées vérifient  cette  relation  forment  ce  que  l'on  appelle  un 
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complexe  de  droites  et  l'équation  (a)  est  dite  ré(iuation  du 
complexe. 

Exemple  :  La  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  la 
droite  (i)  soit  tangente  à  la  sphère 

^"  +  J/' +  s' —  R' =  o 
s'exprimaut  par  la  relation  unique 
(3)  {aa-  +  bby  —  (a'  +  6^  +  i  )  (a'^  +  i'*— R')  =  o, 

ou  dira  que  les  droites  tangentes  à  la  sphère  forment  un  com- 
plexe, et  l'équation  (3)  sera  appelée  l'équation  de  ce  com- 
plexe. 

600.  Au  lieu  de  définir  une  droite  à  l'aide  de  quatre  coor- 
données a,  b,  a,  h'  il  est  plus  commode  d'introduire  avec 
Plùcker  le  système  suivant  de  coordonnées. 

Pour  définir  une  droite  prenons  sur  elle  deux  points 
M'  {x',  y',  î'}  et  M'  {x",  y",  z")  ; 
les  équations  de  cette  droite  seront 

.^  —  ■^'--y~-v'_  '—'' 

x'~af     y'  — y"     z'—z" 


fct  ses  projections 

sur  les  plans  coordonnées  auront  pour 

équations 

f'~TJ=f 

(4) 

ï'':-«  =  î 

„y  —  fx  =  r 

en  posant 

(5)            a  =  a:'-x" 

,    f  =  y'-V'    •    ï  =  î'-i' 

p  =  t/'z"  —  z'f 

,     j=îV'-iV     ,    r  =  i-j:"-}V. 

Les  six  coefficients 

seront  les  coordoRnéei  de  la  droite  d'après  Plùcker.  Ces  six 
coordonnées  sont  liées  par  la  relation  identique 
(6)  pa  +  9p-[-rï  =  o 

ainsi  qu'on  le  vérifie  immédiatement. 
Si  l'on  remplace  les  deux  points  M'  et  M"  par  deux  autres 
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points  pris  sur  la  même  droite,  les  six  coordoEûëes  (5)  ne  fout 
que  varier  proportionnellement.  Ce  fait  qu'il  serait  facile  de 
vérifier  directement  résulte  de  ce  que  les  équatious  (4)  des 
projections  de  la  droite  sur  les  plans  de  coordonnées  ne  doi- 
vent pas  changer.  Inversement  si  l'on  a  six  nombres 

dont  les  trois  premiers  ne  sont  pas  tous  nuls  et  qui  vérifient 
la  relation  (6),  ces  six  nombres  définissent  une  droite  et  une 
seule  qui  reste  la  même  quand  les  six  nombres  varient  pro- 
portionnellement. En  effet,  si  la  condition  (6)  est  remplie 
sans  que  a,  p,  y  soient  nuls  tous  trois,  les  équations 
pz  —  yy  =p 


représentent  trois  plans  passant  par  une  même  droite,  car  en 
multipliant  la  première  de  ces  équations  par  a,  la  deuxième 
par  p,  la  troisième  par  y  et  ajoutant  on  obtient  une  identité. 
Ces  trois  équations  définissent  donc  une  droite  et  une  seule 
qui  ne  change  évidemment  pas  quand  «,  PiY,p,  Ji''  varient 
proportionnellement. 

Au  lieu  de  définir  une  droite  par  deux  de  ses  points,  on 
peut  la  considérer  comme  l'intersection  de  deux  plans  P'  et 
P"  ayant  pour  équation 

ux-^v-y-\-w'i-j- 1=0 
u"x  -\-  v"y  +  ro"s  4- 1  =  o. 
Les  projections  de  la  droite  sur  les  plans  de  coordonnées 
auront  alors  pour  équations 

{u'w"  —  1//  u")  z  —  (t/u"  —  u'v")  i/  =  u'  —  m' 
(uV  _  t,'v")  X  —  {îi/v"  —  v'w")z  ^v'  —  v" 
(w'v"  —  v'w")y  —  (w'm;"  — 'm'^')x  =  w'  —  w" 
En  comparant  avec  les  équations  (4)  on  voit  que  l'on  peut 
poser  aussi 

.  Ai.=wv" —v'w"  ,  p  =  «'ic"— w'm"  ,  y —  vu"— u'v'' 
*■''  I        «  —  î/  —  li"  L^  z=u'  —  v"         .         r=-ii)'  — w". 
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On  a  ainsi  par  les  équations  (5)  et  fj)  deux  expressions  dif- 
férentes des  coordonnées  d'une  droite,  suivant  que  l'on  consi- 
dère ia  droite  comme  définie  par  deux  points  pris  sur  elle  ou 
par  deux  plans  passant  par  elle. 

Remarque.  Si  l'on  rend  les  équations  (4)  de  !a  droite  homo- 
gènes en  remplaçant  a;,  !/,  s,  3:',  y',  s',  x",  y",  s"  par-  .   7  t  "l. 

-T    ,  ^  ,  t;   ,  -^   ,  ~   ,   -:,  et  chassant  les  dénominateurs, 

ces  équations  prennent  la  fonne 

P,Z—  •(ij:=pl     ,      yx^az  =  qt     ,     ay  —  ^x  =  rt 
et  les  coordonnées  de  la  droite  ont  pour  expressions 

j  «  =  ^''"-''^    .    ^  =  îft'-ff    ,    y  =  z-t"~t'z'' 
'     j  p=;!/a"  — s'y"    ,    q'^rr^z'x"  —  x'z"    ,    r^=œ'y"  —  _yV. 

De  même,  si  l'on  prend  les  équations  des  deux  plans  P'  et  P" 
qui  définissent  la  droite  sous  la  forme  homogène 

u'x  +  v'y  +  lo'z  +  A'f  ^  o     ,     u"^  -|~  v"y  +  w"z  -f  h"t  —  o, 


(7)'   p  =  u'h°^h'u"    ,    g  =  v'k" — h'v"     ,    fz^w'h"  —  h'w" 

Ces  formules  permettent  de  supposer  que  l'un  des  points 
M',  M"  est  à  l'infini  ou  que  l'un  des  plans  P',  P"  passe  par 
l'origine.  Par  exemple,  si  le  point  M'  est  à  l'infini  on  fera 
i'  ^  0  ,  et  si  le  plan  P'  passe  par  l'origine  on  fera  h'  =  0. 

Complexes.  Gomme  les  équations  (4)  d'une  droite  sont 
homogènes  par  rapport  aux  coordonnées  a,  p,  y,  p,  q,  r,  toutes 
les  conditions  géométriques  imposées  à  une  droite  s'exprime- 
ront par  des  relations  homogènes  entre  ses  six  coordonnées. 

L'ensemble  des  droites  dont  les  coordonnées  vérifient  une 
relation  homogène, 

(8)  =pKp,ï,p,?,r)  =  o     , 

constitue  un  complexe  de  droites;  l'équation  (8)  est  l'équation 
du  complexe,  et  le  degré  de  cette  équation  s'appelle  l'ordre 
du  complexe 
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601.  Exemple  I.  Les  droites,  dont  les  coofdoDaéea  véri- 
fient l'équation  du  premier  degré 
(9)  A«  +  Bp  +  Ct  -I-  Dp  4-  Eg  +  Fj-  =  0, 

où  A,  B,  G,  D,  E,  F  sont  des  constantes,  forment  un  complexe 
du  premier  ordre. 

Par  vnpoint  de  l'espace  il  passe  une  in/înité  de  droites  apparte- 
nant à  ce  complexe;  toutes  ces  droites  sont  situées  dans  un  même 
plan.  En  effet  appelons  M'{a^,  '/,  z',)  un  point  fixe  de  l'espace 
et  sur  une  droite  du  complexe  passant  par  ce  point  prenons 
un  point  W {x" ,  y" ,  z")  ;  les  coordonnées  de  la  droite  seront 
alors  données  par  les  expressions  (5)  et  comme  cette  droite 
appartient  au  complexe,  ses  coordonnées  vérifient  l'équa- 
tion (9)  qui  devient 

A  (a,'  _  ^)  +  B  {y'  -  y")  +  G(/  -  .")  -|-  D  {y'z"  -  zU/) 
+  E  [z'x"  -  x'z")  +  F  (xy  -  y-x")  =.  0 . 

Cette  équation  étant  du  premier  degré  en  a/',  y",  z"  et  étant 
évidemment  satisfaite  pour  x"  ^x'  ,  y"  =  ^  ,  a"  =  a' ,  le  lieu 
du  point  M"  et,  par  suite  de  la  droite  M'M"  est  un  plan  pas- 
sant par  le  point  M',  ce  que  nous  voulions  établir. 

Inversement,  dans  un  plan  quelconque  il  existe  une  infinité  de 
droites  appartenant  au  complexe  ;  toutes  ces  droites  passent  par  un 
même  point.  En  effet  appelons  (m',  v',  w")  les  coordonnées  d'un 
plan  fixe  P'  et,  par  une  droite  du  complexe  située  dans  ee 
plan,  menons  un  plan  P°  de  coordonnées  (u",  v",  vf)\  les  coor- 
données de  la  droite  seront  alors  données  par  les  expres- 
sions (7)  et  l'équation  (9)  deviendra 
A  {w'v-  -  v-vf)  +  B  {u-w"  -  w'u")  +  G  iv'u"  ~  u'v-)  +  D  («'  ~  «") 

Cette  équation  étant  du  premier  degré  en  u",  v",  w"  et  étant 
Térifiée  pour  u"^u',  v" ^^v^w"  =  w' ,  l'enveloppe  du  plan  P" 
et,  par  suite,  de  la  droite  d'intersection  des  plans  P'  et  P"  est 
un  point  situé  dans  le  plan  P'. 

*  Exemple  II.  Étudions  le  complexe  formé  par  les  droites  D 
de  l'espace  qui  sont  perpendiculaires  à  leurs  conjuguées  par  rap- 
port à  un  ellipsoïde  donné 
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Soit  D  une  droite  du  complexe  ayant  pour  coordonnées 
a,  p,  Tip,q,r.  Prenons  sur  cette  droite  deux  points  M' (x',  y,  s'), 
W{3^,y'',z°);  la  droite  D'  conjuguée  de  D  par  rapporta  l'ellip- 
soïde est  l'intersection  des  plans  polaires  des  deux  points  M' 
et  M",  c'est-à-dire  des  deux  plans 

(D'J  "!.       '".      °'. 

Les  cosinus  directeurs  de  cette  droite  D'  sont  proportion- 
nels aux  quantités 


d'autre  part  les  cosinus  directeurs  de  la  droite  D  sont  pro- 
portionnels à 

as'  — a^'     ,    y'  —  y'    ï'  — s", 
c'est-à-dire  à 

«,P,  T- 
Comme  ces  droites  sont  rectangulaires,  on  a  la  condition 

(10)  aV -|-*'p!i'  +  '^V  =  o 

qui  est  l'équation  d'un  complexe  du  second  ordre  forme  par  Ica 
droites  D. 

Le  lieu  de  celles  de  ces  droites  D  gui  passent  par  un  point  fixe 
M'  {x',  y',  z')  de  l'espace  est  un  cône  du  second  ordre.  En  effet,  si 
par  le  point  fixe  M'  on  mène  une  droite  D  du  complexe  et  si 
l'on  prend  un  point  M"  [x",  y",  z')  sur  cette  droite,  les  coor- 
données de  la  droite  D  seront  données  par  les  formules  (5}  et 
l'équation  (lo)  deviendra 

(11)  a^{:^-af){y-z"-zr')+  bHy' -f){'^'x'' -x'z")-^^ 

c'[z'  —  z"}{3:'y"'-y'x")^o- 
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Si  l'on  considère  afy'z"  comme  coordonnées  courantes, 
cette  éc[«atioQ  représente  un  cône  du  second  ordre  ayant 
pour  sommet  le  point  M'  :  ce  cône  passe  par  l'origine  et  par 
les  parallèles  aux  axes  menées  par  le  point  M'.  Si  l'on  rap- 
porte le  cône  à  ces  trois  parallèles,  les  coordonnées  nouvelles 
du  point  M"  seront  x"  — x'  ,  y"  — y'  ,  s" — z' ,  c'est-à-dire  —  a., 
—  p,  —  ■)■  et  l'équation  du  cône  deviendra 
(I I)       Pt^  (ô'  -  c")  +  ï«j'  (c^  -  a?)  4-  apz'  {a?  -  b^)=  o. 

Il  est  facile  de  voir  sur  les  équations  précédentes  que  ce 
GÔne  se  décomposera  en  deux  plans  quand  le  point  M'  (z-',  y',  z") 
sera  situé  dans  un  des  plans  principaux  de  l'ellipsoïde  ou  à 
l'infini. 

L'enveloppe  de  celles  des  droites  D  du  complexe  gui  sont  situées 
dans  un  plan  fixe  P'  est  une  courbe  de  seconde  classe. 

En  effet  soient  («',  V,  w')  lea  coordonnées  du  plan  P'  dont 
l'équation  sera 

u'x-]-v'y-\-w'z-}-  1^0. 
Prenons  dans  ce  plan  une  droite  D  du  complexe  et  faisons 
passer  par  cette  droite  un  plan  P"  ayant  pour  équation 
u''w  +  v''y  +  Wz-i-,=o. 

Alors  les  coordonnées  de  la  droite  D  seront  données  par 
lea  formules  (?)  et  l'équation  (g)  donnera 
(i  a)        a^  (W  ~  W)  (w'V  -  VIO')  +  b^  (V-  -  V")  (u'W  -  ic'u') 
■^c^iw'-w-^iv'W-u'v'j^o. 

Si  l'on  considère  «"u"tt)°  comme  coordonnées  tangcntielles 
courantes,  cette  équation  qui  est  homogène  et  du  second 
degré  en  u*  —  u'  ,  v"  —  v'  ,  w"  —  w'  est  l'équation  tangen- 
tielle  d'une  courbe  de  seconde  classe  située  dans  le  plan 
P'  (n"  505  Ms).  L'équation  (la)  étant  vérifiée  quand  u",  v",  w" 
tendent  vers  zéro,  c'est-à-dire  quand  le  plan  F  s'éloigne 
indéfiniment,  la  courbe  de  seconde  classe,  enveloppe  des 
droites  D,  a  une  tangente  éloignée  indéfiniment;  elle  est  donc 
■une  parabole  si  elle  n'est  pas  décomposée,  en  deux  points. 

Formons  l'équation  tangentielle  du  cône  ayant  pour  sommet 
l'origine  et  passant  par  la  courbe  de  seconde  classe  enve- 
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loppée  par  les  droites  D  du  plan  P',  Cette  droite  D  est  l'inter- 
sectioQ  des  deux  plans 

donc  le  plan 

ou  (i3)    px-\-çy-\-rz^=o 

est  le  plan  passant  par  l'origine  et  !a  droite  D.  Comme  on  a 

l'équation  (12)  donne  entre  p,  q,  r  la  relation 

{i4)      qru-(b''  —  c'')-\-rpv'{c^  —  a^)-{'pqw'{a^  —  b^)  =  o. 

On  peut  dire  que  cette  équation  est  l'équation  tangentielle 
du  cône  enyeloppé  par  le  plan  {i5).  Ce  cône  est  tangent  aux 
trois  plans  coordonnés,  car  l'équation  {i4)  est  vérifiée  quand 
deux  des  trois  quantités  p,  q,  r  s'annulent.  Donc,  dans  le  plan, 
la  courbe  enveloppe  des  droites  D  est  une  parabole  tangente 
aux  trois  plans  coordonnés. 

Il  est  facile  do  voir  que  cette  parabole  se  décompose  en 
deux  points  quand  le  plan  P'  est  parallèle  à  l'un  des  deux  axes, 
ou  passe  par  l'origine, 

602.  On  verra  de  même,  d'une  façon  générale,  que  si  on  a 
un  complexe  d'ordre  m  déiini  par  une  équation  homogène  de 
degré  m  en  a.,  ^,  y,  p,  q,  r, 

celles  des  droites  de  ce  complexe  gui  passent  par  un  point  donné  de 
i'espaee  formant  un  cône  d'ordre  m,  et  celles  de  ces  droites  qui  sont 
situées  dans  un  plan  donné  enveloppent  une  courbe  de  m''""'  classe. 

Les  équations  ponctuelles  du  cône  et  les  équations  tangen- 
tielles  de  l'enveloppe  s'obtiendront  immédiatement  comme 
dans  l'exemple  précédent. 

L'ensemble  des  droites  appartenant  à  la  fois  à  deux  com- 
plexes d'ordres  m  et  n  forme  une  congmence.  Par  un  point  de 
l'espace,  il  passe  mn  droites  de  la  congrùence,  et  dans  un 
plan  de  l'espace  il  y  a  mw  de  ces  droites. 
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003.  Signification  géométrique  des  coordonnées  d'une  droite.  — 
Soit  D  une  droite  :  prenons  sur  celte  droite  deux  points 
M'(a/,  y',  z')  et  W{x",  y",  z");  les  coordonnées  appelées  a,  p,  f 
soat  les  projections  du  vecteur  M'M"  sur  les  trois  axes  coor- 
données et  les  coordonnées  appelées  p,  q,  r  les  moments  de  ce 
vecteur  par  rapport  aux  trois  axes. 


EXERCICES 

i.  Exprimer  en  fonction  des  coordonnées  a,  ?,-hP<  1<  )' d'une  droite 
la  plus  courte  distance  de  cette  droite  h  chacun  des  axes  eoordontiÉs, 
la  distance  de  cette  droite  à  l'origine  et  les  angles  qu'elle  fait  avec 
les  axes. 

9.  Exprimer  en  fonction  des  coordonnées  (a,  p,  i,  p,  q,  r)  («',  p',  y', 
p',  q',  r'}  de  deux  droites  leur  angle,  leur  plus  courte  distance  et  les 
équations  de  la  perpendiculaire  commune. 

3.  Étant  donnd  un  axe  fixe,  appelons  B  la  plus  courte  dislance 
d'une  droite  de  coordonnées  (a,  p,  y,  p,  q,  r)  à  cet  axe  et  a  l'angle  de 
cette  droite  avec  l'axe.  Démontrer 

I»  Que  les  droites  satisfaisant  ù  l'équation  8  tang  fl  =  fc,  dans 
laquelle  ft  est  une  constante,  forment  un  complexe  du  premier  ordre. 

a"  Que  tout  complexe  du  premier  ordre  peut  être  défini  de  cette 
façon.  L'axe  fixe  est  appelé  l'axe  central  du  complexe. 

4.  Dans  un  complexe  du  premier  ordre,  lea  droites  passant  par  un 
point  M  de  l'espace  engendrent  un  plan  P  passant  par  ce  point,  et 
les  droites  situées  dans  un  plan  P  enveloppent  un  point  M  du  plan. 
On  appelle  le  point  M  le  fojer  du  plan  P.  Démontrer  que 

1"  Lorsque  le  point  iVI  décrit  un  plan  H,  le  plan  P  passe  par  un 
point  fixe  51.  foyer  du  plan  H;  et  réciproquement; 

2."  Lorsque  le  point  M  décrit  une  droite  D,  le  plan  P  tourne  autour 
d'une  droite  fixe  A;  et  réciproquement. 

5.  Étudier  le  complexe  formé  par  l'ensemble  de  celles  des  droites 
D  et  A  de  l'exercice  précédent  qui  sont  perpendiculaires  entre  elles. 

6.  On  donne  un  ellipsoïde.  On  considère  des  droites  D  telles  que 
si,  par  chacune  d'elles,  on  mène  des  plans  tangents  à  l'ellipsoïde,  les 
normales  aux  points  de  contacts  M  et  M'  soient  dans  un  même  plan. 
1°  Démontrer  que  la  droite  D  et  la  droite  des  contacts  MM'  sont  rec- 
tangulaires; a°  trouver  le  lieu  des  droites  D  qui  passent  pur  un  point 
donné  A;  3'  ce  lieu  est  un  cône  du  second  degré;  trouver  les  positions 
du  point  A  pour  lesquelles  ce  cône  est  de  révolution;  4"  trouver  l'on 
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veloppe  C  des  droites  D  qui  sont  contenues  dans  un  plan  donné  V,  et 
trouver  la  surface  S  engendrée  par  C  quand  P  se  déplace  parallèle- 
ment k  un  plan  Q;  5"  trouver  pour  quelle  direction  do  Q  la  surface  S 
est  de  révolutioD.  (Agrégation  [881.) 

7.  Les  normales  aux  surfaces  homofocales 

(js  — J  '^  Èa  —  l  "^  ci  — X  ' 

les  droites  perpendiculaires  à  leurs  conjuguées  par  rapport  à  ces  sur- 
faces, et  los  axes  des  cônes  circonscrils  à  ces  surfaces  forment  un 
même  complexe  du  second  ordre. 

8.  iÉfant  donné  un  ellipsoïde  ayant  pour  équation  Aa;'  +  Bj/'  +  Cy^ 
=  I,  étudier  les  deux  complexes  formés: 

i"  Par  les  cordes  de  la  surface  qui  sont  vues  du  centre  sous  un 
angle  droit. 

a"  Par  les  droites  par  lesquelles  on  peut  mener  deux  plans  tan- 
gents rectangulaires  à  la  surface. 
Le  premier  de  ces  complexes  a  pour  équations 

«=  -i-  p=  -^  ï=  =  (B  +  C)  ji'  -f  (G  +  A)  f  +  (A  +  G)  »■=, 
et  le  second 

p2  ^  ç,2  +  ,.î  ^  (B'  _|_  C')  a^  -\-  {C  -I-  A')  lî=  -f-  (A'  +  B')ï=, 
si  l'on  pose  : 

A.  =  |         B.  =  i         C.„ï. 

9.  Étant  donné  un  hjperboloïde  à  une  nappe,  on  considère  toules 
les  cordes  D  de  celte  surface  qui  sont  vues  du  centre  sous  un  angle 
droit  et  l'on  demande  : 

i"  L'équation  du  cône,  lieu  des  cordes  D  qui  passent  par  un  point 
donné  S,  ainsi  que  les  positions  du  point  S  pour  lesquelles  ce  cûne 
est  de  révolulion  ; 

a"  La  courbe  à  laquelle  sont  tangentes  toutes  les  droites  D  situées 
dans  un  plan  donné  P,  ainsi  que  les  positions  du  plan  P  pour  lesquelles 
celte  courbe  est  une  parabole  ou  une  circonférence  de  cercle.  (Con- 
cours général  1885.) 

10.  Étudier  le  complexe  formé  par  les  droites  qui  coupent  deux 
surfaces  données  du  second  degré  suivant  quatre  points  en  proportion 
harmonique. 

n.  Étant  données  deux  surfaces  du  second  degré,  on  considère  une 
droile  D  telle  que  les  deux  plans  tangents  que  l'on  peut  mener  par  D 
à  la  première  surface  soient  conjugués  harmoniques  par  rapport  aux 
deux  plans  tangents  menés  par  D  à  la  seconde  surface.  Étudier  le 
complexe  formé  par  ces  droites. 
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13.  Etant  données  deux  surfaces  du  second  dp^ië  étudier  If  fnin- 
plexe  formé  par  les  droites  telli  s  que  les  deux  sen'ments  dotoimiups 
par  les  deus  surfaces,  sur  chautne  de  lOs  droites,  aient  le  m^me 
milieu. 

Que  devient  ce  complexe  lorsque  !ea  deux  surfaces  ont  un,  deux  ou 
trois  plaDs  de  symétrie  droite  ou  oblique  en  commun  î 

i3.  On  considère  un  système  quelconque  de  forces  Fi,  Fî,  .  Fa 
appliquées  à  un  corps  solide  et  on  appelle  droite  de  moment  nul  un 
axe  A  tel  que  la  somme  des  moments  des  forces  par  rapport  à  a  soit 
nulle.  Démontrer  que  les  droites  de  moment  nul  forment  un  com- 
plexe du  premier  ordre  dont  I  axe  central  (Exerciue  3)  est  l'axe  cua- 
tral  du  système  de  forces  Fj,  Fj,  F„  d  apics  Poinsot 

14.  Démontrer  que  la  condition  nécessaire  et  suffl'-ante  pour  qu'en 
puisse  diriger  suivant  6ix  droites  des  forces  «e  faisant  équilibre  est 
que  ces  six  droites  appartiennent  à  un  même  complexe  du  premier 
ordre. 

i5.  Des  forces  appliquées  à  un  corps  solide  peuvent  d'une  mfiaité 
de  manières  être  réduites  à  deux  F  et  *.  On  considère  seulement 
celles  de  ces  réductions  dans  lesquelles  les  forces  F  et  *  sont  rectan- 
gulaires. Démontrer  qu'alors  les  forces  F  et  O  appartiennent  à  un 
complexe  du  second  ordre,  (Exercice  identique  au  fond  à  l'exereiee  5). 

16.  Lieu  géométrique  des  axes  centraux  des  complexes  de  premier 
ordre  passant  par  les  droites  communes  ù.  doux  complexes  du  pre- 
mier ordre  donné,  (L'aie  central  a  été  défini  dans  l'exercice  3.  On 
remarquera  que  si  ç  =  o,  i^  =  0  sont  les  équafionsde  deux  complexes 
du  premier  ordre,  l'équation  gi^nérale  des  complexes  du  premier 
ordre  passant  par  les  droites  communes  ù  ces  deux  complexes  est 
p  -}■  îi].  :=  o.  Le  Jieu  géomélri^ne  demandé  est  le  conoïde  droit  qui  a 
été  appelé  ejlindroïde  par  Caylej,  et  dont  l'équation  peut,  par  un 
choix  convenable  des  axea,  être  écrite  z{iû^  +  y'')  =  zaxy.) 


y  Google 


QUESTIONS  D'EXAMENS. 
QUESTIONS   POSÉES  AUX  DIVERS  CONCOURS 


ECOLE  POLYTECHNIQUE 


1S60.  On  donne  une  parabole  P;  soienl  A  et  B  deux  ;  ts  n  b  les  sur 
cette  courbe,  mais  tellement  cboisis  que  les  normales  en  \.  t  B  s  o  peut 
i.-a  un  point  C,  situa  sur  P.  La  tangente  en  C  et  la  droUe  AG  q  up  ut  en 
;in  point  M;  trouver  le  lieu  décrit  par  ce  point  et  constru    e  la  c      be 

iS6i.  Déterminer  les  diverses  surfaces  représontÉes  pa    1  éq     t  on 
a  {a;^  +  Syz)  +  &()/=  +  2zx)  +  e(z^  +  2a:!/) ^ i 

lorsque  les  paramètre! 
Esprimer  que  ces  si 
1868.  Trouver  le  lieu  des  centre'!  des  surfaces  représentées  par  l'équation 
œî  +  j,ï - ï' +  2,      +2qj   -  ax-  bj+       =0 

(a,  6,  c,  étant  des  nombres  (      tfd  p    q      pé      ttd      p 

mètres  variables)  :  1°  Lorsq      pty  tdtti  é        p 

-sibles;  3°  lorsque  gietgv         tdmè  q      léq     t        d     né 

représente  un  cane.  Diating        I    p    t     d     I        q  p    d  à  des 

hjperboloïdes  k  uns  nappe,  d       II    q  p    d  à  d     ti;p    b  1   d     i 

doiiï  nappes. 

1863.  On  doune  sur  un  [I  d  fé  00  l  [  tA 
pris  sur  0,  on  mène  des  tan  t  Otinj  tl  p  td  tt 
obtenus.  Cette  droite  coupe  itgt  0,  pti  M,t  le 
lieu  dÉcrit  par  M. 

Examiner  les  différentes  formes  de  ce  Heu  selon  la  grandeur  et  la  posi- 
tion relatives  des  circonférences  0  et  0';  indiquer  le  cas  où  il  se  décom- 
pose. Faire  voir  que  le  lieu  des  points  M  est  tangent  à  0  en  cLacun  des 
points  qui  lui  sont  communs  avec  cette  circonférence. 

1864.  On  considère  le  cercle  qui  a  pour  équation 

œ'  +  j'  =  -1 , 
et  la  parabole  qui  est  représentée  par  l'équation 


.  On  proposa  d« 

•lo  Le  nombre  des  points  réels  communs  aux  deus  courbes,  pour  les 
différentes  valeurs  de  «  et  de  p. 
Sl°  Les  coordonnées  dos  quatre  pointa  communs  quand  on  suppose  ; 
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1805.  On  donna  dans  un  plan  une  parabole  P  t  ! 
circonférence  C  passant  par  le  fo^er  de  P.  On  propo  1 
du  plan  où  doit  se  trouver  le  cenlre  de  C,  pour  qu  tt 
successivement  avec  P  :  -1°  quatre  points  réels  ;  2°  qi  l  p 
3°  deuï  pointa  réels  et  deux  points  imaginaires.  0  t 
les  propriétés  de  la  courbe  qui  sépare  les  deuï  p  m  i 
troisîÈme. 

1  l'hyperbol     éq 


On  propose  : 

1b  De  former  l'équa  j     t  p 

des  pieds  des  normale        m 

2»  De  déduire  de  cett    éq  q 

est  au  moins  égal  à  m      t        pi        l, 

3o  De  démontrer  qu  pp       t 

P   ? 
il  n'y  a  qu'une  normal        m 

186'?.  Étant  donne  t        gl    B 

située  dans  le  plan  de       t         1 

1'  De  former  i'équat   n  gé  é    I    d 
au  triangle  BOA  ;  >  d     cal     1      1  é( 
différentes  hyperboles      t  p       t 
les  différentes  formes  d     I       L  q 
de  la  droite  D. 


1S6S.  Soient  deux  p 
point  fixe  Cet,  pour  a 
suppose  reclaiigulaîre     0 
soient  M,  et  M,  les  p 
de  M,  Mj,  sachant  qu 

b  1 
I 

1 
t     d 

P     P       ï 

If     1      d 

f.  f  ' 

t    p         p 

t 

1 
1 

f 
fi 

1    1 
P 

t      d 
OX 

dé 
tfi 

oy", 

l 
P 

4869.  On  donne  u    t 

gl 

i    gl 

61 

AOB    t 

d 

4-  L'équation  gêné    1 
liiangle  AOB; 

2.  L'équation  de  l'a      d 

3.  L'équation  et  la  f 
l'angie  droit  AOB,  sur  1 

d 

! 
d 

p     b  1      P 

q     1       q 

1        î      1.     J 
d      p      b  1 

t 
d 
P 

S 

p    1 

1 

à  p 

to 

iSVS.  On   donne  d 
droites  (A)  et  (B)  resp 

m 

d            d 
p      llèl 

1 1 

1 
J 

1°  De  ibcmer  l'équat 
pour  centre  l'origiae  d 
les  droites  données  (Ai    t 

2»  De  démontrer  qu    p 
ces  courbes,  il  sayoir  d 

g 

(B) 
I) 

1     d              be 

dé       t  q 

1      td    p]        1 
1          '          ^Y\ 

d 
dm 

IP 
b  ) 

tt   t 

d  d  p 
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>•  De  faire  connalira  les  points  du  plan  pouï  lesquels  cette  règle  gênéralu 
sou  lire  une  exoepUon. 

ISfS.  Ou  donne  un  cercle  et  un  point  A,  et  l'oa  demanda  le  lieu  dea 
centres  des  hyperboles  équilatères  assujetties  à  passer  par  le  point  donné  A 
et  à  toucher  en  deuï  points  le  cercle  donné 


1814   El    t  d 

pi        Ip 


p        Iq     II 
gl    d 
«8TS    ï 


Q       1       d  1       f  t  [    d  é         tt       I       d    I    î 

Revenant  au  cas  général,  on  propose  de  mener  par  un  point  quelcooqao 
du  lieu  trois  normales  à  la  parabole. 

ApplicaVHn  particulière  an  point  maximum  du  lieu. 

iS7S>  {Question  retirée.]  Une  conique  donnée  de  forme  et  de  gcBndeni 
80  déplace  de  manière  que  chacun  de  ses  foyers  reste  sur  une  droite  donnée. 
A  cetle  conique,  parallÈlemcnt  à  l'une  des  droites  données,  on  mène  une 
tangente;  trouver  le  lieu  des  points  do  contact. 

ISfâ.  i.  (Admissibilité.)  -1=  Espliquec  la  recherche  du  lieu  des  miiieul 
des  cordes  parallèles  à  la  droite  qui  joint  l'origine  au  point  dont  les  coor- 
données sont  a!  =  9,  ^  =  -1,  3  =  1,  pour  la  surface  représentée  par  l'équation 

œ'  +  2i/2  —  3i2  +  33!î/  +  iJ^  +  3  =  0 . 

s  limites  entre  lesquelles  doit  varier  le  coef- 

33!»  —  4a;'  —  12^'  +  o  =  0 
ait  ses  quatre  racines  réelles. 

S.  lÀdmissioit.)  On  considère  une  hyperbole  équilatère  lîxe  et  une  inllnité 
de  cercles  concentriques  à  cette  courbe.  A  chacun  des  cercles  on  mène  des 
tangentes  qui  soient,  en  même  temps,  normales  à  l'hyperbole.  On  prend  le 
milieu  de  la  dislance  qui  sépare  le  point  de  contact  avec  le  cercle  variable, 
du  point  d'incidence  sur  i'byperboie  flso.  On  demande  le  lieu  décrit  par 
ce  milieu.  —  Si  l'équation  du  lieu  se  présente  sous  une  forme  irratiOTiuello 
on  devra  la  rendre  rationnelle. 

ISÎT.  1.  (Admissibililè.)  i"  On  donne  une  surface  rapportée  k  un  systèmo 
de  coordonnées  rectangulaires 

33;2  _  syi  +z'~ 2ys  —  izx  +  èxy  —  Sx  +  ey  +  ^z^O, 

trouver  l'équation  de  la  même  surface  par  rapport  à  un  même  système  Û6 
plans  principaux. 
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supposant  conniio  l'équation  du  plan  dia- 
métral. 

2'  Démontrer  que,  dans  une  équation  à  ûoeffioients  réels,  qui  a  ses  racine» 
réeiies,  le  nombre  des  racines  positives  est  égal  au  nombre  des  variations 
du  premier  membre  ordonné  suivant  les  puissances  décroissantes  de  x. 

On  supposera  connue  la  règle  des  signes  de  Descartes. 

2.  {Admission.)  Soit,  -j  —  ^^^i,  l'équation  d'une  hyperbole  rapportée  i, 

ses  Bses;  î,  vi,  les  coordonnées  d'un  point  M  dn  plan  de  rbjperbole.  Par 
ce  point  M,  on  mène  deux  tangentes  à  l'hyperbole;  soient  A.  et  B  les  pointa 
de  contact. 
Trouver  l'équation  du  cercle  passant  par  A,  B  et  le  centre  0  de  l'hjper- 

Co  cercle  rencontre  l'hyperbole  en  deuï  points  C,  D,  distincts  de  A  et  B[ 
trouver  l'équation  de  la  droite  CD. 

Si  M  décrit  une  ligne  droite,  aux  diverses  positions  du  point  M  corres- 
pondent diverses  positions  de  CD;  trouver  le  lieu  des  pieds  des  perpendi- 
culaires abaissées  du  centre  de  l'hyperbole  sur  ces  droites. 

IS^S.  1.  (Admisiibilité.)  1°  Méthode  de  Newton,  fondée  sur  la  considéra- 
tion des  dérivées  suocessives,  pour  trouver  une  limite  supérieure  des  racines 
positives  d'une  équation. 

2°  Construire  la  courbe  représentée  en  coordonnées  rectangulaires  par 
les  deux  équations 

_      t  _t(\  —  2t') 


le  droite  D  dont  l'équation  par  rapport  à  de'ix 


S.  {Admission.)  Ou  donne  une  conique  rapportée  à  ses  ixei 
et  un  point  M  cette  conique.  Par  les  extrémités  d'un  diamâtre  quelconquo 
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de  Is  conique  et  1    p         M 

ftp                        1      P              q       1    H 

décrit  par  le  cent     d        ce 

Il          co    q      kl           t  p      l 

des  asea. 

Si  autour  du  p     t  0 

f   t  t              d         d      t           t     gui              II 

rencontrent  la  co     i      K 

d        p     ts   p            q      1    1       d     p 

do  rencontre  des  t          [ 

É                p     t       1 1    d          p    [     di 

laire  au  segment  OM    t  p 

tp      1    ml       d               m     t 

Par  ie  point  0        p     t  m 

dép    d  mm       d    1         m  1     y    t 

pied  en  0,  trois              d 

ml        1          q     K 

1"  Dans  le  cas  p    t     1 

l          q      d       é       t         hyp    b  1    éq 

lalère  et  où  a=l    6  — — 

q                1    d                ml 

réelle  et  calculer  1             d 

é     d               1 

formé  par  les  pieds  de  ces  trois  normales. 
Nota.  Le  pied  de  la  normale  est  le  point  de  la  courbe  d'où  part  la  normale. 
tâSO.  Soieni  M  et  N  les  points  où  l'axe  des  m  rencontre  le  cercle 


considérons  une  q     I       q      d      byf     b  1      éq    I  té       q     p  '  P      ' 

points  Met!H;m  p  ptypn       It        mt         1  I 

des  tangentes  k  iliyp    bl  tAtBIpts       1  I         pi 

droite  qui  joint  I     p     t   d         t    t 

Démontrer  qu     d      d        d     t     (lA    t  CB    1  t  p     IIU    à 

direction  fise  etltp        p  ptfP 

Le  point  P  êta  t   I       ë   1  byp    btéqlté  pdtq      p 

par  les  points  M    l'S      t  dét    m    é     0  t  gé  met   q     m     t 

centre,  ses  asymptol       t  mm  t 

Si  le  point  P  dé    Itl    d     t   *;=      q    1     tl    1      dé     t  p     i     f  y  ra 
de  l'hyporboloï  0    dét    m  éq     t         t        I  t 

1881.  1.  On  dÈ  j      b  1    P    t  d     t    AB        ml 

point  A  Â  cette  cob(potApjltdll  I  fj 

même  de  ta  courb  ) 

Trouver  le  lieu  d  t    d  t         f  t     d       1      yl     1       I     t 

qui  a  pour  base  P   p      d      1 1        p         t  p      AB 

2.  On  donne  u         ympt  te  d         hyj     b  I     t       p      t  P  d    I  b 

Sachant  que  Tun  dfy       d       tip[dl         médptP 
l'asymptote  cons  lé  d         dll       dptilldtrst       \   l 

seconde  asymptot  Idti  pdt       fjdé 

1883.   On  do  d  I  oipt  ptAtBU 

conique  quelconq      p         t  p  p     t      1 1    g    t  d  ! 

rencontre  l'hype  bléqiltèq  ptp  mt  d 

autres  points  C   t  D 

par       d  t      d  1 1  d 


3°  Soit  une  conique  salisfaisani  a  la  question  et  ayant  son  centre  sur 
l'une  des  circonférences,  E  ou  F;  démontrer  que  les  asymptotes  de  cette 
conique  rencontrent  cette  circonférence  en  deux  points  fixes  situés  sur 
l'aie  radical  des  deux  oiroonféreooes  donnée». 
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1893.  On  donne  une  parabole  et  une  droite.  Trouver  lo  lieu  des  points 
tels  que  les  tangentes  menées  de  chacun  d'eux  k  la  parabole,  forment  avec 
la  droite  donnée  un  triaagle  de  surface  donnée. 

*884.  On  donne  une  conique 


On  joint  un  point  M  de  cette  conique  aux  deux  foyers  F  et  F' 

i'  On  demande  d'esprimor  les  coordonnées  du  cercle  insorit  dans  l'iniérieur 
du  triangle  MFF',  au  moyen  des  coordonnÉes  du  point  M. 

a»  Dans  lo  cas  où  la  conique  donnée  est  une  ellipse,  on  démoiiirera  qua 
si  l'on  considère  les  cercles  inscrits  dans  deus  triangles  correspondant  à 
deux  points  M  et  M'  de  la  conique,  l'axe  radical  de  ces  deux  cercles  passa 
par  le  point  milieu  du  segment  MJI'. 

3"  Pour  chaque  position  du  point  M,  le  rayon  vecteur  FM  touche  le  cercle 
correspondant  en  un  point  P,  On  déterminera,  en  coordonnées  polaires, 
l'équation  du  lieu  décrit  par  le  point  P,  On  prendra  le  foyer  F  pour  origine 
des  rayons,  et  l'aie  dos  x  pour  origine  des  angles. 

4885.  Par  les  deui  foyers  d'une  ellipse  on  fait  passer  une  circonférence 
de  cercle  variable. 

i'  À.  quelle  condition  doit  satisfaire  cette  ellipse  pour  que  la  circonférence 
dcelp  1  t  qtrptéitdqllp    tion 

dptt         dt        picel  td  Ip        qljtp  ints 

d     t         t  tel 

^•Eh  dptdt         t  ligtàlll  jse; 


dQltll  dptdt  t  d  ôtd  qll  tère 
d  t      q     1   I  tè        ymJt   q       1     p  i  |  f     t  au 

t     d    I  llp 

iO  dltgt  m  Itlllpi     iver 

1    1       d    1         p      t    d  t    t  I  ) 

188S.  On  donne  un  rectangle  ABA'B'.  Deuï  hyperboles  équilatÈres  A  et  B 
ayant  toutes  deux  leurs  asymptotes  parallèles  aux  eûtes  du  rectangle  pas- 
sent :  l'une  (A)  par  les  sommets  opposés  A  et  A',  l'autre  (B)  par  les  sommets 
opposés  B  et  B'  du  rectangle. 

in  Démontrer  que  le  centre  de  l'hyperbole  A  a  par  rapport  à  l'hyper- 
bole B  la  même  polaire  P  que  ie  centre  de  l'hyperbole  lî  par  rapport  k 
l'hyperbole  A. 

2=  Le  rectangle  restant  fixe,  on  fait  varier  en  même  temps  las  deus  hyper- 
boles de  maniùre  qu'elles  soient  égales  entre  elles  sans  être  symétriques  par 
rapport  à  l'un  des  axes  de  symétrie  du  rectangle.  Eiaminer  si  elles  se  cou- 
pont  en  des  points  réels.  Trouver  le  lieu  du  milieu  de  la  droite  qui  joint 
leurs  centres,  et  prouver  que  la  droite  P  est  constamment  tangente  à  ce 

3"  Si  l'on  prend  une  quelconque  des  hyperboles  (A)  et  une  quelconque 
des  hyperboles  (B),  il  existe  une  inSnité  de  rectangles  ayant  comme  le  rec- 
tangle donné  deux  sommets  opposés  sur  chacune  de  ces  hyperboles  et  le» 
eûtes  parallèles  aux  asymptotes.  Trouver  le  lieu  des  centres  de  ces  reo 
langles, 

iSSTI.  On  donne  dans  un  plan  un  point  oj  fixe  et  deux  axes  rectangu- 
hires  fixes  Ox,  Qy.  Par  !e  point  oi  on  fait  passer  deux  droites  Tectangu- 
laires  rencontrant  Os  en  B  et  D,  0^  en  A  et  C.  Par  les  points  A,  B,  on  fait 
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passer  une  parabole  P  tangente  aus  aies  Oa;  et  Oij  ea  ces  points;  par 
points  C,  D,  on  fait  passer  une  parabole  F  tangente  aux  ases  Ox  et 

On  fait  tourner  les  droites  rectangulaires  AB,  CD  autour  du  point  u 


10  Les  équalions  des  paraboles  P,  P'  de  lears  ases  et  de  leurs  directrices  ; 

30  L'Équation  du  lieu  du  point  de  concours  des  ases  et  des  directriees; 

3=  L'équation  du  lieu  du  point  de  concours  de  leurs  aies,  qui  se  compose 
de  deux  cercles; 

40  On  prouvera  que  !a  distance  des  foyers  est  constante. 

4S8S.  On  donne  un  quadrilatère  plan  OABG  et  deus  séries  de  para- 
boles :  les  unes  tangentes  enA  ù  AC  et  ayant  pour  diamètre  OA;  les  autres 
tangentes  en  B  à  BC  et  ayant  pour  diamètre  OB.  On  demande  ; 

i"  Le  lieu  du  point  de  contact  M  d'une  parabole  de  la  première  série 
avec  une  parabole  de  la  deuxième  série; 

2»  Indiquer,  en  laissant  le  triangle  OAB  invariable,  dans  quelle  région 
du  plan  il  faut  placer  le  point  C  pour  que  le  lieu  soit  une  ellipse  et  pour 
qu'il  soit  une  hyperbole; 

30  Démontrer  que  dans  l'hypothèse  où  OABC  est  un  parallélogramme, 
la  tangents  commune  en  M  aux  deux  paraboles  pivote  autour  du  point  de 
concours  K  des  médianes  du  triangle  ABC; 

4<|  Trouver,  dans  la  même  hypothèse,  le  lieu  du  point  d'interseclion  P 
de  la  tangente  ea  M  aux  deux  paraboles  avec  l'autre  tangente  conicnune 
DE  que  l'on  peut  mener  à  ces  deux  courbes. 

Nota.  On  pose  OA  =  n,  OB  ^  b. 

*88».  litant  donnés  dans  un  plan  deux  ases  rectangulaires  Oœ  ctOi/et 
deux  séries  de  paraboles  ;  les  unes  P,  de  paramètre  p,  tangentes  i,  Oy  du 
cûté  des  a;  positifs,  et  ayant  leur  axe  parallèle  à  Oœ;  les  autres  Q,  de  para- 
métre g,  tangentes  à  Ow  du  cûfé  des  y  positifs  et  ayant  leur  axe  parallèle 
à  0^.  On  demande  : 

4°  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  C  qui  se  déplace  sans  changer  de 
grandeur  en  passant  constamment  par  les  points  communs  à  l'une  des 
paraboles  P  et  à  l'une  des  paraboles  Q. 

2"  De  démontrer  que  si  l'on  associe  une  parabole  P  et  une  parabole  Q 
de  manière  qua  la  droite  qui  joint  leurs  foyers  respectifs  reste  constam- 
ment parallèle  à  une  direction  donnée,  la  somme  des  angles  que  font  les 
tangentes  communes  à  ces  deux  paraboles  avec  un  axe  fixe,  Oa;  par 
exemple,  demeure  constante,  et  de  trouver,  dans  ces  conditions,  le  lieu  du 
point  de  rencontre  des  axes  des  deux  paraboles. 

30  De  placer  une  parabole  P  et  une  parabole  Q,  do  façon  qu'elles  aient 
trois  points  communs  confondus  en  un  seul  et  de  calculer,  pour  celle  posi- 
tion dos  deux  courbes,  les  coordonnées  de  leurs  points  communs  et  le 
coefficient  angulaire  de  leur  tangente  commune  ea  ce  point, 

40  De  démontrer  que  tout  triangle  circonscrit  il  la  fois  à  l'uno  quelconque 
des  paraboles  P  et  i  l'une  quelconiiuo  des  paraboles  Q  est  inscfit  dansviPO. 
conique  fixe  et  de  trouver  l'équation  de  celte  conique. 

iBoo.  On  donne,  dans  un  plan,  une  hyperbole  équilatére  H,  dont  l'équa- 
lion  par  rapport  à  ses  axes,  pris  pour  axes  des  cordocaées,  est  : 

(1)  x^-y'  =  a'. 

D'un  point  M  du  plan,  ayant  pour  coordonnées  x=p.'j=^(i,  on  mène 
des  normales  à  cotte  courbe. 
On  demande  : 
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i°  De  faire  passer  par  les  pieds  de  ces  normales  une 
Équilatère  dont  les  normales  en  ces  points  so'     ' 
miner  leur  point  de  concours  ; 

2»  Kn  désignant  par  K  une  hyperbole  équilatère  satisfaisant  ix  cette  con- 
dition, dans  quelle  région  du  plan  doit  être  placé  le  point  M  pour  qu'il  j 
ait  une  hyperbole  K  correspondant  à  ce  point; 

3°  Quelle  ligne  doit  décrire  le  point  M  pour  que  1  hyperbole  K  soit  égale 
à  l'hyperbole  H. 

N.  B.  —  On  conservera  les  notations  indiquées. 

1891.  On  donne  une  parabole  P  et  on  porte  à  partir  de  chacun  do  ses 
points,  et  dans  les  deux  sens,  sur  une  parallèle  à  une  direction  fixe  A.  des 
longueurs  égales  à  la  distance  de  ce  point  au  foyer  de  la  parabole. 

i"  Lieu  des  extrémités  de  ces  longueurs.  Il  se  compose  do  deui  para- 
boles P|  et  Pj  ;  montrer  la  raison  de  ce  dédoublement. 

2'  Démonirer  que  les  axes  de  P,  et  Pj  sont  perpendiculaires  l'un  à  l'autre, 
qu'ifs  pivotent  autour  d'un  mémo  point  indépendant  de  A  et  que,  quel  que 
soit  cette  direction,  la  somme  des  carrés  des  paramétres  de  ces  paraboles 
est  constante; 

go  Trouver  et  construire  le  lieu  décrit  par  les  sommets  des  paraboles  P, 
et  Pj  quand  on  fait  varier  d.  On  prendra,  comme  asos,  l'axo  et  la  tangente 
au  sommet  de  la  parabole  donnée  de  paramètre  p.  On  désignera  par  0 
l'angle  de  i  avec  l'axe  des  x. 

1882,  On  donne  une  hyperbole  équilatère  l'  et  une  circonférence  (C) 
décrilc  sur  une  corde  DIV  de  celte  hyperbole  comme  dianiùlro. 

1"  On  mène  dans  la  circonférence  une  corde  perpendiculaire  à  DIV  ; 
démontrer  que  la  moitié  de  cette  corde  est  moyenne  proportionnelle  entre 
les  distances  do  son  milieu  aux  points  où  elle  rencontre  l'hyperbole; 

2"  Indiquer  dans  quel  cas  les  points  d'intersection  de  la  circonférence  et 
de  l'hyperbole  sont  réels; 

30  Trouver  le  lieu  des  points  de  rencontre  des  aécanies  communes  à 
l'hyperbole  et  à  la  circonférence,  lorsque  la  corde  DD'  se  déplace  en  res- 
tant pai-ailélo  à  une  direction  fiie; 

i"  Soit  H,  un  des  points  communs  à  l'hyperbole  et  aucerelo  mobile,  A  le 
point  où  la  tangente  à  la  circonférence  en  H  coupe  l'hyperbole,  B  lo  point 
où  la  tangente  à  l'hyperbole  en  H  coupe  la  circonférence  :  prouver  que  la 
droite  AB  passe  par  un  point  fixe. 

(Voyez  à  la  (In  les  composilions  de  1883.) 
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CONCOURS  eÉnjÙRAEi 


CLASSE  DE  MATHÉMATIQUES  SPÉCIALES 


aLeiit  leurs  contres  de  gravité  sur  une 
On  résoudra  le  même  problème  :  4° 
2"  lorsque  les  trois  côtés  sont  égaux 

1S3?.  Étant  données,  dans  un  pkn,  deut  paraboles  égales  diût  les 
sommets  se  touchent  et  dont  les  axea  "iont  tournés  en  sens  contrsires  tn 
suppose  que  l'une  d'elles  roule  sur  1  autre  de  minière  qi  e  dan?  Intune 
des  positions  qu'elle  vient  occuper  successivement,  elle  lui  suit  toujo  rs 
tangente  en  un  point  également  éloigné  du  sommet  de  la  parabole  fixe  et  du 
sommet  delà  parabole  mobile.  Tendant  ce  mouvement,  le  sommet  de  cette 
dernière  courbe  décrit  un  lieu  dont  on  demande  l'équation. 

IS44.  Étant  donnés  une  eHipse  et  un  point  A  sur  l'ellipse,  on  décrit  un 
cercJe  tangent  à  la  courbe  en  ce  point  et  l'on  mène  au  cercle  et  à  i'eliipsri 
les  deu£  tangentes  communes,  autres  que  celles  qui  toucheraient  les  deus 
courbes  données  au  point  A.  On  demande  le  lieu  du  point  commun  i  ces 
deoi  tangentes  quand  on  fait  varier  le  rayon  du  cercle. 

1845.  Étant  donnés  un  cercle  et  un  point  situé  dans  son  intérieur,  on 
imagine  que  sur  chacun  des  diamÈtres  de  ce  cercle  on  décrive  une  ellipse 
"    e  diamÈtre  pour  grand  aïe  et  qui  casse  par  le  point  donné.  On 


\'  L'équation  génénle  de  ces  ellipses; 

2°  Le  lieu  géométrique  de  leurs  foyers; 

3°  Le  lieu  des  extrémités  de  leurs  petits  axes. 

4S46.  Étant  donnée  une  ellipse,  si  on  lui  circonscrit  des  rectangles  tell 
que  ABCD,  on  sait  que  tous  les  sommets  sont  situés  sur  un  même  cercle 
concentrique  à  l'ellipse.  Gela  étant  admis,  des  points  de  contact  M  et  Q  de 
deuï  côtés  opposés  de  chaque  rectangle,  on  mène  deus  droites  au  point  de 
contact  M  de  l'un  des  deuï  autres  côtés  et  l'on  demande  de  prouver  : 

d°  Que  MM  et  UQ  sont  également  inclinées  sur  le  côté  AB; 

2°  Que  MN  +  MQ  est  constante; 

3"  ftue  ces  droites  MN,  MQ,  enveloppent  une  ellipse  homorocale  i  h  pro- 

184'S.  Un  triangle  PQK  étant  circonscrit  à  un  cercle,  on  forme  un  second 
triangle  dont  les  sommets  A,  B,  C,  sont  les  points  milieu!  des  côtés  du 
premier.  Des  sommets  de  ce  second  triangle,  on  mène  bu  cerclf  les  tan- 
gentes Ao,  B5,  Ce,  qui  rencontrent  rflspei.tivpment  en  abc,  les  j,ôtés  opp'isés 
à  ces  sommets.  On  propose  de  démontrer  que  ces  tiois  point"!  sont  en  ii^ne 

On  verra  si  le  théorème  a  également  heu  lorsqup,  à  la  plac,  du  cercle 
inorit,  on  prend  une  section  conîqun  qiieli  onque  tangent"  aus  tiois  lôtéj 
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1848.  Soit  dans  lo  plan  d'un«  ellipse  donnée,  une  droite  q  plconqje 
TS;  par  le  centre  C  de  l'ellipse,  on  mène  le  diamètre  ACB  conj  e  é  à  1» 
direction  de  cette  droite  et  qui  va  la  couper  au  point  0.  On  proloi  ge  cnsu  te 
Is  ligne  OC  d'une  longueur  0 M,  telle  que  OC,  CH  =  CA'.  On  suppose  que  lai 
droite  TS  ae  meuve  de  manière  à  être  toujours  tangente  à  una  courl  e  donnés 
et  l'on  demande  quelle  seVa  la  courbe  décrite  par  le  point  M.  On  nd  q  ert 
la  méthode  à  suivre  et  l'on  en  fera  l'appliostion  au  cas  suivant.  L   II  ^  se  a 

pour  équation  -^  +  i  ^  1  ,  et  la  droite  TS  resta  tangente  à  la  c  u  1  e    [ut 

est  représentée  par  i'équation  x^^ay. 

1849.  Soient,  dans  un  plan,  une  ellipse  et  une  droite  située  bors  de  cetle 
ellipse.  On  prend  sur  la  droite  deui  points  N,  N',  conjugués  par  rapport  à 
i'elipse {c'est-à-dire  deux  pointa  tels  que  la  polaire  de  l'un  passe  par  l'autre); 

1»  Prouver  qu'il  eiiste  dans  le  plan  de  l'ellipse  deui  points  0,  0',  desquels 
on  voit  chaque  segment  NN'  sous  un  angle  droit;  3'  On  domacda  le  iieu  des 
points  0,  0',  quand  ia  droite  se  meut  parallèlement  à  elle-même. 

1550.  Étant  donnés  deux  axes  fixes  ox,  ojj;  autour  d'un  point  fixe  P,  on 
fait  tourner  un  angle  ABP  de  grandeur  constante  et  donnée  (A,  marquant 
ie  point  où  l'un  des  cûtés  da  l'angle  va  couper  oa,  et  B,  le  point  où  l'autre 
côté  coupe  l'axe  o^).  On  demande  de  prouver  qu'il  exisfe  sur  ox  un  point 
fixe  A'  et  sur  oy  un  point  fixe  B'  tels  que  le  produit  AA'  x  BU'  reste  cons- 
tant pour  toutes  les  positions  de  l'angle.  On  examinera  !e  cas  particulier 
OÙ  les  droites  ox,  oy,  coïncident. 

1551.  Étant  donnée  une  droite  L.  on  mène,  de  cbacun  de  ces  points  M, 
deus  droites  à  deui  peints  fixes  P  et  F.  Deux  autres  points  flxes  0,  et  0', 
sont  les  sommets  de  deux  angles  AOB,  A'OB',  de  grandeurs  données  et  con- 
stants, que  l'on  fait  tourner  autour  de  leurs  sommets  respectifs  de  manière 
que  leurs  côtés  OA,  D'A',  soieni  respectivement  perpendiculaires  aux  deux 
droites  MP,  M'P'.  On  demande  quelle  est  la  courbe  décrite  par  le  point 
d'intersection  M  des  deux  droites  OA,  O'A'  et  la  courbe  qui  est  décrits  par 
le  point  d'inlerseotion  des  deux  autres  côtés  OB,  O'B',  quand  le  point  M 
glisse  sur  la  droite  fixe  L. 

1SS4.  Si  l'on  prend  pour  diamètre  d'un  cercle  la  portion  de  l'axe  non 
transverse  comprise  entre  le  centre  et  la  normale  en  un  point  quelconque 
de  la  courbe,  la  tangente  menée  au  cercle  par  ce  dernier  point  est  égale  au 
demi-axe  réel. 

Résoudre,  d'après  cela,  la  question  suivante  :  Étant  donnés  les  deux  som- 
mets et  un  troisième  point  quelconque  de  l'byperbole,  construire  la  nor- 
male en  ce  point.  Indiquer  les  propriétés  et  les  constructions  analogues 
pour  l'ellipse. 

iSS'9,  Étant  données  deux  coniques  G  et  C,  on  mène  dans  la  première 
tous  les  systèmes  possibles  de  diamètres  conjugués  et  par  un  point  de  la 
ciroonférence  de  l'autre  on  mène  des  paraboles  aux  diamètres  de  chaque 
système.  Paire  voir  que  la  droite  qui  joint  les  seconda  points  d'intersection 
de  ces  parallèles  avec  ia  courbe  passent  par  un  même  point. 

1850.- Par  un  point  donné  sur  l'axe  d'un  paraboloïde  de  révolution  on 
mène  une  sécante  et  par  las  pointa  où  cette  sécante  rencontre  la  surface,  on 
mène  des  normales  î  la  section  méridienne  qui  la  conUect;  ces  normales 
se  rencontrent  en  un  point  dont  on  demande  le  lieu.  On  examinera  si  tous 
les  points  de  la  surface  font  réellement  partie  du  lieu. 
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1860.  On  donne  d         II  [ 
mets  des  trièdres^d     1 1     f 
A  trois  plans  dîamél  j  g 

18S1.  Ui>  ellipao  1    et     t  d 
planes  dont  l'aire  e  t  ég  I    à 

186S.  Deuï  par  b  I  d  mêm  p  ramètre  ont  leurs  aïcs  à  angle  drail; 
l'une  d'elles  est  flxe,  I  autre  est  mobde.  Une  corde  commune  AB  passe  con- 
stamment par  le  pied  D  de  la  directrice  de  la  parabole  fixe;  ou  demanda 
le  lieu  décrit  par  le  sommet  de  la  parabole  mobile. 

fS63,  Une  surface  du  second  degré  de  révolution  pourvue  d'un  centre 
ge  meut  de  manière  que  dans  ehaounedeses  positions  elle  rencontre,  suivant 
une  circonférence  de  cercle,  une  surface  du  second  degré  fiïe  et  donnée. 
On  demande  le  lieu  du  centre  de  la  surface  mobile. 

1864.  On  donne  deux  coniques  ayant  un  même  foyer  et  leurs  axes  pro- 
portionnels. Soient  FA,  FA,  leurs  rayons  vecteurs  minimums!  on  fait  tourner 
ces  rayons  vecteurs  autour  de  F,  en  conservant  leur  distance  angulaire, 
soit  FC.  FC',  une  posilion.  En  C  et  C  on  mène  les  tangentes  à  chacune  des 
coniques;  trouver  le  lieu  de  leur  point  de  rencontre. 

1865.  mtant  données  deux  coniques  tangentes  en  un  point  0,  oji  leur 
mène  une  tangente  commune  OR,  ainsi  que  les  tangentes  communes  ctIë- 
rieures  AA',  BB',  qui  se  coupent  en  M.  Cela  posé,  on  propose  de  démontrer 

i'  La  droite  PF,  qui  joint  les  points  P  et  F  diamétralement  opposés  au 
point  0  dans  ies  deux  coniques,  passe  par  le  peint  M. 

2"Lesdroite3AB,A'B',  qui  joignent  les  pointa  de  contact  de  chaque  conique 
avec  les  tangentes  extérieures  communes  sp  coupent  en  un  point  K  qui  est 
situé  sur  la  tangente  commi  ne  OR 

3«  Les  tangentes  menées  aux  deu\  c  ques  par  le  j  oint  R  to  cbe  t  les 
courbes  en  des  points  qui  sont  s  tués  s  r  la  dro  te  ML 

On  fera  voir  que,  généralen  ent  le  po  nt  R  ne  partage  cette  \t  j  té 
avec  un  autre  point  el  on  détern  nera  la  cond  t  on  qui  do  t  etr  re  pi  e 
pour  qu'il  existe  une  ligne  telle  q  <■  les  tangentes  menées  par  chaque  |  o  nt 
de  cette  ligne  aux  deux  coni  ]t  es  lonnent  quatre  points  de  c  ntact  en  I  ^ne 
droite. 

1866>  Démontrer  que  1°  les  quatre  points  d'intersection  de  deux  coniques 
quelconques  inscrites  dans  un  rectangle  donné  sont  ies  sommets  d'un  paral- 
lélogramme dont  les  côtés  sont  parallèles  h  deux  direction;  fixes. 

2"  Trouver  le  lieu  des  poirt  d  t  t  d  tan  t  n  né  d'  n  p  '  t 
du  plan  à  toutes  les  conique  t      d  n       t.      1    d       é  lin 

des  tangentes  parallèles  A  un   d      t   n  d  naé 

3°  Trouver  le  lieu  des  poi  t    I    t    t  n  q        ou  I    t  t    f  t 

un  Bngle  donné  avec  le  dianÈt     q       bott       p     tdtinl' 

ISS'7,  lin  ellipsoïde  étant  d  nnê     n  p 
dans  l'espace,  et  un  point  P        I  11  p     d 
pour  sommet  commun  le  p      t  P      l  p 
l'ellipsoïde  par  des  plans  conten  nt  L 
en  outre,'^uel  est  te  lieu  de   p     t   n 
plus  grand  et  le  plus  petit  ax      1    lell  p 
varier  la  longueur  de  l'aie  m  y  n 
1868.  On  propose  ; 
1"  De  trouver  le  lieu  géo     t    |      d      f 


1 
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donné  les  porlior     d      t    f,    t  d  j      h      q  1        j       s 

«Dira  âeiis  droites  fi 

2»  De  classer  méth  d]  ntnttht        ttu  g 

]ea  diverses  forme   q  1       gé  m  t  q      p    t   fl    t 

3»  De  trouver  le         d  l         q      1         t        1 1     1  q       t  1      d 

droites  fixes  pour  q      1    !       çé  n  et   q      d         d         dé    mp  1 

droites  ou  en  lign     d  d     d 

J869/on  don  i    d    1 1         t        t       0     t       |       t  P  d 

le  plan  de  ce  cerj  dbdl  f  t  lidt 

par  les  foyers  d'un    Ljp    b  1    éq    I  lÈ        d     il  t  t     g  nt  1 

et  passant  par  le  )       t  P 

On  construira  II  pp      nt  1     d   t         PO    g  1  t  pi    du 

rayon  du  cercle. 

ISTO.  Deus  ell  p  t  I  t  p     t    £  I 

dirigés  suivant  le    mém     d     t      Dét    m         II       d       j      t  t  i  q 
les  cfines  ayant  c   po  nt  p  mm  t  t  1     d    i    11  p       p 

directrices,  soient  ég 

ISÏ»  '.  Étant  d  nné    n  I      m    t  1         1     t    o  1         f    p      d  » 

plans  rencontrant  I      t  et       d     t  H     m  q       1  1  d 

troncs  de  prisme    btn  tdnnpptd 

•i"  Trouver  la        f  g    d  é    p      1       nt      1    g       té  i    1       d 

troncs  de  prisme,  quand  le  plan  sécant  se  déplace  sans  ceùsi.r  de  rencontrer 
les  trois  arêtes. 
2°  Trouver  les  courbes  qui  forment  les  contours  de  ces  surfacLS. 
On  examinera,  en  particulier,  le  cas  où  le  prisme  donné  a  pour  bases  des 
triangles  équilatéraus. 

iS'33.  Lne  surface  du  second  degré  étant  donnée  ainsi  que  deus  points 
A,  6,  sur  cette  surlace;  il  existe  une  inlînité  de  surtaces  du  second  degré  S 
qui  sont  tangentes  en  A  et  B,  i  S.  On  propose  de  tiouver  i 
1°  Le  lieu  géométrique  des  centres  des  surfaces  S 
2°  Le  lieu  géométrique  des  points  de  conta  t  de  ces  Burfa^i-s  ayec  les 
plans  tangents  qu'on  peut  leur  mener  parallèlement  à  un  plan  donné; 

3"  Le  lieu  géométrique  des  points  de  contact  de  ces  surf  cfs  arec  las 
plans  tangents  qu'on  peut  leur  mener  par  une  droite  donncp 

18'Î4  {Parii],  Démontrer  que  la  forme  la  plus  générale  du     polynôme 
entier  F  {x)  satisfaisant  auï  relations  : 


¥{i-x)^¥{xj 


'[3-^ 


+  k^[x^-x  +  4)'<"  -  ='  [a:=  -  a)'  +  .  .  .  4-  A„  (x^  -  .i:)'"  j 

p,  q,  n  désignant  des  nombres  entiers,  et  A,,,  Ai,  Aj,....  A„  des  constantes 
quelconques. 

ISÎ*  {Départements).  Si  l'on  considère  la  fonction  ^''^  de  la  variable  x 
et  que  l'on  en  prenne  les  dérivées  successives,  on  reconnaît  que  la  dérivée 
de  l'ordre  n  est  égale  au  produit  de  la  fonction  «"^  par  un  polynflme  enttap 
en  X  que  l'on  représentera  par  ip„  (si). 
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4"  DSmontrer  que  les  polynôcoes  f  {x)  solistont  aux  relations  siiîvaDtea  : 

ç„W^-2^1=„.,  W-2(n-i)?„,,(is), 

9„  (J)  -  -  >x,,  (x)  +  2  <9„  (% 
S°  Calculer  ks  coefficients  du  polynume  ç„  (a)    rd  1 1  é  si  iv  nt  les  |     a 

ISTE.  Étant  donnés  in  p!I  pîoide  un  plan  P  et  un  pou  t  4.  dan?  ce 
plan;  trouver  le  1  eu  dsi  son  d  tts  des  cûnes  ciru nscrits  d  lellpsoide  et 
tels  que  la  section  de  chioun  le  ces  cône'  par  le  phn  P  adm  tte  pour 
foyer  ie  point  A 

iSVS.  Étant  dmné  un  pjrallél  |  pi,de  on  cuns  de  e  tco  s  arêtes  qui 
n'ont  pas  dextrém  tes  communes  et  les  deuï  Sîmm  ts  non  s  tufs  sir  ce» 
trois  arêtes 

1°  Trouver  I  éqnation  du  I  eu  d  une  courbe  plane  du  second  degrÉ  j  as 
sant  par  ces  deiij:  point'  et  s  appuyant  sut  les  tro  i  arêtes 

2°  Cherober  les  droites  rf  elles  sit  lées  sur  la  surface 

S"  Étudier  la  forme  des  sections  faite'  dans  la  suiface  pir  des  plans  parai 
lÈles  k  l'une  des  faces  du  paralîélii  ipëde 

18ÎÏ.  Rtobi-rcber  les  surfaites  &  du  seu>nd  d  g  é  s  i  lesquelles  en  te 
une  droite  D  telle  que  Ihjperboloide  de  réyolut  on  H  q  u  a  j  oui  aie  une 
génératrice  quelconque  G  de  la  surface  S  et  du  même  ai  t  me  que  D  et 
qui  passe  par  la  droite  D  coupe  orthogonale  ment  la  sirh  e  S  ei  tous  les 
points  de  cette  droite 

Si  l'on  considère  tous  les  typerbcloidcs  H  qui  se  lappo  toi  t  à  ui  e  n  h  ne 
surface  S,  jouissant  de  ta  propriété  énoncée 

1°  Trouver  le  lieu  des  sommets  A  et  celui  des  foyers  F  des  byperboloidcs 
H'  conjugués  des  hyperboloïdes  H; 

2°  Par  l'un  des  foyers  F  de  l'hyperboloide  H',  on  mène  un  point  P  paral- 
lèle à  la  perpendiculaire  commune  aux  deui  droites  G  et  D,  et  faisant,  avee 
cette  dernière,  un  angle  supplémentaire  de  celui  que  fait,  avec  cette  même 
droite,  l'aie  G  de  l'byperboloïde  H;  trouver  le  lieu  de  la  droite  qui  joint 
le  point  où  le  plan  P  coupe  la  droite  D  à  l'un  des  poinis  où  ce  plan  coupa 
la  courbe  d'intersection  de  la  surface  S  et  de  l'byperboloïde  H. 

«878.  Les  droites  A'OA,  ffOB,  C'OC  sont  trois  ases  de  coordonnées 
reolangulairesi  on  suppose  0A'=^OA  =  o,  0I1'  =  0B  =  6,  OC'  =  0C=^c. 

1°  Le  lieu  des  aïes  de  révolution  des  surfaces  de  (évolution  du  second 
degré  qui  passent  par  les  sis  points  A,  A',  B,  B',  C,  C  ; 

2°  Le  lieu  dos  extrémités  D  de  ces  aies. 

On  construira  la  projection  du  lieu  des  points  D  sur  le  plan  AOB.  en 
supposant  o>e>6  et  l'on  partagera  la  courbe  en  arcs  tels  que  chacun 
d'eus  corresponde  à  des  surfaces  de  même  espèce. 

1S79.  Oc  donne  un  hyperboloîde  à  une  nappe  et  un  point  dans  le 
plan  du  cercle  de  gorge.  Par  ce  point  on  mène  une  droite  parallèle  à  une 
génératrice  de  la  surface.  Cette  droite  est  l'axe  d'un  cylindre  de  révolution 
qui  passe  par  la  génératrice  de  l'hyperboloide.  Trouver  l'Équation  de  la 
iprojection  sur  le  plan  de  xy  de  l'interseoUon  des  deux  surfaces.  La  pro- 
ijection  a  un  point  double  dont  on  demande  le  lieu  lorsque  la  droite  varie. 

18S0.  Sur  une  courbe  donnée  du  troisième  degré,  ayant  un  point  de 
j  rebrou  s  se  ment  0,  on  considère  une  suite  de  points 

A.„,  A.(„.,, A. 2,  A,,,  A,,  A,,  A,, A„.,.  A.,; 
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tels  qu    !    t    g    t  h  1  p     t  I 

l'Étatd       é     i  d       édptV  i     ; 

Cûordo     éea  d      po    t    A       A       t  d    dél  I 

quelles  tdntcep      tq      did  gmtl 

2»  On    1  m     d     1     1        dé     t  p      1     p    m       p      E 
courba  d    t         m    d     é       dél    m  t 

rebraus  1 0  1    mêm    t    g    t  p     t     t 

meotp     t        p     t    fi       P  0  R 

S»  Ou  et  d  m       t  1 1     p    nt     1 

eûtes  du  t  i  ngl    P  Q  R   ( 
des  dro  t     p         t  p     0 

1S81   T  I    1      d      p    at    t 

qu'on  p    t  m        d   1       q    I      q 
i  trois  ê  ép       t 

plans  r    p    tf  t  p      llËl        nt 

tlont      q  1   n      d  ] 

blême  d    p      t  P  1  m 

lulion  d    d       éq    t   n   d    t      lÈn 

Disent      œ    Éq     t 

1882    P        n   p      t  q     1       q 
donnée  d  nt  I  m  t     t       0 

qui  la  r       nt    ut        p'     t    i.  B  t 

représentées  vespectiveraent  p  6       (         d  m      i     1    f  ''   i     ' 

du  troisiÈme  degré  dont  le  ti—       l  —b     l  —        til 

quer  les  signes  des  racines  dpËlpt       d)      tPl       1      i 
régions  du  plan. 

1883.  D'un  point  P  pr  1  po    t  A  d       p 

lo'ide  elliptique  on  peut  m  "il  f        q     t  t  1        j     t 

pourpiedsB,  C,  D.etE;  1»      d         d   d  t  iéq    t       d    1     p!       S 

passant  par  les  quatre  poitBCDtE2dt  11       d 

très  I  de  la  sphère  S  quand  I    p      t  P      d  pi  I         ml  p     t 

A,  ainsi  que  la  surface  en^    d  é    p     I    d     t    PI 

18S4.  Par  le  centre    d  1)  p     d    d       é  mè       t    !     d       et  es 

conjugués  queleonquesj  etpipt  dt  ttl 

sphère   circonscrite   au  pa    llél  ppdf       ép      I       fi         \     n     l 
sommet  de  l'ellipsoïde,  on  f   tp  dpi  It  Ildpd 

des  perpendiculaires  abais  é     d       p      t  d      é  P  j  1  bl 

2°  ce  lieu  est  une  snrfae     d     q     t   Ëm        d      d  nt  1  éq     t        p     t    t 
ramenée  à  la  forme  suiva  t 

{-Bî  +  y-'  +  s")'  H   4Aa:2  +  ii  j   +  iA      +  ùLj-  +  8C  j  +  &r     +  4D  =  0 

trouveii*  toutes  les  sphères  tvlies  que  chacune  délies  coupe  la  suifa(,e  sui- 
vant deux  cercles;  S"  ces  sphères  forment  cinq  séries  parmi  lesquelles  deui 
ne  sont  pas  distinctes.  Démontrer  que  les  sphères  de  la  série  double  passent 
toutes  par  un  même  point,  et  trouver  le  lieu  de  leurs  centres.  Démontrer 
que  les  sphères  de  chacune  des  trois  autres  séries  coupent  respectivement 
i  angle  droit  des  sphères  flïea  S, ,  Sj,  Sj.  Trouver  le  lieu  des  centres  des 
sphères  de  ces  trois  séries. 

1S8S.  Voyez  fin  du  ehap.  VI!.  Esereice  9- 

1886.  Étant  donnée  une  surface  du  deuxième  ordreSet  deux  points  A,  B. 
on  mène  par  le  point  B  une  sùcaule  qui  rencontre  la  surface  S  aux  points  G 


y  Google 


QUESTIONS  D'EXAMENS.  729 

«t  C  et  le  plan  polaire  de  A  au  point  D.  Soient  H  et  M'  les  points  où  la 
droite  AD  rencontre  lea  plans  qui  teuchent  la  surface  S  aui  pointa  C  et  C. 

1"  La  sécante  BD  tournant  autour  du  point  B,  on  demande  le  lieu  décrit 
par  las  points  M  et  M'. 

•2o  Ce  lieu  se  compose  de  deux  surfaces  du  deuxième  ordre  dont  l'une  est 
indépendante  de  la  position  du  point  B  et  dont  l'autre  S  dépenil  de  la  posi- 
tion de  ce  point.  Cbercber  ce  que  devient  la  surface  2  quand,  dans  la  con- 
struction qui  donne  les  poinis  de  cette  surface,  on  fait  joner  au  point  A  le 
râle  du  point  B  et  inversement. 

3"  Lepoint  A  restant  fÎKe,  déterminer  lea  positions  occupées  par  le  point  B 
quand  la  surface  2  n'a  pas  un  centra  unique  à  distanne  finie. 

ISST.  I.  On  représente  par  (as,,  j/,),  (œ^,  y,)...  (x^,  y,^)  les  coordonnées 
des  points  d'intersection  de  deut  courbes  algébriques  dont  les  équations 
mises  sous  forme  entière  sont  flo;,  y)  =:0,  F  (se,  î/)  =  0.  On  suppose  que  les 
points  d'intersection  sont  simples  et  sifaés  d  dUtaKce  finie. 

1"  Montrer  que,  pour  chaque  ïaleur  de  i,  on  peut  écrira  : 
f{^,  y)^(x-  o:i)  (k  (x,  y)  +  ly-  yd  6i  (a;,  y) 

(i  =  4.  9...  m) 
F(x,'-,^(_x-xAA!{x.'j)  +  (y-y,)B,[a>,v), 
laa  coefficients  a^  6,-,  Ai,  Bj  étant  des  polynùmes  on  œ  et  y, 

^0  On  pose  ç,-(^,  j,)  =  I     2,     B;    | 

et  *(a;,  y)-=SCi?,(i,  j(), 

et  l'an  dîmande  de  déterminer  les  constanfps  G,  dP  rtnmiie  qia  le 
polynimg  *  prenne  pour  x^Xi  et  y=yi  une  vaJaur  doniim  u  Jlontur 
que  la  polynûroe*  ainsi  obtenu  comprend,  comme  cis  paiticuboi  la  foi- 
mule  d'interpolation  de  Lagrange. 

3'  Démontrer  que  tous  les  polynômes  en  s  et  j  quj,  pour  œ  =  i,  et  y  -=  j^ 
prennent  la  valeur  ui,  peuvent  être  mis  sous  la  loime 

*  +  M/'+NP 
M  et  N  étant  des  polynômes  en  x  et  y. 

11.  Soient  ^=rO,  F  =  0  les  équations  de  deux  coniques  a  et  U,  et  ).,,  \.  ),,, 
les  racines  de  l'équation  obtenue  on  égalant  à  zéro  lu  discriminant  de  la 
fonction  f — IF;  trouver  la  lelation  entto  ),  ),,  i,  exprimant  la  condition 
nécessaire  et  suffisante  pour  qu'on  puisse  msciiro,  dans  la  coniquo  u,  un 
quadrilatère  circonscrit  à  la  coniquo  U 

1888.  Soit  G  la  courbe,  lieu  geomfiiique  des  sommets  dos  angles  de 
grandeur  constante  circonscrits  a  une  ellipse  donnée  E;  et  D  une  droite 
également  donnée.  V>  Démontrer  qu'il  y  a  trois  coniques  tangentes  à  la 
droite  D  et  touchant  en  quatre  points  la  eombe  (j  Déterminer  la  nature 
de  ces  trois  coniques.  2i  Soit  et,,  a,,  «j,  C)  les  points  ou  la  droite  D  rencontre 
la  courbe  C;  par  deux  de  ces  points,  «,  et  «,  par  exemple,  on  fait  passer 
une  série  de  cercles  coupant  la  coui  be  C  en  deux  points  variables  M  et  M'  ; 
et  on  demande  de  trouver  la  couibe  enveloppe  dts  droites  MM'.  3"  On 
suppose  la  droite  D  tangentp  à  Ullipse  C,  et,  par  les  pointa  «,,  «,,  Oj,  «, 
où  cette  iaugante  rencontre  !a  couilie  C,  on  mène  à  l'ellipse  des  tan- 
gentes autres  que  la  tangente  D  trouver  le  lieu  décrit  par  les  sommets 
du  quadrilatère  formé  par  les  tmgfntes,  quand  la  droite  D  roule  sur 
l'ellipse  E. 

1889.  Étant  donnés  un  cer  Ip  i^nnt  pour  tentii,  le  point  0  et  une  para- 
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bole  P,  on  eonsidère  toutes  las  coniques  iascrifes  an  quadrilatùi'e  formé 
par  les  tangentes  comuiuiiea  au  cercle  0  et  à  la  parabole  P, 

Cela  posé,  on  demande  de  trouver, 

i"  (a)  L'enveloppe  des  polaires  Aj  du  point  0,  par  rapport  aus  coni- 
ques G;  (6)  l'enveloppe  des  tangentes  T  aus  coniques  C,  tolios  que  les 
normales  aus  points  de  contact  passent  par  le  point  0  ;  (c)  l'enveloppe  des 
axes  des  coniques  C. 

a»  Les  lieux  géométriques  dss  pieds  dos  perpendiculaires  abaissées  du 
point  0,  sur  les  polaires  A,  sur  Jfis  tangentes  T  et  sur  les  ases  des  coniques  G. 

RÉSULTATS.  —  Pour  les  cnv';ioppos  (n),  (b),  (c),  on  trouve  la  même  parn- 
bole;  pour  les  lieux  géométriques  (2)  une  strophoïde,  poddre  de  la  para- 
bole par  rapport  à  un  point  de  sa  directrice. 

1890.  On  donne  une  surface  du  second  Ardre  S,  un  pointiiseAsur celte 
surface  et  une  conique  C,  située  dans  un  plan  P.  Les  trois  droites  qui  joi- 
gnent le  point  A  aui  sommets  A^,  A,,  Aj  d'un  triangle  ï  situé  dans  le 
plan  P  rencontrent  respectivement  la  surface  S  en  des  points  A',  A\,  A.'^ 
autres  que  A,. 

i"  Démontrer  que  le  plan  A',,  A'^,  A'j  passe  par  un  point  iiso  M  quand 
le  triangle  T  se  déplace  dans  le  plan  P  en  restont  conjugué  par  rapport  à 
la  conique  C  ; 

2"  Trouver  le  lieu  décrit  par  le  point  M  quand  la  conique  C  varie  en 
restant  circonscrite  à  un  quadrilatère  donné  ; 

3"  Trouver  le  lieu  décrit  par  le  môme  point  M  quand  la  conique  C  varie 
en  restant  inscrite  dans  un  quadrilatère  donné. 

laoï.  Oq  donne  une  quadrique  Q  et  une  sphère  8,  de  rayon  nu!,  ayant 
pour  centre  le  point  P  ;  soit  S  une  quelconque  des  quadriques  passant  par 
l'intersection  de  la  quadrique  Q  et  de  la  sphère  S. 

1»  Démontrer  que  le  cône  ayant  pour  sommet  le  point  P  et  pour  base 
la  section  de  la  surface  S  par  un  plan  touchant  la  quadrique  Q  en  un  point 
quelconque  M  a  pour  un  de  ses  axes  de  symétrie  la  droite  PM  ; 

2°  Trouver  le  nombre  des  quadriques  S  qui  se  réduisent  à  de  véritables 
cûnes  et  les  conditions  nécessaires  et  sufQsanles  pour  que  l'un  de  ces 
cûnea  devienne  un  véritable  cylindre  ou  un  système  de  deux  plans  réels. 

3°  La  quadrique  Q  et  le  point  P  étant  donnés,  examiner  si  la  propriété 
énoncée  au  1»  peut  subsister  quand  on  remplace  la  sphère-point  8  par  une 
quadrique  convenablement  choisie. 

1892.  Une  quadrique  Q  est  circonscrite  à 

A  étant  le  p61e,  par  rapport  à  l'ellipso 
contact  des  deuï  surfaces  : 

1°  Démontrer  qu'en  général  il  y  a  troJ! 
focales  avec  E  et  telles  que  les  plans  polai 
rapport  aux  surfaces  Qi,  Q.^,  Qj,  passent  par  le  centre  de  Q. 

2°  Les  plans  P,,  Pj,,  Pj  sont  les  plans  principaux:  de  Q,  et  les  coniques 
C„  Cj,  C3  intersecUons  des  surfaces  {P,Q,);  {PiQi)l  (P3Q3)  senties  focales 
de  cette  quadrique. 

3°  Les  projections  orthogonales  des  coniques  C, ,  Cj.  C,  surtes  plans  priu  - 
oipaux  de  E  sont  des  coniques  homofocales.  En  particulier,  on  projettera 
sur  le  plan  principal  contenant  les  ases  majeur  et  moyen  de  l'ellipsoïde  E. 
Chercher  le  lieu  des  foyers  des  coniques  projetées,  quand  Q  varie,  en  restant 
circonscrite  à  E,  le  plan  I'  de  la  courbe  de  contact  ne  changeant  pns. 

(Voyez  a  la  fin  les  compositions  de  1803.) 
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[AtE  SUl'KRIICCRe. 


iBfii.  D'un  point  P  extérieur  à  une  conique,  on  mène  une  sécante  PAB. 
Aux  pointa  A,  B,  où  elle  rencontre  ia  courbe,  on  mène  des  tangentes  qui 
se  coupent  en  M  et  i'on  projette  le  point  M  sur  la  droite  AB;  trouver  le 
lieu  de  ces  projections. 

Prouver:  1"  que  le  lieu  passe  au  point  P  :  tangente  en  ce  point;  2'  que 
le  lieu  est  le  même  pour  toutes  les  coniques  bomofocalcs  ;  3°  que  le  lieu 
peut  être  considéré  comme  le  lieu  des  projections  du  point  P  sur  certaines 
droites  qui  aoiit  tangentes  à  une  courbe  dont  on  demande  l'équation. 

1BC3.  On  considère  les  hyperboles  équilatôres  tangentes  à  une  droite  lise 
AB  en  un  point  donné  C  et  passant  par  un  point  D.  D'un  point  P  pris  sur 
AB  d  à    hac        d      h         b  les  et   l'on  demande  le 


ises.  Dans  une  ellipse  donnée,  on  inscrit  un  parallélogramme  ayant 
pour  diagonales  deui  diamôtres  conjugués  quelconques  AA',  BG'.  Auk 
sommets  de  ce  parallélogramme  on  mène  les  normales  il  l'ellipse  ;  elles 
forment  un  second  parallélogramme  MN  M'N. 


ISGï.  On  donne  deut  droites  reci  angulaire  s  AB,  GO,  et  l'on  considère 
les  liyperboles  ayant  la  droite  AB  pour  asymptote  et  louchant  la  droite  CD 
en  un  point  fixe  P.  On  demande  : 

1"  Le  lieu  des  foyers  de  toutes  ces  liyperboles;  2°  le  lieu  du  point  de 
rencontre  de  la  seconde  asymptote  avec  la  perpendiculaire  abaissée  du 
point  fixe  sur  sa  direction  ;  3°  le  lieu  des  points  il'intcrseclion  de  la  seconde 
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Hsymptotfl  avec  la  droite  qui  joint  le  foyer  au  point  d'inter  sec  Sien  ilej  deux 
droites  données. 

1868.  On  donne  une  eilîpse  et  un  point  P  situé  dans  le  plan  de  la 
courbe.  Déterminer  le  iieu  des  sommets  des  cônes  qui  out  l'eliipse  pour 
directrice  et  dont  l'un  des  trois  axes  de  symétrie  passe  par  le  point  P. 

1869.  Étant  donnés  un  rectangle  et  un  point  P  dans  soa  plan  on  mène 
par  le  point  P  uae  droite  quelconque  PQ  et  l'on  imagine  leî  deux  coniques 
qui  passent  par  les  sommets  du  rectangle  et  touotent  la  droite  PQ.  Soient 
E,  E'  les  deux  poiuts  de  contact  et  M  le  milieu  du  segment  EE'  ;  trouver  le 
lieu  décrit  par  le  point  M,  quand  on  fait  tourner  la  droite  PQ  autour  du 
point  P. 

On  construira  le  lieu  dans  les  hypothèses  suivantes  :  le  rectangle  se 
réduit  à  un  carré  dont  le  côté  est  2a,  et,  si  l'on  preud  pour  axes  des  coor- 
données les  parallèles  aux  côtés  du  carré  menées  par  son  centre,  les  coor- 
données du  point  P  sont  jt  =  ji  ^=  -  ■ 

ISIO.  Par  l'axe  transverse  d'une  hyperbole  donnée,  on  mène  un  plan  P 
faisant  un  angle  «  avec  le  plan  de  la  courbe,  puis  dans  le  plan  P,  une 
droite  OZ,  perpendiculaire  à  cet  aie  transverse. 

Trouver  l'équation  do  la  surface  de  révolution  décrite  par  la  rotation  de 
l'hyperbole  autour  de  OZ. 

Construire  la  section  méridienne  de  la  surface,  en  supposant  4°  l'Uyper- 
bole  équllatére  ;  â*  la  droite  OZ  menée  par  l'un  des  sommets  de  la  courbe; 
3°  l'angle  «  égal  à  45  degrés. 

18'îïi.  Far  un  point  fixe  A,  pris  sur  une  surface  du  second  degré 
donnée,  on  mène  tous  les  plans  qui  coupent  la  surface  suivant  des  courbes 
dont  l'un  des  sommets  est  en  A  ; 

1"  Trouver  le  lieu  de  celui  des  axes  1    ]         t       <î     passepar  le  point  A; 

2'  Trouver  le  lieu  du  point  où  le  di  m  t  |  g  é  lu  plan  sécant,  rela- 

tivement à  la  surface  donnée,  renoonl  1  pi  n  t  i  ta  cette  surface  au 
point  A  ; 

3=  Construire  ce  dernier  lien  dans  le  I    pi       t  ngent  en  A  coupe 

1b  surface  donnée  suivant  deux  droites       t  ng  I 

18^3.  Étant  donnés  une  ellipse  A  t  n  [  t  P  d  ns  son  plan,  de  ce 
point  P  on  mène  des  normales  k  l'ellipse  A  et  l'on  considère  la  conique  B 
qui  passe  par  le  point  P  et  les  pieds  des  quatre  normales  : 

1"  Trouver  les  coordonnées  du  centre  de  cette  conique  B  et  celles  de  ses 

2»  Trouver  le  lieu  C  du  centre  et  le  lieu  D  des  foyers  do  la  conique  B, 
lorsque  l'ellipse  A  varie  de  manière  que  ses  foyers  restent  fixes. 

3"  Trouver  le  iieu  des  points  d'intersection  du  lieu  D  et  de  la  droite  OP 
Jorsque  le  point  P  décrit  un  cercle  de  rayon  donné  et  ayant  pour  centre  le 
centre  0  de  l'ellipse  A. 

18'î4.  1"  Par  les  trois  sommets  d'un  triangle  rectangle  on  fait  passer  dea 
paraboles.  On  mène  à  ces  paraboles  des  tangentes  parallèles  à  l'hypoténuse 
du  triangle  donné.  On  demande  le  lieu  des  points  de  contact. 

3'  Le  lieu  cherché  est  une  conique  qui  coupe  cliscune  des  paraboles  en 
quatre  points.  On  demande  le  lieu  décrit  par  le  centre  de  gravité  du  ti'ianglo 
iormé  par  les  sécantes  communes  qui  ne  passent  pas  par  l'origine. 

18'ÏS.  On  considère  une  infinité  d'ellipses  semblables  entre  elles  ayant 
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unKiiminet  fiïe  0  et  la  marne  tangente  en  ce  point;  on  demande  Is  lieu  des 
pieds  des  normales  menées,  d'un  point  ftse  P,  à  cas  ellipses. 

Oo  construira  le  lieu,  dans  le  cas  particulier  cù  OP  est  incliné  de  43  do- 
grés  sur  la  tangente  flse  donnée  et  en  supposant,  successive  m  en  t.  que  le' 
rapport  des  aies  des  ellipses  considérées  est  égal  â  \/3  ou  égal  à  2. 

t87fi.  On  considère  toutes  les  paraboles  tangentes  ù  deui  droites  rec- 
tangulaires ox,  oy,  et  telles  qne  la  droite  PQ,  qui  joint  leurs  points  de 
contact  P  et  Q  avec  les  deus  droites,  passe  par  un  point  fine  donné 

1'  On  demande  le  lieu  du  point  d'inserseotion  de  la  normale  en  P  à  l'une 
de  ces  paraboles  avec  le  diamètre  de  la  même  courbe  passant  en  Q. 

2'  On  demande  de  déterminer  le  nombre  des  paraboles  réelles  qni  passent 
par  un  point  quelconque  du  plan. 

3'  On  demande  l'équation  du  lieu  des  points  de  rencontre  de  deux  para- 
boles satisfaisant  aux  conditions  proposées  et  dont  les  axes  font  un  angie 
donné. 

On        t    -ra      r      I       1  '  1'    ctl     1      é     t  gl    d    r  d 

grés  et    ù  I    p      t  A      t         I    d      t 


isrs'7 

0 

dé     t    t     1            q                      t 

vectangl 
se  coup 

Atlllq      Itgt           BlCà 

1    h    t       d    t       gl    0    d  m    d 
d    p     t  d                   d          ml          B 

2°L    1 
qui  so  t 

3-  L    1 
On  c 

dé 

d          t     d      es        q               d   t    g 

t      d       11  p       d            q          t       t 

d      pôl      d           1      t    q    1       q      D  C    1 

t     t      1      d     t      D  p        i    q     U 

psrab  1 

tl       i         d    1   1       d     p   j    t        dp 

ISÏS 

0 

d                           q         S   d         p      t    e 

courb 
renoo   t 
droite 

U 

r             q     1       q      p         t  p      1 
q            d            t       p      t            bi      C 
BD  q  i             p    t        M   1      d     t      4D 

4D   BC  q  p     t 

en  N 

Déterminer  : 

1°  I.e  lieu  des  points  M  et  N; 

2'  Le  lieu  des  points  do  rencontre  de  la  droite  MS  avec  la  circonférence 
avec  laquelle  elle  correspond. 

On  construira  les  deui  lieuï, 

•181'».  iStant  donné  un  tétraèdre  OABC  défini  par  l'angle  tcièdre  0  et  les 
longueurs  4o,  46,  ie  des  trois  arêtes  OA,  OB,  OC. 

1°  Démontrer  que  l'ellipsoïde  qui  admet  pour  diamètres  conjugués  les  trois 
droites  qui  joignent  les  milieux  des  arêtes  opposées  deux  à  deuï,  est  tangent 
auï  six  arêtes  du  tétraèdre; 

2*  Trouver  l'intersection  de  cet  ellipsoïde  et  de  l'hypecbolo'ide  engendré 
par  nue  droite  mobile  qui  s'appuie  sur  les  trois  droites  : 

La  premièi'o  menée  par  le  milieu  de  OA  parallèlement  â  OB, 
La  deuxième      o  >  OB  »  OC, 

La  troisième      b  •  OC  >  OA. 

Par  ohaoïin  des  points  où  la  droite  mobile  rencontre  ia  surface,  on  mène 
un  phn  parallèle  au  plan  tangent  à  l'ellipsoïde  à  l'autre  point. 

Démontrer  que  ces  plans  passent  par  le  contre  w  et  trouver  le  lieu  décrit 
par  l'intersection  do  ces  deùs  plans. 

1S80.  ÉtaBt  donné   un   paraboloîde  hyperbolique,    on   considéra   une 
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génératrice  rectili^ne  A  de  i,tlto  surface  et  la  gi,[iécatiice  B  àa  mèoK 
système  qui  est  perpeudii,ulaire  à  la  première,  par  ji.ii  points  a  et  b  ou 
ces  (licites  sont  lenLontro's  par  leur  perpendtculaiio  cummune  passent 
deux  génératrices  rectilisnes  A  et  B  do  I autre  système,  soient  a  et  û  les 
points  ou  les  deux  droites  A  et  B   sont  rencontrées  par  leur  peipenli  u 

1°  Trouver  ie  lieu  des  points  a  et  b,  et  relui  des  points  a  et  &  quand  la 
droite  A  déci^t  le  parabolo'ide  ; 

2"  Trouver  le  lieu  du  point  de  rencontre  de^  diuites  A  et  B    ou  A  (t  B 

3"  Calculer  le  rapport  des  longueurs  a  b  et  «  6  dci  pi.rpi>iidii,iiljitiï 
communes,  e,t  étudier  la  variation  de  cei  longueurs 

18S1.  On 'considère  la  courbe 

1»  On  demande  la  conditioû  &  laquelle  doivent  satisf  i  Ils  ]arinc.ties 
m  et  n  pour  que  la  droite  i/=^mx-\-n  soit  tangente  a  cette  courbe 

2»  On  demande  le  lieu  des  points  d'où  l'on  peut  mener  a  la  tourbe  pio 
posée  deux  tangentes  parallèles  à  deux  diamètres  conjugué»  de  la  conique 
représentée  par  l'équation 

3«P  pntAp  1  b  n         dét  ptlt 

court  d        p 

segm     t  M     t  M    D 
répond    t  à  d  t 

18Sa   S    t    n  p      t 
rappotàd    s     gl  t        I         0     0/    t  t  A    t  B I     p  d   d ^ 

perpo  dl  1  dfntP  d  OndI 

courb     d  dltgtud  n         ptltB 

duptPnmfe  b  d  cobd  ml  bl 

PM,  Ptt 

rot        n      léq     t        d    1    d      t    MU   q      j      t  les  p   d    d 
maies  variables,  et  démontrer  que  cette  droite  passe  par  aa  point  flse; 

2'  Déterminer  l'équation  de  la  courbe  C  lieu  des  points  M  et  M'.  Construire 
la  courbe  C,  dans  l'ijjpotliëse  a=:b,  au  moyen  de  coordonnées  polaires 
ayant  le  point  0  pour  pôle. 

18S3.  On  donne  la  oissoïde  qui,  rapportée  à  des  axes  rectangulaires,  a 
pour  équation 

Soient  x'f^  les       rd  nné     du    p     t  M  du  plan.  On  propose  do  former  : 

!•  L'équaUon  du  tr  è  d  é  q  p  ur  racines  les  coefdcients  angu- 
laires des  droit  q  i  j  gn  t  I  g  0  aux  points  de  contact  des  trois 
tangentes  à  la  d       u     d    p      t  M   2*  l'équation  du  cercle  qui  passe 

par  ces  points  d    cont    t 

Monlrer  que  1  t  ta  g  t  ni  réelles,  le  point  M  est  intérieur 
au  cercle. 

On  considère  1   n    mbi     1  1      C„  dont  chacun  jouit  de  cette  pro- 

priété que  les  t       nt        1  d  trois  des  quatre  points  où  ils  la 

rencontrent,  co  nt  n  un  roê  n   p     t  soit  M  ce  point  pour  le  cercle  C,„, 

On  demande  1    I      d        nt  e    d  les  C„  qui  passent  par  un  point 

donné  P  du  plan,  ainsi  que  le  lieu  des  points  M  relatifs  k  ces  cercles.  On 


M    t  11    0    d  m 

I    1    i 

f    m     1         1 

1    q     11      1      p 

é  P     y     tp 

t      dq 
t   MH      m 
d  nné 
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jarticulier  le  cas  où  le  point  P  est  situé  sur  la  cissoïdo  et  ne 
tait  pas  perlle  des  trois  poiiiVs  communs  au  cercle  Cj  et  à  la  cissoide,  pour 
lesquels  les  tangentes  concourent, 

Combien  passe-t-il  de  cercles  C„  par  dcus  points  donnés  P  ol  Q  du  plan  ? 
Peut-on  d'  \  d  p  'nt    d    f  son  qu'ils  appartiennent  à  une  infinité 

de  cercles  C   î 

ISS-f.        t  6  d     g       t  l  d  nnées  rectilignes  rectangulaires  d'un 

point  M,  i]     li       t  p         h  q      p     tion  de  ce  point  la  nature  des  racines 
de  l'équat    n 

"il   +  3  i   —126(2  -i-i6  — oî 


fl'nn  point  d     I  f      l    n  d        tte  racine. 

1555.  V  ï      p        36S   E  10. 

1556.  0  de      I  I       a    troisième  degré  C,  représentées  par 


l'équation 

où  i.  dést 
On  de  m 

tangentes 


^  +  p. 


et  de  calculer  les  cooidonnees  des  deux  points  de  contact  M  et  M'.  Distin- 
guer les  droites  D,  pour  lesquelles  cas  deus  points  sont  réels,  dos  droites 
pour  lesquelles  ils  Eont  imaginaires.  Examiner  pour  quelles  positions  de  la 
droite  D  les  deuE  points  M  et  H'  viennent  se  confondre  en  un  seul,  et 
trouver,  dans  ce  cas,  le  lieu  décrit  par  le  point  de  contact. 

Connaissant  les  coordonnées  («,  p)  d'un  point  de  contar.t  M  d'une  courbe  C 
avec  une  droite  D,  trouver  les  coordonnée.!  (a',  p')  du  second  point  de 
contact  M' situé  sur  D.  Construire  la  courbe  décrite  par  le  point  H'  lorsque 
le  point  M  décrit  la  ligne  droite 

?  =  «  — âo. 

ISSIf.  On  considère  la  surface  (dite  cyliadroide)  qui,  rappoilée  à  des 
aies  rectangulaires,  a  pour  équation 

Soit  M  un  poiat  de  l'espace,  dont  les  coordonnées  sont  x'  </  z' ;  on  pro- 
pose de  mener  do  ce  point  des  normales  au  cylindroiile  : 

i"  Désignant  par  «,  p,  ï  tes  coordonnées  du  pied  de  l'une  quelconque 
dee  normales  abaissées  du  point  M  sur  le  cylindroïde.  on  formera  l'équaUon 
du  quatrième  degré  (1)  aya.nt  pour  racine  les  valeurs  de  -  ,  Féqualion  (II) 
nyant  pour  racines  les  valeurs  de  t,  et  l'on  montrera  comment,  des  racines 
do  l'une  ou  de  l'autre  de  ces  équations,  on  déduirait  les  coordonnés  des 
pieds  des  normales  cliercliccs. 

2)  Sur  quel  lieu  doit  so  trouver  le  point  M  pour  que  l'équation  {I)  soit 
réciproquoî  Trouver,  eu  supposant  lo  point  M  situé  sur  ce  lieu,  les  coor- 
données des  pieds  des  normales. 

30  Sur  quel  lieu  doit  se  trouver  le  point  M  pour  que  l'équation  (II)  ait  uae 
racine  double  ésale  à  î'.'Eu  supposant  le  point  M  situé  sur  ce  lieu,  recon- 
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nail.ro  si  les  racines  de  l'équation  (li),  dirï^rentes  de  z',  sont  réelles  ou 
imaginaires. 

40  Que  représente  l'équation  (II)  quand  on  y  regarde  l'inconnue  comme 
une  eonstante  et  œ',  y',  z'  comme  les  coordonnées  d'un  point  variable? 

■1888.  Un  polynOme  f(x)  du  degré  n  vérifie  l'identité 

nf{x)^{a>-a}nx)-\-br{x): 

■1»  Chercher  les  coefficients  de  f(x),  ordonné  suivant  les  puissances 
de(x-o); 

30  Chercher  les  conditions  do  réalité  des  racines; 

3"  Trouver  que  si  6^  est  la  valeur  absolue  de  b,  les  racines  de  f{x}  sont 
comprises  entre 

Construire  !a  courbe  représentée  par  i'éqnation  : 

!>:{^'-fr  +  ixy{x-'jr-iy{iy-3x)  =  0. 

188S.  '1=  Déterminer  un  polynôme  entier  en  a;  du  septième  degré,  fh), 
sachant  que  /(»)  +  !  est  divisible  par  (a;  4- i)'  etf{x)  —  i  par{a!  +  i)'-.  Quel 
est  le  nombre  des  racines  réelles  de  l'équation  f{x)  =  Oî 

'20  On  considère,  dans  un  plan,  une  parabole  (P)  et  une  ellipse  (E)  repré- 
Bentées  respectivement  par  les  deui  équations 

(P)y^-Sù!  =  0,        (E)  y^  +  ix^-i  =  0, 

et  un  point  M  de  coordonnéss  (a,  p).  Oa  demande  de  trouver  sur  la  para- 
bole (P)  un  point  Q,  !el  que  le  pôle  do  la  droite  MQ,  par  rapport  à  l'ellipso  (K), 
Boit  situé  sur  la  tangente  on  Q  â  la  parabole. 

Trouver  ie  nombre  des  solutions  réelles  du  problème,  suivant  la  position 
du  point  M  dans  le  plan. 

1890.  I.  Entre  les  coordonnées  x,  y  d'un  point  A  et  les  coordonnéus  n, 
V  d'un  point  B,  on  établit  les  relations 

où  X  est  un  nombre  positif  donné. 

Après  avoir  déduit  de  ces  relations  l'équation  qui  relie  les  coefficients, 
angulaires  »,  ^  des  droites  qui  joignent  l'origine  auï  points  A,  B,  on  mon- 
trera que,  en  général,  à  chaque  point  A  correspondent  trois  positions  du 
point  B  :  ces  points  B,,  Bj,  B,  peuvent-ils  être  réels  et  distincts?  Où  le 
point  A  doit-il  se  trouver  pour  qu'il  en  soit  ainsi?  Sur  quel  lieu  doit-il  Être 
situé  pour  que  deux  de  ces  points  (Bj  et  B3,  par  esemple)  soient  confon- 
dus? Si  le  point  A  décrit  ee  lieu,  quels  sont  les  lieux  décrits  parles  points 
confondus  Bj,  Bj  et  par  le  point  Ë,  î 

1B9I,  Soit  E  une  ellipse  qui,  rapportée  à  ses  axes,  a  pour  équation 


s  coordonnées  d'un  point  M  du  plan  de  ci 
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considère  le  cercle  (C)  passaut  par  le  point  M  et  les  points  de  contact  P,  Q 
des  tangentes  t  l'ellipse  issues  du  point  M. 

1»  Le  cercle  (C)  rencontre  l'ellipse  en  deux  autres  points  P',  Q';  prouver 
que  les  tangentes  b.  l'ellipse  en  ces  deux  points  se  coupent  en  un  point  M' 
situé  sur  le  cercle  ;  montrer  que  par  M,  M'  et  les  doui  foyers  réels  on  peu( 
faire  passer  un  cercle;  de  mÉme  par  M,  M'  et  les  deus  foyers  imaginaires. 

S'  Soient  I,  1',  I"  les  points  où  se  coupent  respectivement  les  droites  PQ, 
FQ',  les  droites  PQ',  P'Q,  enfin  les  droites  VF,  QQ'  ;  on  suppose  que  le 
point  M  reste  fixe  et  que  l'ellipse  (E)  se  déforma  en  gardant  les  mêmes 
foyers  :  on  demande  les  lieux  décrits  par  les  points  I,  1',  1"  ;  on  propose 
enfin  de  montrer  qne  tout  cercle  passant  par  les  points  1',  l"  est  orthogo- 
nal au  cercle  décrit  sur  MM'  comme  diamètre. 

iSoa.  Un  cercle  C  est  représenté  en  coordonnées  rectuo  gui  aires  par 
r  équation 

(C)  3=+!/=-2»-i  =  0. 

1"  On  demande  de  former  l'équation  générale  des  coniques  A  qui  sont 
doublement  tangentes  au  cercle  C,  de  telle  façon  que  la  corde  qui  joint  les 
deux  pointa  de  contact  passe  par  l'origine  dos  coordonnées,  et  qui  sont  en 
outre  tangentes  à  la  droite  D  ayant  ponr  équation 

2°  Par  x\a  point  quelconque  M  du  plan,  de  coordonnées  a,  p,  il  passe  en 
général  deux  coniques  de  cette  espèce  k',  A";  où  le  point  M  doit-il  se 
trouver  pour  que  ces  coniques  soient  réollesî 

3'  Les  deux  coniques  A',  A"  qui  passent  au  point  M  ont  trois  autres 
points  communs  M,,  M^,  M,,  dont  on  demande  do  calculer  les  coordonnées 
en  fonction  dos  coordonnées  a,  ^  du  point  M. 

i°  Former  l'équation  de  l'hyperbole  équilatéro  H,  qui  passe  par  les  quatre 
points  M,  M|,  Mj,  M„  et  monlror  que  cette  hyperbole  passe  par  quatre 
points  axes,  quand  le  point  M  se  déplace. 

S'  Trouver  le  lieu  des  points  d'intersection  des  deux  coniques  A',  A'  et 
l'enveloppe  de  leurs  sécantes  communes,  lorsque  !es  cordes  do  contact  do 
tes  deux  coniques  avec  le  cercle  C  sont  perpendiculaires.  —  Quelle  est, 
dans  ce  môme  cas,  l'espèce  des  coniques  A',  k°1 

N.  B.  —  On  prendra  pour  paramétre  variable  le  coefficient  angulaire  m 
de  la  corde  de  contact  de  la  conique  A  avec  le  cercle  C. 

ÉCOLE  CENTRALE 

1880.  (Première  session.)  Soient  Oœ,  Oy.  deuji  oses  rectangulaires  et  sur  Ox 
un  point  A,  sur  Oy  un  point  B.  On  mène  par  le  point  A  une  droite  quel- 
conque AR,  de  coefflclent  angulaire  m. 

1"  Former  l'équalion  de  l'hyperbole  A  qui  est  tangente  à  l'axe  Oo!  au 
point  0,  qui  passe  par  le  point  B,  et  pour  laquelle  AR  est  une  asymptote. 

2°  On  fait  varier  m  et  on  demande  le  lieu  décrit  par  le  point  de  ren- 
contre de  la  tangente  en  B  à  l'hyperbole  H  et  de  l'asymptote  AH. 

3°  On  considère  !e  cercle  circonscrit  an  triangle  AOB  ;  ce  cercle  coupe 
rhjperhole  H  aux  pointa  0  et  B,  et  en  deuK  autres  points  P  et  Q.  Former 
l'équation  de  cette  droite  PQ;  puis,  faisant  varier  m,  trouver  s 
ment  les  lieux  des  pointa  de  rencontre  de  celte  droite  PQ  ave 
lélea  menées  par  le  point  0,  soit  à  l'asymptote  AR,  soit  à 
asymptote  de  l'hyperbole  H. 

IBBU.  (Deuxième  session.)   1°  Écrire  l'équat 
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passa  t  p     d        p  I     né    A  et  B  et  dont  les  diamëtres  ont  une 

direct!      d      é 

2°  D  I     p  d  rdonnées  du  sommet  et  du  foyer  ds  ces 

jarab  i 

3°  0  mân  à  h  1  p  b  1  une  tangente  perpendiculaire  à  U  droite 
AB,  t  11       d     p     t   d    cuntaot  et  construire  ce  lieu. 

iSSl   (P  )      l  V  +  '''^'  =  ''^''' l'é>(iiatio»  d'une  ellipse 

rappc  téedsoi  L*  i  e  0  t  i  axes;  soient  a,  et  p,  les  coordonnées  d'un 
'point  P  Eitué  dans  le  plan  de  cette  ellipse. 

1°  Démontrer  que  les  pieds  des  normales  menées  à  cette  ellipse  par  le 
point  P  sont  situés  sur  l'hyperbole  représentée  par  l'équation 

dans  laquelle  fi^a^  —  6' , 

a»On  considère  toutes  les  coniques  qui  pissent  pir  Ils  pomta  A  B  I  D 
oammuns  i  l'ellipse  proposée  et  a  i-ette  b^perboie  dans  chacune  d  elles  on 
mène  le  diamètre  conjugué  a  la  direction  OP  et  on  piojetto  le  point  0  sui 
ce  diamètre  :  trouver  le  lieu  de  cette  proji'ction, 

3°  Par  les  points  A,  B,  C,  D,  on  peut  fane  passer  deux  paraboles  troi  \  er 
le  lieu  du  sommet  de  ohacunp  d'elles  quand  le  point  P  se  meut  sur  une 
droite  de  coefficient  anguidire  donné  m,  ini,nco  pai  le  point  0 

Un  eiaminera  le  cas  particulier  ou  ib=i  tj-  et  celui  où  m  =  — t,  ■ 

■IS81.  {Seconde  session  )  On  donne  une  parabole  (j*  =  2p3!)  rapportée  à 
Sun  ase  et  k  son  soraraet  et  un  point  P(a,  ë)  dans  le  pian  de  la  courbe. 

r  Démontrer  que,  du  point  P,  on  peut  en  général  mener  trois  normales 
à  la  parabole  :  former  l'équation  du  troisième  degré  qui  donne  les  ordonnées 
des  pieds  A,  B,  C  de  ces  normales  ^ 

2"  Démontrer  que  chacune  des  deux  courbes 


passe  par  les  quatre  points  A,  B,  C,  P,  et  trouver  l'équation  générale  de  toutes 
les  coniques  passant  par  ces  quatre  points; 

3°  Chacune  de  ces  coniques  coupe  la  parabole  donnée  aux  trois  points 
flsesA,  B,  C,  et  un  quatrième  point  D,  trouver  les  coordonnées  du  point  D; 

1"  Par  le  sommet  de  la  parabole  donnée,  on  imagine  deux  droites  paral- 
lèles aux  asymptotes  de  l'une  quelconque  des  coniques  précédentes;  mi 
mène  la  droite  joignant  les  points  d'intersection  de  ces  deux  droites  avec 
la  conique,  et  on  la  prolonge  jusqu'à  sa  rencontre  avec  Ja  parallèle  DD 
menée  à  l'axe  de  la  parabole  par  le  point  D. 

Former  et  discuter  l'équation  du  lieu  de  ce  point  de  rencontre. 

188a.  {Première  session.)  Soit  ^^  +  ^  =  1 ,  l'équation  d'ut  )  ellipse  rap- 
portée i  son  centre  et  i  ses  axes,  et  soient  a  et  p  les  coordonnées  d'uQ 
point  P  situé  dans  le  plan  de  l'ellipse. 

Former  l'équation  générale  des 
contact  M  et  H'  des  tangentes  mem 
Q  et  Q'  où  cette  ellipse  est  rencontrée  par  la  droite  qui  c 


y  Google 


QUESTIONS    D'EXAMENS.  7^3 

Disposer  du  parainèlro  ]j  et  de  l'autre  paramèlre  veriahJe  que  contient 
réquaOon  générale,  do  inaniÈ™  qu'elle  représenta  une  hyperbole  équilatère 
passant  parle  point  P. 

On  fait  mouvoir  le  point  P  sur  la  droits  représentée  par  l'équation 
a:  +  ^  ^  I,  et  l'i)n  demande  : 

i'  Le  lieu  décrit  par  la  projection  du  centre  do  l'ellipse  sur  QQ'; 

2°  Le  lieu  décrit  par  le  point  de  concours  des  cordes  MM'  et  QQ'. 

Démontrer  que  ce  dernier  lieu  passe  par  deus  pointa  fljtes,  quel  que  soit  I, 
et  déterminer  ces  points. 

Cliorcber  pour  quelles  valeurs  de  I  ce  lieu  se  réduit  à  deux  droites,  et 
déterminer  ces  droites. 

iSSS.  {Seconde  leision.)  On  donne  dans  un  plan  deux  aies  de  coordonnées 
rectangulaires,  O-r,  Uji,  et  deux  pointa  H  et  li',  le  premier  délini  par  ses 
coordonnées  a  et  6,  et  lo  second  symétrique  du  premier  par  rapport  au 
point  0.  Par  ce  dernier  point  0  on  mène  une  droite  indéfinie  DOE,  formant 
avec  J'axe  Ox  un  angle  DOj:  =  fl,  on  projette  les  points  II  et  H'  sur  cette 
droite  en  b,  h'.  On  projette  le  point  A  ea  u  sur  l'axe  Ox  et  le  point  u  en  u, 
sur  la  droite  DOS;  un  projette  le  po  n  A   n  0  point  v 

en  Vf  sur  la  droite  BOE;  toutes  ces  p  s.  Enlin, 

sur  la  longueur  «,  v,  comme  hypothèa  n  un        n         eclanole 

11,  V,  S,  en  menant  UiS  parallèle  à  Ox,  p  i  Oy  posé,  on 

demande  ; 

i'  De  trouver  les  coordonnées  dupo  d  nslantes 

3°  D'écrire  l'équation  d'une  parabole  ayant  le  point  S  pour  sommet  et  la 
droite  DOE  pour  directrice; 

3°  De  démontrer  que  le  lieu  des  foyers  de  toutes  les  paraboles,  eu  faisant 
varier  l'angle  fl,  se  compose  d'un  système  de  circonférences  de  cercle  ; 

i'  De  démontrer  que  toutes  ces  paraboles  sont  tangentes  aux  axes  de 
coordonnées; 

5»  De  démontrer  que  les  cordes  de  leur»  contacts  arec  ces  axes  se  croi- 
sent en  un  même  point. 

1884.  {Pi-emière  imion.)  On  donne  l'équation  a^y^  —  b^x'' +  a^b' =  0, 
d'une  hyperbole  rapportée  à  son  centre  et  a.  son  axe,  et  l'équatlonj/  — Kœ  — 0 
d'une  droite  menée  par  le  centre  de  eetle  hyperbole. 

I.  Foi-mer  l'équation  générale  des  coniques  qui  passent  par  les  points 
él  g  m  àlhjilltldtdé         tq 

d    pi  t   ta  g     I      à  lh)[     1    i  t      d      d  t    d        It 

hyp    b  i    q         t     t  é         I    p    t     p    itl      d    i         1  D       t         tt 
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7i0  QUESTIONS  D'EXAMENS. 

On  considÈre  la  eorde  fiïe  AB  nienéo  par  l'origine  ot  partagée  par  ce 
point  eu  deux  parties  égales,  et  une  corde  mobile  CD,  de  direction  constante 
dont  le  coefScIeut  engulairo  est  égal  et  de  signe  contraire  i  celui  de  la  corde 
fise  AB. 

On  sait  que,  par  les  quatre  pointa  A,  B,  C,  D,  on  peut  Mire  passer  deuE 
paraboles  P,  P'. 

Trouver,  quand  ta  corde  CD  se  déplace  parallèlement  à  elle -mémo  : 

i°  I«  lieu  du  poinl  de  rencontre  des  ases  des  deux  paraboles  P  et  E^. 

2°  La  lieu  du  sommet  et  le  lieu  du  foyer  de  chacune  de  ces  paraboles. 

18S5-3.  On  donne,  dans  un  plan,  deui  ases  de  coordonnées  rectangu- 
laires ox,  oy  et  une  droite  AB  définie  par  son  coefficient  angulaire  «i  et  son 
ordonnée  à  l'origine  6et  l'on  demande  : 

i'  Do  trouver  la  direction  des  diamètres  des  paraboles  tangentes  à  l'S:xe 
des  y  au  point  B  o^  il  est  coupé  par  ia  droite  Alt  et  ayant  leurs  loyers  sur 
cette  dernière  droite  ; 

2°  D'écrire  l'équation  générale  de  ces  courbes; 

3»  De  construire  le  lieu  de  leurs  sommets  ; 

4'  De  construire  le  lieu  des  points  où  leur     1  t  t  p      11  I      à 

l'axe  des  x; 

S"  Do  construire  le  lieu  des  pôles  de  l'axe  I  I  t     m    t        p 

ho  les  considérées. 

(En  d'autres  termes,  par  les  deux  points  d     t         t       d      li  q      p 
bole  avec  l'axe  des  m,  on  mène  des  tangente       1  i       t        d  d 

de  trouver  le  lieu  des  points  d'intersection  de        t     g     t    ) 

18Se.  {Première  session.)  On  donne  une  ell  p         pp    té    Jt  t 

et  à  ses  axes,  et,  dons  son  plan,  un  point  Pdoll  d  ttp 

el  l'on  considère  toutes  les  paraboles  bitangenteo  a  1  ellipse  en  des  points 
tels  que  la  corde  des  contacts  passe  par  le  point  P  : 

1"  Former  l'équation  générale  de  ces  paraiioles; 

2°  Montrer  que,  en  général,  par  tout  point  Q  du  plan,  passent  deux  des 
paraboles  considéréeSietreconnaitre  que  les  régions  du  plan,  dans  lesquelles 
doit  se  trouver  le  point  Q  pour  que  ces  deux  paraboles  soient  réelles,  sont 
limitées  par  i'ellipse  donnée  et  par  une  droite; 

30  Trouver  le  lieu  des  positions  que  doit  occuper  le  point  Q  pour  que 
les  axes  des  deus  paraboles  considérées  qui  passent  par  ce  point  soient 
rectangulaires  ; 

40  Trouver  le  lieu  du  point  de  rencontre  de  l'axe  de  chacune  des  para- 
boles considérées  avec  la  corde  des  contacts  de  cette  parabole  et  de  l'ellipse. 
L'équation  de  ce  lieu  est  du  quatrième  degré;  on  transportera  les  axes  de 
coordonnées  parallèlement  à  eux-mêmes,  en  prenant  pour  nouvelle  origine 
le  point  P,  et,  cela  fait,  on  monirera  que  l'équation  du  lieu  peut  être 
décomposée  en  deux  équations  de  second  degré. 

1886-2.  Soit  un  rectangle  OACB  dont  les  côtés  OA  =  aetOB  =  6,  pro- 
longés, sont  pris,  le  premier  pour  axe  desœ,  le  second  pour  axe  des  y.  On 
considère  toutes  les  coniques  qui  passent  par  les  trois  points  0,  A,  B,  et 
pour  lesquelles  la  polaire  du  point  C  est  parallèle  à  la  droite  AB. 

1»  Former  l'équation  générale  de  ces  coniques.  Trouver  le  lieu  de  leur 
centra,  et,  sur  ce  lieu,  séparer  les  parties  qui  contiennent  des  centres 
d'ellipses  de  celles  qui  contiennent  des  centres  d'hyperboles. 

a»  A  chacune  de  ces  coniques,  on  mène  la  normale  au  point  A  et  la 
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normale  au  point  B;  trouver  le  lieu  du  point  de  rencontre  de  ces  deui 
normales. 

3°  Soit  i  nne  quelconque  des  coniques  considèréea  ;  si,  par  h  point  C,  on 
méno  à  cette  conique  des  normales,  on  sait  que  loa  pieds  do  fies  no.-males 
sont  les  poiola  de  rencontre  de  la  conique  A  et  d'une  certaine  Iiyîcrbole 
Équilalére,  Former  l'équalion  de  cette  hyperbole  équilalére,  et  cheriJier  le 
iiou  du  centre  de  cette  hyperbole,  quand  la  conique  à  varie. 

188Î-I.  Ou  considère  toutes  les  coniques  qui  ont  un  foyer  en  un  point 
donné  F,  et  qui  passent  par  deux  points  donnés  A  et  B. 

i"  Montrer  que  ces  coniques  forment  deux  séries  telles  que,  pour  toute 
conique  d'une  série,  la  directrice  correspondant  au  foyer  P  passe  par  un. 
point  fise  de  lu  droite  AB,  situé  entre  A  et  B,  tandis  que  pour  toute  conique 
de  l'autre  série  la  directrice  correspondant  au  foyer  F  passe  par  un  point 
fixe  de  la  droite  AB,  non  situé  entre  A  et  B. 

2°  Trouver  le  lieu  des  centres  dos  coniques  considérées  et  montrer  qu'il 
se  compose  de  deux,  coniques  homofocales. 

30  Prenant  un  point  G  sur  le  lieu  précédent,  reconnaître,  d'après  la  posi- 
tion qu'il  occupe  sur  ce  lieu,  si  la  conique  considérée  dont  le  point  G  est 
centre  est  telle  que  les  points  A  et  B  sont  sur  une  même  branche  ou  sur 
deux  branches  difféi-cntos  de  cette  conique. 

i"  Si  le  point  G  est  tel  que  les  points  A  et  B  sont  sur  une  même  bran- 
che de  la  conique  considérée,  reconnaître,  d'après  la  position  du  point  G.  si 
cette  conique  est  du  genre  ellipse,  ou  du  genre  hyperbole,  et,  dans  ce 
dernier  cas,  si  les  points  A  et  B  sont  sur  la  branche  voisine  du  point  F,  ou 

Nota.  —■  On  prendra  pour  axe  des  a  la  droite  AB  et  pour  axe  des  y  la 
perpendiculaire  a  cette  droite  menée  par  le  milieu  de  AB. 

188'ï-2.  On  donne  deux  axes  rectangulaires  Ox.  et  Oj;,  un  point  A  sur  Oj:, 
un  point  S  sur  Oy, 

OA^n,  OB  =  b. 

lo  Écrire  l'équation  générale  des  paraboles  qui  passent  par  les  trois 
points  0.  A,  B.  Montrer  qu'en  général  il  passe  par  chaque  point  M  du 
plan  deux  de  ces  paraboles.  Trouver  le  heu  des  points  M  pour  lesquels  les 
deux  paraboles  sont  confondues,  et  indiquer  la  région  du  plan  qui  contient 
les  points  où  il  n'en  passe  aucune  réelle. 

2'  Trouver  le  lieu  dos  points  M  tels  que  les  axes  des  deux  paraboles  qui 
y  passent  forment  entre  eux  un  angle  donné  a.  Constniire  le  lien  pour 
lo  cas  où  a  =  90°. 

go  Trouver  le  lieu  du  point  de  chacune  de  ces  paraboles  pour  lequel  la 
tangente  est  parallèle  à  OB,  celui  du  point  où  la  tangente  est  parallèle  à  OA, 
celui  où  la  tangente  est  parallèle  à.  AB. 

Ces  lieui  sont  trois  coniques.  Construire  ces  coniques,  vérifier  que  deux 
quelconques  d'entre  elles  n'ont  pas  do  point  commun  réel  ùdistance  finie; 
marquer  leurs  centres  D,  E,  F,  et  comparer  le  triangle  DEF  au  triangle  OAB. 

i=  On  joint  l'origine  0  au  point  F,  centre  de  la  conique,  Ueni  du  point 
de  contact  des  tangentes  parallèles  k  AB;  et,  k  cette  droite  Oï',  on  élève 
au   point  0  une   perpendiculaire    qui   rencontre   la   droite  AB  en  P.   On 
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demande  le  lieu  du  point  P  lorsque,  le  point  A  reslaul  (ise,  lo  point  B 

parcojirt  l'axe  des  y. 

ISSS-I.  Étant  donnés  deux  axes  rectangulaires  <ix,  Qy  et  un  point  Â 
sur  l'oie  des  x,  on  coosidére  le  faisceau  des  coniques  pour  lesquelles  l'axe 
des  y  est  une  direelrice  et  le  point  A  un  sommet  de  l'axe  focal.  Par  un 
point  quelconque  M  du  plan  des  axes  passent  deux  coniques  de  ce  faisceau, 
réelles  ou  Imaginaires. 

10  Délerminei-  les  parties  du  plan  dans  lesquelles  doit  être  !e  point  M 
pour  que  les  deux  coniques  du  faisceau  qui  passent  par  ce  point  soient 
réelles,  et  celles  où  il  doit  être  pour  que  les  deux  coniques  soient  Imagi- 
naires. (La  ligne  de  séparation  est  do  degré  supérieur  au  second.) 

a»  Reconnaître,  d'après  la  position  d'un  point  par  lequel  passent  deux 
coniques  réelles,  le  genre  de  ces  coniques. 

3°  TrouTOP  la  lieu  des  points  de  contact  des  tangentes  menées  de  l'origine 
des  coordonnées  à  toutes  les  coniques  du  faisceau  considéré. 

1S8S-2.  On  donne  une  ellipse  ropporlée  à  ses  aies 

et,  dans  son  plan,  un  point  P  (p,  q)  par  lequel  on  mène  deux  droites  pai'al- 
léles  aux  bissectrices  des  angles  des  axes.  On  considère  toules  les  coniques 
passant  par  les  points  d'intersection  de  ces  droites  avec  l'ellipse  domiée. 
Ecrire  l'équation  générale  de  ces  coniques  ;  trouver  le  lieu  de  leurs  centres 
et  distinguer  les  portions  de  cette  courbe  qui  correspondent  à  des  centres 
d'ellipse  ou  à  des  centres  d'hyperbole. 

On  prend  la  polaire  de  l'origine  des  coordonnées  par  rapport  à  chacune 
des  coniques  et  on  abaisse,  du  point  P,  une  perpendiculaire  sur  cette 
polaire.  "Trouver  le  lieu  des  pieds  de  ces  perpendiculaires.  —  Parmi  les 
coniques  considérées  se  trouvent  deux  paraboles;  trouver  leurs  foyers  pour 
une  position  donnée  du  point  P  et  les  lieux  do  ces  foyers  lorsque  ie  point  P 
parcourt  :  i'  une  des  biasectricos  des  aies  de  l'ellipse  donnée;  2=  la  circon- 
férence circonscrite  an  rectangle  des  axes  de  cette  ellipse. 

1889-1.  Soient  Oœ,  Oy  deux  axes  rectangulaires  et  une  droite  LL' paral- 
lèle à  Oy  dont  l'équation  est  a;  ~  o  =:  0.  On  considère  le  faisceau  des  para- 
boles  qui  passent  par  le  point  0  et  qui  ont  la  droite  LL'  pour  direc- 

i°  Trouver  le  lieu  du  foyer  et  le  lieu  du  sommet  de  chacune  de  ces 
paraboles. 

2"  Par  un  point  quelconque  du  plan  xOy  passent  deux  des  paraloloa 
considérées,  réelles  on  imaginaires;  déterminer  la  région  du  plan  dana 
laquelle  doit  être  ce  point  pour  que  les  deux  paraboles  soient  réelles. 

%"  Étant  données  les  coordonnées  d'un  point  M  du  plan  ccOy,  former 
l'équation  qui  a  pour  racines  les  coetUcieuts  angulaires  des  tangentes  au 
point  0  aux  deux  paraboles  du  faisceau  considéré  qui  passent  par  ce 
point  M.  En  déduire  l'équation  de  la  ligne  S  sur  laquelle  doit  se  trouver  le 
point  M  pour  que  les  tangentes  au  point  0  aux  deux  paraboles  du  faisceau 
qui  passent  au  point  M  soient  rectangulaires. 

i"  Soit  M  un  point  situé  sur  la  ligne  S,  et  soient  F,  F',  les  foyers  dos 
deux  paraboles  du  faisceau  considéré  qui  pasïfnt  par  ce  point,  démoulior 
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;e  sur  la  ligne  S,  la  (li'oile  FF'  tourne 

1889-11.  1°  Démontrer  que  les  coniques  représentées  par  l'fqiiation 

(A)  (i  _  ni=)io' +  ;,' -t- 2mi'j;~  .-■' ^  0, 

où  l'on  suppose  Ml  variable,  ont  deuï  points  communs  et  que,  si  les 
axes   de  coordonnées  sont  rectangulfdres,  elles  ont  en  outre  un  foyer 

2°  Trouver  l'équation  (B)  de  la  conique  assujettie  aui:  conditions  sui- 
vante :  passer  par  l'origine,  6tre  tangente  à  une  des  coniques  repi'ésontées 
par  (A)  en  un  point  P  (ai',  }/)  pris  sur  cette  courbe  et  enfin  passer  par  les 
douï  projections  du  point  P  sur  les  ases  de  coordonnées. 

3"  Trouver  le  lieu  des  points  de  contact,  avec  les  courbes  représentées 
par  (A),  des  tangentes  issues  d'un  point  {j  =  0,  y  =  ft)  de  l'axe  des  y, 
lorsqu'on  fait  varier  m. 

i"  Trouver  le  lieu  des  contres  dos  courbes  {B)  coiTespondantes  a  une 
courbe  fixe  (A)  quand  on  (ait  varier  la  position  du  point  P  sur  cette  courbe. 

Ji"  Discuter  l'équation  (B)  en  supposant  que  l'on  déplace  le  point  P  sur 
une  des  courbes  représentées  par  l'équation  (A);  séparer  les  parties  qui 
répondent  à  des  ellipses,  celles  qui  répoadent  à  des  hyperboles,  et  trouver 
le  lieu  des  points  de  séparation  lorsque  l'on  fait  varier  m. 

1800.  Premiéro  aession,  —  On  donne  deus  aies  rectangulnires  x'Oi,  '/O;/ 
et  deux  points  A  et  C  symétriques  par  rapport  au  point  0. 

i"  On  prend,  sur  l'axe  des  x,  un  point  quelconque  P  et  l'on  considère 
la  parabole  (P)  qui  est  tangente  aux  droites  PA  et  Pli  au  point  A  et  au 
point  B.  Lieu  du  foyer  et  lieu  du  sommet  de  cette  parabole  quand  P 
parcourt  3:  On, 

S'  On  prend  sur  l'axe  des  y  un  point  quelconque  Q,  et  l'on  considère  la 
parabole  (Q)  qui  est  tangente  aux  droites  QA,  QB  au  point  A  et  au  point  B. 
Ces  deos  paraboles  (P)  et  (Q)  qui  correspondent  ainsi  à  un  point  P  pris 
sur  x'Ox  et  à  un  point  Q  sur  y'Oy  se  coupent  aux  points  A,  B  et  en  deux 
autres  points  C,  D.  Formel'  l'équation  de  la  droite  CD  el  trouver  le  lieu 
décrit  par  les  points  C,  D,  quand  P,  Q  se  déplacent  l'un  sur  x'Ox,  l'autre 
«ur  )/'0j/,  de  façon  que  l'abscisse  du  premier  soit  toujours  égale  â  l'ordon- 
née (tu  second. 

Seconde  seiiion.  —  On  donne  une  parabole  rapportée  à  deux  asts  rec- 
tangulaires Ox,  Og;  cette  parabole  a  son  axe  parallèle  à  l'axe  des  y;  elle 
passe  par  l'origine  et  par  un  point  pris  sur  Oj;  et  dont  l'abscisse  est  I; 
enUn  elle  admet  une  ordonnée  maitlma  égale  à  f. 

On  donne,  en  outre,  une  droite  passant  par  l'origine  et  par   un  point  A 

1°  Démontrer  que  si,  pour  une  abscisse  déterminée,  on  porte  en  ordon- 
née la  somme  algébrique  de  l'ordonnée  de  la  droite  et  de  celle  de  la  para- 
bole correspondant  à  cette  abscisse,  l'extrémité  de  cette  ordonnée  est  sur 
une  parabole  (P),  égale  à  la  première; 

2°  Démontrer  que  les  axes  des  coniques  qui  passent  par  l'interseclion 
d'un  cercle  et  d'une  conique  sont  parallèles  aux  axes  de  celle-ci; 

3°  Une  circonférence  de  cercle  décrite  sur  OA,  comme  diamètre,  coupant 
la  parabole  (P)  en  quatre  points  0,  A,  B,  C,  cbercher  le  lieu  du  point  d'in- 
"on  des  sécantes  communes  OA.  BC,  quand  on  fait  varier  A  etcons- 
e  lieu  qui  n'est  pas  du  deuxième  degré. 
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4=  Cbereliec  la  valeuir  du  rapport  -  pour  laquelle  le  cercle  décrit  sur  OA 
comme  diamètre  est  tangent  à  la  i-irabole,  quel  que  soit  fi. 

)8»i.  Première  session.  —  On  donne  deux  oïes  rectangulaires  Ox,  Oij  et 
sur  l'aïB  de  x  un  point  A  dont  l'abscisse  est  n.  On  considère  le  faisceau  des 
ollipses  pour  lesquelles  le  p  oint  0  est  un  sommet  d'axe  non  foca),  et  la 
parillôlo  à  l'aie  des  j),  menée  par  le  point  A,  une  directrice. 

1.  Démontrer  que  la  condition  nécessaire  et  suffisante  pour  que  deux 
11  pdf  dép  tp  ptléPtq 

pttàlté  d  Iq         IptOp  t       tOAp 

lIDrotqce  I  dW  tlél         mg 

h  d       11  p      d    f 

III  Lm  t      1       é  d     pi       d        I    q    II      d    t     t        t 


y  =; .  Dans  ce  cercle,  on  mène  deux  cordes  de  longueurs  d  passant  par 

l'origine.  D'un  point  de  l'axe  œ,  dont  l'abscisse  est  p,  on  mène  des  droites 
perpendiculaires  à  ces  cordes. 

1°  Trouver  l'iqualion  A  du  lieu  des  points  tels  que  le  produit  de  leurs 
distances  aux  cordes  soit  dans  un  rapport  donné  l  avec  le  produit  de  leurs 
distances  ans  droites  perpendiculaires  à  ces  cordes;  lieu  des  contres  des 
coniques  représentées  par  l'équation  A,  quand  X  varie; 

2"  Discutev  la  nature  des  coniques  représentées  par  l'équalion  A; 

3°  Le  rapport  )i  étant  choisi  de  façon  que  la  conique  A  devienne  un 
cercle,  trouver  le  lieu  du  centre  de  la  courbe  lorsque  le  centre  du  cercle  C 
décrit  l'hyperbole  œ^  -\-nxi/^:-^' 

1892.  Première  ssssiim.  —  On  donne  dans  un  plan  deux  aies  rectangu- 
laires Oi,  G)/  et  une  droite  D  dont  l'équation  est  Ai  +  By  +  C  — 0;  sur 
cette  droite,  on  prend  un  point  quelconque  M  de  coordonnées  «,  6,  et  à  ce 
point  on  fait  correspondre  les  deux  paraboles  qui  ont  toutes  deux  le  point 
0  pour  foyer  et  l'une  la  droite  x^a,  l'autre  la  droite  ^^=6  pour  direc- 

t"  Démoniror  que  ces  deux  paraboles  ont,  en  général,  deux  points  com- 
muns réels  et  deux  points  communs  imaginaires,  et  former,  selon  la  posi- 
tion du  point  M  de  la  droite  D,  l'équation  de  la  droite  qui  passe  par  les 
deux  points  réels  communs  aux  deux  paraboles; 

2'  Trouver  le  lieu  des  points  communs  aux  deux  paraboles  que  l'on  fait 
ainsi  correspondre  k  un  point  M,-  quand  ce  point  M  parcourt  la  droite  D. 
Ce  lieu  se  compose,  en  général,  d'une  ellipse  et  d'une  hyperbole;  distin- 
guer, sur  la  droite  D,  la  partie  que  parcourt  le  point  M  quand  les  points 


y  Google 


QUESTIONS  D'EXAMENS.  7i3 

t  deux  paraboles  sont  sur  l'ellipse,  de  celles  qu'il  parcourt 
quand  ces  points  sont  sur  l'hjperbole  ; 

3°  Vérifier  anaiytiquement  et  expliquer  géomélriqueraent  les  fails 
suivants  : 

Soit  P  le  point  de  rencontre  de  la  droite  D  avec  l'un  des  axes,  et  soient, 
sur  l'aulro  aïe,  de  part  et  d'autre  du  point  0,  les  poïais  P'  et  P"  tels  que 
l'on  ait  OP'  =  OP'  =  OP.  L'une  des  deux  coniques  du  lien  passe  par  P'  et 
l'autre  par  P",  et  les  tangentes  au  lieu,  au  point  P'  et  au  point  l>°  sont  les 
droites  PP',  VP". 

Construire  le  lieu  en  supjiosant  que  l'équation  de  la  droite  D  est 
»  +  »;/  +  2  =  0, 

i°  Le  lieu  demandS  est,  —  -'-■  —  '    '    ■■' —   -!_!.. n.    .m  . . .   .. 

d'une  véritable  hyperbole: 
il  en  ost  autrement,  e(,  dai 
nent  les  deux  coniques  du 

Seconde  session,  —  On  do 
etC,  OC  =  n. 

Par  le  point  A.  (p-  q)  d'in 
deux  sécantes  BAE  et  D. 
sécantes  coupent  l'axe  de; 
M,  N  et  P,  Q. 

i'  On  demande  de  formi 
les  quatre  points  M,  N,  P, 

2°  On  assujettit  ies  conit|^„„  ..  ,^ ^^  —  r —  r — i--- .— .-^ 

le  genre  de  la  conique  d'après  la  position  du  point  ; 

3°  Trouver  le  lieu  des  centres  de  ces  coniques; 

4°  Trouver  ie  lieu  du  point  de  rencontre  des  droites  BG  et  DE,  quand  on 
fait  varier  la  longueur  2Ï.   (Voyez  à  la  tîn  pour  1893) 

AGRÉGATION  DES  SCIENCES  MATHÉMATIQUES 

iSSO.  Trouver  le  lieu  géomitrique  des  points  dont  les  distances  à  deux 
droites  données  {non  situées  dans  un  même  plan)  ont  entre  elles  un  rap- 
port constant. 

Quelles  sont  les  surfaces  du  second  degré  auxquelles  s'applique  ce  mode 
de  génération,  et  quelle  est  la  situation  des  deux  droites  à  l'égard  de  ce 
surfaces? 

i  SCO.  Trouver  et  discuter  l'équation  de  la  surface  engendrée  par  une 
parabole  du  second  degré  qui  se  meut  paraitÈlGmeni  à  elle-même,  de 
manière  que,  dans  chacune  des  positions  de  son  plan,  elle  rencontre  an 
deux  points  une  autre  courbe  du  second  degré  /ixe  et  donnée  en  dehors  de 

M  piflJl. 

1881,  Étant  donnés  un  triangle  ABJ;  et  un  point  P  situé  dans  son  plan, 
on  mène  par  ce  point  une  droite  quelconque  qui  rencontre  les  côtés  du 
triangle  ou  leurs  prolongemeDts  en  A',  B',  G'  ;  puis  on  prend  sur  cette  droite 

un  point  M  tel  que  l'on  ait  

PB' -F  MB'  __  A/B^ 
i'C'-t-MC'  ^  Â^i 

On  demande  le  lieu  géométrique  du  point  M, 

On  s'assurera  d'abord  que  l'équation  du  lieu  contient  un  facteur  linéaire, 

11162,  Étant  données  deux  droites  non  situées  dans  un  même  plan,  on 
fait  passer  par  ces  droites  un  parabole  hyperbolique   auquel   on  mine  un 
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plan  tangent  parallèle  à  uu  plan  fixe  et  donné.  Ou  demande  le  Ji<>u  lu  p  Inl 
de  contact. 

1863.  Trouver  le  lieu  d'une  droite  s'appujant  aur  un  erci"  ot  sur 
deui  droites  fixes  qui  rencontrent  le  cercle.  Dans  qud  cas  les  i  la  li  q  u 
passent  par  une  génératrice  et  par  les  deux  dri  tes  fixes  sont  ils  c  sla  i 
ment  rectangulaires?  Trouver  dans  ce  cas  les  secondes  sections  circulaires 
de  la  surface. 

1864.  Sur  le  grand  ase  d'une  ellipse,  on  décrit  un  cercle  dans  lequel  on 
trace  deux  rayons  OP,  OQ,  faisant  entre  eux  un  angle  constant  :  on  projette 
P  et  Q  an  D  et  E  sur  l'ellipse  :  en  D  on  élève  perpendiculairement  au  plan 
de  l'ellipse  une  droite  de  longueur  constante  k  dont  on  joint  l'extrémité  au 
point  E;  lieu  de  cette  derni^^re  droite,  quand  l'angle  constant  POQ  tourne 

1  yhè      dont  le  rayon  sera  pris  pour  unité,  et 

t  r  b  ne  ellipse  de  mâme  centre  que  la  sphère, 
t  p  es  té  par  les  constantes  sin.  a  et  sin.  b,  dé- 
te  I  pbère  deux  points  F  et  F  tels  que  la  somme 
1  Mt  t  MF',  aboutissant  à  un  point  quelconque  M 
t  étante  ;  2"  que  ces  deux  arcs  font  des 
Ji  ^     t         i    int  M. 

]       d      d         pointa  F  et  F'  ;  examen  du  cas  parti- 
F  +  F      t  ét,ale  à  une  circonférence  de  grand  cercle, 
d         pa    b  loïdes  hyperboliques,  semblablES,  sem- 
y     t  1  le  axe  principal.  Ou   mène  à   l'une  de 

t  t    q     coupent  l'autre  suivant  des  hyperboles 

d    1    I       d     points  de  contact  de  ces  plans, 
gé      et   q     ment  (dans  la  partie  du  cours  relative  aux 
[     p   et      p   ncipalea  des  diamètres  conjugués  et  des 
d    I   llp 

t  d      (    étant  données  dans  un  même  plan,  on 

propose  de  trouver  la  lieu  des  points  tels  que  les  tangentes  menées  de  chacun 
d'eux  il  l'ellipsa  interceptent  sur  la  droite  une  longueur  constante. 

1S68.  Étant  données  dans  un  plan  deux  paraboles  dii  deuxième  degré, 
on  les  fait  tourner  autour  de  leurs  sommets  supposés  fixes,  de  manière  que, 
dans  chacune  do  leurs  positions,  leu      qu  t      p      t    d     t         t  t 

sur  uns  circonféreuce,  et  l'on  demand    1    1       d  t      d        H  fé- 

«869.  On  donne  une  série  de  surf  1  d      d       h        f      I       ta 

centre  ;  d'un  point  fixe  P,  pris  dan    1    n  d    I  u     pi       p        p  n 

abaisse  des  normales  sur  cas  diverse        f  t  Ion  d  m  n  1 

4°  De  trouver  et  de  construire  le  I      d     i     l   de  ml 

S»  De  déterminer  l'enveloppe  des  pi       t  tmnéu         f        pr 

les  pieds  des  normales. 

«8'îl'.  On  donne  trois  points  fis      ABC       ndmddt  le 

lieu  des  centres  des  ellipsoïdes  de  ré  I  t  n  p  I  q  1  t  ]  ts 
fixes  sont  les  extrémités  des  trois  di  m  t  J  S  é 

18T&.  On  donne  deux  droites  lIxAtAq  ntt  pas  ; 

par  ces  deux  droites  on  fait  passer  d  f  es  fi)  d  nd     d      pour 


1865.  Étant  d 

un  cylindre  droit    y 

et  dont  les  axes  s 

montrer  :  i"  qu'il 

des  arcs  de  grand 

de  la  courbe  d'int  rs 

angles  é                   1 

Const     t       g    ph 

culiero     1           m    fl 

1868  1    0     d 

blabkm     t  ri    é 

ces  surf        d     pi 

équilatè               d  m 

i866  i   Pé      t 

courbes         11    )  1 

cordes     pplé       t 

186?   U       llp 

n  1S70. 
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lesgaelles  la  somme  d  £    d     t 

que  le  produit  de  ce    mé        I    g 
données. 

1»  Trouver  le  lien  d        n[      d  r        (S). 

S"  Coneidêrant  un    q    I      q     d  f       (  )  et  le  centre  I  de  cette  sur- 

face, on  mène  par  I    p     1 1    n     I     t       n    ntraDt  les  deux  droites  flies 
«n  D  et  D'  ;  calculer  1    d  t         DD 

3°  Par  tes  points  D  et  D ,  on  mtae  des  plans  respectivement  perpendicu- 
laires sui  droites  A  et  A';  trouver  le  lieu  des  iutersectioas  de  cea  plans. 

18*3.  On  donne  un  byperbolotde  à  une  nappe,  sur  lequel  on  prend  une 
génératrice  déterminée  G.  En  un  point  quelconque  P  de  cette  génératrice, 
on  mène  la  normale  à  la  surface;  on  suppose  que  cette  normale,  considérée 
comme  un  rayon  incident,  se  refléobît,  suivant  la  loi  connue,  sur  le  plan  de 
l'ellipse  do  gorge.  On  demande  :  1°  la  surrace  engendrée  par  le  rayon  réllé- 
cbi,  lorsque  le  point  P  se  déplace  sur  la  génératrice  G  ;  S°  l'enveloppe  des 
sphères  ayant  pour  centre  le  point  d'incidence  et  pour  rayon  la  distance  du 
point  d'incidence  au  point  P. 

IST4.  On  donne  une  ellipse  et  une  byperbole  bom o Focales  ;  on  imagine 
une  conique  quelconque  C,  doublement  tangente  d  ehiicune  dos  coniques 
données.  On  demande  de  trouver  et  de  discuter  le  lieu  des  points  de  ren- 
contre des  tangentes  i  l'ellipse  et  i  l'bypetbole  aux  points  où  ces  courbes 
Eont  touchées  parla  conique  variable  C. 

iS^S.  A  nn  ellipsoïde  donné  on  circonscrit  une  série  de  surfaces  du 
second  ordre  S,  la  courbe  de  contact  étant  l'intersection  de  rellipsoide  par 
un  plan  fisc  P.  On  circonscrit  ensuite  à  chaque  surface  S  nn  cône  ayant 
pour  sommet  un  point  donné  A  : 

1»  Trouver  le  lieu  des  courbes  de  contact  des  cônes  et  des  surfaces  S  : 

2°  Classer  les  surfaces  qui  forment  le  lieu,  quand  on  suppose  le  plan  P 
fise  ef  le  point  A  mobile  dans  l'espace. 

{On  déterminera,  pour  chacune  des  variétés  da  lieu,  hs  surfaces  qui  Umileat 
tes  régions  de l'eipace où  se  irome  alors  le  point  A.) 

1S96.  On  donne  une  parabole  P  et  un  point  H  dont  la  projection  ortho- 
gonale sur  le  plan  da  la  parabole  se  fait  au  sommet  de  cette  parabole  : 

i'  Trouver  l'équation  générale  des  surfaces  de  révolution  du  second  ordre 
qui  passent  par  la  parabole  P  et  par  le  point  H. 

2°  Déterminer  le  nombre  de  celles  de  ces  surfaces  dont  l'aie  passe  par 
nn  point  A  donné  dans  le  plan  Q,  qui  contient  le  point  H  et  l'axe  de  la 
parabole  P. 

Classer  les  mêmes  surfaces  quand  le  point  A  se  meut  dans  le  plan  Q. 

ISîT.  On  donne  un  ellipsoï  le  et  un  point  A  : 

i«  Trouver  un  point  li  tel  que,  en  menant  par  ce  point  un  plan  qt;el- 
conque  P,  la  droits  AB  soit  toujours  l'un  des  axes  du  cûno  qui  a  pour  som- 
met le  point  A  et  pour  base  ia  joction  de  l'ellipsoïde  par  le  plan  P, 

2'  Le  problème  a,  en  général,  trois  solutions  ;  trouver  pour  quelles  posi- 
tions du  point  A  le  nombre  des  solutions  devient  infini. 

3°  Le  point  A  restant  lise,  on  suppose  que  l'ellipsoïde  se  déforme  de  façon 
que  trois  sections  principales  conservent  les  mêmes  foyers,  et  l'on  demande 
le  lieu  que  décrit  alors  le  point  B. 

1878.  On  donne  une  sphère  S,  un  plan  Pet  un  point  A;  par  le  point  A 
on  mène  une  droite  qui  rencontre  P  en  un  point  U;  puis  sur  AB  comme 
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ite  AB  tourne  auVjur 
int  A  se  déplace  dans 

a  poiat  A.  On  oonai- 
que  le  plan  P  do  îa 
action  de  ce  parabo- 
it  U  le  point  de  reii- 
pôle  du  pian  P,  par 


9  du  second  degré  S, 
lût  k  dans  l'espaco; 
,  pour  que  S  soit  de 


4SSO  0  cAae  ayant  pour  base 

ans  un  pU  Q. 

I  Le  sommet  du  cûne  se  déplaçant  dans  un  pomt  douné  P,  trouver  le 
lieu  décdt  par  le  pâle  de  It,  par  rapport  h.  l'ellipsoidâ. 

2°  Ce  lieu  est  une  surface  du  second  degré  S  ;  on  demande  de  déterminer 
les  positions  du  plan  P  pour  lesquelles  le  cùue  asymptote  de  £  a  trois  géné- 
ratrices parallèles  aux  oses  de  syrnétrle  de  l'ellipsoïde. 

3°  Le  plan  P  se  déplaçant  de  façon  que  2  saUsfasse  bus  conditions  précé- 
dentes, trouver  le  lieu  des  foyers  des  sections  faites  dans  ces  surfaces  2  par 
un  plan  fixe  R  perpendiculaire  à  l'aie  mineur  de  l'ellipsoïde. 

4°  Trouver  la  surface  engendrée  par  la  combe,  lieu  de  ces  foyers,  quand 
le  plan  R  se  déplace,  parrall élément  à  lui-meme 

1S81.  Voyez  page  B8ii.  Eiorcice  b 

1S8S,  On  donne  une  ellipse  et  un  point  P  dins  îdu  pi  n 

1"  Trouver  le  nombre  des  cercles  osrulaleurs  \  lellips?  feis  que  ibaïune 
dos  cordes  communes  h  l'ellipse  et  à  ses  différents  oerrles  passe  pir  le 
point  P; 

3»  Trouver  pour  chacune  des  positions  du  point  P  combien  de  ces  cercles 
sont  réels; 

3°  Démontrer  que  les  points  de  contact  de  l'ellipse  et  des  cercles  oscula- 
teurs  sont  sur  un  même  cercle  C; 

i"  Trouver  l'enveloppe  E  des  cercles  C,  quand  le  point  P  décrit  l'ellipse 
donnée; 

S"  La  courbe  E  peut  être  considérée  oorarae  l'enveloppe  d'une  série  de 
cerclns  qui  coupent  a  angle  droit  un  cercle  Exe  et  dont  les  centres  sont  une 
conique.  Chercher  de  i-ombien  de  manières  différentes  est  susceptible  ce 
mode  de  géoératiLU 

1888.    D'un   point  donné  P  on   mené  des  normales  à   un   ellipsoïde 
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2»  Trouver  le  lieu  que  doit  décrire  1    p         P  p         q  f         S 

soient  de  l'évolution  ; 
ïi>  Déterminer  te  cane  lieu  des  axe;  d      £     I   t        d  f 

4°  Sur  la  section  de  ce  cùne  par  un  pi      pe  p    rt     1  1 

de  ['ellipsoïde,  indiquer  les  points  pa    I    ^    1    p        I        <!  i  t 

quand  la  surface  S  est  ua  ellipsoïde,  uq  hyp    b  1    d  d  \p 

un  cône,  un  cylindre  ou  un  syatÈme  d    d        pi        p      llèl 

f  S84.  On  donoe  une  ellipse  et  une  byp    bit  p    t  { 

deus  plans  rectangulaires  P,  Q  et  pour    h  d    q     il      1    d      t    d 

section  des  plans  P  et  Q  est  un  ase  de  't  ' 

1°  On  considère  tous  les  plans  R  tan  php 

boieet  l'on  propose  de  démontrer  qu       ï  n     nS        d  du 

second  ordre  S  tangentes  à  la  fois  à  to  p        R 

a»  Tronver  le  lieu  des  centres  des  s  9       d  de 

chacune  de  ces  surfaces,  suivant  la  po       n         p     p 
3"  Trouver  les  conditions  nécessaire  Q  p 

S  soient  homofocales. 

18S5.  1°  On  donne  une  spbùre  S  p 

un  point  T  ;  démontrer  qn'il  y  a  deus  p  <1      P  P 

et  tangents  à  la  sphère  au  point  T. 

2"  Démontrer  que  les  ases  de  ces  pardboloides  sont  dans  un  même  pian 
et  trouver  le  lieu  de  leur  point  d'intersection  quand  le  point  T  se  meut  sur 
la  spiière. 

3°  Dans  les  mêmes  conditions,  trouver  le  lieu  des  sommets  de  ces  para- 
boloides. 

4°  Salent  T  et  T'  deux  points  diamétralement  opposés  sur  la  spbère.  Au 
point  ï  correspondent  deus  paraboloïdes  P  et  Q  ;  au  point  T'  correspondent 
deuï  autres  paraboloïdes  P'  tf.  —  Trouver  le  lieu  engendré  par  la  courbe 
d'intersection  de  chacun  des  paraboloïdes  P  et  Q  avec  chacun  des  parabo- 
loïdes P'  et  Q'  quand  on  fait  varier  la  direction  du  diamètre  T  T 

iSSS.  Étant  donnés  dans  un  plan  une  droite  D,  un  peint  0  sur  cette 
droite  et  une  droite  D'  ; 

■1°  Former  l'équation  générale  des  coniques  qui  touchent  la  droite  D  au 
point  0  et  qui  ont  D'  pour  directrice  ; 

2°  Démonirer  que  deus  de  ces  coniques  passent  par  un  point  quelconque 
P  du  plan;  déterminer  les  régions  du  plan  où  doit  se  trouver  le  point  P 
pour  que  ces  deux  courbes  soient  réelles  et,  dans  ce  cas,  en  reconnaître  le 
genre  ; 

3°  Les  deux  coniques  du  faisceau  considéré  se  coupent  en  outre  en  un 
point  P';  calculer  les  coordonnées  du  point  P' en  fonction  de  celles  du 
point  P  et,  en  supposant  que  le  point  P  décrive  une  ligne  C,  trouver  quelle 
doit  Être  la  forme  de  l'équation  de  cette  ligne  pour  que  le  point  P*  décrive 
la  même  ligne. 

ISST.  1°  Démontrer  que  le  lieu  des  points  tels  que  les  tangentes  menoes 
de  chacun  d'eux  à  une  conique  S  soient  conjuguées  harmoniques  par 
rapport  aux  tang:entes  menées  du  même  point  à  une  outre  conique  S',  est 
une  troisième  conique  S  qui  passe  par  les  points  de  contact  A,  B,  G,  Û  et 
A',  B',  G',  D',  des  tangentes  communes  aus  deux  coniques  8  et  S', 

2;  La  conique  S  étant  une  ellipse  donnée,  et  la  conique  2  un  cercle 
donné,  trouver  l'équation  de  la  conique  S'. 

a»  Démontrer  qu'il  esiste  quatre  cercles  réels  passant  chacun  par  deux 
des  foyers  de  la  conique  9  et  deux  des  foyers  de  la  conique  S'. 
40  Soient  A  et  A'  les  pointa  de  contact  des  coniques  S  et  S'  avec  une  de 
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leurs  tangentes  communes;  démontrer  cpie  si  le  point  A'  est  ta  projecdon 
du  centre  de  la  conique  S  sur  la  tangente  AA',  les  normales  à.  la  conique  S', 
aux  points  B',  G',  D',  se  coupent  ea  un  point  M  qui  reste  Bîq  quand  le 
cercle  2  varie  on  passant  constamment  par  les  points  A  et  A'. 

189S.  On  donna  un  ellipsoïde  S  et  deuï  points  P  et  P';  et  l'on  consi- 
dère les  ellipses  C  et  G',  suivant  lesquelles  l'ellipsoïde  est  conpé  par  les 
plans  polaires  des  points  P  et  P'. 

1"  Démontrer  que  les  coniques  C,  C  et  les  points  P,  P'  sont  situés  sur 
une  quadrique  S  qui  est,  en  général,  unique. 

2"  Discuter  cette  quadrique,  en  supposant  que  le  point  P'  se  déplace 
dans  l'espace,  le  point  P  et  l'ellipsoïde  S  restant  fixes. 

S"  Les  points  P  et  P'  étant  supposés  fixes  et  situés  de  façon  que  la  qua- 
drique S  soit  indéterminée,  trouver  le  lieu  du  centre  de  cette  quadrique. 

i"  lia  supposant  que  les  points  P  et  P'  se  déplacent  de  façon  que  la 
quadrique  S  soit  une  splière,  trouver  la  surface  enveloppe  E  de  cette  sphère. 

S"  PeuVon  déterminer  uu  point  A  tel  que  la  transformée  par  rayons 
vecteurs  réciproques,  de  la  surface  E,  en  prenant  le  point  A  pour  pôle 
d'inversion,  soit  un  cône  du  deuxième  degré  î 

1889.  On  domiB  un  cône  du  second  degré  C  et  deux  quadriques  A,  A' 
inscrites  à  ce  cône;  on  considère  une  quadrique  variable  S  inscrite  au 
même  cône  et  touchant  les  quadriques  données  A  et  A'  en  des  points 
variables  a  et  a. 

1»  Démontrer  que  la  droite  aa'  passe  par  un  point  fisc. 

2°  Trouver  le  lieu  de  la  droite  d'intersection  des  plans  tangents  à  la  sur- 
face S  aux  points  a  et  't. 

3"  Démontrer  que  le  ileu  du  pôle  d'un  plan  fixe  P  par  rapport  à.  la  sur- 
face S  se  compose  de  deux  quadriques  bitangentes. 

i°  Trouver  le  lieu  de  la  droite  qui  passe  par  les  points  de  contact  de  ces 
deux  quadriques,  lorsque  le  plan  P  se  déplace  en  restant  parallèle  à  un 
plan  tangent  au  cËne  C. 

1890.  On  donne  un  triangle  ABC  et  un  point  P  dans  son  plan. 

i'  Trouver  le  lieu  des  centres  des  coniques  S  inscrites  dans  le  triangle 
ABC  et  qui  sont  vues  du  point  P  sous  un  angle  donné  u; 

3°  Discuter  ce  lieu  en  supposant  que  le  point  P  se  déplace; 

3°  Démontrer  que,  si  l'angle  donné  m  est  droit,  toutes  les  coniques  S 
sont  aussi  vues  sous  un  angledroit  d'un  autre  point  P'.  Montrer  que,  dans 
ce  cas,  si  le  point  P  se  déplace,  la  droite  PP'  passe  par  un  point  fisc  1 
et  que  le  produit  IP.IP'  est  constant. 

1801.  Étant  donnés  un  triangle  ABC  ef  deux  points  P  et  Q  silués  dans 
son  pian,  on  considère  les  coniques  S  qui  touchent  le  côté  CA  en  A  et 
passent  par  les  points  P  et  Q;  on  considère  de  même  les  coniques  S'  qui 
touchent  le  côté  CB  en  B  et  passent  par  les  points  P  et  Q. 

1°  Soient  M  et  N  les  points  d'intersection  d'une  conique  S  avec  les  droites 
CP  et  CQ,  M'  et  N'  les  points  d'intersection  d'une  conique  S'  avec  les 
mêmes  droites.  Démontrer  que  la  droite  MN  passe  par  un  point  13x9  A,  et 
la  droite  M'N'  par  un  point  fixe  B,  quand  les  coniques  S  et  S'  varient; 

2»  En  substituant  le  triangle  GA|B,  au  triangle  CAB  dans  la  définition 
des  deux  séries  de  coniques,  on  obtiendra  deux  nouveaux  points  Aj  et  Bj, 
et  ainsi  de  suite;  trouver  l'équatioa  de  la  droite  A„  et  B,,  et  clierctior  sa 
position  limite  quand  »  devient  infini; 
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3"  On  supposa  que  les  coniques  S  et  S'  Tafient  de  manière  que  les 
deuxièmes  tangentes  menées  du  point  G  à  ces  courbes  soient  conjuguées 
harmoniques  par  rapport  aus  droites  CP  ot  CQ  ;  trouver,  dans  celte  liypo- 
tliése,  le  lieu  du  point  d'inlersecUon  des  polaires  d'un  point  donné  H,  par 
rapport  à  ces  coniques  ; 

1'  Lorsque  les  coniques  S  et  S'  varient  en  restant  tangentes,  trouver  le 
lieu  de  leur  point  de  contact. 

189S,  Étant  donnés  un  ellipsoïde  E,  de  centre  0,  et  un  c&no  du  second 
ordre  Q  de  sommets,  on  considère  un  ttièdreOapy'^oitlss  arêtes  forment 
un  système  de  diamètres  conjugués  de  l'ellipsoido,  et  on  prend  le  point 
d'intersection  de  cliaque  arâte  de  ce  trièdre  avec  le  plan  diaméirat  qui  lui 
est  conjugué  dans  le  eûne  Q.  On  obtient  ainsi  trois  points  ABC  qui  déter- 
minent un  plan  P. 

1°  Démontrer  que  le  plan  P  passe  par  un  point  fixe  F  quand  le  irièdre 
0«pï  varie  ; 

2°  Les  points  S  et  F  déterminent  une  droite  D;  trouver  le  lieu  des  droitu' 
D  qui  passent  par  un  point  donné  m  lorsque  le  cône  Q  se  déplace  en  res- 
tant égal  et  parallèle  à  un  cûne  fixe; 

3°  Trouver,  dans  la  même  lijpothôse,  l'enveloppe  G  des  droites  D  qui 
sont  situées  dans  un  plan  donné  H  ; 

4°  Trouver  le  lieu  des  foyers  des  courbes  G  lorsque  le  plan  H  se  déplace 
en  restant  parallèle  à  une  droite  donnée. 

(Voyez  h  la  fin  pour  les  compositions  de  1893.) 


BOURSES  DE  LICENCE 
1°  Discuter  la  courbe  représentée  par  l'équation 

is  surfaces  représentées  par  l'éqiia- 


:^+y^+hii^  +  2njr2-|-26!/î  +  9cî  = 


11100.  On  considère  ie  système  (S)  des  plans  représentés   par  l'équation 

H'  +  3v.''x  -{-3t,y-i-z  =  0 

ou  II  est  un  paramètre  variable;  les  axas  des  coordonnées  sont  supposés 
rectangulaires. 

Soit  (M)  le  plan  de  ce  système  pour  lequel  le  paramètre  n  a  la  valeur 
particulière  m;  par  chaque  point  du  plan  (M)  passent  deux  plans  (M'KM"). 
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du  système  (S)  auti-es  que  le  plan  (M)  ;  soient  ji'  et  y."  les  valeurs  du  para- 
mètre |i  ixilatives  II  ces  plans. 

I.  SuivaJit  la  région  du  plan  (M)  a  laquelle  appartient  le  point  A,  les 
nbmbresjt'et  ji"  sont  râela  ou  imaginaires,  comprennent  entre  eus:  le  nombre 
m,  ou  bien  sont  tous  deux  supâriour^  ou  lous  deux  inférieurs  à  luii  dis- 
tinguer ces  diverses  régions. 

II.  ï rouver,  dans  le  plan  (M),  le  lieu  des  points  A  tels  que  les  deux  plans 
(M')  (M")  soioDt  perpendiculaires  entre  eus. 

lil.  Trouver,  dans  l'espace,  ie  lieti  des  points  tels  que  deux  des  trois 
plans  du  système  (8)  qui  passent  par  l'ua  quelconque  d'entre  eux  soient 
perpendiculaires. 

RÉ6DLTAT6.  —  I.  Les  régious  sont  séparées  par  une  parabole  et  une  tan- 
gente t  cette  parabole. 

II.  Le  lieu  est  composé  de  deux  droites. 

ni.  Le  lieu  est  composé  de  deux  paraboloïdes. 

18ST-I.  Dans  un  plan  rapporté  à  des  aies  rectangulaires,  on  considère 
le  système  de  cercles  (S)  déiinis  par  l'équation 

^■'  +  y"-  +  ax  +  bi/  +  Aa  +  nb  +  C  =  0 

où  A,  B,  C  sont  des  constantes  données,  n  et  6  des  paramètres  variables. 
Démontrer  qu'à  chaijue  point  M  du  plan  correspond  au  point  M'  tel  que 
par  les  deux  points  M  et  M',  on  puisse  faire  passer  une  infinité  do  cercles  (S)  ; 
on  montrera  comment  les  coordonnées  de  l'un  de  ces  points  s'expriment  au 
moyeu  des  coordonnées  de  l'autre;  on  prouvera  que  la  droite  MM'  passe 
par  un  point  fixe  I  et  que  le  produit  IM.  IM'  est  constant;  enfin  on  cherchera  à 
remplacer  la  définition  analytique  des  cercles  (S)  par  une  définition  géomé- 
trique qui  mette  facilement  en  évidence  les  propositions  qui  précèdent. 

II.  Les  constantes  A,  B,  C,  a,  b,  e,  étant  données,  ou  propose  de  déterminer 
les  constantes  A,  B,  C,  da  façon  que  l'expression 


Boit  le  carré  d'une  fraction  rationnelle  en  x. 
A  quelle  condition  le  problème  est-il  possibloî 
1888-1.  Décomposer  en  facteurs  réels  du  2«  degré  lo  p 

ai  —  ix'  cosacos6-|-23;2(i^cos  2a  +  cos  a&)  — iœ  c 

où  «  et  6  désignent  des  angles  donnés. 
II.  On  considère  l'ellipse  S  qui  a  pour  équation 

S+p-'="- 

Soit  M  un  point  de  colta  ellipse   de  coordonnées  œ'ji', 
déterminer  le  paramétre  l  de  manière  que  l'équation 


-KS+'^-O'-» 
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1=  Que  par  choque  point  P  du  plan  il  passe  en  général  i  paraboles  oscu- 
iatrices  à  S  ;  les  4  points  où  ces  paraboles  sont  osculatiiees  !i  S  sont  situés 
sur  deux  droites  parallèles;  leurs  coordonnées  peiiveiit  s'obtenir  en  fonc- 
tion des  coordonnées  du  point  P  par  la  résolution  d'équations  du  2°  degré  ; 
deux  d'eatrw  eux  au  plus  sont  réels, 

2°  Par  ces  i  points  passe  une  véritable  parabole  que  l'on  peut  faire 
correspondre  au  point  P  ;  on  formera  l'équation  de  cette  parabole  et  l'on 
prouvera  qu'elle  est  tangente  à  la  corde  des  contacts  des  tangentes  S  issues 
du  point  P,  en  son  milieu.  —  Sur  quel  3ieu  doit  se  trouver  le  point  P  pour 
que  la  parabole  qui  lui  correspond  passe  par  un  point  donné  Q  du  plauî 

1B89.I.  Construire  la  courbe  définie  par  l'équation 

<')  y-    ..;.-,).  - 

n.  Si  l'on  coupe  cette  courbe  par  une  parallèle  à  l'ase  des  x,  et  si  l'on 
dé.iigne  par  a  l'abseisse  de  l'un  des  pointa  d'intersection,  les  abscisses  des 
ciaq  autres  points  d'iutersection  seront 

Distinguer  sur  la  Cgurj  les  points  qui  correspondent  aux  formules  pi't- 
cédentes,  en  supposant  que  o  soit  la  plus  grande  des  abscisses  des  points 
d'intersection. 

Ili.  La  résolution  de  l'fqualion  ((),  où  l'on  regarde  |/  comme  un  nombre 
donné  et  a  comme  l'inoonnue,  peut,  de  diverses  roaciéres,  être  ramenée 
è.  la  résolution  d'une  équation  du  troisième  degré  et  d'une  équation  du 
second  degré. 

IV.  Lieu  de  la  projection  du  point  d'intersection  de  deux  tangentes  à  la 
courbe  (1),  on  des  poinis  dont  les  abscisses  sont  inverses  l'une  de  l'autre, 
sur  la  droite  qui  Joint  ces  deux  points.  (Les  coordonnées  sont  supposées 
rectangulaires). 

1890  I,  —  En  désignant  par  m  un  nombre  entier  positif,  on  considéra 
deux  polynômes  ç(iE),  i^a;)  entiers  en  œ,  do  degré  inférieur  à  m,  et  telsquo 
l'on  ait  identiquement 

1°  Démontrer  que  l'on  a  identiquement 

^[x)  =  ,fH-x),  ^{^)  =  ^\-x). 

dans  cette  dernière  égalité,  a  désigne  une  constante  et  tf'ixj  la  dérivée  de 
ç{i»)  ;  en  déduire,  à  l'aide  du  Ihéorénie  de  Rolle,  que  le  polynôme  ii(i')  ne 
peut  pas  avoir  deux  racines  négatives; 

2°  Déterminer  en  /onction  de  m  la  constanle  h  et  les  coefficients  du  poly 
nôrae  9(!i!)  î  démontrer  que  ce  polynôme  a  au  plus  une  racine  réelle. 

II.  —  Étant  donnés  deux  axes  rectangulaires  Oj;,  Oy,  on  considère  un 
losange  POP'Q'  ayant  les  deux  sommets  P,  F  sur  l'axe  des  x  et  les  deux 
sommets  Q,  ff  sur  l'axe  des  y.  On  supposera  0?=^p,  OQ=:q. 

V  Par  un  point  M,  de  coordonnées  œ,  y,  passent  deux  coniques  inscrites 
dans  le  losange  ;  former  l'équation  du  second  degré  en  m,  qui  admet  pour 
racines  les  coefficients  angulaires  des  tangentes  en  M  à  ces  deux  coniques; 

3°  Trouver  le  lieu  des  points  M  où  se  coupent  sous  un  angle  donné  deux 
coniques  inscrites  dans  le  losange; 

3"  Prévoir  sur  l'équation  aux  coefficienls  angulaires  que  ce  dernier  lieu 
doit  se  composer  d'hyperboles. 

1891.  1°  Représenter  sur  une  même  ligure  les  trois  courbes  (A),  (B),  (C), 
dont  les  équations  en  coordonnées  rectangulaires  sont  respectivement  : 
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(A)  ï^  +  30^*2  —  Saxy  —  a^^O; 

(11)  y-{-  X'  —  30X^=0. 

2'  Les  points  B,  B',  C,  C  où  l'ellipse  (A)  rencontre  les  courbea  (B],  (C) 
sont  les  sommets  d'un  parallélogi'amnie  ;  on  demande  les  lieux  dùcrlts  par 
les  milieux  des  côtés  de  ce  parallélogramme  et  paj-  les  sommets  du  paral- 
lélogramme formé  par  les  tangentes  à  l'ellipse  aux  points  B,  B*,  C,  G'  quand 
le  paramètre  a  varie. 

3»  Montrer  qu'il  existe  une  valeur  du  paramétre  a  et  une  seule  telle 
que  l'ellipse  correspondante  (A)  soit  réelle  et  passe  par  un  point  donné  P 
du  pian  ;  on  donnera  l'expression  eiplicite  de  la  valeur  de  o  au  moyen  des 
coordonnées  du  point  P; 

4=  Déterminer  les  coefficients  aiigulmres  des  axes  de  l'ellipse  (A)  en  dis- 
tinguant le  coefficient  angulaire  du  grand  axe  et  celui  du  petit  axe. 

[RésuUaU.  —  L'ellipse  est  osculatrice  eus  deux  courbes  en  deux|point3  à 
la  première  (B)  aux  points  B  et  B'  de  coordonnées  x  =  ±\/a,  j/  =  aœ,  à  la 
deuxième  (C)  aux  points  C  et  C  de  coordonnées  xt=zt:V^,  ^^^zSam.  Les 
côtés  CB,  C'B'  du  parallélogramme  sont  parallèles  à  Oy;  les  tangentes  à 

(C)  en  G  et  G'  sont  parallèles  il  Oœ.  Le  lieu  du  milieu  de  BG  est  y  =  -œ-  ; 
celui  du  milieu  de  CB',  œ  =:  0.  Le  point  de  concours  des  tangentes  à  l'el- 
lipse en  B  et  G  est  le  p&le  de  a!  =  v'n-  le  lieu  de  ce  point  est  g=^  îô^' 

Les  tangentes  ù.  l'ellipse 
lionne  n  quand  x  el  y  soni 
on  le  voit  en  écrivant  (A)  sous  la  (orme  (-  —  œj  =y  — a;', d'où  la  valeur 


sait  le  produit  de  deux  facteurs  P  et  Q  du  premier  degré  en  x  et  y. 

L'équation  dont  1  dépend  admet  une  racine  nulle  et  deux  autres  racines 
réelles.  Pour  l'une  de  ces  dernières  racines,  les  facteurs  PQ  sont  réels; 
pour  l'autre,  ils  sont  imaginaires. 

n.  Étant  donnée  une  ellipse  ayant  pour  équation 

en  coordonnées  rectangulaires,  on  considère  un  point  iixe  M  de  coordon- 
nées œy,  et  l'on  demande  de  déterminer  deux  droites  P,  Q  lelles  que  le 
carré  de  la  distance  d'un  point  quelconque  do  l'ellipse  au  point  M,  divisé 
par  le  produit  des  distances  du  même  point  de  l'ellipse  aus  droites  P,  Q, 
soit  constant  (c'est-à-dire  que  !e  rapport  considéré  doit  être  iodépendant 
de  la  position  du  point  de  l'ellipse  dont  on  prend  les  distances  au  point  M 
et  aui  droites  P  et  Q).  On  formera  explicitement  les  équations  de  ces 
droites  en  supposant  le  point  M  sur  l'ellipse,  et  l'on  déterminera  le  lieu  de 
'cor  point  diolersection  quand  le  point  61  parcourt  l'ellipse. 
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III.  inversement,  étant  donnée  une  droite  F  dont  l'cqualion  est 
KX  +  vy  —  i—0, 
petit-ou  trouver  un  poiat  M  et  une  droite  Q  tels  que  le  carré  de  la  dis- 
tance d'un  point  quelconque  de  l'ellipse  au  point  M  divisé  par  le  produit 
des  distances  du  même  point  de  l'ellipse  aux  deux  droites  PQ  soif.  con>- 
fajit.  Montrer  qu'on  trouve,  en  général,  deui  positionspour  M  symétriques 
par  rapport  à  P.  Comment  la  droite  P  doit-elle  être  placée  pour  que  les 
solutions  soient  réelles? 


COMPOSITIONS  DONNEES  EN  1893. 

École  polylecknigue.  i"!'  probtème.  —  On  considère  un  plan  et  deux 
sphères  S  et  S'  de  rayons  R  et  R'  ayant  leur  centre  dans  ce  plan.  Puisiine 
sphère  variable  S  tangente  au  plan  et  aux  deux  sphères  S  et  S'.  On  demande  : 

1»  Le  lieu  des  points  de  contact  sur  le  plan  (on  trouve  deus  cercles); 

S»  Le  lieu  des  centres  (quatre  ellipses). 

S"  problème.  —  On  donne  deux  sphères  de  rayons  R  et  R'  et  de  contres 
C  et  C  et  un  c6ne  de  réTolutioa  de  sommet  0  dont  l'axe  est  perpendicu- 
laire au  plan  COC.  le  triangle  COG'  étant  rectangle  en  0. 

1°  Équations  du  lieu  du  cenlre  d'une  sphère  langeato  au  cône  et  aux 
deux  sphères; 

2°  Discuter  le  lieu  dans  le  cas  R  =R';  CGC  isocèle  et  où  la  splière 
variable  touche  S  et  S' toutes  deux  intérieurement  ou  toutes  deux  exté- 


Coiicovrs  général.  —  On  donne  une  conique  S  et  un  triangle  ABC  con- 
jugué à  8. 

I.  Démontrer  que  par  un  point  quelconque  P  de  8  passent  quatre 
coniques  circonscrites  à  ABC  et  touchant  S  en  un  point  auU'e  que  P. 

II.  Les  points  où  ces  quatre  coniques  touchent  S  sont  sur  une  conique 
S,  circonscrite  à  ABC. 

lU.  Quand  P  décrit  S,  la  conique  S,  enveloppe  P  du  quatrième  ordre, 

IV.  D'un  point  M  de  F,  on  peut  mener  à  cette  courbe  quatre  tangentes 
autres  que  celle  au  point  M.  Démontrer  que  les  points  où  ces  quatre  tan- 
gentes touchent  r  sont  sur  une  mémo  droilo  D.  Enveloppe  do  D  lorsque  M 
décrit  P. 

Agrcgalio».  —  Ou  considère  nn  hyperboloîde  à  une  nappe  H  et  le  cône 
S  qui  est  l'enveloppe  des  plans  normaux  aux  génératrices  de  cet  hyperbo- 
loîde menés  par  un  point  donné  M  : 

1»  Déterminer  les  sommets  M.M,, 
rapport  à  toutes  les  quadriques  qui  p 
boloïde  H  et  du  cène  8. 

Trouver  le  lieu  C  des  sommets  M,,  Mj,  Mj  de  ce  tétraèdre  lorsque,  le 
point  M  restant  fixe,  Phyperbololde  H  se  modiËe  en  restant  concentrique 
et  homothétique  Si  un  hyperboloîde  donné; 

2»  Trouver  la  surface  engendrée  par  la  ligne  C  lorsque  le  point  M  décrit 
une  droite  donnée  D  et  détermine  les  positions  qu'il  faut  donner  à  cette 
droite  D  pour  que  cette  surface  soit  de  révolution; 

3"  Déterminer  les  coordonnées  du  centre  to  de  la  sphère  circonscrite 
au  tétraèdre  M,M|,  Mj.  Mj  en  fonction  des  coordonnées  du  point  M  pour 
un  hyperboloîde  donné  H,  Trouver  le  lieu  de  ce  centre  lorsque  le  point  M 
restant  fixe  l'hyperboloïde  H  se  modifie  en  restant  concentrique  et  homo- 
thétique h.  un  hyperboloîde  donné  ; 
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